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A\ Aviso: A Proposicao 65 da Califérnia, EUA, exige a comunicagao
de avisos especiais com relacio a produtos que possam conter
produtos quimicos conhecidos no estado da Califérnia, EUA, como
causadores de cancer, defeitos de nascenca ou outros danos
reprodutivos. Observe que, ao publicar este aviso da Proposigao 65,
estamos comunicando que um ou mais dos produtos quimicos listados
na Proposicao 65 podem existir em produtos que vendemos para vocé.
Para obter informagdes adicionais sobre os produtos quimicos
especificos existentes neste produto, acesse
https://www.basler.com/Prop65.



https://www.basler.com/Prop65

9440380990 i

Prefacio

Este manual de instrugdes fornece informagdes sobre a instalagdo e operagao do DECS-250 Sistema
digital de controle de excitagédo. Para isso, sdo fornecidas as seguintes informacgdes:
e Informagdes gerais

Interface homem-maquina

Descrigao funcional

Instalacao

Software BESTCOMSPIus®

Configuragao

Protocolos de comunicagao

Manutencéao

Especificacbes

Modulos de expansao

Convencgoées usadas nesse Manual

Importantes informagdes de seguranca e de procedimento estdo enfatizadas e apresentadas nesse
manual por meio de caixas de Advertécnia, Cuidado e Observagéo. Cada tipo esta ilustado e definido

abaixo.

Caixas de adverténcia chamam atengao para condigdes ou agdes que
podem causar lesées ou morte.

Aviso

Caixas de cuidado chamam atencgao a condigdes operacionais que
podem causar danos ao equipamento e perdas materiais.

Observacgao

Caixas de observagao enfatizam informades importantes associadas
a instalagao ou a operagao.

DECS-250 Prefacio
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LEIA ESSE MANUAL. Leia esse manual antes de realizar qualquer atividade de instalagdo, operacao
ou manutengao do DECS-250. Observe todas as indicacbes de Atengao, Aviso e Observacao nesse
manual, bem como no produto. Mantenha esse manual junto com o produto, para referéncia. Apenas
funcionarios qualificados devem realizar atividades de instalagéo, operagdo ou manutengao nesse
sistema. Nao seguir as indicagdes de Atengéo e Aviso pode causar ferimentos pessoais ou danos
materiais. Tenha sempre cuidado.

Aviso

A instalagéo de versdes anteriores do firmware podera resultar em problemas de compatibilidade que
poderao provocar um funcionamento indevido e nao permitir as melhorias e resolugdes de problemas
que as versdes mais recentes permitem. A Basler Electric recomenda vivamente que use sempre a
versdo mais recente de firmware. O uso de versdes de firmware anteriores é do risco do utilizador e
podera anular a garantia da unidade.

OBSERVAGAO

Certifique-se de que o dispositivo esteja conectado ao terra ligado a terra com fio de cobre ndo mais
fino que 12 AWG (3,3 mm?) fixado ao terminal de aterramento da carcaga. Quando o dispositivo for
configurado em um sistema com outros dispositivos, cada dispositivo deve ser conectado ao
barramento de aterramento através de um cabo separado.

O aterramento do transformador de corrente (TC) deve ser aplicado conforme os cddigos e
convencgoes locais.

Prefacio DECS-250
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A Basler Electric ndo assume qualquer responsabilidade de conformidade ou nao-conformidade com
cédigos nacionais, locais ou qualquer outro cédigo aplicavel. Esse manual serve como material de
referéncia que deve ser compreendido adequadamente antes da instalagao, operagéo ou
manutengao.

Para ver os termos de servigo associados a esse produto e software, consulte o documento Termos
comerciais de produtos e servigos disponivel em www.basler.com/terms.

Essa publicagédo contém informagdes confidenciais da Basler Electric Company, uma empresa de
lllinois. Essas informagdes sdo emprestadas para uso confidencial, sujeitas a devolugdo mediante
solicitagdo e com o entendimento mutuo de que nao serdo usadas de qualquer forma prejudicial aos
interesses da Basler Electric Company e serao usadas estritamente para a finalidade pretendida.

Esse manual ndo tem a intengdo de abordar todos os detalhes e variagbes do equipamento nem de
fornecer dados para todas as contingéncias possiveis a respeito da instalagdo ou operagéo. A
disponibilidade e o projeto de todos os recursos e opgdes estéo sujeitos a modificagbes sem aviso
prévio. Ao longo do tempo, melhorias e revisbes podem ser feitas nessa publicagdo. Antes de
executar qualquer um dos procedimentos descritos a seguir, entre em contato com a Basler Electric
para obter a versao mais recente desse manual.

A versdo em inglés deste manual € a Unica versao aprovada.

Este produto contém, em parte, software de cédigo aberto (software licenciado de maneira a garantir liberdade
para executar, copiar, distribuir, estudar, alterar e melhorar o software) e vocé recebe uma licenca de software
conforme os termos de Licenga publica geral para GNU ou de Licenga publica geral inferior para GNU. As
licengas, no momento da venda do produto, permitem-lhe copiar, modificar e redistribuir livremente o software e
nenhuma outra declaragdo ou documentagao nossa, inclusive nosso Contrato de licenga para usuario final, define
restricdes sobre 0 que se pode fazer com esse software.

Por pelo menos trés (3) anos a partir da data da distribuicdo deste produto, uma cépia legivel por maquina do
cédigo-fonte completo correspondente a versdo dos programas distribuidos a vocé sera enviada mediante
solicitagédo (as informagdes de contato sio fornecidas acima). Cobra-se uma taxa ndo superior ao nosso custo de
distribuicéo fisica do cédigo-fonte.

O codigo-fonte é distribuido na expectativa de que possa ser util, mas SEM QUALQUER REPRESENTACAO ou
GARANTIA ou até mesmo a garantia implicita de COMERCIALIZACAO ou DE ADEQUACAO A UMA
FINALIDADE ESPECIFICA. Consulte a distribuigdo do cédigo-fonte para ver restrigdes adicionais relacionadas a
garantia e direitos autorais.

Para obter uma cépia completa da LICENCA PUBLICA GERAL do GNU, Vers&o 2 de junho de 1991 ou da
LICENCA PUBLICA GERAL INFERIOR do GNU Verso 2.1 de fevereiro de 1999 consulte www.gnu.org ou entre
em contato com a Basler Electric. Vocé, como cliente da Basler Electric Company, concorda em cumprir os
termos e condigbes da LICENGA PUBLICA GERAL do GNU, Versao 2 de junho de 1991 ou da LICENGA
PUBLICA GERAL INFERIOR do GNU Vers3o 2.1 de fevereiro de 1999 e como tal considera a Basler Electric
Company como n&o responsavel por problema relacionado a qualquer software de cédigo-fonte aberto
incorporado a este produto. A Basler Electric Company exime-se de toda e qualquer responsabilidade associada
ao software de codigo aberto e o usuario concorda em defender e indenizar a Basler Electric Company, seus
diretores, executivos e funcionarios de e contra todas e quaisquer perdas, reclamacgdes, honorarios advocaticios e
despesas decorrentes do uso, compartilhamento ou redistribuicdo do software. Verifique o site do software para
obter a versdo mais recente da documentagéo do software.

Partes deste software estao protegidas por direitos autorais © 2014 The Free Type Project (www.freetype.org).
Todos os direitos reservados.
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Historico de revisoes

Um resumo histérico das alteragdes feitas neste manual de instru¢des é fornecido abaixo. As revisdes
sdo listadas em ordem cronoldgica reversa.

Visite www.basler.com para baixar os mais recentes histéricos de revisdo de hardware, firmware e
BESTCOMSPIus®.

Historico de revisao do manual de instrugoes

Manual

Revisao e data Mudanga
W, 10/24 e Adicionados requisitos da FCC para AEM-2020 e CEM-2020
e Adicionada conformidade com CE e UKCA para AEM-2020 e

CEM-2020

e Adicionada nota sobre carga de vibragdo em plugues conectores
para AEM-2020 e CEM-2020

V, 12/23 e Adicionado material de modos de operagéo com descri¢gdes do
comportamento do DECS-250 durante a operagdo no modo Motor

e Adicionadas notas sobre a falta de isolamento galvanico entre a
entrada de energia operacional e o terra

e Corrigido o limite de falha de entrada de energia para alimentagéo
operacional monofasica

e Informagbes de ativacdo do BESTCOMSPIlus removidas

e Numeros de registro Modbus corrigidos 42679, 42681, 42683,
42685, 42687 e 42689

e Faixa de tensao de saida AEM-2020 corrigida

e Adicionadas informacdes de certificagdo RoHS da China e
removidas declaragdes de certificagdo EAC para DECS-250,
AEM-2020 e CEM-2020

e Adicionado capitulo Modelo Matematico

U, 08/22 e Aprimorou a descrigéo da operagéo de pontos de ajuste de pré-
posicéo

e Adicionada uma caixa de nota descrevendo as respostas do

DECS-250 para entradas de contato simultaneas Elevar/Abaixar e
Automatico/Manual

e Corrigidas as descrigbes de nivel de disparo para falhas de
entrada de energia

e Corrigida a faixa de medigdo do parametro Modbus 41340

e Reduziu a carga declarada para as entradas de deteccgédo de
corrente

DECS-250 Histoérico de revisdes
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Manual

Reviséo e data Mudanga
T, 02/22 e Adicionada declaragdo de cuidado desencorajando um downgrade
de firmware DECS-250
¢ Removidas mengbes ao método de medigédo de poténcia de dois
wattimetros para a fungdo PSS
e Corrigido o valor de compensacéo do sincronizador automatico
e Adicionada uma tabela mostrando as polaridades de var e fator de
poténcia exibidas com base no modo de operagao selecionado
e Esclarecidos os limites de pickup para a perda da funcdo de
protecdo PMG
e Para o AEM-2020 e CEM-2020, o reconhecimento maritimo
adicionado e a conformidade com CSA removida (o
reconhecimento cURus é mantido).
e Corrigidas as faixas do temporizador de pickup e dropout do
BESTlogic
e Adicionados registros Modbus para switches virtuais
e Adicionado Grid Code e declaragdes de conformidade UKCA
S1, 08/21 e Removida a adequacéo a locais perigosos para o CEM-2020
S, 01/20 e Adicionado suporte para BESTCOMSPIus versao 4.01.00.

e Removida a letra da revisdo de todas as paginas
e Numeracgao sequencial alterada para numeragao por segao

e Histérico da revisao do Manual de Instrugcdes movido para o
Prefacio

e Removido capitulo independente de Histérico de revisao

e Adicionadas configura¢des de taxa transversal predefinidas.

e Corrigida equacao de redefinicdo de sobrecorrente de campo.

e Adigao de descri¢cao de alarme de Divergéncia de rotagao de fase.

e Esclarecimento de que o sensor de corrente trifasico é necessario
para o PSS.

e Adicionada equagéao de nivel de equalizagédo gerador para
barramento PT.

e Alterado “Gerador” para “Maquina” nas Figuras 19-1, 19-2 e 19-3.
e Pequenas edicdes de texto em todo o manual

R, 04/19 e Adicdo de suporte para firmware versédo 1.06.00 e
BESTCOMSPIus verséo 3.21.00

e Adigao de desenhos para Entradas analégicas — Conexdes de
entrada de corrente no capitulo Médulo de expansao analdgica

e Pequenas edicdes de texto em todo o manual

Q o Esta letra de revisdo nao é utilizada
P, 11/18 e Declaragdo de adverténcia da Proposta 65 da California
e Clarificado sistema de estabilizador de energia
@) e Esta letra de revisdo néo foi usada

Histérico de revisdes DECS-250
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Manual
Revisao e data

Mudang¢a

N, 06/18

Definicao adicionada de Atraso de Desigualdade da Configuragéo
no capitulo Regulagéo.

Caixa de precaugéo corrigida no capitulo Entradas de energia.
Adicao de UL, Classe |, Div. 2 para AEM-2020 e CEM-2020.
Descricao melhorada dos valores nominais do contacto de saida
CEM-2020.

Adicionada declaragéo de adverténcia sobre a utilizagéo da
fungao 40Q com um fator de poténcia nominal de 1.0.

Tabela 4 removida. Os rétulos de derivagao/desfasamento
continuam a ser os mesmos nos modos de gerador e motor.
Descrigao corrigida das definicbes na secgao Corregéo da
Frequéncia, no capitulo Sincronizador.

Corregao da descricdo do Limitador V/Hz e da Figura 55 (Curva
Tipica do Limitador de 1.1 PU Volts por Hertz) no capitulo
Limitadores.

UEL corrigido, intervalo de valores Expoente de Poténcia Ativa, no
capitulo Limitadores.

Notas adicionadas no capitulo Ligagdes Tipicas sobre o requisito
de resisténcia de terminacao para terminais CAN.

M, 05/18

Langada manutencéo

L, 09117

Adicao de compatibilidade para a BESTCOMSPIus versao 3.17.01

K, 05/17

Alteracéo do intervalo Guardar Automatico para 10 minutos no
capitulo Regulagéo.

Adicao de tabela de Critérios de Disparo por Perda de Deteg¢ao no
capitulo Protegéo.

Descricao mais clara da operagéo on-line OEL por Ponto de Soma
no capitulo Limitadores.

Adigao de declaragao de cautela para operagao em ambientes
causticos no capitulo Montagem.

Referida a diretoria de drivers USB no capitulo Software
BESTCOMSPIlus.

Adicionada declaracéo de adverténcia sobre memaria n&o volatil.
Clarificagdo do Passo 4 da Configuragao no capitulo
Comunicacéo Profibus.

Adicao de registos de pontos de definigao ativos (instancia 254)
no capitulo Comunicagao Profibus.

Adicao de material para a resolugéo de problemas de instalagao
de drivers USB no capitulo Manutencgéo.

Simplificagcdo da apresentacao dos intervalos nominais para a
tenséo de detegao, adigdo de valores de precisdo de contagem, e
adigdo de numero de patente de afinagdo automatica no capitulo
Especificagbes.

Adigao de descrigdo do LED de estado no AEM-2020 e CEM-2020
nos seus capitulos respetivos.

Atualizagao das secgdes Conformidade CE atualizada e UL
Certificagado nos capitulos Especificagbes, Modulo de Expansdo
Analbgica e Médulo de Expanséo de Contactos.

Pequenas edigdes de texto em todo o manual

DECS-250

Histoérico de revisdes
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Manual
Revisao e data

Mudang¢a

J, 05/15

Melhoria da descri¢cdo de chapa de description of optional canopla
adicional no capitulo de Montagem

Adicao de uma figura para aplicagbes alimentadas em estagdo no
capitulo Conexoes tipicas

Atualizagdo de manual pra refletir as alteragdes do layout de tela
do BESTCOMSPIus

Adicao de descricdo do Simulador de légica offline no capitulo
BESTIogicPlus

Adicao de descrigbes de configuracdes de Cursors Enabled
(Cursores habilitados) e Sync Graph Scrolling (Sincronizar
rolagem de grafico) na tela de Analysis Options (Opg¢bdes de
andlises) no capitulo Teste

Adicao de certificagdo EAC no capitulo Especificagbes

Edigdes de texto secundarias por todo o manual

Esta letra de revisdo ndo foi usada

H, 02/15

Adicao de compatibilidade para a verséo 1.03.00 do firmware do
DECS-250 e BESTCOMSPIus versao 3.08.00

Alteracdo do layout da seg¢édo de ganhos de controle auxiliar e
adicédo de equacgdes no capitulo Controle auxiliar

Adicao de descrigdo de Objetos fora da pagina (Off-Page Objects)
no capitulo BESTlogicPlus

Organizagao de diversos nomes e descri¢cdes de registro Modbus
no capitulo Modbus

Adicao de registros Modbus para configuragdo AEM (AEM
Configuration), protecdo AEM (AEM Protection), protecdo RTD
(RTD Protection) e protegao de sensor de temperatura
(Thermocouple Protection) no capitulo Modbus

Ampliacdo das especificagdes IRIG no capitulo Especificacbes
Adicao de Reconhecimento maritimo no capitulo Especificagbes
Edigdes de texto secundarias por todo o manual

G, 09/14

Temperatura maxima de operagéo elevada para +70°C.
Terminal GND adicionado ao conector de poténcia.

F, 04/14

Adicionado suporte para o idioma russo.

Adicionada a protecao para sobrexcitagao.

Adicionada a fungao de aumento temporario da excitacao.
Adicionada a protecdo da perda de excitacdo (40Q) para motores.

Adicionado o método de redefinicdo de integragdo ao OEL
de controle.

Adicionada a compensacgao de angulo para sincronizador e
verificagdo da sincronizagao (25)

Aumentados de dois para seis os graficos de monitoramento
em tempo real.

Pequenas edicbes de texto em todo o manual.

Histérico de revisdes
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Manual Mudanca
Reviséo e data ¢
E, 12/13 e Melhorada a descrigéo da configuragdo da comunicagdo Profibus.

e Agora, os médulos de expansdo AEM-2020 e CEM-2020 possuem
pinos revestidos com ouro para proporcionar maior prote¢cao da
integridade do sinal de comunicagao.

e Adicionada a configuragdo PF Active Power Level (Nivel de
poténcia ativa FP) para regulagem var/FP.

e Adicionadas as configuracées Network Load Share ID (ID de
compartilhamento de carga da rede).

e Adicionado login seguro via configuragdes de comunicagao
Modbus™.

e Adicionados Pontos binarios e registradores Modbus de medigao.

e Pequenas edigbes de texto em todo o manual.

D, 07/13 e Adicionados os reconhecimento de agéncias maritimas
(BV, DNV, GL).

e Esclarecidas condig¢des limitantes de OEL on-line e de SCL de
baixo nivel.

e Melhorada a descri¢do da janela de referéncia do painel de
controle do BESTCOMSP/us®.

e Adicionado requisito da fiagdo do campo para atender a EMC.

e Melhorados os diagramas de conexao tipicos.

e Melhorados os procedimentos de atualizagao do firmware.

e Adicionado elemento logico "27" do BESTlogic™ Plus

e Adicionado esclarecimento afirmando que a entrada légica
PARALLEL_EN deve ser verdadeira para que a compensacgao de
UEL e droop funcionem.

e Ampliagao da descrigao do elemento de protegao da Perda de
Excitacao (40Q).

e Ampliagdo da descricdo da configuragdo de codificacdo IRIG na
Clock Setup (Configuragao do relégio).

e Pequenas edigbes na tabela de registro legado de comunicagao
Modbus™.

e Adicionados paragrafos de aviso em diversos locais
recomendando aterramento apropriado do CECS-250 ao usar
porta USB nao isolada.

C, 1112 e Atualizadas as especificacdes de temperatura e frequéncia
de operacao.
B, 10/12 e Liberagao inicial

DECS-250 Histoérico de revisdes
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1 ¢ Introducao

Os Sistemas digitais de controle de excitagdo DECS-250 proporcionam controle de excitagao preciso e
protecao de maquina em um pacote compacto. A adaptabilidade do DECS-250 a muitas aplicagdes &
assegurada por contatos de entrada e de saida configuraveis, capacidades de comunicacgao flexiveis e
l6gica programavel implementados com o software BESTCOMSP/us® fornecido.

Recursos e fungées

Os recursos e fungbdes do DECS-250 incluem:

Controle de excitagao preciso para aplicagdes de gerador ou motor sincrono
o Valores de medicao de fator de poténcia e Var serdo opostos em modo motor
Cinco modos de controle de excitagao:
o Regulagem automatica de tensdo (AVR)
Regulagem da corrente de campo (FCR)
Regulagem da tensao de campo (FVR)
Regulagem do fator de poténcia (PF)
Regulagem Var (var)
Trés referéncias predefinidas para cada modo de controle de excitacao.
Seguidor interno entre as referéncias do modo de operagéo e seguidor externo da referéncia de
excitagdo de segundo DECS.
Dois grupos de estabilidade PID com recurso de Regulagem automatica
A entrada remota de controle da referéncia aceita sinal de controle analégico de tenséo ou de
corrente
Funcbes de Codigo de rede
o Conectar e desconectar
o Controle de poténcia ativa
o Controle de poténcia reativa
Medigcdo em tempo real
Sincronizador automatico opcional
Estabilizador de sistema de poténcia (PSS) integrado opcional IEEE Std 421.5 tipo PSS2A /2B / 2C
o Modos de controle do gerador ou motor, que acomoda mudangas da rotacdo de fase
entre modos
o Medicao de velocidade e poténcia ou somente medigcao de velocidade
o Meétodo de medigao de energia de trés watts
Partida suave e controle do aumento de tenséo
Cinco fungdes de limitagao:
o Sobrexcitagao: ponto de adigao e controle
o Subexcitagao
o Corrente do estator
o Poténcia reativa (var)
o Subfrequéncia
Vinte fungdes de protegao:
o Subtensdo do gerador (27)
Sobretenséo do gerador (59)
Perda de medicdo (LOS)
Sobrefrequéncia (810)
Subfrequéncia (81U)
Poténcia reversa (32R)
Perda de excitagdo (40Q)
Sobretensao de campo
Sobrecorrente de campo
Perda do PMG
Falha do diodo da excitatriz
Verificagdo da sincronizagao (25)
Oito elementos de protecao configuraveis

O O O O

0 O 0O O OO O OO OO O0oOO0oOOo
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e |RIG ou sincronizagao de tempo da rede
o Dezesseis contatos de entrada de medi¢ao
o Duas entradas de fungao fixa: Partida e parada
o Quatorze entradas programaveis
e Doze contatos de saidas
o Uma saida de fungao fixa: Watchdog (Configuragcao SPDT)
o Onze saidas programaveis
e Comunicacao flexivel
Comunicacao serial através de porta USB no painel frontal
Comunicacdo Modbus através da porta RS-485 ou de Modbus TCP
Comunicacédo Ethernet através de porta opcional para fios de cobre ou fibra ética.
Comunicacdo CAN com uma ECU (unidade de controle do motor), Médulo de expansao
analégica AEM-2020 opcional ou Mddulo de expansdo de contato CEM-2020 opcional
o Protocolo de comunicagdo PROFIBUS opcional.
e Log de dados, gravagao de sequéncia de eventos e analise de tendéncias
e O Moddulo de expansao de contato CEM-2020 opcional proporciona:
o Dez contatos de entrada
o Dezoito contatos de saida (CEM-2020H) ou 24 contatos de saida (CEM-2020)
o Funcobes de entrada e saida personalizaveis atribuidas através da l6gica programavel
BESTlogic™Plus
o Comunicagao via protocolo CAN
e O Mddulo de expanséao analogica AEM-2020 opcional proporciona:
o Oito entradas analégicas
Oito entradas de dispositivo sensor de temperatura resistivo (RTD)
Duas entradas de sensor de temperatura
Quatro entradas analdgicas
Funcbes de entrada e saida personalizaveis atribuidas através da l6gica programavel
BESTlogicPlus
o Comunicagao via protocolo CAN

O O O O

o O O O

Aplicacao

O DECS-250 foi projetado para aplicagdes de gerador ou motor sincrono. O DECS-250 controla a saida
da maquina pela aplicagao de poténcia de excitagdo CD regulada ao campo do excitador. O nivel de
poténcia de excitagdo tem como base a tensao e a corrente monitoradas, e um ponto de ajuste de
regulagem estabelecido pelo usuario. O modo operacional, gerador ou motor, é alterado na tela de
configuragdes Operating Mode (Modo Operacional). Valores de medigédo de fator de poténcia e Var serédo
opostos em modo motor.

A poténcia de excitagao é fornecida pelo DECS-250 por meio de um moédulo de comutagao de poténcia
filtrado que utiliza modulagéo por largura de pulso. Ele é capaz de fornecer 15 ACC (ou 20 Adc até 55°C
(131°F)) continuamente em tensao nominal de 32, 63 ou 125 VCC. Com poténcia de operagdo nominal
aplicada, ele tem capacidade para forgar 30 ACC por 10 segundos.

Pacote

Um pacote compacto unico contém todos os componentes de controle de excitagdo e de poténcia.

A HMI do painel dianteiro fornece sinalizagédo e controle locais através de um mostrador de cristal liquido
(LCD) com iluminacgéo de fundo, diodos emissores de luz (LEDs), e botbes de presséo. Sinalizagéo e
controle remotos estédo disponiveis por meio de interface de comunicagéo flexivel que incluir Ethernet,
Modbus, PROFIBUS opcional e Painel de exibi¢ao interativo (IDP-801) opcional.

Introdugao DECS-250
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Recursos e capacidades opcionais

Os recursos e capacidades opcionais do DECS-250 s&o definidos por uma combinagao de letras
que formam o numero do estilo. O nimero do modelo e o nimero do estilo descrevem as opgdes e
caracteristicas de um dispositivo especifico e aparecem em uma etiqueta fixada no dispositivo.

Numero do estilo

A tabela de identificagdo dos nimeros de estilo, na Figura 1-1, define as caracteristicas elétricas e

recursos operacionais disponiveis no DECS-250.

MODEL NUMBER

\\

1*" Communication Protocol

1) 100Base-T Ethernet
2) 100Base-FX Ethernet

P0060-34

2"? Communication Protocol

PSS Terminals /A
N) None S) Spring type
P) Power System C) Compression type
Stabilizer
Power Supply Autotracking Synchronizer
L) 24/48 Vdc 1) Internal N) None
C) 120 Vac/125 Vdc autotracking only A) Auto synchronizer

2) Internal/external
autotracking

N) None
P) PROFIBUS™

NOTES

A Compression type terminals are available for the current

sensing (CT) inputs, operating power input, and power output
connections only.

Figura 1-1. Tabela de estilos do DECS-250

Notes

Observagdes

Compression type terminals are available for the
current sensing (CT) inputs, operating power
input, and power output connections only.

Terminais tipo compressao estao disponiveis
apenas para conexdes de entradas CT (deteccao
de corrente), entrada de for¢ca de operacéo e
saida de forga.

MODEL NUMBER

NUMERO DO MODELO

STYLE NUMBER

NUMERO DO ESTILO

PSS PSS

N) None N) Nenhum

P) Power system stabilizer P) Estabilizador de sistema de poténcia
Terminals Terminais

S) Spring type S) Tipo mola

C) Compression type

C) Tipo compressao

1st Communication Protocol

1° protocolo de comunicagéo

100Base-T Ethernet
100Base-FX Ethernet

1) Ethernet 100Base-T
2) Ethernet 100Base-FX

Power Supply Fonte de alimentacdo
L) 24/48 Vdc L) 24/48 Vcc

C) 120 Vac/125 Vdc C) 120 VCA/M125V CC
Autotracking Seguidor automatico

Internal autotracking only
Internal/external autotracking

1) Apenas seguidor automatico interno
2) Seguidor automatico interno/externo

Synchronizer

Sincronizador

DECS-250
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N) None N) Nenhum

A) Auto synchronizer A) Sincronizador automatico

2nd Communication Protocol 2° protocolo de comunicagao

N) None N) Nenhum

P) PROFIBUS™ P) PROFIBUS™
Armazenamento

Se um DECS-250 nao for colocado em servigo imediatamente, armazene-o na caixa de papelao de
embarque original e em ambiente sem umidade e sem poeira. A temperatura do ambiente de
armazenamento deve estar entre —40 e 85 °C (—40 e 185 °F).

Considerag6es sobre capacitores eletroliticos

O DECS-250 contém capacitores eletroliticos de aluminio de longa duragcdo. No caso de um DECS-250
mantido em estoque como sobressalente, a vida desses capacitores pode ser maximizada se o
dispositivo for energizado por pelo menos 30 minutos uma vez por ano. Consulte os procedimentos de
energizacao descritos em Manutengéo.

Ao energizar o DECS-250 usando uma fonte de impedancia baixa (como uma tomada de parede),
recomenda-se usar um Modulo de reducao da corrente de partida (ICRM) para ndo danificar o DECS-
250. Para obter uma descri¢cao detalhada do Mdodulo de redugéo da corrente de partida, consulte a
publicagdo 9387900990 da Basler. As conexdes do ICRM séo ilustradas em Conexobes tipicas.

Introdugao DECS-250
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2 * Controles e indicadores

Todos os controles e indicadores estao localizados no painel frontal e consistem em botdes de pressao,
indicadores de LED e um mostrador de cristal liquido (LCD).

llustracao e descrigcao do painel frontal

Os controles e indicadores do DECS-250 estao ilustrados na Figura 2-1 e estdo descritos na Tabela 2-1.
Os localizadores e descri¢gdes da Tabela 2-1 correspondem aos localizadores mostrados na Figura 2-1.

Digital H

Excitation & E
Control @ N
System DECS-250

®
ey o

Null PSS Internal  Pre- r Limits q
Balance Active Tracking Position Lower Upper

® ~©<«><>

Edit Reset

@ 0O

5
3
@

use

P0062-31

Figura 2-1. Controles e indicadores do painel frontal
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Tabela 2-1. Descrigcao dos indicadores e controles do painel frontal

Localizador Descrigao

A Mostrador. O mostrador de cristal liquido (LCD) serve como fonte local das
informacgdes fornecidas pelo DECS-250. O LCD exibe as referéncias operacionais,
ganhos da malha, medicdes, fungbes de protegdo, pardmetros do sistema e
configuragdes gerais. O LCD de 128 por 64 pixels com luz de fundo exibe caracteres
brancos sobre fundo azul.

B Indicador de configuragdo predefinida. O diodo emissor de luz (LED) vermelho
acende quando a referéncia do modo ativo esta em qualquer uma das trés
configuragdes predefinidas.

C Indicadores de limite. Dois LEDs vermelhos indicam quando a referéncia do modo
ativo atinge o valor minimo ou maximo.

D Botbées de presséao de rolagem. Estes quatro botdes sdo usados para rolar para cima,
para baixo, para a esquerda e para a direita os menus exibidos no LCD (localizador
A). Durante uma sesséao de edigdo, os botdes de pressao rolagem a esquerda e a
direita selecionam a variavel a ser alterada e os botdes de pressao rolagem para cima
e para baixo alteram o valor da variavel.

E Botao de pressao Reset. Este botdo cancela as sessoes de edigcao, redefine as
sinalizagdes de alarme e relés de alarme travados e pode ser usado como acesso
rapido a tela de medigao.

F Porta de comunicac¢ao. Esta tomada USB do tipo B conecta o DECS-250 a um PC
que execute o BESTCOMSPIus® para permitir comunicagéo local. O BESTCOMSPlus
é fornecido com o DECS-250.

G Botao de presséo Edit. Pressionar este bot&o inicia uma sessao de edi¢cao e permite
alterar configuragdes do DECS-250. Ao término de uma sessao de edi¢ao, o botdo
Edit (Editar) é pressionado para salvar as alteragdes das configuragdes.

H Indicador Null Balance. Este LED verde acende quando a referéncia dos modos
de operacéo inativos (AVR, FCR, FVR, var e FP) corresponde a referéncia do
modo ativo.

I Indicador PSS Active. Este LED vermelho acende quando o estabilizador de sistema
de poténcia integrado esta ativado e pode gerar um sinal de estabilizagédo em
resposta a uma perturbagao no sistema de poténcia.

J Indicador Internal Tracking. Este LED vermelho acende quando qualquer modo inativo
(AVR, FCR, FVR, Var ou Fator de poténcia) esta seguindo a referéncia do modo ativo
para proporcionar uma transferéncia suave ao trocar modos ativos.

Navegagdo no menu

O DECS-250 proporciona acesso local as configuragdes e valores de medigées do DECS-250 por meio
de uma estrutura de menus exibida no LCD do painel frontal. Uma visao geral da estrutura de menus
esta ilustrada na Figura 2-2. E possivel navegar na estrutura de menus pressionando os quatro botées
de pressao de rolagem.

Controles e indicadores DECS-250
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DECS-250 Menu

Metering « » Metering Explorer
Settings « » Settings Explorer : Sg\r;(zrrator
Metering Summary Screen 4 » e Generator voltage, : gsgﬁﬂn?ce;:ggs e Bus
f'e:? Currenﬁ apd e System Parameters ° E'glsd
vol age me ?rlpg e Report Configuration : Svnchronizati
vatueg.,tregu g ion o Operating Settings Aymi ror:lza ion
setpoints, an e PSS (optional) ® Aux Inpu
contact inputs e Tracking

status

P0090-92

e Sync/Voltage Matching
e Grid Code Settings

e Protection

e Programmable Inputs
e Programmable Outputs
e Logic

e Network Load Share
e Control Panel

e Status

e Reports

Figura 2-2. Visdo geral da estrutura de menus

2-3

DECS-250 Menu

Menu do DECS-250

Metering

Medigcao

Settings

Configuragdes

Metering Summary Screen

Tela do sumario de medigao

Generator voltage, field current and voltage
metering values, regulation setpoints, and contact
inputs status

Valores de medigao de tenséo do gerador,
corrente e tensao de campo, referéncias de
regulagem e status dos contatos de entrada.

Settings Explorer

Settings Explorer

e General Settings e Configuragbes gerais
e Communication e Comunicagao
e System Parameters e Parametros do sistema
e Configuration Settings (optional) e Ajustes da configuracao (opcional)
e Setpoints ¢ Referéncias
e PSS (optional) e PSS (opcional)
e Sync/Voltage Matching e Sincronizador/Equalizagao de tensao
e Grid Code Settings o Definigdes de cddigo de rede elétrica
e Protection e Protegao
e Programmable Inputs o Entradas programaveis
e Programmable Outputs e Saidas programaveis
e Logic o Légica
Metering Explorer Metering Explorer

e Generator e Gerador
e Power e Poténcia
e Bus e Barramento
e Field e Campo
e PSS e PSS
e Synchronization e Sincronizagéo
e Aux Input e Entrada auxiliar
e Tracking e  Seguidor
e Control Panel e Painel de controle
e Status e Status
e Reports o Relatdrios

DECS-250 Controles e indicadores
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Ajuste de configuragées

Um ajuste de configuragao é feito no painel frontal através das etapas a seguir.
1. Navegue até a tela que mostra a configuragéo a ser alterada.

2. Pressione o botao Edit e insira 0 nome de usuario e senha apropriados para obter o nivel de
acesso de seguranga necessario. (As informagdes sobre a implementagéo e uso da protegéo do
nome de usuario e senha esta descrita na secdo Seguranga deste manual).

3. Destaque a configuragdo desejada e pressione o botao Edit para visualizar a tela de edi¢cdo da
configuragao. Essa tela lista a faixa da configuragédo ou a sele¢do permitida para a configuragao.

4. Use os botdes de pressao de rolagem para selecionar os digitos/sele¢des da configuragao e
ajuste/altere a configuragéo.

5. Pressione o botao Edit para salvar a alteragao.

Configuragdo do mostrador

Caminho de navegagido no BESTCOMSPIus®: Gerenciador de definigbes, Definicdes gerais, HMI
do painel frontal

Caminho de navegacdo na HMI: Defini¢cdes, Definicdes gerais, HMI do painel frontal

A aparéncia e o comportamento do mostrador do painel frontal podem ser personalizados para atender
as preferéncias do usuario e as condigdes locais. Essas configuragbes do BESTCOMSPlus estao
ilustradas na Figura 2-3.

LCD

A configuragéo do LCD inclui um ajuste de contraste para adequar o angulo de visualizagdo usado ou
compensar as condigdes ambientais. Existe a possibilidade de inverter as cores do mostrador para
acomodar as condigbes de iluminagdo e as preferéncias do usuario.

Modo de suspensao

O modo de suspensao reduz a demanda por poténcia de controle apagando a luz de fundo do LCD
quando ndo ocorre atividade dos botdes de pressao apds o tempo configurado em Tempo limite da luz
de fundo do LCD.

Idioma

Estao disponiveis médulos de idioma para o DECS-250. Assim que um maddulo de idioma é
implementado ele pode ser ativado através da configuragao Language Selection (Sele¢do do idioma).

Rolagem da tela

O mostrador pode ser configurado para rolar automaticamente através de uma lista de valores medidos
selecionada pelo usuario. Esse recurso é ativado e desativado pela configuragdo Enable Scroll (ativar
rolagem). A taxa com que a rolagem ocorre é ajustada através da configuragédo Scroll Time Delay (atraso
da rolagem da tela).

Controles e indicadores DECS-250
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Painel Frontal HMI

Configuragao LCD
Walor de contraste (0K)

B ]

Inverter exibigdo

Nao w~

Configuracdo do modo de suspensdo
Modo de suspensdo
Habilitado ~

Tempo limite da luz de fundo do LCD ()

Configuracéo de idioma
Selegdo de ldioma

Inglés e

Configurac&o de rolagem de tela
Habilitar rolagem

Habilitado ~

Retardamento de rolagem (s)

Configuragbes de medigdo rolavel
m-L] GV primério

m-L] GC primério

m]ce primaria
-] Frequéncia
-] Peténcia primaria
-] FP primério
=] Energia primaria
=] BY primaria
-] Campo primério
£

E

E

[

E

£

E

7-[] PSS primario

H-[] Sincronizagdo primaria
-] Entrada aux.

7-[] Rastreamento

H-[] Relégio de Tempo Real
7-[] Entradas de Contato
H-[_] Saidas de Contato
-] IDdo Dispositiva

Figura 2-3. Configuragdes da HMI do painel frontal
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3 * Entradas de alimentacao

A alimentacéao € aplicada em duas entradas separadas: alimentagéo de controle e alimentagao de
operagao. A entrada de alimentagéo de controle fornece energia a uma fonte de alimentagao interna que
fornece energia as fungdes légicas, de protecéo e de controle. O estagio de poténcia utiliza a entrada de
alimentagao de operagao como fonte da poténcia de excitagdo convertida aplicada no campo.

Alimentacgéao de controle

Duas entradas fornecem alimentag¢ao de controle ao DECS-250. Uma entrada aceita alimentacdo de
controle CC e a outra entrada aceita alimentagao de controle CA. O nivel da tenséo de alimentacéo de
controle aceitavel é determinado pelo nimero do estilo. E possivel um entre dois niveis. O estilo Lxxxxxx
indica tensdo nominal de 24 ou 48 VCC e aceita uma faixa de tensao de 16 a 60 VCC. O estilo Cxxxxxx
indica tensdo nominal de 125 VCA/VCC e aceita uma faixa de tensao de 90 a 150 VCC e de 82 a 132
VCA (50/60 Hz). Uma entrada (CC ou CA) é suficiente para a operagao, mas duas entradas
proporcionam redundancia (apenas para o estilo Cxxxxxx). Quando ambas as entradas da alimentagéo
de controle s&o utilizadas, a entrada CA requer um transformador de isolamento. A alimentagéo de
controle CC é aplicada nos terminais BATT+ e BATT—. A alimentacgao de controle CA ¢é aplicada nos
terminais L e N.

Alimentacao de operagcao

Cuidado

Para aplicagdes redundantes com um Marathon PMG de 300 Hz
monofasico, apenas um DECS-250 pode ser conectado ao PMG de
cada vez. Em aplicagdes redundantes, um contator deve ser usado
para cada entrada de alimentagédo do DECS-250, caso contrario o
equipamento pode ser danificado.

Se a forga de operacgao for superior a 260 VCA, a conexao deve ser
configurada como monofasica L-N, caso contrario o equipamento
pode ser danificado.

Observagao

O DECS-250 nao fornece isolamento galvanico entre a entrada de
energia operacional e o terra.

A alimentacao de operagéo é aplicada nos terminais A, B e C. Para atingir o nivel de excitagcdo desejado,
deve ser aplicada tensao de alimentagao de operacao apropriada. A Tabela 3-1 lista as faixas da tensao
de alimentagao de operacao aceitaveis do DECS-250. A faixa da frequéncia da alimentagao de operacao
para o DECS-250 vai de 50 a 500 Hz para todas as tensdes.

Tabela 3-1. Especificagdes da alimentagao de operagdao do DECS-250

Tensao nominal da poténcia Faixa da tensao de alimentagao
de excitagao desejada de operagao aplicada
32VCC 56 a 70 VCA
63 VCC 100 a 139 VCA ou 125 VCC
125 VCC 190 a 277 VCA ou 250 VCC

DECS-250 Entradas de alimentagéo
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Moédulo de reducgao da corrente de partida (ICRM)

Durante a ativagdo do DECS-250, o ICRM opcional evita que o DECS-250 seja danificado limitando a
corrente de partida a um nivel seguro. Quando a alimentagao de operagao é aplicada no DECS-250, o
ICRM limita a corrente de partida acrescentando uma resisténcia elevada entre o DECS-250 e a fonte de
alimentagao. Assim que a corrente de partida diminui, a resisténcia em série cai rapidamente para
permitir que haja um fluxo de corrente nominal estavel.

Aviso

Para evitar que o DECS-250 sofra danos, recomenda-se o0 uso do
ICRM quando se utilizar uma fonte de baixa impedancia como uma
tomada de parede.

Para obter uma descri¢cdo detalhada do Modulo de redugao da corrente de partida, consulte a publicagédo
9387900990 da Basler. As conexdes do ICRM s&o ilustradas em Conexdes tipicas.

Entradas de alimentagéo DECS-250
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4 - Estagio de poténcia

O DECS-250 fornece poténcia de excitagdo regulada CC ao campo de uma excitatriz sem escovas. A
poténcia de excitagdo é fornecida nos terminais F+ e F—.

Observagao

O DECS-250 nao fornece isolamento galvanico entre a saida de
energia de campo e o terra.

A alimentagdo de operagao do estagio de poténcia do DECS-250 aceita alimentagdo CA monofasica ou
trifasica de um transformador ou PMG. Também é aceitavel usar alimentacdo CC das baterias da
estacdo ou da armadura de uma excitatriz CC. A alimentac¢ao de operagao do estagio de poténcia é
aplicada nos terminais A, B e C. O terminal GND serve como conexao de aterramento.

O estagio de poténcia do DECS-250 fornece poténcia de excitagéo através de um médulo de comutagéo
de poténcia filtrado que utiliza modulagao por largura de pulso. E capaz de fornecer 15 ACC
continuamente na tensdo nominal de 32, 63 ou 125 VCC. Com tens&o de operagédo nominal aplicada, ele
tem capacidade para forgar 30 ACC por 10 segundos.

Os niveis da alimentagéo de operagdo nominal do DECS-250 incluem 60 VCA para requisito de campo
de excitatriz continuo de 32 VCC, 120 VCA ou 125 VCC para requisito de 63 VCC ou 240 VCA ou 250
VCC para requisito de 125 VCC.

DECS-250 Estagio de poténcia



Estagio de poténcia

9440380990

DECS-250



9440380990 5-1

5 * Medicao de tensao e corrente

O DECS-250 mede a tensao do gerador, a corrente do gerador e a tensdo do barramento por meio de
entradas isoladas dedicadas.

Tenséao do gerador

A tensdo de medigao de gerador trifasico é aplicada nos terminais E1, E2 e E3 do DECS-250.
Normalmente essa tensdo de medig¢ao é aplicada por um transformador de tensao fornecido pelo
usuario, mas pode ser aplicada diretamente. Esses terminais aceitam conexdes de trés fios trifasicas nos
terminais E1 (A), E2 (B) e E3 (C) ou conexdes monofasicas em E1 (A) e E3 (C).

A entrada de medigdo da tensdo do gerador aceita tensdo maxima de 600 VCA e tem uma carga inferior
a1VA.

As tensdes nos enrolamentos primario e secundario do transformador sdo inseridas em configuragdes
que o DECS-250 usa para interpretar a tensdo de medicao aplicada e calcular os parametros do sistema.
A rotacao de fase da tensdo de medigédo do gerador pode ser configurada como ABC ou ACB.
Informacgdes sobre como configurar o DECS-250 para a tensdo de medi¢do do gerador sdo fornecidas no
capitulo Configuragdo deste manual.

As conexdes tipicas para a medigdo da tensdo do gerador estéo ilustradas na Figura 5-1.

3-Phase Generator Voltage 1-Phase Generator Voltage
Sensing Connections Sensing Connections
® ®
GEN ® GEN ®
© ©
SAANT AANS
YTYTYN YTYYN

E1|E2|E3

DECS-250

E1|E2|E3

DECS-250

P0062-45

Figura 5-1. Conexdes tipicas para a medi¢ao da tensdo do gerador

3-Phase Generator Voltage Sensing Connections | Conexdes para a medi¢do da tensao de gerador
trifasico

1-Phase Generator Voltage Sensing Connections | Conexdes para a medi¢ao da tensédo de gerador
monofasico

Corrente do gerador

As entradas de medig&o da corrente do gerador consistem em trés entradas de medigao de fase e de
uma entrada de medi¢ao para compensacao de corrente cruzada.

OBSERVAGAO

O aterramento do transformador de corrente (TC) deve ser aplicado
conforme os cddigos e convengoes locais.

DECS-250 Medigao de tensao e corrente
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Medicao da fase

A corrente de medigéo de gerador trifasico é aplicada nos terminais CTA+ e CTA—, CTB+ e CTB-e
CTC+ e CTC-do DECS-250 através de transformadores de corrente (TCs) fornecidos pelo usuario. A
corrente de medicao de gerador monofasico é aplicada nos terminais CTB+ e CTB— do DECS-250. O
DECS-250 é compativel com TCs que tém correntes nominais do secundariode 5 ACAou 1A CA. O
DECS-250 usa essa corrente nominal do secundario com as correntes nominais do primario para
interpretar a corrente medida e calcular os parametros do sistema. Informagdes sobre como configurar o
DECS-250 para a tensdo de medigdo do gerador sao fornecidas no capitulo Configuracdo deste manual.
As conexdes tipicas para a medigédo da corrente de fase do gerador estdo ilustradas na Figura 5-2.

PV

@
GEN . ®
©

| CTA+ | CTA—‘CTB+| CTB—| CTC+‘ CTC—|

46

o
8 DECS-250
NOTES
1. If only one CT is used, connect it to the B-
phase.

2. Three-phase current sensing is required for
PSS applications.

Figura 5-2. Conexées tipicas para a medigao da corrente do gerador

GEN GER
CTA+ CTA+
CTB+ CTB+
CTC+ CTC+
NOTES OBSERVACOES
1. If only one CT is used, connect it to the B- 1. Se apenas um TC for usado, conecte-o a
phase. fase B.
2. Three-phase current sensing is required 2. E necessario medir corrente trifasica em
for PSS applications. aplicagbes do PSS.

Compensacgao de corrente cruzada

O modo de compensacao de corrente cruzada (diferencial reativo) permite que dois ou mais geradores
em paralelo compartilhem uma carga comum. Como se mostra na Figura 5-3, cada gerador é controlado
por um DECS-250 utilizando entrada de compensacgao de corrente cruzada (terminais CCCT+ e CCCT-)
do DECS-250 e um transformador de corrente (TC) externo dedicado para medir a corrente do gerador.
Os resistores mostrados na Figura 5-3 sdo usados para estabelecer a carga e podem ser ajustados
conforme a aplicagéo. Certifique-se de que a poténcia nominal dos resistores seja adequada a aplicagao.

Medicao de tensao e corrente DECS-250
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GEN 2 T

CT
GEN 1 e {f
1 ohm
CCCT+
DECS-250
CCCT-
o¢ CCC ———F——1 LoAD
Enable
1 ohm Contact
cceT+ — VW——m——
DECS-250
CCCT-
Q 1 P0062-47

CT

Figura 5-3. Conex6es para compensacao de corrente cruzada

GEN 1 GER 1
CT TC
1 ohm 1 ohm
CCC Enable Contact Contato de ativagdo da CCC
LOAD CARGA
OBSERVAGAO

Se uma magquina é retirada da linha, o enrolamento secundario do TC
de compensagao de corrente cruzada dessa maquina deve ser
curtocircuitado. Caso contrario o esquema de compensacao de
corrente cruzada nao funcionara.

Tensao do barramento

O monitoramento da tensao do barramento permite a detec¢ao de falha do barramento, a
compatibilidade da tensédo do gerador e do barramento e a sincronizagdo do gerador com rede publica
de energia/barramento. Esses recursos serdo abordados no capitulo Sincronizador deste manual. A
tensdo de medigdo de barramento trifasico é aplicada nos terminais B1, B2 e B3 do DECS-250.
Normalmente essa tensao de medi¢ao é aplicada por um transformador de tensao fornecido pelo
usuario, mas pode ser aplicada diretamente. Esses terminais aceitam conexdes de trés fios trifasica nos
terminais B1 (A), B2 (B) e B3 (C) ou conexdes monofasicas em B3 (A) e B1 (C).

A entrada de medig¢do da tensdo do barramento aceita tensdo maxima de 600 VCA e tem uma carga
inferior a 1 VA.

As tensdes nos enrolamentos primario e secundario do transformador s&o inseridas em configuragdes
que o DECS-250 usa para interpretar a tensdo de medigao aplicada. Informagdes sobre como configurar
o DECS-250 para a tensao de medigcao do barramento s&o fornecidas no capitulo Configuracdo deste
manual.

As conexdes tipicas para a medigcao da tensao do barramento estéo ilustradas na Figura 5-4.

DECS-250 Medigao de tensao e corrente
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3-Phase Bus Voltage 1-Phase Bus Voltage
Sensing Connections Sensing Connections
4—Gen E_I__I_I BUS —» @ 4_Gen E—I—_I_' BUS —» @
GEN HH ® GEN H H ®
H H © H H ©
\AAANA \AAN
YY) Y'Y
© B1|B2|B3 B1|B2|B3
&
% DECS-250 DECS-250
Figura 5-4. Conexées tipicas para a medig¢ao da tensdao do barramento
3-Phase Bus Voltage Sensing Connections Conexdes para a medigao da tensdo de
barramento trifasico
1-Phase Bus Voltage Sensing Connections Conexdes para a medigao da tensdo de
barramento monofasico
Gen Ger
Bus Barramento

Medicao de tensao e corrente DECS-250
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6 * Sincronizador

Os controladores DECS-250 com numero de estilo xxxxAxx estdo equipados com um sincronizador
automatico que age para alinhar com o barramento a tensao, o angulo de fase e a frequéncia do
gerador. O funcionamento do sincronizador inclui configuragdes de compensagéao para o disjuntor do
gerador e configuragdes de controle da polarizagdo do regulador de velocidade do gerador. Os recursos
do sincronizador relacionados incluem a equalizagao de tensao e a detecgao das condi¢gdes do
barramento.

Sincronizagao do gerador

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus®: Explorador de Definigbes, Ilgualamento de
Sincronizador/Tenséao, Sincronizador
Caminho de navegacdo na HMI: Definigdes, Igualamento de Sincronizador/Tens&o, Sincronizador

Estao disponiveis dois modos de sincronismo automatico de geradores: malha de travamento por fase
(PLL) e antecipativo. No modo PLL, o DECS-250 iguala a tensdo, angulo de fase e frequéncia do
gerador com o barramento e, de seguida, conecta o gerador ao barramento ao fechar o disjuntor do
gerador. No modo antecipativo, 0 DECS-250 conduz a frequéncia do gerador a um ponto préximo da
frequéncia de barramento e fecha o disjuntor, num angulo de fase de zero, compensando o tempo de
fecho do disjuntor. (O tempo de fechamento do disjuntor € o atraso entre o envio de um comando de
fechamento do disjuntor e o fechamento dos contatos do disjuntor). O DECS-250 compensa o tempo de
fecho do disjuntor ao monitorizar a frequéncia de deslizamento entre o gerador e o barramento e
calculando o angulo de fase em avango necessario para fechar o disjuntor com um angulo de fase de
zero graus.

Correcao da Frequéncia

A definicdo Frequéncia de Deslizamento estabelece o deslizamento maximo permitido para o fecho do
disjuntor. Quando a frequéncia de deslizamento medida é inferior ao valor da definicdo Limite de
Controlo de Deslizamento Min, a saida de erro é definida como zero. Quando a frequéncia de
deslizamento medida se encontra entre os valores das definicdes Limite de Controlo de Deslizamento
Max e Limite de Controlo de Deslizamento Min, a saida de erro é proporcional a diferenca entre a
frequéncia de deslizamento medida e o valor da definicdo Limite de Controlo de Deslizamento Min com a
polaridade oposta. Quando a frequéncia de deslizamento medida é superior ao valor da definicao Limite
de Controlo de Deslizamento Max, a saida de erro é definida no maximo com a polaridade oposta.

Para minimizar o impacto no barramento durante a sincronizagao, a frequéncia do gerador pode ser
forcada a exceder a frequéncia do barramento no momento em que o disjuntor fecha. Se for este o caso,
o DESC-250 fara com que a frequéncia do gerador seja mais alta que a frequéncia do barramento antes
de fechar o disjuntor. A configuragdo do angulo de fechamento do disjuntor define a diferenga maxima do
angulo de fase permitida entre o gerador e o barramento. Para fechar o disjuntor, o dngulo de
deslizamento deve manter-se inferior ao valor desta definigdo, durante o atraso de ativagéo de
sincronismo.

As definigbes Limite de Controlo de Deslizamento Min, Limite de Controlo de Deslizamento Max e
Angulo de Fecho do Disjuntor apenas sao utilizadas no modo PLL.

Correcao da tensao

A correcgao da tensao € iniciada quando a tensdo do gerador esta fora da janela de tensao definida. A
configuragao da janela de tensao é expressa como uma porcentagem da tensao do barramento e
determina a faixa da tenséo do gerador em torno da tensdo do barramento onde o fechamento do
disjuntor sera considerado. Ativando a configuracdo Vgen>Vbus (tensdo do gerador>tensao do
barramento), o DECS-250 faz com que a tensao do gerador fique mais alta que tensdo do barramento
antes da sincronizagdo. Ha uma configuragéo de nivel de equalizagdo do TT entre gerador e barramento
para compensar os transformadores de elevacao ou abaixamento de tensao do sistema. O DECS-250
ajusta a tensdo medida do gerador nessa porcentagem. Essa configuragéo aparece também na tela

DECS-250 Sincronizador
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Voltage Matching (Equalizagéo da tensao) abaixo. Quando esse valor é modificado, a alteragéo é
refletida nos dois lugares.

Compensagao de angulo

Ha uma configuragao de compensacgao de angulo para compensar o deslocamento de fase causado
pelos transformadores no sistema. O valor de compensagao de angulo é adicionado apenas ao angulo
do barramento. Por exemplo, € dado que o gerador e o barramento est&o sincronizados, mas o angulo
de escorregamento medido pelo DECS-250 esta indicado como —30°. A Equacgédo 6-1 abaixo ilustra o
calculo do angulo de escorregamento feito pelo DECS-250. Isso quer dizer que o angulo do gerador esta
com um atraso de 30° em relagdo ao angulo do barramento por causa do deslocamento de fase do
transformador. Para compensar esse deslocamento de fase, a configuragdo de compensacao de angulo
deve conter o valor de 30°. Esse valor € somado ao angulo do barramento medido resultando em um
angulo de escorregamento ajustado de zero grau. Apenas o angulo do barramento medido é afetado
pela configuragcdo de compensacao de &ngulo, o dngulo do gerador medido n&o é polarizado pelo DECS-
250.

G — B + A = Slip Angle
Equagio 6-1. Angulo de escorregamento medido pelo DECS-250

Onde:
G = angulo do gerador medido
B = angulo do barramento medido
A = valor de compensagao de angulo

Nivel de equalizagao gerador para barramento PT

Uma configuragao de nivel de equalizagao gerador para barramento PT é fornecida para compensar os
transformadores de aumento ou reducao no sistema. O DECS-250 ajusta a tenséo detectada do gerador
por esta porcentagem. Essa configuragdo também é exibida na tela Equalizagdo da tensao, abaixo.
Quando o valor é alterado, é refletido em ambos os lugares. Para calcular o valor apropriado do nivel de
equalizagao gerador para barramento PT, consulte Equagéao 6-2.

Gen Primary .
(—) X 100 = Gen to Bus PT Match Level (%) Setting
Bus Primary

Equacéo 6-2. Calculo do nivel de equalizagdo gerador para barramento PT

Falha de sincronizagao

A sincronizagao do gerador é cancelada se ndo ocorrer dentro de um periodo de tempo definido pelo
usuario.

Quando a rotagéo da tenséo do gerador ndo corresponde a rotagao da tensdo do barramento, um alarme
de “Divergéncia de rotacao de fase” é ativado e a sincronizagdo do gerador é interrompida.

As configurac¢des de sincronizagao do gerador do BESTCOMSPIus estéo ilustradas na Figura 6-1.

Sincronizador DECS-250
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Sincronizador

Sincronizador Fger > Fbar Retardo de Ativagdo do Sinc (s)
Desativado

Tipo de Sinc Habiltar Retardo de Ativagio da Falha da Sinc (s)

Malha de Captagdo de Fase - Tger > Thar

Frequéncia de Escorregamento (Hz) (®) Desativado

Limite do Controle de Escorregamento Min (Hz) Compensagao de dngulo (%)

Limite do Controle de Escorregamenta Max (Hz) Nivel de equalizagdo ger. para barramento PT (OK)

Janela de Tensdo (OK)
20

Angulo de Fechamento do Disjuntor (7)
10.0

Figura 6-1. Configuragées do sincronizador do gerador

Equalizagao de tensao

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus®: Explorador de Definigbes, Ilgualamento de
Sincronizador/Tenséo, Igualamento de Tensao
Caminho de navegagao na HMI: Defini¢cbes, Igualamento de Sinc/Tenséo, Igualamento de Tenséo

Quando ativada, a equalizagao de tenséo fica ativa no modo de controle AVR e ajusta automaticamente
a referéncia do modo AVR de modo a fazé-la corresponder a tensao do barramento medida. A
equalizagao de tensao baseia-se em dois parametros: faixa e nivel de equalizagao.

A faixa de equalizagéo de tensdo define a janela em que a tenséo do gerador deve estar para que a
equalizagao da tensao ocorra.

Ha uma configuragao de nivel de equalizagdo do TT entre gerador e barramento para compensar os
transformadores de elevagao ou abaixamento de tenséo do sistema. O DECS-250 ajusta a tensao
medida do gerador nessa porcentagem. Essa configuragcado aparece também na tela Synchronizer
(Sincronizador) abaixo. Quando esse valor € modificado, a alteracao é refletida nos dois lugares. Para
calcular o valor apropriado do nivel de equalizagao gerador para barramento PT, consulte Equagéao 6-2.

As configuracdes da equalizagdo de tensao estao ilustradas na Figura 6-2.

Equalizagdo datensao

Equalizacéo da tens&o

Egqualizagso da tensdo

Faixa (OK)

Nivel de equalizagdo ger. para barramento PT (OK)

Figura 6-2. Configuragoes de equalizagao de tensao

DECS-250 Sincronizador
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Configuragédo do hardware do disjuntor

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIlus: Explorador de Definigdes, Igualamento de
Sincronizador/Tensao, Hardware de Disjuntor

Caminho de navegacdo na HMI: Defini¢cdes, Igualamento de Sinc/Tenséo, Hardware de Disjuntor

O DECS-250 pode controlar e monitorar um disjuntor de gerador. As configuragdes do hardware do
disjuntor estéo ilustradas na Figura 6-3.

Falha do disjuntor

Quando um comando para fechar é enviado ao disjuntor, 0 GECS-250 monitora o status do disjuntor e
sinaliza uma falha de disjuntor se o disjuntor ndo fechar dentro do tempo definido pelo atraso de espera
do fechamento do disjuntor. Normalmente, o atraso de espera é definido para ser maior que o tempo de
fechamento real do disjuntor.

Disjuntor do gerador

O DECS-250 deve ser configurado com as caracteristicas do disjuntor do gerador para que o disjuntor
possa ser controlado pelo DECS-250. Admitem-se disjuntores controlados por pulso ou por entradas de
controle continuas. No modo antecipativo de sincronizagao, se o disjuntor do gerador estiver servindo
para conectar o gerador ao barramento, o DECS-250 usa o tempo de fechamento do disjuntor para
calcular o tempo ideal para fechar o disjuntor. Para disjuntor de gerador controlado por pulso, os tempos
de pulso para abrir e fechar o disjuntor sdo usados pelo DECS-250 ao enviar comandos de abertura e
fechamento ao disjuntor. Ao configurar os tempos de pulso, os tempos de abertura e fechamento devem
ser iguais ou maiores que a configuragdo do tempo de fechamento do disjuntor.

Se desejavel, é possivel fechar o disjuntor durante uma condigdo de barramento inativo e/ou condigédo de
gerador inativo.

Aviso

Tome cuidado ao conectar um gerador inativo a um barramento
inativo. O sistema pode sofrer danos indesejaveis se o barramento for
energizado com um gerador inativo conectado a ele.

Hardware do Disjuntor
Disjuntor do ger.
Tempo de Espera do Fechamento do Disjuntor (s)
Hardware do Disjuntor do Gerador
Disjuntor do ger. Tempo de Pulsagdo Aberto (s)
NAD configurado 0.10
(® Corfigurado Tempo de Pulsagio Fechado (s)
Tipo de Contato 010
() Pulso Tempo de Fechamento do Disjuntor (ms)
® Contus
Habilitar Fechamento do Barramento Morto Habilitar Fechamento do Ger Morto
(®) Desabiltado (®) Desabiltado
() Habiltado {_) Habilitado

Figura 6-3. Configuragdes do hardware do disjuntor

Sincronizador DECS-250
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Deteccao da condig¢éao do gerador e do barramento

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus®: Explorador de Definigbes, Igualamento de
Sincronizador/Tensao, Detecdo de Condigbes de Barramento

Caminho de navegagdo na HMI: Defini¢cdes, Igualamento de Sinc/Tenséo, Detegdo de Condigbes de
Barramento

O DECS-250 monitora a tenséo e a frequéncia do gerador e do barramento para determinar quando é
apropriado fechar o disjuntor. As configuragdes de detecgéo da condigdo do gerador e do barramento
estdo ilustradas na Figura 6-4.

Condigao do gerador

O DECS-250 reconhece um gerador inativo quando a tens&o do gerador diminui abaixo do limite de
gerador inativo pela duracéo do atraso na ativagdo de gerador inativo.

Uma falha de gerador é reconhecida quando a tenséo ou a frequéncia do gerador n&o atende os critérios
definidos de estabilidade do gerador durante o atraso na ativagdo de gerador com falha. Os parametros
de estabilidade do gerador estdo descritos em Estabilidade do gerador.

Estabilidade do gerador

Antes de iniciar um fechamento de disjuntor (conectando o gerador a um barramento estavel ou inativo),
a tensdo do gerador deve estar estavel. Diversas configuragdes sdo usadas para determinar a
estabilidade do gerador. Essas configuragdes incluem os niveis de pickup e dropout para sobretenséo,
subtensdo, sobrefrequéncia e subfrequéncia. O reconhecimento da estabilidade do gerador é ainda
controlado por um atraso na ativagao da estabilidade do gerador. O fechamento do disjuntor ndo é
considerado se as condi¢des da tensao nao estiverem dentro das configuragdes de pickup e dropout da
estabilidade durante o atraso na ativagao da estabilidade.

Condicgao do barramento

O DECS-250 reconhece um barramento inativo quando a tensao do barramento diminui abaixo do limite
de barramento inativo durante o atraso na ativagao de barramento inativo.

Uma falha de barramento é reconhecida quando a tenséo ou a frequéncia do barramento ndo atende os
critérios definidos de estabilidade durante o atraso na ativagdo de barramento com falha. Os parametros
de estabilidade do barramento estao descritos em Estabilidade do barramento.

Estabilidade do barramento

Antes de iniciar um fechamento de disjuntor (conectando o gerador a um barramento energizado), a
tens&o do barramento deve estar estavel. Diversas configuragdes s&o usadas para determinar a
estabilidade do barramento. Essas configuragdes incluem os niveis de pickup e dropout para
sobretensao, subtensao, sobrefrequéncia e subfrequéncia. O reconhecimento da estabilidade do
barramento é ainda controlado por um atraso na ativagdo da estabilidade do barramento. O fechamento
do disjuntor ndo é considerado se as condi¢des da tensao néo estiverem dentro das configuragdes de
pickup e dropout da estabilidade durante o atraso na ativagao da estabilidade.

DECS-250 Sincronizador
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Deteccao da Condigao de Barramento
Deteccdo do Gerador
Condicdo do Gerador
Limite do Ger Morto Retardo da Ativagdo do Ger Morto (s)
Retardo da Ativagdo do Gerador com Falha (s)
Gerador Estavel
Configuractes de Sobretenséo Configuractes de Subtens&o
Captagdo (V' L-L) Queda Captagdo (V' L-L) Queda
Primary ¥ 127 Frimary V 115 Primary W Primary
Per unidade Por unidade Per unidade 05975 Por unidade
Configuractes de Sobrefrequéncia Configuracties de Subfrequéncia
Captagdo (Hz) Queda (Hz) Captagdo (Hz) Queda (Hz)
[62.00 | [51.80 | [58.00 | [58.20 |
Retardo da Ativagdo do Ger Estavel (s)
Deteccdo de Barramento
Configuragées da Condicdo de Barramento
Limite do Barramento Morto Retardo da Ativagdo do Barramento Morto (s)
Retardo da Ativagdo do Barramento com Falha (s)
Barramento Estavel
Configuractes de Sobretenséo Configuractes de Subtenséo
Captagdo (V L-1) Queda Captagdo (V L-L) Queda
EX— primery ¥ Primany ¥ privary ¥
Par unidade 1.058 Por unidade 0.558 Par unidade 0.575 Por unidade
Configuracées de Sobrefrequéncia Configuracées de Subfrequéncia
Captagdo (Hz) Queda (Hz) Captagdo (Hz) Queda (Hz)
[62.00 | [s1.80 | [58.00 | [58.20 |
Retardo da Ativagdo do Barramento Estavel (s)

Figura 6-4. Configuragoes de deteccdo da condicdo do gerador e do barramento:

Controle do regulador de velocidade do gerador

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIlus: Explorador de Definigées, Igualamento de
Sincronizador/Tenséao, Definicdes de Controlo de Polarizagdo do Regulador

Caminho de navegagao na HMI: Defini¢cdes, Igualamento de Sinc/Tenséo, Definicbes de Controlo de
Polarizagdo do Regulador

Durante a sincronizagéo, o DECS-250 ajusta a tenséo e a frequéncia do gerador enviando sinais de
corregao de velocidade ao regulador de velocidade. Os sinais de corre¢géo séo enviados na forma de
fechamentos de contatos de saida do DECS-250. Estes sinais corretivos poderao ser continuos, fixos ou
proporcionais.Quando for selecionada a correcgao fixa, os pulsos de corregao correspondem as
definicdes de Largura de Pulso de Correcgéo e Intervalo de Pulso de Corregao. Quando for selecionada a
corregao proporcional, a largura do pulso de corregéo varia proporcionalmente com o erro, sendo que os

Sincronizador DECS-250
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intervalos correspondem as definigdes do Intervalo de Pulso de Corregao. Inicialmente, sao enviados
pulsos longos quando a diferenga entre a frequéncia do gerador e a do barramento é grande. A medida

que os pulsos de correcdo atuam e a diferenca de frequéncia diminui, as larguras do pulso de corregao
diminuem proporcionalmente.

As configuragdes do controle de polarizagao do regulador de velocidade estao ilustradas na Figura 6-5.

Configuragdo do Controle de Desvio do Regulador

Tipo de Contato do Controle de Desvio
P i

Figura 6-5. Configuragoes de controle do regulador de velocidade do gerador

DECS-250 Sincronizador
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7 *» Regulagem

O DECS-250 regula com precisao o nivel da poténcia de excitagédo fornecida em cada um dos cinco
modos de regulagem disponiveis. A regulagem estavel é aprimorada pelo seguidor automatico da
referéncia do modo ativo pelos modos de regulagem inativos. As referéncias predefinidas em cada modo
de regulagem permitem que o DECS-250 seja configurado para atender diversas necessidades do
sistema e da aplicagao.

Caminho de navegagido no BESTCOMSPIus®: Gerenciador de definigdes, Definigdes operacionais,
AVR/FCR/FVR e VAR/PF
Caminho de navegagao na HMI:Defini¢cdes, Definigdes operacionais, AVR/FCR/FVR e VAR/PF

Modos de operagao

O controle do DECS-250 de um gerador sincrono ou motor sincrono é possivel através da sele¢ao do
modo de operagao apropriado. As configura¢gdes do modo de operagédo sdo mostradas na Figura 7 1.

Modo operacional

Modo operacional
Mado
Modo de motor ~

Configuragao elevar/abaixar

Ajustar excitagio w

Figura 7-1. Configuragées do modo operacional

Quando o modo Motor é selecionado, o DECS-250 visualiza a maquina controlada como uma carga e
todos os campos apropriados na IHM do painel frontal e no BESTCOMSPIus sao alterados de “Gerador”
para “Motor”. Os angulos de corrente da linha sdo deslocados em 180°, fazendo com que o sinal das
medicbes de poténcia real e reativa seja revertido em todos os campos de medicao, registros de dados e
analise em tempo real.

Selecionar o modo Motor habilita a configuragdo Aumentar/Abaixar. Esta configuragdo configura se as
entradas de subida e descida ajustam o nivel de excitagdo ou o setpoint de regulacao.

Modos de regulagem

O DECS-250 proporciona cinco modos de regulagem: Regulagem automatica da tensédo (AVR),
Regulagem da corrente de campo (FCR), Regulagem da tensédo de campo (FVR), var e fator de poténcia
(FP).

AVR

Ao operar no modo AVR (regulagem automatica da tens&o), o DECS-250 regula o nivel da excitagao
para manter a referéncia de tensdo do terminal do gerador apesar das varia¢des da carga e das
condi¢des de operagdo. O ajuste da referéncia (ou ponto de operagdo) da AVR é feito através de:
e Aplicagdo de contatos nos contatos de entrada do DECS-250 configurados para elevar e abaixar
a referéncia ativa.
e Aplicagdo de um sinal de controle analdgico na entrada de Controle auxiliar do DECS-250.
e Na tela do painel de controle do BESTCOMSP/us (disponivel no Metering Explorer (explorador
de medigbes) do BESTCOMSPIus).
e Um comando para elevar ou abaixar transmitido através da porta Modbus do DECS-250.

A faixa de ajuste é definida pelas configuragdes minima e maxima, expressas como uma porcentagem
da tensdo nominal do gerador. O tempo necessario para ajustar a referéncia da AVR entre um limite e
outro é controlado pela configuragdo Traverse Rate (tempo de avango).
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As configuragdes relacionadas as classificagdes da maquina podem ser definidas em unidades reais de
tensao ou em valores por unidade. Quando uma unidade nativa é editada, o BESTCOMSPIus recalcula
automaticamente o valor por unidade com base na configuragdo da unidade nativa e no parametro de
dados nominais (na tela Parametros do sistema, Dados nominais) associado. Quando um valor por
unidade é editado, o BESTCOMSP/us recalcula automaticamente o valor nativo com base na
configuracao por unidade e no parametro de dados nominais associado.

Depois que todos os valores por unidade forem atribuidos, se os parametros de dados nominais forem
alterados, o BESTCOMSPlus recalculara automaticamente todas as configuragdes de unidade nativa
com base nos parametros de dados nominais modificados.

O ponto de ajuste AVR tem uma unidade nativa de Volts primarios e os dados nominais associados s&o
Dados nominais da maquina, Tensao (na tela Pardmetros do sistema, Dados nominais).

Essas configuragdes estdo ilustradas na Figura 7-2.

FCR

Ao operar no modo FCR (Regulagem da corrente de campo), o DECS-250 regula o nivel da corrente que
fornece ao campo com base na referéncia da FCR. A faixa de ajuste da referéncia do FCR depende dos
dados nominais do campo e de outras configuragdes associadas. O ajuste da referéncia da FCR é feito
através de:

e Aplicagao de contatos nos contatos de entrada do DECS-250 configurados para elevar e abaixar
a referéncia ativa.

e Aplicagédo de um sinal de controle analdgico na entrada de Controle auxiliar do DECS-250.

¢ Na tela do Painel de controle do BESTCOMSPIus® (disponivel no Metering Explorer (explorador
de medigbes) do BESTCOMSPIus).

e Um comando para elevar ou abaixar transmitido através da porta Modbus do DECS-250.

A faixa de ajuste é definida pelas configuragdes minima e maxima, expressas como uma porcentagem
da corrente nominal do campo. O tempo necessario para ajustar a referéncia da FCR entre um limite e
outro é controlado pela configuragdo Traverse Rate (tempo de avanco).

As configuragdes relacionadas as classificagbes da maquina podem ser definidas em unidades reais ou
em valores por unidade. Quando uma unidade nativa é editada, o BESTCOMSPIus recalcula
automaticamente o valor por unidade com base na configuragdo da unidade nativa e no parametro de
dados nominais (na tela Parametros do sistema, Dados nominais) associado. Quando um valor por
unidade é editado, o BESTCOMSPIus recalcula automaticamente o valor nativo com base na
configuracdo por unidade e no pardmetro de dados nominais associado.

Depois que todos os valores por unidade forem atribuidos, se os parametros de dados nominais forem
alterados, o BESTCOMSPlus recalculara automaticamente todas as configuragdes de unidade nativa
com base nos parametros de dados nominais modificados.

O ponto de ajuste FCR tem uma unidade nativa de Ampéres primarios e os dados nominais associados
sdo Dados nominais de campo, Corrente — Carga completa (na tela Parametros do sistema, Dados
nominais).

Essas configuragdes estdo ilustradas na Figura 7-2.

FVR

O modo FVR (regulagem da tensdo de campo) permite que o gerador faga testes de modelagem e
validagéo conforme os requisitos de teste da WECC. O modo FVR também pode ser usado para
suavizar a transferéncia de um 250 ativo para um DECS secundario.

Ao operar no modo FVR, o DECS-250 regula o nivel da tensdo de campo que fornece ao campo com
base na referéncia da FVR. A faixa de ajuste da referéncia da FVR depende dos dados nominais do
campo e de outras configuragbes associadas. O ajuste da referéncia da FVR é feito através de:
e Aplicagdo de contatos nos contatos de entrada do DECS-250 configurados para elevar e abaixar
a referéncia ativa.
e Aplicagdo de um sinal de controle analdgico na entrada de Controle auxiliar do DECS-250.
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e Na tela do painel de controle do BESTCOMSPIus (disponivel no Metering Explorer (explorador
de medigbes) do BESTCOMSPIus).

e Um comando para elevar ou abaixar transmitido através da porta Modbus do DECS-250.

A faixa de ajuste é definida pelas configuragdes minima e maxima expressas como uma porcentagem da
tensdo nominal do campo. O tempo necessario para ajustar a referéncia da FVR entre um limite e outro
é controlado pela configuragao Traverse Rate (tempo de avancgo).

As configuragdes relacionadas as classificagbes da maquina podem ser definidas em unidades reais ou
em valores por unidade. Quando uma unidade nativa é editada, o BESTCOMSPIus recalcula
automaticamente o valor por unidade com base na configuragdo da unidade nativa e no parametro de
dados nominais (na tela Parametros do sistema, Dados nominais) associado. Quando um valor por
unidade ¢ editado, o BESTCOMSPlus recalcula automaticamente o valor nativo com base na
configuragdo por unidade e no parametro de dados nominais associado.

Depois que todos os valores por unidade forem atribuidos, se os parametros de dados nominais forem
alterados, o BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todas as configuragdes de unidade nativa
com base nos parametros de dados nominais modificados.

O ponto de ajuste FCR tem uma unidade nativa de Volts primarios e os dados nominais associados sédo
Dados nominais de campo, Tens&o — Carga completa (na tela Pardmetros do sistema, Dados nominais).

Essas configuragdes estdo ilustradas na Figura 7-2.

Pontos de ajuste AVR/FCR/FVR

Regulador tens&o automatico (AVR) Regulador corrente de campo (FCR)

Ponto de ajuste

Regulador tensdo de campo (FVR)

Ponto de sjuste Ponto de ajuste

1.000 Por unidade 0.020 Por unidade 0.159 Per unidade

Min (% de nominal) Min (% de nominal) Min (% de nominal)

Max (% de nominal) Max (% de nominal) Manx (% de nominal)

1200 120.0 150.0

Taxa transversal (s) Taxa transversal (s) Taxa transversal (s)
Predefinicéo 1 Predefinicéo 1 Predefinicéo 1

Ponto de ajuste

Ponto de ajuste

Ponto de ajuste

Figura 7-2. Configuragoes de regulagem de AVR, FCR e FVR

Var

Ao operar no modo Var, o DECS-250 regula a saida de poténcia reativa (var) do gerador com base na
referéncia da Var. A faixa de ajuste da referéncia da Var depende da especificagado nominal do gerador e
de outras configuragdes associadas. O ajuste da referéncia da Var é feito através de:

e Aplicagdo de contatos nos contatos de entrada do DECS-250 configurados para elevar e abaixar
a referéncia ativa.

e Aplicagdo de um sinal de controle analdgico na entrada de Controle auxiliar do DECS-250.

¢ Na tela do Painel de controle do BESTCOMSPIus® (disponivel no Metering Explorer (explorador
de medigbes) do BESTCOMSPIus).

e Um comando para elevar ou abaixar transmitido através da porta Modbus do DECS-250.

A faixa de ajuste é definida pelas configura¢gdes minima e maxima expressas como uma porcentagem da
poténcia nominal de saida (kVA) do gerador. O tempo necessario para ajustar a referéncia da Var entre
um limite e outro é controlado pela configuragdo Traverse Rate (tempo de avango). A configuragéo Fine
Voltage Adjustment Band (ajuste fino da faixa de tens&o) define os limites superior e inferior da corregéo
de tens&o ao operar no modo Var ou no modo de regulagem do fator de poténcia.

As configuragdes relacionadas as classificagdes da maquina podem ser definidas em unidades reais de
tensao ou em valores por unidade. Quando uma unidade nativa é editada, o BESTCOMSPIus recalcula
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automaticamente o valor por unidade com base na configuragdo da unidade nativa e no parametro de
dados nominais (na tela Parametros do sistema, Dados nominais) associado. Quando um valor por
unidade é editado, o BESTCOMSP/us recalcula automaticamente o valor nativo com base na
configuracao por unidade e no parametro de dados nominais associado.

Depois que todos os valores por unidade forem atribuidos, se os parametros de dados nominais forem
alterados, o BESTCOMSPIlus recalculara automaticamente todas as configuragées de unidade nativa
com base nos parametros de dados nominais modificados.

O ponto de ajuste Controle poténcia reativa tem uma unidade nativa de kvar primario e os dados
nominais associados sdo Dados nominais da maquina, Classificagdo (kVA) (na tela Parametros do
sistema, Dados nominais).

As configuragdes do modo Var estao ilustradas na Figura 7-3.

Fator de poténcia

Ao operar no modo Fator de poténcia (FP), o DECS-250 controla a saida var do gerador para manter a
referéncia do Fator de poténcia a medida que a carga (kW) do gerador varia. A faixa de ajuste da
referéncia do FP é determinada pelas configuragdes PF — Leading (FP - avango) e PF — Lagging (FP -
atraso). O tempo necessario para ajustar a referéncia do FP entre um limite e outro é controlado pela
configuragao Traverse Rate (tempo de avango). A configuragdo Fine Voltage Adjustment BandF (faixa de
ajuste fino da tensao) define os limites superior e inferior da corre¢édo de tensdo quando o DECS-250
estiver operando nos modos de regulagem de Var ou de Fator de poténcia. PF Active Power Level (nivel
da poténcia ativa do FP) estabelece o nivel da poténcia de saida do gerador (kW) onde o DECS-250
muda para/do modo Compensacao de Droop/Fator de Poténcia. Se o nivel de poténcia cair abaixo da
configuracdo, o DECS-250 muda do modo Fator de poténcia para o modo Compensacgao de droop.
Inversamente, se o nivel de poténcia subir acima da configuragdo, o DECS-250 muda do modo
Compensacao de droop para o modo Fator de poténcia. E possivel inserir uma configuragdo que vai de 0
a 30% em incrementos de 0,1%.

As configuragdes do modo Fator de poténcia estao ilustradas na Figura 7-3.

Ponto de ajuste var/PF

Faixa de ajuste especifico de tens&o Controle de poténcia reativa {p.u.} Controle de fator de poténcia (PF)
Faixa de ajuste especifico de tensao (OK) Ponto de ajuste Ponto de ajuste
0.000 Por unidade FP - Principal
Livel de forca ativa de FP
inl% i -0.300
Livel de forga ativa de FP (OK) o)
Max (% de nominal) 0.800
100.0 Taxa transversal (s)
Taxa transversal (s)
20 _
o Predefinicéo 1
Predefinicao 1 Ponto de ajuste
Ponto de gjuste

ry
(=4
=]
=}

Figura 7-3. Configuragoes de regulagem de Var e Fator de poténcia

Referéncias predefinidas

Cada modo de regulacao possui trés pontos de ajuste de pré-posicdo que permitem que o DECS-250
seja configurado para varias necessidades de sistema e aplicagdo. Cada ponto de ajuste de pré-posi¢ao
pode ser atribuido a uma entrada de contato programavel. Quando a entrada de contato apropriada &
fechada, o setpoint é direcionado para o valor de pré-posi¢ao correspondente.

Cada fungéo de pré-posicao é configurada com trés configuragdes: Setpoint, Traverse Rate e Mode.
Uma parte dos pontos de ajuste de pré-posi¢cao para os modos var e PF sao ilustrados na Figura 7-3. Os
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pontos de ajuste de pré-posigao para os modos AVR, FCR e FVR sado semelhantes e ndo mostrados
aqui.
Ponto de ajuste

A faixa de ajuste de cada ponto de ajuste de pré-posigao € idéntica a do ponto de ajuste do modo de
controle correspondente.

Taxa transversal

O periodo de tempo necessario para ajustar de um ponto de ajuste de pré-posi¢ao para outro é
controlado pela configuragéo da Taxa de Travessia. Uma configuragédo de zero implementa uma etapa
instantanea.

Modo

O modo selecionado (Liberagao ou Manutengéo) determina se o DECS-250 respondera ou ndo a outros
comandos de mudanca de setpoint enquanto o comando de pré-posicao esta sendo afirmado.

Modo de liberacao

Quando o modo de pré-posicao é Release, os comandos de mudanga de setpoint para aumentar ou
diminuir o setpoint sdo acionados mesmo quando um comando de pré-posigao ¢ ativado. Além disso, se
0 modo de pré-posicao inativo for Release e o rastreamento interno estiver ativado, o valor de pré-
posig¢ao respondera a funcao de rastreamento.

/NN ONYAY N N
Predefinicdo 1 Predefinicéo 1 Predefinicéo 1
Ponto de ajuste Ponto de ajuste Fonto de ajuste
1200 Primary V Primary A 10.00 Primary V
1.000 Por unidade 0.020 Por unidade 0.159 Por unidade
Taxa transversal (s) Taxa transversal (s) Taxa transversal (s)
Modo Medo Modo
Liberar ~ Liberar ~ Liberar ~
Predefinicéo 2 Predefinicéo 2 Predefinicéo 2
Ponto de gjuste Paontg de ajuste Popto de ajuste

. Py

Figura 7-4. Referéncias predefinidas

Modo de manutencéo

Quando o modo de pré-posi¢cao € Manutengao e uma Unica entrada de pré-posicao é ativada, os
comandos de alteragao de setpoint sdo ignorados enquanto a entrada de pré-posicao for ativada.

As trés entradas de pré-posigao de setpoint sdo ponderadas em prioridade, com a entrada de pré-
posicao 3 tendo a prioridade mais alta e a entrada de pré-posigédo 1 tendo a prioridade mais baixa. Isso
afeta como os pontos de ajuste mudam quando mais de uma entrada de pré-posigéo € ativada. Se o
setpoint da pré-posicao 1 estiver ativo (com a entrada da pré-posicédo 1 ativa) e a entrada da pré-posigcao
3 estiver ativa, o setpoint mudara para o valor da pré-posi¢ao 3. No entanto, se o setpoint da pré-posi¢cao
2 estiver ativo (com a entrada da pré-posic¢ao 2 ativa) e a entrada da pré-posi¢ao 1 estiver ativa, o
setpoint ndo sera alterado porque a entrada da pré-posi¢ao 2 tem uma prioridade mais alta do que a pré-
posicao 2. -posi¢ao 1 entrada.

Transient Boost (Aumento temporario)

A fungdo de aumento temporario da excitagdo melhora a resposta a falhas sucessivas, proporcionando
maior suporte de excitagdo. Quando ocorre simultaneamente uma aumento da corrente de linha e uma
diminuigado da tensédo de linha, o DECS-250 compensa elevando a referéncia da tensao acima da
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referéncia nominal. Quando a tenséo de linha se recupera, a referéncia de tensao retorna ao valor
nominal.

A detecgao da falha é controlada por uma configuracao de limite de tensédo, uma configuragao de limite
de corrente e uma configuragdo de duragao. O limite de tens&o de falha é expresso como uma
porcentagem da referéncia da AVR e o limite de corrente de falha é expresso como uma porcentagem da
corrente de campo nominal. A configuragao de duragéo determina por quanto tempo uma condi¢ao de
falha é tolerada antes de a referéncia ser ajustada.

O ajuste da referéncia é controlado pelo nivel de aumento da referéncia de tensao, um limite de tensao
de limpeza de falha e um atraso de tensao de limpeza de falha. O nivel de aumento da referéncia é
expresso como uma porcentagem acima da referéncia da AVR. O aumento temporario é desativado uma
vez que a tensdo de linha se recupere acima do limite de tenséo de limpeza de falha. O limite de tensao
de limpeza de falha é expresso como uma porcentagem abaixo da referéncia da AVR. O atraso de
tensdo de limpeza de falha determina por quanto tempo a tensao de linha deve exceder o limite de
tensao de limpeza de falha antes que o ajuste da referéncia seja encerrado.

Boost temporario

Reforgo excitagdo temporario intermitente
Boost temporario

Falha limiar de tensdo (OK) Mivel reforgo ponto de ajuste de tensdo (OK)

80.0 2000

Falha limiar de corrente (OK) Limpandeo limiar de tensdo (OK)
12010 10,0

Duragdo falha minima (ms) Limpando atraso de tensdo (ms)
50 10

Figura 7-5. Configuragdes de aumento temporario:

Operagcao com geradores em paralelo

Caminho de navegacido no BESTCOMSPIus®: Gerenciador de definigbes, Definigbes operacionais,
Compensacao de Paralelo/Queda de Tensao de Linha

Caminho de navegacado na HMI: Gerenciador de definigbes, Definicdes operacionais, Compensacao de
Paralelo/Queda de Tenséo de Linha

O DECS-250 pode ser usado para controlar o nivel de excitagdo de dois ou mais geradores operando
em paralelo de modo que os geradores compartilhem a carga reativa. O DECS-250 pode empregar
esquemas de compensagao de droop ou de compensacao de corrente cruzada (diferencial reativo) para
compartilhar a carga reativa. Uma fungdo de compartilhamento de carga separada permite a cada
magquina compartilhar a carga proporcionalmente sem incorrer em droop de tenséo e de frequéncia.

As configuragdes de geradores em paralelo estio ilustradas na Figura 7-6 e estdo descritas nos
paragrafos seguintes.

Compensacao de droop reativo

A compensacao de droop serve como um método de controle da corrente reativa quando o gerador esta
conectado em paralelo com outra fonte de energia. A compensagéao de droop utiliza CT (detecgéo de
corrente) de fase B em aplicagdes monofasicas. Quando a compensagéao de droop esta ativada, a
tensao do gerador é ajustada proporcionalmente a poténcia reativa do gerador medida. A configuragao
de compensacédo de droop reativo € expressa como uma porcentagem da tensao do terminal nominal do
gerador.
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Observagao

Para que a compensagéao de droop funcione €& preciso que o bloco
l6gico PARALLEL_EN_LM seja definido como verdadeiro na légica
programavel do BESTlogicPlus.

Compensacao de corrente cruzada

O modo de compensacao de corrente cruzada (diferencial reativo) € um método para conectar diversos
geradores em paralelo para compartilhar uma carga reativa. Quando a carga reativa € compartilhada
adequadamente, nenhuma corrente é enviada a entrada de compensacgao de corrente cruzada do
DECS-250 (conectada ao transformador de fase B). O compartilhamento incorreto da carga reativa faz
com que uma corrente diferencial seja enviada a entrada de compensacgao de corrente cruzada. Quando
a compensagéao de corrente cruzada é ativada, essa entrada faz com que o DECS-250 responda com o
nivel de regulagem apropriado. A resposta do DECS-250 é controlada pela configuragdo do ganho de
compensagao de corrente cruzada que é expresso como uma porcentagem da configuragdo do TC
nominal do sistema.

Informacgdes de aplicacdo da compensacgao de corrente cruzada estao disponiveis na se¢ao Medicao da
tenséo e da corrente neste manual.

Compartilhamento de carga da rede

Em uma aplicagao com diversos geradores, a fungdo de compartilhamento de carga assegura
compartilhamento de carga igual da poténcia reativa do gerador. Ele opera de maneira similar a
compensagao de corrente cruzada sem os requisitos de hardware externo e as limitagbes de distancia.
Em vez de compartilhar carga com base na relagao de transformacgéo do TC, a carga compartilhada é
calculada por unidade com base nos dados da poténcia nominal do gerador. O compartilhamento das
informagdes da carga entre controladores DECS-250 é feito através da porta Ethernet de cada
controlador que se comunica através de uma rede ponto a ponto dedicada a fungao de compartilhamento
de carga. Cada DECS-250 mede a corrente reativa de seu gerador associado e transmite sua medigéo a
todos os demais controladores DECS-250 na rede. Cada DECS-250 compara seu nivel de corrente
reativa com a soma de todas as correntes medidas e ajusta seu nivel de excitacdo de maneira
correspondente.

Uma Load Share ID (ID de compartilhamento de carga) identifica o DECS-250 como uma unidade de
compartilhamento de carga da rede. Marcar uma caixa de numero da Load Sharing Unit (unidade de
compartilhamento de carga) permite que qualquer unidade de compartilhamento de carga DECS-250 na
rede que tenha esse ndmero de Load Share ID compartilhe a carga com o DECS-250 conectado
atualmente. Nao é necessario que a Load Share ID seja exclusiva para cada unidade. Isso permite
agrupar as unidades de compartilhamento de carga.

Se a configuragao da unidade n&o coincidir com a configuragao das outras unidades com partilha de
carga ativada, o elemento logico de Desigualdade de Configuragao de Partilha de Carga de Rede torna-
se verdade. A definigdo de Atraso de Desigualdade da Configuragao adiciona um atraso, antes de o
elemento se tornar verdade.

As defini¢des de compartilhamento de carga sdo compostas por uma caixa de selecdo Enable (Habilitar)
e definicdes de Droop (Estatica) Kg, Ki, Vc max., Atraso de incompatibilidade de configuracédo e ID de
compartilhamento de carga.

Compensacao da queda de linha

Quando ativada, a compensagao de queda de linha pode ser usada para manter a tensdo em uma carga
situada a uma certa distancia do gerador. O DECS-250 faz isso medindo a corrente de linha e calculando
a tensao para um ponto especifico da linha. A ticacompensagao de queda de linha aplica-se tanto a
porgdo real como a reativa da corrente de linha do gerador. Ela é expressa como uma porcentagem da
tensdo do terminal do gerador.

Equacao 7-1 é utilizada para calcular o Line Drop Value (Valor de queda de linha).
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LDyatue = J(Vasg = [LD X Lasg % €08 (Togu )])| + (L0 X L x sin (I, ))

Equacao 7-1. Valor de queda de linha
LDvawe = Valor de queda de linha (por unidade)

Vavg = Tensao média, valor medido (por unidade)

LD = Queda da linha % / 100

lavg = Corrente média, valor medido (por unidade)

Iband = Angulo da corrente da fase B (sem compensaco)

O LDuvalue € 0 valor por unidade observado abaixo da linha da maquina sincrona. Equacgéo 7-2 é usada
para determinar a tensao necessaria para ajuste da queda da linha.

Vrzri_;l':ur,PU = Ur'm,PU - LD‘Vrﬂus

Equacao 7-2. Tensao necessaria para ajuste da queda da linha

Equagao 7-3 é usada para obtider as unidades principais.

ng}'mr = Fﬂd}'MhPU % Vigrea

Equacgao 7-3. Obter unidades principais

O novo ponto de ajuste ajustado da queda de linha é calculado usando a Equagéo 7-4.
FAd_;l':u'tad Setpoint — F.‘-‘arpoz’nr + I"Frzd_;l':.l_-?r

Equacao 7-4. Ponto de ajuste ajustado da queda de linha

Consulte a Figura 7-6 para ver uma ilustragdo das configuragdes da compensacgao de queda de linha.
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Compensacéo estatica

Compensagdo estatica

50

Compensacéo de queda de linha
Compensagdo de queda de linha
Desabiltado ~

o
=

Compensacéo de corrente cruzada
Compensagdo de corrente cruzada

Desabiltado ~

Compartilhamento de carga de rede (NLS)
Desabiltado ~

Estética (OK)

&

iai

W max.
.05

i

Atraso de incompatibilidade de configuragso (s)

=
wn

1D de compartilhamento de carga

Compensagdo estdtica de reatives (%4 de nominal)

Compensagdo de queda de linha (% de nominal)

Ganho de compensagdo corrente cruzada (% de nominal)

Compartilhamento de carga de rede (NLS)

Compensacado de queda de linha/paralelo

Unidade de compartilhamento de carga 1
Habiltado ~

Unidade de compartilhamento de carga 2

Habilitado ~

Unidade de compartilhamento de carga 3

Habilitado -

Unidade de compartilhamento de carga 4
Habiltado ~

Unidade de compartilhamento de carga 5
Habiltado ~

Unidade de compartilhamento de carga 6

Habiltado ~

Unidade de compartilhamente de carga 7

Habilitado -

Unidade de compartilhamento de carga 8
Habilitado v

Unidade de compartilhamento de carga 9
Habiltado ~

Unidade de compartilhamento de carga 10
Habilitado ~

Unidade de compartilhamento de carga 11
Habilitado -

Unidade de compartilhamento de carga 12
Habiltado ~

Unidade de compartilhamento de carga 13
Habiltado ~

Unidade de compartilhamento de carga 14
Habilitado ~

Unidade de compartilhamento de carga 15
Habilitado -

Unidade de compartilhamento de carga 16
Habilitade -

Figura 7-6. Configuragoes de geradores em paralelo e da compensacao de queda de linha

Seguidor automatico

7-9

Caminho de navegagio no BESTCOMSPIus®: Gerenciador de definigdes, Definicbes operacionais,

Autorastreamento

Caminho de navegagao na HMI: Definicoes, Definicdes operacionais, Autorastreamento.

O seguidor de referéncia do modo de regulagem interno € um recurso padrdo no DECS-250. O seguidor
de referéncia externo é opcional (estilo xx2xxxx). As configuragdes de seguidor automatico estao
ilustradas na Figura 7-7.

Seguidor de referéncia interno

Em aplicagdes com apenas um DECS-250, o seguidor interno pode ser ativado de forma que os modos
de regulagem inativos sigam o modo de regulagem ativo.

DECS-250 Regulagem
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Os exemplos a seguir demonstram as vantagens do seguidor interno:

e Se o sistema de excitagao estiver operando on-line com o seguidor interno ativado, uma perda da
condigao de medigdo pode disparar uma transferéncia para o modo FCR. O seguidor automatico
minimiza o impacto que uma perda da condigdo de medi¢ao tem sobre a capacidade da excitatriz de
manter o nivel apropriado de excitagao.

e Ao executar um teste de rotina do DECS-250 no modo de reserva, o recurso do seguidor interno
permite a transferéncia para um modo inativo sem perturbar o sistema.

Dois paradmetros controlam o comportamento do seguidor interno. Uma configuragdo de atraso determina
0 atraso entre uma grande perturbagéo no sistema e o inicio do seguidor da referéncia. A configuragao
do tempo de avango configura o tempo para que as referéncias de modo inativo passem por toda a faixa
de configuracao da referéncia do modo ativo.

Seguidor de referéncia externo

Em aplicagdes criticas, um segundo DECS-250 pode fornecer controle reserva da excitagdo. O DECS-
250 (estilo xx2xxxx) permite redundancia da excitagédo disponibilizando recursos de seguidor externo e
transferéncia entre controladores DECS-250. O DECS-250 secundario pode ser configurado para seguir
a referéncia do DECS-250 primario. O projeto adequado do sistema de excitagdo redundante permite a
remocgao de um sistema que tenha falhado.

Observagao

E necessario testar o sistema reserva periodicamente para assegurar
que esta operacional e que possa ser colocado em servigo sem
problemas.

Assim como o seguidor interno, o seguidor externo usa as configuragdes ativar/desativar, atraso e tempo
de avanco.

Rastreamento automatico

Rastreamento interno Rastreamento externo (DECS secundario)
Fast o int Rastreamento externo

Desabilitado

Afraso (s) Atraso (=)
Taxa transversal (s) Taxa tranzsversal (g)
Y

Figura 7-7. Configuragdes do seguidor automatico

Configurag¢éo da referéncia

Quando a fungcdo Guardar Automatico € ativada, o DECS-250 guarda automaticamente o ponto de
definicao ativo em intervalos de 10-minutos. Caso contrario, fica retida a ultima referéncia enviada ao
DECS-250. A Figura 7-8 ilustra a tela Configurar ponto de ajuste.

Confhigurar ponto de ajusie

Configurag&o do ponto de ajuste

Salvamento automatico

Figura 7-8. Configuragao Configure Setting (Configurar referéncia)

Regulagem DECS-250
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8 * Controle auxiliar

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus®: Gerenciador de definigdes, Definicbes operacionais,
Entradas auxiliares

Caminho de navegagao na HMI:Defini¢cdes, Definicdes operacionais, Entradas auxiliares

O DECS-250 aceita um sinal de controle analégico externo para controle auxiliar da referéncia de
regulagem. O controle de referéncia auxiliar € possivel em todos os modos de regulagem: AVR, PF, Var,
FCR e FVR. O sinal de controle também pode ser usado para ajustar a escala do limitador ou controle do
estabilizador do sistema de poténcia. As configuragdes do controle auxiliar estao ilustradas na Figura
8-1.

Tipo de entrada do controle auxiliar

Pode ser usado sinal de controle de tensao ou de corrente para o controle auxiliar. Os terminais I+ e |-
aceitam sinal de 4 a 20 mACC. Os terminais V+ e V- aceitam sinal de —10 a +10 VCC. Um terminal
adjacente marcado com GND fornece a conexao para uma blindagem do cabo recomendada. O tipo de
entrada é selecionado no BESTCOMSP/us.

Funcao da entrada de controle auxiliar

A entrada de controle analégica pode ser usada para controle auxiliar da referéncia de regulagem, como
uma entrada de teste do estabilizador do sistema de poténcia, para a escala do limitador, ou para
entrada de Cdédigo de rede elétrica.

Ao usar uma entrada de controle auxiliar de corrente, o DECS-250 responde a entradas fora da faixa das
seguintes maneiras. Se o sinal aplicado diminuir abaixo de 2 mAdc, o DECS-250 assume que o sinal de
polarizagao foi perdido e reverte para um estado nao polarizado. Uma corrente aplicada que excede 20
mAdc é interpretada como polarizagao total.

Entrada de teste do PSS

A entrada de controle auxiliar pode ser usada para controlar o funcionamento do estabilizador do sistema
de poténcia durante teste e validagdo. Mais informagdes estdo disponiveis no capitulo Estabilizador do
sistema de poténcia neste manual.

Ajuste da escala do limitador

Quando a entrada de controle auxiliar esta configurada para ajustar a escala do limitador, & possivel
ajustar automaticamente os valores de nivel baixo do limitador de corrente do estator (SCL) e do
limitador de sobrexcitagdo (OEL). O ajuste automatico do SCL e do OEL baseia-se em seis parametros:
sinal e escala para trés pontos. O valor do sinal de cada ponto representa a tensao de entrada auxiliar. O
valor da escala define o nivel baixo do limitador como uma porcentagem da corrente nominal do campo
para o OEL e da corrente nominal do estator para o SCL. Para tensbes da entrada auxiliar entre dois de
trés pontos definidos, a configuragéo do limitador de nivel baixo é ajustada linearmente entre os dois
valores da escala. As configuragdes do limitador e a escala do limitador sdo abordadas em detalhes no
capitulo Limitadores neste manual.

Entrada de coédigo de rede elétrica
A entrada de cédigo de rede elétrica deve ser selecionada quando quiser usar a entrada auxiliar como
fonte de ajuste de controle de poténcia ativa e reativa.

Limites da referéncia

O limites minimo e maximo da referéncia sdo observados quando a caixa With Limit (Com limite)
esta selecionada.

DECS-250 Controle auxiliar
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Ganhos do controle auxiliar

Quando um tipo de entrada de corrente é selecionado, a entrada de corrente € convertida internamente
pelo DECS-250 em um sinal de tensao na faixa de —10 a +10 VCC. O DECS-250 utiliza a seguinte
equacgao ao converter a corrente aplicada em tensao.

20.
Vauxr = (Jaux — 0.004) x ({] 01

)— 10.0
6

Equacéo 8-1. Conversao do sinal da corrente de entrada em tensao
Onde: Vaux é o sinal de tensdo calculado e laux € a corrente aplicada em miliampéres.

Para controle de referéncia, Vaux é multiplicado pela configuragdo apropriada do ganho do modo auxiliar
de regulagem.

Se a entrada auxiliar nao for utilizada, todos os ganhos de controle auxiliar devem ser definidos como
zero.

Modo AVR

No modo AVR, o sinal de controle auxiliar € multiplicado pela configuragéo de ganho do AVR. O
resultado define a mudancga do ponto de ajuste como uma porcentagem da tensdo nominal do gerador.

Generator Voltage Adjust = V. » 0.01 x AVR Gain x Rated Voltage

Por exemplo, aplicando +10 VCC com um ganho AVR de 1 o ponto de ajuste da AVR aumenta 10% em
relacdo a tensdo nominal do gerador. Esse exemplo também é aplicavel aos modos a seguir.

Modo FCR

No modo FCR, o sinal de controle auxiliar € multiplicado pela configuragéo de ganho do FCR. O valor
resultante esta associado a uma porcentagem da corrente nominal do campo.

FCR Adjust = V. ®x 0.0l x FCR Gain x No Load Rated Field Current

Modo FVR

No modo FVR, o sinal de controle auxiliar € multiplicado pela configuracao de ganho do FVR. O valor
resultante esta associado a uma porcentagem da tensdo nominal do campo.

FVR Adjust = V.. % 0.01 x FVR Gain x No Load Rated Field Voltage

Modo Var

No modo Var, o sinal de controle auxiliar € multiplicado pela configuragéo de ganho do Var. O valor
resultante esta associado a uma porcentagem da poténcia aparente nominal (kVA).

var Adjust =V, x 0.01 x var Gain x 1.7321 x Rated Voltage x Rated Current (Quterloop selected)

Modo Fator de poténcia

No modo Fator de poténcia, o sinal de controle auxiliar € multiplicado pela configuragdo do ganho do FP
para definir a alteragdo do ponto de ajuste do FP.

PF Adjust = V.. % 0.01 x PF Gain (Quterloop selected)

Tipo de adicéao

O sinal de controle auxiliar pode ser configurado para controlar a malha de controle de regulagem interna
ou externa. Selecionar a malha interna limita o controle auxiliar aos modos AVR, FCR e FVR. Selecionar
a malha interna limita o controle auxiliar aos modos FP e Var.

Controle auxiliar DECS-250
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Entrada auxiliar

Tipo de Entrada Definicies de ganho auxiliar
Tipo de Entrada Ganho AVR (Modo)

{

Ganho FCR (Modo)
Funcéo de entrada

Fungdo de entrada

Ganho FVR (Moda)

N :
Com limite

Desabiltado w
Tipo calculo Ganho FP (Moda)
Tipocsledio
Ciclo intemo e

Figura 8-1. Configuragdes da entrada auxiliar

DECS-250 Controle auxiliar
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9 « Contatos de entrada e de saida

Estao disponiveis 16 contatos de entrada isolados para medi¢ao para iniciar as agées do DECS-250.
Doze grupos de contatos de saida fornecem sinalizagao e controle.

Contatos de entrada

Caminho de navegagio no BESTCOMSPIus®: Settings Explorer, Programmable Inputs, Contact Inputs
Caminho de navegacdo na HMI:Nao disponivel através da HMI.

Sao fornecidos 16 contatos de entrada para iniciar as agées do DECS-250. Dois dos contatos de entrada
sdo entradas de fungéo fixa: Iniciar e Parar. Os demais 14 contatos de entrada sao programaveis. Estao
disponiveis 10 contatos de entrada adicionais com o Mddulo de expansao de contatos (CEM-2020).
Entre em contato com a Basler Electric para obter informag¢des de como encomendar.

Todos os contatos de entrada sdo compativeis com contato seco de relé/interruptor ou saidas de
coletor aberto de um PLC. Cada contato de entrada possui uma tenséo ou corrente de interrogagao
isolada de 12 VCC a 4 mACC. Deve-se selecionar interruptores/contatos apropriados para operar com
esse nivel de sinal.

OBSERVAGAO

O comprimento da fiagdo conectada a cada terminal de contato de
entrada n&o deve exceder 150 ft (45,7 m). Fiagado com comprimento
maior pode permitir a indugéo de ruido elétrico que interfere no
reconhecimento dos contatos de entrada.

Entradas Iniciar e Parar

As entradas Iniciar e Parar aceitam fechamento momentaneo de contato que ativa (Iniciar) e desativa
(Parar) o DECS-250. Se o DECS-250 receber simultaneamente os contatos de entrada Iniciar e Parar, a
entrada Parar tera prioridade. As conexdes de contato de entrada para iniciar sao feitas nos terminais
START e COM A. As conexdes de contato de saida para parar sao feitas nos terminais STOP e COM A.

Entradas programaveis

As 14 entradas programaveis podem ser conectadas para monitorar o status dos contatos e interruptores
do sistema de excitagdo. Portanto, usando a légica programavel do BESTlogic™ Plus, essas entradas
podem ser usadas como parte de um esquema légico programado pelo usuario para controlar e sinalizar
grande variedade de condigdes e contingéncias. As informacdes de uso de entradas programaveis em
um esquema légico estao descritas no capitulo Légica programavel doBESTIlogicPlus.

OBSERVAGAO

Aplicacao simultdnea de contatos nas entradas de contato
configuradas para:

e Aumentar e diminuir o ponto de ajuste ativo n&o resultara em
nenhuma alteragao no ponto de ajuste

o A selecdo do modo automatico e manual resultara na selegéo
do modo manual

Para identificar os contatos de entrada programavel mais facilmente, é possivel atribuir um nome
personalizado que esteja relacionado as entradas/fungdes do seu sistema. A Figura 9-1 mostra uma

DECS-250 Contatos de entrada e de saida
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parte da tela Contact Inputs (Contatos de entrada) do BESTCOMSPIus onde cada uma das entradas
pode receber um nome personalizado.

Entradas de Contato
Entrada N21 Entrada N¢ 2 Entrada N2 3 Entrada N2 4
Texto da Etigueta Texto da Etigueta Texto da Etigueta Texto da Etigueta
AUTO MODE] MANUAL_MODE RAISE LOWER
Entrada N2 5 Entrada N2 6 Entrada N2 7 Entrada N2 8
Texto da Etigueta Texto da Etigueta Texto da Etigueta Texto da Etigueta
PREPOSITION_1 PREPOSITION_2 PREPOSITION_3 52 L/M
Entrada N2 9 Entrada N2 10 Entrada N2 11 Entrada N2 12
Texto da Etigueta Texto da Etigueta Texto da Etigueta Texto da Etigueta
52 J/K AUTOTRANSFER ALARM_RESET SETTINGS_GRP2
Entrada N2 13 Entrada N2 14
Texto da Etiqueta Texto da Etiqueta
INFUT 13 | [INPUT 14 |

Figura 9-1. Texto de identificagdo do contato de entrada

Consulte o capitulo Terminais e conectores para ver uma ilustragao dos terminais de entrada
programaveis.

Contatos de saida

Caminho de navegagio no BESTCOMSPIus®: Settings Explorer, Programmable Outputs, Contact Outputs
Caminho de navegacdo na HMI: Nao disponivel através da HMI.

Os contatos de saida do DECS-250 consistem em uma saida watchdog dedicada e 11 saidas
programaveis. Estdo disponiveis 18 contatos de saida adicionais com o Mddulo de expanséo de contatos
(CEM-2020H). O CEM-2020 opcional fornece 24 contatos de saida adicionais. Entre em contato com a
Basler Electric para obter informacdes de como encomendar.

Saida watchdog

Essa saida SPDT (Forma C) muda de estado nas seguintes condigdes:

e Perda da alimentagao de controle
e Interrupcao da execugéo normal do firmware
e O disparo do watchdog de transferéncia € declarado no BESTlogicPlus.

As conexdes da saida watchdog sao feitas nos terminais WTCHD1 (normalmente aberto), WTCHD
(comum) e WTCHD2 (normalmente fechado).

Saidas programaveis

Os 11 contatos de saida programaveis normalmente abertos podem ser configurados para sinalizar o
status, os alarmes ativos, as fungdes de protegao ativas e as fungdes do limitador ativo do DECS-250.
Usando a légica programavel do BESTIlogic™ Plus, essas saidas podem ser usadas como parte do
esquema légico programado pelo usuario para controlar e sinalizar grande variedade de condigbes e
contingéncias. As informacgdes de uso de saidas programaveis em um esquema ldgico estdo descritas
no capitulo Légica programavel doBESTlogicPlus.

Para identificar os contatos de saida programavel mais facilimente, é possivel atribuir um nome
personalizado que esteja relacionado as fungdes do seu sistema. A Figura 9-2 mostra uma parte da tela
Contact Outputs (Contatos de saida) do BESTCOMSPIus onde cada uma das saidas pode receber um
nome personalizado.

Contatos de entrada e de saida DECS-250
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Saidas de Contato
Saida N2 1 Saida N2 2 Saida N2 3
Texto da Etiqueta Texto da Etiqueta
LIMITER_ACTIVE ALARM
Saida N2 4 Saida N2 5 Saida N2 6
Texto da Etiqueta Texto da Etiqueta Texto da Etiqueta
MANUAL_MODE PREPOSITION_ACTIVE FIELD_FLASH_ACTIVE
Saida N2 7 Saida N2 8 Saida N2 9
Texto da Etiqueta Texto da Etiqueta Texto da Etiqueta
OUTPUT 7 OUTPUT 8 OUTPUT 9
Saida N2 10 Saida N2 11
Texto da Etiqueta Texto da Etiqueta
OUTPUT 10 | [ouTPUT 11 |

Figura 9-2. Texto de identificagao do contato de saida

DECS-250 Contatos de entrada e de saida
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10 * Protecao

O DECS-250 oferece protecéo relacionada a tensao, corrente, frequéncia e poténcia do gerador,
parametros do campo, diodos da excitatriz rotativa, falha na entrada de poténcia e sincronismo entre
gerador e barramento. Elementos de protegédo configuraveis suplementam essa protegdo com
parametros do sistema adicionais definidos pelo usuario que possuem multiplos limites de pickup por
parametro. A maioria das fungdes possui dois grupos de configuragdes identificados chamados primario
e secundario. Os dois grupos de configuragdes ativam coordenagdes de protecdo independentes que
podem ser selecionadas no BESTlogic™ Plus.

Protecao de tenséo

Caminho de navegagido no BESTCOMSPIus®: Gerenciador de definigbes, Protegdo, Tensdo
Caminho de navegacao na HMI: Defini¢cdes, Protegéo, Protecao de tensao

A protecédo de tensao inclui sobrexcitagao, subtensao do gerador, sobretensédo do gerador e perda da
tensdo de medicéo.

Sobrexcitag¢ao (volts por hertz)

A protecao de volts por hertz é sinalizada se a relagao entre tensao por unidade e frequéncia por
unidade (volts/hertz) exceder uma das configura¢des de Volts per Hertz Pickup Level (Nivel de pickup
em volts por hertz) por um periodo de tempo definido. Se o nivel de pickup em volts por hertz for
excedido, a temporizagdo continuara até que a relagao de volts por hertz caia abaixo da taxa de dropout
(95%). A protecgéao de volts por hertz também protege contra outras condigbes potencialmente
prejudiciais ao sistema como uma alteragao na tenséo do sistema e condigbes de frequéncia reduzida
que podem exceder a capacidade de excitagao do sistema.

Diversas configuragdes de volts por hertz permitem que o DECS-250 proporcione protegao flexivel
contra sobrexcitagdo ao gerador e ao transformador de elevagao do gerador. Uma caracteristica de
tempo proporcional ao inverso do quadrado é fornecida através das configuragdes Inverse Time Pickup
Setpoint (Referéncia de tempo de pickup inverso e Time Dial (Mostrador de tempo). Essas configuragdes
permitem que o DECS-250 aproxime as caracteristicas de aquecimento do gerador e do transformador
de elevagao do gerador durante a sobrexcitagdo. Uma caracteristica de redefinicao linear é fornecida
através da configuracado Reset Dial (Redefinir mostrador). A prote¢do de volts por hertz pode ser ativada
e desativada sem alterar as configuragdes de pickup e atraso.

Estao disponiveis dois conjuntos de configura¢des de pickup de sobrexcitacdo de tempo fixo através das
configuragdes Definite Time Pickup (Tempo de pickup definido) N° 1, N° 2 e Definite Time Delay (Atraso
de tempo definido) N° 1, N° 2.

As equacgdes a seguir representam o tempo de disparo e o tempo de redefinigdo para um nivel de V/Hz
constante. Curvas caracteristicas de volts por hertz sao ilustradas na Figura 10-1 e na Figura 10-2.

D
T, = L -
(V / HZMEASURED _ 1] T D ET 100
= X X
VI Hz yormar R R FST
Equacao 10-1. Tempo de disparo Equacao 10-2. Tempo de redefinigdo
Onde:
Tr = tempo para disparar
Tr = tempo para redefinir
Dr = disparo do mostrador de tempo
Dr = mostrador de tempo, redefinicao
Er = tempo transcorrido
n = expoente da curva (0,5, 1, 2)
FST = tempo de disparo de fundo de escala (TT)

DECS-250 Protecao
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Etr/FST = fragdo do percurso total até o disparo a que a integragao se encaminhou. (Ap6s o disparo,
esse valor seraigual a 1.)
V/Hz Characteristic
1000.0
AN
Generator Limit|
Inverse

100.0 105%, TD=1.9
3 ——
g —
2 e — P Transformer | imit
® B
< \
[
E
P 100

Definite
118%, 6s
D2871-42
02-12-04
1.0

100% 105%

Figura 10-1.

110%

115%

120% 125%

Percent of Nominal V/Hz

130% 135%

Caracteristica de V/Hz — Tempo mostrado no eixo vertical

140%

Caracteristica V/Hz

Caracteristica de V/Hz

Tempo em Segundos

Tempo em segundos

Inverso 105%, TD=1,9

Inverso 105%, TD=1,9

Limite do Gerador

Limite do gerador

Definite 118%. 6s

Definido 118%. 6 s

Limite do Transformador

Limite do transformador

Percentagem dos V/Hz nominais

Porcentagem de V/Hz nominal

V/Hz Characteristic

140%
135%
Transformer Limit
130%
N
<
> 125%
©
£
§
120%
..z_ ° Generator Limit
o A/
£ Definite /
g 115% 1 118%, 65
@
110%
Inverse
105%, TD=1.9
105%
D2871-43
02-12-04
100% ‘ ‘
1.0 10.0 100.0 1000.0
Time in Seconds
Figura 10-2. Caracteristica de V/Hz — Tempo mostrado no eixo horizontal
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Caracteristica de V/Hz
Porcentagem de V/Hz nominal
Definido 118%, 6s

Limite do transformador
Limite do gerador

Inverso 105%, TD=1,9

Tempo em segundos

Caracteristica V/Hz
Percentagem dos V/Hz nominais
Definite 118%, 6s

Limite do Transformador

Limite do Gerador

Inverso 105%, TD=1,9

Tempo em Segundos

Sobreexcitagdo (24)
Primério Secundario
Modo Medo
Desabiltado ~
Expoente de curva Expoente de curva

1 “

Captagdo tempo inverso

Temporizador

Redefinir dial

Captagdo tempo fixo 1

Retardamento fixo 1 (s)
0.050

i

Captagdo tempo fixo 2

Retardamento fixo 2 (s)

1 ~

Captagao tempo inverso

Temparizador

Redefinir dial

Captagdo tempo fixo 1

Retardamento fixo 1 (s)

050

Captagdo tempo fixo 2

Retardamento fixo 2 (s)

i

0.050 050

Figura 10-3. Configurag6es da protegao contra sobrexcitagao

Subtensao do gerador

Uma condigao de pickup de subtensao ocorre quando a tenséo do terminal do gerador medida diminui
abaixo da configuragéo de pickup. Uma condi¢do de disparo de subtenséo ocorre se a tensdo do gerador
permanecer abaixo do limite de pickup durante o atraso configurado. A protegéo contra subtensao do
gerador pode ser ativada e desativada sem alterar as configuragdes de pickup e atraso. Os elementos do
pickup e disparo de subtens&do no BESTlogicPlus podem ser usados em um esquema légico para iniciar
acao corretiva em resposta a condigao.

As configuracdes relacionadas as classificacdes da maquina podem ser definidas em unidades reais de
tensao ou em valores por unidade. Quando uma unidade nativa é editada, o BESTCOMSPIus recalcula
automaticamente o valor por unidade com base na configuracao da unidade nativa e no parametro de
dados nominais (na tela Parametros do sistema, Dados nominais) associado. Quando um valor por
unidade ¢é editado, o BESTCOMSPIus recalcula automaticamente o valor nativo com base na
configuracao por unidade e no pardmetro de dados nominais.

Depois que todos os valores por unidade forem atribuidos, se os parametros de dados nominais forem
alterados, o BESTCOMSPlus recalculara automaticamente todas as configuragdes de unidade nativa
com base nos parametros de dados nominais modificados.

A Captacéo de subtensdo tem uma unidade nativa de Volts priméarios e os dados nominais associados
sdo Dados nominais da maquina, Tensao (na tela Pardmetros do sistema, Dados nominais).

As configuragdes de subtensdo do gerador do BESTCOMSPIus estao ilustradas na Figura 10-4.

DECS-250 Protecao
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Subtensdo gerador
27 Element
Primario Secundario
Modo Meado
Desabiltado ~
Captagdo
Primary W 0 Primary WV
Por unidade Por unidade
Retardo de Tempo (s) Retardo de Tempo (s)
0.1 01

Figura 10-4. Configuragdes da prote¢ao contra subtensao do gerador

Sobretensao do gerador

Uma condigao de pickup de sobretensao ocorre quando a tensdo do terminal do gerador medida
aumenta acima da configuragao de pickup. Uma condigéo de disparo de sobretens&o ocorre se a tenséo
do gerador permanecer acima do limite de pickup durante o atraso configurado. A protecédo contra
sobretensao do gerador pode ser ativada e desativada sem alterar as configuragdes de pickup e atraso.
Os elementos do pickup e disparo de sobretensdo no BESTIlogicPlus podem ser usados em um
esquema légico para iniciar agao corretiva em resposta a condigéo.

As configuracdes relacionadas as classificacdes da maquina podem ser definidas em unidades reais de
tensao ou em valores por unidade. Quando uma unidade nativa é editada, o BESTCOMSPIus recalcula
automaticamente o valor por unidade com base na configuragdo da unidade nativa e no parametro de
dados nominais (na tela Parametros do sistema, Dados nominais) associado. Quando um valor por
unidade é editado, 0o BESTCOMSPIus recalcula automaticamente o valor nativo com base na
configuragao por unidade e no parametro de dados nominais associado.

Depois que todos os valores por unidade forem atribuidos, se os parametros de dados nominais forem
alterados, o BESTCOMSPlus recalculara automaticamente todas as configuragdes de unidade nativa
com base nos parametros de dados nominais modificados.

A Captacéo de sobretensdo tem uma unidade nativa de Volts primarios e os dados nominais associados
sdo Dados nominais da maquina, Tensao (na tela Pardmetros do sistema, Dados nominais).

As configuragbes de sobretensdo do gerador do BESTCOMSPIus® estio ilustradas na Figura 10-5.

Sobretensao gerador

59 Element
Primario Secundario
Modo
Desabilitado ~
Captagdo
Primary W 0 Primary V
Par unidade 0.000 Par unidade
Retardo de Tempo (s) Retardo de Tempo (s)

0.1 0.1

Figura 10-5. Configuragoes da protecao contra sobretensao do gerador

Perda da medigao

A tensao do gerador € monitorada para ver se ha uma condigdo de perda da medigao (LOS). As
configuragdes de LOS estao ilustradas na Figura 10-6.

No DECS-250, um evento de perda de detegdo (LOS) é calculado usando componentes de sequéncia.
Os critérios de disparo LOS podem ser vistos na Tabela 10-1.

Protecéo DECS-250
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Tabela 10-1. Critérios de Disparo por Perda de Detegao

Perda de 1 ou 2 fases (detegao Perda das 3 fases Perda de detecido
trifasica) (detegdo trifasica) monofasica
Selecionada a detegéo trifasica Selecionada a detegéo trifasica Selecionada a detegéo
a 3 fios a 3 fios monofasica
V1 > BV% do ponto de definicdo | BV% do ponto de definicgdo AVR BV% do ponto de definigao
AVR > V1 AVR > VGEN
V2 > UV% do V1 200% do Inominal > 11 200% do lnominal > 11
17,7% do 11 > 12 17,7% do 11 > 12
ou ou
1% do Inominal > 11 1% do Inominal > 11

V1 = Tenséo de sequéncia positiva

V2 = Tensé&o de sequéncia negativa

11 = Corrente de sequéncia positiva

12 = Corrente de sequéncia negativa

Inominal = Corrente nominal

BV% = Percentagem de tenséo equilibrada

UV% V1 = Percentagem de tensdo desequilibrada
VGEN = Tensdo média do gerador

Quando todos os critérios de uma coluna forem cumpridos durante a totalidade do periodo de atraso
definido, ocorre uma condigao de disparo LOS.

Uma condigao de LOS pode ser usada para iniciar a transferéncia para o modo de controle manual
(FCR). Ela também pode ser configurada no BESTlogicPlus para iniciar outras agées. A protecéo pode
ser ativada e desativada sem alterar as configuragdes da perda de medigao individual.

A protecdo contra LOS é desativada automaticamente quando ha um curto-circuito. Um curto-circuito é
detectado quando a corrente medida € maior que o dobro da corrente nominal para uma conexao de TC
monofasico e quando a corrente da sequéncia positiva € maior que o dobro da corrente nominal para a
conexao de TC trifasico.

Perda de sensoriamento

LOS Element
Mod

Retardo de Tempo (s)

Nivel de tensdo balanceado (OK)

Nivel de tensdo ndo balanceado (0K)

Transferir para manual
Desabilitado v

Figura 10-6. Configuragcdes da protecado da perda de medigao

Protecgao de frequéncia

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus®: Gerenciador de definigbes, Protegéo, Frequéncia
Caminho de navegacado na HMI: Defini¢cdes, Protegéo, Protecao de frequéncia 81

A frequéncia da tensao do terminal do gerador € monitorada para verificar se ha condi¢coes de
sobrefrequéncia e subfrequéncia.

DECS-250 Protecao
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Sobrefrequéncia

Uma condigao de sobrefrequéncia ocorre quando a frequéncia da tensao do gerador excede o limite de
pickup 810 pela duragéo da configuragao do atraso 810. A protecdo contra sobrefrequéncia pode ser
ativada e desativada sem alterar as configuragdes de pickup e atraso. Os elementos do pickup e disparo
de sobrefrequéncia no BESTIlogicPlus podem ser usados em um esquema légico para iniciar agéo
corretiva em resposta a condigdo. As configuragdes de sobrefrequéncia do BESTCOMSPIus estéao
ilustradas na Figura 10-7.

Frequéncia
810 Element
Primario Secundario

Meodo Mado
| Desabiltado ~

Captagado (Hz)

Retardo de Tempo (s) Retardo de Tempo (s)
0.1 0.1
Inibir tensdo (OK) Inibir tensdo (OK)

Bl BN

Figura 10-7. Configuragoes de protegao contra sobrefrequéncia

Subfrequéncia

Uma condi¢ao de subfrequéncia ocorre quando a frequéncia da tens&o do gerador diminui abaixo do
limite de pickup 81U pela duragao da configuragao do atraso 81U. Uma configuragédo de inibicdo de
tensdo, expressa como uma porcentagem da tensdo nominal do gerador, pode ser implementada para
evitar a ocorréncia de um disparo por subfrequéncia durante a partida quando a tens&do do gerador esta
subindo para atingir o nivel nominal. A prote¢ao contra subfrequéncia pode ser ativada e desativada sem
alterar as configuragdes de pickup, atraso e inibicdo. Os elementos do pickup e disparo de subfrequéncia
no BESTlogicPlus podem ser usados em um esquema loégico para iniciar agdo corretiva em resposta a
condigdo. As configuragdes de subfrequéncia do BESTCOMSPIus® estdo ilustradas na Figura 10-8.

Frequéncia
81U Element
Primario Secundario

Modo Modo
E Desabiltado ~

Captagao (Hz)
Retardo de Tempo (s) Retardo de Tempo (s)
0.1 0.1

Inibir tensdo (OK) Imbir tensdo (OK)

Bl EN

Figura 10-8. Configuragdes de prote¢ao contra subfrequéncia

Protecao da poténcia

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus: Gerenciador de definicdes, Prote¢do, Poténcia
Caminho de navegagao na HMI: Defini¢cdes, Protecao, Poténcia

Os niveis de poténcia do gerador sdo monitorados para proteger contra fluxo de poténcia reversa e
perda da excitagao.

Protecéo DECS-250
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Cuidado

Para uma operacao 40Q otimizada (perda de excitagao), defina o fator de
poténcia nominal para um valor inferior a 1.0 no ecra de dados nominais
BESTCOMSPIus. Caso o valor do fator de poténcia nominal seja alterado, o
kW nominal &€ novamente calculado de forma automatica e as defini¢cdes de
elemento (corrente inversa) 40Q e 32 devem ser devidamente ajustadas.

Poténcia reversa

A protecdo contra poténcia reversa protege contra fluxo de poténcia reversa que pode ser resultado de
uma perda de torque da forga motriz principal (e levar o gerador a funcionar como motor). Uma condigdo
de poténcia reversa ocorre quando o fluxo de poténcia reversa excede o limite de pickup 32R pela
duragao do atraso 32R. A protecéo contra poténcia reversa pode ser ativada e desativada sem alterar as
configuracdes de pickup e atraso. Os elementos do pickup e disparo de poténcia reversa no
BESTlogicPlus podem ser usados em um esquema légico para iniciar agao corretiva em resposta a
condicdo. As configuracdes de poténcia reversa do BESTCOMSPIus estao ilustradas na Figura 10-9.

Poténcia Reversa

32R Element
Primario Secundario
Modo Modo
E Desabiltado ~
Captagao (OK)

Retardo de Tempo (s) Retardo de Tempo (s)

Figura 10-9. Configuragdes da protecao contra poténcia reversa

Perda de excitagao

O elemento de perda de excitacido opera para fluxo excessivo de poténcia reativa na maquina, indicando
excitagdo de campo anormalmente baixa. Esse elemento protege os geradores controlados assim como
os motores. Um diagrama da resposta de pickup de 40Q esta ilustrada na Figura 10-10. As
configuragées do BESTCOMSPIus estédo descritas abaixo e sdo mostradas na Figura 10-11.

Protecao do gerador

Durante a perda de excitagdo, o gerador absorve poténcia reativa do sistema de poténcia o que pode
sobreaquecer os enrolamentos do estator. O elemento de perda de excitagdo atua com base no principio
de que se o gerador comecar a absorver poténcia reativa (var) fora da sua curva de capacidade em
regime constante, provavelmente tera perdido sua fonte de excitagdo normal. O elemento sempre é
calibrado para poténcia trifasica equivalente mesmo que a conexao seja monofasica.

O elemento de perda de excitagdo compara a poténcia reativa com um mapa da poténcia reativa
permitida definido pela configuragéo Pickup. O elemento de perda de excitagdo permanece em uma
condigao de pickup até que o fluxo de poténcia caia abaixo de uma taxa de dropout equivalente a 95%
do pickup real. Recomenda-se um tempo de atraso para disparar. Para configuracbes bem fora da curva
de capacidade do gerador, adicionar um atraso de 0,5 segundo ajuda a evitar condi¢des de falha
transiente. No entanto, a recuperacao de variagdes do sistema de poténcia apds uma falha importante
pode levar diversos segundos. Portanto, se o pickup da unidade for préximo da curva de capacidade em
regime constante do gerador, recomenda-se atraso maior. Consulte a Figura 10-10 para ver detalhes.

Protecdo do motor

O DECS-250 compara o fluxo de poténcia real (kW) que flui pelo motor com a poténcia reativa (kvar) que
esta sendo fornecida. A operagédo de motores sincronos que consomem poténcia reativa do sistema

DECS-250 Protecao
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pode causar o sobreaquecimento de partes do rotor em que normalmente ndo ha passagem de corrente.
A resposta do pickup de 40Q esta ilustrada na Figura 10-10.

-~
~
~ e
-
P
7~
P \
e \  Generator
P < \  Capability
e \ Curve
-

| 40Q
+P  Response

™~ - | Curve

Approx 8°

Tripping Region

P0074-38

Figura 10-10. Curva de capacidade do gerador em comparagao com resposta 40Q

Generator Capacity Curve

Curva de capacidade do gerador

Captacao 40Q

Pickup de 40Q

Regido de Disparo

Regi&o de disparo

Curva de Resposta 40Q

Curva de resposta de 40Q

Aprox 8°

Aprox. 8°

Pickup e disparo

Ocorre uma condi¢ao de perda de excitagdo quando o nivel de poténcia reativa absorvida excede o
limite de excitagao (40Q) durante o atraso 40Q. Um atraso configurado como zero torna o elemento da
perda de excitagao instantaneo, sem atraso intencional. Se a condi¢do de pickup diminuir antes que o
atraso termine, o temporizador e o pickup sao redefinidos, nenhuma agéo corretiva é tomada e o
elemento é rearmado para qualquer outra ocorréncia de perda de excitagéo.

O limite de 40Q é expresso como uma porcentagem do fluxo de poténcia reativa nominal da maquina. A
protecédo contra perda de excitagdo pode ser ativada e desativada sem alterar as configuragdes de
pickup e atraso. As configuragdes da perda de excitagdo do BESTCOMSPIus® estao ilustradas na Figura

10-11.

Perda de Excitagio

40Q Element
Primario
Modo

Secundario
Mado
Desabiltado
Captagdo (% d

Retardo de Tempo (s)

e vars nominal)

Figura 10-11. Configuracdes da protecdo contra perda de excitagcao

Protecéao
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Protecado do campo

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIlus: Gerenciador de defini¢des, Protecdo, Campo
Caminho de navegagao na HMI: Defini¢cdes, Prote¢cdo, Campo

A protecao do campo fornecida pelo DECS-250 inclui sobretensdo do campo, sobrecorrente de campo,
um monitor do diodo da excitatriz e falha na entrada de poténcia.

Sobretensao de campo

Ocorre uma condi¢ao de sobretensao do campo quando a tensdo do campo excede o limite de
sobretensdo do campo durante o atraso de sobretensao do campo. A protecéo contra sobretenséo do
campo pode ser ativada e desativada sem alterar as configuragdes de pickup e atraso. Os elementos do
pickup e disparo de sobretensdo do campo no BESTlogicPlus podem ser usados em um esquema légico
para iniciar agao corretiva em resposta a condigao.

As configuragdes relacionadas as classificacdes da maquina podem ser definidas em unidades reais de
tensao ou em valores por unidade. Quando uma unidade nativa é editada, o BESTCOMSPIus recalcula
automaticamente o valor por unidade com base na configuragdo da unidade nativa e no parametro de
dados nominais (na tela Parametros do sistema, Dados nominais) associado. Quando um valor por
unidade é editado, 0o BESTCOMSPIus recalcula automaticamente o valor nativo com base na
configuragao por unidade e no parametro de dados nominais associado.

Depois que todos os valores por unidade forem atribuidos, se os parametros de dados nominais forem
alterados, o BESTCOMSPlus recalculara automaticamente todas as configuragdes de unidade nativa
com base nos parametros de dados nominais modificados.

A Captacao de sobretensdo tem uma unidade nativa de Volts primarios e os dados nominais associados
sdo Dados nominais de campo, Tensdo — Carga completa (na tela Parametros do sistema, Dados
nominais).

As configuracdes de sobretensdo do campo do BESTCOMSPIus estéo ilustradas na Figura 10-12.

Sobretensao de campo

Primario Secundario

Med Modo

i Desabiltado v
Captagdo Captagio

1 Primary V 1 Primary V
0.016 Per unidade 0.016 Per unidade
Retardo de Tempo (=) Retardo de Tempo (s)

0.2 0.2

Figura 10-12. Configuragées da protecao contra sobretensdao do campo

Sobrecorrente de campo

Uma condicao de sobrecorrente de campo € sinalizada quando a corrente de campo exceder o nivel de
pickup de sobrecorrente de campo durante o atraso de sobrecorrente de campo. Dependendo do modo
de tempo selecionado, o atraso pode ser fixo ou relacionado a uma fungao inversa. O modo de tempo
definido utiliza um atraso fixo. No modo de tempo inverso, o atraso é reduzido em relagao ao nivel de
corrente de campo acima do nivel de pickup. A configuragdo de mostrador de tempo atua como um
multiplicador linear do tempo para uma sinalizag&o. Isso permite que o DECS-250 aproxime as
caracteristicas de aquecimento do gerador e do transformador de elevagao do gerador durante a
sobrexcitagdo. A corrente de campo deve cair abaixo da taxa de dropout (95%) para que a funcgao inicie
o tempo para redefinir. As equagdes a seguir sdo usadas para calcular os atrasos de pickup de
sobrecorrente de campo e de redefinigéo.

DECS-250 Protecao
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. B A xTD
pickur = B JC+ D x MOP

Equacéao 10-3. Pickup de sobrecorrente de campo inverso

Onde:

tpickup = tempo para pickup em segundos

A =-95908

B =-17 165

C =490 864

D =-191 816

TD = configuragdo do mostrador de tempo <0,1, 20>

MOP = multiplo do pickup <1,03, 2,5>
0.36 XTD

Ti =—
HMereset 1- (MOPreset)z

Equacao 10-4. Redefinicdo de sobrecorrente de campo inversa

Onde:
Timereset = tempo maximo para redefinir em segundos
TD = configuragao do mostrador de tempo <0,1, 20>

MOP = muiltiplo do pickup <0,0, 0,95>

Os grupos de configuragdes primario e secundario proporcionam controle adicional para duas condicdes
distintas de operagéo da maquina.

A protecao contra sobrecorrente de campo pode ser ativada e desativada sem alterar as configuragoes
de pickup e atraso. Os elementos do pickup e disparo de sobrecorrente de campo no BESTlogicPlus
podem ser usados em um esquema logico para iniciar agéao corretiva em resposta a condigao.

As configuragdes relacionadas as classificagdes da maquina podem ser definidas em unidades reais de
tensdo ou em valores por unidade. Quando uma unidade nativa é editada, o BESTCOMSPIus recalcula
automaticamente o valor por unidade com base na configuracao da unidade nativa e no parametro de
dados nominais (na tela Parametros do sistema, Dados nominais) associado. Quando um valor por
unidade é editado, o BESTCOMSPIus recalcula automaticamente o valor nativo com base na
configuracéo por unidade e no pardmetro de dados nominais associado.

Depois que todos os valores por unidade forem atribuidos, se os parametros de dados nominais forem
alterados, o BESTCOMSPlus recalculara automaticamente todas as configuragdes de unidade nativa
com base nos parametros de dados nominais modificados.

A Captacgao de corrente excessiva tem uma unidade nativa de Ampéres primarios e os dados nominais
associados sdo Dados nominais de campo, Corrente — Carga completa (na tela Parametros do sistema,
Dados nominais).

As configuragdes de sobrecorrente de campo do BESTCOMSPIus® estéo ilustradas na Figura 10-13. No
BESTCOMSPIus®, é exibido um gréafico da curva de configuragdo da sobrecorrente de campo. O grafico
pode mostrar as curvas da configuragdo do primario ou secundario

Protecéo DECS-250



9440380990 10-11

Corrente excessiva de campo

Primano Secundano

Modo Modo Corrente excessiva de campo

H ) ~ Habiltado ~ 10
Captagio Captagdo
0.000 Por unidade 0.000 Por unidade \
Modo de temporizagdo Modo de temporizagao 1 03
Temporizagio inversa ~ Temporizagdo inversa ~
Retardo de Tempo (s) Retardo de Tempo (s) S
5.0 50 @
5.0 5.0 n
Temporizador Temporizador g_ 102
E
@
- ™~
\_\
10" E—
—
10°

08 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28
Multiplo de Captagéo (xPU)

Exibicdo de curva
(®) Priméria
() Secundario

Figura 10-13. Configuragdes da protecdo contra sobrecorrente de campo

Monitor do diodo da excitatriz

O monitor do diodo da excitatriz (EDM) monitora a condi¢do dos semicondutores de poténcia da
excitatriz sem escovas monitorando a corrente de campo da excitatriz. O EDM detecta diodos rotativos
abertos e em curto na ponte da excitatriz. As configuragdes do EDM estéo ilustradas na Figura 10-14. Ao
implementar o EDM, é imperativo que o usuario saiba e especifique o nimero de polos do induzido da
excitatriz e do rotor do gerador. Para que a detecgéo de diodo aberto seja confiavel, a relagéo de polos
entre excitatriz e gerador deve ser 1,5 ou mais e o nivel da corrente de campo ndo deve ser menor que
1,5 ACC. Uma calculadora da relagéo de polos, disponivel no BESTCOMSPIus®, pode ser usada para
calcular a relagéo de polos a partir do numero de polos do induzido da excitatriz e do rotor do gerador.

Observagao

Se o numero de polos do induzido da excitatriz e do rotor do gerador
for desconhecido, a fungao EDM ainda ira funcionar. No entanto, sera
possivel detectar apenas diodo em curto. Se o niumero de polos for
desconhecido, o melhor sera desativar todos os parametros de
protecao para diodo aberto. Nesta situagéo, os parametros
relacionados com poélos de excitador e de gerador devem ser
definidos como 1,0 para evitar falsos disparos.

Todas as orientagdes para configurar o EDM aqui apresentadas
assumem que os diodos da excitatriz ndo estejam abertos e nem em
curto no momento da configuragéo e teste.

O EDM estima a harménica fundamental da corrente de campo da excitatriz usando transformadas
discretas de Fourier (DFTs). A harménica, expressa como uma porcentagem da corrente de campo &,
entdo, comparada com o nivel de pickup para detecgéo de diodo aberto e para detecgéo de diodo em
curto. Se a porcentagem da corrente de campo exceder o nivel de pickup de diodo aberto ou de diodo
em curto, o atraso apropriado sera iniciado. Apds passar o atraso para a condi¢gao de diodo aberto ou
para diodo em curto e se a porcentagem da corrente de campo continuar a exceder a configuragéo de
pickup para diodo aberto ou em curto, a condi¢do sera sinalizada. Os elementos do pickup e disparo do
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EDM no BESTlogicPlus podem ser usados em um esquema légico para iniciar agao corretiva em
resposta a condi¢cao de diodo aberto ou em curto.

Uma configuragao do nivel de desativagao do EDM impede sinaliza¢des inconvenientes causadas por
baixa corrente de excitagcao ou pela frequéncia do gerador estar fora da faixa. Uma definigao de
desabilitar nivel pode ser usada para desabilitar a protegdo de diodo em curto e aberto quando a
corrente de campo cai abaixo da percentagem nominal definida pelo usuario. A protegdo do EDM pode
ser ativada e desativada pelo usuario sem alterar as configuragdes individuais de protegao.

Aplicacdo da protecdo do EDM

E especialmente dificil detectar condicdes de diodo aberto quando o nimero de polos do gerador e da
excitatriz € desconhecido. Por essa razao, a relagédo entre o niumero de polos do induzido da excitatriz e
0 numero de polos do rotor do gerador deve ser inserida para assegurar a detecgao das condigdes de
diodo aberto e em curto.

Como encontrar o ripple maximo de corrente de campo

Para ajustar o nivel de pickup de diodo aberto e em curto é preciso conhecer o ripple maximo de
corrente no campo. Isso pode ser feito operando o gerador sem carga e na velocidade nominal. Varie a
tensdo do gerador desde o minimo até o maximo e, ao mesmo tempo, monitore o nivel de ripple do EDM
no mostrador da HMI. Registre o valor mais alto.

Configuragao do nivel de pickup—Numero de polos do gerador conhecido

Multiplique por 2 o valor mais alto de ripple do EDM obtido no paragrafo anterior. O valor obtido € a
configuracao do nivel de pickup para diodo aberto. O multiplicador pode variar de 1,5 a 5 para aumentar
ou diminuir a margem de disparo. No entanto, reduzir o multiplicador pode produzir indicacdes
inconvenientes de diodo aberto.

Multiplique por 50 o valor mais alto de ripple do EDM obtido no paragrafo anterior. O valor obtido é a
configuracdo do nivel de pickup para diodo em curto. O multiplicador pode variar de 40 a 70 para
aumentar ou diminuir a margem de disparo. No entanto, reduzir o multiplicador pode produzir indicagdes
inconvenientes de diodo em curto.

O DECS-250 possui niveis fixos de inibigao do EDM para evitar indicagdes inconvenientes de falha de
diodo enquanto a frequéncia do gerador for inferior a 40 hertz ou superior a 70 hertz. A operagéo do
EDM também é inibida quando o nivel da corrente de campo esta abaixo da configuragao do nivel de
desativagéo.

Monitor de diodo excitador
EDM Elemento

Relag&o de polo Diodo aberto (OD) Diodo fechado (SD)
Modo Modo
Caleuladera Desabilitada ~ Desabilitado v
Mivel de captagdo (OK) Mivel de captagdo (OK)
Diezabilitar nivel (OK) = -

Atraso (s) Atraso (s)

10.0 5.0

Figura 10-14. Configuragdes de protegcdo do monitor do diodo da excitatriz

Configuragao do nivel de pickup—Numero de polos do gerador desconhecido

O DECS-250 pode detectar condi¢des de diodo em curto quando o numero de polos do gerador nao for
conhecido. Para habilitar esta protecao, desative a protecdo de diodo em aberto, defina a relagdo de
polos como 1,0 e ative a protegao de diodo em curto-circuito. Multiplique por 30 o nivel maximo de ripple
do EDM, obtido em Como encontrar o ripple maximo de corrente de campo. O multiplicador pode variar
de 20 a 40 para aumentar ou diminuir a margem de disparo. No entanto, reduzir o multiplicador pode
produzir indicagdes inconvenientes de diodo em curto.
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Teste das configuracées do EDM

Ligue o gerador a partir do repouso e aumente a velocidade e a tens&o até o valor nominal, carregue a
magquina até sua carga nominal e confirme se n&o ha sinalizagéo de falha de diodo. Todas as
orientagbes para configurar o EDM aqui apresentadas assumem que os diodos da excitatriz ndo estejam
abertos e nem em curto no momento da configuragéo e teste.

Falha da entrada de alimentacgao

Existe uma condicao de falha da entrada de alimentacdo se alguma das seguintes situagdes ocorrer:

Poténcia de operacao monofasica

Quando a poténcia de operacgéao diminui abaixo de 30 VCA existe uma condi¢do de falha da entrada de
alimentacgao.

Poténcia de operacao trifasica

e Todas as trés fases da poténcia de operagcédo diminuem abaixo de 50 VCA
e Ha um desequilibrio da tensao entre fases superior a 13 VCA, £2.5 VCA na entrada de alimentagao
de operagao

As configuracdes do DECS-250 devem ser adequadamente ajustadas para corresponder a configuragédo
da poténcia ativa de operacao. Por exemplo, se as configuragdes do DECS-250 refletirem uma
configuracao de poténcia trifasica, mas a configuragdo da poténcia de operagao for monofasica, o
DECS-250 interpretara a fase unica como desequilibrio e acionara um alarme/p/disparo. Para obter mais
informagdes sobre as configuragdes de poténcia de operagdo monofasica e trifasica, consulte
Configuragao e Especificagbes.

A protecao contra falha da entrada de alimentagao pode ser usada para aplicagcbes de PMG, sistemas
acionados por derivagao ou PMG. Essa protecao esta ativa somente no modo /niciar e apds partida
suave. Uma configuragdo do atraso retarda as sinalizagbes de falha da entrada de alimentagéo para
acomodar reducdes/desequilibrios transientes na tensdo da entrada de alimentagéo de operacao. A
protecdo contra falha da entrada de alimentagdo pode ser ativada e desativada sem alterar a
configuragéo do atraso. A configuragdo da entrada de alimentagéo selecionada é mostrada como um
valor somente de leitura. Os elementos do pickup e disparo de falha da entrada de alimentagéo no
BESTlogicPlus podem ser usados em um esquema légico para iniciar agao corretiva em resposta a
condicdo. As configuragdes da falha da entrada de alimentacdo do BESTCOMSPIus estao ilustradas na
Figura 10-15.

Falha de entrada de forga

Configuragdo de entrada de poténcia
Mado
Habilitado ~

Retardo de Tempo (s)

Figura 10-15. Configuragdes da protecdo contra falha da entrada de alimentagao

Protecao de verificagcao da sincronizagcao

Caminho de navegacido no BESTCOMSPIus: Gerenciador de definicdes, Protecao, Verificagdo de
sincronismo (25)
Caminho de navegac¢ado na HMI: Definigdes, Protecéo, Verificagao de sincronismo (25)

DECS-250 Protecao
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Aviso

Como as fungdes de verificagdo da sincronizagéo e do sincronizador
automatico do DECS-250 compartilham os mesmos circuitos internos,
a funcao de verificagao da sincronizagédo nao esta disponivel quando
a opcao de estilo de sincronizador automatico esta selecionada.

Quando ativada, a fungéo de verificagao da sincronizagao (25) supervisiona o sincronismo manual ou
automatico do gerador controlado por barramento/rede publica de energia. Durante a sincronizagéo, a
fungdo 25 compara as diferengas da tensao, do dngulo de escorregamento e da frequéncia de
escorregamento entre o gerador e o barramento. Quando as diferencas gerador/barramento cairem
dentro da configuragédo de cada parametro, é declarada a saida virtual com status 25. Essa saida virtual
pode ser configurada (no BESTlogicPlus) para declarar um contato de saida do DECS-250. Esse contato
de saida, por sua vez, pode ativar o fechamento de um disjuntor conectando o gerador ao barramento.

Uma configuragdo de compensagéo de angulo é fornecida para compensar o deslocamento de fase
causado pelos transformadores no sistema. Para obter mais detalhes sobre a configuragao de
compensagao de angulo, consulte o capitulo Sincronizador.

Quando caixa da configuragdo Gen Freq &gt; Bus Freq (Frequéncia do gerador > Frequéncia do
barramento) estiver marcada, a saida virtual de status 25 n&o sera declarada a menos que a frequéncia
do gerador seja maior que a frequéncia do barramento. As configuragdes de protecdo da verificagdo da
sincronizagao estéao ilustradas na Figura 10-16.

Verificacdo de sincronismo

25 Element
Modo

Diferenga de Tensao (OK)

i

Angulo de Escorregamento (°)

i

Compensagdo de dngulo ()

Freq. desliz. (Hz)
.01

i

Freq. ger. = Freq. barramento
Habilitado ~

Figura 10-16. Configuragdes de protecao da verificagdo da sincronizagao

Frequéncia do gerador abaixo de 10 hertz

Uma condicao de Gerador abaixo de 10 Hz é sinalizada quando a frequéncia do gerador diminuir abaixo
de 10 Hz ou quando a tenséo residual esta baixa em 50/60 Hz. Uma sinalizacdo de Gerador abaixo de
10 Hz é automaticamente redefinida quando a frequéncia do gerador aumenta acima de 10 Hz ou a
tensao residual aumenta acima do limite.

Protecao configuravel

Caminho de navegacido no BESTCOMSPIus®: Gerenciador de definigbes, Protegio, Protegéo
configuravel
Caminho de navegagao na HMI: Defini¢des, Prote¢ao, Protecado configuravel

Protecéo DECS-250
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O DECS-250 possui oito elementos de protegéo configuravel que podem ser usados para complementar
a protegéo padrdo do DECS-250. As configuragdes da protegao configuravel do BESTCOMSPIus® estéo
ilustradas na Figura 10-17. Para facilitar a identificagdo dos elementos de protegdo, cada elemento pode
receber um nome atribuido pelo usuario. Um elemento de protegéo é configurado selecionando o
parametro a ser monitorado e, entdo, as caracteristicas de operagéo do elemento. Qualquer um dos
seguintes pardmetros pode ser selecionado.

Entrada analdgica 1, 2, 3,4,5,6,7, 8

Saida APC

Corrente da entrada auxiliar (mA)

Tens&o de entrada auxiliar

Frequéncia do barramento

Tensao do barramento: Vag, Vec ou Vca

Ripple do EDM

Corrente de campo da excitatriz

Tens&o de campo da excitatriz

Corrente do gerador: I, I, Ic ou média

Frequéncia do gerador

Fator de poténcia do gerador

Tensao do gerador: Vas, Vic, Vca ou média

Quilovar-hora

Quilowatt-hora

Saida LVRT

Corrente da sequéncia negativa

Tenséo da sequéncia negativa

Percentagem de erro NLS

Corrente da sequéncia positiva

Tensao da sequéncia positiva

Entrada de poténcia

Saida do PSS

Entrada 1, 2, 3,4, 5,6, 7,8 do RTD

Posi¢ao da referéncia

Sensor de temperatura 1, 2

Total de kVA

Total de kvar

Total de kW

Erro do seguidor

Se for utilizado um Modulo de expansao analdgica (AEM-2020) opcional, qualquer uma das seguintes
entradas analdgicas do RTD e sensor de temperatura pode ser selecionada.

e Entrada analdgica 1, 2, 3,4,5,6,70u8

e Entrada 1,2, 3,4,5,6,70u8doRTD

e Sensor de temperatura 1, 2

A protecao pode estar sempre ativada ou ser ativada somente quando o DECS-250 estiver ativado e
fornecendo excitagdo. Quando a protegao é ativada apenas no modo /niciar, um atraso para armar pode
ser usado para atrasar a prote¢ao apés o inicio da excitagao.

Uma fungéo de histerese mantém a fungéo de protegéo ativa por uma porcentagem definida pelo usuario
acima/abaixo do limite de pickup. Isso evita a repeticdo de pickups e dropouts quando o parametro
monitorado esta préximo do limite de pickup. Por exemplo, com a histerese ajustada para 5% para um
elemento de protegdo com pickup configurado para 100 ACA para sobrecorrente da fase A do gerador, o
elemento de protecdo atua quando a corrente passa de 100 ACA e permanece ativo até que a corrente
diminua abaixo de 95 ACA.

Cada um dos oito elementos de protecdo configuraveis possui quatro limites que podem ser ajustados
individualmente. Cada limite pode ser ajustado para que o pickup do pardmetro monitorado ocorra acima
da configuragéo do pickup (Over), abaixo da configuragéo do pickup (Under) ou que o pickup ndo ocorra
(Disabled). O nivel de pickup do parametro monitorado é definido pela configuragéo do limite. Embora a
faixa de ajuste do limite seja larga, deve-se usar um valor dentro dos limites da faixa de ajuste do
parametro monitorado. Usar um limite fora da faixa impedira que o elemento de protegao funcione. Um
atraso de ativagao serve para atrasar um disparo de protegdo depois que o nivel do limite (pickup) for
excedido.

DECS-250 Protecao
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Protecdo Configuravel N2 1

Texto da Etiqueta
OMNF PROT 1
Selecdo de pardmetro
Ger VAB ~

Inibir modo parar
Nao ~

Retardo de Acionamento (s)

b ]

Histerese (OK)

Limite N2 1

Modo Limite Retardo de Ativagdo (s)
Desabilitado v 0.00 | [0 |
Limite N2 2

Modo Limite Retardo de Ativagdo (s)
Desabiltado v 0.00 | [o |
Limite N2 3

Maodo Limite Retardo de Ativagdo (s)
Desabiltado v 0.00 | |ﬂ |
Limite N2 4

Modo Limite Retardo de Ativagdo (s)
Desabiltado v [0.00 | [0 |

Figura 10-17. Configuragcdes da prote¢ao configuravel
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11 « Limitadores

Os limitadores do DECS-250 asseguram que a maquina controlada nao ultrapasse sua capacidade. O
DECS-250 limita a sobrexcitagcao, subexcitagédo, corrente do estator e poténcia reativa. Ele limita também
a tensdo em condigbes de subfrequéncia.

Limitador de sobrexcitacao

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus®: Gerenciador de definigbes, Definigbes operacionais,
Limitadores, OEL
Caminho de navegacédo na HMI: Defini¢cdes, Definicbes operacionais, Limitadores, OEL

Operar em uma regiao de sobrexcitagdo da curva de capacidade de um gerador pode causar corrente de
campo e aquecimento do enrolamento do campo excessivos. O limitador de sobrexcitagao (OEL)
monitora o nivel da corrente de campo fornecida pelo DECS-250 e a limita para evitar sobreaquecimento
do campo.

O OEL pode ser ativado em todos os modos de regulagem. O comportamento do OEL no modo manual
pode ser configurado para limitar a excitagdo ou enviar um alarme. Esse comportamento é configurado
no BESTlogic™Plus.

Estao disponiveis no DECS-250 dois estilos de limitacdo da sobrexcitagdo: ponto de adicdo ou controle.
As configuragdes do OEL est&o ilustradas na Figura 11-3, na Figura 11-4 e na Figura 11-6.

Ponto de adi¢ao do OEL

A limitagdo da sobrexcitagao pelo ponto de adigdo compensa as condi¢des de sobrecorrente do campo
enquanto a maquina estiver off-line ou on-line. O comportamento do OEL quando off-line ou on-line é
determinado por dois grupos separados de configuragées. Os grupos de configuragdes primario e
secundario (selecionaveis na logica configuravel) proporcionam controle adicional para duas condigdes
distintas de operagcao da maquina.

Operacéo off-line

Na operacgao fora de linha, ha dois niveis de limitagdo da sobrexcitagdo pelo ponto de adigido: baixo e
alto. A Figura 11-1 ilustra a relagao entre os limites do OEL de nivel alto e de nivel baixo.

|_
=
LLl
[a'd
% High
O High 1 Current
A T cureri—— CONTINUOUS Low Level
— i Current
L e Level
e 0-10sec ]
TIME IN SECONDS P0063-09

Figura 11-1. Limitacdo da sobrexcitagao pelo ponto de adigcdo para operagao fora de linha

CORRENTE DE CAMPO CORRENTE DE CAMPO

High current Time 0-10 sec Tempo de corrente alta0 a 10 s
CONTINUO CONTINUA

Nivel de Corrente Baixa Nivel baixo de corrente

Nivel de Corrente Alta Nivel alto de corrente

TEMPO EM SEGUNDOS TEMPO EM SEGUNDOS

O limite do OEL de nivel baixo para operagéao fora de linha é determinado pela configuragédo do nivel
baixo. Quando o OEL fica inativo, o Temporizador de corrente alta é contado a partir do tempo maximo,
se o Temporizador de corrente alta tiver expirado, ou da quantidade de tempo gasto no nivel alto, se o

DECS-250 Limitadores
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Temporizador de corrente alta ndo tiver expirado. O gerador pode operar indefinidamente com esse nivel
de excitagéo.

O limite do OEL de nivel alto para operagao fora de linha é determinado pela configuragdo do nivel alto e
tempo alto. Quando o nivel de excitacdo excede a definicdo do nivel alto, o DECS-250 atua para limitar a
excitagdo ao valor da definigdo do nivel alto e um temporizador de nivel alto é iniciado. Se esse nivel de
excitagao persistir até o temporizador alcangar a definigdo do nivel alto, 0 DECS-250 atua para limitar a
excitagado ao valor da definigdo do nivel baixo.

Operacéo on-line

Na operagao em linha, ha trés niveis de limitagao da sobrexcitagao pelo ponto de adigao: baixo, médio e
alto. A Figura 11-2 ilustra a relagao entre os limites do OEL de nivel baixo, médio e alto.

l_

zv L

]

h'd

035 High
O Current
a : T Medium  Level
3| o,
1 Time Current  — e CONTINUOUS Low  -eve

0-10sec Time Current
0-120sec

Level

l

TIME IN SECONDS

P0063-10

Figura 11-2. Limitagcado da sobrexcitagcado pelo ponto de adi¢cdo para operagao em linha

CORRENTE DE CAMPO

CORRENTE DE CAMPO

High Current Time 0-10 sec

Tempo de corrente alta0 a 10 s

Medium Current Time 0-12 sec

Tempo de corrente média0a 12 s

CONTINUO

CONTINUA

Nivel de Corrente Baixa

Nivel baixo de corrente

Nivel de Corrente Média

Nivel médio de corrente

Nivel de Corrente Alta

Nivel alto de corrente

TEMPO EM SEGUNDOS

TEMPO EM SEGUNDOS

O limite do OEL do nivel baixo para operagédo em linha é determinado pela configuragdo do nivel baixo.
Quando o nivel de excitagao esta abaixo da configuracdo do nivel baixo, nenhuma agéo é tomada pelo
DECS-250. O gerador pode operar indefinidamente com esse nivel de excitagdo. Quando o nivel de
excitagao exceder as definicdes de nivel baixo durante o periodo estipulado nas definigdes de tempo
médio e alto, o DECS-250 tende a limitar a excitagao ao valor estipulado na definigdo de nivel baixo.

O limite do OEL do nivel médio para operagao on-line é determinado pela configuragao do nivel médio e
tempo médio. Quando o nivel de excitagdo exceder a definicdo de nivel médio durante o periodo
estipulado na definicdo de tempo alto, o DECS-250 tende a limitar a excitagao ao valor estipulado na
definicdo de nivel médio.

O limite do OEL do nivel alto para operagao on-line é determinado pela configuragdo do nivel alto e
tempo longo. Quando o nivel de excitagdo exceder a definicdo de nivel alto, o DECS-250 tende a limitar
instantaneamente a excitagao ao valor estipulado na definicdo de nivel alto.

Dependéncia da tensédo do OEL

A funcao dependéncia de tensdo OEL habilita a definicdo de nivel alto OEL na presenca de uma falha. A
definicdo de nivel alto OEL é habilitada quando o nivel dv / dt for inferior ao da definicdo. Caso contrario,
apenas sdo habilitadas as definigdes de Nivel Médio e de Nivel Baixo.

Confiquracées por unidade

As configuragdes relacionadas as classificagdes da maquina podem ser definidas em unidades reais de
tensdo ou em valores por unidade. Quando uma unidade nativa € editada, o BESTCOMSP/us recalcula

Limitadores DECS-250
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automaticamente o valor por unidade com base na configuragdo da unidade nativa e no pardmetro de
dados nominais (na tela Par@metros do sistema, Dados nominais) associado. Quando um valor por

unidade é editado, o BESTCOMSPIus recalcula automaticamente o valor nativo com base na

configuragao por unidade e no pardmetro de dados nominais associado.

Depois que todos os valores por unidade forem atribuidos, se os parametros de dados nominais forem
alterados, o BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todas as configuragdes de unidade nativa
com base nos parametros de dados nominais modificados.

Os niveis tém unidades nativas de Ampéres primarios e os dados nominais associados sao Dados
nominais da maquina, Corrente — Carga completa (na tela Pardmetros do sistema, Dados nominais).

Configurar OEL

Configuragéo OEL
Habilitar OEL

Modo OEL

Ponto de calcula ~

Dependéncia de tensdo OEL
Habilitar dv/dt

Desabilitado ~

i

Figura 11-3. Ajustes de configuragao do OEL

Ponto de calculo OEL
Primario
Fora de linha
Alto nivel

Primary A

i

=

000 Por unidade

a
3
E;
5
£,

Baixo nivel

Primary &

ii
ii

000 Por unidade

Em linha
Alto nivel
Primary &

000 Por unidade

ii
ii

Tempo alto (s)

Primary &

0.000 Por unidade
)

'
3
8
=)

ﬂ

Baixo nivel
Primary &

000 Par unidade

ii

Secundario
Fora de linha

Alto nivel
Primary A

.000 Per unidade

Tempo alto (5]

Baixo nivel
Primary &

.000 Per unidade

Em linha
Alto nivel
Primary &

.000 Por unidade

Tempo alto (s)

Primary &
0.000 Par unidade
Tempo médio (s)
o]
Baixo nivel
Primary &
Por unidade

Figura 11-4. Configurag6es do OEL do ponto de adigao
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OEL de controle

Os limites da sobrexcitagdo de controle restringem o nivel da corrente de campo em relacdo a uma
caracteristica de tempo inverso semelhante a mostrada na Figura 11-5. Podem ser selecionadas curvas
separadas para operagao on-line e off-line. Se o sistema entra em uma condi¢ao de sobrexcitagao, a
corrente de campo é limitada e forcada a acompanhar a curva selecionada. A caracteristica de tempo
inverso é definida pela Equacao 11-1.

, ~ A xTD
pickue = B JC+ D x MOP

Equacao 11-1. Caracteristica do tempo de pickup inverso

Onde:

trickup = tempo para pickup em segundos
A =-95 908

B =-17 165

C =490 864

D =-191 816

MT = configuragdo do mostrador de tempo <0,1, 20>
MDP = multiplo do pickup <1,03, 2,5>

High Level

P0013-21
06-06-02

Field Current

Time (seconds)

Figura 11-5. Caracteristicas do tempo inverso para OEL de controle

Corrente de Campo Corrente de campo
Nivel Alto Nivel alto

Nivel Baixo Nivel baixo

Tempo (segundos) Tempo (segundos)

Os grupos de configuragdes primario e secundario proporcionam controle adicional para duas condi¢des
distintas de operagédo da maquina. Cada modo de operacdo do OEL de controle (off-line e on-line) possui
configuragao de um nivel baixo, nivel alto e mostrador de tempo.

Depois que a corrente de campo cai abaixo do nivel de dropout (95% do pickup), a fungao é redefinida
com base no método de redefinicdo selecionado. Os métodos de redefinicao disponiveis séo inverso,
integracao e instantaneo.

No método inverso, o OEL é redefinido com base no tempo em fung¢éo do multiplo de pickup (MOP).
Quanto menor o nivel da corrente de campo, menos tempo & necessario para redefinir. A redefinicao
inversa utiliza a curva a seguir (Equagéo 11-2) para calcular o tempo de redefinigdo maximo.

RC xXTD x 0.05

Reset Time Constant = 1— (MOP x 1.03)2

Equacao 11-2. Caracteristica do tempo de redefinicao inverso

Limitadores DECS-250
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Onde:

Reset Time Constant = tempo de redefinicgdo maximo para redefinir em segundos
RC = configuracdo do coeficiente de redefinigdo <0,01, 100>

MT = configuragcdo do mostrador de tempo <0,1, 20>

MOP = multiplo do pickup

Para o método de redefinigdo por integragcéo, o tempo de redefinigdo é igual ao tempo de pickup. Em
outras palavras, o periodo de tempo gasto acima do limite de nivel baixo é o tempo requerido para
redefinir.

A redefinigdo instantanea n&o possui atraso intencional.

No BESTCOMSPIus®, é exibido um grafico das curvas de configuragido do OEL de controle. As
configuragdes permitem a selegcdo das curvas exibidas. O grafico pode exibir as curvas de configuragéo
do primario ou secundario, as curvas das configuragdes off-line e on-line e as curvas das configuragées
de pickup e de redefinigio.

As configuragdes relacionadas as classificagdes da maquina podem ser definidas em unidades reais de
tens&o ou em valores por unidade. Quando uma unidade nativa é editada, o BESTCOMSP/us recalcula
automaticamente o valor por unidade com base na configuragdo da unidade nativa e no parametro de
dados nominais (na tela Parametros do sistema, Dados nominais) associado. Quando um valor por
unidade é editado, o BESTCOMSPIus recalcula automaticamente o valor nativo com base na
configuragao por unidade e no pardmetro de dados nominais associado.

Depois que todos os valores por unidade forem atribuidos, se os parametros de dados nominais forem
alterados, o BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todas as configuragdes de unidade nativa
com base nos parametros de dados nominais modificados.

Os niveis tém unidades nativas de Ampéres primarios e os dados nominais associados sao Dados
nominais da maquina, Corrente — Carga completa (na tela Pardmetros do sistema, Dados nominais).

Controle OEL
RS OEL de controle
Fora de linha Em linha 8.50
Baixo nivel Baixo nivel
1.000 Por unidade 0.000 Por unidade g0l
Alto nivel Alto nivel -
. N " . < 750
Primary A Primary A =
<
1.600 Por unidade 0.000 Por unidade E \
Temporizador Temporizador % 7.00
2
o
Redefinir coeficiente Redefinir coeficiente s 6.50
c
5
Redefinir método Redefiir método S 600
@
Inverso ~ Inverso ~ -
=
= 250
=
\_\___—_K—k‘
Secundario 5.00 T
Fora de linha Em linha
Baixo nivel . Baixo nivel . 450
Primary A Tl 0.00 500.00 1000.00 1500.00 2000.00
0.000 Por unidade 0.000 Por unidade Tempo {secs}
Alto nivel Alto nivel ~
Prima OFFLINE C ! Unidades principai
0.000 For unidade 0.000 Por unidade e @ @ Captacso @ Unidedes prncipais
() Secundario ) ONUNE () Reiniciar () Por unidade
Temporizador Temporizador
Redefinir coeficiente Redefinir coeficiente
Redefinir método Redefinir método
Inverso ~ Inverso ~
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Figura 11-6. Configuragdes do OEL de controle

Limitadores



11-6 9440380990

Limitador de subexcitagcdo

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus®: Gerenciador de definigbes, Definigbes operacionais,
Limitadores, UEL
Caminho de navegacdo na HMI: Defini¢cdes, Definicbes operacionais, Limitadores, UEL

Operar um gerador em condicao de subexcitagdo pode fazer com que o ferro da extremidade do estator
sobreaquecga. Subexcitacdo extrema pode levar a uma perda do sincronismo. O limitador de
subexcitacdo (UEL) mede a poténcia reativa (var) de avango do reator e limita a diminuicdo da excitagao
para limitar o aquecimento do ferro da extremidade do estator. Quando ativado, o UEL opera em todos
os modos de regulagem. O comportamento do UEL no modo manual pode ser configurado para limitar a
excitagdo ou enviar um alarme. Esse comportamento é configurado no BESTlogicPlus.

Observacgao

Para que o UEL opere, é preciso que o bloco légico
PARALLEL_EN_LM seja definido como verdadeiro na légica
programavel do BESTlogicPlus.

As configura¢des do UEL estao ilustradas na Figura 11-7 e na Figura 11-8.

A limitagdo da subexcitagdo é implementada através de uma curva do UEL gerada internamente ou uma
curva do UEL definida pelo usuario. A curva gerada internamente baseia-se no limite da poténcia reativa
desejado para zero de poténcia real em relagdo a tenséo e a corrente nominais do gerador. O eixo da
poténcia reativa absorvida da curva na tela UEL Custom Curve (curva personalizada do UEL) pode ser
adaptada a sua aplicagéo.

Uma curva definida pelo usuario pode ter no maximo cinco pontos. Esta curva permite ao usuario
atender a caracteristica especifica do gerador, especificando as coordenadas do limite da poténcia
reativa em avanco (kvar) pretendido para o nivel de poténcia real apropriado (kW).

Os niveis inseridos para a curva definida pelo usuario sdo definidos para operagdo com a tensdo nominal
do gerador. A curva do UEL definida pelo usuario pode ser ajustada automaticamente com base na
tensao de operacgdo do gerador usando o expoente da poténcia real de dependéncia da tensao do UEL.
A curva do UEL definida pelo usuério € automaticamente ajustada com base na raz&do da tensao de
operagao do gerador dividida pela tensdo nominal do gerador elevada ao expoente da poténcia real de
dependéncia da tensdo do UEL. A dependéncia da tensao do UEL é ainda definida por uma constante
de tempo de filtro da poténcia real que é aplicada ao filtro passa-baixa para a saida de poténcia real.

Configurar UEL

Configuragéo UEL
UEL Configuraiton

Dependéncia de tensdo UEL
Expoente de poténcia elétrica

Constante de tempo de filtro de poténcia efetiva (s)

Figura 11-7. Ajustes de configuragao do UEL

Limitadores DECS-250
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Selecdo de curva Poténcia efetiva {kW}
] 10 20 30 40 50 60

Curva interna

Curva personalizada

Cagao

Pt Poténcia Poténcia reativa
© | efetiva kWl | kvar}

S Imprimir curva
Segure a tecla Shift para
arrastar toda a curva. Segure

a tecla Ctrl para arrastar toda a
curva apenas sobre um eixo.

Absorgao de poténcia reativa {kvar}

Unidades de exibicéo
(®) Unidades principais
() Por unidade

Figura 11-8. Tela da curva personalizada do UEL

Limitador de corrente do estator

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus®: Gerenciador de definigbes, Definigbes operacionais,
Limitadores, SCL
Caminho de navegacado na HMI: Defini¢cdes, Definicbes operacionais, Limitadores, SCL

O limitador de corrente do estator (SCL) monitora o nivel da corrente do estator e limita-o para evitar que
o estator sobreaqueca. Para limitar a corrente do estator, o SCL modifica o nivel de excitagdo conforme
o sentido do fluxo da poténcia reativa que entra ou sai do gerador. Corrente excessiva no estator com
fator de poténcia de avango requer maior excitagdo. Corrente excessiva no estator com fator de poténcia
de atraso requer menor excitagao.

O SCL pode ser ativado em todos os modos de regulagem. No modo manual, o DECS-250 sinaliza
corrente do estator alta, mas n&o reagira para limita-la. Os grupos de configura¢cdes do SCL primario e
secundario proporcionam controle adicional para duas diferentes condi¢oes de operagao da maquina. A
limitagcdo da corrente do estator possui dois niveis: baixo e alto (consulte a Figura 11-9). As
configuracdes do SCL estdo ilustradas na Figura 11-10.

DECS-250 Limitadores
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& // High

3 1 Current

' High . Low Level

O Mcurent™ | Continuous Current 0-66,000 Aac

|<_i Time Level

wn| 0-60s 0-66,000 Aac

|
TIME IN SECONDS Po012-19
Figura 11-9. Limitagao de corrente do estator

CORRENTE DE ESTATOR CORRENTE DO ESTATOR
Tempo de Corrente Alta 0-60 s Tempo de corrente alta0 a 60 s
Continuo Continua
Nivel de Corrente Baixa 0-66.000 Aac Nivel baixo de corrente 0 a 66.000 ACA
Nivel de Corrente Alta 0-66.000 Aac Nivel alto de corrente 0 a 66.000 ACA
TEMPO EM SEGUNDOS TEMPO EM SEGUNDOS

As configuragdes relacionadas as classificagdes da maquina podem ser definidas em unidades reais de
tens&o ou em valores por unidade. Quando uma unidade nativa é editada, o BESTCOMSPIus recalcula
automaticamente o valor por unidade com base na configuragdo da unidade nativa e no parametro de
dados nominais (na tela Parametros do sistema, Dados nominais) associado. Quando um valor por
unidade é editado, o BESTCOMSPIus recalcula automaticamente o valor nativo com base na
configuragao por unidade e no pardmetro de dados nominais associado.

Depois que todos os valores por unidade forem atribuidos, se os parametros de dados nominais forem
alterados, o BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todas as configuragdes de unidade nativa
com base nos parametros de dados nominais modificados.

Os niveis tém unidades nativas de Ampéres primarios e os dados nominais associados sao Dados
nominais da maquina, Corrente (na tela Par@metros do sistema, Dados nominais).

Limitagao do nivel baixo

Quando a corrente do estator excede a configuragao do nivel baixo, o DECS-250 sinaliza nivel elevado.
Se essa condicao persistir durante o High SCL Time (tempo do SCL alto) configurado, o DECS-250 atua
para limitar a corrente a configuragdo SCL de nivel baixo. Quando a corrente do estator esta abaixo da
definicdo do nivel baixo do SCL, nenhuma agao de limitagdo de SCL é tomada pelo DECS-250. O
Temporizador de corrente alta € contado a partir do tempo maximo, se o Temporizador de corrente alta
tiver expirado, ou da quantidade de tempo gasto no nivel alto, se o Temporizador de corrente alta nao
tiver expirado. O gerador pode operar indefinidamente com valor igual ou menor que o limite do nivel
baixo.

Limitagao do nivel alto

Quando a corrente do estator excede a definicdo do nivel alto, o DECS-250 atua para limitar a corrente
ao valor da definicdo do nivel alto e um temporizador de nivel alto € iniciado. Se esse nivel de corrente
persistir até o temporizador alcangar a definicdo do nivel alto, o DECS-250 atua para limitar a corrente ao
valor da definicdo de SCL do nivel baixo.

Atraso inicial

No caso de limitagao da corrente do estator do nivel baixo ou alto, a funcéo de limitagado nao respondera
até que termine o atraso inicial.

Limitadores DECS-250
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SCL

Limitador de corrente do estator
Limitador de corrente do estator

Primario

Retardo inicial (s)

Alto nivel de SCL
Primary A

ii

Por unidade

Tempo alto de SCL (s)

Mivel baixo do SCL (limite de corrente do estator)

Primary A

ii

Par unidade

Secundario
Retardo inicial (s)

Alto nivel de SCL
Frimary A

ﬁi

Por unidade

Tempo alto de SCL (s)

Mivel baixo do SCL (limite de corrente do estator)

Primary &

ii

Por unidade

Figura 11-10. Configuragoes do limitador de corrente do estator

Limitador de Var

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus®: Gerenciador de definigdes, Definigbes operacionais,
Limitadores, var

Caminho de navegacado na HMI: Defini¢cdes, Definicbes operacionais, Limitadores, VAR

O limitador de var pode ser ativado para limitar o nivel de poténcia reativa exportada do gerador. Os
grupos de configuragdes primario e secundario proporcionam controle adicional para duas condi¢des
distintas de operagédo da maquina. A referéncia do limitador de var é expressa como uma porcentagem
da poténcia aparente nominal maxima calculada para a maquina. Uma configuragéo de atraso
estabelece um atraso entre o momento em que o limite de var é excedido e o momento em que o DECS-
250 atua para limitar o fluxo de var.

As configuragdes do limitador de var estdo ilustradas na Figura 11-11.

Primario Secundario

Panto de ajuste (OK)

Atfraso ()

Fonto de ajuste (OK)
100.0

Mtraso (s)

Figura 11-11. Configuragoes do limitador de var

Ajuste da escala do limitador

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus®: Gerenciador de definigbes, Definigbes operacionais,
Limitadores, Escalonamento
Caminho de navegacado na HMI: Defini¢cdes, Definicbes operacionais, Limitadores, Escalonamento

E possivel ajustar automaticamente (ajuste da escala) o limitador de sobrexcitagdo e o limitador de
corrente do estator através da entrada de controle auxiliar do DECS-250. As configuragées da escala do
limitador estao ilustradas na Figura 11-12. As escalas do OEL e do SCL podem ser ativadas ou

DECS-250 Limitadores
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desativadas independentemente. O ajuste automatico do OEL e do SCL baseia-se em seis pardmetros:
sinal e escala para trés pontos (niveis).

Com a entrada de ajuste da escala ajustada para Auxiliary Input (entrada auxiliar), o valor do sinal para
cada ponto representa a entrada de controle auxiliar. A entrada pode ser um sinal de 4 a 20 mACC
aplicado nos terminais I+ e I- ou um sinal de —10 a +10 VCC aplicado nos terminais V+ e V—. (O tipo de
entrada é selecionado no BESTCOMSPIus). Consulte a segao Controle auxiliar deste manual para ver
detalhes.

Com a entrada de ajuste da escala ajustado para AEM RTD N°, o valor do sinal para cada ponto
representa uma entrada AEM RTD em graus Fahrenheit. Consulte a se¢cdo Médulo de expanséao
analdgico deste manual para ver detalhes.

O valor da escala para cada ponto define o nivel baixo do limitador como uma porcentagem da corrente
nominal do campo para o OEL e da corrente nominal do estator para o SCL.

Fonto 2 - Escala (OK)

Fonto 2 - Escala (OK)

Escala
Escalonamento Ponto de calculo OEL Escalonamento OEL de controle Escalonamento SCL
Ponto 1 - Sinal (V) Ponto 1 - Sinal (V) Ponto 1 - Sinal (V)
Habilter scala SCL
Desabiltado w Ponto 1 - Escala (OK) Ponto 1 - Escala (OK) Ponto 1- Escala (OK)
Ponto 2 - Sinal (V) Ponto 2 - Sinal (V) Ponto 2 - Sinal (V)

Ponto 2 - Escala (OK)

Ponto 3 - Sinal (V) Ponto 3 - Sinal (V) Ponto 3 - Sinal (V)
Ponto 3 - Escala (OK) Ponto 3 - Escala (OK) Ponto 3 - Escala (OK)

Figura 11-12. Configurag6es do ajuste da escala do limitador

Limitador de subfrequéncia

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus: Gerenciador de definicoes, Definicdes operacionais,

Limitadores, Subfrequéncia
Caminho de navegacdo na HMI: Defini¢cdes, Definicbes operacionais, Limitadores, UEL

O limitador de subfrequéncia pode ser selecionado para limitar subfrequéncia ou limitar volts por hertz.
Esses limitadores protegem o gerador contra danos causados por fluxo magnético excessivo provocado
por frequéncia baixa e/ou sobretensao.

As configuragdes do limitador de subfrequéncia e de volts por hertz estdo ilustradas na Figura 11-15.

Se a frequéncia do gerador cair abaixo da frequéncia de corte para a rampa da subfrequéncia
selecionada (Figura 11-13), o DECS-250 ajusta a referéncia de tensdo de modo que a tensdo do gerador
siga a rampa de subfrequéncia. A faixa de ajuste das configura¢des da frequéncia de corte e da rampa
permite que o DECS-250 corresponda com precisao as caracteristicas da forga motriz principal e das
cargas aplicadas no gerador.

Limitadores DECS-250
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Corner Frequency
100 % \

11-11

P0004-34.vsd
12-03-01

GENERATOR VOLTS

0%

10 Hz I'Nominal
GENERATOR FREQUENCY

Figura 11-13. Curva tipica de compensacao da subfrequéncia

TENSAO DE GERADOR

TENSAO DO GERADOR

Frequéncia de Corte

Frequéncia de corte

10 Hz 10 Hz
Pressao Pressao
FREQUENCIA DE GERADOR FREQUENCIA DO GERADOR

Volts por Hertz

O limitador de volts por hertz evita que o ponto de definicao regulado exceda a taxa de volts por hertz,
determinada pelas definigdes do Limitador® V/Hz Alto e pelo LimitadorE V/Hz Baixo. Uma curva tipica do
limitador de volts por hertz esta ilustrada na Figura 11-14.

110% --------
100% f-------

Generator Voltage

0%

------------------------------------ <——— V/Hz High Limiter (1.1)
<—— V/Hz Low Limiter (1.0)

High voltage time
0-10 seconds

0%

Generator Frequency 100% (of nominal) P0087-55

Figura 11-14. Curva Tipica de 1,1 PU para Limitador de Volts por Hertz
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V/Hz High Limiter (1.1)

Limitador V/Hz Alto (1.1)

V/Hz Low Limiter (1.0)

Limitador V/Hz Baixo (1.0)

High voltage time 0-10 seconds

Alta voltagem Tempo 0-10 segundos

Generator Voltage

Voltagem do gerador

Continuous Continua
Generator Frequency FREQUENCIA DO GERADOR
(of nominal) (of nominal)

A operacgao do limitador de volts por hertz é estabelecida pelas definicdes do Limitador V/Hz Alto ,
Limitador V/Hz Baixo e pelo Limitador V/Hz Tempo. O gerador pode operar continuamente, em pontos de
definicdo inferiores ao limiar do limite baixo. Caso o ponto de definicdo de regulagédo seja superior ao
limiar do limite baixo, durante o tempo de atraso, o ponto de definigcdo é reduzido para o limiar do limite
baixo e evita-se que exceda este limiar. Impede-se sempre que o ponto de definicdo de regulacao
exceda o valor do limiar do limite alto.

Subfrequéncia

Modo do limitador
Modo

Limitador subfrequéncia
Frequéncia de corte (Hz)
570

Inclinagdo

Limitador Volts/Hz
Limitador alto V/Hz

1.00

Limitader baixe ViHz

1.00

Limitador de tempo V/Hz ()
10.0

Figura 11-15. Configuracdes do limitador de subfrequéncia/Volts por Hertz

Limitadores
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12 « Codigo de rede elétrica

As definigdes do Cdadigo de rede elétrica fazem com que o DECS seja compativel com os sistemas que
atendem ao cddigo de rede elétrica. As definicbes do modo de cddigo de rede elétrica sdo compostas
por parametros de conectividade de rede, pardmetros de controle de poténcia ativa e parametros de
controle de poténcia reativa. Essas definicbes estao estabelecidas nos paragrafos seguintes.

Configuracao

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus: Settings Explorer, Grid Code Settings, Configure
(Gerenciador de definigdes, Definicdes de coédigo de rede elétrica, Configurar)

Caminho de navegagdo na HMI: Settings, Operating Settings, Grid Code Settings, Grid Code Configure
(Definicoes, Definicdes de operacao, Definicdes de cédigo de rede elétrica, Configurar cédigo de rede
elétrica)

As unidades geradoras compativeis com o Cédigo de rede elétrica devem permanecer conectadas a
rede durante instabilidade da rede por um periodo definido dentro de certos limites de tenséo e
frequéncia. Consulte Figura 12-1.

1.2

Out of Range

1.15

11

1.05

1.0

0.95

Voltage in Per Unit

0.9

0.85

0'847 47.5 48 48.5 49 49.5 50 50.5 51 51.5 52

Frequency in hertz

P0087-76

Figura 12-1. Regides de operagao do gerador

A regido de operagéao continua em Figura 12-1 é definida por quatro definicdes: Frequéncia max.
p/operagao continua, Frequéncia min. p/operagdo continua, Tensdo max. p/operagéo continua e Tenséo
min. p/operagdo continua.

DECS-250 Codigo de rede elétrica
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Frequéncia alta e baixa

A regido de alta frequéncia em Figura 12-1 é definida por duas defini¢gdes: Frequéncia max.
p/desconexao e Frequéncia max. p/operagao continua. Quando a frequéncia da rede esta dentro do
intervalo definido por essas duas defini¢oes, o temporizador Desconexao da frequéncia esta ativo.

A regido de baixa frequéncia em Figura 12-1 é definida por duas definicées: Frequéncia min.
p/desconexao e Frequéncia min. p/operagéo continua. Quando a frequéncia da rede esta dentro do
intervalo definido por essas duas defini¢oes, o temporizador Desconexao da frequéncia esta ativo.

Tensao alta e baixa

A regido de alta tensdo em Figura 12-1 é definida por duas definicbes: Tensao max. p/desconexéo e
Tensao max. p/operagao continua. Quando a tenséo da rede esta dentro do intervalo definido por essas
duas defini¢des, o temporizador Desconexdo da tensao esta ativo.

A regido de baixa tensdo em Figura 12-1 é definida por duas definigbes: Tensao min. p/desconexao e
Tens&o min. p/operagéo continua. Quando a tensao da rede esta dentro do intervalo definido por essas
duas definicbes, o temporizador Desconexao da tenséo esta ativo.

Fora da faixa
Quando a tenséo ou a frequéncia da rede estdo fora das regides ilustradas em Figura 12-1, o

temporizador Desconexao da rede esta ativo.
Temporizadores de desconexao

Quando o temporizador Desconexao da frequéncia, o temporizador Desconexao da tenséo ou o
temporizador Desconexdo da rede expirar, a unidade geradora podera se desconectar da rede.

Observagao

Em vez de realizar a desconexdo, o DECS-250 emite uma indicacédo légica
que pode ser usada para energizar uma saida fisica. Consulte o capitulo
BESTlogic™ Plus para obter detalhes sobre a entrada do status GCC
Desconectada.

A duragao do temporizador Desconexao da frequéncia € definida pela definicdo Retardamento de
desconexao da frequéncia, o temporizador Desconexao da tensao é definido pela definicao
Retardamento de desconexao da tensao e o temporizador Desconexao da rede é definido pela definicao
Retardamento de desconexao da rede. O temporizador Desconexao da rede pode ser definido como 0
para desconexao imediata.

Modo de recuperacao da rede elétrica

Apés a unidade geradora ter sido desconectada da rede devido a expiragdo do temporizador
Desconexao da rede, o DECS entrara no Modo de recuperacédo da rede elétrica. Nesse modo, a tensao
e a frequéncia da rede sdo monitoradas e devem permanecer dentro de limites especificos por um
periodo para garantir a estabilidade. Os limites de frequéncia de recuperagéo da rede sao definidos
pelas definicdes Frequéncia max. p/reconexao e Frequéncia min. p/reconexao. Os limites de tens&o de
recuperagao da rede sao definidos pelas definicbes Tensdo max. p/reconexao e Tensao min.
p/reconexao. O tempo de estabilidade da recuperacao da rede é definido pela definicdo Temporizador de
estabilidade da reconexao da rede.

Cddigo de rede elétrica DECS-250
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Configure
Configure Conexao rede elét.

Habilitar cédigo rede elét. Operacéo estado estavel Reconectar

i Freguéncia méx. ploperagao continua (Hz) Frequéncia max. pireconexdo (Hz)

Freguéncia min. ploperagdo continua (Hz) Frequéncia min. pireconexdo (Hz)

5500

Tensdo max. ploperagao continua (pu) Tensdo max. pireconexdo (pu)

Tensdo min. ploperagdo continua (pu) Tensdo min. plreconexdo (pu)

Fregquéncia max. pldesconexdo (Hz) Timer estabilidade reconexdo rede elét. (Min)
Frequéncia min. p/desconexdo (Hz)

Retardamento desconexdo frequéncia (Min)
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Figura 12-2. Configurar tela

Controle de poténcia ativa (APC)

Caminho de navegagédo no BESTCOMSPIus: Settings Explorer, Grid Code Settings, Active Power
Control (Gerenciador de defini¢cdes, Definigdes de cddigo de rede elétrica, Controle de poténcia ativa)

Caminho de navegacdo na HMI: Settings, Operating Settings, Grid Code Settings, Active Power Control
(Defini¢des, Definicbes de operagao, Definicdes de cddigo de rede elétrica, Controle de poténcia ativa)

O DECS-250 funciona no modo Controle de poténcia ativa continuamente quando a frequéncia da rede é
normal (dentro da faixa inativa). Ele muda para o Modo sensibilidade a frequéncia limitada (LFSM)
quando a frequéncia da rede esta fora da faixa inativa. Em seguida, muda para o0 modo Recuperagéo da
rede por um periodo definido, assim que a frequéncia da rede volta a ficar dentro da faixa inativa.

Modo APC

Quando habilitado, 0 modo APC limita as taxas de rampa da unidade geradora para aumentar e reduzir a
saida. O ponto de ajuste da poténcia ativa pode ser ajustado através de protocolos de comunicagéo
remota ou entradas analdgicas. Alternativamente, um dos quatro niveis de poténcia ativa pode ser
selecionado através da légica.

Definicoes de controle de poténcia ativa

O ponto de ajuste de poténcia ativa, o limite maximo do ponto de ajuste e o limite minimo do ponto de
ajuste sdo estabelecidos pelas definicdes Ponto de ajuste poténcia ativa, Ponto de ajuste max. poténcia
ativa e Ponto de ajuste min. poténcia ativa, respectivamente.

DECS-250 Codigo de rede elétrica
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As taxas de rampa de saida de energia sédo estabelecidas pelas definicbes Taxa aumento poténcia
normal e Taxa reducéo poténcia normal. Essas taxas sao usadas quando o modo Controle de poténcia
ativa esta ativo.

Definicoes de selecdo do nivel de poténcia ativa

Quando a definicao Fonte entrada poténcia ativa esta definida como Selecao nivel poténcia ativa, a
definicdo Ponto de ajuste poténcia ativa ndo é usada.

Cada uma das quatro definicdes do nivel de poténcia ativa corresponde a uma entrada no elemento
l6gico Selecionar nivel poténcia ativa (Figura 12-3). Consulte o capitulo BESTlogicPlus para obter
detalhes.

ACTNVE_POWER |EVHL SHECT

Selecionar nivel 1 poténcia atha
Selecionar nivel 2 poténcia afva
Selecionar nivel 3 poténcia atva
Selecionar nivel 4 poténcia atva

Figura 12-3. Elemento l6gico de selecionar nivel de poténcia ativa

Fontes de ajuste

O ponto de ajuste de poténcia ativa pode ser ajustado pela entrada auxiliar DECS-250, uma entrada
analégica do Médulo de expansao analdégica AEM2020 ou via comunicagéo remota (Modbus® ou
barramento CAN). Para todas as fontes de ajuste, o valor da definicdo Ganho APC é aplicado ao valor
lido da entrada selecionada. Consulte os capitulos Comunicagcdo CAN e Comunicagcdo Modbus para
obter mais informacgdes sobre como ajustar o ponto de ajuste via comunicagao remota.

Entrada auxiliar

Para usar a entrada auxiliar DECS-250 como fonte de ajuste de controle de poténcia ativa do codigo de
rede, faga as seguintes definigbes:

¢ Na tela Entrada auxiliar, coloque a definigdo Fungéo de entrada como Entrada do cdédigo de rede
elétrica. Consulte o capitulo Controle auxiliar para obter mais detalhes.

¢ Na tela Controle de poténcia ativa, coloque a definicdo Fonte de ajuste como Entrada auxiliar.

Consulte o capitulo Controle auxiliar para obter detalhes sobre como a tensao auxiliar (Vaux) é
calculada.

Vaux é multiplicada por 0,01 e o valor da definicdo Ganho APC:
(Ajuste APC = Vaux x 0,01 x Ganho APC).

Definicbes de controlador Pl de poténcia ativa

Os ganhos séo estabelecidos pelas definigdes Ganho da malha (Kg) e Ganho Integral (Ki). A poténcia de
saida maxima e minima é estabelecida pelas definicbes Saida poténcia maxima e Saida poténcia
minima.

Ponte APC

Quando Ponte APC estéa habilitada, um ponto de ajuste de poténcia ativa de terceiros € inserido
diretamente no polarizador (desvio) do regulador normalizado, onde a escala é ajustada pelo Ganho
AEM antes de entrar na entrada de polarizagédo do regulador de velocidade. Isso contorna os modos de
controle de poténcia ativa do DECS-250.

LFSM

Quando a frequéncia da rede excede o limite da faixa inativa, o LFSM se torna o modo de controle ativo,
se habilitado. Durante condigbes de sobrefrequéncia ou subfrequéncia, a poténcia de saida deve mudar
0 mais rapido possivel para responder a alteragao solicitada pela curva ilustrada em Figura 12-4.
Quando a frequéncia € baixa, as unidades geradoras aumentam sua poténcia de saida para oferecer

Cddigo de rede elétrica DECS-250
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suporte a rede. Quando a frequéncia é alta, as unidades geradoras diminuem sua poténcia de saida para
ajudar a prevenir que a frequéncia da rede aumente ainda mais.

Definicoes de faixa inativa do LFSM

A definicao de faixa inativa LFSM-U estabelece a frequéncia minima da faixa inativa e a definicdo de
faixa inativa LFSM-O estabelece a frequéncia maxima da faixa inativa.

Definicoes de droop do LFSM

A definicdo de droop (declive) LFSM-U estabelece a curva de declive de subfrequéncia e LFSM-O
estabelece a curva de declive de sobrefrequéncia. Essas curvas, representadas pelas linhas verdes em
Figura 12-4, ndo precisam necessariamente ser as mesmas.

Definicoes de limite de poténcia maxima do LFSM

A definicdo Frequéncia inicio limite poténcia max. LFSM-U estabelece a frequéncia na qual a unidade
geradora pode limitar a poténcia maxima de saida durante condi¢bes de subfrequéncia. A definicao
Frequéncia inicio limite poténcia max. LFSM-O estabelece a frequéncia na qual a unidade geradora pode
limitar a poténcia maxima de saida durante condi¢des de sobrefrequéncia.

A definicdo Cap. normal reduz. limite poténcia max. LFSM-U estabelece a curva de redugao da poténcia
de saida para uma condicao de subfrequéncia. A definicdo Cap. normal reduz. limite poténcia max.
LFSM-O estabelece a curva de reducao da poténcia de saida para uma condigao de sobrefrequéncia.
Essas curvas, representadas pelas linhas azuis em Figura 12-4, ndo precisam necessariamente ser as
mesmas.

Definicoes da taxa de rampa de poténcia do LFSM

As taxas de rampa de saida de poténcia sdo estabelecidas pelas definicbes Taxa aumento poténcia
LFSM e Taxa redugao poténcia LFSM. Essas taxas sdo usadas quando o LFSM esta ativo.

Limited Frequency Sensitive Mode Characteristic and Maximum Power Limit Characteristic

Droop (%/hz)

(hz)

P
Maximum Power Limit
h teristic is Bl

LFSM Characteristic is Green Characteristic is Blue ‘
LFSM-U Max Power Limit 1 1 LII:S.M-O Max Power
Derate (%/hz) | LFSM-O | Limit Derate (%/hz)

Dead

1 Band

/ LFSM-U LFSM-O Max
LFSM-U Max Dead Power Limit
Power Limit Band Start Frequency
Start Frequency (hz) (hz)

(hz)
LFSM-O
Droop (%/hz)

P0087-77

Figura 12-4. Caracteristica LFSM e Caracteristica limite poténcia max.
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Modo de recuperacao da rede elétrica

Quando o DECS-250 esta operando no LFSM e a frequéncia da rede volta ao normal (na faixa inativa), o
modo Recuperagao de rede passa a ser o modo de controle ativo. Nesse modo, as taxas de rampa de
recuperagao da rede sao usadas e a frequéncia da rede deve permanecer na faixa inativa durante o
periodo do temporizador de recuperagao da rede, antes de voltar ao modo Controle de poténcia ativa.

Definicbes de recuperacdo da rede elétrica

A definicdo Tempo de recuperacgao estabelece a quantidade de tempo que a frequéncia da rede deve
permanecer na faixa inativa antes que a rede seja considerada estavel e o DECS-250 possa voltar ao
modo Controle de poténcia ativa.

As taxas de rampa de saida de poténcia sdo estabelecidas pelas definicbes Taxa aumento poténcia
recuperagao e Taxa reducgao poténcia recuperacao. Essas taxas sdo usadas quando o modo
Recuperacéao de rede esta ativo.

Controle poténcia ativa

Configure
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Figura 12-5. Controle de poténcia ativa

Controle de poténcia reativa

Cinco modos de controle de poténcia reativa sdo fornecidos:

Poténcia reativa, caracteristica de tensao — Q(U)

Curva caracteristica de poténcia reativa como uma fungao da poténcia ativa — Q(P)
Poténcia reativa com funcéo limitadora de tensdo — Q(limite de tenséo)

Fator de deslocamento cos. (fator de poténcia) — Q(FP)

Poténcia reativa W fixa — Q(terceiro)

agrON=

Se nao especificado, o modo de controle padrao é fator de poténcia com um valor de 1,0.

Resposta do tempo de controle de poténcia reativa

As respostas as alteragdes de ponto de ajuste nos modos LVRT Q(U), Q(P) e Q(limite de tensdo) devem
seguir a curva caracteristica ilustrada em Figura 12-6. A constante de tempo é estabelecida pela
definicdo Constante tempo PT1. Em modo Fator de poténcia, o tempo pode demorar até 60 segundos
para estabilizar na faixa de tolerancia de 5%. A definicdo Constante tempo Vbus estabelece a constante
de tempo do filtro passa-baixa na medi¢ao de tensido do barramento.

Cddigo de rede elétrica DECS-250
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Figura 12-6. Curva caracteristica da resposta do tempo de controle de poténcia reativa

Alteracdes do modo de controle

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus: Settings Explorer, Grid Code Settings, Reactive Power
Control, LVRT Configure (Gerenciador de defini¢des, Definicbes de codigo de rede elétrica, Controle de
poténcia reativa, Configurar LVRT)

Caminho de navegacdo na HMI: Settings, Operating Settings, Grid Code Settings, Reactive Power
Control, Configure (Definigbes, Definicdes de operacéo, Definigdes de cddigo de rede elétrica, Controle
de poténcia reativa, Configurar)

Os modos de controle podem ser alterados por meio de uma alteragédo de ponto de ajuste,
comunicagdes remotas ou entradas de chave. Ao alternar entre os modos Q(U), Q(P) e Q(Limitagcdo de
tensdo), o novo ponto de ajuste nao deve ser mais rapido que a curva PT1 indicada acima e néo deve
ser mais lento que quatro minutos.

A funcionalidade de controle de poténcia reativa LVRT é habilitada pela definicdo Habilitar LVRT.
Quando a entrada no elemento légico LVRT_DISABLE é mantida como verdadeira, a funcionalidade
LVRT é desabilitada, mesmo se a funcionalidade LVRT estiver habilitada pela definicdo Habilitar LVRT.

A definicdo Selecao de modo estabelece o modo de controle de poténcia reativa LVRT ativo. Quando
uma entrada no elemento légico LVRT_MODE_SELECT é mantida verdadeira, o modo de controle de
poténcia reativa LVRT correspondente passa a ser o modo ativo, sobrepondo o modo especificado pela
definicdo Selegdo de modo.

DECS-250 Codigo de rede elétrica
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LVRT Configurar

Falha controle remoto
Retardamento falha (s)
15.000|

Modo falha
Controle Q{FP) £

LVRT Configurar

LYWRT Habilitar

Desabiltado v
Selegdo modo

Controle G(FP) v

FT1 Constante tempo (s)

Vbus Constante tempo (s)

Figura 12-7. Controle de poténcia reativa, Tela configurar LVRT

Poténcia reativa como uma fungao da tensao — Q(U)

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus: Settings Explorer, Grid Code Settings, Reactive Power
Control, Q(U) (Gerenciador de definigdes, Definicdes de cédigo de rede elétrica, Controle de poténcia
reativa, Q(U))

Caminho de navegacdo na HMI: Settings, Operating Settings, Grid Code Settings, Reactive Power
Control, Q(U) Settings (Defini¢cdes, Definicdes de operagao, Definicdes de codigo de rede elétrica,
Controle de poténcia reativa, Definicdes Q(U))

Neste modo, a saida de poténcia reativa da maquina é ajustada conforme a tenséo da rede flutua. A
curva é especificada por uma inclinagdo que passa pelo ponto U = 1,00 juntamente com as definicdes
Poténcia reativa maxima e Poténcia reativa minima, ambas s&o por unidade.

A inclinagao deriva de dois pontos determinados pelo operador da rede no momento da preparagao. O
primeiro ponto € a tens&o de referéncia Uao, ref/Uc, Nna qual a saida de poténcia reativa € 0. O segundo
ponto é (U MAX/Uc, Q MAX suexcitado/ Pb inst). A inclinagédo da caracteristica “m” é calculada de acordo
com:

Declive m = (Q MAX subexcitado/ Pinst b) / (U MAX/U C - U qo, ret/U C)
Equacéao 12-1. Inclinagao
A inclinagao da caracteristica deve estar no intervalo de 5 a 16,5. Salvo especificado, os valores padrao
desses parametros sao:
(UMAX/Uc, Q MAX subexcitado/ Pb inst) = (1,04 , 0,33) e U ao, ret/Uc = 1,00
Equacgao 12-2. Valores padrao da equacao de inclinagao
O valor da definicdo Poténcia reativa max. € igual a Q MAX subexcitado/ Pb inst do ponto (U MAX/U ¢, Q

MAX subexcitado/ Pb inst). O valor da definicdo Poténcia reativa min. é igual ao negativo da definigdo
Poténcia reativa max..

A tensdo no ponto de conexao da rede pode ter a média calculada ou filtrada.

Existe uma faixa inativa de tensao ajustavel de 0,00 a 0,05 por unidade em incrementos de 0,001 por
unidade. O padrao é zero. Quando a tensao sai da faixa inativa, um novo ponto de ajuste é calculado a
partir da prépria caracteristica ou da intersegcéo da tensao de rede medida e do limite de faixa inativa
excedido.

Cddigo de rede elétrica DECS-250
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Existe também um ponto de ajuste de operacao (Uao/Uc) que € a tensdo operacional na qual a saida de
poténcia reativa sera zero. O ponto de ajuste operacional normalmente € um valor fixo, mas pode ser
ajustado remotamente em incrementos de 0,5% de Uc. Esse ajuste resulta em um deslocamento
horizontal da caracteristica (consulte Figura 12-8). A capacidade de modificar remotamente o ponto de
ajuste é especificada pelo operador de rede no momento do planejamento do sistema.

Overexcited
A Maximum
0.33 - —— overexcited
0.30 % reactive power
0.20
Reference voltage where
0.10 reactive power exchange = 0
0.00 /

1.01 1.02 1.03 1.04 1.05 1.06

-0.10 .
Shift the curve with| *
-0.20 U /U, Setpoints
-0.30 Maximum
-0.33 - - underexcited
\ 4 / reactive power
Underexcited Value pair that determines curve slope

and maximum reactive power (1.04, -0.33)

P0087-79

Figura 12-8. Curva caracteristica de poténcia reativa Q(U)
No caso de uma falha de comunicagao remota enquanto estiver no modo Q(U), o controlador pode
continuar operando no modo Q(U) usando o ultimo valor valido para U qo/Uc recebido por comunicagéo,

ou alternar para operacao Q(FP) com um FP de 1,0. O operador da rede também pode alternar para um
dos outros modos de controle de poténcia reativa.

Fontes de ajuste

O ponto de ajuste Q(U) pode ser ajustado pela entrada auxiliar DECS-250, uma entrada analdgica do
Modulo de expansao analégica AEM2020 ou via comunicacéo remota (Modbus® ou barramento CAN).
Para todas as fontes de ajuste, o valor da definicdo Ganho Q(U) é aplicado ao valor lido da entrada
selecionada. Consulte os capitulos Comunicacdo CAN e Comunicagdo Modbus para obter mais
informagdes sobre como ajustar o ponto de ajuste via comunicagao remota.

Entrada auxiliar
Para usar a entrada auxiliar DECS-250 como fonte de ajuste de Q(U), faga as seguintes defini¢des:

¢ Na tela Entrada auxiliar, coloque a definigdo Fung¢ao de entrada como Entrada do codigo de rede
elétrica. Consulte o capitulo Controle auxiliar para obter mais detalhes.

¢ Na tela Controle de poténcia ativa, coloque a definicdo Fonte de ajuste como Entrada auxiliar.

Consulte o capitulo Controle auxiliar para obter detalhes sobre como a tensao auxiliar (Vaux) é
calculada.

Vaux é multiplicada por 0,01 e o valor da definicdo Ganho Q(U):
(Ajuste APC = Vaux x 0,01 x Ganho Q(U)).

DECS-250 Codigo de rede elétrica
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Q(U)
Q(u)
Tensdo referéncia (pu) Faixa tensdo (pu)
Ajustar fonte Q(U) Inclinagdo
e, :
Ganho Q(U) Poténcia reativa maxima (pu)
Q(U) Poténcia reativa minima (pu)

Figura 12-9. Controle de poténcia reativa, Tela Q(U)

Poténcia reativa como uma fun¢ao da poténcia ativa — Q(P)

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus: Settings Explorer, Grid Code Settings, Reactive Power
Control, Q(P) (Gerenciador de definigdes, Definicdes de codigo de rede elétrica, Controle de poténcia
reativa, Q(P))

Caminho de navegacdo na HMI: Settings, Operating Settings, Grid Code Settings, Reactive Power
Control, Q(P) Settings (Definicdes, Definigbes de operagéo, Definicdes de codigo de rede elétrica,
Controle de poténcia reativa, Definicbes Q(P))

Neste modo, a saida de poténcia reativa da maquina é ajustada a medida que a poténcia real flutua.
(Q=1(P)).

Uma definicdo de constante de tempo do filtro esta disponivel para o nivel de poténcia medido. A curva
caracteristica é especificada por até 10 pontos, relacionando a saida Q desejada a poténcia exportada.
Realize interpolagao linear entre os pontos. A coordenada de poténcia ativa para cada ponto pode variar
de 10% a 100% de poténcia ativa e a faixa do nivel de poténcia reativa deve estar de acordo com Figura
12-10, abaixo. Acima de 20% de poténcia ativa, a faixa de poténcia reativa deve ser de -0,33 a 0,33 por
unidade de poténcia reativa.

Cddigo de rede elétrica DECS-250



9440380990

o
—
—

12-11

-0.329

0.329

D
NN
<D

o
©

=)
o

)
~

o
>

P/Pn in per unit

<o)
)

o)
i

o)
w

-0.329

o
N

0.32

-0.1_-0. 0.02 0.1
a1 | 82 P

-0.05 _0.02

~H._N
J.J

iy

-04 -0.2 0 0.2
Q/Pn in per unit

Figura 12-10. Curva caracteristica Q(P)
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Figura 12-11 ilustra um exemplo de caracteristica com cinco pontos em grafico.
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Figura 12-11. Exemplo de curva caracteristica Q(P)
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O operador de rede define a curva caracteristica durante o planejamento da rede. O ajuste remoto do
ponto de ajuste n&o é fornecido. Entretanto, é possivel alternar deste modo para outro modo de controle
de poténcia reativa a qualquer momento, através da légica. A légica também pode ser configurada para
alternar os modos de controle de poténcia reativa ao ocorrer uma falha de comunicagéo remota. Figura
12-12 ilustra o elemento logico de selegdo do modo LVRT. Consulte o capitulo BESTlogicPlus para obter
detalhes.

LVRT_MODE_SH ECT

QiFR)

Qlimite tensao)
QL

QP
(Q[tercein)

Figura 12-12. Elemento l6gico de sele¢do do modo LVRT

Se 0 modo LVRT estiver habilitado, mas nenhum modo de operagéo for especificado, o modo de
operagao padrao sera Fator de poténcia com uma definicdo de fator de poténcia de 1,0.

Q(P)
Q(P)
P(k) Q(k) Q(P) Constante tempo (s)
Ponto 1 (pu) Ponto 1 (pu)
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Paonto 5 (pu) Ponto 5 (pu)
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1.000
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=2 (2222 (2
g3 8|z 8|2 |8
=] =] =]
= 1] =]
= — p—
— = =)
] = £

E

Panto 7 (pu)

Ponto 8 (pu)

Panto 9 (pu)
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Figura 12-13. Controle de poténcia reativa, Tela Q(P)
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Controle de poténcia reativa com limites de tensao e Q fixos — Q(limite de tensao)

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus: Settings Explorer, Grid Code Settings, Reactive Power
Control, Q(Voltage Limit) (Gerenciador de defini¢cdes, Definicdes de cddigo de rede elétrica, Controle de
poténcia reativa, Q(limite de tens&o))

Caminho de navegacdo na HMI: Settings, Operating Settings, Grid Code Settings, Reactive Power
Control, Q Limited Settings (Definicdes, Definigbes de operagao, Definicdes de cédigo de rede elétrica,
Controle de poténcia reativa, Defini¢des limitadas de Q)

No modo Q(limite de tens&o), a saida de poténcia reativa da unidade geradora € uma constante.
Entretanto, é necessario que a tenséo e a poténcia reativa permanegam dentro dos limites do
fornecimento de poténcia reativa dependente de tensao, conforme ilustrado em Figura 12-14. Isso é
realizado impondo limites dependentes de tensao na saida de poténcia reativa que pode ser alcangada.

033 ool

o5 — 033

U/Uc in per unit

-0.33

\_. 0 0.33
0:900 o

0:850
-0.6 -0.4 -0.2 0 0.2 0.4 0.6

Q/Pn in per unit PO087-82
Figura 12-14. Fornecimento de poténcia reativa dependente de tensdo Q(limite de tensao)

A curva caracteristica € composta por quatro pontos (indicados por P1, P2, P3 e P4) com coordenadas
de tensao por unidade e poténcia reativa por unidade. Os pontos e inclinagdes da caracteristica sdo os
seguintes:

P1: (Up1/Uc; Qp1/Pbinst)

P2: (Up2/Uc; Qref/Pbinst)

A inclinagao da segao da curva caracteristica ma = (Qp1/Pbinst — Qref/Pbinst)/(Up1/Uc — Up2/Uc);
P3: (Up3/Uc; Qref/Pbinst),

P4: (Up4/Uc; Qp4/Pbinst)

A inclinacao da sec¢éo da curva caracteristica ms = (Qref/Pbinst — Qp4/Pbinst)/(Up3/Uc — Up2/Uc);
Para ajudar a garantir a estabilidade, nao sdo permitidos gradientes superiores a m = 24.

O operador da rede especifica os quatro pontos durante o planejamento da instalagdo. Salvo
especificado pelo operador da rede, os seguintes pares de valores séo aplicaveis:

P1(0,94; 0,33), P2 (0,96:0), P3 (1,04; 0), P4 (1,08, -0,33)

DECS-250 Codigo de rede elétrica
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Um exemplo de caracteristica é ilustrado em Figura 12-15.
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Figura 12-15. Exemplo de curva Q (limite de tensao)
O valor da poténcia reativa (Qref/Pb inst) pode ser ajustado em incrementos de 1% (Pb inst), mas o
intervalo da curva caracteristica entre P2 e P3 deve considerar os gradientes ma e ms. O parametro pode

ser modificado por uma alteragcao de definicdo ou por comunicagao remota. O operador da rede
determina a disponibilidade do ajuste remoto do ponto de ajuste na fase de planejamento.

Ap6s a modificagao do valor (Qref/Pb inst), a saida da maquina deve alcangar o nivel de saida
especificado no maximo em quatro minutos.

Fontes de ajuste

O ponto de ajuste Q(limite de tens&o) pode ser ajustado pela entrada auxiliar DECS-250, uma entrada
analégica do Médulo de expansao analdégica AEM2020 ou via comunicagdo remota (Modbus® ou
barramento CAN). Para todas as fontes de ajuste, o valor da definicdo Ganho Q(limite de tensdo) é
aplicado ao valor lido da entrada selecionada. Consulte os capitulos Comunicacdo CAN e Comunicagao
Modbus para obter mais informagdes sobre como ajustar o ponto de ajuste via comunicagéo remota.

Entrada auxiliar

Para usar a entrada auxiliar DECS-250 como fonte de ajuste de Q(limite de tensao), faga as seguintes
defini¢des:

¢ Na tela Entrada auxiliar, coloque a definigdo Fung¢ao de entrada como Entrada do codigo de rede
elétrica. Consulte o capitulo Controle auxiliar para obter mais detalhes.

¢ Na tela Controle de poténcia ativa, coloque a definicdo Fonte de ajuste como Entrada auxiliar.

Consulte o capitulo Controle auxiliar para obter detalhes sobre como a tensao auxiliar (Vaux) é
calculada.

Vaux é multiplicada por 0,01 e o valor da definicdo Ganho Q(limite de tensao):
(Ajuste APC = Vaux x 0,01 x Ganho Q(limite de tens&o)).

Cddigo de rede elétrica DECS-250
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Nenhum b Ponto 2 (pu) Panto 2 (pu)
Ganho ||]"“:"E{l | |D'DDD |
Ponto 3 (pu) Panto 3 (pu)
[1040 | oo |
Ponto 4 (pu) Paonto 4 (pu)
[1.060 | |-0.330 |

Figura 12-16. Controle de poténcia reativa, Tela Q(limite de tenséao)

Controle de poténcia reativa com fator de poténcia fixo — Q(FP)

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus: Settings Explorer, Grid Code Settings, Reactive Power
Control, Q(PF) (Gerenciador de definicdes, Definicdes de cédigo de rede elétrica, Controle de poténcia
reativa, Q(FP))

Caminho de navegacdo na HMI: Settings, Operating Settings, Grid Code Settings, Reactive Power
Control, Q(PF) Settings (Definigcdes, Definicdes de operagéo, Definicdes de codigo de rede elétrica,
Controle de poténcia reativa, Definicdes Q(FP))

No modo Q(FP), a saida de poténcia reativa deve ser controlada em um nivel que mantenha uma
relacéo constante de poténcia reativa a poténcia aparente a ser alimentada a rede. Em outras palavras,
o fator de poténcia no ponto de conexao da rede deve ser constante. O operador da rede especifica o
ponto de ajuste do fator de poténcia. Se nenhum ponto de ajuste for especificado, o fator de poténcia
padrao sera 1,0. Essa definigdo tem uma amplitude de incremento de 0,005. A precisao da regulagéo
necessaria € de 2% para unidades com saida inferior a 2 MW e de 4% para unidades com saida superior
a4 MW.

Ajuste de Q(FP).

No DECS-250, o fator de poténcia é definido de tal forma que é positivo quando a poténcia reativa é
exportada e negativo quando a poténcia reativa é importada. Quando FP = 1,0, ou -1,0, a poténcia é
pura poténcia real, portanto a Poténcia reativa = 0. Um ajuste positivo aumenta a exportagdo de poténcia
reativa e/ou reduz a importagéo de poténcia reativa. Um ajuste negativo reduz a exportacéo de poténcia
reativa e/ou aumenta a importacao de poténcia reativa. Consulte Figura 12-17.

Q
PF=0
PF=0.8
P PF=1.0 and -1.0
PF=-0.8
PF=0 P0087-86

Figura 12-17. Regiao preferencial de FP para maquinas operacionais

Quando o fator de poténcia € positivo, a poténcia reativa esta sendo exportada. A aplicagdo de um ajuste
resulta no seguinte:

DECS-250 Codigo de rede elétrica
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1. A aplicagdo de um ajuste positivo resulta em um aumento da poténcia reativa exportada.
Portanto, o valor do fator de poténcia diminuira ou se afastara de FP = 1,0.

2. A aplicagdo de um ajuste negativo resulta em uma redugéo da poténcia reativa exportada.
Portanto, o valor do fator de poténcia aumentara ou se aproximara de FP = 1,0.

Consulte Figura 12-18.

Q
PF=0| positive
Adjust t
justmen PE
Negative
Adjustment
P PF=1.0

P0087-87

Figura 12-18. Fator de poténcia: Positivo

Quando o fator de poténcia € negativo, a poténcia reativa esta sendo importada. A aplicagdo de um
ajuste resulta no seguinte:

1. A aplicagéo de um ajuste positivo resulta em uma redugao da poténcia reativa importada.

Portanto, o valor do fator de poténcia diminuira (ficara mais negativo) ou se aproximara de FP = -
1,0.

2. A aplicacédo de um ajuste negativo resulta em um aumento da poténcia reativa importada.
Portanto, o valor do fator de poténcia aumentara (ficara menos negativo) ou se afastara de FP =
-1,0.

Consulte Figura 12-19.

P PF=-1.0
Positive
Adjustment

Negative PF
Adjustment

PF=0

P0087-88

Figura 12-19. Fator de poténcia: Negativo

Fontes de ajuste

O ponto de ajuste Q(FP) pode ser ajustado pela entrada auxiliar DECS-250, entrada analdgica do
Modulo de expansao analégica AEM2020 ou via comunicacéo remota (Modbus® ou barramento CAN).
Para todas as fontes de ajuste, o valor da definicdo Ganho Q(FP) é aplicado ao valor lido da entrada
selecionada. Consulte os capitulos Comunicacdo CAN e Comunicagdo Modbus para obter mais
informagdes sobre como ajustar o ponto de ajuste via comunicagao remota.

Cddigo de rede elétrica DECS-250
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Entrada auxiliar
Para usar a entrada auxiliar DECS-250 como fonte de ajuste de Q(FP), faga as seguintes defini¢des:

¢ Na tela Entrada auxiliar, coloque a definigdo Fung¢ao de entrada como Entrada do codigo de rede
elétrica. Consulte o capitulo Controle auxiliar para obter mais detalhes.

¢ Na tela Controle de poténcia ativa, coloque a definicdo Fonte de ajuste como Entrada auxiliar.

Consulte o capitulo Controle auxiliar para obter detalhes sobre como a tensao auxiliar (Vaux) é
calculada.

Vaux é multiplicada por 0,01 e o valor da definicdo Ganho Q(FP):
(Ajuste APC = Vaux x 0,01 x Ganho Q(FP)).

Q(FP)

Q(FP)
Ponto de ajuste FP

Ajustar fonte

Nenhum ~

Ganho

1.000

Nivel forga ativa de FF (pu)

0.100

Figura 12-20. Controle de poténcia reativa, Tela Q(FP)

Controle da poténcia reativa com Q fixo — Q(terceiro)

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPlus: Settings Explorer, Grid Code Settings, Reactive Power
Control, Q(Third Party) (Gerenciador de definigdes, Definicdes de cédigo de rede elétrica, Controle de
poténcia reativa, Q(terceiro))

Caminho de navegacdo na HMI: Settings, Operating Settings, Grid Code Settings, Reactive Power
Control, Q(Third Party) (Definigbes, Definicdes de operacao, Definicdes de cddigo de rede elétrica,
Controle de poténcia reativa, Q(terceiro))

Esse modo oferece saida de poténcia reativa fixa para instancias onde um controlador externo, fora do
DECS-250, executa o controle de poténcia reativa e alimenta um ponto de ajuste de poténcia reativa
para o DECS-250. A caracteristica de tempo PT1 é aplicada nesse modo, como em todos os outros
modos.

Fontes de ajuste

O ponto de ajuste Q(terceiro) pode ser ajustado pela entrada auxiliar DECS-250, uma entrada analégica
do Médulo de expansédo analégica AEM2020 ou via comunicagdo remota (Modbus® ou barramento
CAN). Para todas as fontes de ajuste, o valor da definicdo Ganho Q(terceiro) é aplicado ao valor lido da
entrada selecionada. Consulte os capitulos Comunicacdo CAN e Comunicagdo Modbus para obter mais
informagdes sobre como ajustar o ponto de ajuste via comunicagao remota.

Entrada auxiliar
Para usar a entrada auxiliar DECS-250 como fonte de ajuste de Q(terceiro), faca as seguintes definigdes:

¢ Na tela Entrada auxiliar, coloque a definigdo Fungéo de entrada como Entrada do cdédigo de rede
elétrica. Consulte o capitulo Controle auxiliar para obter mais detalhes.

¢ Na tela Controle de poténcia ativa, coloque a definicdo Fonte de ajuste como Entrada auxiliar.

Consulte o capitulo Controle auxiliar para obter detalhes sobre como a tensao auxiliar (Vaux) é
calculada.
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Vaux é multiplicada por 0,01 e o valor da definicdo Ganho Q(terceiro):
(Ajuste APC = Vaux x 0,01 x Ganho Q(terceiro)).

Q(terceiro)

Q(terceiro)
[ Referéncia (pu)

Ajustar fonte

Nenhum ~

Ganho
1.000
Habilitar ponte

Desabiltado -

Figura 12-21. Controle de poténcia reativa, Tela Q(terceiro)

Comunicagbes remotas

Os temporizadores de comunicagao sdo usados para avaliar se as comunicagdes de Modbus ou
barramento CAN falharam. Existe um temporizador para Modbus e um temporizador separado para
barramento CAN. Os temporizadores contam ininterruptamente e sempre que a definigdo de ajuste é
gravada, o temporizador associado é zerado. A configuragdo Retardamento de falha esta situada na tela
Configurar LVRT.

Se o temporizador Modbus contar até o valor da definicdo Retardamento de falha e a opgao Fonte de
ajuste estiver definida como Modbus, ocorrera uma falha de comunicagao remota de controle de
poténcia ativa. O mesmo é verdade para a comunicagao do barramento CAN.

Se uma falha de comunicagdo AEM for detectada pelo DECS-250 e a Fonte de ajuste estiver definida
como uma entrada analdgica AEM, ocorrera uma falha de comunicagao remota do controle de poténcia
ativa.

Falha de comunicagao remota

Falhas de comunicagbes remotas s&o adicionadas aos registros e disponibilizadas no BESTlogicPlus
através da entrada apropriada de status APC ou LVRT Comm Fail (Falha de comunicagdo APC ou
LVRT). Consulte o capitulo BESTIogicPlus para obter detalhes. Uma falha de comunicacao remota néo
tem efeito predefinido na operagdo APC ou LVRT. No entanto, as entradas de status de falha de
comunicacdo APC ou LVRT podem ser usadas com os elementos légicos “Congelar saida APC” ou
“Congelar saida LVRT” para congelar a saida dos controladores APC ou LVRT PID, se desejado.

No caso de uma falha de comunicagao remota LVRT, o comportamento do sistema é determinado pela
definicdo Modo de falha LVRT. Os dois modos de operagéo sio:

1. Valor Q em espera: Quando selecionado, o nivel desejado de poténcia reativa (Q) determinado
pelo LVRT é congelado.

2. Q(FP): Quando selecionado, o sistema alterna para operacgéao do fator de poténcia fixo.

Pontos de ajuste

Modo Controle de poténcia reativa

Em qualquer modo de controle de poténcia reativa diferente de Q(P), cada ponto de ajuste é
programavel através de uma definicdo ou comunicagdo remota. O ponto de ajuste pode ser configurado
através do BESTCOMSPlus, do painel frontal, Modbus ou barramento CAN. Além disso, cada ponto de
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ajuste pode ser polarizado (desviado) através de uma entrada analégica no DECS-250 e no Médulo de
expansao analégica AEM-2020. A perda de comunicagdes remotas é detectada pelo DECS-250.

Os pontos de ajuste sao calculados como a soma do valor de definicdo do usuario e um deslocamento
de ajuste recebido das comunicagdes remotas. Nos modos Q(U), Q(limite de tenséo), Q(FP) e
Q(terceiro), a definicdo Fonte de ajuste permite a selegao da fonte de ajuste. As selegbes sdo: Nenhum,
Entrada auxiliar, Modbus, Barramento CAN, e uma das oito entradas analdgicas AEM. Uma definigao
Ganho especifica o ganho a ser aplicado a entrada analdgica auxiliar DECS-250 ou ao valor da entrada
analégica AEM para obter o valor de ajuste desejado.

Teste de cdédigo de rede elétrica

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus: Settings Explorer, Grid Code Settings, Grid Code Test
(Gerenciador de definigdes, Definicdes de codigo de rede elétrica, Teste de cddigo de rede elétrica)

Caminho de navegacado na HMI: Nao disponivel via HMI

As definigdes de Teste de cddigo de rede elétrica oferecem um meio para polarizar (desviar)
artificialmente a tenséo e a frequéncia medidas da rede para testar a funcionalidade do cédigo da rede
elétrica.

Os valores das definigdes Desvio de frequéncia e Desvio de tenséo polarizam a frequéncia e a tensao
medidas da rede. Esses desvios ficam ativos ao clicar no botao Send to Device (Enviar ao dispositivo).

A definicdo Medidor de teste estabelece qual sinal sera gravado na tela Anélise (monitor em tempo real)
quando o Sinal de teste de cédigo de rede elétrica for o pardmetro de teste selecionado.

A duracéo do teste de cddigo de rede é estabelecida pela definicdo Tempo maximo p/teste. Esse
temporizador comeca ao clicar no botdo Send to Device (Enviar ao dispositivo). Quando o temporizador
expira, os desvios de frequéncia e tensdo param de ser aplicados.

Teste cddigo rede elét.
Tempo méaximo pleste (s)

Desvio frequéncia piteste (Hz)

0.000

Desvio tensdo piteste (pu)

0.000

Medidor de teste

Dezabiltado w

Enviar para o LNSposiivo

Figura 12-22. Tela Teste codigo de rede elétrica
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13 »« Medicao

O DECS-250 fornece medicao abrangente de condi¢des internas e do sistema. Esses recursos incluem
medi¢ao abrangente de parametros, indicagao de status, relatérios e analise de medigédo em tempo real.

Metering Explorer (Gerenciador de medigées)

A medicao do DECS-250 é acessada através do menu metering explorer (gerenciador de medi¢cées) na
HMI do painel frontal ou do metering explorer no BESTCOMSPIus®.

HMI

Na HMI do painel frontal, o metering explorer é acessado através do item Metering (Medigdo) do menu
da HMI.

BESTCOMSPlus®

No BESTCOMSPIus, o metering explorer esta localizado na parte superior esquerda da janela do aplicativo.

Encaixe da tela de medicdo

Um recurso de encaixe do metering explorer permite organizar e encaixar diversas telas de medigao.
Clicar e arrastar uma guia da tela de medigao exibe um quadrado transparente azul, diversas caixas com
seta e uma caixa de guias. Esses elementos de encaixe estdo ilustrados na Figura 13-1.

B
1B Arquive Comunicagio Ferramentas Janela  Ajuda - & X
Visualizar= | [ Abrir Arquivo @ Desconectar | @] Prever Medicio [ Exportacio de Medigdo Opgdes~ || MODO LIVE
SRS 15 Gerador primério /]/Pdenu‘ ia primaria X
=I- DECS-250
o Inf do Dispositive Poténcia
=8 Gerador —
- Gerador primario 0.000 kw g
‘- Gerador por unidade 0.000 kva QWG
- Poténcia 0.000 kvar RG]
Poténcia primaria |
- Poténcia por unidade Fator de Poténcia .
L i L |
4B nerga Fator de Poténcia
t- Barramento
+- Campo |
+- PSS (Estabilizador de sistema de pot |
+- Sincronizacdo IE |
Entrada aux. [ |
- Rastreamento
+- Painel de controle e |
+ Resumo
+- Estado
+ Relatdrios
- Andlise
< >
DECS-250.Poténcia.Poténcia primaria % OMLINE

Figura 13-1. Controles de encaixe da tela de medigao

Arrastar o quadrado azul até a caixa com seta "para cima" (localizador A), "para a direita" (localizador B)
ou "para baixo" (localizador C) coloca a tela de medigédo selecionada na parte superior, na lateral ou na
parte inferior da janela. Uma vez posicionada, o icone de tacha da tela pode ser clicado para encaixar a
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tela na barra superior, direita ou inferior correspondente. Uma tela encaixada é visualizada parando-se o
ponteiro do mouse sobre a tela encaixada.

Arrastar o quadrado azul até uma das quatro caixas com seta (localizador D) posiciona a tela dentro da
janela selecionada de acordo com a caixa com seta selecionada. Uma tela de medigéo pode ser
colocada como uma guia dentro da janela selecionada soltando-se a tela na caixa de guias no centro das
quatro caixas com seta.

Arrastar o quadrado azul para qualquer outro local que ndo seja as caixas de seta/guia posiciona a tela
de medigdo como uma janela flutuante.

Parametros medidos

As categorias de medicdo do DECS-250 incluem gerador, poténcia, barramento, campo, estabilizador do
sistema de poténcia (PSS) e pardmetros de sincroniza¢ao do gerador.

Gerador

Caminho de navegagio no BESTCOMSPIus®: Metering Explorer, Gerador
Caminho de navegacgao na HMI:Metering Explorer, Gerador

Os parametros medidos do gerador incluem tensdo (magnitude e angulo), corrente (magnitude e angulo)
e frequéncia. Estao disponiveis valores primarios e por unidade. A Figura 13-2 ilustra a tela de medigéo
dos valores primarios do gerador.

Tensé&o do gerador

Magnitude Angulo

VAB
VBC
VCA
Vavg
Tensédo Seq. Pos.
Tensdo Seq. Neg.

Corrente da linha do gerador
Magnitude Angulo
1A
1B
IC
lavg
Corrente Seq. Pos.
Corrente Seq. Neg.

Corrente cruzada
Magnitude Angulo

0.000 A 0.0 * lec

Frequéncia do Gerador

Figura 13-2. Medicao dos valores primarios do gerador

Poténcia

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus®: Metering Explorer, Poténcia
Caminho de navegacdo na HMI:Metering Explorer, Poténcia

Os parametros medidos da poténcia incluem poténcia real (kW), poténcia aparente (kVA), poténcia
reativa (kvar) e fator de poténcia da maquina. Estao disponiveis valores primarios e por unidade.
Também sdo medidos os valores acumulados de watts-hora (kW positivo e negativo), var-hora (kvar
positivo e negativo) e volts-ampere-hora (kVAh). A Figura 13-3 ilustra a tela de valores primarios da
poténcia e a Figura 13-4 ilustra a tela da energia.
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Poténcia

0.000 kw Real
0.000 kva [EGEIENE
0.000 kvar [EEEEIGNs]

Fator de Poténcia

Fator de Poténcia

Figura 13-3. Valores primarios da poténcia

Horas Watt
0 kwh Wh positivo
0 kwh Wh negativo
Horas var
0 kvarh varh positivo
0 kvarh varh negativo
Horas VA
Editar

Figura 13-4. Energia

Ao operar em modo motor, os valores de Fator de poténcia (FP) e Var serdo opostos em
BESTCOMSPIus e na HMI do painel frontal. Veja tabela 13-1.

Tabela 13-1. Exibi¢cao de Vars e Fator de Energia por Modo Operacional

. Modo de Operagao DECS-250
Sinal de Vars
Gerador Motor
Positivo (+) PF lider PF atrasado
Negativo (-) PF atrasado PF lider

Barramento

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus®: Metering Explorer, Barramento
Caminho de navegacado na HMI:Metering Explorer, Barramento

Os parametros medidos do barramento incluem a tensao entre as fases A e B (Vab), entre as fases B e
C (Vbc), entre as fases A e C (Vca) e a tensdo média do barramento. Também é medida a frequéncia do
barramento. Estao disponiveis valores primarios e por unidade. A Figura 13-5 ilustra a tela de medicéo

dos valores primarios do barramento.

Tenséo barramento
Magnitude Angulo
0.000 v VAB
0.000 v VBC
0.000 v VCA
0.000 v Vavg

Frequéncia do Barramento

Figura 13-5. Medigdo dos valores primarios do barramento
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Campo

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus:Metering Explorer, Campo
Caminho de navegacao na HMI:Metering Explorer, Saida DECS

Os parametros medidos do campo incluem a tensdo do campo (Vfd), corrente (Ifd) e ripple do diodo da
excitatriz. O ripple do diodo da excitatriz é relatado pelo monitor do diodo da excitatriz (EDM) e é relatado
como uma porcentagem do ripple induzido na corrente de campo da excitatriz.

Para obter o nivel desejado de excitagéo, é necessario aplicar o nivel apropriado de tensdo de entrada
de alimentagao de operacgéo. Esse valor € exibido como a tensado de entrada de alimentagao.

O nivel da poténcia de excitagado fornecida ao campo é exibido como uma porcentagem, sendo 0% o
minimo e 100% o maximo.

Estao disponiveis valores primarios e por unidade. A Figura 13-6 ilustra a tela de medi¢c&o dos valores
primarios do campo.

Campo
-0.370 v [Nl
0.018 A Ifd
0.0 OK Ondulagdo EDM

Tensdo de entrada de poténcia
v

Controle

Saida de controle

Figura 13-6. Medigao dos valores primarios do campo

PSS

Caminho de navegagio no BESTCOMSPIus®: Metering Explorer, PSS (Estabilizador do sistema de
forga)
Caminho de navegagao na HMI:Metering Explorer, PSS

Os valores medidos pela fungéo do estabilizador do sistema exibem tensao e corrente da sequéncia
positiva, tensao e corrente da sequéncia negativa, desvio da frequéncia do terminal, o desvio da
frequéncia compensada e o nivel de saida do PSS por unidade. O status ligado/desligado da fungéo do
PSS também é relatado. Estao disponiveis valores primarios e por unidade. A Figura 13-7 ilustra a tela
de medicao dos valores primarios do PSS.

off Status ativo

.000 v Tensdo Seq. Pos.

. 000 £ Corrente Seq. Pos.
.000 v Tensdo Seq.Neg.

. 000 # Corrente Seq. Neg.
.00 OK Desv. Freq. Term.

-00 0K Desv. Freq. Comp.
0. 000 Saida PSS (pu)

Figura 13-7. Medigao dos valores primarios do PSS
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Sincronizagao

Caminho de navegacédo no BESTCOMSPIus:Metering Explorer, Sincronizagao
Caminho de navegacado na HMI:Metering Explorer, Sincronizagéo

Os pardmetros medidos da sincronizagéo entre gerador e barramento incluem frequéncia de
escorregamento, angulo de escorregamento e diferenca de tensdo. Estao disponiveis valores primarios e
por unidade. A Figura 13-8 ilustra a tela de medi¢ao dos valores primarios da sincronizagao.

Sincronizacdo

0.00 Hz Frequéncia de deslizamento
-172.1 ° Angulo de deslizamento
0.000 v Diferenca de tensdo

Estado
Barrarmento Morto
Barramento Estavel
Barramento com Falha
Ger Morto
Ger Estavel
Ger com Falha
Sincronizador Ativo

Figura 13-8. Medicao dos valores primarios da sincronizagao

Entrada de controle auxiliar

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus®: Metering Explorer, Entrada auxiliar
Caminho de navegacado na HMI:Metering Explorer, Entrada auxiliar

O sinal de controle aplicado na entrada de controle auxiliar do DECS-250 esta indicado na tela de
medi¢do Aux Input (entrada auxiliar) (Figura 13-9). Conforme a configuragdo do BESTCOMSPIus®, pode-
se aplicar um sinal de tensdo CC ou de corrente CC.

Entrada aux.
-0.02 v Vaux
-——= lawm

Figura 13-9. Medicao da entrada de controle auxiliar

Seguidor

Caminho de navegacido no BESTCOMSPIus:Metering Explorer, Rastreamento
Caminho de navegacado na HMI:Metering Explorer, Rastreamento

O erro do seguidor da referéncia medido entre os modos de operagdo do DECS-250 é exibido na tela de
medi¢ao Tracking (seguidor) (Figura 13-10). Sao fornecidos também campos de status para status
ligado/desligado do seguidor de referéncia interno e externo. Um campo adicional de status indica
quando a referéncia de um modo de operagao inativo corresponde ao valor medido.

Rastreamento

-82.1 oK Erro de rastreamento
pesligar Status de rastreio interno
Desligar Status de rastreio externo
Desligar Status de equilibrio nulo

Figura 13-10. Medicao do seguidor
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Painel de controle

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus®: Metering Explorer, Painel de controle
Caminho de navegagao na HMI: Metering Explorer, Painel de controle

O Painel de controle (Figura 13-11) fornece opg¢des para modificar modos de operacgao, selecionar
predefinicdes de referéncia e alternar chaves virtuais. Sdo exibidas as referéncias para AVR, FCR, FVR,
var e FP assim como status de alarmes, status do PSS, status de balanceamento nulo, e modo de
Caodigo de rede elétrica.

Modo Iniciar/Parar Pontos de ajuste Interruptores virtuais
Parar Iniciar AVR Chave 1
@ Parar FCR Abrir Fechar
FVR
Modo AVR/manual var Chave 2
AVR Manual @ AVR PE Abrir Eradlizn
Manual
Ajuste especifico do ponto de ajuste Chave 3
Modo FCR/FVR B 0.125 % MR Ab e
umento - iminuicdo rir echar
FCR FVR ® FCR -
FVR Retornar ponto de ajuste Chave 4
Modo var/FP Voltar Abrir Fechar
Desligar ® Desligar Limites de ponto de ajuste Interruptor 5
var var Superior Diminuicéo Abrir Fechar
PF PF
Status de alarme Interruptor 6
Predefinicdo de ponto de ajuste .
: ¢ P - lm - TELT Abrir Fechar
Ajuste 1 @ Predefinicdo 1
Ajuste 2 Predefinicéo 2 Status. do PSS
Ajuste3| @ Predefinicao3 activo
Modo cédigo rede elét Status. equilibrio nulo
Cédigo rede elét. habilitado activo
APC Ativo
APC Com. rem. ativa
APC Falha com. rem.
LFSM ativo
LVRT ativo
LVRT Com. rem. ativa
LVRT Falha com. rem.

Figura 13-11. Painel de controle

Modo iniciar/parar: Dois indicadores mostram o0 modo iniciar/parar do DECS-250. Quando um modo
estiver ativo, o indicador correspondente muda de cinza para verde. Para selecionar o status Iniciar do
DECS-250, clique no botéo Start (Iniciar). Clique no botao Stop (Parar) para selecionar o status Parar do
DECS-250.

Modo AVR/manual: O status dos modos AVR e Manual é relatado por dois indicadores. Quando um
modo estiver ativo, o indicador correspondente muda de cinza para verde. O modo AVR é selecionado
clicando no botao AVR e o modo manual é selecionado clicando no botdao Manual.

Modo FCR/FVR: O status dos modos FCR e FVR é relatado por dois indicadores. Quando um modo
estiver ativo, o indicador correspondente muda de cinza para verde. O modo FCR é selecionado clicando
no botdo FCR e o modo FVR é selecionado clicando no botdo FVR.

Modo Var/FP: Trés indicadores informam se os modos Var e Power Factor (Fator de poténcia) estao
ativos ou se nenhum deles esta ativo. Quando um modo estiver ativo, o indicador correspondente muda
de cinza para verde. Quando nenhum desses modos esta ativo, o indicador Off (Desligado) muda de
cinza para verde. O modo Var é selecionado clicando no botao Var e o modo Power Factor (Fator de
poténcia) é selecionado clicando no botdo PF. Nenhum dos modos é ativado clicando-se no botao Off
(Desligado). Apenas um modo pode ser ativado de cada vez.

Medigdo DECS-250
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Predefinicdo do ponto de ajuste: Sdo fornecidos um botao de controle e um indicador para trés
predefinicdes de referéncia. Clicando-se no botdo Set 7 (Ajustar 1) ajusta a referéncia da excitagdo para
o valor Pre-position 1 (Predefinicdo 1) e muda o indicador Pre-position 1 (Predefini¢gdo 1) para verde. As
predefinicdes 2 e 3 sdo selecionadas clicando-se no botao Set 2 (Ajustar 2) ou Set 3 (Ajustar 3).

Modo de codigo de rede elétrica: Esses oito indicadores mudam de cinza para verde para indicar
varios status de cddigo de rede.

Pontos de ajuste: Cinco campos de status exibem as referéncias ativas para o modos AVR, FCR,
FVR, var e Power Factor (Fator de poténcia). Essas referéncias ativas, representadas por fonte
amarela, ndo devem ser confundidas com os valores analdgicos medidos que sdo representados em
fonte verde no BESTCOMSPIus. Para ver detalhes das configuragdes das referéncias de operacao
consulte o capitulo Regulagem.

Ajuste especifico do ponto de ajuste: Clicar no botdo Raise (elevar) aumenta a referéncia de operacao
ativa. Clicar no botdo Lower (diminuir) diminui a referéncia de operacgao ativa. Os incrementos de
aumento e diminuigdo sédo diretamente proporcionais a faixa de ajuste e inversamente proporcionais ao
tempo de avanco.

Voltar ponto de ajuste: Clicar no botdo Voltar altera o ponto de ajuste operacional ativo para o valor
original, antes de ser ajustado.

Limites de ponto de ajuste: O indicador Superior muda de cinza para verde quando o limite do ponto
de ajuste superior foi excedido. O indicador Inferior muda de cinza para verde quando o limite do ponto
de ajuste inferior foi excedido.

Status de alarme: O indicador Alarm Status (Status do alarme) muda de cinza para verde quando ha um
alarme ativo.

Status PSS: O indicador PSS Status (Status do PSS) muda de cinza para verde quando o PSS esta ativo.

Balanceamento nulo: O indicador Null Balance muda de cinza para verde quando a referéncia dos
modos de operacgao inativos (AVR, FCR, FVR, var e FP) correspondem a referéncia do modo ativo.

Chaves virtuais: Esses botdes controlam o status aberto ou fechado de seis interruptores virtuais. Clicar
no botdo Open (Abrir) coloca o interruptor na posi¢cao aberta e muda o indicador do interruptor para
cinza. Clicar no botédo Close (Fechar) coloca o interruptor na posigéo fechada e muda o indicador do
interruptor para vermelho. Uma caixa de didlogo sera exibida para perguntar se tem certeza que deseja
abrir ou fechar o interruptor.

Sumario de medicédo

Caminho de navegagado no BESTCOMSPIus:Metering Explorer, Resumo
Caminho de navegacgao na HMI:Nao disponivel via HMI.

Todos os valores de medigao exibidos nas telas de medig¢ao individuais anteriormente descritas sao
consolidados na tela de sumario de medicao. Estao disponiveis valores primarios e por unidade. A
Figura 13-12 ilustra a tela do sumario de medicao dos valores primarios. As telas do sumario de medigao
dos valores primarios e por unidade estao disponiveis apenas no BESTCOMSPlus.

DECS-250 Medigao
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Resumo
- 000
- 000
- 000
- 000
- 000
- 000
- 000
- 000
- 000

P> P> PP <€ <<

0. 000 kw
0. 000 kvA
0.000 kvar
1.000
0 kwh
0 kwh
0 kvarh
0 kvarh
0 kvah
-000 v
-000 v
-000 v
-000 v

1B

Ic

lavg

lec

Frequéncia
Poténcia efetiva
Poténcia aparente
Poténcia reativa
FP

Wh positivo

Wh negativo
varh positivo
varh negativo
VAh

Barramento VAB
Barramento VBC
Barramento VCA
Barramento Vavg

Frequéncia de barramento

-D_346 Vv
0.021 A
0.0 OK
0.024 v
0.0 OK
off
- 000 v
- 000 A
- 000 v
-000 A
- 00 oK
- 00 OK
0.000
0.00 Hz
-137.6 *
0.000 v
-0.02 v

-79.0 oK
off
off
off

Vid
Ifd
Ondulacdo EDM

Tensdo de entrada de poténcia

Saida de controle

Status PSS ativo
Tensdo Seq. Pos.
Corrente Seq. Pos.
Tensdo Seq. Neg.
Corrente Seq. Neg.

Desv. Freq. Term.

Desv. Freq. Comp.

Saida PSS (pu)
Frequéncia deslizamento
Anqgulo deslizamento
Diferenca tensdo

Vaux

lawx

Erro de rastreamento
Status de rastreio interno
Status de rastreio externo
Status equilibrio nulo

Figura 13-12. Tela do sumario de medigao

Indicacao de status

Indicacao de status é fornecida para as fungdes de sistema, entradas, saidas, compartilhamento de
carga da rede, codigo de rede elétrica, protegédo configuravel, alarmes e relégio de tempo real do DECS-

250.

Status do sistema

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus®: Metering Explorer, Status, Status do sistema
Caminho de navegacdo na HMI:Metering Explorer, Status, Status do sistema

Quando qualquer das fun¢des do sistema ilustradas na Figura 13-13 esta ativa, o indicador

correspondente muda de cinza para verde. Uma fungao inativa é representada por um indicador cinza.

Medicao
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Status do sistema

@ OEL J Grupo secunddrio OEL J Programmable Alarm 1
@ UEL J Grupo secundario UEL J Prograrmmable Alarm 2
) SCL J Grupo secundario SCL J Programmable Alarm 3
J Limitador var J Grupo secundario de protegéo J Programmable Alarm 4
J UF VHz J Grupo secundario de ganhos Programmable Alarm 5

) Equalizagéo da tenséo
Apenas FCR manual
) Desabilitar estatica

J Predefinicéo

Grupo secundario Limitador var
J varativo

PF Ativo

Habilitar automatico

Programmable Alarm &
Programmable Alarm 7
Programmable Alarm &
Programmable Alarm 9
Programmable Alarm 10
Programmable Alarm 11
J Programmable Alarm 12
Programmable Alarm 13
Programmable Alarm 14
Programmable Alarm 15
Programmable Alarm 16

Desabilitar compartilhamento de carga de rede
Desabilitar corrente cruzada

Habilitar manual
J PSS ativo

Desabilitar queda de linha

J Comp. paralelo

DECS secundério

Grupo secundario arrangue suave
Grupo secundario PSS ativo

e e A A A A B A A A A

oA e A A A AE A Ak A M A AC &

e e e M A A e e e e N e N A aE

Figura 13-13. Tela de indicacao de status do sistema

Entradas

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus:Metering Explorer, Status, Entradas
Caminho de navegagao na HMI:Metering Explorer, Status, Entradas

Sinalizacao de status é fornecida para as entradas do DECS-250 e para o Mddulo de expansao de
contatos (CEM-2020) opcional. Também ha sinaliza¢do das entradas do Médulo de expansao analdgica
(AEM-2020) opcional.

Contatos de entrada do DECS-250

Ha indicacao do status para 16 contatos de entrada de medi¢cao do DECS-250 na tela de contatos de
entrada do BESTCOMSPIus™ ilustradas na Figura 13-14. Um indicador muda de cinza para vermelho
quando um contato fechado é detectado na entrada correspondente.

Entradas de Contato

Entrada de Inicializagdo
Entrada de parada
AUTO_MODE
MANUAL_MODE
RAISE

LOWER
PREFOSITION_1
PREPOSITION_2
PREPOSITION_3
52 LIM

52 JIK
AUTOTRANSFER
ALARM_RESET
SETTINGS_GRP2
INPUT 13

INPUT 14

Figura 13-14. Tela de indicacao de status de contatos de entrada do DECS-250
Contatos de entrada do CEM-2020

Ha indicacao do status para 10 contatos de entrada de medi¢cao do Mddulo de expansao de contatos
CEM-2020 na tela de contatos de entrada remotos do BESTCOMSP/us®. Consulte a segdo Mddulo de
expansao de contatos deste manual para ver uma descrigcao e ilustragao dessa tela.

DECS-250 Medigao
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Entradas do AEM-2020

Ha sinalizacéo do status para entradas analdgicas, RTD, sensor de temperatura e medigdo analdgica
do Médulo de expansao analégica AEM-2020 opcional nas telas de valores de entradas remotas
analdgicas, entradas remotas de RTD, entradas remotas de sensor de temperatura e entrada
analdgica remota no BESTCOMSPIus. Essas telas estado descritas e ilustradas na se¢do Médulo de
expansao analégica deste manual.

Saidas

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus:Metering Explorer, Status, Saidas
Caminho de navegacido na HMI:Metering Explorer, Status, Saidas

Sinalizagao de status é fornecida para os contatos de saida do DECS-250 e para os contatos de saida
do Moédulo de expansao de contatos (CEM-2020) opcional. Também ha sinalizagédo das saidas
analégicas do Médulo de expanséo analégica (AEM-2020) opcional.

Contatos de saida do DECS-250

Ha indicagao do status para saida watchdog e 11 contatos de saida do DECS-250 na tela de contatos de
saida do BESTCOMSPIlus ilustradas na Figura 13-15. Um indicador muda de cinza para verde quando a
saida correspondente muda de estado (saida watchdog) ou fecha (Saida de 1 a 11).

Contatos de saida do CEM-2020

Ha indicacao do status para 24 contatos de saida do Médulo de expansao de contatos CEM-2020 na tela
de contatos de entrada remotos do BESTCOMSP/us®. Consulte a segdo Mddulo de expanséo de
contatos deste manual para ver uma descri¢ao e ilustracdo dessa tela.

Saidas analégicas do AEM-2020

Indicagdes de medicao e status fornecidas pelo Médulo de expanséo analégica AEM-2020 s&o
mostradas na tela de saidas analdgicas remotas do BESTCOMSPIus. Essa tela esta descrita e ilustrada
na segao Mdédulo de expansdo analdgica deste manual.

Saidas de Contato

@ Saida de monitoracdo
START/STOP
LIMITER_ACTIVE

& ALARM
MANUAL_MODE

@ PREPOSITION_ACTIVE
FIELD_FLASH_ACTIVE
OUTPUT 7
OUTPUT 8
OUTPUT &

OUTPUT 10
OUTPUT M

Figura 13-15. Tela de indicagao de status de contatos de saida do DECS-250

Compartilhamento de carga da rede (NLS)

A tela ilustrada na Figura 13-16 relata a porcentagem de erro, a corrente reativa, a corrente reativa
média do NLS e o niumero de geradores online. Os indicadores de status mudam de cinza para verde
quando um status estiver ativo.

A porcentagem de erro (Error percent) € o desvio da corrente reativa da unidade da média do sistema. A
Corrente reativa média do NLS (NLS Average Reactive Current) € a média da corrente reativa de cada
unidade no sistema. Geradores online (Generators Online) € o numero de unidades que estao
compartilhando carga ativamente.

Medigdo DECS-250
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Status NLS
0.0 oK Porcentagem de erro

0.000 pu Corrente reativa

0.000 pu

Corrente reativa média do compartilhamento da carga da rede

0 Geradores em linha

Compartilhamento de carga da rede ativo
Configuragio incompativel do compartilhamento de carga da rede
ID ausente de configuragéo de compartilhamento de carga da rede

Habilitar status

@ 1D de compartilhamento de carga de rede 1 habilitada
@ D de compartilhamento de carga de rede 2 habilitada
@ 1D de compartilhamento de carga de rede 3 habilitada
@ ID de compartilhamento de carga de rede 4 habilitada
@ ID de compartilhamento de carga de rede 5 habilitada
@ D de compartilhamento de carga de rede 6 habilitada
@ D de compartilhamento de carga de rede 7 habilitada
@ 1D de compartilhamento de carga de rede 8 habilitada
@ 1D de compartilhamento de carga de rede 9 habilitada
@ ID de compartilhamento de carga de rede 10 habilitada
@ 1D de compartilhamento de carga de rede 11 habilitada
@ D de compartilhamento de carga de rede 12 habilitada
@ D de compartilhamento de carga de rede 13 habilitada
@ 1D de compartilhamento de carga de rede 14 habilitada
@ ID de compartilhamento de carga de rede 15 habilitada
@ ID de compartilhamento de carga de rede 16 habilitada

Recebendo status

ID de recebimento de compartilhamento de carga de rede 1
ID de recebimento de compartilhamento de carga de rede 2
ID de recebimento de compartilhamento de carga de rede 3
ID de recebimento de compartilhamento de carga de rede 4
ID de recebimento de compartilhamento de carga de rede 5
ID de recebimento de compartilhamento de carga de rede &
ID de recebimento de compartilhamento de carga de rede 7
ID de recebimento de compartilhamento de carga de rede 8
ID de recebimento de compartilhamento de carga de rede 9
ID de recebimento de compartilhamento de carga de rede 10
ID de recebimento de compartilhamento de carga de rede 11
ID de recebimento de compartilhamento de carga de rede 12
ID de recebimento de compartilhamento de carga de rede 13
ID de recebimento de compartilhamento de carga de rede 14
ID de recebimento de compartilhamento de carga de rede 15
ID de recebimento de compartilhamento de carga de rede 16

Codigo de rede elétrica

Figura 13-16. Tela de status de NLS

Caminho de navegacido no BESTCOMSPIus: Metering Explorer, Status, Cédigo de rede elétrica
Caminho de navegagdo na HMI: Metering Explorer, Status, Cédigo de rede elétrica

A medicao e o status relacionados ao cddigo de rede séo exibidos nesta tela (Figura 13-17). Os
indicadores mudam de cinza para verde quando o status for verdadeiro.

Status cddigo rede elét.
0.000 pu
0.000 pu

Medicéo poténcia Watts
Medicéo poténcia Vars
Estado cédigo rede elét.
0. 000 Sinal de teste

Inativo

Habilitar codigo rede elét.
Desabilitar codigo rede elét. de l6gica

Status conexdo rede elét.

pesabilitado Estado conexio rede elét
o Sinalizador desconexdo rede elét.
- 000 Timer tens&o conexdo rede elét
- 000 Timer frequéncia conexéo rede elét.
- 000 Timer desconex&o rede elét
- 000 Timer reconexdo rede elét

@ GCC Desabilitado
GCC Operagéo continua
GCC Tempo p/desconexdo
GCC Tempo limite desconexédo
GCC Tempo freq baixa
GCC Tempo freq alta
GCC Tempo tenséo baixa
GCC Tempo tenséo alta
GCC Tempo fora da faixa
GCC Desconectado
GCC Tempo pfreconectar

Controle poténcia ativa

. 000 pu Referéncia
-0 pu APC Estado integrador PI
. 000 pu APCErmoPI
0. APC Saida
0 APC P Desejado
Modo APC
Inicializar Modo LFSM
Desabilitado Status LFSM remoto
0.000 pu Ajuste CANBus
0.000 s Timerfalha com CANBus
0.000 pu Ajuste Modbus
0.000 s Timerfalha com. Modbus
APC Ativo
APC Habilitar
APCPonte ativa

APC Habilitar ponte

APC Desabilitar ponte de l6gica
APCFalha com. AEM

APCFalha com. CANBus

APCFalha com. Modbus

APC Com. rem_ativa

APC Falha com. rem

APC Desabilitar de l6gica

APC Limite saida

Congelar APC Saida de l6gica

Nivel de poténcia 1 Selecionar de légica
Nivel de poténcia 2 Selecionar de logica
Nivel de poténcia 3 Selecionar de ldgica
Nivel de poténcia 4 Selecionar de logica
LFSM ativo

LFSM Habilitar

LFSM Desabilitar de logica

LFSM Operagéio normal

LFSM Subfrequéncia ativa

LFSM Sobrefrequéncia ativa

LFSM recuperacgo ativa

Controle poténcia reativa

0.000 pu LVRT Q Desejad
0.000 pu LVRT Saida
pesabilitado Modo LVRT
Desabilitado Status LVRT remoto
0.000 s Timer falha com. CANBus
0.000 s Timerfalha com. Modbus
LVRT ativo
LVRT Habilitar
LVRT Paonte ativa

LVRT Habilitar ponte

LVRT Desabilitar ponte de logica
LVRT Falha com. AEM

LVRT Falha com. CANBus
LVRT Falha com. Modbus
LVRT Desabilitar de logica
LVRT Modo falha rem

LVRT Modo falha rem. de logica
LVRT Com. rem_ ativa

LVRT Falha com. rem
Congelar LVRT Saida de Idgica

Status Q(FP)
-1.000 Referéncia
0.000 Ajuste CANBus
0.000 Ajuste Modbus
Meda selecionado de ldgica

Status Q(limite tens&o)

0.000 pu Referéncia
0.000 pu Ajuste CANBus
LR T Ajuste Modbus

Modo selecionado de I5gica

Status Q(U)

1.000 pu Referéncia
0.000 pu VIS EYSRNE
0.000 pu Ajuste Modbus

Meodo selecionado de logica

Status Q(P)

Meodo selecionado de logica

Status Q(terceiro)

0.000 pu Referéncia
0. 000 pu Ajuste CANBus
LR T Ajuste Modbus

Modo selecionado de I5gica

Figura 13-17.Tela de status do cddigo de rede elétrica

Protecgao configuravel

Caminho de navegagio no BESTCOMSPIus®: Metering Explorer, Status, Protegdo configuravel
Caminho de navegacado na HMI:Metering Explorer, Status, Protecao configuravel

O status de disparo dos oito elementos de protegédo configuraveis suplementares é sinalizado na tela de
protecéo configuravel do BESTCOMSPIus (Figura 13-18). Um indicador de quatro limites de disparo de
cada elemento de protegdo muda de cinza para verde quando o limite de disparo correspondente é

excedido.

DECS-250
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CONF PROT 1 CONF PROT 2 CONF PROT 3 CONF PROT 4
Lirniar 1 Lirniar 1 Lirniar 1 Limiar 1
Lirniar 2 Lirniar 2 Lirniar 2 Limiar 2
Limiar 3 Limiar 3 Limiar 3 Lirniar 3
Lirmniar 4 Limiar 4 Lirniar 4 Lirniar 4
CONF PROT 5 CONF PROT 6 CONF PROT 7 CONF PROT 8
Lirniar 1 Lirniar 1 Lirniar 1 Limiar 1
Lirniar 2 Lirniar 2 Lirniar 2 Limiar 2
Lirniar 3 Lirniar 3 Lirniar 3 Limiar 3
Limiar 4 Limiar 4 Liriar 4 Lirniar 4
Figura 13-18. Tela de status da indicacao de protegao configuravel
Alarmes

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus®: Metering Explorer, Status, Alarmes
Caminho de navegacdo na HMI:Alarmes exibidos automaticamente quando ativos

Parametros do sistema, links de comunicacéao, fungdes de protecao e entradas/saidas remotas sao
constantemente monitoradas para ver se ha condi¢gdes de alarme. Os alarmes ativos e previamente
travados sao listados no mostrador do painel frontal e na tela Alarms (Alarmes) do BESTCOMSP/us®. No
painel frontal, um alarme inativo é redefinido selecionando-se o alarme e pressionando o botdo Reset
(Redefinir). Clicar no botdo Alarms Reset (Redefinir alarmes) na tela Alarms (Alarmes) apaga todos os
alarmes inativos no BESTCOMSP/us®. A tela Alarms no BESTCOMSP/us esta ilustrada na Figura 13-19.
Todos os alarmes possiveis do DECS-250 estao listados abaixo.

Alarmes

| Redefinir alarmes |

Figura 13-19. Tela de sinalizagao e redefinicdo de alarmes do DECS-250

Protecéo 27P

Protecao 32

40Q

Protecéo 59P

Protegédo 810

Protecao 81U

Falha de comunicagao do AEM

Entrada 1 do AEM fora da faixa

Disparo pelo limite 1 da entrada 1 do AEM
Disparo pelo limite 1 da entrada 2 do AEM
Disparo pelo limite 1 da entrada 3 do AEM
Disparo pelo limite 1 da entrada 4 do AEM
Entrada 2 do AEM fora da faixa

Disparo pelo limite 2 da entrada 1 do AEM
Disparo pelo limite 2 da entrada 2 do AEM
Disparo pelo limite 2 da entrada 3 do AEM
Disparo pelo limite 2 da entrada 4 do AEM
Entrada 3 do AEM fora da faixa

Disparo pelo limite 3 da entrada 1 do AEM
Disparo pelo limite 3 da entrada 2 do AEM
Disparo pelo limite 3 da entrada 3 do AEM
Disparo pelo limite 3 da entrada 4 do AEM

Medicao

Entrada 4 do AEM fora da faixa

Disparo pelo limite 4 da entrada 1 do AEM
Disparo pelo limite 4 da entrada 2 do AEM
Disparo pelo limite 4 da entrada 3 do AEM
Disparo pelo limite 4 da entrada 4 do AEM
Entrada 5 do AEM fora da faixa

Disparo pelo limite 5 da entrada 1 do AEM
Disparo pelo limite 5 da entrada 2 do AEM
Disparo pelo limite 5 da entrada 3 do AEM
Disparo pelo limite 5 da entrada 4 do AEM
Entrada 6 do AEM fora da faixa

Disparo pelo limite 6 da entrada 1 do AEM
Disparo pelo limite 6 da entrada 2 do AEM
Disparo pelo limite 6 da entrada 3 do AEM
Disparo pelo limite 6 da entrada 4 do AEM
Entrada 7 do AEM fora da faixa

Disparo pelo limite 7 da entrada 1 do AEM
Disparo pelo limite 7 da entrada 2 do AEM
Disparo pelo limite 7 da entrada 3 do AEM
Disparo pelo limite 7 da entrada 4 do AEM
Entrada 8 do AEM fora da faixa

Disparo pelo limite 8 da entrada 1 do AEM

DECS-250
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Disparo pelo limite 8 da entrada 2 do AEM
Disparo pelo limite 8 da entrada 3 do AEM
Disparo pelo limite 8 da entrada 4 do AEM
Saida 1 do AEM fora da faixa

Saida 2 do AEM fora da faixa

Saida 3 do AEM fora da faixa

Saida 4 do AEM fora da faixa

Ponte APC ativa

Limite saida APC

Falha com. rem. APC

Falha de comunicagao do CEM

Falha de comunica¢ao do CEM
Incompatibilidade de hardware do CEM
Disparo pelo limite 1 da proteg¢éo configuravel 1
Disparo pelo limite 1 da protegéo configuravel 2
Disparo pelo limite 1 da protegéo configuravel 3
Disparo pelo limite 1 da protegéo configuravel 4
Disparo pelo limite 2 da protec&o configuravel 1
Disparo pelo limite 2 da protec&o configuravel 2
Disparo pelo limite 2 da protec&o configuravel 3
Disparo pelo limite 2 da protec&o configuravel 4
Disparo pelo limite 3 da protegao configuravel 1
Disparo pelo limite 3 da protegéo configuravel 2
Disparo pelo limite 3 da protegao configuravel 3
Disparo pelo limite 3 da protegéo configuravel 4
Disparo pelo limite 4 da protegéo configuravel 1
Disparo pelo limite 4 da protegéo configuravel 2
Disparo pelo limite 4 da proteg&o configuravel 3
Disparo pelo limite 4 da protec&o configuravel 4
Disparo pelo limite 5 da protecéo configuravel 1
Disparo pelo limite 5 da protecéo configuravel 2
Disparo pelo limite 5 da proteg&o configuravel 3
Disparo pelo limite 5 da protegéo configuravel 4
Disparo pelo limite 6 da protegéo configuravel 1
Disparo pelo limite 6 da protegéo configuravel 2
Disparo pelo limite 6 da protegcéo configuravel 2
Disparo pelo limite 6 da protegcéo configuravel 3
Disparo pelo limite 6 da protegcéo configuravel 4
Disparo pelo limite 7 da proteg&o configuravel 1
Disparo pelo limite 7 da protegc&o configuravel 2
Disparo pelo limite 7 da protegéo configuravel 3
Disparo pelo limite 7 da proteg&o configuravel 4
Disparo pelo limite 8 da protegéo configuravel 1
Disparo pelo limite 8 da protegéo configuravel 2
Disparo pelo limite 8 da protecéo configuravel 3
Disparo pelo limite 8 da protecéo configuravel 4
AEM duplicado

CEM duplicado

Link Ethernet perdido

Diodo aberto da excitatriz

Diodo em curto da excitatriz

Alarme de falha ao acumular

Status de curto-circuito do campo

Status de curto-circuito do campo

Alteracao do firmware

Tempo limite desconexao GCC

Tempo p/desconexdo GCC

Gerador abaixo de 10 Hz

Perda de sincronizacéo do IRIG

DECS-250
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Perda da medigao

Ponte LVRT ativa

Falha com. rem. LVRT

Nenhuma légica

Perda de sincronizagéo do NTP

OEL

Incompatibilidade da rotagéo de fase
Falha da entrada de alimentagao

Nome do alarme programavel 1

Nome do alarme programavel 10

Nome do alarme programavel 11

Nome do alarme programavel 12

Nome do alarme programavel 13

Nome do alarme programavel 14

Nome do alarme programavel 15

Nome do alarme programavel 16

Nome do alarme programavel 2

Nome do alarme programavel 3

Nome do alarme programavel 4

Nome do alarme programavel 5

Nome do alarme programavel 6

Nome do alarme programavel 7

Nome do alarme programavel 8

Nome do alarme programavel 9

Protecéo de sobrecorrente de campo
Protecéo de sobretensdo de campo
Entrada 1 de RTD fora da faixa

Disparo pelo limite 1 da entrada 1 do RTD
Disparo pelo limite 1 da entrada 2 do RTD
Disparo pelo limite 1 da entrada 3 do RTD
Disparo pelo limite 1 da entrada 4 do RTD
Entrada 2 de RTD fora da faixa

Disparo pelo limite 2 da entrada 1 do RTD
Disparo pelo limite 2 da entrada 2 do RTD
Disparo pelo limite 2 da entrada 3 do RTD
Disparo pelo limite 2 da entrada 4 do RTD
Entrada 3 de RTD fora da faixa

Disparo pelo limite 3 da entrada 1 do RTD
Disparo pelo limite 3 da entrada 2 do RTD
Disparo pelo limite 3 da entrada 3 do RTD
Disparo pelo limite 3 da entrada 4 do RTD
Entrada 4 de RTD fora da faixa

Disparo pelo limite 4 da entrada 1 do RTD
Disparo pelo limite 4 da entrada 2 do RTD
Disparo pelo limite 4 da entrada 3 do RTD
Disparo pelo limite 4 da entrada 4 do RTD
Entrada 5 de RTD fora da faixa

Disparo pelo limite 5 da entrada 1 do RTD
Disparo pelo limite 5 da entrada 2 do RTD
Disparo pelo limite 5 da entrada 3 do RTD
Disparo pelo limite 5 da entrada 4 do RTD
Entrada 6 de RTD fora da faixa

Disparo pelo limite 6 da entrada 1 do RTD
Disparo pelo limite 6 da entrada 2 do RTD
Disparo pelo limite 6 da entrada 3 do RTD
Disparo pelo limite 6 da entrada 4 do RTD
Entrada 7 de RTD fora da faixa

Disparo pelo limite 7 da entrada 1 do RTD
Disparo pelo limite 7 da entrada 2 do RTD

Medicao
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Disparo pelo limite 7 da entrada 3 do RTD Disparo pelo limite 1 do sensor de temperatura
Disparo pelo limite 7 da entrada 4 do RTD 4

Entrada 8 de RTD fora da faixa Disparo pelo limite 2 do sensor de temperatura
Disparo pelo limite 8 da entrada 1 do RTD 1

Disparo pelo limite 8 da entrada 2 do RTD Disparo pelo limite 2 do sensor de temperatura
Disparo pelo limite 8 da entrada 3 do RTD 2

Disparo pelo limite 8 da entrada 4 do RTD Disparo pelo limite 2 do sensor de temperatura
SCL 3

Disparo pelo limite 1 do sensor de temperatura Disparo pelo limite 2 do sensor de temperatura
1 4

Disparo pelo limite 1 do sensor de temperatura Alarme do watchdog de transferéncia

2 UEL

Disparo pelo limite 1 do sensor de temperatura Subfrequéncia VHz

3 Versao do protocolo RCC desconhecida

Limitador de Var

Confiquracédo de alarme

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus®: Gerenciador de definigbes, Configuragdo de alarmes,
Alarmes

Os alarmes sao configurados usando o BESTCOMSPIus®. Personalize o estilo do relatério de cada
alarme escolhendo Disabled (Desativado), Latching (com trava) ou Non-Latching (sem trava). Os
alarmes com trava sdo armazenados em memoaria nao volatil e sao retidos quando a alimentacao de
controle do DECS-250 é perdida. Os alarmes ativos sdo mostrados no LCD do painel frontal e no
BESTCOMSPIus® até serem apagados. Os alarmes sem trava sdo apagados quando a alimentagéo de
controle é desligada. Desativar um alarme afeta apenas a sinalizagdo do alarme e n&o a operacéo real
do alarme. Isso quer dizer que o alarme ainda sera disparado quando as condi¢des de disparo forem
atendidas e a ocorréncia aparecera nos relatérios de sequéncia de eventos.

A tela Alarm Settings (Configuragdes de alarme) no BESTCOMSPIus® esta ilustrada na Figura 13-20
abaixo.

Alarm Settings
Alarm Mame Repart
v = i Alarmes gerais -

OEL Sem trava
UEL Sem trava
SCL Sem trava
Limitadar var Sem trava
UF VHz Sem trava
Alarme de comente PS5 ndo balanceada Sem trava
Alarme de poténcia PSS abaixo do limiar Sem trava
Falha do alamme de velocidade PSS Sem trava
Alamme de limite de tensdo PSS Sem trava
Alarme de tensdo PSS ndo balanceada Sem trava
Falha de Abertura do Disjuntor do Ger Sem trava
Falha de Fechamento do Disjuntor do Ger Sem trava
Falha sincronizagdo alamme Trava
Falha ao estabelecer alams Trava
Trasferir alame de monitoragdo Sem trava
Divergéncia de rotagdo de fase Sem trava
Status de curto-circuito do campo Sem trava
Penda do Ethemet link Sem trava
Versdo de protocole de comparihamento de carga desconhecida Sem trava -

Figura 13-20. Tela de configuragées de alarmes

Alarmes programaveis pelo usuario

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus®: Gerenciador de definigbes, Configuragdo de alarmes,
Alarmes programaveis pelo usuario

Medigdo DECS-250
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Estao disponiveis 16 alarmes programaveis pelo usuario. As identificagdes de alarme de usuario sao
inseridas na tela User Programmable Alarms (Alarmes programaveis pelo usuario (Figura 13-21). Se
houver uma condi¢édo de alarme durante o Activation Delay (Atraso de ativagéo), o alarme é disparado.
Quando ativo, a identificagdo do alarme programavel pelo usuario é exibida na tela Alarms (Alarmes) do
BESTCOMSPIus®, no mostrador do painel frontal e nos relatérios de sequéncia de eventos.

Cada alarme fornece uma saida légica que pode ser conectada a uma saida fisica ou a outra entrada
l6gica usando a Légica programavel do BESTIlogic™ Plus. Consulte o capitulo BESTlogicPlus para obter
mais informacgdes sobre a configuragéo loégica do alarme.

Alarmes programaveis pelo usuario
Alarme programavel pelo usuario 1 Alarme programavel pelo usudrio 2 Alarme programavel pelo usuario 3 Alarme programavel pelo usuario 4
Texto da Etiqueta Texto da Etiqueta Texto da Etiqueta Texto da Etiqueta
Programmable Alarm 1 Mame |ngrarnmable Alam 2 Name |ngrammable Alam 3 Name |ngrammable Alam 4 Name
Retardo de Ativagso (s) Retardo de Ativagao (s) Retardo de Ativagao (s) Retardo de Ativagao (s)
Alarme programavel pelo usuério 5 Alarme programavel pelo usudrio 6 Alarme programavel pelo usuario 7 Alarme programéavel pelo usuério 8
Texto da Etiguets Texto da Etigueta Texto da Etiqueta Texto da Etigueta
‘ngrammabla Alarm 5 Name |ngrarnmable Alam & Name |ngrammable Alarm 7 Mame |ngrammable Alarm & Name
Retardo de Ativagso (z) Retardo de Ativagao (s) Retardo de Ativagdo (s) Retardo de Ativagso (s)
Alarme programavel pelo usuario 9 Alarme programavel pelo usuario 10 Alarme programavel pelo usuario 11 Alarme programavel pelo usuario 12
Texto da Etigueta Texto da Etigueta Texto da Etigueta Texto da Etigueta
‘ngrammabla Alarm 9 Name: |ngrarnmable Alam 10 Name ‘ngrarnmable Alam 11 Name ‘ngrammable Alam 12 Name
Retardo de Ativagdo (s) Retardo de Ativagdo (s) Retardo de Ativagdo (s) Retardo de Ativagdo (s)
Alarme programavel pelo usuario 13 Alarme programavel pelo usuario 14 Alarme programavel pelo usuario 15 Alarme programavel pelo usuario 16
Texto da Etiguets Texto da Etigueta Texto da Etigueta Texto da Etiqueta
‘ngrammable Alarm 13 Name |Prngrammah|a Alarm 14 Name |ngrammah|a Alarm 15 Name |Prngrammab|e Alarm 16 Name
Retardo de Ativagdo (s) Retardo de Ativagdo (s) Retardo de Ativagdo (s) Retardo de Ativagdo (s)

Figura 13-21. Tela de alarmes programaveis pelo usuario

Recuperacéo de informacées do alarme

Os alarmes sao exibidos nos relatérios de sequéncia de eventos. Os alarmes sdo automaticamente
mostrados no painel frontal quando ativos. Para exibir os alarmes ativos usando o BESTCOMSPIus®,
utilize o Metering Explorer para abrir a tela Status, Alarms (Alarmes). Consulte o capitulo Medigdo para
obter mais informacgdes.

Redefinicdo de alarmes

Pode-se usar uma expressao do BESTlogicPlus para redefinir os alarmes. Use o Settings Explorer no
BESTCOMSPIus® para abrir a tela Programmable Logic (Légica programavel) do BESTlogicPlus.
Selecione o bloco l6gico ALARM_RESET na lista de Elementos. Use o método de arrastar e largar para
conectar uma variavel ou uma série de variaveis a entrada Reset (Redefinir). Quando essa entrada for
definida como TRUE (Verdadeira), esse elemento redefine todos os alarmes ativos. Consulte o capitulo
BESTIogicPluspara obter mais informagoes.

Relégio de tempo real

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus®: Metering Explorer, Status, Relégio de tempo real
Caminho de navegacado na HMI:Metering Explorer, Status, Reldgio de tempo real

A hora e a data do DECS-250 sdo exibidas e ajustadas na tela Real-Time Clock (Relégio de tempo real)
do BESTCOMSPIus® (Figura 13-22). O ajuste manual do relégio do DECS-250 é feito clicando-se no
botao Edit (Editar). Isso exibe uma janela onde a hora e a data do DECS-250 podem ser ajustadas
manualmente ou conforme a hora e a data do PC conectado.

As configuragdes avangadas do reldgio tais como formato de hora e data, horario de verao, protocolo de
horario da rede e IRIG estdo descritas na segéo Registros de tempos deste manual.

DECS-250 Medigao
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Relégio de Tempo Real

13:32:36 Hora
2020-01-13 Data
| Editar |

Figura 13-22. Tela do relégio em tempo real

Exportacao automatica de medigcées

Localizada no menu Tools (Ferramentas), a fungao de exportagdo automatica de medigdes é um método
automatizado para salvar diversos arquivos de dados de medigédo em intervalos especificos durante um
periodo de tempo enquanto conectado a um DECS-250. O usuario especifica o Number of Exports
(Numero de exportagdes) e o intervalo entre as exportagdes. Insira um nome de arquivo base para os
dados de medicao e uma pasta onde salvar. As exportagdes sdo contadas e o nUmero da contagem sera
acrescentado ao nome do arquivo base, fazendo com que o nome de arquivo seja Unico. A primeira
exportacao é feita imediatamente apds clicar o botao Start (Iniciar). A Figura 13-23 ilustra a tela Auto
Export Metering (Exportagdo automatica de medigoes).

Exportacdo Automatica da Medigdo

Isto fara com que os dados da medicdo sejam exportados automaticamente em um intervalo de tempo espec
Insira um intervalo de tempo em minutos (5-60) no qual a exportacdo acontecera.

Insira o numero de exportacdes a realizar (1-300).

Selecione um nome de arquivo de base e um diretdrio.

A contagem de exportagdo serd anexada a cada arquivo.

Exportacdo Automatica da Medico

Intervalo: MNimero de Exportagtes: Filtro

10 Minutos 10
Mome do arquivo de base:

auto_exp

Diretdrio:

CAUsers\markk\Documents
Tempo Até a Praxima Exportagéo
06:03

Tempo Restante Total

1:26:03

Fechar

Figura 13-23. Exportacao automatica de medigoes

Medigdo DECS-250
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14 « Gravador de eventos

As fungbes do gravador de eventos do DECS-250 incluem gravagéo de sequéncia de eventos (SER), log
de dados (oscilografia), e analise de tendéncias.

Gravacao de sequéncia de eventos

Caminho de navegagio no BESTCOMSPIus®: Metering Explorer, Relatérios, Sequéncia de eventos
Caminho de navegacdo na HMI:Metering Explorer, Relatérios, Sequéncia de eventos

O gravador de sequéncia de eventos monitora o status interno e externo do DECS-250. Os eventos sédo
examinados em intervalos de quatro milissegundos com 1023 eventos armazenados por registro. Todas
as mudancas de estado que ocorrem em cada exame recebem um carimbo de hora e data. Os relatérios
de sequéncia de eventos estao disponiveis através do BESTCOMSPIus. Qualquer um dos 400 pontos de
dados/status monitorados pode disparar a gravagao da sequéncia de eventos feita pelo DECS-250.

Qualquer um dos mais de 400 pontos de status/dados monitorados pode ser gravado na sequéncia de
eventos. Todos os pontos estado habilitados por padrdo. A configuracdo da sequéncia de eventos esta
ilustrada na Figura 14-1.

*0Observagdo: € necessanio acesso de projeto para enviar essas definigbes para o dispositivo.
Selecione eventos que serdo registrados no log de seguéncia de eventos

&[] Cortrole

Figura 14-1. Configuragao de sequéncia de eventos

Log de dados

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus:Gerenciador de definicdes, Configuragédo de relatorios,
Log de dados
Caminho de navegacédo na HMI:Definicdes, Configuracao de relatorios, Log de dados

A fungéo de log de dados do DECS-250 pode gravar até 6 registros de oscilografia. Os registros de
oscilografia do DECS-250 usam o Formato comum padrdo para troca de dados transientes do IEEE
(COMTRADE). Cada registro recebe um carimbo de hora e data. Apds a gravagéao de 6 registros, o
DECS-250 comecga a gravar o registro seguinte sobrescrevendo o mais antigo. Como os registros de
oscilografia sdo armazenados em memoaria nao volatil, interrupgdes da alimentagao de controle do
DECS-250 nao afetam a integridade dos registros. Os ajustes para log de dados sdo configurados no
BESTCOMSPIlus e estao ilustrados na Figura 14-2 até a Figura 14-5.

Configuragao

Quando a oscilografia esta ativada, cada registro consiste em até seis pardmetros selecionaveis pelo
usuario com até 1200 pontos de dados gravados para cada parametro. Os ajustes de configuragdo do
log de dados estdo ilustrados na Figura 14-2.

A configuragéo de pontos pré-trigger ativa um nuimero de pontos de dados definidos pelo usuario
gravados antes do trigger do evento a ser incluido no log de dados. O valor dessa configuracdo afeta a
duragao dos pontos pré-trigger gravados, os pontos pos-trigger gravados e a duragao dos pontos pos-
trigger. A configuragéo do intervalo de amostragem estabelece a taxa de amostragem dos pontos de

DECS-250 Gravador de eventos
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dados gravados. O valor dessa configuragcédo afeta os valores da duragéo pré-trigger e pés-trigger € a
duragéo total da gravagao de um log de dados.

Configuragdo de log de dados

Instalacéo Parametros de log
Habilitar Pardametro 1
s

G le : Comente fase C {p.u} w

Fontes pré-acicnador Parametro 2
I:I laux : Entrada de comente cruzada {p.u.} ~
Durag&o pré-acionador (s) Parédmetro 3
Wd : Tensdo de campo {pu} ~
Fontes pré-acicnador Pardmetro 4

W2 : Tensdo de sequéncia negativa pu} ~
Duragdo pds-acionador () Pardmetro 5§

11 : Comente de sequéncia positiva {p.u.} ~
Intervalo de amostra Parametio 6

4.166 ™ SclOutput - Saida do controlador SCL {pu} ~
Duragdo total (s)

Figura 14-2. Configuragédo do log de dados
Triggers

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus: Gerenciador de definigdes, Configuragao de relatdrios,
Log de dados

Caminho de navegagao na HMI: Defini¢cbes, Configuracéo de relatorios, Log de dados

O log de dados pode ser disparado por triggers de modo, triggers légicos, triggers de nivel ou
manualmente através do BESTCOMSPlus.

Triggers de modo

Os triggers de modo iniciam o log de dados como resultado de uma mudanga de status interna ou
externa do DECS-250. Um log de dados pode ser disparado por qualquer uma das seguintes mudancgas
de estado:

Modo Iniciar ou Parar selecionado

Modo de partida suave ativado ou desativado

Condigao de subfrequéncia

Modo manual ou AVR selecionado

Modo Fator de poténcia ou modo Var selecionado
Limitador ativo

Equalizacdo de tenséo ativada ou desativada

DECS primario ou secundario selecionado

PSS ativado ou desativado

Sincronizagao automatica ativada ou desativada

Modo FCR ou FVR selecionado

Modo droop ativado ou desativado

Compartilhamento de carga da rede ativado ou desativado
Compensacao de queda de linha ativada ou desativada

Compensacao de corrente cruzada ativada ou desativada

Cddigo de rede elétrica habilitado ou desabilitado
APC habilitado ou desabilitado
LFSM habilitado ou desabilitado

Gravador de eventos
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e Modo LVRT habilitado ou desabilitado
e Modo teste ativado ou desativado

As configuracdes de triggers de modo estéo ilustradas na Figura 14-3.

Acionadores de modo
Acionadores de modo de log de dados

pss Compartilhamento de carga de rede (NLS) AFC Habiltar
v ‘Sem acionador v ‘Sem acionador v ‘Sem acionador v

LFSM Habiltar

Sincronizagso automdtica

Testes

v ‘Sem acionador v ‘Sem acionador v ‘Sem acionador v

Figura 14-3. Triggers de modo do log de dados

Triggers de nivel

Os triggers de nivel iniciam um log de dados com base no valor de uma variavel interna. A variavel pode
ser um valor minimo ou maximo e pode ser especificada para disparar um registro quando a variavel
monitorada cruza um limite minimo ao diminuir ou um limite maximo ao aumentar. Também é possivel
selecionar um limite minimo e maximo para a variavel monitorada, fazendo com que o valor monitorado
dispare um registro quando ela sobe acima de seu limite maximo ou quando desce abaixo de seu limite
minimo.

Os triggers de nivel sdo configurados no BESTCOMSPIus® na guia Level Triggers (Triggers de nivel)
(Figura 14-4) na area Data Log (Log de dados) de Report Configuration (Configuragao de relatério). A
guia Level Triggers (Triggers de nivel) consiste em uma lista de parametros que podem ser selecionados
para disparar um log de dados. Cada parametro possui uma configuragao de ativagédo do trigger de nivel
que configura o disparo de um log de dados quando o parametro sobe acima da configuragédo do limite
superior ou desce abaixo da configuragdo do limite inferior. Os parametros disponiveis para disparar um
log de dados estao listados abaixo.

Acionadores de nivel

Entrada tenséo auxiliar Corrente de sequéncia positiva APC Referéncia desejada

Limiar inferior Limiar superior Habilitar acionador de nivel Limiar inferior Limiar superior Habilitar acionador de nivel Limiar inferior Limiar superior
[200 | [20 Sem acionador v 000 ] [o ‘Sem acionador v 000 | [o.00

Saida do AVR Tensdo de sequéncia positiva APC Saida

Limiar inferior Limiar superior Habilitar acionador de nivel Limiar inferior Limiar superior Habilitar acionador de nivel Limiar inferior Limiar superior
[0.00 | [0.00 Sem acionador v 000 ] 000 Sem acionador v [0.00 | [0.00 >
Entrada sinal erro PID AVR Energia elétrica PSS APC Erro

Limiar infericr Limiar supericr Habilitar acionador de nivel Limiar inferior Limiar superior Habilitar acicnador de nivel Limiar infericr Limiar superior
[0.00 | [0.00 Sem acionador ~ [o00 | Jo00 Sem acionador ~ [0.00 | [0.00 |
Frequéncia barramento (Hz) Forca motriz filtrada PSS APC Estado

Limiar inferior Limiar superior Habilitar acionador de nivel Limiar inferior Limiar superior Habilitar acionader de nivel Limiar inferior Limiar superior
[000 | [o00 Sem acionadar v [oo0 ] [oo0 ‘Sem acionador v [o00 | [o00 N
Tensé&o barramento Saida final PSS LVRT Referéncia
Limiar inferior Limiar superior Habilitar acionador de nivel Limiar inferior Limiar superior Habilitar acionador de nivel Limiar inferior Limiar superior

0.00 | [20 | Sem acionador v 000 ] [o ‘Sem acionador v 000 | [o.00 |
Desvio de frequéncia compensado (pu*1000) Avanco-atraso PSS 1 LVRT Referéncia desejada
Limiar inferior Limiar superior Habilitar acionador de nivel Limiar inferior Limiar superior Habilitar acionador de nivel Limiar inferior Limiar superior
[0.00 | [0.00 | Sem acionador v 000 ] 000 Sem acionador v [0.00 | [0.00

Saida de controle Avanco-atraso PSS 2
Limiar infericr Limiar supericr Habilitar acionador de nivel Limiar inferior Limiar superior Habilitar acicnador de nivel
[0.00 | [0.00 | Sem acionador ~ [o00 | Jo00 | Sem acionador ~ >
Entrada de corrente cruzada Avanco-atraso PSS 3

Jmiar infggior iar supggior Hghilitar acipgador de ajvel Limignjnferior Limiar superior Habilitaggcionadgr.de nivel

Figura 14-4. Triggers de nivel do log de dados

o Referéncia APC desejada e Tensao do barramento

e Erro APC e DDesvio da frequéncia de compensagao
e Saida APC e Saida de controle

o Estado APC e Entrada de corrente cruzada

o Entrada auxiliar de tensao e Droop

e Saida AVR e ErroFCR

e Entrada de sinal de erro PID AVR e Saida FCR

e Frequéncia do barramento e [Estado FCR

DECS-250 Gravador de eventos
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Corrente de campo

Tensao de campo

Resposta de frequéncia

Erro FVR

Saida FVR

Estado FVR

Poténcia aparente do gerador
Corrente média do gerador
Tensao média do gerador
Corrente la do Gerador
Corrente Ib do Gerador
Corrente Ic do Gerador
Frequéncia do gerador

Fator de poténcia do gerador
Poténcia reativa do gerador
Poténcia real do gerador
Tensao Vab do gerador
Tensao Vbc do gerador
Tensao Vca do gerador
Referéncia LVRT desejada
Referéncia LVRT

Corrente de sequéncia negativa
Tensao de sequéncia negativa
Nivel de balanceamento nulo
Saida do controlador do OEL
Ref. OEL

Estado OEL

Estado interno

Indicagao positiva

Corrente de sequéncia positiva
Tensao de sequéncia positiva
Entrada poténcia

Poténcia elétrica do PSS
PSS filtrado mecanicamente
Poténcia

Saida final do PSS

Triggers 16gicos

9440380990

Avanco/atraso n° 1 do PSS
Avanco/atraso n° 2 do PSS
Avancgo/atraso n° 3 do PSS
Avanco/atraso n° 4 do PSS

Poténcia mecanica do PSS

LP n° 1 da poténcia mecanica do PSS
LP n° 2 da poténcia mecanica do PSS
LP n° 3 da poténcia mecanica do PSS
LP n° 4 da poténcia mecanica do PSS
Saida poés-limite do PSS

HP n° 1 da poténcia do PSS

Saida pré-limite do PSS

HP n° 1 da velocidade do PSS
Velocidade sintetizada do PSS
Tenséo do terminal do PSS

Filtro torcional n°® 1 do PSS

Filtro torcional n° 2 do PSS

Poténcia suavizada do PSS
Velocidade suavizada do PSS
Compartilhamento de carga da rede
Saida do controlador do SCL

Ref. FP SCL

Ref. SCL

Estado SCL

Desvio da frequéncia estatérica
Resposta de tempo

Saida do controlador do UEL

Ref. UEL

Estado UEL

Saida limitador do Var

Ref. limitador do Var

Estado limitador do var

Erro VAR/FP

Saida VAR/FP

Estado VAR/FP

Os triggers légicos iniciam o log de dados como resultado de uma mudanca de status interna ou externa.
Um log de dados pode ser disparado por qualquer combinagao de mudanga de estado de alarme,
contato de saida ou contato de entrada. Os triggers I6gicos disponiveis estéo ilustrados na Figura 14-5.

Gravador de eventos
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Acionadores ldgicos
Estados de alarme Saidas de relé Entradas de Contato
Sobretensdo do geradar Diodo aberto EDM Saida de monitoragdo Entrada de Inicializagéo
Desabiltado ~ Desabiltado ~ Desabiltado Desabiltado ~
Subtensdo gerador Diodo fechado EDM Saida relél Entrada de parada
Desabiltado ~ Desabiltado ~ Desabilitado Desabiltado ~
Volts em excesso por Hz Poténcia PSS abaixo do limiar Saida relé2 Entrada interruptor1
Desabilitado ~ Desabiltado k4 Desabilitado Desabiltado k4
Perda de campo Volt PSS ndo balanceado Saida rel&l Entrada interruptor2
Desabilitado ~ Desabilitado ~ Desabilitado Desabilitado ~
Perda de tensdo de sensoriamento Corrente PSS ndo balanceada Saida reléd Entrada interruptor3
Desabiltado w Desabiltado ~ Desabiltado Desabiltado ~
Inferior a 10 Hz Falha de velocidade PSS Saida reléb Entrada interruptord
Desabiltado ~ Desabiltado ~ Desabilitado Desabiltado ~
Falha ao acumular Alarme de limite de tensdo PSS Saida reléb Entrada interruptors
Desabilitado ~ Desabiltado k4 Desabilitado Desabiltado k4
Sobretensdo de campo GCC Tempo limite desconexdo Saida rel&7 Entrada interruptor
Desabilitado ~ Desabilitado ~ Desabilitado Desabilitado ~
Corrente excessiva de campo APC Curso remoto Saida rel&d Entrada interruptor7
Desabilitado ~ Desabilitado ~ Desabilitado Desabilitado ~
OEL LFSM ative Saida reléd Entrada interruptord
Desabiltado hd Desabiltado ~ Desabilitado Desabiltado ~
UEL LVRT ativa Saida rel&10 Entrada interruptord
Desabiltado ~ Desabiltado ~ Desabilitado Desabiltado ~
SCL LVRT Curso remoto Saida reléll Entrada interruptor10
Desabilitado ~ Desabiltado k4 Desabilitado Desabiltado k4
Limitador subfrequéncia Entrada interruptor11
Desabilitado ~ Desabilitado ~
Limite superior de ponto de ajuste Entrada interruptor12
Desabiltado w Desabiltado ~
Limite inferior de ponto de ajuste Entrada interruptor13
Desabiltado ~ Desabiltado ~
Entrada interruptor14
Desabiltado ~

Figura 14-5. Triggers légicos do log de dados

Analise de tendéncias

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus®: Gerenciador de definigdes, Configuragéo de relatorios,
Analise de tendéncias
Caminho de navegacédo na HMI: Definicdes, Configuracéo de relatérios, Analise de tendéncias

O log de tendéncias registra a atividade dos parametros do DECS-250 em um periodo de tempo
prolongado. Quando ativado, até seis parametros selecionaveis podem ser monitorados ao longo de uma
duracao definida pelo usuario que varia de uma até 720 horas. As configuragdes do log de tendéncias
estao ilustradas na Figura 14-6.

DECS-250 Gravador de eventos
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Instalacdo
Habilitar

Duragdo (Horas)

Configuracdo de analise de tendéncias

Parametros de log
Pardmetro 1

Sem acionador de nivel
Parametro 2
Sem acionador de nivel
Pardmetro 3
Sem acionador de nivel
Pardmetro 4
Sem acionador de nivel
Parametro 5

Sem acionador de nivel

Parametro &

Sem acionador de nivel

Gravador de eventos

Figura 14-6. Configuragao do log de tendéncias
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15 « Estabilizador de sistema de
poténcia

O estabilizador de sistema de poténcia (PSS) integrado (estilo xPxxxxx), € um estabilizador tipo IEEE
PSS2A /2B / 2C, com entrada dupla de “integral de poténcia de aceleragdo” que fornece amortecimento
suplementar para oscilagdes de modo local de baixa frequéncia e oscilagdes do sistema de poténcia.

Os recursos do PSS incluem medigdo somente da velocidade, medi¢do de poténcia com trés
wattimetros, operagao opcional baseada na frequéncia e modos de controle do gerador e do motor,
selecionaveis pelo usuario.

Observagao

O sensor de corrente trifasico é necessario para o PSS.

Os ajustes do PSS s&o configurados somente com a interface do BESTCOMSPIus®. As configuragdes
estao ilustradas na Figura 15-10, na Figura 15-11, na Figura 15-12 e na Figura 15-13.

Caminho de navegacédo no BESTCOMSPIus: Metering Explorer, PSS
Caminho de navegacdo na HMI: Settings, PSS

Funcgéao de supervisdo e grupos de configuragdo

Uma fungao de supervisdo permite que o PSS opere somente quando houver carga suficiente aplicada
no gerador. Dois grupos separados de configuragées do PSS permitem a operagao do estabilizador
adaptada a duas condi¢des de carga distintas.

Funcgao de supervisao

Quando o controle do PSS é ativado, uma configuragao de limite para ativagédo determina o nivel de
poténcia (watts) em que a operagédo do PSS é ativada automaticamente. Esse limite € uma configuragcao
por unidade que se baseia nos valores nominais do gerador. (A sec¢do Configuragdo deste manual
fornece informagdes sobre como inserir os valores nominais do gerador e do sistema). A configuragédo de
histerese fornece uma margem abaixo do limite de ativacdo para que quedas transientes de poténcia
(watts) ndo desativem a operagéo do estabilizador. Essa histerese € uma configuragao por unidade que
se baseia nos valores nominais do gerador.

Grupos de configuragoes

Quando a selegao do grupo de configuracdes € ativada, uma configuragéo de limite estabelece o nivel
de poténcia em que as configuragdes de ganho do PSS sdo comutadas do grupo primario para o
grupo secundario. Apés uma transferéncia para as configuragdes de ganho secundarias, uma
configuracao de histerese determina o nivel de poténcia (diminuigdo) em que a transferéncia de volta
ao ganho primario ocorrera.

Teoria da operagao

O PSS utiliza um método indireto de estabilizagao do sistema de poténcia que emprega dois sinais:
rotacéo do eixo e poténcia elétrica. Esse método elimina componentes indesejaveis do sinal de
velocidade (como ruido, excentricidade lateral do eixo ou oscilagdes torcionais) e evita depender do sinal
de poténcia mecéanica dificil de ser medido.

A fungéo do PSS esta ilustrada pelo bloco de fungdes e interruptores de software mostrados na Figura
80. Essa ilustragao também esta disponivel no BESTCOMSPIus clicando-se no botao PSS Model Info
(Informagdes do modelo do PSS) localizado na guia Control (Controle).

DECS-250 Estabilizador de sistema de poténcia
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Figure 15-1. Bloco de fung¢ées e interruptores de software do PSS

Test signal input of comp frequency

Entrada do sinal de teste da frequéncia comp.

wWCOMP

wWCOMP

Frequency Washout Filter 1

Filtro de suavizagdo de frequéncia 1

Frequency Washout Filter 2

Filtro de suavizagéo de frequéncia 2

Disable Desativar
Enable Ativar
SSW 0 SSW 0

Low-Pass Filter

Filtro passa-baixa

Power Input Scalar

Escalar da entrada de alimentagéo

Estabilizador de sistema de poténcia
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Mechanical Power Low-Pass Filter

Filtro passa-baixa da poténcia mecénica

Ramp Tracking Filter

Filtro de rastreamento da rampa

WDEV

WDEV

Test signal input of electric power

Entrada de sinal de teste de energia elétrica

Power Washout Filter 1

Filtro de suavizacdo de poténcia 1

Power Washout Filter 2

Filtro de suavizacdo de poténcia 2

Enable Ativar

Disable Desativar

Integrator Integrador

Derived Speed Velocidade derivada
Frequency Frequéncia

Power Poténcia

Derived Freq./Speed Freq./velocidade derivada
SSW3 SSW3

Test signal input of derived speed Entrada do sinal de teste da velocidade derivada
Enable Ativar

Disable Desativar

Torsional Filter 1 Filtro torcional 1

Enable Ativar

Disable Desativar

Torsional Filter 2 Filtro torcional 2

SSW 5 SSW 5

Phase Compensation Stage 1

Estagio 1 da compensacgao de fase

Phase Compensation Stage 2

Estagio 2 da compensagao de fase

SSW 6 SSW 6
Enable Ativar
Disable Desativar

Phase Compensation Stage 3

Estagio 3 da compensacgao de fase

Phase Compensation Stage 4

Estagio 4 da compensacgéo de fase

SSW7 SSW7
Enable Ativar
Disable Desativar
VPSS VPSS

Terminal Voltage Low-Pass Filter

Filtro passa-baixa da tens&o estatorica

Ramp Limiter

Limitador da rampa

-4%l/s -4%/s
+2%/sec +2%l/s
Gain Stage Estagio de ganho

Logic Liminer

limitador Iégico

Washout Filter

Filtro de suavizagéo

Disable

Desativar

Enable

Ativar

Test signal input of AVR summing

Entrada do sinal de teste da adicdo da AVR

Scale Factor

Fator de escala

PSS Output

Saida do PSS

Sinal de velocidade

O sinal de velocidade é convertido em um nivel constante que é proporcional a rotagédo do eixo (frequéncia).

Dois estagios de filtro passa-alta (suavizagéo de frequéncia) sédo aplicados no sinal resultante para
remover o nivel médio de velocidade e produzir um sinal de desvio da velocidade. Isso assegura que o
estabilizador reaja apenas a alteragdes e nao altere permanentemente a referéncia da tenséo estatérica

do gerador.

Os estagios do filtro de suavizagao de frequéncia sdo controlados pelas configuragdes das constantes de
tempo Tw1 e Tw2. A filtragem passa-baixa do sinal de desvio de velocidade pode ser ativada ou

DECS-250
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desativada através do interruptor de software SSW 0. A constante de tempo do filtro passa-baixa é
ajustada pela configuracao TI1.

A Figura 15-2 mostra os blocos de fungées de transferéncia do filtro passa-alta para passa-baixa na
forma de um dominio de frequéncia. (A letra s é usada para representar a frequéncia complexa do
operador de Laplace).

lDisabIe

T sT 1
Compensated Slwi w2 Washed Out
Frequency ~ ™ "/ Enable 1+ sT © Speed
il

1+ STy 1+ sTy2 SSW 0

P0026-13

PSS Frequency Input Signal

Figura 15-2. Sinal de velocidade

Compensated Frequency Frequéncia compensada
Disable Desativar

Enable Ativar

Washed Out Speed Velocidade suavizada

Calculo da frequéncia do rotor

Em condigbes de regime constante, a frequéncia estatérica do gerador € uma boa medida da velocidade
do rotor. No entanto, esse pode n&o ser o caso durante transientes de baixa frequéncia, devido a queda
de tensdo na reatancia da maquina. Para compensar esse efeito, primeiramente o DECS-250 calcula as
tensdes e correntes estatéricas. Depois ele soma a queda de tenséo na reatancia de quadratura com as
tensdes estatoricas para obter as tensdes internas da maquina. Essas tensdes sdo entao utilizadas para
calcular a frequéncia do rotor. Isso permite obter uma medi¢cao mais precisa da velocidade do rotor
durante transientes de baixa frequéncia quando a agao de estabilizagao é necessaria.

A compensacgao do eixo da quadratura usada no calculo da frequéncia do rotor ¢ inserida através da
configuragao Quadrature Xq (Quadratura Xq).

Sinal da poténcia elétrica do gerador

A Figura 15-3 ilustra as operagdes executadas no sinal de entrada de poténcia para produzir a integral
do sinal de desvio da poténcia elétrica.

A saida de poténcia elétrica do gerador deriva das tensdes do secundario do TT do gerador e das
correntes do secundario do TC do gerador aplicadas no DECS-250. O sensor de corrente trifasico é
necessario para o PSS.

A saida de poténcia passa por filtragem passa-alta (suaviza¢do) para produzir o sinal de desvio de
poténcia necessario. Se for desejada filtragem de suavizagao adicional, um segundo filtro passa-alta
pode ser ativado pelo interruptor de software SSW 1. O primeiro filtro passa-alta € controlado pela
configuracao de constante de tempo Tw3 e o segundo filtro passa-alta é controlado pela configuragéo de
constante de tempo Tw4.

Estabilizador de sistema de poténcia DECS-250
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SSW 1
STus ST Enable T/ 2H Washed Out
Power —# 4'/'7 ——— ™ power
1+ sTys 1+ sTws 1+ 8T,
[ J
Disable
P0026-14

PSS Power Input Signal

Figura 15-3. Sinal da poténcia elétrica do gerador

Power Poténcia

Enable Ativar

Disable Desativar

Washed Out Power Poténcia suavizada

Apbés a filtragem passa-alta, o sinal da poténcia elétrica é integrado e ajustado a escala, combinando a
constante de inércia do gerador (2H) com o sinal da velocidade. A filtragem passa-baixa dentro do
integrador é controlada pela constante de tempo TI2.

Sinal da poténcia mecéanica derivada

O sinal de desvio da velocidade e a integral do sinal de desvio da poténcia elétrica sdo combinados para
produzir uma integral do sinal da poténcia mecénica derivada.

Um estagio de ganho ajustavel, Kpe, estabelece a amplitude da entrada de poténcia elétrica usada pela
fungéo do PSS.

A integral do sinal da poténcia mecénica derivada passa, entao, por um filtro passa-baixa e filtro seguidor
de rampa de poténcia mecanica. O filtro passa-baixa é controlado pela constante de tempo TI3 e
proporciona atenuagao dos componentes torcionais no caminho da entrada da velocidade. O filtro do
seguidor de rampa produz um erro zero de regime constante para mudangas da rampa na integral do sinal
de entrada da poténcia elétrica. Isso limita a variagdo na saida do estabilizador a niveis muito baixos para
as taxas de mudanga da poténcia mecanica normalmente encontrados durante a operagao de geradores
de grande porte. O filiro do seguidor de rampa é controlado pela constante de tempo Tr. Um expoente que
consiste em um numerador e um denominador € aplicado no filtro da poténcia mecénica.

O processamento do sinal da integral derivada da poténcia mecéanica esta ilustrado na Figura 15-4.

Washed M=N Moy Derived
Out > { ! } { L+ 5T, } - Speed
Speed (1+STL3) 1L+ sT Deviation

+

Kre P0026-15

Figura 15-4. Sinal da poténcia mecéanica derivada

Washed Out Speed Velocidade suavizada
Derived Speed Derviation Desvio da velocidade derivada

Selegao do sinal de estabilizagao

A Figura 15-5 ilustra como as chaves de software SSW 2 e SSW 3 sao utilizadas para selecionar o sinal
de estabilizagao. O desvio de velocidade derivada é selecionado como sinal de estabilizagdo quando a
configuragcao de SSW 2 é Derived Speed (Velocidade derivada) e a configuracdo de SSW 3 é Derived

DECS-250 Estabilizador de sistema de poténcia
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Frequency/Speed (Frequéncia/velocidade derivada). A velocidade suavizada é selecionada como sinal
de estabilizagdo quando a configuragao de SSW 2 é Frequency (Frequéncia) e a configuragdo de SSW 3
é Derived Frequency/Speed (Frequéncia/velocidade derivada). A poténcia suavizada é selecionada
como sinal de estabilizagdo quando a configuragdo de SSW 3 é Power (Poténcia). (Quando a
configuragcao de SSW 3 é Power (Poténcia), a configuragao de SSW 2 nao tem efeito).

SSW 2 SSW 3

Derived -
Speed SFablllzmg
Deviation Signal

Washed |

Out Speed P0026-19

12-09-04

Washed

Out Power

Figura 15-5. Selecao do sinal de estabilizagao

Derived Speed Deviation Desvio da velocidade derivada
Washed Out Speed Velocidade suavizada
Washed Out Power Poténcia suavizada

Stabilizing Signal Sinal de estabilizagdo

Filtros torcionais

Dois filtros torcionais, mostrados na Figura 15-6, estdo disponiveis apds o sinal de estabilizagdo e antes
dos blocos de compensacéo de fase. Os filtros torcionais oferecem a redugao de ganho necessaria a
uma frequéncia especifica. Os filtros compensam os componentes de frequéncia torcional presentes no
sinal de entrada.

SSw4 2 2 SSW5 2 >
Stablllzlng Enable] S° + 2ZanS + Wn Enable| S + 2annS + W,7 Phase
Signal 2,9 2 * 2 2 Compensation
Disable ST+ ZdeS + Wn Disable s+ 2ZdeS + Wn
P0026-20
12-09-04
Figura 15-6. Filtros torcionais
Stabilizing Signal Sinal de estabilizagcéo
Enable Ativar
Disable Desativar
Phase Compensation Compensagao de fase

A chave de software SSW 4 ativa e desativa o filtro torcional 1 e SSW 5 ativa e desativa o filtro torcional 2.

Os filtros torcionais 1 e 2 sdo controlados por um numerador zeta (Zeta Num), denominador zeta (Zeta
Den) e um parametro de resposta de frequéncia (Wn).

Compensacio de fase

O sinal de velocidade derivada é modificado antes de ser aplicado na entrada do regulador de tenséo. A

fitragem do sinal proporciona adiantamento de fase as frequéncias eletromecénicas de interesse (0,1 a 5
Hz). O requisito de adiantamento de fase é especifico do local e é requerido para compensar o atraso de
fase introduzido pelo regulador de tensdo de malha aberta.

Estao disponiveis quatro estagios de compensacao de fase. Cada estagio de compensacéo de fase
possui constante de tempo de adiantamento de fase (T1, T3, T5, T7) e uma constante de tempo de
atraso de fase (T2, T4, T6, T8). Normalmente, os dois primeiros estagios de adiantamento-atraso sédo
adequados para atender os requisitos de compensacgao de fase da unidade. Se necessario, o terceiro e

Estabilizador de sistema de poténcia DECS-250
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quarto estagios podem ser adicionados através das configura¢des das chaves de software SSW 6 e
SSW 7. A Figura 15-7 ilustra os estagios de compensacao de fase e as chaves de software associados.

Stabilizing 1+sT,

1+sT,

SSw6

Exclude
— o o

Signal 1+sT,

1+sT,

SSwW7
o o Exclude

5, PSS Output Before

" Gain and Lirits

Include

1+sT,

P0026-21
12-09-04

1+sT,

1+sTy 1+sT,

Figura 15-7. Compensacao de fase

Stabilizing Signal

Sinal de estabilizagao

Exclude

Excluir

Include

Incluir

PSS Output Beore Gain and Limits

Saida do PSS antes do ganho e limites

Filtro de suavizagao e limitado

r légico

A saida dos estagios de compensagao de fase esta conectada, através do estagio de ganho do
estabilizador, ao filtro de suavizagao e limitador légico.

A chave de software SSW 9 ativa e deriva o filtro de suavizagao e o limitador l6gico. O filtro de
suavizagao possui duas constantes de tempo: normal e limite (menor que normal).

O limitador l6gico compara o sinal do filtro de suavizagdo com as configuragdes superior e inferior do limitador
l6gico. Se o contador atinge o atraso ajustado, a constante de tempo do filtro de suavizagdo muda de
constante de tempo normal para constante de tempo limite. Quando o sinal voltar para dentro dos limites, o
contador é redefinido e a constante de tempo do filtro de suavizagao volta para a constante de tempo normal.

A Figura 15-8 ilustra o filtro de suavizacéo e o limitador légico.

Terminal
Voltage Limiter |
P0026-22
Vbss umr 12-13-04
VPSSJ_LMT
V|m7hi
VPSSfLLMT /
Disable
sswo ¢ /
Phase Lead sTes - o
Block —_—— > > Logic Limiter
Enable 1+s T\A6 /
Vess umr /
\/In'tJO

Figura 15-8. Filtro de suavizacgao e limitador l6gico

» Vsr

Terminal Voltage Limiter

Limitador da tensdo estatorica

Phase Lead Block

Bloco de avanco de fase

Disable Desativar
Enable Ativar
Logic Limiter Limitador l6gico
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Estagio de saida
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Antes de conectar o sinal de saida do estabilizador a entrada do regulador de tensao, sdo aplicados o
ganho ajustado e os limites superior e inferior. A saida do estabilizador é conectada a entrada do
regulador de tensdo quando a chave de software SSW 10 esta configurada em On (Ligado). O
processamento do sinal de saida do estabilizador esta ilustrado na Figura 88.

Terminal Voltage Set-
Point

Vpss_simr

Generator
Terminal Voltage

1+sTa

1 Disable

Ramp ] o .
Limiter SSW8

PSS Output
Before Gains ——J»] K

Enable

_/

0

Test signal input of

AVR summing
VPSS_ULMT

and Limits

PSS Output

/

VPSS_LLMT off P0074-80

Figura 15-9. Estagio de saida

Terminal Voltage Set Point

Ponto de ajuste da tensao estatdrica

Generator Terminal Voltage

Tensao do terminal do gerador

Ramp Limiter

Limitador da rampa

Disable

Desativar

Enable

Ativar

PSS Output Before Gains andLimits

Saida do PSS antes dos ganhos e limites

Test signal input of AVR summing

Entrada do sinal de teste da adicdo da AVR

PSS Output

Saida do PSS

Limitador da tensao estatoérica

Ja que o PSS opera modulando a excitagao, ele pode reagir as tentativas do regulador de tenséo de
tentar manter a tensao estatérica dentro da faixa de tolerancia. Para evitar a criagdo de uma condigao de
sobretensao, o PSS possui um limitador da tens&o estatérica (mostrado na Figura 15-8) que reduz o
limite superior da saida a zero quando a tens&o do gerador excede a referéncia da tensao estatérica. O
limitador da tensao estatérica é ativado e desativado pela chave de software SSW 8. Normalmente a
referéncia do limite é selecionado de maneira que o limitador eliminara qualquer contribuicao do PSS
antes que a protecao temporizada de sobretensao ou de volts por hertz opere.

O limitador reduz o limite superior do estabilizador, Vess_uLmt, @ uma taxa fixa até chegar a zero ou ndo
haver mais sobretens&o. O limitador ndo reduz a referéncia de AVR abaixo de seu nivel normal; ele ndo
interfere no controle de tensdo do sistema durante perturbagdes. O sinal de erro (tenséo estatérica
menos ponto inicial do limite) & processado através de um filtro passa-baixa convencional para reduzir o
efeito do ruido da medigéo. O filtro passa-baixa é controlado por uma constante de tempo.

Estabilizador de sistema de poténcia
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Configure

Logica do grupo de configuragtes
Légica do grupo de configuragbes

Nivel de poténcia
Limite

Histerese

Figura 15-10. Ajustes de configuragao do PSS

Conirole
Caontrole do PSS
Cooiol=olEss Informago do modelo PSS
Primario Secundario
Funces de superviso Funces de superviso
Limiar de energia ligada Limiar de energia ligada
Histerese de energia Histerese de energia
Definiges de interruptor de software (SSW) Definiges de interruptor de software (SSW)
S5 0 - Filtro passa-baixas de velocidade S5 6 - 32 Avangolatraso de fase S5 0 - Filtro passa-baixas de velocidade S5 6 - 32 Avangolatraso de fase
Desabiltado ~ Excluir ~ Desabiltado ~ Excluir ~
S5\ 1 - Filtro de redugdo de poténcia 2 S5 T - 42 Avangolatraso de fase S5\ 1 - Filtro de redugdo de poténcia 2 S5 T - 42 Avangolatraso de fase
Desabiltado ~ Excluir ~ Desabiltado ~ Excluir ~
S5 2 - sinal de PSS SSw 8 - Limitador de tensdo de term. S5 2 - sinal de PSS SSWw 8 - Limitador de tensdo de term.
Veloc. derivada ~ Desabiltado ~ Veloc. derivada ~ Desabiltado ~
S5 3 - sinal de PS5 S5\ 9 - Limitador logico S5 3 - sinal de PS5 S5\ 9 - Limitador logico
Freq./veloc. derivada Desabiltado w Freq./veloc. derivada Desabilitado w
SSWw 4 - Filtro torsional 1 S5 10 - Saida PS5 SSWw 4 - Filtro torsional 1 SSW 10 - Saida PSS
Desabiltado w Desligar w Desabiltado w Desligar w
SSW 5 - Filtro torsional 2 SSW 5 - Filtro torsional 2
Desabiltado ~ Desabiltado ~

Figura 15-11. Configuragées de controle do PSS
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Figura 15-12. Configuragdes de parametros do PSS
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Figura 15-13. Configuragdes do limitador da saida do PSS
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16 » Ajuste da estabilidade

O ajuste da estabilidade do gerador no DECS-250 é obtida através do calculo de pardmetros PID. PID é
a abreviagao para Proporcional, Integral, Derivado. A palavra proporcional indica que a resposta da
saida do DECS-250 é proporcional ou relativa & quantidade de diferenca observada. Integral significa
que a saida do DECS-250 é proporcional ao tempo em que a diferenga é observada. A agéo integral
elimina o deslocamento. Derivado significa que a saida do DECS-250 é proporcional a taxa de excitagao
requerida pela mudanca. A agéo derivada evita a ultrapassagem da excitagao.

Aviso

Qualquer ajuste da estabilidade deve ser feito sem carga no sistema,
caso contrario o equipamento pode sofrer danos.

Modo AVR

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus®: Settings Explorer, Operating Settings, Gain, AVR
Caminho de navegacdo na HMI:Settings, Operating Settings, Gains, AVR Gains

Sao fornecidos dois conjuntos de configuragdo PID para otimizar o desempenho em duas condigbes
operacionais distintas, por exemplo, se o estabilizador do sistema de poténcia (PSS) estiver ligado ou
desligado. Um controlador rapido proporciona desempenho de transiente ideal com o PSS em servico,
enquanto um controlador mais lento pode proporcionar melhor amortecimento das oscilagdes iniciais
quando o PSS estiver off-line. As configuragdes de estabilidade para AVR do primario e do secundario
no BESTCOMSPIus sdo mostradas na Figura 16-1.

Configuragoes de estabilidade predefinidas

Estao disponiveis no DECS-250 vinte conjuntos de configuragbes de estabilidade predefinidas. Valores
PID apropriados sao implementados com base na frequéncia nominal do gerador selecionada (consulte
a segao Configuragdo deste manual) e na combinacéo das constantes de tempo do gerador (T'do) e da
excitatriz (Texc) selecionadas na lista de opg¢des de ganho. (O valor padrdo da constante de tempo da
excitatriz € a constante de tempo do gerador dividida por seis).

Estao disponiveis configuracdes adicionais para remover o efeito do ruido na diferenciagdo numérica
(constante de tempo Td derivada de AVR) e ajustar o nivel de ganho do regulador de tensdo do
algoritmo PID (Ka).

Configuragoes de estabilidade personalizadas

O ajuste da estabilidade pode ser adaptado para obter desempenho de transiente ideal do gerador.
Selecionar uma opg¢ao de ganho do primario “personalizado” permite inserir os ganhos personalizados
proporcional (Kp), integral (Ki) e derivado (Kd).

Ao ajustar as configuragdes de ganho de estabilidade, leve em conta as seguintes orientacdes:

e Se aresposta a transiente ultrapassar demais, diminua Kp. Se a resposta a transiente for muito
lenta, com pouca ou nenhuma ultrapassagem, aumente Kp.

e Se o tempo para atingir regime constante for muito longo, aumente Ki.

e Se aresposta a transiente tiver muita oscilagdo aumente Kd.

DECS-250 Ajuste da estabilidade



16-2 9440380990
AVR

Primario Secundario
AVR AVR
Kp - Ganho proporcional Kp - Ganho proporcional

30.000
Ki - Ganho completo Ki - Ganho completo
20.000 20.000
kd - Ganho derivado kd - Ganho derivado
10.000 10.000
Td - Constante de tempo derivado Td - Constante de tempo derivado
Ka - Ganho de regulador tensdo [Ka recomendadao) Ka - Ganho de regulador tensdo (Ka recomendado)
07100 0099 | e |
Pre-configuragdes PID Pre-canfiguracges PID
Opg&o de ganho primdrio Opgdo de ganho secundario

) Calculadora PID primaria ) Calculadora PID secundania

Personalizado w Personalizade -

Ajuste automatico
Ajuste automatico

Figura 16-1. Configuragoes de estabilidade de AVR
Calculadora PID

A calculadora PID é acessada clicando-se no botado da calculadora PID (Figura 16-1, localizador G) e
esta disponivel apenas quando a opgéo de ganho do primario for “Custom” (Personalizado). A
calculadora PID (Figura 16-2) calcula os pardmetros de ganho Kp, Ki e Kd com base nas constantes de
tempo do gerador (T'do) e na constante de tempo da excitatriz (Te). Se a constante de tempo da
excitatriz for desconhecida, pode ser forgada para o valor padrdo que é a constante do gerador dividida
por seis. O campo da configuragdo da constante de tempo derivada (Td) permite a remocgao dos efeitos
do ruido na diferenciagdo numérica. O campo da configuragdo do ganho do regulador de tensao (Ka)
ajusta o nivel de ganho do regulador de tenséo do algoritmo PID. Os parametros calculados e inseridos
podem ser aplicados ao fechar a calculadora PID.

As informacgdes do gerador séo exibidas na Lista de Registros PID, onde é possivel adicionar ou remover
registros.

Um grupo de configura¢des pode ser salvo com um nome exclusivo e pode ser adicionado a uma lista de
registros de configuragdo de ganho disponiveis para a aplicagdo. Apds a concluséo do ajuste da
estabilidade, registros ndo desejados podem ser removidos da lista de registros.

Aviso

Os valores PID calculados ou definidos pelo usuario devem ser
implementados apenas depois que o usuario verificar sua adequagéo
a aplicagdo. Numeros PID incorretos podem resultar em baixo
desempenho do sistema ou causar danos ao equipamento.

Ajuste da estabilidade DECS-250
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Primary Calculadera PID

Dados de controle de excitacdo Parametros de ganho

Informagdes do gerador Kp - Ganho proporcional

T'do - Constante de tempo do ger. Kol otele
2.00 ~
Kd - Ganho derivado

[ Usar constante de tempo de excitatriz padrio T GrrErTade e
Te - Constante de tempo da excitatriz

013 - Ka - Ganho de regulador tensdo
Lista de registros PID (proporcional-completo-derivado)

Informagdes do gerador Kp K Kd Td Ka Tdo Te

Adicionar registro Remover registro Aplicar parametros de ganho Fechar

Figura 16-2. Calculadora PID

Ajuste automatico

Durante o comissionamento, pode ser que os parametros do sistema de excitagdo sejam desconhecidos.
Tradicionalmente essas variaveis desconhecidas fazem com que o processo de comissionamento leve
muito tempo e consuma muito combustivel. Com o desenvolvimento do ajuste automatico, agora os
parametros do sistema de excitagdo sao identificados automaticamente e os ganhos PID s&o calculados
usando-se algoritmos bem conhecidos. O ajuste automatico do controlador PID diminui muito o tempo e
o custo do comissionamento. A fungao de ajuste automatico é acessada clicando-se no botdo Auto Tune
(Ajuste automatico). O BESTCOMSPIus® deve estar no Modo ao vivo para iniciar o processo de ajuste
automatico. A janela de ajuste automatico (Figura 16-3) oferece opgdes para escolher o PID Design
Mode (Modo de projeto PID) e o Power Input Mode (Modo de entrada de poténcia). Quando as
configuracdes desejadas forem selecionadas, o botdo Start Auto Tune (Iniciar ajuste automatico) é
clicado para iniciar o processo. Apds a conclusao do processo, clique no botado Save PID Gains (Primary)
(Salvar ganhos PID (Primario)) para salvar os dados.

Aviso

Os valores PID calculados pela fungao Ajuste automatico devem ser
implementados apenas depois que o usuario verificar sua adequacao
a aplicagado. Numeros PID incorretos podem resultar em baixo
desempenho do sistema ou causar danos ao equipamento.

DECS-250 Ajuste da estabilidade
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@ Ajuste automatico
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Figura 16-3. Janela Ajuste automatico
O menu File (Arquivo) contém opgdes para importar, exportar e imprimir um arquivo grafico (.gph).

Modos FCR e FVR

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus®: Settings Explorer, Operating Settings, Gain, FCR/FVR
Caminho de navegacado na HMI:Settings, Operating Settings, Gains, FCR Gains or FVR Gains

O ajuste da estabilidade pode ser adaptado para obter desempenho ideal ao operar no modo de
regulagem da corrente de campo ou no modo de regulagem da tensdo de campo. As configuragdes de
estabilidade do BESTCOMSPIus FCR e as configuragdes de estabilidade do FVR estao ilustradas na
Figura 16-4.

Configuragoes de estabilidade do modo FCR

O DECS-250 baseia sua saida de corrente de campo nas configuragdes seguintes.

O ganho proporcional (Kp) € multiplicado pelo erro entre a referéncia da corrente de campo e o valor real
da corrente de campo. Diminuir Kp diminui a ultrapassagem na resposta a transiente. Aumentar Kp
acelera a resposta a transiente.

O ganho integral (Ki) € multiplicado pela integral do erro entre a referéncia da corrente e o valor real da
corrente do campo. Aumentar Ki diminui o tempo para atingir regime constante.

O ganho derivado (Kd) é multiplicado pela derivada do erro entre a referéncia da corrente e o valor real
da corrente de campo. Aumentar Kd diminui a oscilagdo na resposta a transiente.

Outras configuracdes de estabilidade do FCR removem o efeito do ruido na diferenciagdo numérica
(constante de tempo derivada Td) e ajustam o nivel de ganho do regulador de tensao do algoritmo PID
(Ka) ao calculo do ganho recomendado.

Ajuste da estabilidade DECS-250
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Configuragoes de estabilidade do modo FVR
O DECS-250 baseia sua saida de tensdo de campo nas configuragdes seguintes.

O ganho proporcional (Kp) é multiplicado pelo erro entre a referéncia da tensdo de campo e o valor real
da tensdo de campo. Diminuir Kp diminui a ultrapassagem na resposta a transiente. Aumentar Kp
acelera a resposta a transiente.

O ganho integral (Ki) € multiplicado pela integral do erro entre a referéncia da tensao e o valor real da
tensao de campo. Aumentar Ki diminui o tempo para atingir regime constante.

O ganho derivado (Kd) é multiplicado pela derivada do erro entre a referéncia da tens&o e o valor real da
tensdo de campo. Aumentar Kd diminui a oscilagao na resposta a transiente.

Outras configuracdes de estabilidade do FVR removem o efeito do ruido na diferenciagdo numérica
(constante de tempo derivada Td) e ajustam o nivel de ganho do regulador de tensao do algoritmo PID
(Ka) ao calculo do ganho recomendado.

FCR/FVR
FCR FVR
Kp - Ganho proporcional Kp - Ganho proporcional

Ki - Ganho completo
100.000

=
o |E
5
o
(=]
8
3
=5
&

50.000

Kd - Ganho derivado Kd - Ganho derivado
0.000 0.000
Td - Constante de tempo derivado Td - Constante de tempo derivado

Ka - Ganho de regulador tensdo (Ka recomendado) Ka - Ganho de regulador tensdo (Ka recomendado)
o [o0es | bw |

Figura 16-4. Configurag6es do ganho de FCR e FVR

Outros modos e fungées

Caminho de navegagio no BESTCOMSPIus®: Settings Explorer, Operating Settings, Gain, var, PF,
OEL, UEL, SCL, VAR Limiter

Caminho de navegacdo na HMI:Settings, Operating Settings, Gains, Other Gains

O DECS-250 fornece configuragdes para o ajuste da estabilidade nos modos Var e Fator de poténcia
além de configuragées de limitadores, da funcéo de equalizagdo de tensdo e da resposta de tenséo de
campo principal para o ajuste da estabilidade. A Figura 16-5 ilustra essas configuragdes como aparecem
no BESTCOMSPlus.

Modo Var

O ganho integral (Ki) ajusta o ganho integral do modo Var que determina a caracteristica da resposta
dindmica do DECS-250 para uma referéncia do var modificada.

O ganho da malha (Kg) ajusta o nivel bruto do ganho da malha do algoritmo Pl para o controle da var.

Modo Fator de poténcia

O ganho integral (Ki) ajusta o ganho integral que determina a caracteristica da resposta dindmica do
DECS-250 para uma referéncia do fator de poténcia modificada.

O ganho da malha (Kg) ajusta o nivel grosso do ganho da malha do algoritmo PI para o controle do fator
de poténcia.

DECS-250 Ajuste da estabilidade
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Limitador de sobrexcitagao (OEL)

O ganho integral (Ki) ajusta a taxa com que o DECS-250 responde durante uma condigao de sobrexcitagao.
O ganho de malha integral (Kg) ajusta o nivel grosso do ganho do circuito do algoritmo PI para a fungao
do limitador de sobrexcitagao.

Limitador de subexcitagao (UEL)

O ganho integral (Ki) ajusta a taxa com que o DECS-250 responde durante uma condigao de subexcitagéo.
O ganho da malha (Kg) ajusta o nivel grosso do ganho da malha do algoritmo Pl para a fungao do
limitador de subexcitagao.

Limitador da corrente do estator (SCL)

O ganho integral (Ki) ajusta a taxa com que o DECS-250 limita a corrente do estator.

O ganho da malha (Kg) ajusta o nivel bruto do ganho da malha do algoritmo Pl para a fungao do
limitador de corrente do estator.

Limitador de Var

O ganho integral (Ki) ajusta a taxa com que o DECS-250 limita a poténcia reativa.

O ganho da malha (Kg) ajusta o nivel grosso do ganho da malha do algoritmo PI para a fungdo do
limitador da poténcia reativa.

Equalizagao de tensao

O ganho integral (Ki) ajusta a taxa com que o DECS-250 equaliza a tensdo do gerador com a tensao
do barramento.

var, FP, OEL, UEL, SCL, Limitador var

wvar
Ki - Ganho completo

ﬁ

kg - Ganho de ciclo

OEL
Ki - Ganho completo
10.000

kg - Ganho de ciclo

SCL
Ki - Ganho completo

Equalizacao da tenséo
kg - Ganhao de ciclo

[1.000

0.050

kg - Ganho de ciclo

PF UEL varL
Ki - Ganho completo Ki - Ganho completa Ki - Ganho completa
kg - Ganho de ciclo kg - Ganho de ciclo kg - Ganho de ciclo
1.000 0.500 1.000

Ajuste da estabilidade

Figura 16-5. Configuragao de ganhos de outros modos e fungdes
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17 - Montagem

O DECS-250, como fornecido, esta configurado para montagem em parede. E possivel montagem em
painel frontal usando um kit de montagem de canopla opcional. Os kits s&o fornecidos com parafusos e
canopla para fixagdo da canopla ao DECS-250. Solicite pe¢ca numero 9440311100. Esse kit € apropriado
para novas instalagdes e ao substituir um DECS-200 por um DECS-250.

Consideragées sobre a montagem

O dissipador de calor do DECS-250 deve ficar na vertical para proporcionar resfriamento maximo.
Qualquer outro angulo de montagem reduzira a dissipagéo de calor e possivelmente causara falha
prematura de componentes importantes.

O DECS-250 pode ser montado em qualquer lugar em que a temperatura ambiente n&o ultrapasse a
temperatura de operagdo maxima descrita no capitulo Especificagées.

Cuidado

Este dispositivo nao foi projetado para ser exposto a ambientes causticos.
Caso seja operado em tal ambiente, o dispositivo deve ser envolvido numa
carcaga capaz de o proteger da exposigao a todo o tipo de elementos
causticos.

Montagem em parede

A Figura 17-1 ilustra as dimensdes de montagem em parede do DECS-250.

Montagem por tras do painel

A Figura 17-2 mostra as dimensdes frontais da canopla de montagem opcional para o DECS-250. As
dimensdes de corte e furagdo para a montagem do painel estdo mostradas na Figura 17-3.

DECS-250 Montagem
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Note: All dimensions are in inches (millimeters).

Figura 17-1. Dimensodes gerais e de montagem em parede

0.281 (7.14) diameter, 6 places

0.281 (7,14) de didmetro, 6 lugares

Note: All dimensions are in inches (millimeters).

Observagao: Todas as dimensdes estdo em
polegadas (milimetros)

Montagem
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Note: All dimensions are in inches (millimeters).
Figura 17-2. Dimensdes da canopla do DECS-250

Observagao: Todas as dimensdes estdo em
polegadas (milimetros)

Note: All dimensions are in inches (millimeters).
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Mounting holes (10 places) are 0.218 (5.54) diameter.
Use provided hardware when attaching escutcheon plate to DECS-250.

Figura 17-3. Dimensoes de corte e furagao para montagem em painel do DECS-250.

Mounting holes (10 places) are 0.218
(5.54) diameter.

Use provided hardware when attaching
escutcheon plate to DECS-250.

All dimensions are in inches (millimeters).

1.

2.

Os furos de montagem (10 lugares) tém
0.218 (5,54) de diametro.

Use as pecas de montagem fornecidas
para fixar a canopla ao DECS-250.
Todas as dimensdes estdo em polegadas
(milimetros)

Montagem

DECS-250
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18 * Terminais e conectores

Os terminais e conectores do DECS-250 estéo localizados no painel esquerdo, no painel frontal e no
painel direito. Os terminais do DECS-250 consistem de uma unica fileira de cabegotes com diversos
pinos onde se encaixam conectores removiveis conectados pelo usuario. Os conectores do DECS-250
variam conforme sua fungéo e as opgdes especificadas.

Viséo geral

A Figura 18-1 ilustra os terminais do painel esquerdo e a Figura 18-2 ilustra os conectores e terminais do
painel direito. Para maior clareza, essas ilustragdes ndo mostram os conectores encaixados nos
terminais. As letras de localizagdo em cada ilustragao correspondem as descricdes do bloco de terminais
e do conector na Tabela 18-1 e na Tabela 18-2. A tomada USB do painel frontal esta ilustrada e descrita
na segao Controles e indicadores deste manual.

Nota

Unidades DECS-250 com versdes de hardware anteriores a Rev. K
néo estdo equipadas com terminal de massa no conector de forga
(localizador D Em Figura 108). Desta forma, a numeragao dos
terminais de 84 a 95 no painel do lado esquerdo e de 96 a 103 no
painel do lado direito esta com o decréscimo de 1 nessas unidades.

DECS-250 Terminais e conectores
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Figura 18-1. Terminais do painel esquerdo
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Tabela 18-1. Descrigdes de terminais e conectores do lado esquerdo
Localizador Descrigao

A Esses terminais aceitam alimentagéo de operagéo trifasica para o estagio de
poténcia de excitacdo do DECS-250. Um aterramento para as conexdes da
alimentagao de operacao é fornecido no terminal GND.

B A poténcia de excitagao é fornecida ao campo através dos terminais marcados
com F+ e F—. O terminal GND serve como terra do chassi do DECS-250.

C Esses terminais conectam-se a transformadores de corrente (TCs) fornecidos
pelo usuario proporcionando trés fases de corrente de medicao do gerador e um
sinal de compensacéao de corrente cruzada.

D Esses terminais aceitam alimentacao de controle CA e/ou CD para habilitar a
operacao do DECS-250. Também é fornecido um terminal de massa.

E A tensdo de medigéo de gerador trifasico e do barramento, obtida dos
transformadores de tensdo (TTs) fornecidos pelo cliente, sdo conectadas a
esses terminais.

F Uma parte desse bloco de terminais aceita um sinal de controle analdgico
externo para controle auxiliar da referéncia de regulagem. Os terminais I+, |-,
V+, e V- sdo usados para controle externo da regulagem de referéncia com o
terminal GND servindo como conexao de blindagem de cabo.

O restante dos pinos do bloco de terminais serve como conexao para saidas
watchdog e de relé programaveis de 1 a 4.

G Os contatos de saida de relé para saidas de relé programaveis de 4 a 11
conectam-se a esses terminais.

H Os contatos de entrada para as fungdes Iniciar e Parar e os contatos de entrada
programaveis de 1 a 4 sdo aplicados nesses terminais.

I Os contatos de entrada programaveis de 5 a 10 sdo aplicados nesses terminais.

J Uma parte desses pinos do bloco de terminais aceita conexdes dos contatos de
entrada programaveis de 11 a 14.

O restante dos pinos do bloco de terminais serve como conexao para
comunicagao RS-485.

DECS-250 Terminais e conectores
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Tabela 18-2. Descrigdes de terminais e conectores do lado direito

Localizador Descrigao

K Um segundo DECS-250 conecta-se através de um cabo serial padréo a esse
conector DB-9 para fins de seguidor de referéncia. E possivel seguidor de
referéncia entre um DECS-250 e um DECS-200.

L Esse conector DB-9 é fornecido para comunicagdo PROFIBUS (estilo xxxxxxP) e a
implementacao futura de outros protocolos de comunicagao. Entre em contato com
a Basler Electric para obter informagdes sobre a disponibilidade de protocolos.

M Os trés conjuntos de terminais deste bloco incluem duas portas de comunicagao
CAN e uma entrada IRIG. Os terminais IRIG conectam-se a uma fonte IRIG para
sincronizacao do registro de tempo do DECS-250 com a fonte IRIG. As duas portas
CAN estdao em conformidade com a SAE J1939. CAN 1 é usado para conectar
modulos complementares como o CEM-2020 e AEM-2020 da Basler Electric. CAN 2
€ usado para comunicar com um controlador de motor de grupo gerador.

Os numeros dos terminais (indicados abaixo) estéo situados do lado
correspondente do conector.
e 96 - CAN 1 Alto (High)
97 - CAN 1 Baixo (Low)
98 - CAN 1 Prot. (Shield)
99 - CAN 2 Alto (High)
100 - CAN 2 Baixo (Low)
101 - CAN 2 Prot. (Shield)
102 - IRIG +
103 - IRIG -

N Essa porta de comunicagdo Ethernet opcional usa protocolo Modbus TCP para permitir
medicao, sinalizagao e controle remotos. Uma porta para fio de cobre (100Base-T)
(estilo xxxxx1x) usa tomada padréo RJ45 enquanto que uma porta para fibra ética
(100Base-FX) (estilo xxxxx2x) usa dois conectores de fibra ética (hdo mostrados).

Tipos de terminais

Os controladores DECS-250 com o numero de estilo xxxSxxx sao fornecidos com terminais com mola.
Esses conectores removiveis prendem cada fio através de um contato acionado por mola.

Sao fornecidos terminais de compressao para os terminais de alimentacao da operagao (localizador A),
terminais de saida da poténcia do campo (localizador B) e terminais de medi¢ao de corrente (localizador C)
quando for especificado o nimero de estilo xxxCxxx. Os conectores restantes utilizam terminais com mola.

A Tabela 18-3 relaciona os tamanhos de fio aceitaveis, comprimentos de descascamento e torque de
parafuso (somente terminais de compresséo) para cada bloco de terminais. As letras dos localizadores
usados na Tabela 18-3 correspondem aos localizadores mostrados na Figura 18-1 e na Figura 18-2.

DECS-250 Terminais e conectores
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Tabela 18-3. Especificagoes da fiagao do conector
Terminais de Terminais com
Tamanho compressao mola
Bloco de maximo Comprimento de | Torque maximo Comprimento de
terminais do fio descascamento do parafuso descascamento
A B, C 10 AWG 10 mm 0,75 Nem 15 mm
10 mm?2 (sélido)
6 mm? (fios
trangados)
D,E,F,G H, I | 12AWG NA NA 10 mm
J 2,5 mm?2 (sélido e
fios trangados)
M 16 AWG NA NA 9 mm

1,5 mm? (sélido e
fios trangados)

Os blocos de conectores de terminal com mola, identificados pelos localizadores de A até J e M, sao
fixados por clipes de retengéo.

Os conectores identificados pelos localizadores A, B, E, F, G, H, | e J sdo enchavetados para evitar

conexao errada.

Terminais e conectores

DECS-250




9440380990 19-1

19 « Conexoes tipicas

Este capitulo descreve os diagramas de conexao tipicos para conectar o DECS-250 para fins de
comunicagao, contatos de entrada, contatos de saida, medigcéo e alimentacao de operagao.

Conexdes tipicas para aplicagdes alimentadas em derivagao estao ilustradas na Figura 19-1. Conexdes
tipicas para aplicagbes alimentadas de PMG estao ilustradas na Figura 19-2. Conexdes tipicas para
aplicacOes alimentadas em estagao estao ilustradas na Figura 19-3. As conexdes de medicdo de tensao
delta trifasico estdo ilustradas. As notas de desenho nas Figura 19-1, Figura 19-2 e Figura 19-3
correspondem as descri¢gdes na Tabela 19-1. A Maquina nas Figura 19-1, Figura 19-2 e Figura 19-3
representa um gerador quando no Modo Gerador e um motor quando no Modo Motor.

Observagao

Os fios do campo conectados aos terminais F+ e F—, devem ser par
torcido com aproximadamente uma volta por polegada para que a
instalagao atenda requisitos de compatibilidade eletromagnética
(EMC).

Tabela 19-1. Descrigdes do desenho de conexdes tipicas

Localizador Descrigao

Opcional - ICRM (Médulo de redugéo de corrente de influxo), nimero de peca Basler
9387900104.

Entrada de alimentagao de operagéo (ponte). Para alimentagao monofasica, omita
uma conexao de fase. Consulte Entradas de alimentagao ou Especificacbes para ver
os valores nominais da alimentacdo de operagao.

2 Cuidado

Para aplicagées redundantes com um Marathon PMG de 300 Hz monofasico,
apenas um DECS-250 pode ser conectado ao PMG de cada vez. Em aplicagbes
redundantes, um contator deve ser usado para cada entrada de alimentagao do
DECS-250, caso contrario o equipamento pode ser danificado.

1

Entrada de medicdo da tensdo do gerador. E necessario transformador de tens&o se a

3 tensdo de linha exceder 600 VCA.

4 Entrada de compensagéao de corrente cruzada, 1 ACA ou 5 ACA.

5 Conexdes necessarias apenas se as fungdes de equivaléncia da tensao, verificagao
da sincronizagao ou do sincronizador automatico forem utilizadas.

6 As identificagbes indicam as fungbes atribuidas pela légica programavel padrao aos
contatos de entrada e aos contatos de saida.

7 Consulte Entradas de alimenta¢do ou Especificagbes para ver os valores nominais
das entradas de alimentagao de controle.

8 Porta RS-232 usada para comunicagdo com outro DECS em um sistema redundante
do DECS.

9 Porta de comunicagao opcional (estilo xxxxxxP) que utiliza o protocolo PROFIBUS.

10 Entrada de sincronizacao de tempo IRIG.

11 Porta de comunicacao Ethernet que pode usar fios metalicos (estilo xxxxx1x) ou fibra
otica (estilo xxxxx2x) e utiliza o protocolo de comunicagédo Modbus.

12 Tomada USB tipo B para comunicagao local temporaria.

13 Essa entrada/saida n&o ¢ atribuida como padrdo se o DECS-250 néo estiver

equipado com PSS opcional (numero de estilo xPxxxxx).

DECS-250 Conexdes tipicas
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Localizador Descrigao
Se o0 DECS-250 esta a ocupar uma extremidade do barramento J1939, uma
14 resisténcia de terminagéo de 120 ohm, 0,5 watt devera ser instalada nos terminais 96
(H) e 97 (L) para CAN 1 e 99 (H) e 100 (L) para CAN 2.
15 A porta RS-485 usa protocolo Modbus RTU para comunicagdo com outros
dispositivos da rede.
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Figura 19-1. Conexdes DECS-250 tipicas para aplica¢gdes alimentadas em derivagao
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Machine MAQUINA
Main Field Campo principal
Exciter Field Campo da excitatriz

ABC Rotation shown

Mostrada a rotagdo ABC

AC control Power

Alimentacédo de controle CA

DC Control Power

Alimentacédo de controle CC

4-20 mAdc 4 a20 mACC
Accessory Inputs Entradas de acessorio
+10 Vdc +10VCC

CAN 2 CAN 2
Start/Stop Iniciar/Parar
Limiter Alarm Alarme do limitador
Alarm Alarme
Manual Manual
Pre-position Predefinicdo
Field Flash Pulsagdo do campo
PSS Active PSS ativo
PROGRAMMABLE CONTACT INPUTS CONTATOS DE ENTRADA PROGRAMAVEIS
Start Iniciar
Stop Parar
Auto Automatico
Manual Manual
Raise Elevar
Lower Abaixar

Pre-position 1

Predefinicao 1

Droop/OEL (52 L/M)

Droop/OEL (52 L/M)

PF/Var or Voltage Match (52 J/K)

FP/Var ou Equalizacio da tenséo (52 J/K)

Secondary DECS (Auto transfer)

DECS secundario (transferéncia automatica)

Alarm Reset

Redefinicdo do alarme

Setting Group 2

Grupo de configuragbes 2

PSS

PSS

PSS Setting Group 2

Grupo de configuragbes 2 do PSS

DECS-250
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Machine MAQUINA
Main Field Campo principal
Exciter Field Campo da excitatriz

ABC Rotation shown

Mostrada a rotagdo ABC

AC control Power

Alimentacédo de controle CA

DC Control Power

Alimentacédo de controle CC

4-20 mAdc 4 a20 mACC
Accessory Inputs Entradas de acessorio:
+10 Vdc +10VCC

CAN 2 CAN 2

Start/Stop Iniciar/Parar

Limiter Alarm Alarme do limitador
Alarm Alarme

Manual Manual

Pre-position Predefinicdo

Field Flash Pulsagdo do campo
PSS Active PSS ativo
PROGRAMMABLE CONTACT INPUTS CONTATOS DE ENTRADA PROGRAMAVEIS
Start Iniciar

Stop Parar

Auto Automatico

Manual Manual

Raise Elevar

Lower Abaixar

Pre-position 1

Predefinicao 1

Droop/OEL (52 L/M)

Droop/OEL (52 L/M)

PF/Var or Voltage Match (52 J/K)

FP/Var ou Equalizacio da tenséo (52 J/K)

Secondary DECS (Auto transfer)

DECS secundario (transferéncia automatica)

Alarm Reset

Redefinicdo do alarme

Setting Group 2

Grupo de configuragbes 2

PSS

PSS

PSS Setting Group 2

Grupo de configuragbes 2 do PSS

DECS-250
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Figura 19-3. Conexdes DECS-250 PMG tipicas para aplicagdes alimentadas em estagao
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Machine MAQUINA
Main Field Campo principal
Exciter Field Campo da excitatriz

ABC Rotation shown

Mostrada a rotagdo ABC

AC control Power

Alimentacédo de controle CA

DC Control Power

Alimentacédo de controle CC

4-20 mAdc 4 a 20 mACC
Accessory Inputs Entradas de acessorio
+10 Vdc +10VCC

CAN 2 CAN 2

Start/Stop Iniciar/Parar

Limiter Alarm Alarme do limitador
Alarm Alarme

Manual Manual

Pre-position Predefinicdo

Field Flash Pulsagdo do campo
PSS Active PSS ativo
PROGRAMMABLE CONTACT INPUTS CONTATOS DE ENTRADA PROGRAMAVEIS
Start Iniciar

Stop Parar

Auto Automatico

Manual Manual

Raise Elevar

Lower Abaixar

Pre-position 1

Predefinicao 1

Droop/OEL (52 L/M)

Droop/OEL (52 L/M)

PF/Var or Voltage Match (52 J/K)

FP/Var ou Equalizacio da tenséo (52 J/K)

Secondary DECS (Auto transfer)

DECS secundario (transferéncia automatica)

Alarm Reset

Redefinicdo do alarme

Setting Group 2

Grupo de configuragbes 2

PSS

PSS

PSS Setting Group 2

Grupo de configuragbes 2 do PSS

DECS-250
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20 » Software BESTCOMS Plus® -

Descrigao geral

201

BESTCOMS Plus ®é um aplicativo para PC baseado em Windows ® que fornece uma interface grafica
de usuario (GUI) facil de usar para uso com produtos de comunicagao Basler Electric. O nome
BESTCOMS Plus € um acrénimo que significa B asler E lectric S oftware Tool for Communications ,
Operations , M aintenance, and Settings .

BESTCOMS Plus fornece ao usuario um meio de apontar e clicar para definir e monitorar o arquivo
DECS-250. Os recursos do BESTCOMS Plus tornam a configuragao de um ou varios DECS-
250controladores rapida e eficiente. A principal vantagem do BESTCOMS Plus é que um esquema de
configuracdes pode ser criado, salvo como um arquivo e depois carregado conforme a DECS-
250conveniéncia do usuario.

BESTCOMS Plus usa plugins que permitem ao usuario gerenciar diversos produtos Basler Electric
diferentes. O DECS-250plugin abre dentro do shell principal do BESTCOMS Plus . O mesmo esquema
I6gico padrao fornecido com oDECS-250 é trazido para o BESTCOMS Plus baixando as configuragdes e
a légica do arquivo DECS-250. Isso da ao usuario a opgao de desenvolver um arquivo de configuragéo
personalizado, modificando o esquema légico padrao ou construindo um esquema exclusivo do zero.

BESTlogic™ Plus é usada para programar DECS-250l6gica para elementos de protegéo, entradas,
saidas, alarmes, etc. Isso é realizado pelo método arrastar e soltar. O usuario pode arrastar elementos,
componentes, entradas e saidas para a grade do programa e fazer conexdes entre eles para criar o
esquema légico desejado.

BESTCOMS Plus também permite o download de arquivos COMTRADE padrao da industria para analise
de dados oscilograficos armazenados. A andlise detalhada dos arquivos de oscilografia pode ser
realizada usando o software BESTwave ™.

A Figura 20 -1 ilustra os componentes tipicos da interface do usuario do DECS-250plugin com
BESTCOMS Plus .

B BESTCOMSPIL: ® - [DE SettingsFile2 [DECS-250)]

B ONLINE

BESTCOMSPlus Shell I8 Fie Commurication _Tools Window _Help - & x
DECS_250 P|ug|n i View= | [5r OpenFile @ Disconnect @) Preview Metering | ) Export Metering Options= || LIVE MODE
Metering Explorer B x P Primary w % Control Panel Pramary B
DECS-250 r StanyStop Mode Setpoints e
Jice Ink
: g:f:t:.c et} Start Stop Start 120.0 v
Power Real @ Stop 0.10 A
Power Primary Aggarent 10.00 v
Power Der Unat Reactive REER e 0.0 kvar
Energy AVR Manual ® AVR 1.000
e E':d Power Factor Manual
Meteri Expl » a9 (Power System Stabilizer) IR FoverFactor FCRIFVR Mode
e erlng Xp orer 1 #- Synchronization
Aas Input FCR FVR @ FCR
Tracking FVR Setpomt Retum
& Control Panel
& Surnmary var/PF Mode Return
7 Stat
5 Reports > e Setpoint Limits .
Anahysis € B »
Settings Esplorer x " Rated Data /" Senaing Transd -
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© Genenl Settings Sensing Transformers
+- Communications
5?’“;;:;'5:::“"‘ Generator PT Sensing Configuration
Frimary Vil Phase Rctat
Sensing Transfommers e —
Bricge [120.00] ABC -
7 Report Configuration Secondary Veltsge Generaor Voltage
- Operating Settings .
& ps 20,00 wD -
Settings Explorer I otage Maiching Phase Conmecion
& Grid Code Settings Generator CT s
4 Protection Frimary Current = E
% Programmable Inputs 20000 B Vokage
& Programmable Outputs = T
¥ Alsrm Configuration Sacondary Currant -
& BESTIogic™Plus Programmable Logic Y .
Bus PT
Frimary Voliage
12000 .
Status Bar ————————————— ¢ vicsasusystem Parsmeters sensing Transformers

Figura 20-1. Componentes tipicos da interface do usuario
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Instalacao

BESTCOMS Plus ®é desenvolvido no Microsoft ® NET Framework. O utilitario de configuragdo que
instala o BESTCOMS Plus em seu PC também instala o plugin DECS-250 e a verséo necessaria do
.NET Framework (se ainda n&o estiver instalado). BESTCOMS Plus opera com sistemas que usam
Windows® 7 SP1, Windows 8.1, Windows 10 versdo 1607 (Atualizag&o de Aniversario) ou posterior e
Windows 11. As recomendacdes de sistema para .NET Framework e BESTCOMS Plus estao listadas na
Tabela 20 -1 .

Tabela 20 -1. Recomendagodes do sistema para BESTCOMS Plus e .NET Framework

Tipo de sistema Componente Recomendagao
32/64 bits Processador 2,0GHz
32/64 bits BATER Minimo de 1 GB, recomendado 2 GB
200 MB (se o .NET Framework ja estiver instalado no PC).
32 bits Discorigido | 4 5 GB (se o .NET Framework ainda nio estiver instalado
no PC).
200 MB (se o .NET Framework ja estiver instalado no PC).
64 bits Discorigido | 45 GB (se o .NET Framework ainda nao estiver instalado
no PC).

Para instalar e executar o BESTCOMS Plus , um usuario do Windows deve ter direitos de administrador.
Um usuario do Windows com direitos limitados pode nao ter permisséo para salvar arquivos em
determinadas pastas.

Instale BESTCOMS Plus ®

Observacgao

N&o conecte um cabo USB até que a configuragéo seja concluida
com éxito. Conectar um cabo USB antes da conclusao da
configuragéo pode resultar em erros indesejados ou inesperados.

Execute o arquivo de configuracdo do BESTCOMS Plus aplicativo. O utilitario de configuracao instala o
BESTCOMS Plus, o .NET Framework (se ainda nao estiver instalado), o driver USB e o plug-in DECS-
250 para BESTCOMS Plus em seu PC.

Quando a instalagao do BESTCOMS Plus for concluida, uma pasta Basler Electric sera adicionada ao
menu de programas do Windows. Esta pasta é acessada clicando no botao /niciar do Windows e
acessando a pasta Basler Electric no menu Programas . A pasta Basler Electric contém um icone que
inicia o BESTCOMS Plus quando clicado.

Conecte o DECS-250 e inicie o BESTCOMSPIus ®

Observe que se um DECS-250 nao estiver conectado, vocé nao podera definir determinadas
configuragdes de Ethernet. As configuracbes de Ethernet podem ser alteradas somente quando uma
conexado USB ou Ethernet ativa estiver presente.

Conecte um cabo USB

O driver USB foi copiado para o seu PC durante o BESTCOMS Plus ® instalagéo e ¢ instalado
automaticamente apods ligar o DECS-250. O progresso da instalagao do driver USB € mostrado na area
da barra de tarefas do Windows. O Windows ira notifica-lo quando a instalagao for concluida.

Software DECS-250BESTCOMS Plus® -
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Observagao

Em alguns casos, o Assistente de Novo Hardware Encontrado solicitara o
driver USB. Se isso acontecer, direcione o assistente para a seguinte pasta:

C:\Arquivos de programas\Basler Electric\Driver de conexdo USB\

Se o driver USB néo for instalado corretamente, consulte o capitulo Manutengéo para obter um
procedimento de solugéo de problemas.

Conecte um cabo USB entre o PC e o seu DECS-250. Aplique energia operacional (de acordo com a
tabela de estilos no capitulo Introdug¢édo ) aos DECS-250terminais traseiros A, B e C. Aguarde até que a
sequéncia de inicializagao seja concluida.

Inicie o BESTCOMS Plus ©

Para iniciar o BESTCOMS Plus , clique no botao Iniciar , aponte para Programas , Basler Electric e clique
no icone BESTCOMSPIus . Durante a inicializagéo, a tela BESTCOMSPIus Select Language ¢é exibida (
Figura 20 -2 ). Vocé pode optar por exibir esta tela sempre que o BESTCOMS Plus for iniciado ou pode
selecionar um idioma preferido e esta tela sera ignorada no futuro. Clique em OK para continuar. Esta
tela pode ser acessada posteriormente selecionando Ferramentas e Selecionando Idioma na barra de
menu.

BESTCOMSPIlus® Select Language

Deutsch

On BESTCOMSPlus® Startup...

espariol

francais (®) Show Dialog
g

E:c;gﬂgs () Use Selected Language

I (E{F) IBRE

0K

Figura 20 -2. Tela de selegao de idioma do BESTCOMS Plus

A tela inicial do BESTCOMS Plus é mostrada por um breve periodo. Consulte a Figura 20 -3 .

Basler Electric

BESTCOMSPIus”

Version XX.YY.ZZ

www.basler.com

Copyright © ####, Basler Electric

P0072-87

Figura 20 -3. Tela inicial BESTCOMS Plus
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A janela da plataforma BESTCOMS Plus ®¢3bma- Selecione Nova conexdo no menu suspenso DECS-

250Comunicacéo e selecione . Consulte a Figura 20 -4 .

= BESTCOMSPIus®

Eile P(_Zummunicaﬁnnq Tools Window Help

New Connection v
Close Connection

Download Settings and Logic from Device
Upload Settings and Logic to Device

Upload Settings to Device

Upload Logic to Device

Download Security from Device

Upload Security to Device

Configure

Upload Device Files...

MNew Device
BE1-11
DECS-150
DECS-250
DGC-2020
DGC-2020ES
DGC-2020HD
|EM-2020
Load Share Module
RTD Medule

AY

Figura 20-4. Menu suspenso de co

municagao

A DECS-250tela Conexdo mostrada na Figura 20 -5 é exibida. Selecione Conexdo USB e clique em

Conectar .

(O Ethernet Connection [IP (Address : Port)]
0 0 0 0 2102
(® USB Connection
(O Select Device to Connectto
Device Directory
Description ~ Model  Serial Number  IP Address  COM Pot  Phone Number
Delete Edit Add

Connect

Device Discovery

Scan For Connected
Devices

/

Default Connect

Close

| Advanced... | |

Figura 20-5. Tela de conexdo do DECS-250

Estabelecendo Comunicagao

A comunicagao entre o BESTCOMS Plus e o DECS-250¢ estab
tela DECS-250Conex&o (veja a Figura 20 -5 ) ou clicando no bo

Software

elecida clicando no botdo Conectar na
tdo Conectar na barra de menu inferior
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da tela principal do BESTCOMS Plus ( Figura 20 -1 ). Se vocé receber uma mensagem de erro “N&o foi
possivel conectar ao dispositivo”, verifique se as comunicagdes estdo configuradas corretamente.
Apenas uma conexao Ethernet é permitida por vez. Baixe todas as configuragdes e légica do dispositivo
selecionando Baixar configuragbes e l6gica no menu suspenso Comunicacdo . O BESTCOMS Plus lera
todas as configuragdes e logica do DECS-250e as carregara na memoria do BESTCOMS Plus .

Barras de menu

As barras de menu estao localizadas préximas ao topo da tela do BESTCOMS Plus ® (veja a Figura 20 -1
). A barra de menu superior possui cinco menus suspensos. Com a barra de menu superior, € possivel
gerenciar arquivos de configuragdes, definir configuragdes de comunicagao, fazer upload e download de
configuracdes e arquivos de seguranga e comparar arquivos de configuragdes. A barra de menu inferior
consiste em icones clicaveis. A barra de menu inferior € usada para alterar as visualizagbes do
BESTCOMS Plus , abrir um arquivo de configuragdes, conectar/desconectar, visualizar a impressao de
medicao, alternar para o0 modo ao vivo e enviar configuragées apds uma alteragao ser feita quando nao
estiver no modo ao vivo.

Barra de menu superior ( BESTCOMS Plus ® Shell)
As fungdes da barra de menu superior estao listadas e descritas na Tabela 20 -2 .
Mesa 20-2. Barra de menu superior ( BESTCOMS Plus © Shell)

Item do menu ‘ Descrigao
Arquivo
Novo Crie um novo arquivo de configuragdes
Abrir Abra um arquivo de configuragées existente

Abrir arquivo como texto

Visualizador de arquivos genérico para arquivos
*.csv, *,ixt, etc.

Fechar Fechar arquivo de configuragdes
Salvar Salvar arquivo de configuracdes
Salvar como Salve o arquivo de configuragdes com um nome

diferente

Exportar para arquivo

Salve as configuragbes como um arquivo *.csv

Imprimir Abra o menu de impresséao
Propriedades Ver propriedades de um arquivo de configuracdes
Historia Ver o histérico de um arquivo de configuragées

Arquivos recentes

Abra um arquivo aberto anteriormente

Saida

Fechar programa BESTCOMS Plus

Comunicacdo

Nova conexao

Escolha um novo dispositivo ouDECS-250

Fechar conexéao

Comunicagéo estreita entre BESTCOMS Plus
eDECS-250

Baixe configuragdes e logica do dispositivo

Baixe as configuragdes operacionais e ldgicas do
dispositivo

Carregar configuragdes e légica para o
dispositivo

Carregar configuragbes operacionais e légicas
para o dispositivo

Carregar configuragdes para o dispositivo

Carregar configuragbes operacionais para o
dispositivo

Carregar légica para dispositivo

Carregar configuragdes logicas para o dispositivo

Baixe a seguranga do dispositivo

Baixe as configuragdes de segurancga do
dispositivo

Carregar seguranga para o dispositivo

Carregar configuragdes de seguranga para o
dispositivo

DECS-250
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Item do menu Descrigao
Configurar Configuragbes Ethernet
Carregar arquivos do dispositivo Carregar firmware para o dispositivo
Ferramentas
Verifique se ha atualiza¢des Verifique se ha atualizagdes do BESTCOMS Plus ®
via internet
Selecione o idioma Selecione o idioma BESTCOMS Plus
Definir senha do arquivo Proteger com senha um arquivo de configuragdes
Comparar arquivos de configuragdes Compare dois arquivos de configuragbes
Medigéo de exportacdo automatica Exporta dados de medi¢cdo em um intervalo
definido pelo usuario
Log de eventos - Visualizar Veja o log de eventos do BESTCOMS Plus
Log de eventos - registro detalhado Ativar/desativar o registro detalhado
Log de eventos - registro detalhado de Habilitar desabilitar _ registro de comunicagéo
comunicagao detalhado
Gerar Certificado (esta fungdo nao é aplicavel | Gerar um certificado
ao DECS-250)
Dispositivos Aceitos (esta fungéo ndo é Ver e excluir dispositivos aceitos
aplicavel ao DECS-250)
Janela
Cascata Tudo Cascata todas as janelas
Telha Ladrilhar horizontalmente ou verticalmente
Maximizar tudo Maximize todas as janelas
Ajuda
Verifique se ha atualizagdes Verifique se ha atualizagdes do BESTCOMS Plus ®
via internet
Verifique as configuragdes de atualizagédo Habilite ou altere a verificagdo automatica de
atualizagéo
Sobre Visualize informagdes gerais e detalhadas de
compilagéo e do sistema

Barra de menu inferior ( DECS-250plugin)

As fungdes da barra de menu inferior estao listadas e descritas na Tabela 20 -3 .
Mesa 20-3. Barra de menu inferior ( DECS-250plugin)

Botao de menu Descrigao

Visualizar Permite visualizar o painel de medicdo, o painel de configuracdes ou
mostrar informacgdes de configuracdes. Abre e salva areas de
trabalho. Espacos de trabalho personalizados tornam a alternancia
entre tarefas mais facil e eficiente.

Abrir arquivo Abre um arquivo de configuragées salvo.

Conectar/Desconectar | Abre a tela DECS-250Conexdo que permite conectar-se DECS-
250via USB ou Ethernet. Também usado para desconectar um
arquivo DECS-250.

Medig¢éo de Exibe a tela Visualizagdo da impresséo , onde é mostrada uma

visualizagdo visualizagédo da impressao da Medicao. Clique no botéo da
impressora para enviar para uma impressora.

Software
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Medigéo de Permite que todos os valores de medi¢do sejam exportados para um
exportacdo arquivo *.csv.
Opgoes Exibe uma lista suspensa intitulada Configuragées do modo ao vivo ,

que ativa o modo ao vivo , onde as configuragbes sao enviadas
automaticamente para o dispositivo em tempo real a medida que sao
alteradas.

Enviar configuragbes Envia configuragées para DECS-250quando o BESTCOMS Plus nao
esta operando no modo ao vivo. Clique neste botdo depois de fazer
uma alteragdo na configuragéo para enviar a configuragéo
modificada para o arquivo DECS-250.

Explorador de configuragées

O Settings Explorer é uma ferramenta conveniente do BESTCOMS Plus ® usada para navegar pelas
varias telas de configuragdes do DECS-250plugin. As descri¢cdes dessas definigbes de configuragdo séo
organizadas da seguinte forma:

Configuragdes Gerais

Comunicagoes

Parémetros do sistema

Configuragéo do relatorio

Configuragbes operacionais

PSS

Correspondéncia de sincronizador/tensao

Configuragbes de codigo de grade

Protegao

Entradas programaveis

Saidas programaveis

Configuragao de alarme

Légica programavel BESTlogic Plus

A configuragdo logica sera necessaria apos fazer certas alteragdes nas configuragdes. Para obter mais
informagdes, consulte o0 BESTlogicPlus capitulo.

Entrada de configuragoes

Ao inserir as configuragdes no BESTCOMS Plus , cada configuragao é validada em relagao aos limites
prescritos. As configuragdes inseridas que ndo estdo em conformidade com os limites prescritos séo
aceitas, mas sinalizadas como n&o conformes. A Figura 20 -6 ilustra um exemplo de configuragdes
sinalizadas e ndo compativeis (localizador A) e a janela Validagédo de configuragao (localizador B) usada
para diagnosticar configuragbes defeituosas.

DECS-250 Software BESTCOMS Plus® -



20-8 9440300990

STCOMSPIlus® - [DECS-250 - SettingsFilel]
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Settings Explorer a4 x  AVR/FCR/FVR - - X
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. point Setpoint Setpoint
= Operating Settings o R
i~ AVR/FCR/FVR Setpoints
- var/PF Setpaints Min (% of rated) Min (% of rated) Min (% of rated)
i Parallel/Line Drop Compensation - “ “
' Auto Tracking Max (% of rated) Max (% of rated) ) Max (% of rated)
Stae °
Gain
Limiters Traverse Rate (s) Traverse Rate (s) Traverse Rate (s)
"~ Transient Boast [ |
- PSS
| Synchronizer/Voltage Matching Pre-paosition 1 Pre-paosition 1 Pre-position 1
- Grid Code Settings Setpoint Setpoint Setpoint
- Pregrammable Inputs . 5
- Programmable Qutputs Rt Rt 0159 U
Alarm Configuration Traverse Rate () Traverse Rate () Traverse Rate (s)
BESTlogic™Plus Programmable Logic
Mode Mode Mode hd
Setting Validation 1 x
| € 2 Errors|| 2y 1 Warnings || @) 0 Messages| Revalidate | Click on the Setting Mame link to open the screen the setting is on.
Setting Name Device Value Error Message
£y DecsSetpoint. ExcCurMinSetpoint imit 0 Cannot validate. One or more supporting settings are invalid.
& DecsSetpoint.ExcCurMaxSetpointlimit 180.0 DecsSetpoint,ExcCurMaxSetpointLimit, Value 180.0is out of ra..
& DecsSetpoint. GenVolSetpoint 155.0 DecsSetpoint,GenVolSetpoint, Value 155.0 is out of range {84 -...
j/ AVR/FCR/FVR Setpoints Setting Information -i,/ Setting Validation
DECS-250.0perating Settings.AVR/FCR/FVR Setpoints 1“1 OFFLINE

Figura 20-6. Configuragdes sinalizadas e fora de conformidade e janela de validagao de configuragao

A janela Validagao de Configuragéo, visualizada selecionando a guia Validagéo de Configuragéo
(localizador C), exibe trés tipos de anuncios: erros, avisos € mensagens. Um erro descreve um problema
como uma configuragdo que esta fora do intervalo. Um aviso descreve uma condigdo em que as
configuracdes de suporte sao invalidas, fazendo com que outras configuragdes néo estejam em
conformidade com os limites prescritos. Uma mensagem descreve um pequeno problema de
configuragao que foi resolvido automaticamente pelo BESTCOMS Plus . Um exemplo de condigdo que
aciona uma mensagem € a entrada de um valor de configuragdo com resolugéo que excede o limite
imposto pelo BESTCOMS Plus . Nesta situagao, o valor é automaticamente arredondado e uma
mensagem é acionada. Cada aviso lista um nome com hiperlink para a configuragdo ndo compativel e
uma mensagem de erro descrevendo o problema. Clicar no nome da configuragdo com hiperlink leva
vocé a tela de configuragdo com a configuragao incorreta. Clicar com o botao direito no nome da
configuragdo com hiperlink restaurara a configuragao para seu valor padréao.

Observagao

E possivel salvar um arquivo de configuracdées do DECS-250 no
BESTCOMS Plus com configuragdes ndo compativeis. Entretanto,
nao é possivel fazer upload de configuragdes nao compativeis para o
DECS-250.

Explorador de Medigao

O Metering Explorer é usado para visualizar dados do sistema em tempo real, incluindo tensoes e
correntes do gerador, status de entrada/saida, alarmes, relatérios e outros pardmetros. Consulte o
capitulo Medicdo para obter detalhes completos sobre o Metering Explorer.

Software DECS-250BESTCOMS Plus® -
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Gerenciamento de arquivos de configuragées

Um arquivo de configuragdes contém todas as DECS-250configuracgdes, incluindo légica.

Um arquivo de configuragdes criado no BESTCOMS Plus terda uma das duas extensdes de arquivo. Os
arquivos de configuragdes criados na versao 4.00.00 e posteriores recebem uma extensao “bst4”. Os
arquivos de configuragdes criados em versdes anteriores a 4.00.00 terdo a extensao “ bstx ”.

E possivel salvar apenas a légica do DECS-250 exibida na tela BESTlogic Plus Programmable Logic
como um arquivo de biblioteca logica separado. Esta capacidade é util quando uma légica semelhante é
necessaria para varios sistemas DECS-250. A extensao de um arquivo légico criado no BESTCOMS
Plus sera “bsl4” (versado 4.00.00 e posterior) ou “ bsix ” (versdes anteriores a 4.00.00).

E importante observar que as configuragdes e a légica podem ser carregadas no dispositivo
separadamente ou em conjunto, mas sempre sdo baixadas juntas. Para obter mais informagdes sobre
arquivos logicos, consulte o BESTlogicPlus capitulo.

Abrindo um arquivo de configuragoes

Para abrir um DECS-250arquivo de configuragbes com BESTCOMS Plus , abra o menu Arquivo e
escolha Abrir . A caixa de dialogo Abrir é exibida. Esta caixa de dialogo permite usar técnicas normais do
Windows para selecionar o arquivo que deseja abrir. Selecione o arquivo e escolha Abrir . Vocé também
pode abrir um arquivo clicando no botao Abrir arquivo na barra de menu inferior. Se estiver conectado a
um dispositivo, vocé sera solicitado a fazer upload das configuragdes e da légica do arquivo para o
dispositivo atual. Se vocé escolher Sim , as configuragdes exibidas na instancia do BESTCOMS Plus
serdo substituidas pelas configuracdes do arquivo aberto.

Salvando um arquivo de configuragées

Selecione Salvar ou Salvar como no menu suspenso Arquivo . Uma caixa de dialogo é exibida
permitindo que vocé insira um nome de arquivo e um local para salva-lo. Selecione o botdo Salvar para
concluir o salvamento.

Carregar configuragdes e/ou légica para o dispositivo

Para fazer upload de um arquivo de configuragdes para o DECS-250, abra o arquivo ou crie um novo
arquivo através do BESTCOMS Plus . Em seguida, abra o menu Comunicagéo e selecione Carregar
configuragbes e légica para o dispositivo. Se vocé quiser fazer upload de configuragdes operacionais
sem logica, selecione Fazer upload de configuragées para o dispositivo . Se desejar fazer upload da
I6gica sem configuragdes operacionais, selecione Upload Logic to Device . Vocé sera solicitado a inserir
0 nome de usuario e a senha. O nome de usuario padrao é “ A” e a senha padrao é “ A”. Se o nome de
usuario e a senha estiverem corretos, o upload sera iniciado e a barra de progresso sera mostrada.

Baixe configuragoes e légica do dispositivo

Para baixar configuragdes e légica do DECS-250, abra o menu Comunicacéo e selecione Baixar
configuragées e légica do dispositivo . Se as configuragdes no BESTCOMS Plus ®foram alteradas, uma
caixa de dialogo sera aberta perguntando se vocé deseja salvar as alteragdes atuais nas configuragdes.
Vocé pode escolher Sim ou Nao . Depois de executar a agdo necessaria para salvar ou descartar as
configuragdes atuais, o download sera iniciado. BESTCOMS Plus & todas as configuracdes e légica do
BESTCOMS Plus DECS-250e as carrega na memoéria do BESTCOMS Plus .

Imprimindo um arquivo de configuragoes

Para visualizar a impresséao das configuragbes, selecione Imprimir no menu suspenso Arquivo . Para
imprimir as configuragdes, selecione o icone da impressora no canto superior esquerdo da tela
Visualizagéo de impresséo .

DECS-250 Software BESTCOMS Plus® -
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Comparando arquivos de configuragoes

BESTCOMS Plus tem a capacidade de comparar dois arquivos de configuragdes. Para comparar
arquivos, abra o menu Ferramentas e selecione Comparar arquivos de configuragbes . A caixa de
didlogo Configuragéao de comparagéo de configuragbes BESTCOMSPIus aparece ( Figura 20 -7 ).
Selecione o local do primeiro arquivo em Left Settings Source e selecione o local do segundo arquivo em
Right Settings Source . Se vocé estiver comparando um arquivo de configuragdes localizado no disco
rigido do seu PC ou em uma midia portétil, clique no botdo da pasta e navegue até o arquivo. Se desejar
comparar as configuragdes baixadas de uma unidade, clique no botdo Selecionar unidade para
configurar a porta de comunicagéo. Clique no botdo Comparar para comparar os arquivos de
configuragdes selecionados.

BESTCOMSPlus® Settings Compare Setup

Left Settings Source Right Settings Source

(®) Settings in memory () Settings in memory

() Settings file on disk (®) Settings file on disk

(") Download settings from unit (") Download settings from unit
Left Source Download Select Unit

|Seﬁings in Memory |

Right Source Download Select Unit

|C:\Settings Files\DD03\DECS-250 Settings 1 bstx |

Compare Close

Figura 20-7. Configuragao de comparacgao de configuragées do BESTCOMS Plus

Uma caixa de dialogo aparecera e notificara vocé se alguma diferenga for encontrada. A caixa de dialogo
Comparar configuragées ®° BESTCOMS Plus® ( Figura 20 -8 ) é exibida onde vocé pode visualizar todas
as configuragdes ( Mostrar todas as configuragbes ), visualizar apenas as diferencas ( Mostrar diferencas
de configuragbes ), visualizar toda a logica (Mostrar todos os caminhos I6gicos) ou visualizar apenas
diferencas logicas (Mostrar diferengas de caminho légico). Selecione Fechar quando terminar.

Software DECS-250BESTCOMS Plus® -
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B sestcomsp Settings Compare
() Show &l Settings () Show All Logic Paths Show All DNF/Modbus Options
(®) Show Settings Differencefs) () Show Logic Path Difference(s) Show DMNP/Modbus Difference(s)

[ Include Missing

Settings in Memory C:\Settings Files\0003\DECS-250 Settings 1.bstx
SysData.SOEReadLoggingMask = 200000000000000... # SysData.SOEReadloggingMask = 2000000000000000. ..
PowerInputFailure.Mode = Enabled = PowerInputFailure.Mode = Disabled

|Sy5 Data.SOEReadLoggingMask = 2000000000000000000000000002541 FFFFH’E"EDDDDDDDDDDDDDDDDCDDDDDDDDﬂl

|Sy5 Data. SOEReadloggingMask = 2000000000000000000000000002841 FFFFWE’EDDDDDDDDDDDDDDDEEDDDDDDDDﬂl

Total : 1904
Differences : 2
Missing : 162

Prirt Close

Figura 20-8. Comparagio de configuragoes BESTCOMS Plus ®

Exportacao de Medicao Automatica

A fungao de exportacdo automatica de medicao exporta automaticamente os dados de medigcéo durante
um periodo definido pelo usuario quando uma DECS-250conexao esta ativa. O usuario especifica o
Numero de Exportagdes e o Intervalo entre cada exportagéo. Insira um nome de arquivo para os dados
de medigédo e uma pasta na qual salvar. A primeira exportagao é realizada imediatamente apoés clicar no
botéo Iniciar . Clique no botao Filtro para selecionar telas de medigao especificas. A Figura 20 -9 ilustra a
tela Auto Export Metering .

o Export Metering

This will automatically export metering data on a specific interval.
Enter an interval time in minutes (5-60) that the export will happen.
Enter the number of exports to perform (1-300).

Select a base filename and directary.

The export count will be appended to each file

Auto Export Metering

Interval MNumber of Exports: Filter

10 Minutes 10 i

Base Filename:

auto_exp
Directory:

C\Users\markk\Documents
Time Until Next Export

05:16
Total Time Left

1:25:16

Close

Figura 20-9. Tela de medigédo de exportagcdo automatica

DECS-250 Software BESTCOMS Plus® -
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Atualizagées de firmware

Aprimoramentos futuros na DECS-250funcionalidade podem exigir uma atualizagdo de firmware. Como
as configuragdes padrao sao carregadas quando DECS-2500 firmware é atualizado, suas configura¢des
devem ser salvas em um arquivo antes da atualizagéo do firmware.

Antes de realizar qualquer procedimento de manutencéo, retire o
DECS-250aparelho de servigo. Consulte os esquemas apropriados do
local para garantir que todas as etapas foram tomadas para
desenergizar adequada e completamente o DECS-250.

Cuidado — As configuragoes serao perdidas!

As configuragdes padréo serdo carregadas no arquivo DECS-250, os
relatérios e eventos serdo apagados e o computador DECS-250sera
reinicializado quando o firmware for atualizado. BESTCOMS Plus ©
pode ser usado para baixar configuragdes e salva-las em um arquivo
para que possam ser restauradas apoés a atualizagdo do firmware.
Consulte Gerenciamento de arquivos de configuragdes para obter
ajuda sobre como salvar um arquivo de configuragdes.

Observagao

A versdo mais recente do software BESTCOMS Plus deve ser
baixada do site da Basler Electric e instalada antes de realizar uma
atualizagao de firmware.

Um pacote de dispositivos contém firmware para o DECS-250Mdédulo de Expanséo de Contato opcional
(CEM-2020) e o Médulo de Expansao Analdgico opcional (AEM-2020). Firmware incorporado é o
programa operacional que controla as agdes do arquivo DECS-250. O DECS-250firmware armazena em
memodria flash ndo volatil que pode ser reprogramado através das portas de comunicagéo. Nao é
necessario substituir os chips EPROM ao atualizar o firmware por uma versao mais recente.

Pode DECS-250ser usado em conjunto com modulos de expansdo CEM-2020 ou AEM-2020 que
expandem os DECS-250recursos. Ao atualizar o firmware de qualquer componente deste sistema, o
firmware de TODOS os componentes do sistema deve ser atualizado para garantir a compatibilidade das
comunicagdes entre os componentes.

Observagao

Se houver falta de energia ou a comunicagao for interrompida durante
a transferéncia de arquivos para o DECS-250, o upload do firmware
falhara. O dispositivo continuard a usar o firmware anterior. Depois
que a comunicacgao for restaurada, o usuario devera iniciar
novamente o upload do firmware. Selecione Carregar arquivos do
dispositivo no menu suspenso Comunicagao e prossiga normalmente.

Software DECS-250BESTCOMS Plus® -
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Cuidado

A ordem em que os componentes s&do atualizados é critica. Supondo
que um sistema de DECS-250mddulo(s) de expanséao esteja em um
estado em que esteja DECS-250se comunicando com o(s) médulo(s)
de expansao do sistema, o médulo de expansao devera ser
atualizado antes do DECS-250. Isso € necessario porque ele DECS-
250deve ser capaz de se comunicar com o(s) médulo(s) de expansao
antes de DECS-250poder enviar firmware para ele. Se DECS-
250foram atualizados primeiro e o novo firmware incluiu uma
alteragdo no protocolo de comunicagdo do médulo de expansao, é
possivel que o(s) moédulo(s) de expansdo nao consigam mais se
comunicar com o(s) atualizado(s) DECS-250. Sem comunicacgoes
entre o DECS-250(s) médulo(s) de expansao, ndo é possivel atualizar
o(s) médulo(s) de expansao.

Atualizando Firmware em Médulos de Expansao

O procedimento a seguir é usado para atualizar o firmware nos médulos de expansao. Isso deve ser
concluido antes de atualizar o firmware no DECS-250. Se nenhum maédulo de expanséo estiver presente,
prossiga para Atualizagéo de firmware no arquivo DECS-250.

1.

® N o o

Remova o DECS-250de servigo. Consulte os esquemas locais apropriados para garantir que
todas as etapas foram tomadas para desenergizar adequada e completamente o DECS-250.

Aplique apenas energia de controle ao DECS-250.

Habilite os médulos de expanséao presentes no sistema. Se eles ainda nao tiverem sido
habilitados, habilite os médulos de expansao na tela BESTCOMS Plus Settings Explorer,
Communications, CAN Bus, Remote Module Setup.

Verifique se os DECS-250mdédulos de expansao associados estdao se comunicando. Isso pode
ser verificado examinando o status do alarme usando o Metering Explorer no BESTCOMS Plus
ou no painel frontal navegando até Metering > Status > Alarms. Quando as comunicagbes estao
funcionando corretamente, ndo deve haver alarmes ativos de falha de comunicagdo AEM ou
CEM.

Conecte-se DECS-250através da porta USB ou Ethernet, se ainda nao estiver conectado.
Selecione Carregar arquivos do dispositivo no menu suspenso Comunicacao .
Vocé sera solicitado a salvar o arquivo de configuragbes atual. Selecione Sim ou Nao.

Quando o carregador de pacotes de dispositivos elétricos Basler ( Figura 20 -10 ), clique no
botédo Abrir para procurar o pacote do dispositivo que vocé recebeu da Basler Electric. Os
arquivos do pacote junto com os detalhes do arquivo séo listados. Marque as caixas ao lado dos
arquivos individuais que vocé deseja enviar.

DECS-250 Software BESTCOMS Plus® -
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Basler Electric Device Package Uploader

Package File Name

Open... H:\Engineerng P SENFTCRWDECS-250NProject Outputs'FirmwareLabReleases'1.06.00.15.09_13-04-23 \decs
Status
Upload
Package Files File Details
-] CEM Fimware =+ AEM Firmware
AEM Firmware Name: analoglC-canbusModule shx
Close D DECS-250 Fimware Type: Fimware
.[] DECS-250N Firmware i Version: 1.00.06

- Build Date: 2016-06-20
i Part Number: 3421103004

Figura 20-10. Carregador de pacote de dispositivos elétricos Basler

Clique no botédo Upload e a tela Continuar com o upload do dispositivo aparecera. Selecione Sim
ou Nao.

Apés selecionar Sim, a DECS-250tela Selegao aparecera. Selecione USB ou Ethernet.

Depois que os arquivos forem carregados, clique no botdo Fechar na tela Basler Electric Device
Package Uploader e desconecte a comunicagédo com o arquivo DECS-250.

Atualizando o Firmware noDECS-250

O procedimento a seguir é usado para atualizar o firmware no DECS-250. Isso deve ser concluido apés
a atualizacao do firmware em qualquer modulo de expansao.

1.

Remova o DECS-250de servigo. Consulte os esquemas locais apropriados para garantir que
todas as etapas foram tomadas para desenergizar adequada e completamente o DECS-250.

Aplique apenas energia de controle ao DECS-250.

Conecte-se DECS-250a0 BESTCOMS Plus . Verifique a versao do aplicativo do firmware na tela
Configuragbes gerais > Informacdes do dispositivo.

Selecione Carregar arquivos do dispositivo no menu suspenso Comunicagao . Vocé nao precisa
estar conectado neste DECS-250momento. Salve as configura¢des quando solicitado, se
desejar.

Abra o arquivo do pacote do dispositivo desejado (decs-250.bef).

Marque a caixa DECS-250Firmware. Anote o niumero da versdo do DECS-250firmware; esta € a
versao que sera usada para definir a versédo do aplicativo no arquivo de configuragdes em uma
etapa posterior.

Clique no botédo Upload e siga as instrugdes exibidas para iniciar o processo de atualizagéo.
Apds a conclusao do upload, desconecte a comunicacdo com o arquivo DECS-250.
Carregue o arquivo de configuragdes salvo no formato DECS-250.

a. Feche todos os arquivos de configuracgoes.

b. No menu suspenso Arquivo, selecione Novo DECS-250, .

c. Conecte-se ao DECS-250.

Software DECS-250BESTCOMS Plus® -
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Depois que todas as configuragdes forem lidas no arquivo DECS-250, abra o arquivo de
configuragdes salvas selecionando Arquivo , Abrir arquivo no menu BESTCOMS Plus .
Em seguida, procure o arquivo para fazer upload.

Quando o BESTCOMS Plus perguntar se vocé deseja fazer upload das configuragdes e
da légica para o dispositivo, clique em Sim.

Se vocé estiver recebendo falhas de upload e indicagdes de que a logica € incompativel
com a versao do firmware, verifique se o DECS-250nUmero do estilo no arquivo salvo
corresponde ao do DECS-250qual o arquivo esta sendo carregado. O numero do estilo
no arquivo de configuragbes pode ser encontrado em Configuragbes gerais > Numero do
estilo no BESTCOMS Plus .

Se o nimero do estilo do arquivo de configuragbes nao corresponder ao numero do
estilo DECS-250n0 qual ele sera carregado, desconecte-o DECS-250e modifique o
numero do estilo no arquivo de configuragdes. Em seguida, repita as etapas intituladas
Carregar o arquivo de configuragées salvas no arquivo DECS-250.

Atualizagcées do BESTCOMSPIus ®

Melhorias paraDECS-250 firmware "™mamente coincide com melhorias no DECS-250plugin para
BESTCOMS Plus® . Quando um DECS-250¢ atualizado com a versao mais recente do firmware, a
versao mais recente do BESTCOMS Plus também deve ser obtida.

e Vocé pode baixar a versao mais recente do BESTCOMS Plus visitando www.basler.com .

o BESTCOMS Plus verifica automaticamente se ha atualizagdes quando Verificar
automaticamente esta selecionado na tela Verificar atualizagdes nas configura¢des do usuario.
Esta tela é acessada no menu suspenso Ajuda . (E necessaria uma conexdo com a Internet.)

e Vocé pode usar a fungdo manual “verificar atualizagdes” no BESTCOMS Plus para garantir que a
versao mais recente esteja instalada selecionando Verificar atualizagdes no menu suspenso
Ajuda . (E necessaria uma conexado com a Internet.)

DECS-250
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21 « BESTlogic™Plus

A Légica programavel do BESTlogic™ Plus é um método de programagao usado para gerenciar
capacidades de entrada, saida, protecdo, controle, monitoramento e relatérios do Sistema digital de
controle de excitagdo DECS-250 da Basler Electric. Cada DECS-250 tem varios blocos l6gicos
independentes que possuem todas as entradas e saidas do seu componente discreto correspondente.
Cada bloco ldgico independente interage com entradas de controle e saidas de hardware com base em
variaveis légicas definidas com o BESTlogicPlus em forma de equagdes. As equagdes do BESTlogicPlus
inseridas e salvas na memoaria nao volatil do sistema DECS-250 integram (conexao eletrénica) os blocos
de protecgao e controle selecionados ou ativados por entradas de controle e saidas de hardware. Um
grupo de equacdes légicas que define a légica do DECS-250 é denominado um esquema légico.

Dois esquemas légicos ativos padrao sao pré-carregados no DECS-250. Um esquema légico padrao é
adaptado para um sistema com a opcdo de PSS desativada e a outra é para um sistema com o PSS
ativado. O esquema légico padrdo adequado é carregado dependendo da opcao de PSS selecionada no
numero de estilo do sistema. Estes sistemas s&o configurados para uma aplicagao de protegao e
controle tipicas de um gerador sincrono e praticamente elimina a necessidade de programar desde o
inicio. Os esquemas légicos padrao séo similares aos de um DECS-200. O BESTCOMSPIus® pode ser
usado para abrir um esquema légico que foi anteriormente salvo como um arquivo e envia-lo para o
DECS-250. Os esquemas légicos padrao também podem ser personalizados para atender a sua
aplicagdo. Informagbes detalhadas sobre esquemas légicos séo fornecidas mais adiante nesta secéo.

O BESTIlogicPlus néo é usado para definir as configuragdes operacionais (modos, limites de pickup e
atrasos) das fungdes de protegéo e controle individuais. Configuragdes operacionais e configuragdes
l6gicas s&o funcgbes interdependentes, mas programadas separadamente. Alterar configuragdes légicas
é similar a refazer a fiagdo de um painel e é separado e distinto de fazer os ajustes operacionais para
controlar limites de pickup e atrasos de um DECS-250. Sao fornecidas informagdes detalhadas sobre as
configuracdes de operagdo em outras se¢oes deste manual de instrugdes.

Cuidado

Este produto contém um ou mais dispositivos de memaria ndo volatil. A
mem©éria ndo volatil é utilizada para armazenar informagéo (como as
definicdes) que necessita de ser guardada quando o produto esta ciclado por
energia ou caso contrario deve ser executado um reinicio. As tecnologias
estabelecidas de memdéria ndo volatil ttm um limite fisico quanto ao nimero
de vezes que podem ser eliminadas e escritas. Neste produto, o limite é de
100,000 ciclos de eliminagao/escrita. Durante a aplicagao de produto, devem
ser consideradas as comunicacoes, logica e outros fatores que podem causar
escritas frequentes/repetidas de definicbes ou outra informacao que é retida
pelo produto. As aplicagdes que resultam de tais escritas frequentes/repetidas
podem reduzir a vida util do produto e resultar em perda de informagao e/ou
inoperabilidade do produto.

Visao geral do BESTlogic ™Plus

Use o BESTCOMSP/us para configurar o BESTlogicPlus. Use o Settings Explorer para abrir o ramo da
arvore da Logica programavel do BESTlogicPlus como se mostra na Figura 21-1.

A tela da Légica programavel doBESTlogicPlus contém uma biblioteca de légica para abrir e salvar
arquivos de légica, ferramentas para criar e editar documentos de logica e configuragées de protecéo.

DECS-250 BESTlogic™ Plus
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Figura 21-1. Ramo da arvore da Légica programavel do BESTlogicPlus

Composicao do BESTlogic™Plus

Existem trés grupos principais de objetos utilizados para programar o BESTlogicPlus. Esses grupos séao

E/S, Componentes e Elementos. Para obter detalhes sobre como esses objetos sdo usados para
programar o BESTlogicPlus, consulte os paragrafos em Programagéao do BESTlogicPlus.

/0 (E/S

Este grupo contém Objetos de entrada, Objetos de saida, Objetos fora da pagina e Alarmes. A Tabela
21-1 lista os nomes e as descri¢cdes dos objetos do grupo E/S.

Tabela 21-1. Grupo E/S, nomes e descrigcoes

Nome Descricao ‘ Simbolo
Objetos de entrada
0 légico Sempre falso (baixo). -
Fixal
1 légico Sempre verdadeiro (alto). .
Fixal
Botbées de painel frontal
Bot&o Para baixo Verdadeiro quando o botdo de seta Entrada de Estado
para baixo do painel frontal for
pressionado.
Bot&o Editar Verdadeiro quando o botao Editar do Entrada de Estado
painel frontal for pressionado.
Botdo Para esquerda | Verdadeiro quando o botdo seta para a Entrada de Estado
esquerda do painel frontal for
pressionado.
Botéao Redefinir Verdadeiro quando o botdo Redefinir Entrada de Estado
do painel frontal for pressionado.

BESTIlogic™ Plus
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Nome Descrigao Simbolo
Botdo Para direita Verdadeiro quando o botdo seta para a Entrada de Estado

direita do painel frontal for pressionado.

Botédo Para cima

Verdadeiro quando o botdo seta para
cima do painel frontal for pressionado.

Enirada de Estado

Entradas fisicas

Entrada iniciar

Verdadeiro quando a entrada fisica
Iniciar estiver ativa.

Input - STARTINPUT

| STARTINPUT

Input - Entrada -
STARTINPUT STARTINPUT
STARTINPUT STARTINPUT
Entrada parar Verdadeiro quando a entrada fisica Input - STOPINPUT
Parar estiver ativa. STOPINEUT P,
Input - Entrada -
STOPINPUT STOPINPUT
STOPINPUT STOPINPUT
IN1 -IN14 Verdadeiro quando a entrada fisica x Input - INPUT1
estiver ativa. INPUT 1
Input — INPUT1 Entrada —
INPUT1
INPUT 1 ENTRADA 1
Entradas remotas
IN15 - IN24 Verdadeiro quando a Entrada remota x Input - IN15
estiver ativa. (Disponivel quando um INPUT 15
CEM-2020 opcional estiver conectado). -
Input — IN15 Entrada — IN15
INPUT 15 ENTRADA 15

Entradas virtuais

VIN1 - VING

Verdadeiro quando a entrada virtual x
estiver ativa.

Input - VIRTUAL SWITCH1

VIRTUALSWITCHT

Input —

VIRTUALSWITCHA1

Entrada —

VIRTUALSWITCHA1

Entradas de status

de ajuste APC for definida como uma
entrada analégica AEM e o
temporizador de falha do controle
remoto tiver expirado.

APC Ativo Verdadeiro quando o modo Controle de Entrada de Estado
poténcia ativa (APC) estiver ativo. APC ACTIVE
APC Falha com. AEM | Verdadeiro quando a definicao Fonte Entrada de Estado

[ APC_AEM_COMM_FAIL

Ponte APC ativa

Verdadeiro quando o modo Ponte APC
estiver ativo.

Enirada de Estado

| APC_BRIDGE_ACTIVE p

Habilitar ponte APC

Verdadeiro quando o modo Ponte APC
estiver habilitado.

Enirada de Estado

| APC_BRIDGE_ENABLE p

APC Falha com.

Verdadeiro quando a definigdo Fonte

Enirada de Estado

CANBus de ajuste APC for definida como |APC CANBUS COMM FAIL }
CANBus e o temporizador de falha do = = =
controle remoto tiver expirado.
DECS-250 BESTlogic™ Plus
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Nome Descrigao Simbolo
Habilitar APC Verdade quando o modo APC estiver Entrada de Estado
habilitado. APC EMAELE
Falha com. Modbus Verdadeiro quando a definicdo Fonte Entrada de Estado

APC

de ajuste APC for definida como
Modbus e o temporizador de falha do
controle remoto tiver expirado.

| APC_MODBUS_COMM_FAL }

Limite saida APC

Verdadeiro quando o controlador Pl de
poténcia ativa estiver no limite de saida
maximo ou minimo.

Entrada de Estado
| APC_QUTFUT_LIMIT }.

Com. rem. APC ativa

Verdadeiro enquanto o temporizador de
falha do controle remoto estiver ativo. O
temporizador de falha do controle
remoto esta sempre ativo e redefine
frequentemente, durante boas
comunicagdes.

Entrada de Estado
| APC_REMOTE_COMM_ACTIVE }

Falha com. rem. APC

Verdadeiro quando o temporizador de
falha do controle remoto tiver expirado
com relagdo a qualquer protocolo de
comunicagéo (definido pela definicao
Fonte de ajuste).

Entrada de Estado
| APC_REMOTE_COMM_FAIL }

Sincronizagao
antecipativa

Verdadeiro quando antecipativo estiver
selecionado. (Tela do sincronizador)

Status Input
| ANTICIPATORY _SYNC_SELECT }

selecionada

| Status Input | Entrada de status |
Modo automatico Verdadeiro quando a unidade estiver Status Input
ativo no modo automatico (AVR). AUTO ACTIVE

| Status Input | Entrada de status |
Barramento inativo Verdadeiro quando as configuragdes da | Status Input

condigédo Barramento inativo forem
excedidas. (Disponivel quando o
controlador estiver equipado com o
sincronizador automatico opcional,
estilo nimero xxxxAxx)

| Status Input

| Entrada de status |

Falha do barramento

Verdadeiro quando as configuragdes da
condigédo Barramento estavel nao forem
atendidas. (Disponivel quando o
controlador estiver equipado com o
sincronizador automatico opcional,
estilo nimero xxxxAxx)

Status Input

| Status Input

| Entrada de status |

Barramento estavel

Verdadeiro quando as configuragdes da
condigdo Barramento estavel forem
excedidas. (Disponivel quando o
controlador estiver equipado com o
sincronizador automatico opcional,
estilo nimero xxxxAxx)

Status Input
| BUS_STABLE_COND }

[ Status Input

| Entrada de status |

Sincronizagao
automatica ativada

Verdadeiro quando a sincronizagao
automatica do DECS estiver ativada.
(Disponivel quando o controlador
estiver equipado com o sincronizador
automatico opcional, estilo numero
XXXXAXX)

Status Input
| DECS_AUTOSYNC_EMABLE }

| Status Input

| Entrada de status |

BESTIlogic™ Plus
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Nome

Descrigao

Simbolo

Solicitagdo de
fechamento de
barramento inativo

Verdadeiro quando essa opgao for
selecionada pelo usuario; um
barramento inativo é fechado
automaticamente ao ser detectado.
Falso quando essa opgao estiver
desativada; um barramento inativo
permanece aberto. (Disponivel quando
o controlador estiver equipado com o
sincronizador automatico opcional,
estilo nimero xxxxAxx)

Status Input
| DEAD_BUS_CLOSE_REQUEST P

| Status Input | Entrada de status |

Seguidor externo
ativo

Verdadeiro quando o seguidor externo
estiver operando.

Status Input
| EXT_TRACKING_ACTE

| Status Input

| Entrada de status |

Falha ao acumular

Verdadeiro quando o alarme Falha ao
acumular estiver ativo.

Status Input
| FAILEDTOBUILDUP }

| Status Input

| Entrada de status |

FCR ativo Verdadeiro quando a unidade estiver Status Input
no modo FCR. FCR Active
| Status Input | Entrada de status |
Operacéao continua Verdadeiro quando a frequéncia e a Entrada de Estado

GCC

tensao do gerador controlado estiverem
na regido de Operagéo continua da
Conectividade do cddigo de rede (GCC,
Grid Code Connectivity).

| GCC_CONTINUOUS_OPERATION P

GCC Desabilitada Verdadeiro quando a fungéo GCC Enirada de Estado
estiver desabilitada. GCC DISABLED
Tempo limite de Verdadeiro quando qualquer Entrada de Estado

desconexao de GCC

temporizador de desconexao do codigo
de rede estiver expirado.

Permanece verdadeiro até que o
temporizador de reconex&o de GCC
fique ativo.

| GCC_DISCONNECT_TIMED OUT }

GCC Desconectada

Verdadeiro quando os critérios de
desconexdo de GCC tiverem sido
atendidos e permanecem validos até
que o temporizador de reconexao de
GCC expire.

Entrada de Estado
| GCC_DISCONNECTED }

Tempo freq alta de
GCC

Verdadeiro quando a frequéncia do
gerador controlado estiver na regido de
alta frequéncia da GCC e o
temporizador estiver ativo.

Entrada de Estado
| GCC_FREQ_HI_TIMING

Tempo freq baixa de
GCC

Verdadeiro quando a frequéncia do
gerador controlado estiver na regido de
baixa frequéncia da GCC e o
temporizador estiver ativo.

Entrada de Estado
| GCC_FREQ_LOW_TIMING }

Tempo fora da faixa
de GCC

Verdadeiro quando a frequéncia ou
tensao do gerador controlado estiver na
regido Fora da faixa da GCC e o
temporizador estiver ativo.

Entrada de Estado
| GCC_OUT_OF_RANGE TIMNG }

Tempo p/desconexao
de GCC

Verdadeiro quando qualquer um dos
temporizadores de GCC estiver ativo.

Entrada de Estado
| GCC_DISCONNECT_TIMING }
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Tempo p/reconexao
de GCC

Verdadeiro quando o temporizador de
reconexdo de GCC estiver ativo.

Entrada de Estado
| GCC_RECONNECT_TIMNG }

Tempo tensao alta de
GCC

Verdadeiro quando a tensdo do gerador
controlado estiver na regido de alta
tensdo de GCC e o temporizador
estiver ativo.

Entrada de Estado
| GCC_VOLTS_HIGH_TIMNG }

Tempo tensao baixa
de GCC

Verdadeiro quando a tenséo do gerador
controlado estiver na regidao de baixa
tensdo de GCC e o temporizador
estiver ativo.

Entrada de Estado
| GCC_VOLTS_LOW_TIMNG }

Pulsagédo de campo
ativa

Verdadeiro quando a pulsagéo de
campo estiver ativa.

Status Input
| FIELD_FLASH_ACTIVE p-

| Status Input | Entrada de status

Status de curto-
circuito do campo

Verdadeiro quando uma condigéo de
curto-circuito do campo for detectada.

Status Input
| FIELDSHORTCIRCUITSTATUS p»

| Status Input | Entrada de status

FVR ativo

Verdadeiro quando a unidade estiver
no modo FVR.

Status Input

| Status Input | Entrada de status

Disjuntor do gerador
ndo abre

O disjuntor do gerador nao abriu
durante o periodo de espera de
fechamento. (Disponivel quando o
controlador estiver equipado com o
sincronizador automatico opcional,
estilo nimero xxxxAxx)

Status Input
| GEN_BREAKER_FAIL_TO_OPEN p-

[ Status Input | Entrada de status

Disjuntor do gerador
nao fecha

O disjuntor do gerador ndo fechou
durante o periodo de espera de
fechamento. (Disponivel quando o
controlador estiver equipado com o
sincronizador automatico opcional,
estilo nUmero xxxxAxx)

Status Input
| GEN_BREAKER_FAIL_TO_CLOSE p

| Status Input | Entrada de status

Falha de
sincronizagao do
disjuntor do gerador

Verdadeiro quando a sincronizagéo do
disjuntor do gerador falhou. (Disponivel
quando o controlador estiver equipado
com o sincronizador automatico
opcional, estilo nimero xxxxAxx)

Status Input
| GEN_BREAKER_SYNC_FAIL }

| Status Input | Entrada de status

Gerador inativo

Verdadeiro quando as configuragdes da
condicao Disjuntor do gerador inativo
forem excedidas. (Disponivel quando o
controlador estiver equipado com o
sincronizador automatico opcional,
estilo nimero xxxxAxx)

Status Input

| Status Input | Entrada de status

Falha do gerador

Verdadeiro quando as configuragdes da
condic¢ao Disjuntor do gerador estavel
ndo forem atendidas. (Disponivel
quando o controlador estiver equipado
com o sincronizador automatico
opcional, estilo nimero xxxxAxx)

Status Input

GEN_FAILED

| Status Input | Entrada de status

Gerador estavel

Verdadeiro quando as configuragdes da
condicao Disjuntor do gerador estavel
forem excedidas. (Disponivel quando o
controlador estiver equipado com o
sincronizador automatico opcional,
estilo nUmero xxxxAxx)

Status Input

GEN_STABLE

| Status Input | Entrada de status
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Tipo proporcional do
contato do regulador
de velocidade

Verdadeiro quando essa opgao for
selecionada. (Tela Governor Bias
Control Settings (Configuragdes de
controle da polarizagdo do regulador de
velocidade))

Status Input
| CONTACT_TYPE_PROPORTIONAL P

| Status Input | Entrada de status |

Cddigo de rede
elétrica habilitado

Verdadeiro quando a funcionalidade
geral do Codigo de rede elétrica estiver
habilitada.

Entrada de Estado
| GRIDCODE_ENABLED }

Limiar KW Verdadeiro quando a saida de kW Entrada de Estado
estiver abaixo do nivel de poténcia | K/ THRESHOLD STA'I'USP
ativa padrao de FP (diferente de cddigo = =
de rede elétrica).

LFSM ativo Verdadeiro quando o Modo Entrada de Estado
sensibilidade frequéncia limitada LESM ACTIVE
(LFSM) estiver ativo. =

Habilitar LFSM Verdadeiro quando o LFSM estiver Entrada de Estado
habilitado. LFSM EMAELE

Operacao normal Verdadeiro quando o LFSM estiver Entrada de Estado

LFSM

habilitado e a frequéncia da rede
estiver na faixa inativa.

| LFSM_NORMAL_OPERATION }

Sobrefrequéncia ativa
LFSM

Verdadeiro quando o LFSM estiver
habilitado e a frequéncia da rede for
superior ao valor da definigdo de faixa
inativa LFSM-O.

Entrada de Estado
| LFSM_O_ACTINE P

Recuperagéo ativa
LFSM

Verdadeiro quando o LFSM estiver
habilitado e o temporizador
Recuperagéo da rede estiver ativo.

Entrada de Estado
| LFSM_RECOVERY_ACTME }

Subfrequéncia ativa
LFSM

Verdadeiro quando o LFSM estiver
habilitado e a frequéncia da rede for
inferior ao valor da definigdo de faixa
inativa LFSM-U.

Entrada de Estado
| LFSM_U_ACTIVE

LVRT ativo Verdadeiro quando o modo LVRT (Low Entrada de Eztado
Voltage Ride Through) estiver ativo. LVET ACTIVE
Falha com. AEM Verdadeiro quando a definicdo Fonte Entrada de Estado

LVRT

de ajuste LVRT for definida como uma
entrada analégica AEM e o
temporizador de falha do controle
remoto estiver expirado.

|L‘-.l’FlT_AEM_CGMM_FAIL }

Ponte LVRT ativa

Verdadeiro quando o modo Ponte
LVRT estiver ativo.

Entrada de Estado
| LVRT_BRIDGE_ACTNE }

Habilitar ponte LVRT

Verdadeiro quando o modo Ponte
LVRT estiver habilitado.

Entrada de Estado
| LVRT_BRIDGE_ENABLE -

Falha com. CANBus
LVRT

Verdadeiro quando a definigdo Fonte
de ajuste LVRT for definida como
CANBus e o temporizador de falha do
controle remoto estiver expirado.

Entrada de Estado
| LVRT_CANBUS_COMM_FaL }

Habilitar LVRT

Verdadeiro quando o modo LVRT
estiver habilitado.

Enirada de Estado

LVRT_EMABLE
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Falha com. Modbus
LVRT

Verdadeiro quando a definigdo Fonte
de ajuste LVRT for definida como
Modbus e o temporizador de falha do
controle remoto estiver expirado.

Entrada de Estado
| LVRT_MODBUS_COMM_FAIL P

Com. rem. LVRT ativa

Verdadeiro enquanto o temporizador de
falha do controle remoto estiver ativo. O
temporizador de falha do controle
remoto esta sempre ativo e redefine
frequentemente, durante boas
comunicagodes.

Entrada de Estado
| LVRT_REMOTE_COMM_ACTIVE }

Falha com. rem.
LVRT

Verdadeiro quando o temporizador de
falha do controle remoto estiver
expirado com relagdo a qualquer
protocolo de comunicagao (definido
pela definicao Fonte de ajuste).

Entrada de Estado
LVRT_REMOTE_COMM_FAL b

Modo falha rem.
LVRT

Verdadeiro quando a comunicagao
remota LVRT estiver falhado.

Entrada de Estado
| REMOTE_LVRT_FAILMODE Jb

Seguidor interno ativo

Verdadeiro quando o seguidor interno
estiver operando.

Status Input
| INT_TRACKING_ACTNE p»

| Status Input | Entrada de status

Perda de
sincronizagao
do Irig

Verdadeiro quando o sinal IRIG ndo
estiver sendo recebido.

Status Input
\ IRIG_SYNC_LOST_ALM }

| Status Input | Entrada de status

Modo manual ativo

Verdadeiro quando a unidade estiver
no modo manual (FCR/FVR).

Status Input
| MANUAL_ACTIVE p-

| Status Input | Entrada de status

Compartilhamento de | Verdadeiro quando o compartilhamento Status Input
carga da rede ativo de carga da rede estiver ativo. MLS ACTIVE
Configuragéo Verdadeiro quando a configuragéo da Status Input

incompativel do
compartilhamento de
carga da rede

unidade ndo corresponde com a
configuragdo das outras unidades com
compartilhamento de carga habilitado.

| NLS CONFIG_MISMATCH }

Falta ID de
compartilhamento
de carga da rede

Verdadeiro quando qualquer uma
das unidades habilitadas com
compartilhamento de carga nao for
detectada na rede.

Status Input
| NLS_ID_MISSING P

Compartilhamento de
carga da rede
recebendo ID

1a16

Verdadeiro quando os dados estao
sendo recebidos de uma unidade
especifica da rede de compartilhamento
de carga.

Status Input
| RCC_RECEIVING_ID_1 }

| Status Input | Entrada de status

Nenhum dado de
compartilhamento de
carga da rede
recebido

Verdadeiro quando Compartilhamento
de carga da rede estiver ativado, mas
nao sao recebidos dados de outros
dispositivos de compartilhamento de
carga

da rede.

Status Input
| NO_NETWORK_L OADSHARE_DATA }

| Status Input | Entrada de status
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Status de Esse elemento funciona junto com

compartilhamento
de carga da rede 1
a4

os elementos de Transmissao de
Compartilhamento de Carga da
Rede (Network Load Share
Broadcast) em todas as unidades
na rede. Verdadeiro quanto a
entrada do elemento de Network
Load Share Broadcast
correspondente é verdadeiro em
outra unidade na rede.

Status Input

NLS_STATUS_1

Perda de Verdadeiro quando o servidor de NTP Status Input
sincronizagéo perder comunicagao. | NTP_SYNC_LOST ALM P
do NTP
| Status Input | Entrada de status |
Balanceamento nulo Verdadeiro quando Balanceamento Status Input
nulo for atingido nos seguidores MULL BALAMCE
externo =
e interno. | Status Input | Entrada de status |
OEL Verdadeiro quando o Limitador de Status Input
sobrexcitagéo estiver ativo. OFEL
| Status Input | Entrada de status |
Controlador de Verdadeiro quando a unidade estiver Status Input

FP ativo

no modo FP.

| Status Input

| Entrada de status |

Sincronizagéo PLL
selecionada

Verdadeiro quando a sincronizagéo de
malha de bloqueio de fase (PLL) for
selecionada. (Tela do sincronizador)

Status Input

| PLL_SYNC_SELECTED p

| Status Input

| Entrada de status |

Predefini¢ao ativa

Verdadeiro quando qualquer
predefinicdo estiver ativa.

Status Input

| DECS_PREPOSITION

| Status Input

| Entrada de status |

Predefinigéo 1 ativa Verdadeiro quando a Predefini¢cao 1 Status Input
estiver ativa. | PREPOSITION_1_ACTIVE po
| Status Input | Entrada de status |
Predefinigéo 2 ativa Verdadeiro quando a Predefinicdo 2 Status Input

estiver ativa.

| PREPOSITION_2_ACTIVE p»

| Status Input

| Entrada de status |

Predefini¢do 3 ativa

Verdadeiro quando a Predefini¢cdo 3
estiver ativa.

Status Input

| PREPOSITION_3_ACTIE p-

| Status Input

| Entrada de status |

PSS ativo (Opcional) | Verdadeiro quando o estabilizador do Status Input
sistema de poténcia (PSS) estiver PSS ACTIVE
ligado e operando. =
| Status Input | Entrada de status |
Corrente do PSS Verdadeiro quando a corrente de fase Status Input
desbalanceada estiver desbalanceada e o PSS estiver | PSSCLURRENTUNBALANCED P
(Opcional) ativo.
| Status Input | Entrada de status |
DECS-250 BESTlogic™ Plus
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Poténcia do PSS Verdadeiro quando a alimentagao de Status Input

abaixo do limite entrada | PSSPOWEREELOWTHRESHOLD P,

(Opcional) estiver abaixo do limite Nivel
de alimentag&o e o PSS | Status Input | Entrada de status |
estiver ativo.

Grupo PSS Verdadeiro quando o PSS estiver Status Input

secundario (opcional)

usando configuragdes secundarias.

| PS5_USING_SEC_SETTINGS -

Falha da velocidade
do PSS (Opcional)

Verdadeiro quando a frequéncia estiver
fora da faixa por um periodo de tempo
calculado internamente pelo DECS-250
e

o PSS estiver ativo.

Staius Input
| PSSSPEEDFAILED P

| Status Input

| Entrada de status |

Teste do PSS ligado
(Opcional)

Verdadeiro quando o sinal de teste do
estabilizador do sistema de poténcia
(Resposta em frequéncia) estiver ativo.

Status Input
| PSS_TEST_MODE }

| Status Input | Entrada de status |

Limite de tensdo do Verdadeiro quando o limite superior ou Status Input
PSS (Opcional) inferior da tens&o estatérica calculada | PSSVOLTAGELIMIT b,
for atingida e o PSS estiver ativo.
| Status Input | Entrada de status |
Tenséo do PSS Verdadeiro quando a tensédo de fase Status Input
desbalanceada estiver desbalanceada e o PSS estiver | PSSVOLTAGEUNBALANCED h,
(Opcional) ativo.
| Status Input | Entrada de status |
SCL Verdadeiro quando o Limitador da Status Input

corrente do estator estiver ativo.

| Status Input

| Entrada de status |

Referéncia no
limite inferior

Verdadeiro quando a referéncia dos
modos ativos estiver no limite inferior.

Staius Input
| Setpoint_at_Lower_Limit
| Status Input

| Entrada de status |

Referéncia no
limite superior

Verdadeiro quando a referéncia dos
modos ativos estiver no limite superior.

Staius Input
| Setpoint_aAt_Upper_Limit
| Status Input

| Entrada de status |

Partida suave ativa

Verdadeiro durante partida suave.

Status Input
| SOFTSTART_ACTMVE B

| Status Input

| Entrada de status |

Status Iniciar

Verdadeiro quando a unidade estiver
no modo Iniciar.

Status Input
| DECS_START_STOP p

| Status Input

| Entrada de status |

Sincronizagéo ativa

Verdadeiro quando a sincronizagédo
estiver ativa.

Watchdog de
transferéncia

Verdadeiro quando o tempo limite de
watchdog tiver passado e o controle do
sistema ira comutar para um DECS-250
redundante alternativo.

Status Input
SYNC_ACTIVE
| Status Input | Entrada de status |
Status Input
| TRANSFERWATCHDOG p

| Status Input | Entrada de status |

Boost transitério ativo

Verdadeiro quando o boost transitério
estiver ativo.

Status Input
| TRANSIENT_BOOST_ACTIVE P
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UEL Verdadeiro quando Limitador de Status Input

subexcitacéo estiver ativo. LEL

| Status Input | Entrada de status |

Subfrequéncia V/Hz Verdadeiro quando o Limitador de Status Input

subfrequéncia ou de Volts/Hz estiver | UNDEF‘.FHE(]UENCY‘-J‘I—IZP

ativo.

| Status Input

| Entrada de status |

Versao desconhecida
do compartilhamento
de carga da rede

Verdadeiro quando houver outra
unidade na rede cuja versdo do
protocolo de compartilhamento de
carga da rede nao for a mesma que a
versao do protocolo de
compartilhamento de carga da rede
dessa unidade.

Status Input

| UNKNOWN_LOAD_SHARE_VER }

| Status Input

| Entrada de status |

Controlador de Verdadeiro quando a unidade estiver Status Input
VAR ativo no modo VAR. VAR Active
| Status Input | Entrada de status |
Limitador de Verdadeiro quando o Limitador de Var Status Input
VAR ativo estiver ativo.

| VAR_LIMITER_ACTIVE }

Equalizagéo da
tensao ativa

Verdadeiro quando Equalizagéo da
tenséo estiver ativa.

Status Input

| VOLTAGE_MATCHING_ACTIVE j-

| Status Input

| Entrada de status |

Protecao

Estao disponiveis diversos alarmes de
status de protegdo. A entrada do
Alarme de status da verificagédo de
sincronizacao 25 esta mostrada a
direita. Esses elementos sédo
verdadeiros quando o limite de pickup
for ultrapassado durante o atraso.

Status Input

| PROTECTION2ESTATUS P

| Status Input

| Entrada de status |

Protegao configuravel
1a8

Existem quatro limites para cada um
dos oito blocos de Protecao
configuravel. Cada limite pode ser
configurado nos modos Acima ou
Abaixo e o limite e o atraso de ativagao
podem ser ajustados individualmente.
Consulte a segdo Protegao deste
manual para obter mais detalhes. Cada
limite tem um bloco légico separado
para o pickup e o disparo. No lado
direito esta mostrada a Protegéo
configuravel n° 1 com seus blocos de
Pickup e Disparo para o Limite n® 1. O
bloco do pickup é verdadeiro quando o
limite for excedido. O bloco do disparo
é verdadeiro quando o limite do bloco
do pickup for ultrapassado durante o
atraso.

Status Input

| ConfProt1Thresh1Pickup

Status Input

| ConfProt1 Thresh1Trip }

| Status Input

| Entrada de status |

Modulo de expanséao
de contatos, CEM,
conectado

Moédulo de expanséao de contatos
conectado. Verdadeiro quando o CEM-
2020 opcional estiver conectado ao
DECS-250.

Status Input
| CEM_CONMECTED }

| Status Input

| Entrada de status |

Moédulo de expansao
de contatos, falha da
comunicagao

Verdadeiro quando nao houver
comunicagéo do CEM.

Status Input

| CEM_COMMS_FAILURE }

| Status Input

| Entrada de status |
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Moédulo de expansao
de contatos, CEM
duplicado

Verdadeiro quando mais de um CEM
for detectado. Somente um CEM é
suportado de cada vez.

Status Input

CEM_DUP_CEM

| Status Input | Entrada de status

Moédulo de expansao
de contatos, hardware
incompativel

Verdadeiro quando o tipo do CEM
diferir do tipo de CEM detectado. Va
para Settings Explorer,
Communications (Comunicagdes),
CANBus (Barramento CAN), Remote
Module Setup (Configuragdo de médulo
remoto) para selecionar o tipo do CEM
(18 ou 24 contatos).

Status Input
| CEM_Hw_MISMATCH }

| Status Input | Entrada de status

Moédulo de expansao
analdgica, conectado

Médulo de expansdo analdgica
conectado. Verdadeiro quando o AEM-
2020 opcional estiver conectado ao
DECS-250.

Status Input
| AEM_COMNMECTED }

| Status Input | Entrada de status

Modulo de expanséao
analdgica, falha da
comunicagao

Verdadeiro quando n&o houver
comunicagao do AEM.

Status Input
|AEM_CGMM5_FM LURE }

| Status Input | Entrada de status

Moédulo de expansao
analdgica,
AEM duplicado

Verdadeiro quando mais de um AEM
for detectado. Somente um AEM é
suportado de cada vez.

Status Input

| Status Input | Entrada de status

Modulo de expanséao
analdgica,

Entradas analdgicas
remotas 1a 8

Existem quatro limites para cada um
dos oito blocos de Entrada analdgica
remota. Cada limite tem um bloco
l6gico separado para o pickup e o
disparo. No lado direito esta mostrada a
Entrada analdgica remota n® 1 com
seus blocos de Pickup e Disparo para o
Limite n°® 1. Para obter mais detalhes
sobre a configuragdo das Entradas
analdgicas remotas, consulte a secao
Moédulo de expanséo analbgica deste
manual. O bloco do pickup é verdadeiro
quando o limite for excedido. O bloco
do disparo é verdadeiro quando o limite
do bloco do pickup for ultrapassado
durante o atraso.

Status Input - PROT1_THRESH1_PICKUP

| ANALOG [ 1 y
Status Input - PROT1_THRESH1_TRIP
| AMALOG N1 }-

Entrada de status -
prot1_LIMITE1_
PICKUP

Status Input -
prot1_THRESH1_
PICKUP

Entrada de status -
prot1_LIMITE1_
TRIP

Status Input -
prot1_THRESH1_
TRIP

ANALOG IN 1 ANALOG IN 1

Modulo de expanséao
analdgica

Entradas analdgicas
remotas, 1 a 8 fora da

Cada entrada analdgica remota possui
um bloco de fora da faixa. Verdadeiro
quando os parametros excedem o limite
de fora da faixa. Essa fungao alerta o
usuario sobre um fio da entrada

Status Input - PROT1_OUT_OF RANGE
ANALOG M1 }

Entrada de status -
protl_FORA_DA _

Status Input -
prot1_OUT_OF_

faixa analdgica aberto ou danificado. RANGE RANGE
ANALOG IN 1 ANALOG IN 1

Médulo de expansdo | Verdadeiro quando a conex&o da Status Input - AFM_OUTPUT_1_OUT_OF_RANGE

analégica entrada analdgica estiver aberta. [ Gen VAB >

Entradas analdgicas

Status Input - Entrada de status -

remotas 1 a 4 AEM_OUTPUT_ AEM_OUTPUT_
1_OUT_OF _ 1_OUT_OF _
RANGE RANGE
Gen VAB Gen VAB
BESTIlogic™ Plus DECS-250




9440380990

21-13

Nome

Descrigao

Simbolo

Moédulo de expansao
analdgica

Entradas de RTD
remotas 1a 8

Existem quatro limites para cada um
dos oito blocos de Entrada de RTD
remotas. Cada limite tem um bloco
légico separado para o pickup e o
disparo. A direita esta mostrada a
Entrada de RTD remota n® 1 com seus
blocos de Pickup e Disparo para o
Limite n® 1. Para obter mais detalhes
sobre a configuragéo das Entradas de
RT remotas, consulte a se¢do Médulo
de expanséo analégica deste manual.
O bloco do pickup é verdadeiro quando
o limite for excedido. O bloco do
disparo é verdadeiro quando o limite do
bloco do pickup for ultrapassado
durante o atraso.

Status Input - RTDPROT1_THRESH1_PU

RTD N1

<

Status Input - RTDPROT1_THRESH1_TRIP

RTDIMN 1

b

Status Input -
RTDPROT1_
THRESH1_PU

Entrada de status —

RTDPROT1_
THRESH1_PU

Status Input -
RTDPROT1_

Entrada de status —

RTDPROT1

THRESH1_TRIP _
THRESH1_TRIP
RTD IN 1 RTD IN 1

Moédulo de expansao
analdgica

Entradas de RTD
remotas, 1a 8

fora da faixa

Cada entrada de RTD remota possui
um bloco de fora da faixa. Verdadeiro
quando os parametros excedem o limite
de fora da faixa. Essa fungéo alerta o
usudrio sobre um fio da entrada
analdgica aberto

ou danificado.

Status Input - RTD_INPUT_1_OUT_OF_RANGE

RTD N1

b

Status Input -
RTD_INPUT_1_
OUT_OF RANGE

Entrada de status —
RTD_INPUT_1_
OUT OF RANGE

RTD IN 1

RTD IN 1

Moédulo de expansao
analdgica

Entradas de sensor
de temperatura
remotas 1 a 2

Existem quatro limites para os dois
blocos de Entrada de sensor de
temperatura remota. Cada limite tem
um bloco logico separado para o pickup
e o disparo. A direita esta mostrada a
Entrada de sensor de temperatura
remota n° 1 com seus blocos de Pickup
e Disparo para o Limite n° 1. Para obter
mais detalhes sobre a configuragcéo das
Entradas de sensor de temperatura
remotas, consulte a secdo Médulo de
expans&o analégica deste manual. O
bloco do pickup é verdadeiro quando o
limite for excedido. O bloco do disparo
é verdadeiro quando o limite do bloco
do pickup for ultrapassado durante o
atraso.

Status Input - THERMPROT1_THRESH1_PICKUP

THERM CPL1

b

Status Input - THERMPROT1_THRESH1_TRIP

THERM CPFL1

>

Status Input -

Entrada de status -

RTD_INPUT_1_ THERMPROT1_

OUT_OF _RANGE | THRESH1_
PICKUP

Status Input - Entrada de status -

THERMPROT1_ THERMPROT1_

THRESH1_ THRESH1_

TRIP TRIP

RTD IN 1 RTDIN 1

Moédulo de expansao
analdgica

Cada entrada de sensor de
temperatura remota possui um bloco de

Sistus Input - THERMAL _1_OUT_OF_RANGE

THERM CPL1

b

fora da faixa. Verdadeiro quando os ; .
Entradas de sensor parémetros excedem o limite de fora da Status Input Entrada de status
de temperatura faixa. Essa fungéo alerta o usuario TERMAL_T_ THERMAL_1_
remotas, 1 a2 b : fio d ¢ trad 6ai OUT OF RANGE | OUT_OF RANGE
fora da faixa oy 0 @ enirada analogica THERM CPL 1 THERM CPL 1
ou danificado.
Objetos de saida
Saidas fisicas Saidas fisicas 1 a 11 Output - OUTPUTI
OUT1 - OUT11 OUTPUT1
Output — Saida - OUTPUT1
OUTPUT1
OUTPUT 1 OUTPUT 1
DECS-250 BESTlogic™ Plus
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Nome Descrigao Simbolo
Saidas remotas Saidas remotas 12 a 35 Output - OUTPUTT2
OUT12 - OUT35 (Disponivel quando um OuUTPUT 12
CEM-2020 opcional Output — Saida —
estiver ConeCtadO). OUTPUT12 OUTPUT12
OUTPUT 12 OUTPUT 12
Objetos fora da pagina (Off-Page Objects)
Usado em conjunto com Entrada fora Off-Page Output
da pagina (Off-Page Input) para Test

transformar uma saida em uma pagina
légica em uma entrada em outra pagina
légica. As saidas podem ser
renomeadas clicando com o botéo
Saida fora da pagina | direito do mouse e selecionando
Rename Output (Renomear saida).
Clicar com o botao direito do mouse
também mostrara as paginas nas quais
as entradas correspondentes podem
ser encontradas. Selecionar a pagina
levara vocé para a respectiva pagina.

Usado em conjunto com Saida fora da Off-Page Input
pagina (Off-Page Output) para T
transformar uma saida em uma pégina
lIégica em uma entrada em outra pagina
légica. As entradas podem ser
renomeadas clicando com o bot&o
direito do mouse e selecionando

Entrada fora da

pagina Rename Input (Renomear entrada).
Clicar com o botao direito do mouse
também mostrara as paginas nas quais
as saidas correspondentes podem ser
encontradas. Selecionar a pagina
levara vocé para a respectiva pagina.
Alarmes
Alarme geral Verdadeiro quando um ou mais alarmes | Alarm
estiverem definidos. | ALARMOUTPUT P
Alarm Alarme
ALARMOUTPUT ALARMOUTPUT
Alarmes Verdadeiro quando um alarme Alarm - PROGRAMMABLE_ Al ARM 1
programaveis programavel estiver definido. | Programmable Alarm 1 Name }
1a16
Alarm — Alarme —
PROGRAMMABLE _ | PROGRAMMABLE_
ALARM 1 ALARM 1
Programmable Nome do alarme
Alarm 1 Name programavel 1

Componentes

Este grupo contém Portas logicas, Temporizadores de pickup e dropout, Travas e Blocos de
comentarios. A Tabela 21-2 lista os nomes e as descrigdes dos objetos do grupo Componentes.

BESTIlogic™ Plus DECS-250
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Tabela 21-2. Grupo Componentes, nomes e descri¢cdes

Nome Descricao Simbolo
Portas logicas
AND Entrada | Saida
0|0 0
0 1 0 *
1 0 0
1 1 1
NAND Entrada | Saida
0|0 1
0 1 1 *
1 0 1
1 1 0
OR Entrada | Saida
0|0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 1
NOR Entrada | Saida
0|0 1
0 1 0
1 0 0
1 1 0
XOR Entrada | Saida
0|0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 0
XNOR Entrada | Saida
0|0 1
0 1 0
1 0 0
1 1 1
NOT .
(INVERSOR) Entgada Sa1|da E
1 0
Borda de A saida é verdadeira quando a borda de subida de
subida um pulso for detectada no sinal _+_
de entrada.
Sg;?;%ge A saida é verdadeira quando o lado de descida
de um pulso for detectado no sinal de entrada. ?_

Temporizadores de pickup e dropout
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Temporizador Usado para definir um atraso na ldgica. Drop Out Timer (1)
de dropout Para obter mais informagdes, consulte Programagéo TIMER_1
do BESTlogicPlus, Temporizadores de pickup e Delay =1
dropout, mais adiante nessa secao. -
Imitiate  Output
Drop Out Timer Temporizador de
(1) dropout (1)
TIMER_1 TIMER_1
Delay = 1 Atraso = 1
Temporizador Usado para definir um atraso na ldgica. Pick Up Timer (T)
de pickup Para obter mais informacgées, consulte Programacéo TIMER_1
do BESTlogicPlus, Temporizadores de pickup e Delay =1
dropout, mais adiante nessa sec¢éao. -
Imitiate  Output
Pick Up Timer Temporizador de
(1) pickup (1)
TIMER_1 TIMER_1
Delay + 1 Atraso + 1
Initiate Iniciar
Output Saida
Travas
Redefinicdo da | Quando Definir entrada estiver ligado e Redefinir Reset Prionty Latch
trava de entrada estiver desligado, a trava ira para o estado
prioridade SET (LIGADO). Quando Redefinir entrada estiver Set
ligado e Definir entrada estiver desligado, a trava ira Output p
para o estado RESET (DESLIGADO). Se Definir e Reset
Redefinir entradas estiverem ligados ao mesmo
tempo, uma redefinicdo de trava de prioridade ira
para o estado RESET (DESLIGADO). Reset Priority Redefinigéo da
Latch trava de
prioridade
Set Definir
Reset Redefinir
Output Saida
Definigdo da Quando Definir entrada estiver ligado e Redefinir Set Prionty Latch
trava de entrada estiver desligado, a trava ira para o estado
prioridade SET (LIGADO). Quando Redefinir entrada estiver Set
ligado e Definir entrada estiver desligado, a trava ira Output p
para o estado RESET (DESLIGADO). Se Definir e Reset
Redefinir entradas estiverem ligados ao mesmo
tempo, uma definicdo de trava de prioridade ira para
o estado SET (LIGADO). Set Priority Definicdo da
Latch trava de
prioridade
Set Definir
Reset Redefinir
Output Saida
Outros
Bloco de Inserir comentarios do usuario. Logic
comentarios
Comment Block
Logic Comment Bloco de
Block comentarios
l6gicos
BESTIlogic™ Plus DECS-250
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Contador Verdadeiro quando a contagem atingir um nimero Counter (1)
selecionado pelo usuario. Counter 1
COUNT_UP incrementa a contagem quando um Trigger Count =1
verdadeiro for recebido.
COUNT_DOWN decrementa a contagem quando um Count Up
verdadeiro for recebido.
RESET redefine a contagem para zero quando um CounkDown Ao
verdadeiro for recebido.
OUTPUT é verdadeiro quando a contagem atinge a
contagem de trigger. Reset
A contagem de trigger é definida pelo usuario e
encontra-se em Settings Explorer, BESTlogicPlus Counter (1) Contador (1)
Programmable Logic (Légica programavel do Counter 1 Contador 1
BESTIlogicPlus), Logic Counters (Contadores Trigger count =1 | Contagem do
l6gicos). trigger = 1
Count Up Contagem
crescente
Count Down Contagem
decrescente
Alarm Alarme
Reset Redefinir
Elementos
A Tabela 21-3 lista os nomes e as descrigdes dos objetos do grupo Elementos.
Tabela 21-3. Grupo Componentes, nomes e descri¢cdes
Nome Descricao Simbolo

27

Quando verdadeiro, esse elemento
bloqueia ou desativa
a fungao de protegao contra

27

subtensao 27.

+ Bloquear

SELECIONAR NiVEL
POTENCIA ATIVA

Esse elemento permite a selegédo do
nivel de poténcia ativa.

Quando uma entrada é verdadeira, o
nivel de poténcia ativa
correspondente é selecionado.

Quando nenhuma entrada for
verdadeira, o nivel de poténcia ativa
€ 0,0.

Quando diversas entradas forem
verdadeiras, o nivel de poténcia ativa
é selecionado na seguinte ordem de
prioridade: 4 >3 >2 > 1. Por
exemplo, se as entradas 2 e 3 forem
verdadeiras, o nivel de poténcia ativa
3 sera selecionado.

ACTINVE POWER LEVH SH ECT

Selecionar nivel 1 poténcia atva
Selecionar nivel 2 poténcia atva
Selecionar nivel 3 poténcia atva
Selecionar nivel 4 poténcia atva

DESABILITAR PONTE
APC

Quando verdadeiro, esse elemento
desabilita o modo Ponte APC.

APC_BRIDGE_DISABLE

DESABILITAR APC

Quando verdadeiro, esse elemento
desativa o modo APC do cddigo de
rede elétrica.

DECS-250
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COMPENSAGAO DE
CORRENTE CRUZADA

desativa a compensacgéo de
corrente cruzada.

21-18 9440380990
Nome Descrigao Simbolo

REDEFINIR ALARME Quando verdadeiro, esse elemento ALARM_RESET

redefine todos os alarmes ativos.

Reiniciar

ATIVACAO AUTOMATICA | Quando verdadeiro, esse elemento AUTO_ENABLE

coloca a unidade no modo

automatico (AVR). Habiliter
ATIVAR . Quando verdadeiro, esse elemento AUTOTRANSFER_ENABLE
TRANSFERENCIA define a unidade
AUTOMATICA como secundaria. Quando falso, a Hahilitar

unidade é primaria.
DESATIVAR Quando verdadeiro, esse elemento CC_DISABLE

STATUS DE LOGICA DE

Quando verdadeiro, o Status de

DATALOG_LOGIC_STATUS

LOG DE DADOS légica x pode ser selecionado e
exibido no log de dados e no monitor Status 16g. 1
em tempo real.
Status log. 2
Status lag. 3
Status l6g. 4
Status 16g.5
Status log. &
TRIGGER DE LOG Quando verdadeiro, esse elemento DATALOGTRIGGER

DE DADOS

dispara o log de dados para comegar
a gravar dados.

+ Acionador

DESATIVAR DROOP

Quando verdadeiro, esse elemento
desativa o droop quando a unidade
estiver operando no modo AVR.

DESATIVAR SEGUIDOR
EXTERNO

Quando verdadeiro, esse elemento
desativa o
seguidor externo.

CONGELAR SAIDA APC

Quando verdadeiro, a saida do
controlador APC PI é congelada.
Isso pode ser usado com a entrada
de status FALHA COM. REM. APC
para congelar a saida APC quando a
comunicagao remota falhar.

BESTIlogic™ Plus
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Simbolo

CONGELAR SAIDA LVRT | Quando verdadeiro, a saida do

controlador LVRT é congelada.

Isso pode ser usado com a entrada
de status FALHA COM. REM. LVRT
para congelar a saida LVRT quando
a comunicagao remota falhar.

FREEZE_LVRT_OUTPUT

+ Congelar LVRT Saida

DISJUNTOR DO
GERADOR

Esse elemento é usado para conectar
os sinais de saida de disjuntor aberto e
fechado do DECS-250 aos contatos de
saida fisicos para abrir e fechar o
disjuntor do gerador e mapear o

retorno do status do disjuntor para um
contato de entrada. Além disso, os
contatos de entrada podem ser
mapeados para permitir a
implementacgéo de interruptores para
iniciar manualmente solicitagdes para
abrir e fechar o disjuntor. (Disponivel
quando o controlador estiver equipado
com o sincronizador automatico
opcional, estilo numero xxxxAxx)

GENERK
Estado Abrir
Abrir Fechar
Fechar

Entradas DISJUNTOR DO GERADOR

Saidas DISJUNTOR DO GERADOR

Status: Essa entrada permite mapear um
contato de entrada que ira fornecer o retorno
do status do disjuntor aoc DECS-250.
Quando o contato de entrada esta fechado,
o disjuntor é indicado como fechado.
Quando o contato de entrado estd aberto, o
disjuntor € indicado como aberto.

Abrir: Essa entrada permite mapear um
contato de entrada que pode ser usado para
iniciar uma solicitagado de abertura manual
do disjuntor. Quando essa entrada recebe
pulso como fechada, o disjuntor abre.

Fechar: Essa entrada permite mapear um
contato de entrada que pode ser usado para
iniciar uma solicitagdo de fechamento
manual do disjuntor. Quando a entrada
recebe pulsos e o gerador esté estavel, uma
solicitagdo de fechamento ¢é iniciada. Se o
parémetro Ativar fechamento de barramento
inativo for VERDADEIRO e o barramento
estiver inativo, o disjuntor fecha. Se o
barramento estiver estavel, o DECS-250
sincronizara o gerador com o barramento e,
em seguida, fechara o disjuntor.

As saidas devem ser mapeadas para os contatos de saida do DECS-
250 que serdo usadas para acionar o disjuntor.

Abrir: Essa saida é pulsada como VERDADEIRA (fecha o contato de
saida a qual estiver mapeada) quando o DECS-250 estiver fornecendo
um sinal para abrir o disjuntor. Sera um pulso se Breaker Output
Contact Type (Tipo do contato de saida do disjuntor) estiver ajustado
como Pulse (Pulso) na tela Breaker Hardware (Hardware do disjuntor)
em Synchronizer (Sincronizador)/VVoltage Matching (Equalizagao da
tenséo) no Settings Explorer, e a duragéo € determinada por Open
Pulse Time (Tempo de pulso para abrir). Sera uma saida constante se
Generator Breaker Hardware Contact Type (Tipo de contato do
hardware do disjuntor do gerador) estiver ajustado em continuo.
Observe que o tempo do pulso deve ser suficientemente longo para que
o disjuntor realmente abra antes que o pulso seja interrompido.

Fechar: Essa saida é pulsada como VERDADEIRA (fecha o contato de
saida a qual estiver mapeada) quando o DECS-250 estiver fornecendo
um sinal para fechar o disjuntor. Sera um pulso se Breaker Output
Contact Type (Tipo do contato de saida do disjuntor) estiver ajustado
como Pulse (Pulso) na tela Breaker Hardware (Hardware do disjuntor)
em Synchronizer (Sincronizador)/Voltage Matching (Equalizagédo da
tensdo) no Settings Explorer, e a duragéo é determinada por Open
Pulse Time (Tempo de pulso para abrir). Sera uma saida constante se
Generator Breaker Hardware Contact Type (Tipo de contato do
hardware do disjuntor do gerador) estiver ajustado em continuo.
Observe que o tempo do pulso deve ser suficientemente longo para que
o disjuntor realmente abra antes que o pulso seja interrompido.

REGULADOR DE
VELOCIDADE

Pode ser conectado a entradas de outros
blocos logicos. Quando o regulador de
velocidade estiver sendo elevado, a saida
Elevar é verdadeira. Quando estiver sendo
abaixado, a saida Abaixar é verdadeira.
(Disponivel quando o controlador estiver
equipado com o sincronizador automatico
opcional, estilo nimero xxxxAxx)

GOWR

Aumento

Diminuigso

DECS-250
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DESABILITAR CODIGO
DE REDE ELETRICA

Quando verdadeiro, a funcionalidade geral do
Cdédigo de rede elétrica é desabilitada.

GRIDCODE_DISABI F

+ Diesativado

DESATIVAR Quando verdadeiro, esse elemento desativa o INT_TRACKING_DISABLE
SEGUIDOR INTERNO seguidor interno.
Diesativado
DESABILITAR LFSM Quando verdadeiro, LFSM do Cédigo de rede LFSM_DISABLE
elétrica é desabilitado.
Desativado
DESATIVAR QUEDA Quando verdadeiro, esse elemento desativa a LDROFP_DISABLE
DE LINHA queda de linha quando a unidade estiver
operando no modo AVR. Desativado

DESATIVAGAO DE
COMPARTILHAMENTO
DE CARGA

Esse elemento permite desativar o
compartilhamento de carga com unidades
especificas da rede.

Quando uma entrada para esse bloco for
verdadeira, os dados de compartilhamento de
carga recebidos daquela unidade s&o
ignorados pelo DECS-250.

LOAD_SHARE _DISABLE

Desabilitar |0 unidade 1
Desabilitar |0 unidade 2
Desabilitar |0 unidade 3
Desabilitar |0 unidade 4
Desabilitar |0 unidade 5
Desabilitar |0 unidade 6
Desabilitar |0 unidade 7
Desabilitar |0 unidade 8
Desabilitar |0 unidade 3
Desabilitar 10 unidade 10
Desabilitar 1D unidade 11
Desabilitar 1D unidade 12
Desabilitar |0 unidade 13
Desabilitar 1D unidade 14
Desabilitar |0 unidade 15
Desabilitar |0 unidade 16

DESATIVAR PERDA

Quando verdadeiro, esse elemento desativa a

LOSS_OF_SENSING

referéncia ativa.

DE MEDICAO fungéo Loss of Sensing (Perda de medigao).
Bloguear
DESATIVARA Quando verdadeiro, esse elemento desativa a LOS TRANSFER_DISABLE
TRANSFERENCIA DE transferéncia para o modo manual durante
PERDA DE MEDICAO uma condigéo Desativado
de perda de medigéao.
ATIVAR ABAIXAR Quando verdadeiro, esse elemento abaixa a LOWER_ENABLE

+ Habilitar

DESABILITAR PONTE
LVRT

Quando verdadeiro, o modo Ponte LVRT é
desabilitado.

LVRT_BRIDGE_DISABLE

+ Desativado

BESTIlogic™ Plus
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Q(limite de tensdo) > Q(U) > Q(P) >
Q(terceiro). Por exemplo, se as entradas
Q(limite de tens&o) e Q(P) forem verdadeiras,
Q(limite de tensao) se tornara o modo de
controle ativo. Consulte o capitulo Cédigo de
rede elétrica para obter detalhes.
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DESABILITAR LVRT Quando verdadeiro, o modo LVRT é LVRT_DISABLE

desabilitado.

Diesativado

SELECIONAR MODO Quando uma entrada é verdadeira, o modo LVAT_MODE_SH ECT
LVRT de controle LVRT correspondente é ativado.

Quando nenhuma entrada for verdadeira, o QiFF

modo de operagao padréo é Fator de Q(limite tensao)

poténcia. QL

Quando diversas entradas forem verdadeiras, QP

o0 modo de controle ativo é selecionado na Q(tercein)

seguinte ordem de prioridade: Q(FP) >

ATIVAR MANUAL

Quando verdadeiro, esse elemento comuta a
unidade
para o modo manual.

MANUAL _ENABILE

+ Hahilitar

SOMENTE MODO
MANUAL PARA FCR

Quando verdadeiro, esse elemento comuta o
modo
manual para FCR.

MANUAL_MODE_FCR_OMNLY

+ Hahilitar

DESATIVAGAO DE
COMPARTILHAMENTO
DE CARGA DA REDE

Quando verdadeiro, esse elemento desativa o
compartilhamento de carga
da rede.

NETWORK _LOAD_SHARE DISABIE

+ Desativado

NLS BROADCAST
(Transmissao de
Compartilhamento de
Carga da Rede)

Esse elemento funciona junto com as
entradas de Status de Compartilhamento de
Carga da Rede (Network Load Share Status)
em todas as unidades na rede. Quando uma
entrada é verdadeira, a entrada de Network
Load Share Status correspondente em todas
as unidades na rede é verdadeira.

NLS_BROADCAST

Saida 1
Saida 2
Saida 3
Saida 4

OEL DESATIVADO NO
MODO MANUAL

Quando verdadeiro, esse elemento desativa o
OEL quando a unidade estiver operando no
modo manual.

OEL DISABLED IN_MAN_MODE

+ Hahilitar

OEL ON-LINE Quando verdadeiro, esse elemento ativa o OEL_ONLINE
uso do OEL, quando a unidade é considerada
on-line. Habilitar
SELECIONAR B Quando verdadeiro, esse elemento seleciona OB_SHECT_GROUP_2
CONFIGURACOES as configuragdes secundarias
SECUNDARIAS do OEL. Habilitar
DO OEL
DECS-250 BESTlogic™ Plus
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ATIVAR PARALELO LM

Quando verdadeiro, esse elemento informa a
unidade que ele esta on-line. O elemento
deve ser ativado quando 52LM esta fechado.

Esse elemento também permite

a operacgao do UEL e da compensagéo de
droop

quando verdadeiro.

FARALIFl ENABLE | M

+ Hahilitar

SELECIONAR
CONFIGURACOES
SECUNDARIAS
NO PID

Quando verdadeiro, esse elemento seleciona
as configuragdes secundarias
no PID.

PID_SH ECT_GROUP_2

+ Hahilitar

ATIVAR FP/VAR

Quando verdadeiro, esse elemento ativa o
controlador de FP e Var. O elemento de
selegcéo de FP/Var deve estar ajustado como
verdadeiro para usar os modos Var ou FP.

PF_VAR ENABIF JK

+ Hahilitar

ATIVAR
PREDEFINIGAO 1

Quando verdadeiro, esse elemento informa a
unidade para usar as referéncias como
Predefinicéo 1.

PREPOSITION_1_ENABLE

+ Habilitar

ATIVAR
PREDEFINIGAO 2

Quando verdadeiro, esse elemento informa a
unidade para usar as referéncias como
Predefinicéo 2.

PREPOSITION_2 ENABLE

+ Hahilitar

ATIVAR
PREDEFINIGAO 3

Quando verdadeiro, esse elemento informa a
unidade para usar as referéncias como
Predefinicéo 3.

PREPOSITION_3 ENABLE

+ Hahilitar

SELECIONAR
CONFIGURACOES
SECUNDARIAS
DA PROTECAO

Quando verdadeiro, esse elemento informa a
unidade para usar as referéncias da protecao.

PROTECT_SELECT_GROUP 2

+ Habilitar

CONTROLE DE
SEQUENCIA DO
PSS ATIVADO

Quando verdadeiro, a sequéncia de controle
do PSS (rotacao de fase) é ativada.
(Disponivel quando o controlador estiver
equipado com o Estabilizador do sistema de
poténcia, estilo nimero xPxxxxx)

PSS _SEQ_CNTRL ENABLED

+ Habiliter

DESATIVAR SAIDA
DO PSS

Quando verdadeiro, esse elemento desativa a
saida do PSS. O PSS continua a operar, mas
a saida n&o é usada. (Disponivel quando o
controlador estiver equipado com o
Estabilizador do sistema de poténcia, estilo
numero XPxxxxx)

PSS _CNTRL_OUT_DISABLE

+ Desativado

SELECAO DO
CONTROLE DE
SEQUENCIA DO PSS

Quando verdadeiro, a rotagéo de fase é
selecionada como ACB. Quando falso, a
rotacéo de fase é selecionada como ABC.
(Disponivel quando o controlador estiver
equipado com o Estabilizador do sistema de
poténcia, estilo nUmero xPxxxxx)

P55 SEQ CNTRL_SH ECTION

|.Mm

MOTOR PSS

Quando verdadeiro, o PSS estd no modo
motor. Falso quando estiver no modo
gerador. (Disponivel quando o controlador
estiver equipado com o Estabilizador do
sistema de poténcia, estilo numero xPxxxxx)

PS5 MOTOR

|,Mm
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SELECIONAR B Quando verdadeiro, esse elemento seleciona P55 SHECT _GROUP_2
CONFIGURACOES as configuragdes secundarias no PSS.
SECUNDARIAS (Disponivel quando o controlador estiver Habilitar
DO PSS equipado com o Estabilizador do sistema de

poténcia, estilo nUmero xPxxxxx)

ATIVAR ELEVAR

Quando verdadeiro, esse elemento eleva a
referéncia ativa.

RAISE_ENABI F

+ Hahilitar

MODO DE FALHA
LVRT REMOTA

Esse elemento pode ser usado para alternar
o modo de operagéo (Q(FP) ou Valor em
espera) quando ocorrer uma falha de
comunicagéo remota do LVRT. Quando uma
falha de comunicagao remota do LVRT for
detectada, o modo LVRT durante a falha sera
controlado pela definigdo Modo de falha e
esse elemento logico. Quando o Modo de
falha de controle remoto LVRT for definido
como Q(FP), o modo de operacao sera Q(FP)
e esse elemento légico ndo tera efeito.
Quando o Modo de falha de controle remoto
LVRT for definido como Valor em espera, o
elemento logico pode ser usado para definir o
modo operacional durante uma falha de
comunicagao remota LVRT, conforme
indicado abaixo:

¢ Quando verdadeiro, o modo de falha de

controle remoto LVRT ¢é definido como
Saida em espera.

Quando falso, o modo de falha de controle
remoto LVRT ¢é definido como Q(FP).

REMOTE_LVRT_FAILMODE

+ Hahilitar

CONFIGURACOES
SECUNDARIAS DA
PARTIDA SUAVE

as configuragdes secundarias
da partida suave.

SELECIONAR . Quando verdadeiro, esse elemento seleciona SCL_SHECT_GROUP_2
CONFIGURACOES as configuragdes secundérias

SECUNDARIAS do SCL. Habilitar

DO SCL

SELECIONAR Quando verdadeiro, esse elemento seleciona SOFT_START_SELECT_GROUP 2

+ Habilitar

transferéncia

saida do watchdog de transferéncia

ATIVAR INICIAR Quando verdadeiro, esse elemento inicia a START_ENABLE
unidade.
Habilitr
ATIVAR PARAR Quando verdadeiro, esse elemento para a STOP_ENABLE
unidade.
Habilitr
Disparo do watchdog de | Quando verdadeiro, esse elemento abre a TransferWatchdogTnp

+ Acionamento

DECS-250
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Nome

Descrigao ‘

Simbolo

UEL DESATIVADO NO
MODO MANUAL

Quando verdadeiro, esse elemento desativa o
UEL quando a unidade estiver operando no
modo manual.

UEL_DISABLFD_IN_MAN MODE

+ Hahilitar

SELECIONAR . Quando verdadeiro, esse elemento seleciona UE_SHECT_GROUP_2
CONFIGURACOES as configuragdes secundérias

SECUNDARIAS do UEL. Habilitar

DO UEL

DESABILITAR Quando verdadeiro, esse elemento desativa o UNDERFREQUENCYVHZ_DISABLE
SUBFREQUENCIA limitador de subfrequéncia V/Hz.

V/IHZ Desativado

ALARME Quando verdadeiro, esse elemento dispara USERAI M1

PROGRAMAVEL PELO | um alarme programavel. Programmable Alarm 1 Name

USUARIO 1 a 16

+ Acionadar

SELECIONAR
CONFIGURACOES
SECUNDARIAS DO
LIMITADOR DE VAR

Quando verdadeiro, esse elemento seleciona
as configuragdes secundarias
do limitador de Var.

VAR _|IM_SH ECT_GROUP_2

+ Hahilitar

MODO VAR/FP A entrada Var seleciona o controle Var e VAR_PF_MODE
a entrada FP seleciona o controle do _
fator de poténcia. Desligar
war
PF
SELECAO VAR/FP Quando verdadeiro, esse elemento permite a VAR_PF_SEHLECT_ENABLE
HABILITADA selecdo de Var e FP.
+ Habilitar
DESATIVAR~ Quando verdadeiro, esse elemento desativa a YVOLT_MATCH_DISABLE
EQUALIZACAO equalizagdo de tens&do quando a unidade
DE TENSAO estiver operando no modo AVR.

+ Desativado

Esquemas légicos

Um esquema légico € um grupo de variaveis légicas escritas em forma de equagao que define a
operagao de um Sistema digital de excitagcdo DESC-250. Cada esquema légico recebe um nome
exclusivo. Isso permite selecionar um esquema especifico e ter a confianca de que o esquema
selecionado esteja em operagédo. Um esquema logico é configurado para uma aplicagdo de protegao e
controle tipicas de um gerador sincrono de controle e é o esquema légico ativo padrdo. Apenas um
esquema légico pode estar ativo em um determinado momento. Na maioria das aplicagdes, esquemas
l6gicos pré-programados eliminam a necessidade de programacgao personalizada. Esquemas légicos
pré-programados podem fornecer mais entradas, saidas ou recursos do que os necessarios para uma
aplicagao particular. Isso porque um esquema pré-programado é projetado para um grande nimero de
aplicagbes sem a necessidade de programagao especial. Saidas de bloco l6gico desnecessarias podem
ser deixadas abertas para desativar uma fungao, ou um bloco de fungdes pode ser desativado através
das configuragbes operacionais.

BESTIlogic™ Plus
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Quando for necessario um esquema légico personalizado, o tempo de programacgao é reduzido pela
modificagdo do esquema légico padrao.

O esquema légico ativo

O DECS-250 deve ter um esquema légico ativo para poder operar. Todos os controladores DECS-250
séo fornecidos com um esquema légico ativo padrao pré-carregado na memoria. A funcionalidade desse
esquema légico é similar ao do esquema fornecido com o DECS-200. Se a configuragdo do bloco de
fungdes e a saida logica do esquema légico padrdo atenderem as exigéncias da sua aplicagéo, entao
apenas as configuracdes operacionais (parametros do sistema e configuragdes de limite) precisam ser
ajustadas antes de colocar o DECS-250 em servigo.

Envio e recuperacao de esquemas légicos

Recuperacdo de um esquema l6gico de um DESC-250

Para recuperar as configuragdées do DECS-250, o DECS-250 deve estar conectado a um computador
através de uma porta de comunicagéo. Assim que as conexdes necessarias sao feitas, o download das
configuragdes pode ser feito do DECS-250, selecionando Download Settings and Logic (Download de
configuracdes e ldégica) no menu suspenso Communication (Comunicagao).

Envio de um esquema légico a um DESC-250

Para enviar as configuragdes do DECS-250, o DECS-250 deve estar conectado a um computador
através de uma porta de comunicagdo. Assim que as conexdes necessarias sao feitas, as configuragdes
podem ser carregadas no DECS-250, selecionando Upload Settings and Logic (Carregar configuragdes e
l6gica) no menu suspenso Communication (Comunicagao).

Aviso

Sempre remova o DECS-250 de servigo antes de trocar ou modificar o
esquema légico ativo. Tentar modificar um esquema légico com o DECS-
250 em servigo pode gerar saidas inesperadas ou indesejadas.

Modificar um esquema légico no BESTCOMSPIus® nio torna esse
esquema ativo no DECS-250. O esquema modificado deve ser
carregado no DECS-250. Consulte os paragrafos acima em Envio e
recuperagdo de esquemas logicos.

Esquemas légicos padrao

O esquema légico padrao para sistemas desativados por PSS é mostrado na Figura 21-2 até Figura 21-4
e 0 esquema logico padrao para sistemas ativados por PSS é mostrado na Figura 21-5 até a Figura
21-8.
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Status Input

DECS_START_STOP

Alarm

ALARMOUTPUT

- Enable

nput - INPUT10

Status Input

FIELD_FLASH_ACTIVE

Quiput - OUTPUTI

START/STOF

AUTO_ENABLE

p Enable

MANUAL_ENABLE

p Enable

RAISE_ENABLE

p Enable

LOWER_ENABLE

p Enable

VAR PF_SELECTION

Input - INPUTS

I
L> + Enable

Input - INPUTS

Output - OUTPUTE

FIELD_FLASH_ACTIVE

9440380990

N PREPOSITION_1_ENABLE

PREPOSITION_1 p Enable

{
3

PREPOSITION_2_EMABLE
nput - IN
PREFOSITION_2 p Enable

PREPOSITION_3_ENABLE

5

3

nput - IN
PREPOSITION_3 p Enable

LM/JK Lagic DROOP_DISABLE

Dizable

PARALLEL _ENABLE |M

OEL_ONLINE

- Enable

VOLT_MATCH_DISABLE

p Disable

PF_VAR_ENABLE JK

> . B Enable

Figura 21-2. Légica padrao para desativado por PSS — Guia Pagina 1 da loégica

Status Input

Entrada de status

Output — OUTPUT1

Saida — OUTPUT1

Alarm Alarme

Input — INPUT1 Entrada — INPUT1
Enable Ativar

RAISE RAISE

LOWER LOWER

Fixed 1 Fixa 1

LM/JK Logic Logica LM/JK
Disable Desativar
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Input - INFUT11

ALARM_RESET

Status Input
OEL

Status Input

VAR _LIMITER_ACTIVE

Status Input

| UNDERFREQUENCYVHZ p—
Status Input
|Set|)oin1_A1_Lm~er_Li'ri1 }—
Staius Input

Setpoint_At_Upper_Limit

Status Input
MANUAL_ACTIVE

Status Input

DECS_PREFPOSITION

ALARM_RESET

p Reset

Limiter Alarm Output

Output - OUTPUT2

LIMITER_ACTIVE

Output - OUTPUT4
MANUAL_MODE

Output - OUTPUTS

PREPOSITION_ACTNE
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Input - INPUT12
SETTINGS_GRFPZ

SOFT_START_SELECT_GROUP_ 2

p Enzble

PROTECT_SELECT_GROUF 2

P Enable

SCL_SELECT_GROUP 2

p Enable

UEL_SELECT_GROUP 2

P Enable

OEL_SELECT GROUP 2

# Enable

VAR_LIM_SELECT_GROUP 2

~——————p Enable

Figura 21-3. Légica padrao para desativado por PSS — Guia Pagina 2 da logica

Status Input

Entrada de status

Input — INPUT11

Entrada — INPUT11

OEL OEL
UEL UEL
SCL SCL
Reset Redefinir

Limiter Alarm Output

Saida do alarme do limitador

Output — OUTPUT2

Saida — OUTPUT2

Enable

Ativar
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OQuiput - OUTPUT!
==
STARTISTOP [&=
OQuiput - OUTPUT3
=
ALARM  [Z
Ouiput - OUTPUT2
LIMITER_ACTIVE
LIMITER_ACTIVE [=
Output - OUTPUT4
=
MANUAL_MODE [ ==
Ouiput - OUTPUTS
| PREPOSITION_ACTIVE }-L’
PREPOSITION_ACTIVE [ =
Output - OUTPUTE
[FIELD_FLASH_ACTNE h.
FIELD_FLASH_ACTIVE [=
Figura 21-4. Légica padrao para desativado por PSS — Guia Saidas fisicas
START/STOP START/STOP
ALARM ALARM
Output — OUTPUT1 Saida — OUTPUT1
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Status Input Output - OUTPUTI
DECS_START_STOP START/STOP
Alarm Output - OUTPUT3
ALARMOUTALT
AUTO_ENABLE
Input - INPUT1
AUTO_MODE B Enable
MANUAL_ENABLE
Input - INPUT2
MANUAL_MODE B Enable
RAISE_ENABLE
Input - INPUT3
RAISE  Enable
LOWER_ENABLE
Input - INPUT4
LOWER W Enable

VAR_PF_SELECTION

Fixed 1 P Enable

Input - INPUT10
AUTOTRANSFER

Status Input

FIELD_FLASH_ACTIVE

p Disable
Input - INPUT9
=K PF_VAR_ENABLE JK
> . b Enzble
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PREPOSITION_1_ENABLE
Input - INPUTS
PREFOSITION_1 b Enable
PREPOSITION_2_ENABLE
nput - INPUTG
PREPOSITION_2 b Enzble
PREPOSITION_3 ENABLE
Input - INPUT7
PREPOSITION 3 b Enable
: DROOP_DISABLE
Input - INPUTS Al =
UM P Disable
Off-Page Ouiput
PARALLEL_ENABLE LM
Enable

| OEL_ONLINE
B Enzble

VOLT_MATCH_DISABLE

Output - OUTPUTE

FIELD_FLASH_ACTIVE

Figura 21-5. Légica padrao para ativado por PSS — Guia Pagina 1 da légica

Status Input

Entrada de status

Output — OUTPUT1

Saida — OUTPUT1

Alarm Alarme
Input — INPUT1 Entrada — INPUT1
RAISE RAISE
LOWER LOWER
Fixed 1 Fixa 1
Enable Ativar
LM/JK Logic Logica LM/JK
Off-Page Output Saida fora de pagina
Disable Desativar
52 JIK 52 JIK
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ALARM_RESET
Input - INPUTT1 Input - INPUT12 SOFT_START_SELECT_GROUF 2
b Reset SETTINGS_GRP2 — = =
p Enable
Status Input
PROTECT_SELECT GROUP 2
5 I Liriter Alarm Output
fatus Input = Enable
Quiput - OUTPUT2
Sl SELECT. GROUP.
Status Input p- Enable
Status Input UEL_SFLECT_GROUP_2
| UNDERFREQUENCYWHZ pp—
Status Input — > Enable
[ Setpoint At Lower_Limit
Status Input OEL_SELECT_GROUP_2
-
Status Input
PSSVOLTAGELIMIT
VAR_LIM_SELECT_GROUP 2
Stalus Input Ouiput - OUTPUTA ‘P Enable
MANUAL_ACTIVE
Status Input Ouiput - OUTPUTS
Figura 21-6. Légica padrao para ativado por PSS — Guia Pagina 2 da légica
Status Input Entrada de status
Input — INPUT1 Entrada — INPUT1
OEL OEL
UEL UEL
SCL SCL
Reset Redefinir
Limiter Alarm Output Saida do alarme do limitador
Output — OUTPUT2 Saida — OUTPUT2
Enable Ativar
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}b Enable

PID_SELECT_GROUP_2

PSS Enable Logic

PSS _SEQ_CNTRL_ENABLED

p Enable

Output - OUTPUT?

QuUTPUT7

PSS _SELECT GROUP 2

Input - INPUT 14

INFUT 14

Figura 21-7. Légica padrao para ativado por PSS — Guia Pagina 3 da légica
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Off-Page Input

Entrada fora de pagina

LM Status Status LM
Input — INPUT13 Entrada — INPUT13
INPUT 13 ENTRADA 13

Status Input

Entrada de status

PSS Enable Logic

Logica de ativagdo do PSS

Enable

Ativar

Output — OUTPUT17

Saida — OUTPUT17
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=S

—

—

e

Output - DUTPUTI
START/STOP
START/STOP [==
Output - OUTPUT3
ALARM
[ Asrm | o =
Output - OUTPUT2
LIMITER_ACTIVE
LIMITER_ACTIVE [
Output - OUTPUTA
MANUAL_MODE
AL wome |-
Output - OUTPUTS
PREPOSITION_ACTIVE [ =
Output - OUTPUT7
QUTPUT 7
e
Output - OUTPUTE
a
FIELD_FLASH_ACTMVE [=
Figura 21-8. Légica padrao para ativado por PSS — Guia Saidas fisicas
START/STOP START/STOP
ALARM ALARM
OUTPUT 7 OUTPUT 7
Output — OUTPUTA1 Saida — OUTPUT1
Programacgéao do BESTlogic ™Plus
Use o0 BESTCOMSPIus® para programar o BESTlogicPs. Usar o BESTlogicPlus é analogo a conectar
fisicamente fios entre os terminais discretos do DECS-250. Para programar o BESTlogicPlus, use o
Settings Explorer no BESTCOMSPIus para abrir o ramo da arvore da Légica programavel do
BESTIogicPlus como se mostra na Figura 21-1.

E utilizado o método de arrastar e soltar para conectar uma varidvel ou uma série de variaveis a
entradas, saidas, componentes e elementos logicos. Para desenhar um fio/link desde uma porta até

outra (triangulos), clique o botao esquerdo do mouse em uma porta, puxe o fio até outra porta e solte o
a uma porta incorreta.

botao esquerdo do mouse. Uma porta vermelha indica que uma conexdo com a porta é necessaria ou

esta faltando. Uma porta preta indica que uma conexao com a porta ndo é necessaria. Nao € permitido

carregada noDECS-250:

desenhar fios/links entre uma entrada e outra ou entre uma saida e outra. Apenas um fio/link pode ser
BESTIlogic™ Plus

Se um objeto ou elemento estiver desativado, havera um X amarelo sobre ele. Para ativar o elemento,
elemento nao esta disponivel para o nimero de estilo do DECS -250.

conectado a qualquer saida. Se a proximidade do ponta do fio/link ndo for exata, ele pode ser conectado
navegue até a pagina de configuragdes desse elemento. Um X vermelho indica que um objeto ou

A visualizagéo da légica principal e das saidas fisicas pode ser organizada automaticamente clicando o
botéo direito do mouse sobre a janela e selecionando Auto-Layout (Layout automatico).

As condigdes seguintes devem ser atendidas para que o BESTCOMSPIus permita que a légica seja

DECS-250
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e Um minimo de duas entradas e um maximo de 32 entradas em qualquer porta multiporta (AND, OR,
NAND, NOR, XOR e XNOR).

o Um maximo de 32 niveis l6gicos para qualquer caminho particular. Um caminho sendo um bloco de
entrada ou lado de saida de um bloco de elementos através de portas para um bloco de saida ou um
lado de saida de bloco de elementos. Isso objetiva incluir quaisquer portas OR na pagina Saidas
fisicas, mas nao os pares combinados dos blocos de saidas fisicas.

e E permitido um maximo de 256 portas por nivel I6gico com um méximo de 256 portas por diagrama.
Todos os lados de saida e lados de entrada de blocos de elementos estao no nivel I6gico maximo do
diagrama. Se necessario, todas as portas sdo avangadas/elevadas em niveis légicos e armazenadas
temporariamente para chegar ao bloco de saida final ou bloco de elementos se necessario.

Trés LEDs de estado estao localizadas no canto inferior direito da janela do BESTlogicPlus. Esses LEDs
mostram o Status da Idgica salva, Status do diagrama logico e Status da camada ldgica. A Tabela 21-4
define as cores para cada LED.

Tabela 21-4. LEDs de status
LED Cor Definigao
Laranja A loégica mudou desde a ultima vez que foi salva.

Status da Idgica salva i p o ;
(LED esquerdo) Verde A logica NAO mudou desde a ultima vez que foi

salva.

Status do diagrama légico @® Vermelho | Requisitos acima listados NAO s&o atendidos.

(LED central) Verde Requisitos acima listados s&o atendidos.
Status da camada logica @® Vermelho | Requisitos acima listados NAO so atendidos.
(LED direito) Verde Requisitos acima listados s&o atendidos.

Temporizadores de pickup e dropout

Um temporizador de pickup produz uma saida VERDADEIRA quando o tempo decorrido € igual ou
superior a configuragédo Pickup Time (Tempo do pickup) apds ocorrer uma transicdo de FALSO para
VERDADEIRO na entrada Iniciar da l6gica conectada. Sempre que o status da entrada Iniciar mudar
para FALSO, a saida muda imediatamente para FALSO.

Um temporizador de dropout produz uma saida VERDADEIRA quando o tempo decorrido € igual ou
superior a configuragdo Dropout Time (Tempo do dropout) apds ocorrer uma transicdo de VERDADEIRO
para FALSO na entrada Iniciar da I6gica conectada. Sempre que o status da entrada Iniciar mudar para
VERDADEIRO, a saida muda imediatamente par FALSO.

Consulte a Figura 21-9, Blocos de temporizador Idgico de pickup e dropout.

Para programar as configuragdes do temporizador l6gico, use o Settings Explorer do BESTCOMSPIus®
para abrir o ramo BESTlogicPlus Programmable Logic/ (Légica programavel do BESTlogicPlus)/Logic
Timers (Temporizadores légicos). Insira um texto no Nome que se deseja exibir no bloco do temporizador
l6gico. A faixa de valor de atraso de tempo é de 0 a 1.800 segundos em incrementos de 0,1 segundo.

Em seguida, abra a guia Components (Componentes) na janela do BESTlogicPlus e arraste um
temporizador para a grade do programa. Clique no temporizador com o botdo direito para selecionar o
temporizador que deseja usar, que foi previamente definido no ramo da arvore Logic Timers
(Temporizadores légicos). Sera exibida a caixa de dialogo Logic Timer Properties (Propriedades do
temporizador légico). Selecione o temporizador que deseja usar.

A precisdo da temporizagéo € +15 milissegundos.

DECS-250 BESTlogic™ Plus
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Initiate —,—\—
: Initiate Pickup Output : —,—\—
Timer Pickup Time
Output
P0048-03
Initiate —\—’7
C Initiate Dropout Output
Timer C Dropout Time
Output
Figura 21-9. Blocos légicos do temporizador de pickup e dropout
Initiate Iniciar
Pickup Timer Temporizador de pickup
Output Saida
Dropout Timer Temporizador de dropout

Simulador de légica offline

E possivel usar o simulador de légica offline para testar a l6gica personalizada antes de colocar em
operagdo. O estado de diversos elementos da Iégica pode ser alternado para verificar se os estados da

l6gica passam pelo sistema conforme esperado.

O simulador de légica offline permite alterar o estado de diversos elementos de légica para ilustrar como
o estado passa pelo sistema. Antes de executar o simulador de logica, & necessario clicar no botdo Save
(Salvar) na barra de ferramentas do BESTIlogicPlus para salvar a l6gica na memoaria. As alteragdes na
l6gica (além de alteragdes no estado) estdo desabilitadas quando o simulador estiver habilitado. As
cores sao selecionadas ao clicar no botdo Options (Opgdes) na barra de ferramentas do BESTlogicPlus.
Por padrao, Logic 0 esta vermelho e Logic 1 esta verde. Usando o mouse, clique duas vezes em um

elemento da ldgica para alterar o respectivo estado.

Um exemplo do simulador de légica offline esta ilustrado na Figura 21-10. Exemplo do Simulador de

l6gica offline

. STOP_ENABLE é Logic 0 (vermelho) quando Input 1 é Logic 1 (verde), Input 2 é Logic 0 (vermelho), e

o inversor é Logic 1 (verde).

BESTIlogic™ Plus

DECS-250



9440380990 21-35

Status Input ’. )

PREPOSITION_1_ACTNE

Status Input Output - OUTPUTI
PREPOSITION_2_ACTME s - OUTPUT1
STOP_ENABLE
Status Input Input - INPUT1
PREPOSITION_3_ACTNVE J AUTO_MODE e
I Input - INPUT2 J

Logic State Legend [ES MANUAL _MODE

Logic State Colors

LogicO NN
Logic1 NN

Show when legic simulation starts.

Figura 21-10. Exemplo do Simulador de légica offline

Gerenciamento de arquivos do BESTlogic™Plus

Para gerenciar arquivos do BESTlogicPlus, use o Settings Explorer para abrir o ramo da arvore da
Légica programavel do BESTlogicPlus. Use a barra de ferramentas da l6égica programavel do
BESTlogicPlus para gerenciar os arquivos do BESTlogicPlus. Consulte a Figura 21-11. Para obter
informagdes sobre o gerenciamento de arquivos de configuragdes, consulte a segédo Software
BESTCOMSPlus.

Biblicteca Lagica~ Protegdo ~ Opgles Guardar | [ | 3 Limpar

Figura 21-11. Barra de ferramentas da légica programavel do BESTlogicPlus

Como salvar um arquivo do BESTlogicPlus

Apés programar as configuragcées no BESTlogicPlus, clique no botdo Save (Salvar) para salvar as
configuragdes na memodria.

Para que as novas configuragdes do BESTlogicPlus possam ser carregadas no DECS-250, é necessario
selecionar Save (Salvar) no menu suspenso File (arquivo) localizado na parte superior da shell principal
do BESTCOMSPIus. Essa etapa salva as configuragbes do BESTlogicPlus e as configuragdes
operacionais em um arquivo.

O usuario também tem a alternativa de salvar as configuragbes do BESTlogicPlus em um arquivo
exclusivo somente com as configuragdes do BESTlogicPlus. Clique no botdo suspenso Logic Library
(Biblioteca de légica) e selecione Save Logic Library File (Salvar arquivo da biblioteca de légica). Use as
técnicas normais do Windows® para procurar a pasta onde deseja salvar o arquivo e digite um nome de
arquivo para salvar.

Como abrir um arquivo do BESTlogicPlus

Para abrir um arquivo salvo do BESTlogicPlus, clique no botao suspenso Logic Library (Biblioteca de
I6gica) na barra de ferramentas da Logica programavel do BESTIlogicPlus Programmable e selecione
Open Logic Library File (Abrir arquivo da biblioteca de l6gica). Use as técnicas normais do Windows para
procurar a pasta em que o arquivo esta localizado.

Como proteger um arquivo do BESTlogicPlus

Os objetos de um diagrama légico podem ser bloqueados para que, quando um documento estiver
protegido, esses objetos ndo possam ser modificados. E util bloquear e proteger para enviar arquivos de
l6gica a outras pessoas para serem modificados. Os objetos bloqueados ndo podem ser modificados.

DECS-250 BESTlogic™ Plus
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Para exibir o status de bloqueio dos objetos selecione Show Lock Status (Mostrar status de bloqueio) no
menu suspenso Protection (Protegao). Para bloquear objetos, use 0 mouse para selecionar os objetos a
serem bloqueados. Clique nos objetos selecionados com o bot&o direito do mouse e selecione Lock
Object(s) (Bloquear objetos). O cadeado dourado ao lado dos objetos muda de aberto para fechado.
Para proteger um documento de Idgica, selecione Protect Logic Document (Proteger documento de
I6gica) no menu suspenso Protection (Protegao). O estabelecimento de uma senha é opcional.

Como carregar um arquivo do BESTlogicPlus

Para carregar um arquivo do BESTlogicPlus no DECS-250, primeiramente é necessario abrir o arquivo
com o BESTCOMSPIus® ou criar um arquivo com o BESTCOMSPIus. Depois abra o menu suspenso
Communication (Comunicacéo) e selecione Upload Logic (Carregar l6gica).

Como fazer o download de um arquivo do BESTlogicPlus

Para fazer download de um arquivo do BESTlogicPlus de um DECS-250, é preciso abrir o menu
suspenso Communication (Comunicagéo) e selecionar Download Settings and Logic from Device (Fazer
download das configuracdes e légica de um dispositivo). Se a l6gica no BESTCOMSPIus® for alterada,
uma caixa de dialogo abrird perguntando se deseja salvar as mudancas atuais da légica. Vocé pode
escolher Yes (Sim) ou No (Nao). Depois de haver realizado a ag&o requerida para salvar ou descartar a
I6gica atual, o download é realizado.

Como copiar e renomear esquemas l6gicos pré-programados

Para copiar um esquema légico salvo e atribuir-lhe um nome exclusivo, primeiramente carregue o
esquema légico salvo no BESTCOMSPlus. Clique no botdo suspenso Logic Library (Biblioteca de
l6gica) e selecione Save Logic Library File (Salvar arquivo da biblioteca de l6gica). Use as técnicas
normais do Windows® para procurar a pasta onde deseja salvar o novo arquivo e digite um nome de
arquivo para salvar. As mudancgas nao sao ativadas até que as novas configuragdes sejam salvas e
carregadas no dispositivo.

Impressédo de um arquivo do BESTlogicPlus

Para ter uma visualizagdo do impresso, clique no icone Print Preview (Visualizar impressao) na barra de
ferramentas da légica programavel do BESTlogicPlus. Se quiser imprimir em uma impressora, selecione
o icone de impressora no canto superior esquerdo da tela Print Preview (Visualizar impressao).

Vocé pode pular a visualizagao da impressao e imprimir diretamente clicando no icone Printer
(Impressora) na barra de ferramentas da légica programavel do BESTlogicPlus. Uma caixa de dialogo,
Select Views to Print (Selecionar visualizagdes para imprimir) abre permitindo verificar qual visualizagao
deseja imprimir. A seguir, a caixa de dialogo Print (Imprimir) abre com as escolhas tipicas do Windows
para configurar as propriedades da impressora. Execute esse comando, como necessario, e depois
selecione Print (Imprimir).

Ha também um icone Page Setup (Configurar pagina) na barra de ferramentas da Légica programavel
do BESTlogicPlus permitindo selecionar Paper Size (Tamanho do papel), Paper Source (Origem do
papel), Orientation (Orientagado) e Margins (Margens).

Como apagar o diagrama légico na tela

Clique no botédo Clear (Apagar) para apagar o diagrama légico na tela e recomecar.

Exemplos do BESTIogic™Plus

Exemplo 1 - Conexdes do bloco lé6gico GOVR

A Figura 21-12 ilustra o bloco l6gico GOVR e dois blocos Idgicos de saida. A Saida 6 esté ativa
enquanto o regulador de velocidade esta sendo elevado e a Saida 9 esta ativa enquanto o regulador
de velocidade é abaixado.

BESTIlogic™ Plus DECS-250
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Output - OUTPUTE
GOWR OUTPUTE
Raize
Output - OUTPUTS
Lower OUTPUT9

Figura 21-12. Exemplo 1 - Conexdes do bloco légico GOVR

GOVR GOVR

Raise Elevar

Lower Abaixar

Output — OUTPUT6 Saida - OUTPUT6
OUTPUT 6 OUTPUT 6

Exemplo 2 - Conexdes do bloco légico AND

A Figura 21-13 ilustra a conex&do de uma porta AND tipica. Nesse exemplo, a Saida 11 sera ativada
quando o barramento e o gerador estiverem inativos.

Input - BUS_DEAD
BUS DEAD p—u Output - OUTPUTTI
* OUTPUT 11
Input - GEN_DEAD
GEN_DEAD

Figura 21-13. Exemplo 2 - Conexdes do bloco légico AND

Input — BUS DEAD Entrada — BUS_DEAD
Input — GEN_DEAD Entrada — GEN_DEAD
Output — OUTPUT6 Saida — OUTPUTG6
OUTPUT 6 OUTPUT 6

DECS-250 BESTlogic™ Plus
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22 - Comunicacao

Comunicacao local

Uma porta USB tipo B conecta o DECS-250 a um computador que executa o BESTCOMSPIus® para
permitir comunicagao local e imediata. Esse modo de comunicagéo € util para a configuragao e o
comissionamento do sistema. A porta USB esta localizada no painel frontal e esta ilustrada na segéo
Controles e indicadores deste manual. Um driver de dispositivo USB para o DECS-250 é
automaticamente instalado no computador durante a instalagdo do BESTCOMSPIus. Informagdes sobre
como estabelecer de comunicagéo entre BESTCOMSPIus e o DECS-250 sao fornecidas no capitulo
Software BESTCOMSPIus deste manual.

Cuidado

Este produto contém um ou mais dispositivos de memaria ndo volatil. A
memoaria nao volatil é utilizada para armazenar informagéo (como as
definigdes) que necessita de ser guardada quando o produto esta ciclado por
energia ou caso contrario deve ser executado um reinicio. As tecnologias
estabelecidas de memoria ndo volatil ttm um limite fisico quanto ao numero
de vezes que podem ser eliminadas e escritas. Neste produto, o limite é de
100,000 ciclos de eliminagao/escrita. Durante a aplicagao de produto, devem
ser consideradas as comunicagdes, logica e outros fatores que podem causar
escritas frequentes/repetidas de definicbes ou outra informacgao que é retida
pelo produto. As aplicagdes que resultam de tais escritas frequentes/repetidas
podem reduzir a vida util do produto e resultar em perda de informacao e/ou
inoperabilidade do produto.

Comunicagdo com um segundo DECS

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus: Gerenciador de definicdbes, Comunicagdes, Configuragao
RS232
Caminho de navegacdo na HMI: Definigdes, Comunicacgdes, Configuragdo RS232.

A comunicagao com um segundo DECS permite que o seguidor da referéncia de regulagem opere em
uma aplicagédo dupla ou redundante do DECS. E possivel usar seguidor de referéncia externa entre um
DECS-250 e um segundo DECS-250 ou um DECS-250 e DECS-200.

Todos os controladores DECS mencionados aqui usam um conector DB-9 (RS-232) fémea na
comunicagao com um segundo DECS. No DECS-250, esse conector esta localizado no painel direito e
esta ilustrado na seg¢éo Controles e indicadores deste manual. Esta disponivel um cabo de cinco pés (1,5
metro), nimero da pecga 9310300032, para interligar dois controladores DECS.

As configuragdes de comunicagéo da porta RS-232 estio ilustradas na Figura 22-1 e consistem na taxa
de transferéncia, numero de bits por caractere, paridade e o numero de bits de parada. Ao conectar o
DECS-250 a um DECS-200, vocé deve garantir que as configuragées de comunicagao do DECS-200
correspondem as do DECS-250.

DECS-250 Comunicacéao
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Configuracdo RS5232

Definices de comunicacdo
Taxa de Baud
i

EBits por caractere
8 bits/caractere
Paridade

Sem Pardade

Bits de Parada
1 bit de parada

Figura 22-1. Configuragao da RS-232

Comunicacdao Modbus®

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus®: Gerenciador de definigdes, Comunicagdes,
Configuragdo Modbus

Caminho de navegag¢do na HMI: Nao disponivel através da HMI.

Os sistemas DECS-250 suportam o modo RS-485 e Modbus TCP (Ethernet) ao mesmo tempo. Os
registros de comunicacdo para Modbus do DECS-250 estao listados e definidos na se¢do Comunicagéo
Modbus deste manual.

As configuragdes do Modbus para RS-485 e Ethernet estéo ilustradas na Figura 22-2 e consistem em
RS-485 Unit ID (ID da unidade RS-485), RS-485 Response Delay (Atraso na resposta de RS-485) e
Ethernet Unit ID (ID da unidade Ethernet).

Configuracao Modbus

Configurages R5485
1D da unidade

Configuractes Ethernet
|0 da unidade

Atraso da resposta (ms)

Figura 22-2. Configuragdo para Modbus

Porta RS-485

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus®: Gerenciador de definigdes, Comunicagdes,
Configuracdo RS-485

Caminho de navegacdo na HMI: Definicdes, Comunicacdes, Configuragdo RS-485

Uma porta RS-485 usa o protocolo Modbus RTU (unidade de terminal remota) de comunicagao
compartilhada com outros dispositivos de rede ou sinalizagéo e controle remotos com um Painel de
exibicao interativo IDP-801. Os terminais da porta RS-485 estdo localizados no painel esquerdo e sao
identificados como RS-485 A, B e C. O terminal A serve como terminal A de envio/recepgéo, o terminal B
serve como terminal B de envio/recepgao e o terminal C serve como terminal de aterramento do sinal. A
Figura 22-3 ilustra as conexdes tipicas da RS-485 para varios controladores DECS-250 que se
comunicam através de uma rede Modbus.

Comunicacéao DECS-250
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TO RS-422/RS-485
DB-37 FEMALE TO DECS-250

il
—

22 %Rt 5 A
— DECS-250
24 1 B|  Rs4ss
19 C
g
Z _
S A
£ — DECS-250
1Bl Rs485
c
4000 ft
1219.2 m
maximum :K_ )
Rt
DECS-250
RS485

R = Optional terminating resistor
120 ohms, typical

Figura 22-3. Conexdes tipicas da RS-485

22-3

TO RS-422/RS-485 PARA RS-422/RS-485

Db-37 FEMALE DB-37 FEMEA

4000 ft 1.219,2 m maximo

1219.2 m maximum

TO DECS-250 PARA DECS-250

Rt = Optional terminating resistor 120 ohms, Rt = Resistor de terminacao opcional de 120
typical ohms, tipico

As configuragdes de comunicagéo da porta RS-485 estao ilustradas na Figura 22-4 e consistem na taxa

de transmissao, nimero de bits por caractere, paridade € o numero de bits de parada.

Configuracdo de RS485

Definicdes de comunicacdo
T,

Bits por caractere

8 bits/caractere ~
Paridade

Sem Paridade ~
Bits de Parada

1 bit de parada w

Figura 22-4. Configurag6es de comunicagado da RS-485

Porta Ethernet

Uma porta Ethernet usa o protocolo Modbus TCP de comunicagdo compartilhada com outros dispositivos

de rede ou sinalizagao e controle remotos com um Painel de exibi¢ao interativo IDP-801.

DECS-250

Comunicacéao
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Comunicacdo CAN

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus®: Gerenciador de definigbes, Comunicagdes, Barramento
CAN, Configuracao barramento CAN

Caminho de navegacdo na HMI: Definigdes, Comunicag¢des, Barramento CAN Bus, Configuragédo
barramento CAN

Uma interface (CAN 1) para CAN (Rede de area de controle) facilita a comunicacado entre o DECS-250 e
0s médulos opcionais, como 0 médulo de expansao de contatos (CEM-2020) e médulo de expansao
analdgica (AEM-2020).

Uma segunda interface CAN (CAN 2) permite que o DECS-250 fornega parametros do gerador e do
sistema a um controlador de gerador como o Basler DGC-2020. A CAN 2 também permite referéncia e
modo de controle do DECS-250 de um dispositivo externo conectado ao CAN.

Ambas as interfaces do barramento CAN utilizam o protocolo de mensagens SAE J1939.

Os parametros do CAN do DECS-250 estao listados e definidos no capitulo Comunicagdo CAN deste manual.

Conexoes

As conexdes do CAN do DECS-250 devem ser feitas com cabo de par trangado blindado. Cada porta
CAN (designadas por CAN 1 e CAN 2) tem um terminal CAN alto (H), um terminal CAN baixo (L) e um
terminal de dreno do CAN (SH). Os terminais das portas CAN estao ilustrados na segéo Terminais e
conectores deste manual.

Configuragao das portas

Cada porta CAN do DECS-250 deve ser identificada por um nimero de endereco exclusivo. A taxa de
transferéncia de cada porta pode ser configurada com 125 kbps ou 250 kbps.

O enderego de comando permitido é o enderego J1939 a partir do qual o DECS-250 aceitara dados de
transmissao. Se o endereco for definido como 255 ou igual ao enderego da Interface de barramento CAN
do DECS-250, os dados de transmiss&o serdo aceitos a partir de qualquer enderego. Caso contrario, os
dados de transmisséo serdo aceitos apenas a partir do enderecgo especificado.As configuragdes das
portas estéo ilustradas na Figura 22-5.

Configurac¢ao de Barramento CAN

Interface 1 Barramento CAN Interface 2 Barramento CAN Endereco de comando permitido
Enderego de Barramento CAN Enderego de Barramento CAN Enderego de Barramento CAN

Taxa de Baud Taxa de Baud

250 Kbps v 250 Kbps w

Figura 22-5. Ajustes de configuragao das portas CAN

Configuragao de médulo remoto

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus®: Gerenciador de definigdes, Comunicagdes, Barramento
CAN, Configuragao médulo remoto

Caminho de navegacdo na HMI: Definigdes, Comunicac¢des, Barramento CAN, Configuragdo modulo
remoto

Moédulos externos opcionais, como o médulo de expanséo de contatos (CEM-2020) e médulo de
expansao analdgica (AEM-2020), comunicam-se através da interface CAN 1 do DECS-250 e s&o
configurados através da interface do BESTCOMSPIus do DECS-250. Essas configuragdes estéo
ilustradas na Figura 22-6.

Comunicacéao DECS-250
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Moddulo de expansao de contatos

Quando ativado para operacgao, o endereco CAN do CEM-2020 recebe um nimero exclusivo € 0 nimero
de saidas é selecionado. O médulo padréo (CEM-2020) fornece 24 contatos de saida e o mddulo de alta

corrente (CEM-2020H) dispde de 18 contatos de saida.

Moédulo de expansao analdgica

Quando ativado para operacgao, o endereco CAN do AEM-2020 recebe um enderego exclusivo para
comunicagao na rede.

Configuracdo do Médulo Remoto

Mddulo de Expansé&o de Contato Mdédulo de Expanséo Analdgico
() Desabilitado () Desabiltado
@} doi (@ Habilitado
Enderego de J1939 de CEM Endereco de J 15359 do AEM
Saidas do CEM
18 Saidas ~

Figura 22-6. Configuragao de médulo remoto

Comunicacgéao Ethernet

Dependendo do numero de estilo, cada DECS-250 esta equipado com uma porta de comunicagao
Ethernet para fios metalicos (100Base-T) (estilo xxxxx1x) ou com uma porta de comunicagédo Ethernet
para fibra 6tica (100Base-FX) (estilo xxxxx2x). A porta de fibra ética tipo ST a usa uma luz com
comprimento de onda de 1300 nanometros, perto do infravermelho (NIR), transmitida por dois filamentos
de fibra ética multimodo: um para receber (RX) e o outro para transmitir (TX). O conector Ethernet para
fios metalicos ou fibra ética esta localizado no painel direito. Medigao, sinalizagao e controle do DECS-
250 sao fornecidos através da porta Ethernet, utilizando o protocolo Modbus TCP. Os registros de
comunicacao para Modbus do DECS-250 estao listados e definidos na se¢ao Comunicagdo Modbus

deste manual.

OBSERVAGAO

Recomenda-se o uso de dispositivos industriais Ethernet projetados
para atender a série IEC 61000-4 de especificagdes.

Conexao Ethernet

1. Conecte o DECS-250 ao computador usando um cabo Ethernet padréao.

2. No BESTCOMSPIus®, cliqgue em Communication (Comunicagéo), New Connection (Conexao
nova), DECS-250 ou clique no botdo Connection (Conexao) na barra de menu inferior. A janela
DECS-250 Connection (Conexdo do DECS-250) aparece. (Figura 22-7)

3. Se souber o endereco IP do DECS-250, clique no botdo de opgao Ethernet Connection IP (IP da
conexao Ethernet) na parte superior da janela DECS-250 Connection (Conexdo do DECS-250),
insira o enderego nos campos e clique no botdo Connect (Conectar).

4. Se nao souber o endereco IP, é possivel fazer uma varredura (Figura 22-8) para pesquisar todos
os dispositivos conectados, clicando-se no botao Ethernet na caixa Device Discovery
(Descoberta de dispositivo). Apds o término da varredura, uma janela contendo os dispositivos

conectados sera exibida. (Figura 22-9)

DECS-250 Comunicacéao
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-
Conexdo DECS-250

() Conexdo Ethemet [IP (Endereco: Porta)] ‘ Conectar ‘

10 0 111 129 | = |2102
Descobera do Dispositivo

@ Conexdo USB Verificarse Ha
Dispositivos Conectado

USB

(Z1 Selecionar o Dispositivo para Conectar a
Diretério do Dispositivo
Descrigdo  Modelo  Mimero de Sére Enderego de P Porta COM  MNimero do Telefone  Conexdo Padrdo

Limpar Editar Adicionar [Avangado... H Fechar ]

Figura 22-7. Janela Conexdo do DECS-250

verificando Rede para os Dispositivos Conectados

(Favaor Aguardar...)

- — J

Figura 22-8. Varredura dos dispositivos conectados

-
Descoberta do Dispositivo ﬁ
Numero de Sére Enderego de IP ID do Dispositivo Atualizar

HOZ215 10.0.111.225:2102  DECS-250
HO2350 10.0.111.2432102  DECS-250 IGBT Currert
HO1432 10.0.111.135:2102  DECS-250E
000 10.0.110.165:2102 DECS5-250 —
HO1387 10.0.10.201:2102 DECS-250
HO1645 10.0.10.202:2102 DECS-250
HO2101 10.0.21.224.2102 DECS-250
HO1995 100.111.217:2102  DECS-250E
HO1685 10.0.110.170:2102  DECS-250
Todos
L% &

Figura 22-9. Janela Descoberta de dispositivo

5. Neste ponto, também é possivel adicionar um ou todos os dispositivos detectados no Device

Comunicacéao

Directory (Diretério de dispositivo). Isso evita a necessidade de procurar os dispositivos
conectados cada vez que se desejar fazer uma conex&o. Basta selecionar um dispositivo da lista

DECS-250
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e clicar em Add (Adicionar). Clicar em Add All (Adicionar tudo), adiciona todos os dispositivos
detectados a partir da lista no Device Directory (Diretério de dispositivo). O Device Directory
(Diretdrio de dispositivo) armazena nome, modelo e enderego dos dispositivos adicionados.
Clique no botédo de opgao Select Device to Connect to (Selecionar dispositivo para conectar),
selecione o dispositivo na lista Device Directory (Diretério de dispositivo) e clique no botéo
Connect (Conectar) na parte superior da janela DECS-250 Connection (Conexdo do DECS-250).

6. Escolha o dispositivo desejado e clique em Connect (Conectar).

7. O botao Advanced (Avancgado) exibe a janela seguinte. Ela contém opgdes para permitir
reconexao automatica, baixando as definigdes apds reconectar, o atraso entre novas tentativas
(em milissegundos) e o numero maximo de tentativas. (Figura 22-11)

Propriedades Avangadas &J

Reconectar Automaticamente

[ Habilitar

Configuragtes de Download Apds Reconexdo

30000 5 Atraso(m)

999999999 5 Nimero Maximo de Tentativas

Misceldnea

Cancelar

Figura 22-10. Propriedades avangadas, reconexao automatica

OBSERVAGAO

O computador que executa 0 BESTCOMSPIus® deve ser configurado corretamente para
comunicar-se com o DECS-250. O computador deve ter um endereco IP na mesma faixa de
sub-rede que o DECS-250 se o DECS-250 operar em rede local privada.

Caso contrario, o computador deve ter um endereco IP valido com acesso a rede e o DECS-
250 deve estar conectado a um roteador corretamente configurado. As configuragdes de rede
do computador dependem do sistema operacional instalado. Consulte 0 manual do sistema
operacional para obter instrugoes.

Para a maioria dos computadores que usam o Microsoft Windows, as configuragcbes de rede
podem ser acessadas através do icone Conexdes de rede localizado no Painel de controle.

Comunicacdao PROFIBUS

Caminho de navegacédo no BESTCOMSPIus: Gerenciador de definicdes, Comunicagdes, Configuragao
Profibus

Caminho de navegagao na HMI: Definicbes, Comunicacgdes, Profibus

Nas unidades equipadas com o protocolo de comunicagdo PROFIBUS (estilo xxxxxxP), o DECS-250
envia e recebe dados PROFIBUS através de uma porta DB-9 localizada no painel direito. Os parametros
de comunicacgao do Profibus do DECS-250 estéo listados e definidos na se¢gdo Comunicacdo PROFIBUS
deste manual.

As configuracgdes da porta DB-9 estao ilustradas na Figura 22-12 e consistem em endereco e ordem do
byte de rede.

DECS-250 Comunicacéao



22-8 9440380990

Configuracado Profibus

Definices de comunicacdo
Enderego

Ordem de byte de rede

MSB primeiro w

Figura 22-11. Configuragao do Profibus

Comunicacéao DECS-250
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23 * Configuracao

Antes de colocar o DECS-250 em servico, ele deve ser configurado no que se refere ao equipamento
controlado e a aplicagao.

Valores nominais do gerador, campo e barramento

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus®: Explorador de Definigbes, Parametros de Sistema,
Dados Nominais
Caminho de navegagao na HMI:Settings, System Parameters, Rated Data

As configuragdes dos valores nominais do gerador, campo e barramento estéo ilustradas na Figura 23-1.

Para ter controle de excitagéo e protecédo desejados, o DECS-250 deve ser configurado com os valores
nominais do gerador controlado e do campo. Normalmente esses valores nominais estado indicados na
placa de identificagdo do gerador ou podem ser obtidos junto ao fabricante do gerador. Os valores
nominais requeridos incluem tensao, frequéncia, fator de poténcia e poténcia aparente (kVA). A corrente,
a poténcia real (kW) e a poténcia reativa (kvar) do gerador sao listadas com outros valores nominais do
gerador como configuragdes somente de leitura. Esses valores sao calculados automaticamente a partir
de outros valores nominais inseridos pelo usuario. Os campos dos valores nominais requeridos incluem
tenséo e corrente CC sem carga e tensao e corrente a plena carga.

A relagéo entre polos da excitatriz e polos do gerador é usada pela fungdo do monitor de diodo da
excitatriz (EDM) para detectar diodos abertos ou em curto da excitatriz. O valor calculado pode ser
inserido diretamente ou calculado usando-se a calculadora de polos. Recomenda-se relagdo minima de
1,5 para garantir operagéo consistente do EDM.

Nas aplicagdes em que o gerador sera sincronizado/conectado em paralelo com um barramento, o
DECS-250 deve ser configurado com a tensdo nominal do barramento.

A tensdo nominal da entrada de alimentagédo de operagao é usada para calcular o valor de Ka (Ganho da
malha). Esse valor também é utilizado no célculo das medigdes.

Ao utilizar o DECS-250 com uma excitatriz que necessita saida invertida, marque essa caixa para
permitir a inversdo da saida de controle do DECS-250.

Aviso

e Ativar saida invertida de ponte com uma excitatriz que nao requer
saida invertida de ponte pode causar danos ao equipamento.

¢ Para uma operagao 40Q otimizada (perda de excitagéo), defina o
fator de poténcia nominal para um valor inferior a 1.0 no ecra de
dados nominais BESTCOMSPIus. Caso o valor do fator de
poténcia nominal seja alterado, o kW nominal € novamente
calculado de forma automatica e as definicdes de elemento
(corrente inversa) 40Q e 32 devem ser devidamente ajustadas.

DECS-250 Configuragao
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Dados Nominais

Dados nominais do gerador
Tenszo (V)

120

Corrente [4)

Y 1
£U0UU

Frequéncia
60 Hz
PF (Fateor de poténcia)

nan

Poténcia nominal (KVA)
4157
Poténcia nominal (ki)

33.26

Poténcia nominal (kvar)

24.94

Dados nominais de campo
Tensdo - carga completa (V)

Corrente - carga completa (A)

E
GALY

Tensdo - sem carga (V)

5

32.00

Corrente - sem carga (4)

E
GALY

Saida de ponte
Inversar para SCT/PPT

Desabiltado

Relag&o de polo
Relagdo de polo

nnn

Dados nominais barramento
Tensdo (V)

120

Entrada de poténcia operacional
Tensdo de entrada de poténcia (V)

240.0

Figura 23-1. Valores nominais do gerador, barramento, campo e relagao de polos

Ponte

Uma configuragéo da alimentacéo de entrada define a DECS-250 configuracdo de alimentagao de
operagao. Todas as demais configuragdes dessa tela estdo desativadas e sdo usadas somente pelo
Sistema digital de controle de excitagdo DECS-250N.

Ponte

Entrada de poténcia operacional
Tensdo

190 - 277

Modos de operacéo
Configuragdo de entrada de poténcia

Selegdo monofasica

AC

Frequéncia nominal
Freguéncia (Hz)

en

Sobrevelocidade maxima
Sobreveloci

150

dade maxima (OK)

Figura 23-2. Configuragao de alimentagao de entrada:

Valores nominais e configuragao do transformador de medi¢ao

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus®: Explorador de Definigbes, Parametros de Sistema,

Transformadores de Detecao

Caminho de navegacédo na HMI: Definicdes, Pardmetros de Sistema, Transformadores de Detecao

A configuragdo do DECS-250 inclui as entradas dos valores do primario e do secundario dos

transformadores que alimentam valores de medi¢do do gerador e do barramento no DECS-250. Essas
configuragdes estao ilustradas na Figura 23-3.

Configuragao
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TT do Gerador

As configuragdes de tensao dos enrolamentos primario e secundario do TT do gerador estabelecem as
tensdes nominais do TT esperadas pelo DECS-250. A rotacdo de fase ABC ou ACB pode ser permitida.
As opgdes da conexdo de medigdo da tensdo do gerador incluem medicdo monofasica (nas fases C e A)
e medicao trifasica usando conexdes de trés fios.

TCs do gerador

As configuragdes de corrente dos enrolamentos primario e secundario do TC do gerador estabelecem as
correntes nominais do TC esperadas pelo DECS-250. As correntes de medigao do DECS-250 podem ser
obtidas a partir de uma Unica fase ou das trés fases do gerador.

TT do Barramento

As configuragdes de tensao dos enrolamentos primario e secundario do TT do barramento estabelecem
as tensGes nominais do TT do barramento pelo DECS-250. As opgbes da conexao de medi¢ao da
tensdo do barramento incluem medigdo monofasica (nas fases A e C) e medigao trifasica usando
conexoes de trés fios.

Transformadores do Detector

PT do Gerador Configurac&o de sensoriamento
Tensdo primaria Rotagdo de Fase
120.00 ABC ~
Tensdo secundaria Tens&o do gerador
CT do Gerador Conexdo de fase
Caorrente primdria ETEE =
Tensdo barramento
IW-D ~

Caorrente secundaria
5A ~

PT do Barramento
Tensdo primaria
20,00

Tensdo secundiria
120.00

Figura 23-3. Valores nominais e configuragado do transformador de medicao

Funcgoées de partida

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus®: Explorador de Definigbes, Definigbes Operacionais,
Arranque
Caminho de navegacado na HMI:Settings, Operating Settings, Startup

As fungdes de partida do DECS-250 consistem em partida suave e campo pulsante. Essas
configuracdes estéo ilustradas na Figura 23-4.

Partida suave

Durante a partida, a fungdo de partida suave impede a ultrapassagem da tensao controlando-se a taxa
de acumulagdo da tensdo do terminal do gerador (no sentido da referéncia). A partida suave esta ativa
nos modos AVR, FCR e FVR. O comportamento da partida suave baseia-se em dois parametros: nivel e
tempo. O nivel da partida suave é expresso como uma porcentagem da tensao estatérica nominal do
gerador e determina o ponto inicial para a acumulagéo da tensdo do gerador durante a partida. O tempo
da partida suave define o tempo permitido para a acumulagéo da tensao do gerador durante a partida.

DECS-250 Configuragao
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Dois grupos de configuragbes da partida suave (primario e secundario) proporcionam comportamento
independente na partida e podem ser selecionados através do BESTlogic™ Plus.

Campo pulsante

Para assegurar a acumulagao da tensio do gerador, a fungdo de campo pulsante aplica e remove
poténcia pulsante a partir de uma fonte de campo pulsante externa. O campo pulsante esta ativo nos
modos AVR, FCR e FVR. Durante a partida do sistema, a aplicagdo de campo pulsante baseia-se em
dois pardmetros: nivel e tempo.

O nivel de dropout de pulsagado do campo pulsante determina o nivel da tensdo do gerador quando o
campo pulsante é retirado. No modo AVR, o nivel de dropout de pulsagao do campo, é expresso com
uma porcentagem da tenséo do terminal do gerador. No modo FCR, o nivel é expresso como uma
porcentagem da corrente de campo. E no modo FCR, o nivel é expresso como uma porcentagem da

tensao de campo.

O tempo de pulsacdo do campo define o tempo maximo que o campo pulsante é aplicado durante

a partida.

Para usar a fungdo de campo pulsante, um dos contatos de saida programaveis do DECS-250 deve ser
configurado como uma saida de campo pulsante.

Inicializacao
Arrangque suave
Primario Secundario
Nivel de arrangue suave (OK) Nivel de arrangue suave (OK)
I
Tempo de arrangue suave (s) Tempo de arranque suave (s)

Controle de inicializac&o
Nivel de gueda de flash de campo (OK)

R

Tempo maximo de flash de campo (s)

Figura 23-4. Configuragoes da funcao de partida

Informacées do dispositivo

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus®: Explorador de Definigbes, Definigdes Gerais,
Informacao sobre Dispositivos
Caminho de navegacdo na HMI:Settings, General Settings, Device Information, DECS-250

As informacgdes do dispositivo incluem a identificagdo dada pelo usuario e informagdes somente de
leitura sobre a versdo do firmware e o produto. As informagdes do dispositivo (Figura 23-5) fornecidas
referem-se ao DECS-250, Médulo de expanséao de contatos CEM-2020 e ao Mdédulo de expanséao

analogico AEM-2020.

Informagoes sobre o firmware e o produto

As informagdes sobre o firmware e o produto podem ser exibidas no mostrador da HMI e na guia Device
Info (Informacgdes do dispositivo) do BESTCOMSPIus.

Informacbes sobre o firmware

As informacgdes sobre o firmware fornecidas referem-se ao DECS-250, ao CEM-2020 opcional e ao AEM-
2020 opcional. Essas informagdes incluem o niumero de pega do aplicativo, nimero da versao e data da
compilagao. Inclui-se também a versao do cédigo de inicializagdo. Ao ajustar as configura¢des no
BESTCOMSPIlus a partir de um DECS-250 desconectado, esta disponivel uma configuragdo Application

DECS-250
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Version Number (Numero de versao do aplicativo) para assegurar a compatibilidade entre as
configuragdes selecionadas e as configuragdes reais no DECS-250.

Informacées sobre o produto

As informacgdes sobre o produto para o DECS-250, CEM-2020 e AEM-2020 incluem o nimero de modelo
do dispositivo e 0 numero de série.
Identificagao do dispositivo

A Device ID (ID do dispositivo) atribuida pelo usuario pode ser usada para identificar os controladores
DECS-250 em relatérios e durante consultas.

Infdo Dispositivo

Numero da Versdo de Aplicagdo Numera da Pega de Aplicagdo
£C706.00 P e |
Versdo da Aplicagao Nimere do Modelo

Data do Periodo de Construgdo
[rrrv-mm-DD |

Numero de Série
— |

ldentificacdo
1D do Dispesitive
DECS-250

Médulo de Expansé&o de Contato

Versdo da Aplicagdo MNumera de Série

Versdo do Codigo de Inicializagdo MNumera da Pega de Aplicagdo

Data do Periodo de Construgdo Numera do Modelo

[*rry-MM-DD | |[— |
Mddulo de Expans&o Analdgico

“ersdo da Aplicagdo MNimero de Série

Versdo do Codigo de Inicializagdo Nimero da Pega de Aplicagdo

Data do Periodo de Construgdo Nimero do Modelo

[rrry-mm-DD | [— |

Figura 23-5. Informagées do dispositivo

Unidades de exibicao

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus®: Definicdes Gerais, Unidades de Visualizagéo
Caminho de navegagao na HMI:NA

Ao trabalhar com as configuragdes do DECS-250 no BESTCOMSPIus, existe a alternativa de exibi-las
em unidades inglesas ou métricas. A configuragao display units (unidades de exibi¢gao) esta ilustrada na
Figura 23-6 e nao esta disponivel para as configuracdes exibidas no mostrador do painel frontal.

DECS-250 Configuragao
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Unidades de exibi¢do

Unidades do Sistema

Unidades do Sistema

In

Figura 23-6. Unidades de exibicdo
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24 - Seguranca

A seguranca do DECS-250 é fornecida na forma de senhas que controlam o tipo das operagbes que um
usuario particular pode realizar. As senhas podem ser adaptadas para dar acesso a operacgdes
especificas. Esta disponivel seguranca adicional através do controle das operagdes permitidas através
de determinadas portas de comunicagdo do DECS-250.

As configuragdes de seguranga sao carregadas e baixadas separadamente das configuragoes e da
légica. Consulte o capitulo BESTCOMSPIus®para obter mais informagdes sobre como carregar e baixar
a seguranga.

Acesso com senha

Caminho de navegacido no BESTCOMSPIus:Settings Explorer, General Settings, Device Security
Setup, User Name Setup

Um nome de usuario e senha podem ser estabelecidos para uma de seis areas de acesso funcionais do
DECS-250. Essas areas de acesso estio listadas na Tabela 24-1 de acordo com a classificagdo. Um
nome de usuario e senha com maior acesso pode ser usado para acessar operagdes controladas por um
usuario com acesso mais baixo. Por exemplo, um nome de usuario e senha com nivel para
configuragdes tem acesso a operagdes protegidas por nomes de usuario e senhas com nivel para
configuracdes, operador, controle e leitura. Essa tela ndo pode ser acessada no modo ao vivo.

Tabela 24-1. Niveis e descrigdes de acesso com senha

Nivel de acesso Descrigao
Admin (1) Acesso a configuragcao de seguranga, configuragdes de comunicagao e
atualizagbes de software. Inclui os niveis 2, 3, 4, 5 e 6 abaixo.
Projeto (2) Acesso a criagao e edigado da logica programavel. Inclui os niveis 3,4, 5 e
6 abaixo.

Configuragdes (3) | Acesso a edigédo das configuragdes. Nao inclui configuragdes de logica,
configuracdo de seguranga, configuragdes de comunicagao e
atualizagdes de software. Inclui os niveis 4, 5 e 6 abaixo.

Operador (4) Acesso a definicdo de data e hora, acionamento e limpeza de registros e
edicao de valores de energia. Inclui os niveis 5 e 6 abaixo.
Controle (5) Acesso a alteragao de pontos de ajuste, aumentar e reduzir, redefinir

alarmes, e preposigoes. Inclui o nivel 6 abaixo.

Leitura (6) Acesso a leitura de todos os parametros, medi¢des e registros do
sistema. Sem acesso para gravagao.

Nenhum (7) O nivel de acesso mais baixo. Acesso completamente negado.

Criacao e configuragao da senha

Nomes de usuario e senhas sdo criados e configurados no BESTCOMSPIus® na guia Username
Setup (Configuragdo de nome de usuario) (Figura 24-1) da area Device Security Setup
(Configuracédo da seguranca do dispositivo). Para criar e configurar um nome de usuario e senha,
execute as etapas seguintes.

1. No Settings explorer do BESTCOMSPIus, selecione User Name Setup (Configuragdo do nome
do usuario). Essa selecao esta localizada em General Settings (Configuragdes gerais), Device
Security Setup (Configuragdo da seguranga do dispositivo). Quando solicitado, insira um nome
de usuario “A” e uma senha “A” e faga o login. Esse nome de usuario e senha padrao de fabrica
permitem acesso com nivel de administrador. E altamente recomendavel que essa senha padrédo
de fabrica seja alterada imediatamente para evitar acesso indesejado.

DECS-250 Seguranga
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2. Destaque uma entrada “UNASSIGNED” (N&o atribuida) na lista de usuérios. (Destacar um nome
de usuario previamente estabelecido exibe a senha e o nivel de acesso daquele usuario. Isso
permite alterar a senha e o nivel de acesso de um usuario existente).

Insira o0 nome de usuario desejado.
Insira a senha desejada para o usuario.
Insira novamente a senha criada na etapa 4 para verificar a senha.

Selecione o nivel maximo de acesso para o usuario.

N o o bk~ w

Caso deseje uma duragdo maxima de acesso do usuario, insira o limite (em dias). Caso
contrario, deixe a data de vencimento como zero.

o

Clique no botdo Save User (Salvar usuario) para salvar as configura¢des do usuario.

Abra o menu Communication (Comunicagao) e clique em Upload Security to Device (Carregar
segurancga no dispositivo).

10. O BESTCOMSPIus® notifica quando o carregamento de seguranca foi bem-sucedido.

Lista de ususrios Informac&o do Usuario Selecionado
Nome do Usuario Nivel de Acesso Max: & Nome do Usudrio
[~ |
ADMINISTRATOR Administrador senha
UNASSIGNED Leitura |ﬁ |
UMASSIGNED Lertura Verficar senha
UNASSIGNED Leitura
UNASSIGNED Leitura A |
UNASSIGNED Leitura Nivel de acesso maximo permitido
UMASSIGNED Leitura Administrador v
UNASSIGNED Leitura Dias até vencimento (0 - senha ndo vence)
UNASSIGNED Leitura
UNASSIGNED Leitura 0
UMASSIGNED Leitura
UMNASSIGNED Leitura
UNASSIGNED Leitura
UNASSIGNED Leitura
UNASSIGNED Leitura
UMNASSIGNED Leitura
UNASSIGNED Leitura

UMNASSIGNED Leitura Salvar usuario Excluir usuario

Figura 24-1. Configurag6es de acesso com senha

Seguranca de porta

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus:Settings Explorer, General Settings, Device Security
Setup, Port Access Setup

Uma dimenséo adicional de seguranga é fornecida através da capacidade de restringir o controle
disponivel através das portas de comunicagdo do DECS-250. Em um momento determinado, somente
uma porta pode estar em uso com acesso de leitura ou maior. Por exemplo, se um usuario obtiver
acesso a uma porta, os usuarios em outras portas nao poderao ter acesso superior ao de leitura até que
0 usuario com acesso a configuragdes saia. Essa tela ndo pode ser acessada no modo ao vivo.

Configurag¢ao do acesso a porta

O acesso a porta de comunicagdo é configurado no BESTCOMSPIus® na guia Port Access Setup
(Configuragdo do acesso a porta) (Figura 24-2) da area Device Security Setup (Configuragdo da seguranga
do dispositivo). Para configurar o acesso a porta de comunicagéo, execute as etapas seguintes.

Seguranca DECS-250
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1. No Settings explorer do BESTCOMSPIus, selecione Port Access Setup (Configuragdo do acesso
a porta). Essa selegao esta localizada em General Settings (Configuragdes gerais), Device
Security Setup (Configuragdo da seguranca do dispositivo). Quando solicitado, insira um nome
de usuario “A” e uma senha “A” e faga o login. Esse nome de usuario e senha padrao de fabrica
permitem acesso com nivel de administrador. E altamente recomendavel que essa senha padrdo
de fabrica seja alterada imediatamente para evitar acesso indesejado.

Destaque a porta de comunicagéo desejada na lista de portas.
Selecione o nivel de acesso ndo seguro para a porta.
Selecione o nivel de acesso seguro para a porta.

Salve a configuragéo clicando no botdo Save (Salvar) da porta.

o g ks w DN

Abra o menu Communication (Comunicagao) e clique em Upload Security to Device (Carregar
segurancga no dispositivo).

7. O BESTCOMSPIus® notifica quando o carregamento de seguranga foi bem-sucedido.

e Informacéo de porta selecionada

Porta Acesso N3o Seguro Acesso Sequro Nivel de acesso desproteqido
Barramento CAN Leitura Administradar Leitura -
BESTCOMSPlus® via Ethemet Leitura Administradar Nivel de acesso protegido
BESTCOMSPlus® via LUSB Leitura Administrador —

IHM Leitura Administrador LTl -
Modbus via Ethemet Leitura Administradar

Modbus via Serial Leitura Administrador Salvar porta

Profibus via Serial Leitura Administrador

Figura 24-2. Ajustes da configuragao do acesso a porta

Controles de login e acesso

Caminho de navegacido no BESTCOMSPIus:Settings Explorer, General Settings, Device Security
Setup, Access Control

Estao disponiveis controles adicionais para limitar o tempo de login e as tentativas de login. Essas
configuragdes de controle estao ilustradas na Figura 24-3.
Tempo limite de acesso

A configuragéo do tempo limite de acesso mantém a seguranga retirando automaticamente o acesso
com senha se um usuario deixar de sair. Se nenhuma atividade for observada pela duragdo da
configuragao do tempo limite de acesso, 0 acesso com senha é automaticamente retirado.

Falha de login

Uma configuragéo de tentativas de login limita 0 numero de vezes que se pode tentar fazer login. Uma
janela do tempo de login limita o tempo permitido durante o processo de login. Se o login nao for bem-
sucedido, o acesso € bloqueado pela duragéo da configuragao do tempo de bloqueio de login.

DECS-250 Seguranga
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1
SN

Conirole de acesso

Tempo limite de acesso

Atraso (s)

ﬁ

Falha de logon

Tentativas de logon

—y
=

Janela de tempo de logon (s)

Tempo de blogueio de logon (s)

I

Figura 24-3. Configuragdes de controle do login e do acesso
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25 * Registros de tempo

O reldgio do DECS-250 é usado pelas fungdes de log para marcar eventos com carimbo de data/hora.
Os registros de tempo do DECS-250 podem ser automaticamente gerenciados pelo relégio interno ou
coordenados por uma fonte externa através de uma rede ou dispositivo IRIG.

As configuragdes dos registros de tempo do BESTCOMSPIus® estao ilustradas na Figura 25-1.

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus:Settings Explorer, General Settings, Clock Setup
Caminho de navegag¢do na HMI:Settings, General Settings, Clock Setup

Formato de hora e data

As configuracdes de exibicao do relégio permitem configurar a hora e a data relatadas pelo DECS-250
para que sejam compativeis com as convengdes usadas por sua organizagdo/instalagdo. A hora relatada
pode ser configurada no formato de 12 ou 24 horas através da configuragdo Time Format (Formato da
hora). A configuragdo Date Format” (Formato da data) configura a data relatada em um de trés formatos
disponiveis: MM-DD-AAAA, DD-MM-AAAA ou AAAA-MM-DD.

Ajuste da hora para o horario de verao

O DECS-250 pode compensar automaticamente o inicio e o término do horario de verao (DST) com base
em data fixa ou flutuante. Uma data fixa, por exemplo, é 2 de margo, e um exemplo de data flutuante &,
“Segundo domingo de margo”. A compensacao do horario de verdo pode ser feita em relagdo ao horario
local ou ao horario universal coordenado (UTC). Os pontos de inicio e término do horario de veréo sao
totalmente configuraveis e incluem um ajuste de polarizagéo.

Protocolo de tempo para redes (NTP)

Quando conectado a uma rede Ethernet, o DECS-250 pode usar o NTP para assegurar registros de
tempo sincronizados e precisos. Sincronizando a um relégio por radio, relégio atdmico ou outro relogio
localizado em internet/intranet, cada DECS-250 mantém registros de tempo precisos coordenados pela
fonte do tempo.

Configuragoes do NTP

O NTP é ativado no DECS-250 inserindo-se o enderecgo do protocolo de internet (IP) do servidor de
horario da rede nos quatro campos separados por ponto decimal da configuragcdo NTP Address
(Endereco do NTP). As configuragdes de fuso horario fornecem o deslocamento necessério para o
padrao do tempo universal coordenado (UTC). O horario padrao da regido central (EUA) esta seis horas
de zero minutos atras da UTC (-6, 0) e é a configuragédo padrao.

A Time Priority Setup (Configuracdo da prioridade do tempo) deve ser usada para ativar a fonte de
tempo conectada. Quando diversas fontes de tempo estiverem conectadas, a Time Priority Setup
(Configuragao da prioridade do tempo) pode ser usada para classificar as fontes conforme sua
prioridade.

IRIG

Quando a fonte IRIG for ativada através da Time Priority Setup (Configuragéo da prioridade do tempo),
ela comeca a sincronizar o relégio interno do DECS-250 ao sinal do cédigo de tempo.

Alguns receptores IRIG antigos podem usar um sinal de cédigo de tempo compativel com o padrao IRIG
200-98, formato B002, que ndo contém a informagéo do ano. Para usar esse padrao selecione o
mostrador de tempo /IRIG without Year (IRIG sem ano) na caixa IRIG Decoding (Codificagao IRIG). A
informacgao do ano é armazenada em memoria nao volatil de maneira que o ano é retido durante uma
interrupcao da alimentagao de controle.

DECS-250 Registros de tempo
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A entrada IRIG aceita um sinal demodulado (mudanca de nivel de CC). Para que o reconhecimento seja
o adequado, o sinal IRIG aplicado deve ter um nivel Iégico alto ndo menor que 3,5 VCC e um nivel légico
baixo ndo maior que 0,5 VCC. A faixa de tenséo do sinal de entrada vai de —10 VCC a +10 VCC. A
resisténcia da entrada nao é linear e é aproximadamente 4 kQ a 3,5 VCC e 3 kQ a 20 VCC. As conexdes
para o sinal IRIG sao feitas nos terminais IRIG+ e IRIG— que estéo localizados no painel direito.

A Time Priority Setup (Configuracdo da prioridade do tempo) deve ser usada para ativar a fonte de
tempo conectada. Quando diversas fontes de tempo estiverem conectadas, a Time Priority Setup
(Configuragao da prioridade do tempo) pode ser usada para classificar as fontes conforme sua

prioridade.

Configuracao do Reldgio

Configuracdo da Compensacéo de Fuso Horario

Configuracéo da Visualizacéo do Relagio

Deslocamento de hora de fuso hordrio Deslocamento de minuto de fuso hordrio Formato de hora Formato de data
E ] P ] Modode 24horas v AAAAMM.DD v
Configurac&o do Horario de Ver@o
Configuragdo de DST Referéncia do Tempo de Inicio/Fim
Datas flexiveis bl (@) Respectivo ao Hordrio Local
() Respectiva ao Horério de UTC
Dia de Inicio
Més Ocorréncia do Dia Dhas da semana Hera Minuto
Margo ~ Segundo ~ Domingo ~ |2 | 0 |
Dia de Término
Més Ocorréncia do Dia Dias da semana Hora Minuto
Movembro ~ Primeira ~ Dominga ~ |2 | 0 |
Configuracdo de Desvio
Hora Minuto
(I e I
Configuracéo da Prioridade de Tempo Decodificacdo Irig
Desabilitado Hahilitado () IRIG sem ano
IigB ® IRIG com ano
Ntp ]
4
D& um duplo cligue sobre um item para mover
para a proxima Caixa
Endereco NTP
L Jo Jlo Jo
Figura 25-1. Configuragao do relégio
Registros de tempo DECS-250
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26 * Teste

E possivel testar o desempenho da regulagem do DECS-250 e do estabilizador do sistema de poténcia
opcional (estilo XPXXXXX) através das ferramentas de analise integradas do BESTCOMSPIus®.

Analise de medi¢cdo em tempo real

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus:Metering Explorer, Analise
Caminho de navegagdo na HMI:As fung¢des de andlise nao estao disponiveis na HMI do painel frontal.

O desempenho apropriado do regulador de tensao é critico para o desempenho do estabilizador do
sistema de poténcia. Devem ser feitas medi¢des de resposta ao degrau do regulador de tensao para
confirmar o ganho AVR e outros paradmetros criticos. Uma medigao da func¢éo de transferéncia da
referéncia da tensao estatorica e da tensao estatérica deve ser feita com a maquina operando com carga
muito baixa. Esse teste fornece uma medigao indireta do requisito de fase do PSS. Com a maquina
operando com carga muito baixa, a modulagédo da tensao estatérica ndo produz mudangas significativas
de velocidade e poténcia.

A tela BESTCOMSPIus Real-Time Metering Analysis (Analise de tempo real da medigédo do
BESTCOMSPIus) pode ser usada para realizar e monitorar testes on-line do AVR e PSS. Podem ser
gerados seis graficos de dados selecionados pelo usuario e os dados registrados podem ser
armazenados em um arquivo para avaliagado posterior. O BESTCOMSPIus deve estar no Live Mode
(Modo ao vivo) para iniciar os graficos. O Modo ao vivo encontra-se no menu Options (Opgbes) da barra
de menu inferior. Os controles e indicagdes da tela RTM Analysis (Analise em tempo real) estdo
ilustrados na Figura 26-1.

[ OpenFile |of SaveFile & Print [ Stat | () Stop P Clear Graphs | 3f Options | X Axis 4sec = | | FrequencyResponse TimeResponse Step Response

No Level Trigger

No Level Trigger No Level Trigger

el x v e dy: Q & fe x v e dy: Q 3]

Figura 26-1. Tela Analise em tempo real
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Na tela RTM Analysis (Analise em tempo real) é possivel:

9440380990

Selecionar os parametros a serem representados graficamente
Ajustar a resolugao do eixo x e a faixa do eixo y do grafico

Iniciar e parar a captura do grafico

Abrir um arquivo de grafico existente, salvar um grafico capturado em um arquivo e imprimir um

grafico capturado

Parametros do grafico

Quaisquer de quatro dos seguintes parametros podem ser selecionados para serem representados na
area de grafico.

Teste

Entrada auxiliar de tensao (V) (Vaux)
Erro APC para PI

Estado do integrador APC

Saida APC PI

Corrente de linha média (lavg)
Tens&do média entre linhas (Vavg)
Sinal de erro AVR (Errin)

Saida AVR

Frequéncia do barramento (B Hz)T
Tensao do barramento (Vbus)
DDesvio de frequéncia compensada
(CompF)

Saida de controle (CntOp)

Entrada de corrente cruzada (laux)
Referéncia APC desejada

Droop

Erro FCR

Estado FCR

Saida FCR

Corrente de campo (Ifd)

Tensao de campo (Vfd)

Poténcia mecanica filtrada (MechP)
Saida final do PSS (Pout)

Sinal de resposta em frequéncia (Test)
Erro FVR

Estado FVR

Saida FVR

Frequéncia do gerador (G Hz)
Estado de conexao da rede

Sinal de teste de cédigo da rede elétrica
Estado interno (TrnOp)
Avancgo-atraso n® 1 (x15)
Avancgo-atraso n° 2 (x16)
Avango-atraso n°® 3 (x17)
Avancgo-atraso n° 4 (x31)
Referéncia var desejada de LVRT
Referéncia var de LVRT

Poténcia mecénica (x10)

Poténcia mecanica (x11)

Poténcia mecanica (x7)

Poténcia mecanica (x8)

Poténcia mecanica (x9)

Corrente de sequéncia negativa (12)
Tensdo de sequéncia negativa (V2)
Compartilhamento de carga da rede

Nivel de balanceamento nulo

(Null Balance)

Status de balanceamento nulo (Null State)
Saida do controlador do OEL (OelOutput)
Referéncia OEL

Estado OEL

Corrente da fase A (la)

Fase A para B, tensdo entre linhas (Vab)
Corrente da fase B (Ib)

Fase B para C, tensao entre linhas (Vbc)
Corrente da fase C (Ic)

Fase C para A, tensao entre linhas (Vca)
Indicacdo da posigéo (Positionind)
Corrente de sequéncia positiva (11)
Tenséo de sequéncia positiva (V1)
Saida pos-limite (Post)

Fator de poténcia (PF)

Poténcia HP n° 1 (x5)

Saida pré-limite (Prelim)

Poténcia elétrica do PSS (PSSkw)
Tenséo do terminal do PSS (Vtmag)
Poténcia reativa (kvar)

Poténcia real (kW)

Saida do controlador do SCL (SclOutput)
Referéncia SCL

Estado SCL

Referéncia FP SCL

Velocidade HP n°® 1 (x2)

Velocidade sintetizada (Synth)

Desvio da frequéncia estatérica (TermF)
Sinal de resposta em tempo (Ptest)

Filtro torcional n® 1 (Tflt1)

Filtro torcional n° 2 (x29)

Poténcia total (kVA)

Saida do controlador do OEL (UelOutput)
Referéncia UEL

Estado UEL

Saida do limitador de Var (VArLimOutput)
Referéncia do limitador de Var

Estado do limitador de var

Erro VAR/FP

Estado VAR/FP

Saida VAR/FP

Poténcia suavizada (WashP)

Velocidade suavizada (WashW)
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Resposta em frequéncia

As fungdes da resposta em frequéncia estao disponiveis clicando-se no botdo Frequency Response
(Resposta em frequéncia) na tela RTM Analysis (Analise em tempo real). As fungdes da tela Frequency
Response (Resposta em frequéncia) estdo ilustradas na Figura 26-2 e descritas a seguir.

Modo de teste

O teste de resposta em frequéncia pode ser feito nos modos Manual ou Automatico. No modo manual,
apenas uma frequéncia pode ser especificada para obter as respostas de magnitude e fase
correspondentes. No modo automatico, o BESTCOMSP/us® varrera a faixa de frequéncias e obtera as
respostas de magnitude e fase correspondentes.

Opcdes do modo de teste manual

As opgdes do modo de teste manual incluem configura¢des para selecionar a frequéncia e a magnitude
do sinal de teste aplicado. Uma configuracdo de atraso seleciona o tempo apds o qual a resposta de
magnitude e fase correspondente a frequéncia especificada é computada. Esse atraso permite que os
transientes desaparecam antes que as computagdes sejam feitas.

=
Resposta de frequéncia

Diagrama de Bode ] Resposta de frequéncia de diagrama [ Display Per Unit Values
A {0} definicdo foi adicionada com um valor de {1}. Transferir fungéo Opcdes manuais Resposta de frequéncia
Manual . entrada Frequéncia Magnitude (V)
<2 : Velocidade CV 1 v 01 v
Eocaldolsinalidolissls Saida Retardo de Tempo (s) Fase (graus)
Caloulo AVR - Vavg : Tensdo med. LL fp.u) v
Magnitude (Primario W) Frequéncia (Hz)

Figura 26-2. Tela Resposta em frequéncia

Opcdes do modo de teste automatico

As opgdes do modo de teste automatico incluem configuragdes para selecionar a frequéncia minima, a
frequéncia maxima e a magnitude da onda senoidal aplicada durante o teste de resposta em frequéncia.
Grafico de Bode

Um grafico de Bode pode ser impresso, aberto e salvo em formato grafico (.gph).

Funcao de transferéncia

E possivel selecionar o ponto no circuito légico do DECS-250 em que um sinal & injetado para a analise
das respostas de magnitude e fase. Os pontos de sinal incluem Frequéncia de compensacgao do PSS,
Poténcia elétrica do PSS, Adicao do AVR, Entrada PID do AVR e Entrada PID manual.

O tipo de sinal de entrada a ser injetado e o ponto de saida podem ser selecionados e incluem:

e  AvrOut e la: Corrente da fase A {pu}

e B Hz: Frequéncia do barramento {Hz} e laux: Entrada de corrente cruzada {pu}

e CntOp: Saida de controle {pu} e lavg: Corrente média da linha {pu}

e  CompF: Desvio da frequéncia compensada e |b: Corrente da fase B {pu}

e Droop e lc: Corrente da fase C {pu}

e  Errin: Sinal de erro do AVR e Ifd: Corrente de campo {pu}

o FcrErr o kVA: Poténcia total {pu}

e FcrOut e kvar: Poténcia reativa {pu}

e FcrState e  kW: Poténcia real {pu}

e FvrErr e MechP: Poténcia mecanica filtrada

e FvrOut e  Compartilhamento de carga da rede

e FvrState ¢ NullBalance: Nivel de balanceamento nulo
e G Hz: Frequéncia do gerador (Hz) e  OelOutput: Saida do controlador do OEL
e |11: Corrente de sequéncia positiva {pu} e OelRef

e 12: Corrente de sequéncia negativa {pu} e OelState
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VarLimOutput: Saida do limitador do Var
VarLimRef

VarLimState

Vaux: Saida de tensao auxiliar {pu}
Vavg: Tensdo média L-L {pu}

Vbc: Fase B-Fase C, tenséo L-L {pu}
Vbus: Tensao do barramento {pu}

Vca: Fase C-Fase A, tenséo L-L {pu}

PF: Fator de poténcia

PositionInd: Indicagéo positiva {pu}
Post: Saida pds-limite {pu}

POut: Saida final do PSS {pu}

Prelim: Saida pré-limite {pu}

PsskW: Poténcia elétrica do PSS {pu}
Ptest: Sinal de resposta em tempo {pu}
SclOutput: Saida do controlador do SCL

SclRef Vfd: Corrente de campo {pu}
SclPfRef Vtmag: Tens&o do terminal do PSS
SclState WashP: Poténcia suavizada

WashW: Velocidade suavizada {pu}
x10: Poténcia mecanica LP n° 3
x11: Poténcia mecéanica LP n° 4
x15: Avancgo-atraso n° 1 {pu}
x16: Avancgo-atraso n° 2 {pu}
x17: Avancgo-atraso n° 3 {pu}
x2: Velocidade HP n° 1

x29: Filtro torcional n° 2 {pu}
x31: Avancgo-atraso n° 4 {pu}
x5: Poténcia HP n° 1 {pu}

x7: Poténcia mecanica {pu}

Synth: Velocidade sintetizada {pu}
TermF: Desvio da frequéncia estatorica
Test: Sinal de resposta em frequéncia {pu}
Tflt1: Filtro torcional n°® 1 {pu}

TrnOp: Estado interno {pu}

UelOutput: Saida do controlador do UEL
UelRef

UelState

V1: Tenséo de sequéncia positiva {pu}
V2: Tenséo de sequéncia negativa {pu}
Vab: Fase A-Fase B, tenséo L-L {pu}

Var/PfErr x8: Poténcia mecanica LP n° 1
Var/PfOut x9: Poténcia mecanica LP n° 2
Var/PfState

Resposta em frequéncia

Os campos de resposta em frequéncia somente de leitura indicam a resposta de magnitude, resposta de
fase e a frequéncia do sinal de teste. A resposta de magnitude e a resposta de fase correspondem ao
sinal de teste previamente aplicado. O valor da frequéncia de teste reflete a frequéncia do sinal que esta
sendo aplicado atualmente.

Aviso

Tome cuidado ao realizar o teste de resposta em frequéncia em um gerador
conectado a uma rede. Devem ser evitadas frequéncias muito proximas a
frequéncia de ressonancia da maquina ou de maquinas proximas.
Frequéncias acima de 3 Hz podem corresponder a menor frequéncia torcional
do eixo de um gerador. Deve-se obter junto ao fabricante um perfil torcional
da maquina e o mesmo deve ser consultado antes de realizar qualquer teste
de resposta em frequéncia.

Resposta em tempo

Os testes devem ser realizados em varios niveis de carga para confirmar que os sinais de entrada sao
calculados ou medidos corretamente. Ja que a fungéo do PSS usa frequéncia estatérica compensada
em vez de velocidade, o sinal de poténcia mecanica derivada deve ser examinado cuidadosamente para
garantir que nao contenha quaisquer componentes nas frequéncias de oscilagcéo eletromecanica. Se
esses componentes estiverem presentes, isso indica que a compensacéao de frequéncia € menor do que
o ideal, ou que o valor da inércia da maquina esta incorreto.

Os ajustes de configuragao do sinal de teste do PSS sé&o fornecidos na tela Time Response (Resposta
em tempo) mostrada na Figura 26-3. Clique no botdo Time Response (Resposta em tempo) na tela RTM
Analysis (Analise em tempo real) para acessar essa tela.
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Entrada de sinal

As selegdes de entrada de sinal determinam o ponto no circuito do PSS onde o sinal de teste é aplicado.
Os pontos de teste incluem AVR Summing (Adicdo do AVR), PSS Comp Frequency (Frequéncia de
compensacao do PSS), PSS Electric Power (Poténcia elétrica do PSS), PSS Derived Speed (Velocidade

derivada do PSS), Manual Summing (Adigdo manual) e var/PF.

Ha um atraso para retardar o inicio de um teste do PSS apds clicar no botao Start (Iniciar) na tela Time
Response (Resposta de tempo).

Manual Summing

var/PF

Freguency (Hz) Duration (s)

1.0

Time Response @
Signal Input Stabilizer Test Signal Sweep Signal Frequency Settings
AVR Summing MNane = Sweep Type Frequency Step (Hz)
P55 Comp Frequency Magnitude (%) Offset (dc) (Primary V) 1.000
PSS Electric Power 10.00 0.000 Start Freq (Hz) Stop Freq (Hz)
PSS Derived Speed an 10.000

Time Delay (s)

100

Figura 26-3. Tela Resposta em tempo

Caracteristicas do sinal de teste

As caracteristicas do sinal de teste (magnitude, deslocamento, frequéncia e duragédo) podem ser
ajustadas conforme o tipo de sinal de teste selecionado.

Magnitude

A magnitude do sinal de teste é expressa como porcentagem e exclui o ganho de sinais aplicados
externamente.

Deslocamento

E possivel aplicar um deslocamento CC no sinal de teste do PSS. O deslocamento é expresso como
valor por unidade usado no contexto apropriado sempre que o sinal de teste for aplicado. Um
deslocamento CC n&o pode ser aplicado em um sinal de teste de degrau.

Frequéncia

A frequéncia do sinal de teste pode ser ajustada como se desejar para os sinais de teste de degrau e
senoidal. Consulte Sinais de teste de varredura senoidal para obter informacgdes correspondentes aos
atributos da frequéncia e os sinais do teste de varredura senoidal.

Duracéo

A configuragédo da duragao controla a duragao total do teste para sinais de teste senoidal e externo. Para
sinais de teste de degrau, a configuragao da duragéo determina o periodo "ligado" do sinal. A
configuragao da duragdo nao se aplica a sinais de varredura senoidal.

Sinais de teste de varredura senoidal

O teste de varredura senoidal emprega um unico conjunto de caracteristicas que incluem o modelo da
varredura, o degrau de frequéncia e as frequéncias de inicio/parada.

Tipo de varredura
Um sinal de teste de varredura senoidal pode ser configurado como linear ou logaritmico.
Frequéncias de inicio/parada

A faixa de um sinal de teste de varredura senoidal € determinada pelas configuragdes Start Frequency
(Frequéncia de inicio) e Stop Frequency (Frequéncia de parada).
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26-6 9440380990

Degrau de frequéncia

A frequéncia de um sinal de teste de varredura senoidal é incrementada conforme o tipo de varredura
usado. Para varreduras lineares, a frequéncia do sinal de teste é incrementada por "degrau" a cada meio
ciclo da frequéncia do sistema. Para varreduras logaritmicas, a frequéncia do sinal de teste é
multiplicada por 1,0 + degrau a cada meio ciclo da frequéncia do sistema.

Analise da resposta ao degrau

A técnica padrao para verificar a resposta geral do sistema é através de medi¢gbes da resposta ao
degrau. Isso envolve excitar os modos de oscilagao eletromecanica local através de uma mudancga de
degrau fixo na referéncia de AVR. O amortecimento e a frequéncia de oscilagdo podem ser medidos
diretamente a partir de gravacgdes da velocidade e da poténcia do gerador para as diferentes condigdes e
configuragdes de operacédo. Normalmente, este ensaio é realizado variando o seguinte:

e Carga das poténcias ativa e reativa do gerador

e Ganho do estabilizador

e Configuragéo do sistema (por exemplo, linhas fora de servico)

e Parametros do estabilizador (por exemplo, adiantamento de fase, compensacao de frequéncia)
A medida que o ganho do estabilizador aumenta, o amortecimento deve aumentar continuamente
enquanto a frequéncia natural de oscilagcdo deve permanecer constante. Grandes variagbes na
frequéncia de oscilagdo, a falta de melhoria no amortecimento ou o surgimento de novos modos de
oscilagado sao todos indicagdes de problemas com as configuragdes selecionadas.

O teste de resposta ao degrau é realizado usando a tela Step Response Analysis (Analise de resposta
ao degrau). Essa tela (Figura 26-4) é acessada clicando-se no botdo Step Response (Resposta ao
degrau) na tela RTM Analysis (Analise de tempo real). A tela Step Response Analysis (Analise de
resposta ao degrau) consiste no seguinte:
e Campos de medicao: VA do gerador, Vars total e FP, tens&o e corrente de campo
e Uma janela de alarmes que exibe qualquer alarme ativo disparado por uma mudanga de degrau
e Botdes de controle para iniciar e parar a analise da resposta e um botao para fechar a tela
e Uma caixa de selegao para selecionar o disparo da gravacao de dados quando uma mudanga do
degrau da referéncia for feita
e Guias para controlar a aplicagdo das mudancas de degrau nas referéncias de AVR, FCR, FVR,
var e FP. As fun¢des da guia estao descritas nos paragrafos seguintes.

OBSERVAGAO

Se um log de dados estiver em andamento, ndo é possivel disparar outro log.

As caracteristicas de resposta exibidas na tela Step Response Analysis
(Analise de resposta ao degrau) nao sdo automaticamente atualizadas
quando o modo de operagdo do DECS-250 é comutado externamente. A tela
deve ser atualizada manualmente, saindo da tela e reabrindo-a.

Guias AVR, FCR e FVR

Os controles das guias AVR, FCR e FVR s&o similares para permitir a aplicagdo de mudancgas de degrau
nas respectivas referéncias. Os controles da guia AVR estdo ilustrados na Figura 26-4. Os controles das
guias AVR, FCR e FVR operam como se descreve a seguir.

Mudancgas de degrau que aumentam ou diminuem as referéncias sédo aplicadas clicando-se no botédo de
incremento (seta para cima) ou de decremento (seta para baixo). Os campos de configuragao da
mudanga do degrau (uma para aumentar e outra para diminuir) estabelecem a mudanga percentual que
ocorre quando o botdo de incremento ou de decremento é clicado. Um campo da referéncia somente de
leitura indica a referéncia atual e qual sera a referéncia quando uma mudanca em degrau ocorre. Ha um
botéo para retornar a referéncia ao valor original. O valor original é a referéncia estabelecida na segéo
Referéncias do BESTCOMSPIus® e é exibido no campo somente de leitura adjacente ao botao.
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Andlise de resposta ao escaldo

|

[JRegistro em log de dades de acionadof | Display Per UnitValues

AVR FCR FVR var FP

Vavg 0.000 kvar vars
% d tod tod
o R 28 ra 7P Toa
juste

Ponto de ajuste de corrente = _l |§|
% de reducdo de ponto de 116.4

ajuste AVR =

Valtar para ponto de ajuste original 1200

Figura 26-4. Analise de resposta ao degrau - guia AVR

Guias Var e PF

Os controles das guias var e PF sdo similares para permitir a aplicagdo de mudancas em degrau nas
respectivas referéncias. Os controles da guia PF estéo ilustrados na Figura 26-5. Os controles das guias
Var e PF operam como se descreve a seguir.

|

Andlise de resposta ao escaldo
[JRegistro em log de dados de acionadof_] Display Per Unit Values

AVR FCR FVR var FP

Ponto de escaldo var 1 (kvar) = 0.0 EI Ifd FP Total
v
Ponto de ajuste de corrente (kvar) _ % o
armes
Ponto de escaldo var 2 (kvar) = 0.0 EI

=
=

Voltar para ponto de ajuste original

[2]

Figura 26-5. Analise de resposta ao degrau - guia PFR

Mudangas em degrau que aumentam ou diminuem as referéncias podem ser aplicadas clicando-se no
botdo de incremento (seta para cima) ou de decremento (seta para baixo). As referéncias de mudanca
em degrau podem ser inseridas em dois campos de configuragao. Clicar no botdo de seta a direita ao
lado de um dos dois campos inicia uma mudanga em degrau do valor da referéncia correspondente. Ha
um botao para retornar a referéncia ao valor original antes que qualquer mudanga em degrau seja
solicitada. O valor original é a referéncia estabelecida na seg¢do Referéncias do BESTCOMSP/us® e é
exibido no campo somente de leitura adjacente ao botéo.

Opc¢odes de analise

Existem opgdes para arranjar o layout dos graficos e ajustar sua exibigao.

Guia Layout

Até seis graficos podem ser exibidos com trés layouts diferentes na tela RTM. Coloque uma marca na
caixa Cursors Enabled (Cursores habilitados) para habilitar os cursores usados para medigao entre dois
pontos horizontais. Consulte a Figura 26-6.

Guia Graph Display (Exibi¢ao de graficos)

Existe opgdes para ajustar o histérico do grafico e a taxa de consulta. Altura do grafico ajusta os graficos
exibidos com uma altura fixa em pixels. Quando a caixa Auto Size (Dimensionar automaticamente) esta
marcada os graficos sdo automaticamente dimensionados para compartilhar igualmente o espago
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disponivel. O tamanho do histérico pode ser selecionado de 1 a 30 minutos. A taxa de consulta pode ser
ajustada de 100 a 500 milissegundos. O desempenho do PC pode melhorar durante a elaboragéo dos
gréficos diminuindo o histdrico e a taxa de consulta. Coloque uma marca na caixa Sync Graph Scrolling
(Sincronizar rolagem de gréfico) para sincronizar a rolagem entre todos os graficos sempre que alguma
barra de rolagem horizontal for movimentada. Consulte a Figura 26-7.

Opgdes de andlise

Configurar pagina  Exibigio do gréfico

(®) PFilha
() Placa (2 por Linha)
(") Placa (3 per Linha)

Mimero de gréficos a exibir na tela
[ e

[] Cursores habilitades

Conceer

Figura 26-6. Tela Analysis Options (Op¢oes de analise), guia Layout

Opgdes de andlise

Configurar pagina Exibigo do gréfico

Altura do grafico (pixels)
] Dimensionamentc
Histérico (min)

30 L

Taxa de sondagem (ms)

100 ~

[] Sincrenizagéo da rolagem do grafico

Concelor

Figura 26-7. Tela Analysis Options (Opg¢oes de analise), guia Graph Display (Exibi¢ao de graficos)
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27 - Comunicacao CAN

Introducgéao

A interface 1 do barramento CAN facilita a comunicagéo entre o DECS-250 e os mddulos opcionais, como o
mddulo de expanséo de contatos (CEM-2020) e médulo de expansao analdgica (AEM-2020). Consulte as
secOes Modulo de expansao de contatos e Médulo de expansédo analdgica para obter mais informagoes.

A interface 2 de barramento CAN permite que o DECS-250 fornega pardmetros do gerador e do sistema
a um controlador de gerador como o Basler DGC-2020. A CAN 2 também permite referéncia e modo de
controle do DECS-250 de um dispositivo externo conectado ao CAN. Os paradmetros enviados através da
CAN 2 estéo listados nesta segao.

Ambas as interfaces do barramento CAN utilizam o protocolo de mensagens SAE J1939.

Consulte a se¢do Comunicagéo para ver a configuragao das portas CAN e a segcdo Terminais e
conectores sobre a fiagao.

Parametros CAN

Os parametros suportados pelo CAN estao listados na Tabela 27-1. A primeira coluna contém o niumero
do grupo de parémetros (PGN), a segunda coluna contém o nome do parémetro, a terceira coluna
contém a unidade de medida do parametro, a quarta coluna contém o nimero do parametro suspeito
(SPN) e a quinta coluna contém a taxa de difusdo de um parametro.

Tabela 27-1. Parametros CAN

PGN Nome Unidade | SPN Toxa de
OxFDAG Tensao de campo de excitagao do gerador Volts 3380 100 ms
Corrente de campo de excitagdo do gerador Ampéres 3381
Porcentagem de polarizagao da tensdo de saida do gerador Porcentagem | 3382
OxFDA7 Modo de compensagéo da carga do regulador de tenséo NA 3375 1s
Modo de operagéo Var/FP do regulador de tenséo NA 3376
Compensagéo de subfrequéncia do regulador de tensao ativada NA 3377
Estado de partida suave do regulador de tenséo NA 3378
Regulador de tensé&o ativado NA 3379
OxFDFD Tensdo RMS CA L-L da fase CA do gerador Volts 2443 100 ms
(N&o suportado) NA 2247
Corrente RMS CA da fase C do gerador Amperes 2451
OxFEOO Tensdo RMS CA L-L da fase BC do gerador Volts 2442 100 ms
(N&o suportado) NA 2446
Corrente RMS CA da fase B do gerador Amperes 2450
OxFEO3 Tensdo RMS CA L-L da fase AB do gerador Volts 2441 100 ms
(N&o suportado) NA 2445
Corrente RMS CA da fase A do gerador Ampéres 2249
OxFEO6 Tensdo RMS CA L-L média do gerador Volts 2440 100 ms
(N&o suportado) NA 2444
Frequéncia CA média do gerador Hertz 2436
Corrente RMS CA média do gerador Amperes 2448
OXFEO4 Poténcia reativa total do gerador var 2456 100 ms
FP geral do gerador NA 2464
Atraso do FP geral do gerador NA 2518

DECS-250 Comunicacao CAN
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PGN

Nome

Unidade

SPN

Taxa de
difusao

0xFEO5

Poténcia real total do gerador

Watts

2452

Poténcia aparente total do gerador

VA

2460

100 ms

0xFFO00

Status de contato de entrada/saida
Entrada iniciar - Byte 0, bits 0,1
Entrada parar - Byte 0, bits 2,3
Entrada 1 - Byte 0, bits 4,5
Entrada 2 - Byte 0, bits 6,7
Entrada 3 - Byte 1, bits 0,1
Entrada 4 - Byte 1, bits 2,3
Entrada 5 - Byte 1, bits 4,5
Entrada 6 - Byte 1, bits 6,7
Entrada 7 - Byte 2, bits 0,1
Entrada 8 - Byte 2, bits 2,3
Entrada 9 - Byte 2, bits 4,5
Entrada 10 - Byte 2, bits 6,7
Entrada 11 - Byte 3, bits 0,1
Entrada 12 - Byte 3, bits 2,3
Entrada 13 - Byte 3, bits 4,5
Entrada 14 - Byte 3, bits 6,7
Saida watchdog - Byte 4, bits 0,1
Saida 1 - Byte 4, bits 2,3
Saida 2 - Byte 4, bits 4,5
Saida 3 - Byte 4, bits 6,7
Saida 4 - Byte 5, bits 0,1
Saida 5 - Byte 5, bits 2,3
Saida 6 - Byte 5, bits 4,5
Saida 7 - Byte 5, bits 6,7
Saida 8 - Byte 6, bits 0,1

Saida 9 - Byte 6, bits 2,3
Saida 10 - Byte 6, bits 4,5
Saida 11 - Byte 6, bits 6,7

Observacdes
0 = Aberta

1 = Fechada
2 = Reservada
3 = Reservada

NA

NA

100 ms

O0xFFO01

Tenséo requerida do campo de excitagdo do gerador
(Referéncia de FVR)

Volts

3380

NA

Corrente requerida do campo de excitagédo do gerador
(Referéncia de FCR)

Ampéres

3381

NA

0xFF02

Modo de operacgéo requerido
Byte 0, Bits 0-2

Observacdes

N&o é cancelado se mantido pela lgica.
Byte 0, Bits 3-7 ndo usados
Bytes 1-7 n&o usados

NA

NA

100 ms

Comunicacao CAN
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Taxa de

PGN Nome Unidade SPN e~
difusao

0xFFO3 Bytes de dados 1-2 Ajuste do ponto de ajuste do fator de n/a n/a 100 ms
poténcia
Faixa operacional: -1,0 a +1,0
Ajuste da escala: 0,0001/bit
Deslocamento: -1,0
Faixa de dados em escala: 0 a 20.000
Deslocamento de dados em escala: 10.000

Ajuste de desvio de bytes de dados 3—4 Q(limite de tens&o)
Faixa operacional: -0,45 a +0,45
Ajuste da escala: 0,0001/bit
Deslocamento: -0,45
Faixa de dados em escala: 0 a 9.000
Deslocamento de dados em escala: 4.500

Ajuste de tensao de referéncia de bytes de dados 5-6 Q(U)
Faixa operacional: -0,1 a +0,1
Ajuste da escala: 0,0001/bit
Deslocamento: -0,1
Faixa de dados em escala: 0 a 1.000
Deslocamento de dados em escala: 1.000
Ajuste de referéncia Q de bytes de dados 7—8 Q(terceiro)
Faixa operacional: -0,45 a +0,45
Ajuste da escala: 0,0001/bit
Deslocamento: -0,45
Faixa de dados em escala: 0 a 9.000
Deslocamento de dados em escala: 4.500

OxFFO04 Ajuste de referéncia de poténcia ativa de bytes de dados 1-2 n/a n/a 100 ms
Faixa operacional: -1,00 a +1,00

Ajuste da escala: 0,0001/bit

Deslocamento: -1,0

Faixa de dados em escala: 0 a 20.000
Deslocamento de dados em escala: 10.000

Bytes de dados de 3 a 8 reservados

0xF015 Poténcia reativa CA total requerida do gerador (Referéncia de var 3383 NA
var)

FP geral requerido do gerador (Referéncia de FP) NA 3384 NA
Atraso do FP geral requerido do gerador (Referéncia de FP) NA 3385 NA

0xFO1C Tensdo RMS CA L-L média requerida do gerador (Referéncia Volts 3386 NA
de AVR)

Codigos de diagnéstico de falha (DTCs)

O DECS-250 enviara uma mensagem nao solicitada de um cédigo de diagndstico de falha (DTC)
atualmente ativo. Os DTCs anteriormente ativos estdo disponiveis mediante solicitagdo. Os cédigos
ativos e anteriormente ativos podem ser apagados mediante solicitagdo. A Tabela 27-2 lista as
informagdes de diagndstico que o DECS-250 obtém através da interface do barramento CAN.

Os DTCs sao relatados na forma de informacdes de diagnostico codificadas que incluem o Niumero do
parametro suspeito (SPN), Identificador do modo de falha (FMI), e a Contagem de ocorréncias (OC),
como esta listado na Tabela 3. Todos os parametros possuem um SPN que é usado para exibir ou
identificar os itens para os quais os diagnosticos sao relatados. O FMI define o tipo de falha detectada no
subsistema identificado pelo SPN. O problema relatado pode ndo ser uma falha elétrica, mas uma
condigcdo de subsistema que precisa ser informada ao operador ou técnico. A contagem de ocorréncias
contém o numero de vezes que uma falha foi de ativa para anteriormente ativa.

DECS-250 Comunicacao CAN
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Tabela 27-2. Informagdes de diagnéstico que passam pela interface 2 do barramento CAN
PGN Nome

OxEAO00 DTCs solicitados

OxFECA DTCs atualmente ativos

OxFECB DTCs anteriormente ativos

OxFECC Apagar DTCs anteriormente ativos
OxFED3 Apagar DTCs ativos

Tabela 27-3. DTCs relatados

SPN hexa (decimal) Nome FMI hexa (decimal)
0x263 (611) Falha de perda da medigéo 0x00 (0)
0x264 (612) Falha do EDM OxOE (14)

0xD34 (3380) Falha de sobretensdo do campo 0x00 (0)
0xD35 (3381) Falha de sobrecorrente do campo 0x00 (0)
0x988 (2440) Falha de sobretensao 0xO0F (15)
0x988 (2440) Falha de subtensdo 0x11 (17)
0x998 (2456) Falha de perda da excitagao 0x11 (17)

* 0 = Dados validos, mas acima da faixa normal, mais grave.
14 = Instrugbes especiais.
15 = Dados validos, mas acima da faixa normal, menos grave.
17 = Dados validos, mas abaixo da faixa normal, o menos grave.

Comunicacao CAN DECS-250
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28 « Comunicagido Modbus®

Introducgéo

Este documento descreve o protocolo de comunicagao Modbus® empregado pelos sistemas DECS-250
e como trocar informagdes com sistemas DECS-250 em uma rede Modbus. Os sistemas DECS-250
comunicam-se emulando um subsistema do Controlador programavel Modicon 984.

Cuidado

Este produto contém um ou mais dispositivos de memadria néo volatil. A
memoria nao volatil é utilizada para armazenar informagéo (como as
definicbes) que necessita de ser guardada quando o produto esta ciclado por
energia ou caso contrario deve ser executado um reinicio. As tecnologias
estabelecidas de memoaria n&o volatil ttém um limite fisico quanto ao numero
de vezes que podem ser eliminadas e escritas. Neste produto, o limite é de
100,000 ciclos de eliminagao/escrita. Durante a aplicagdo de produto, devem
ser consideradas as comunicagdes, logica e outros fatores que podem causar
escritas frequentes/repetidas de definigdes ou outra informagao que é retida
pelo produto. As aplicagdes que resultam de tais escritas frequentes/repetidas
podem reduzir a vida util do produto e resultar em perda de informacgao e/ou
inoperabilidade do produto.

As comunicagdes Modbus utilizam uma técnica mestre-escravo em que apenas o mestre pode iniciar
uma transagao. Essa transacéo é chamada de consulta. Quando apropriado, um escravo (DECS-250)
responde a consulta. Quando um mestre Modbus se comunica com um escravo, as informagdes sao
fornecidas ou solicitadas pelo mestre. As informacgdes residentes no DECS-250 sdo agrupadas nas
seguintes categorias:

e Geral
e Pontos binarios
e Medigao

e Limitadores

o Referéncias

o Configuragdes globais

o Configuragdes de relé

e Configuragdes da protecao

e Ganhos

e Modbus de legado
Todos os dados suportados podem ser lidos como se especifica na Register Table (Tabela de registros).
Sao usadas abreviagdes na Register Table para indicar o tipo de registro. Os tipos de registro séo:
e Leitura/Gravagao = RW
e Somente leitura = R

Quando um escravo recebe uma consulta, responde fornecendo os dados solicitados ou executando a
tarefa solicitada. Um dispositivo escravo nunca inicia comunicagdes no Modbus e sempre ira gerar uma
resposta a uma consulta a menos que ocorram determinadas condicdes de erro. O DECS-250 é
projetado para se comunicar em uma rede Modbus somente como dispositivo escravo.

Consulte a se¢do Comunicagéo para ver a configuragdo da comunicagdo Modbus e a seg¢do Terminais e
conectores para saber como conectar.

DECS-250 Comunicacdo Modbus®
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Estrutura da mensagem

Campo de endereco do dispositivo

O campo de endereco do dispositivo contém o endereco Modbus exclusivo do escravo que esta sendo
consultado. O escravo enderecado repete o enderego no campo de enderego do dispositivo da
mensagem de resposta. Esse campo tem 1 byte.

Embora o protocolo Modbus limite um enderego de dispositivo de 1 a 247, o enderecgo € selecionavel
pelo usuario na instalagao e pode ser alterado durante a operagao em tempo real.

Campo de cddigo de funcéo

O campo de cédigo de fungdo da mensagem de consulta define a agdo a ser tomada pelo escravo
enderecado. Esse campo é reproduzido na mensagem de resposta e é alterado, definindo o bit mais
significativo (MSB) do campo como 1 se a resposta for uma resposta de erro. Esse campo tem 1 byte
de comprimento.

O DECS-250 mapeia todos os dados disponiveis no Modicon 984; o espaco para endereco do registro
de retencdo suporta os seguintes cédigos de fungéo:

Funcao 03 (03 hex) - ler registros de retencgao

Fungéo 06 (06 hex) - predefinir registro tnico

Fungéo 08 (08 hex), subfungéo 00 - diagndsticos: retornar dados da consulta

Funcgao 08 (08 hex), subfungéo 01 - diagndsticos: reiniciar opgdo de comunicagéo

Funcgéo 08 (08 hex), subfungao 04 - diagndsticos: forcar modo somente de escuta

Fungéo 16 (10 hex) - predefinir multiplos registros

Campo de bloco de dados

O bloco de dados da consulta contém informagdes adicionais que o escravo necessita para executar a
fungao requerida. O bloco de dados de resposta contém os dados coletados pelo escravo para a fungao
consultada. Uma resposta de erro substituira um codigo de resposta de excegao para o bloco de dados.
O comprimento desse campo varia a cada consulta.

Campo de verificacdo de erro

O campo de verificagao de erro proporciona um método para que o escravo valide a integridade do
conteludo da mensagem de consulta e permite que o mestre valide o conteddo da mensagem de
resposta. Esse campo tem 2 bytes.

Modos de operacdao do Modbus

Uma rede Modbus padréo oferece o modo de transmissao de unidade de terminal remota (RTU) e 0
modo Modbus/TCP para comunicagio. Os sistemas DECS-250 suportam o modo Modbus/TCP e o modo
RS-485 ao mesmo tempo. Para permitir edigao através de Modbus TCP ou RS-485, o nivel de acesso
nao seguro da porta deve ser configurado com o nivel de acesso apropriado. Consulte a segcao
Segurancga deste manual para obter mais informagdes sobre seguranca e niveis de acesso. Esses dois
modos de operagao estdo descritos abaixo.

Um mestre pode consultar escravos individual ou universalmente. Uma consulta universal ("difusao"),
quando permitida, n&o solicita resposta de qualquer dos dispositivos escravos. Se uma consulta a um
dispositivo escravo individual solicita agées que o escravo nao pode executar, a mensagem de resposta
do escravo contém um cédigo de resposta de excegéo definindo o erro detectado. Frequentemente, os
cédigos de resposta de excegao sao aprimorados por informagdes encontradas no bloco "Error Details"
(Detalhes do erro) dos registros de retencao.

O protocolo Modbus define uma Unidade de dados de protocolo (PDU) simples independente das
camadas de comunicagao subjacentes. O mapeamento do protocolo Modbus em barramentos ou redes
especificas pode introduzir alguns campos adicionais na Unidade de dados do aplicativo (ADU).
Consulte a Figura 28-1.

Comunicacdo Modbus® DECS-250
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J ADU .
.. Verificagdo
Endereco adicional de erro
° PDU g

Figura 28-1. Estrutura geral do Modbus

O cliente que inicia uma transagdo Modbus constréi a Unidade de dados do aplicativo Modbus. O codigo
de fungéo indica ao servidor que tipo de agao realizar.

Modbus® em linha serial

Estrutura da mensagem

As consultas iniciadas pelo mestre e as respostas do DECS-250 compartilham a mesma estrutura de
mensagem. Cada mensagem possui quatro campos de mensagem: S&o eles:

e Endereco do dispositivo (1 byte)
e Codigo de fungao (1 byte)
e Bloco de dados (n bytes)
e Campo de verificagao de erro (2 bytes)

Cada byte de 8 bits em uma mensagem contém dois caracteres hexadecimais de 4 bits. A mensagem é
transmitida em um fluxo continuo em que o bit menos significativo de cada byte de dados € o primeiro a
ser transmitido. A transmisséo de cada byte de dados de 8 bits ocorre com um bit inicial e um ou dois
bits de parada. A verificacdo da paridade é feita, quando ativada, e pode ser impar ou par. A taxa de
baud da transmissao pode ser selecionada pelo usuario e pode ser definida na instalagédo e ser alterada
durante operagao em tempo real. O Modbus do DECS-250 suporta taxas de baud de até 115 200. A taxa
de baud padrao de fabrica é 19 200.

Os sistemas DECS-250 suportam interfaces seriais compativeis com RS-485. Essa interface pode ser
acessada no painel esquerdo do DECS-250.

Consideracées sobre estrutura da mensagem e temporizacdo

Ao receber uma mensagem através da porta de comunicagéo RS-485, o DECS-250 requer uma laténcia
interbyte de tempos de 3,5 caracteres antes de considerar a mensagem concluida.

Assim que uma consulta valida é recebida, o DECS-250 aguarda um periodo de tempo especificado
antes de responder. Esse atraso é definido na tela Modbus Setup (Configuracdo do Modbus) em
Communications (Comunicages) no BESTCOMSPIus®. Esse parametro contém um valor de 10 a 10
000 milissegundos. O valor padrédo é 10 milissegundos.

A Tabela 28-1 fornece o tempo de transmissado da mensagem de resposta (em segundos) e os tempos
de 3,5 caracteres (em milissegundos) para diversos comprimentos de mensagem e taxas de
transmiss&o.

Tabela 28-1. Consideragdes sobre temporizagao

Tempo de 3,5 Tempo Tx da mensagem (s)
Taxa de transmissao caracteres (ms) 128 bytes 256 bytes

1200 32.08 1.17 2.34

2400 16,04 0,59 1,17

4800 8,021 0,29 0,59

9600 4,0104 0,15 0,29

19200 2,0052 0,07 0,15

38400 1.0026 0.04 0.07

57600 0.6684 0.02 0.04

115200 0.3342 0.01 0.02

DECS-250 Comunicacdo Modbus®
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Modbus em TCP/IP

Unidade de dados do aplicativo

A seguir, descrevemos o encapsulamento de uma solicitagao ou resposta Modbus quando feita em uma
rede Modbus TCP/IP. Consulte a Figura 28-2.

ADU do Modbus

A

[
»

P
<

Cabecalho
MBAP

[
»

PDU

Figura 28-2. Solicitacdo/resposta do Modbus em TCP/IP

O TCPI/IP utiliza um cabecalho dedicado para identificar a Unidade de dados do aplicativo Modbus. Ele é
denominado cabegalho MBAP (cabegalho de Protocolo do aplicativo Modbus).

Esse cabecalho possui algumas diferengas quando comparado com a unidade de dados do aplicativo
Modbus RTU usada em uma linha serial.

e O campo ‘slave address’ (enderego do escravo) do Modbus é substituido por um unico byte
‘|dentificador da unidade’ com o cabegalho MBAP. O ‘Identificador da unidade’ é usado para se
comunicar através de dispositivos tais como pontes, roteadores e gateways que utilizam um
unico enderego IP para suportar diversas unidades finais Modbus independentes.

e Todas as solicitagbes e respostas Modbus sao projetadas de tal forma que o destinatario pode
verificar se a mensagem terminou. Para cédigos de fungdo em que a PDU Modbus tem um
comprimento fixo, é suficiente apenas o codigo da fungéo. Para cédigos de fungdo com uma
quantidade variavel de dados na solicitagdo ou na resposta, o campo de dados inclui uma
contagem de bytes.

¢ Quando Modbus usa TCP, o cabegalho MBAP contém informagdes adicionais de comprimento
para permitir que o destinatario reconheca os limites da mensagem mesmo se a mensagem tiver
sido dividida em diversos pacotes para ser transmitida. A existéncia de regras explicitas ou
implicitas para comprimento e o uso do codigo de verificagdo de erro CRC-32 (em Ethernet)
resulta em uma probabilidade infinitesimal de corrupgédo nao detectada em uma mensagem de
solicitagcdo ou resposta.

Descricdo do cabecalho MBAP

O cabegalho MBAP contém os campos listados na Tabela 28-2.
Tabela 28-2. Campos do cabegalho MBAP

Campos Comprimento Descrigao Cliente Servidor
Identificador 2 bytes Identificagéo de Inicializada Recopiada
da transacéao uma transacgao de pelo cliente. pelo servidor

solicitagao/resposta da solicitagcao
Modbus. recebida.
Identificador 2 bytes 0 = Protocolo Modbus. Inicializada Recopiada
do protocolo pelo cliente. pelo servidor
da solicitagao
recebida.
Comprimento | 2 bytes Numero de bytes Inicializada Inicializada
seguintes. pelo cliente pelo servidor
(solicitagao). (resposta).
Identificador 1 byte Identificagéo de um Inicializada Recopiada
da unidade escravo remoto conectado | pelo cliente. pelo servidor
em uma linha serial ou em da solicitagao
outros barramentos. recebida.
Comunicacdo Modbus® DECS-250
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O cabecalho tem comprimento de 7 bytes:

e Identificador de transagdo — Usado para o emparelhamento de transagdes, o servidor Modbus
copia na resposta o identificador de transagao da solicitagao.

e Identificador de protocolo — Usado para multiplexagao intrassistema. O protocolo Modbus é
identificado pelo valor 0.

e Comprimento — Uma contagem de bytes dos campos seguintes, incluindo o Identificador da
unidade e os campos de dados.

e Identificador da unidade — Usado para fins de roteamento intrassistema. E normalmente usado
para se comunicar com um Modbus ou escravo de linha serial Modbus através de um gateway
entre rede Ethernet TCP/IP e linha serial Modbus. Esse campo é definido na solicitacdo pelo
Cliente Modbus e deve ser retornado pelo servidor com o mesmo valor na resposta.

Observagao: Todas as ADU Modbus/TCP sao enviadas por TCP na porta registrada 502.

Manuseio de erros e respostas de excegao

Qualquer consulta que contenha um endereco de dispositivo inexistente, um erro de estrutura ou erro
CRC ¢ ignorada. Nenhuma resposta é transmitida. As consultas enderegadas ao DECS-250 com uma
fungdo nao suportada ou valores ilegais no bloco de dados resulta em uma mensagem de resposta de
erro ou codigo de resposta de excegao. Os codigos de resposta de excegao suportados pelo DECS-250
sdo fornecidos na Tabela 28-3.

Tabela 28-3. Codigos de resposta de exceg¢ao suportados

Codigo Nome Descricdo

01 Funcéo ilegal O cddigo da fungéo/subfungéo néo é suportado; consulta
lida mais de 125 registros; consulta predefinida de mais
de 100 registros.

02 Endereco de Um registro referido no bloco de dados n&o suporta a
dados ilegal leitura/gravacao consultada; a consulta predefine um
subconjunto de um grupo de registros numéricos.
03 Valor dos Um bloco de dados do registro predefinidos contém um
dados ilegal numero de bytes incorreto ou um ou mais dados com

valores fora da faixa.

DECS-250 Modbus® via Ethernet
O Modbus pode se comunicar via Ethernet se o endereco IP do DECS-250 estiver configurado como
descrito na se¢ao Comunicag¢des deste manual.

Mensagem de consulta e de resposta detalhada para o Modo de
transmissao RTU

Os paragrafos seguintes descrevem em detalhes mensagens de consulta e resposta suportadas pelo
DECS-250.

Ler registros de retengao

Consulta

Essa mensagem de consulta solicita a leitura de um registro ou bloco de registros. O bloco de dados
contém o endereco do registro inicial e a quantidade de registros a ser lida. Um enderego de registro N
lera o registro de retencdo N+1. Se a consulta for uma difusdo (enderecgo de dispositivo = 0), ndo havera
retorno de mensagem de resposta.

Enderego do dispositivo
Cédigo de funcéo = 03 (hex)
Endereco inicial alto

DECS-250 Comunicacdo Modbus®
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Endereco inicial baixo

N° de registros alto

N° de registros baixo
Verificagdo do erro CRC alto
Verificagdo do erro CRC baixo

O numero de registros ndo pode ser superior a 125 sem causar uma resposta de erro com o codigo de
excegao para uma fungao ilegal.

Resposta

A mensagem de resposta contém os dados consultados. O bloco de dados contém o comprimento do bloco
em bytes seguido pelos dados (byte Dados alto e um byte Dados baixo) para cada registro solicitado.

Ler um registro de retengéo n&o atribuido retorna um valor zero.

Enderego do dispositivo

Cadigo de fungao = 03 (hex)

Contagem de bytes

Dados alto (para cada registro solicitado ha um Dados alto e um Dados baixo.)
Dados baixo

Dados alto

Dados baixo

Verificagdo do erro CRC alto

Verificagdo do erro CRC baixo

Retornar dados da consulta

Essa consulta contém os dados a serem retornados (mandados de volta) na resposta. As mensagens de
resposta e consulta devem ser idénticas. Se a consulta for uma difusdo (endereco de dispositivo = 0),
nao havera retorno de mensagem de resposta.

Enderego do dispositivo

Cadigo de fungao = 08 (hex)
Subfuncéo alto = 00 (hex)
Subfuncéo baixo = 00 (hex)
Dados alto = xx (ndo importa)
Dados baixo = xx (ndo importa)

Verificagao do erro CRC alto
Verificagdo do erro CRC baixo

Reiniciar opgao de comunicagao

Essa consulta faz com que a fungdo de comunicagdo remota do DECS-250 reinicie, encerrando um
modo de operagao ativo somente de escuta. Nao tem efeito nas operagdes do relé primario. Apenas a
funcdo de comunicacao remota é afetada. Se a consulta for uma difusdo (endereco de dispositivo = 0),
nao havera retorno de mensagem de resposta.

Se ECS-250 receber essa consulta enquanto estiver no modo somente de escuta, nenhuma mensagem
de resposta sera gerada. Caso contrario, uma mensagem de resposta idéntica a mensagem de consulta
é transmitida antes de reiniciar as comunicagoes.

Enderego do dispositivo

Cddigo de funcéo = 08 (hex)
Subfungéo alto = 00 (hex)
Subfung¢éao baixo = 01 (hex)
Dados alto = xX (ndo importa)
Dados baixo = xX (ndo importa)

Verificagdo do erro CRC alto
Verificagdo do erro CRC baixo

Comunicacdo Modbus® DECS-250
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Modo somente de escuta

Essa consulta forga o DECS-250 enderegado no modo somente de escuta para comunicagdes Modbus,
isolando-o de outros dispositivos da rede. Nao ha respostas de retorno.

Enquanto estiver no modo somente de escuta, o DECS-250 continua a monitorar todas as consultas. O
DECS-250 nao responde a qualquer outra consulta até que o modo somente de escuta seja removido.
Todas as solicitagdes de gravagdo com uma solicitagao para Diversos registros predefinidos (Cédigo de
fungdo = 16) também sao ignoradas. Quando o DECS-250 recebe a consulta para reiniciar comunicagéao,
0 modo somente de escuta é removido.

Enderego do dispositivo

Cédigo de funcéo = 08 (hex)
Subfungéo alto = 00 (hex)
Subfungéo baixo = 04 (hex)
Dados alto = xX (ndo importa)
Dados baixo = xX (ndo importa)

Verificagdo do erro CRC alto
Verificagdo do erro CRC baixo

Predefinir multiplos registros

Uma consulta de predefinir multiplos registros pode enderegar diversos registros em um escravo ou em
diversos escravos. Se a consulta for uma difusdo (enderego de dispositivo = 0), ndo havera retorno de
mensagem de resposta.

Consulta

Uma mensagem da consulta Predefinir multiplos registros solicita a gravagao de um registro ou bloco de
registros. O bloco de dados contém o endereco inicial e a quantidade de registros a serem gravados,
seguido pela contagem de byte Bloco de dados e os dados. O DECS-250 executara a gravagao quando
o enderego do dispositivo na consulta for um endereco de difusdo ou 0 mesmo que a ID da unidade
Modbus do DECS-250 (endereco do dispositivo).

Um endereco de registro N gravara o registro de retencao N+1.

A gravagao de dados cessara se qualquer das seguintes excegdes ocorrer.

e Consultas para gravar em registros somente de leitura resultam em uma resposta de erro com
Cddigo de excegao "Enderego de dados ilegal”.

e As consultas que tentem gravar mais que 100 registros causam um erro com Codigo de excegao
"Funcéo ilegal".

e Uma contagem de bytes incorreta resulta em uma resposta de erro com Cédigo de excegao "Valor
dos dados ilegal".

e Ha diversas instancias de registradores que sdo agrupadas para representar coletivamente um Unico
valor numérico do DECS-250 (ou seja, dados com ponto flutuante, dados inteiros de 32 bits e
cadeias de caracteres). Uma consulta para gravar um subconjunto de tal grupo de registros resultara
em uma resposta de erro com Cdodigo de excegéo "Endereco dos dados ilegal”.

e Uma consulta para gravar um valor ndo permitido (fora da faixa) em um registro resulta em uma
resposta de erro com Codigo de excegéo "Valor dos dados ilegal”.

Enderego do dispositivo

Cadigo de fungao = 10 (hex)
Endereco inicial alto

Endereco inicial baixo

N° de registros alto

N° de registros baixo

Contagem de bytes

Dados alto

Dados baixo

Dados alto

DECS-250 Comunicacdo Modbus®
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Dados baixo
Verificagdo do erro CRC alto
Verificagdo do erro CRC baixo

Resposta

A mensagem de resposta reproduz o endereco inicial e o0 numero de registros. Ndo ha resposta quando
a consulta for uma difusdo (enderego do dispositivo = 0).

Enderego do dispositivo

Cddigo de funcéo = 10 (hex)
Endereco inicial alto

Endereco inicial baixo

N° de registros alto

N° de registros baixo
Verificagdo do erro CRC alto
Verificagdo do erro CRC baixo

Predefinir registro tnico

Uma mensagem da consulta Predefinir registro tnico solicita a gravagdo de um unico registro. Se a
consulta for uma difusédo (enderego de dispositivo = 0), ndo havera retorno de mensagem de resposta.

Observagao: Apenas os dados dos tipos INT16, INT8, UINT16, UINT8 e cadeia de caracteres (ndo maior
que 2 bytes), podem ser predefinidos por essa fungéo.

Consulta

A gravagao de dados cessara se qualquer das seguintes excegdes ocorrer.

e Consultas para gravar em registros somente de leitura resultam em uma resposta de erro com
Cddigo de excegao "Endereco de dados ilegal”.

e Uma consulta para gravar um valor ndo permitido (fora da faixa) em um registro resulta em uma
resposta de erro com Cddigo de excegdo "Valor dos dados ilegal”.

Enderego do dispositivo

Cédigo de funcéo = 06 (hex)
Endereco alto

Endereco baixo

Dados alto

Dados baixo

Verificagdo do erro CRC alto
Verificagdo do erro CRC baixo

Resposta
A mensagem de resposta reproduz a mensagem de consulta apés o registro ter sido alterado.

Formatos dos dados

Os sistemas DECS-250 suportam os seguintes tipos de dados:

e Tipos de dados mapeados para 2 registros

o Inteiro sem sinal 32 (Uint32)

o Ponto flutuante (Flutuante)

o Cadeias de caracteres com no maximo 4 caracteres (Cadeia de caracteres)
e Tipos de dados mapeados para 1 registro

o Inteiro sem sinal 16 (Uint16)

o Inteiro sem sinal 8 (Uint8)

o Cadeias de caracteres com no maximo 2 caracteres (Cadeia de caracteres)

Comunicacdo Modbus® DECS-250
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e Tipos de dados mapeados para mais que 2 registros
o Cadeias de caracteres com mais de 4 caracteres (Cadeia de caracteres)

Formato de dados de ponto flutuante (Flutuante)

O formato de dados de ponto flutuante do Modbus usa dois registros de retengéo consecutivos para
representar um valor. O primeiro registro contém os 16 bits de ordem baixa do seguinte formato de 32 bits:

o O bit mais significativo € o bit de sinal para o valor de ponto flutuante (0 = positivo).
e Os préximos 8 bits sdo o expoente polarizado pelo decimal 127.

e Os 23 bits menos significativos compreendem a mantissa normalizada. O bit mais significativo da
mantissa é sempre considerado como 1 e nao é explicitamente armazenado, resultando em uma
precisao efetiva de 24 bits.

O valor do numero de ponto flutuante é obtido multiplicando-se a mantissa binaria por dois elevado a
poténcia do expoente nao polarizado. O bit considerado da mantissa binaria tem o valor de 1,0, com os
restantes 23 bits fornecendo um valor fracionario. A Tabela 28-4 mostra o formato de ponto flutuante.

Tabela 28-4. Formato de ponto flutuante

Sinal Expoente + 127 Mantissa
1 bit 8 bits 23 bits

O formato de ponto flutuante permite que os valores variem de aproximadamente 8,43X10% a
3,38X10%. Um valor de ponto flutuante com zeros em todas as casas é o valor zero. O valor de ponto
flutuante com um em todas as casas (n&o € um numero) significa que o valor atual ndo é aplicavel ou
esta desativado.

Exemplo: O valor 95 800 representado no formato de ponto flutuante corresponde ao hexadecimal
47BB1CO00. Esse numero sera lido nos dois registros de retengéo consecutivos, da seguinte maneira:

Registro de retencdo  Valor

K (Byte alto) hex 1C
K (Byte baixo) hex 00
K+1 (Byte alto) hex 47
K+1 (Byte baixo) hex BB

Os mesmos alinhamentos de bytes sao necessarios para gravar.

Formato de dados inteiro longo (Uint32)

O formato de dados inteiro longo do Modbus usa dois registros de retengcédo consecutivos para
representar um valor de dados com 32 bits. O primeiro registro contém os 16 bits de ordem baixa e o
segundo registro contém os 16 bits de ordem alta.

Exemplo: O valor 95 800 representado no formato de inteiro longo corresponde ao hexadecimal
0x00017638. Esse numero sera lido nos dois registros de retengéo consecutivos, da seguinte maneira:

Registro de retencdo  Valor

K (Byte alto) hex 76
K (Byte baixo) hex 38
K+1 (Byte alto) hex 00
K+1 (Byte baixo) hex 01

Os mesmos alinhamentos de bytes sdo necessarios para gravar.

Formato de dados inteiro (Uint16) ou variaveis mapeadas por bits no formato Uint16

O formato de dados inteiro do Modbus usa um unico registro de retengéo para representar um valor de
dados com 16 bits.

DECS-250 Comunicacdo Modbus®
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Exemplo: O valor 4660 representado no formato inteiro corresponde ao hexadecimal 0x1234. Esse
nuamero sera lido em um registro de retencéo, da seguinte maneira:

Registro de retencdo  Valor
K (Byte alto) hex 12
K (Byte baixo) hex 34

Os mesmos alinhamentos de bytes sdo necessarios para gravar.

O formato de dados Uint16 esta listado em Pontos binarios (Tabela 28-7), abaixo.

Exemplo:O registro 900 ocupa 16 linhas na Tabela de registros onde cada linha fornece o nome do dado
mapeado por bits especifico como 900-0 indica que o bit 0 do registro 900 é mapeado para RF-TRIG.
Formato de dados inteiro curto/Formato de dados de caractere de byte (Uint8)

O formato de dados inteiro curto do Modbus usa um Unico registro de retencao para representar um valor
de dados com 8 bits. O byte alto do registro de retengdo sempre sera zero.

Exemplo: O valor 132 representado no formato de inteiro curto € o hexadecimal 0x84. Esse numero sera
lido em um registro de retengéo, da seguinte maneira:

Registro de retencdo  Valor
K (Byte alto) hex 00
K (Byte baixo) hex 84

Os mesmos alinhamentos de bytes sao necessarios para gravar.

Formato de dados de cadeias de caracteres (Cadeia de caracteres)

O formato de dados de cadeias de caracteres do Modbus usa um ou mais registros de retengéo para
representar uma sequéncia, ou cadeia, de valores em caracteres. Se a cadeia de caracteres contém um unico
caractere, o byte alto do registro de retencdo contera o codigo ASCII do caractere e o byte baixo sera zero.

Exemplo: A cadeia de caracteres “PASSWORD” (Senha) representada no formato de cadeia de
carecteres serd lida da seguinte maneira:

Registro de retencdo  Valor
K (Byte alto) ‘P’
K (Byte baixo) ‘A
K+1 (Byte alto) ‘S’
K+1 (Lo Byte) ‘S’
K+2 (Byte alto) ‘W’
K+2 (Byte baixo) ‘O
K+3  (Byte alto) ‘R’
K+3  (Byte baixo) ‘D’

Exemplo: Se a cadeia de caracteres acima for modificada para "P", a nova cadeia de caracteres sera lida
da seguinte maneira:

Registro de retencdo  Valor
K (Byte alto) ‘P’

K (Byte baixo) hex 00
K+1 (Byte alto) hex 00
K+1 (Byte baixo) hex 00
K+2 (Byte alto) hex 00
K+2 (Byte baixo) hex 00
K+3  (Byte alto) hex 00
K+3  (Byte baixo) hex 00

Os mesmos alinhamentos de bytes sdo necessarios para gravar.

Comunicacdo Modbus®
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Verificagdo do erro CRC

Esse campo contém valor CRC de dois bytes para a transmissao da detecgao do erro. Primeiramente o
mestre calcula o CRC e o acrescenta na mensagem de consulta. O sistema do DECS-250 recalcula o
valor CRC para a consulta recebida e faz a comparagédo com o valor CRC da consulta para determinar
se ocorreu erro de transmissao. Se ocorreu, a mensagem de resposta ndo sera gerada. Se ndo ocorreu
erro de transmisséo, o escravo calcula o novo valor CRC para a mensagem de resposta e 0 acrescenta
na mensagem para a transmisséo.

O CRC é calculado usando todos os bytes do enderecgo do dispositivo, cédigo da fungdo e os campos do
bloco de dados. Um registro de CRC de 16 bits é inicializado para tudo 1. Em seguida, o byte de oito bits
da mensagem é usado no seguinte algoritmo.

Primeiro, OU exclusivo do byte da mensagem com o byte de ordem baixa do registro CRC. O resultado,
armazenado no registro CRC ¢, entéo, deslocado a direita oito vezes. O bit mais significativo do registro
CRC é preenchido com zero a cada deslocamento. Apos cada deslocamento, o bit menos significativo do
registro CRC é examinado. Se o bit menos significativo for um 1, o OU- exclusivo é executado no
registro -CRC com o valor polinomial fixo A001 (hex) para o deslocamento seguinte. Assim que todos os
bytes da mensagem tiverem passado pelo algoritmo acima, o registro CRC contera o valor CRC da
mensagem a ser colocado no campo de verificagao de erro.

Login seguro do DECS-250 via Modbus

Para fazer o login no DECS-250 via do Modbus, grave a cadeia de caracteres username|password no
registro Secure Login (Login seguro) (40500). Substitua “username” pelo nome de usuario com o nivel de
acesso desejado, inclua o simbolo de barra vertical “|” e substitua “password” pela senha do nivel de
acesso escolhido. Para visualizar o nivel de acesso atual, leia o registro Current Access (Acesso atual)
(40520). Escreva qualquer valor no registro Logout (40517) para sair do DECS-250. Apés desconectar
do Modbus via TCP/IP, o usuario sai automaticamente do DECS-250. No entanto, ao desconectar do
Modbus via linha serial, o usuario permanece com login ativo.

Parametros do Modbus

Geral
Os parametros gerais estao listados na Tabela 28-5.

Tabela 28-5. Parametros do grupo geral

Grupo Nome Registro Tipo Bytes R/W Unidade Faixa
Dados do Ntimero do modelo ao0py | Cadeiade | g, R NA 0a64
sistema caracteres
Qados do InforrrTaga'o da versdo 40033 Cadeia de 64 R NA 0a6d
sistema do aplicativo caracteres
Qados do Versac? da.subversao 20065 Cadeia de 64 R NA 0264
sistema do aplicativo caracteres
Qados do Infc.>r.m.ag.ao d~a versao 20097 Cadeia de 64 R NA 0a6d
sistema da inicializagdo caracteres
Qados do Numero de peca 20129 Cadeia de 64 R NA 0264
sistema do firmware caracteres
Tempo Data 0161 | CAdeiade 16 R NA 0a16

caracteres
Tempo Tempo 40169 Cadeia de 16 R NA 0al6
caracteres
Informagoes Numero do estilo 40177 Cadeia de 32 R NA 0a32
da unidade caracteres
InformagBes |\ imero de série a0103 | CAdeiade 32 R NA 0a32
da unidade caracteres
Controle do Saida de controle, FP
DECS da Var 40209 Flutuante 4 R NA NA
g‘;gtsm'e 4o | Saida de controle, OEL 40211 | Flutuante 4 R NA NA
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Grupo Nome Registro Tipo Bytes R/W Unidade Faixa
E(E?:tsmle do UEL da saida de controle 40213 Flutuante R NA NA
Controle do .
DECS Saida de controle, SCL 40215 Flutuante R NA NA
Controle do .
DECS Saida de controle, AVR 40217 Flutuante R NA NA
Controle do ,
DECS Saida de controle, FCR 40219 Flutuante R NA NA
Controle do .
DECS Saida de controle, FVR 40221 Flutuante R NA NA
Controle do S . . Desativado=0
DECS Saida invertida (SCT/PPT) 40223 Uint RW NA Ativado=1
Seguranga
Tabela 28-6. Parametros do grupo seguranga
Grupo Nome Registro Tipo Bytes R/W Unidade Faixa
Seguranga Login seguro 40500 Cadeia de 34 RW NA 0a34
caracteres
Cadeia de
Seguranga Logout 40517 5 RW NA 0a5
caracteres
Sem acesso=0,
Acesso para leitura=1
Acesso para controle=2
Seguranga Acesso atual 40520 Uint32 4 R NA Acesso do operador=3
Acesso a configuragdo=4
Acesso para projeto=5
Acesso de administrador=6

Pontos binarios

Tabela 28-7. Parametros do grupo pontos binarios

Grupo Nome Registro Tipo Bytes R/W Faixa
Dados do sistema Trigger légico 40900 bit 3 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Dados do sistema Status disjuntor 40900 bit 4 Uintl6 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme do reldgio de tempo real 40900 bit 5 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme do ajuste de data e hora 40900 bit 6 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme de mudanga do firmware 40900 bit 7 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme de frequéncia fora da faixa 40900 bit 8 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme de link de Ethernet perdido 40900 bit 9 Uintl6 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme com USB 40900 bit 10 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme perda de sincronismo do IRIG 40900 bit 11 Uintl6 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme de sem equal. l6gica 40900 bit 12 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme nenhuma config. usuario 40900 bit 13 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme perda de sincronismo do NTP 40900 bit 14 Uintl6 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Al.arme de redefini¢do do 40900 bit 15 Uint16 5 R Verdadeiro=1 Falso=0
microprocessador
Alarmes Alarme programavel 1 40001 kit 0 Uintl6 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme programavel 2 40901 bit 1 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme programavel 3 40901 bit 2 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme programavel 4 40901 bit 3 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme programavel 5 40901 bit 4 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme programavel 6 40901 bit 5 Uintl6 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme programavel 7 40901 bit 6 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
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Grupo Nome Registro Tipo Bytes R/W Faixa
Alarmes Alarme programdvel 8 40901 bit 7 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme programavel 9 40901 bit 8 Uintl6 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme programdvel 10 40901 bit 9 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme programavel 11 40901 bit 10 Uintl6 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme programdvel 12 40901 bit 11 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme programdvel 13 40901 bit 12 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme programdvel 14 40901 bit 13 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme programdvel 15 40901 bit 14 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme programavel 16 40901 bit 15 Uintl6 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme de subfrequéncia V/Hz 40902 bit 0 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme OEL 40902 bit 1 Uintl6 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme UEL 40902 bit 2 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme de falha ao acumular 40902 bit 3 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme SCL 40902 bit 4 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme de tensdo do PSS desbalanceada 40902 bit 5 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme de corrente do PSS 40902 bit 6 UInt16 5 R Verdadeiro=1 Falso=0

desbalanceada

Alarmes i?rlsirtr:e de poténcia do PSS abaixo do 40902 bit 7 Uint16 ) R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme de falha da velocidade do PSS 40902 bit 8 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme do limite de tensdo do PSS 40902 bit 9 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme do watchdog de transferéncia 40902 bit 10 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Protecdo contra sobretensdo ativada 40902 bit 11 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Alarmes Alarme limitador de Var ativo 40902 bit 12 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Relatério de alarme | Saida de alarme 40902 bit 13 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Portas de hardware Status de curto-circuito do campo 40902 bit 14 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS Transferéncia automatica ativa 40902 bit 15 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS Selecio VAR/FP 40903 bit 0 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS Iniciar parar DECS (externo) 40903 bit 1 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS Predefini¢do 1 ativa 40903 bit 2 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS Predefinicdo 2 ativa 40903 bit 3 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS Predefinicdo 3 ativa 40903 bit 4 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS Automadtico ativo 40903 bit 5 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
z::;ct)enséo de Bloco 40903 bit 6 UInt16 5 R Verdadeiro=1 Falso=0
::::;;ensso de Pickup 40903 bit 7 Uint16 5 R Verdadeiro=1 Falso=0
z::;ct)enséo de Disparo 40903 bit 8 UInt16 5 R Verdadeiro=1 Falso=0
i:::;;orrente de Bloco 40903 bit 9 Uint16 5 R Verdadeiro=1 Falso=0
z::;gorrente de Pickup 40903 bit 10 UInt16 5 R Verdadeiro=1 Falso=0
i:::ssorrente de Disparo 40903 bit 11 Uint16 5 R Verdadeiro=1 Falso=0
Mo.nitor do diodo da Diodo de bloco aberto 40903 bit12 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
excitatriz

Monitor do diodo da Diodo de pickup aberto 40903 bit 13 UInt16 5 R Verdadeiro=1 Falso=0

excitatriz

DECS-250
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Grupo Nome Registro Tipo Bytes R/W Faixa
Monitor do diodo da Diodo de disparo aberto 40903 bit 14 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0

excitatriz P
Monitor do diodo da Diodo de bloco em curto 40903 bit 15 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
excitatriz
Monitor do diodo da Diodo de pickup em curto 40904 bit 0 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
excitatriz P P
Monitor do diodo da . i 40904 bit 1 i Verdadeiro=1 Falso=0
excitatriz Diodo de disparo em curto Uint16 2 R
Falha da entrada de Bloco 40904 bit 2 UInt16 5 R Verdadeiro=1 Falso=0
alimentagdo
Falha da entrada de 40904 bit 3 Verdadeiro=1 Falso=0
Pick intl 2 R
alimentacdo ickup Uint16
Falha da entrada de Disparo 40904 bit 4 UInt16 5 R Verdadeiro=1 Falso=0
alimentagdo P
Perda da medigdo Bloco 40904 bit 5 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Perda da medicio Pickup 40904 bit 6 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Perda da medigio Disparo 40904 bit 7 Uintl6 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
25 Bloco 40904 bit 8 Uintl6 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
25 Status 40904 bit 9 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
25 Status Vm1 40904 bit 10 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
27p Bloco 40904 bit 11 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
27p Pickup 40904 bit 12 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
27p Disparo 40904 bit 13 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
59p Bloco 40904 bit 14 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
59p Pickup 40904 bit 15 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
59p Disparo 40905 bit 0 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
810 Bloco 40905 bit 1 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
810 Pickup 40905 bit 2 Uintl6 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
810 Disparo 40905 bit 3 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
81U Bloco 40905 bit 4 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
81U Pickup 40905 bit 5 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
81U Disparo 40905 bit 6 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
i 40905 bit 7 Verdadeiro=1 Falso=0
(fgl:;lor abaixo de Bloco Uint16 2 R
i 40905 bit 8 Verdadeiro=1 Falso=0
fgﬁjm abaxode | by Uintle | 2 R
i 40905 bit 9 Verdadeiro=1 Falso=0
fgﬁjor abaixo de Disparo Uintl6 2 R
40Q Bloco 40905 bit 10 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
40Q Pickup 40905 bit 11 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
40Q Disparo 40905 bit 12 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
32R Bloco 40905 bit 13 Uintl6 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
32R Pickup 40905 bit 14 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
32R Disparo 40905 bit 15 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protegdo Pickup do limite da protegdo 40906 bit 0 UInt16 ) R Verdadeiro=1 Falso=0
configuravel 1 configuravel 1
Protegdo Disparo pelo limite da protegdo 40906 bit 1 Uint16 5 R Verdadeiro=1 Falso=0
configuravel 1 configuravel 1
Prote¢do Pickup do limite da protegdo 40906 bit 2 Uint16 ) R Verdadeiro=1 Falso=0
configuravel 1 configuravel 2
3 i imi 3 40906 bit 3 Verdadeiro=1 Falso=0
Protegdo Disparo pelo limite da protegdo Uint16 ) R

configuravel 1

configuravel 2
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Protegdo Pickup do limite da protegdo 40906 bit 4 ) Verdadeiro=1 Falso=0
s L Uintl6 2 R

configuravel 1 configuravel 3

Protecdo Disparo pelo limite da prote¢do 40906 bit 5 : Verdadeiro=1 Falso=0
L S Uint16 2 R

configuravel 1 configuravel 3

Protegdo Pickup do limite da protegdo 40906 bit 6 . Verdadeiro=1 Falso=0
L L Uintl6 2 R

configuravel 1 configuravel 4

Prote¢do Disparo pelo limite da prote¢do 40906 bit 7 . Verdadeiro=1 Falso=0
s - Uint16 2 R

configuravel 1 configuravel 4

Protegdo Pickup do limite da protegdo 40906 bit 8 . Verdadeiro=1 Falso=0
L L Uintl6 2 R

configuravel 2 configuravel 1

Prote¢do Disparo pelo limite da prote¢do 40906 bit 9 Uint16 ) R Verdadeiro=1 Falso=0

configuravel 2 configuravel 1

Protegdo Pickup do limite da protegdo 40906 bit 10 : Verdadeiro=1 Falso=0
L _— Uint16 2 R

configuravel 2 configuravel 2

Prote¢do Disparo pelo limite da prote¢do 40906 bit 11 ; Verdadeiro=1 Falso=0
' . S Uintl6 2 R

configuravel 2 configuravel 2

Protegdo Pickup do limite da protegdo 40906 bit 12 : Verdadeiro=1 Falso=0
o S Uint16 2 R

configuravel 2 configuravel 3

Prote¢do Disparo pelo limite da prote¢do 40906 bit 13 ; Verdadeiro=1 Falso=0
' . S Uintl6 2 R

configuravel 2 configuravel 3

Protegdo Pickup do limite da protegdo 40906 bit 14 : Verdadeiro=1 Falso=0
S S Uint16 2 R

configuravel 2 configuravel 4

Prote¢do Disparo pelo limite da prote¢do 40906 bit 15 ; Verdadeiro=1 Falso=0
' . S Uintl6 2 R

configuravel 2 configuravel 4

Protecdo Pickup do limite da prote¢do 40907 bit 0 : Verdadeiro=1 Falso=0
S S Uint16 2 R

configuravel 3 configuravel 1

Protegdo Disparo pelo limite da protegdo 40907 bit 1 ) Verdadeiro=1 Falso=0
s . Uintl6 2 R

configuravel 3 configuravel 1

Protecdo Pickup do limite da prote¢do 40907 bit 2 : Verdadeiro=1 Falso=0
L S Uint16 2 R

configuravel 3 configuravel 2

Protegdo Disparo pelo limite da protegdo 40907 bit 3 ) Verdadeiro=1 Falso=0
L L Uintl6 2 R

configuravel 3 configuravel 2

Protecdo Pickup do limite da prote¢do 40907 bit 4 : Verdadeiro=1 Falso=0
s S Uint16 2 R

configuravel 3 configuravel 3

Protegdo Disparo pelo limite da prote¢do 40907 bit 5 . Verdadeiro=1 Falso=0
s L Uintl6 2 R

configuravel 3 configuravel 3

Protecdo Pickup do limite da prote¢do 40907 bit 6 Uint16 5 R Verdadeiro=1 Falso=0

configuravel 3 configuravel 4

Protegdo Disparo pelo limite da prote¢do 40907 bit 7 . Verdadeiro=1 Falso=0
L - Uint16 2 R

configuravel 3 configuravel 4

Protecdo Pickup do limite da prote¢do 40907 bit 8 Uint16 5 R Verdadeiro=1 Falso=0

configuravel 4 configuravel 1

Protegdo Disparo pelo limite da prote¢do 40907 bit 9 . Verdadeiro=1 Falso=0
o - Uint16 2 R

configuravel 4 configuravel 1

Protecdo Pickup do limite da prote¢do 40907 bit 10 : Verdadeiro=1 Falso=0
' . S Uintl6 2 R

configuravel 4 configuravel 2

Protegdo Disparo pelo limite da protegdo 40907 bit 11 . Verdadeiro=1 Falso=0
S S Uint16 2 R

configuravel 4 configuravel 2

Protegdo Pickup do limite da protegdo 40907 bit 12 ; Verdadeiro=1 Falso=0
' . S Uintl6 2 R

configuravel 4 configuravel 3

Protecdo Disparo pelo limite da protecdo 40907 bit 13 : Verdadeiro=1 Falso=0
S S Uint16 2 R

configuravel 4 configuravel 3

Protegdo Pickup do limite da protegdo 40907 bit 14 ) Verdadeiro=1 Falso=0
s . Uintl6 2 R

configuravel 4 configuravel 4

Protecdo Disparo pelo limite da protecdo 40907 bit 15 : Verdadeiro=1 Falso=0
S S Uint16 2 R

configuravel 4 configuravel 4

Protegdo Pickup do limite da protegdo 40908 bit 0 ) Verdadeiro=1 Falso=0
L S Uintl6 2 R

configuravel 5 configuravel 1

Protecdo Disparo pelo limite da protecdo 40908 bit 1 ) Verdadeiro=1 Falso=0
L S Uint16 2 R

configurdvel 5 configuravel 1

Prote¢do Pickup do limite da protecio 40908 bit 2 : Verdadeiro=1 Falso=0
L S Uintl6 2 R

configuravel 5 configuravel 2

Prote¢do Disparo pelo limite da prote¢do 40908 bit 3 . Verdadeiro=1 Falso=0
L - Uint16 2 R

configuravel 5 configuravel 2

Protegdo Pickup do limite da protegdo 40908 bit 4 : Verdadeiro=1 Falso=0
L —_— Uint16 2 R

configurdvel 5 configuravel 3
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Prote¢do Disparo pelo limite da prote¢do 40908 bit 5 ) Verdadeiro=1 Falso=0
. . S Uintl6 2 R

configuravel 5 configuravel 3

Prote¢do Pickup do limite da proteggo 40908 bit 6 . Verdadeiro=1 Falso=0
L S Uint16 2 R

configuravel 5 configuravel 4

Protecdo Disparo pelo limite da prote¢do 40908 bit 7 . Verdadeiro=1 Falso=0
) . X . Uintl6 2 R

configuravel 5 configuravel 4

Protecdo Pickup do limite da prote¢do 40908 bit 8 : Verdadeiro=1 Falso=0
s S Uint16 2 R

configuravel 6 configuravel 1

Protec3o Disparo pelo limite da prote¢do 40908 bit 9 . Verdadeiro=1 Falso=0
) . X . Uintl6 2 R

configuravel 6 configuravel 1

Protecdo Pickup do limite da prote¢do 40908 bit 10 : Verdadeiro=1 Falso=0
' . X . Uintl6 2 R

configuravel 6 configuravel 2

Protec3o Disparo pelo limite da prote¢do 40908 bit 11 . Verdadeiro=1 Falso=0
L . Uint16 2 R

configuravel 6 configuravel 2

Protecdo Pickup do limite da prote¢do 40908 bit 12 : Verdadeiro=1 Falso=0
' . X . Uintl6 2 R

configuravel 6 configuravel 3

Protec3o Disparo pelo limite da protecdo 40908 bit 13 : Verdadeiro=1 Falso=0
L . Uint16 2 R

configuravel 6 configuravel 3

Prote¢do Pickup do limite da prote¢do 40908 bit 14 . Verdadeiro=1 Falso=0
' . X . Uintl6 2 R

configuravel 6 configuravel 4

Protegdo Disparo pelo limite da protegdo 40908 bit 15 : Verdadeiro=1 Falso=0
L . Uint16 2 R

configuravel 6 configuravel 4

Prote¢do Pickup do limite da prote¢do 40909 bit 0 . Verdadeiro=1 Falso=0
' . X . Uintl6 2 R

configuravel 7 configuravel 1

Protecdo Disparo pelo limite da protecdo 40909 bit 1 : Verdadeiro=1 Falso=0
L . Uint16 2 R

configuravel 7 configuravel 1

Protegdo Pickup do limite da prote¢do 40909 bit 2 . Verdadeiro=1 Falso=0
. . S Uintl6 2 R

configuravel 7 configuravel 2

Protecdo Disparo pelo limite da prote¢do 40909 bit 3 : Verdadeiro=1 Falso=0
L S Uint16 2 R

configuravel 7 configuravel 2

Protegdo Pickup do limite da prote¢do 40909 bit 4 . Verdadeiro=1 Falso=0
) . X . Uintl6 2 R

configuravel 7 configuravel 3

Prote¢do Disparo pelo limite da prote¢do 40909 bit 5 . Verdadeiro=1 Falso=0
s . Uint16 2 R

configuravel 7 configuravel 3

Protegdo Pickup do limite da protegdo 40909 bit 6 ) Verdadeiro=1 Falso=0
) . X . Uintl6 2 R

configuravel 7 configuravel 4

Prote¢do Disparo pelo limite da prote¢do 40909 bit 7 Uint16 ) R Verdadeiro=1 Falso=0

configuravel 7 configuravel 4

Protegdo Pickup do limite da protegdo 40909 bit 8 : Verdadeiro=1 Falso=0
L S Uint16 2 R

configuravel 8 configuravel 1

Prote¢do Disparo pelo limite da prote¢do 40909 bit 9 Uint16 ) R Verdadeiro=1 Falso=0

configuravel 8 configuravel 1

Protegdo Pickup do limite da protegdo 40909 bit 10 : Verdadeiro=1 Falso=0
L L Uint16 2 R

configuravel 8 configuravel 2

Prote¢do Disparo pelo limite da prote¢do 40909 bit 11 ; Verdadeiro=1 Falso=0
' . X . Uintl6 2 R

configuravel 8 configuravel 2

Protegdo Pickup do limite da protegdo 40909 bit 12 : Verdadeiro=1 Falso=0
L . Uint16 2 R

configuravel 8 configuravel 3

Prote¢do Disparo pelo limite da prote¢do 40909 bit 13 : Verdadeiro=1 Falso=0
' . X . Uintl6 2 R

configuravel 8 configuravel 3

Prote¢do Pickup do limite da proteg&o 40909 bit 14 . Verdadeiro=1 Falso=0
L . Uint16 2 R

configuravel 8 configuravel 4

Prote¢do Disparo pelo limite da prote¢do 40909 bit 15 . Verdadeiro=1 Falso=0
. . S Uintl6 2 R

configuravel 8 configuravel 4

Sincronizador Alarme de falha de sincronizagdo 40910 bit 0 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0

Compartilhamento Versdo desconhecida do 40910 bit 1 . Verdadeiro=1 Falso=0

. Uintl6 2 R

de carga da rede compartilhamento de carga da rede

Alarmes Equalizacdo da tens3o ativa 40910 bit 2 Uintl6 2 R Verdadeiro=1 Falso=0

Contatos de entrada Entrada iniciar 40910 bit 3 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0

Contatos de entrada | Entrada parar 40910 bit 4 Uintl6 2 R Verdadeiro=1 Falso=0

Contatos de entrada | Entrada 1 40910 bit 5 Uintl6 2 R Verdadeiro=1 Falso=0

Contatos de entrada Entrada 2 40910 bit 6 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
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Contatos de entrada Entrada 3 40910 bit 7 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Contatos de entrada | Entrada 4 40910bit8 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Contatos de entrada | Entrada 5 40910 bit 9 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Contatos de entrada | Entrada 6 40910 bit 10 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Contatos de entrada | Entrada 7 40910 bit 11 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Contatos de entrada Entrada 8 40910 bit 12 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Contatos de entrada | Entrada 9 40910 bit 13 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Contatos de entrada Entrada 10 40910 bit 14 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Contatos de entrada | Entrada 11 40910 bit 15 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Contatos de entrada | Entrada 12 40911 bit 0 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Contatos de entrada Entrada 13 40911 bit 1 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Contatos de entrada | Entrada 14 40911 bit 2 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Contatos de saida Saida watchdog 40911 bit 3 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Contatos de saida Saida 1 40911 bit4 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Contatos de saida Saida 2 40911 bit 5 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Contatos de saida Saida 3 40911 bit 6 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Contatos de saida Saida 4 40911 bit7 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Contatos de saida Saida 5 40911 bit 8 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Contatos de saida Saida 6 40911 bit 9 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Contatos de saida Saida 7 40911 bit 10 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Contatos de saida Saida 8 40911 bit 11 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Contatos de saida Saida 9 40911 bit 12 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Contatos de saida Saida 10 40911 bit 13 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Contatos de saida Saida 11 40911 bit 14 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Chave virtual Chave virtual 1 40911 bit 15 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Chave virtual Chave virtual 2 40912 bit 0 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Chave virtual Chave virtual 3 40912 bit 1 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Chave virtual Chave virtual 4 40912 bit 2 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Chave virtual Chave virtual 5 40912 bit 3 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Chave virtual Chave virtual 6 40912 bit 4 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS Somente FCR manual 40912 bit 5 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS Desativar droop 40912 bit 6 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS Desativar CC 40912 bit 7 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS Desativar queda de linha 40912 bit 8 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS Ativar paralelo 40912bit 9 Uintl6 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS Selegdo de partida suave do grupo 2 40912 bit 10 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS Selegdo do PSS do grupo 2 40912 bit 11 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS Selegdo do OEL do grupo 2 40912 bit 12 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS Selegio do UEL do grupo 2 40912 bit 13 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS Seleg3o do SCL do grupo 2 40912 bit 14 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS Selegdo de protegdo do grupo 2 40912 bit 15 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS Selegdo do PID do grupo 2 40913 bit 0 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
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Controle do DECS Manual auto do DECS 40913 bit 1 uintlé | 2 R | Verdadeiro=1Falso=0
Controle do DECS Balanceamento nulo 40913 bit2 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS Predefini¢do do DECS 40913 bit 3 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS Selecdo do limitador de Var do grupo 2 40913 bit 4 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS Var ativo 40913 bit 5 Uintl6 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS FP ativo 40913 bit 6 uintlé | 2 R | Verdadeiro=1Falso=0
Controle do DECS FVR ativo 40913 bit 7 uint1é | 2 R | Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS FCR ativo 40913 bit 8 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS Manual ativo 40913 bit 9 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Medid 40913 bit 1 iro= =
D:CSI or do PSS do PSS ativo 0913 bit 10 Uint16 ) R Verdadeiro=1 Falso=0
Medidor do . o . 40913 bit 11 X Verdadeiro=1 Falso=0
regulador do DECS Referéncia no limite inferior Uint16 2 R
Medidor do . L X 40913 bit 12 Verdadeiro=1 Falso=0
regulador do DECS Referéncia no limite superior Uint16 2 R
Monitor do diodo da X . 40913 bit 13 X Verdadeiro=1 Falso=0
excitatriz Diodo de disparo aberto ou em curto Uint16 2 R
Mddulo de expansdo 40913 bit 14 Verdadeiro=1 Falso=0
de contatos Entrada 1 Uint16 2 R
Médulo de expansdo 40913 bit 15 Verdadeiro=1 Falso=0
de contatos P Entrada 2 Uint16 2 R
Mddulo de expansdo 40914 bit 0 . Verdadeiro=1 Falso=0
de contatos Entrada 3 Uint16 2 R
Médulo de expansdo 40914 bit 1 Verdadeiro=1 Falso=0
de contatos P Entrada 4 Uint16 2 R
Mddulo de expansdo 40914 bit 2 . Verdadeiro=1 Falso=0
de contatos Entrada 5 Uint16 2 R
Médulo de expansdo 40914 bit 3 Verdadeiro=1 Falso=0
de contatos P Entrada 6 Uint16 2 R
Médulo de expansao 40914 bit 4 . Verdadeiro=1 Falso=0
de contatos Entrada 7 Uint16 2 R
Moddulo de expansdo 40914 bit 5 Verdadeiro=1 Falso=0
de contatos P Entrada 8 Uint16 2 R
Médulo de expansdo 40914 bit 6 X Verdadeiro=1 Falso=0
de contatos Entrada 9 Uint16 2 R
Moddulo de expansdo 40914 bit 7 Verdadeiro=1 Falso=0
de contatos P Entrada 10 Uint16 2 R
Médulo de expansao ; 40914 bit 8 X Verdadeiro=1 Falso=0
de contatos Saida 1 Uint16 2 R
Moddulo de expansdo 3 40914 bit 9 Verdadeiro=1 Falso=0
de contatos P saida 2 Uint16 2 R
Mddulo de expansdo , 40914 bit 10 X Verdadeiro=1 Falso=0
de contatos Saida 3 Uint16 2 R
Moddulo de expansdo 3 40914 bit 11 Verdadeiro=1 Falso=0
de contatos i saida 4 Uint16 2 R
Médulo de expansdo 3 40914 bit 12 Verdadeiro=1 Falso=0
de contatos P saida 5 Uint16 2 R
Mddulo de expansdo , 40914 bit 13 . Verdadeiro=1 Falso=0
de contatos Saida 6 Uint16 2 R
Médulo de expansdo 3 40914 bit 14 Verdadeiro=1 Falso=0
de contatos P saida 7 Uint16 2 R
Mddulo de expansdo , 40914 bit 15 . Verdadeiro=1 Falso=0
de contatos saida 8 Uint16 2 R
Médulo de expansdo 3 40915 bit 0 Verdadeiro=1 Falso=0
de contatos P saida 9 Uint16 2 R
Médulo de expansdo ; 40915 bit 1 . Verdadeiro=1 Falso=0
de contatos Saida 10 Uint16 2 R
Moddulo de expansdo 3 40915 bit 2 Verdadeiro=1 Falso=0
de contatos P Saida 11 Uint16 2 R
Médulo de expansao ; 40915 bit 3 X Verdadeiro=1 Falso=0
de contatos saida 12 Uint16 2 R
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’ 3 40915 bit 4 Verdadeiro=1 Falso=0
Mddulo de expansdo | ¢ . 13 Uint16 2 R
de contatos

5 3 40915 bit 5 Verdadeiro=1 Falso=0
Médulo de expansdo | ¢ i, 14 Uintle | 2 R
de contatos

’ 3 40915 bit 6 Verdadeiro=1 Falso=0
Médulo de expansdo | ¢ .\ g Uint16 2 R
de contatos

’ 3 40915 bit 7 Verdadeiro=1 Falso=0
Mdulo de expansdo | ¢ . 16 Uintle | 2 R
de contatos

’ 3 40915 bit 8 Verdadeiro=1 Falso=0
Médulo de expansdo | ¢ .\ 4, Uint16 2 R
de contatos

’ 3 40915 bit 9 Verdadeiro=1 Falso=0
Mdulo de expansdo | ¢ iy, 1g Uintle | 2 R
de contatos

’ 3 40915 bit 10 Verdadeiro=1 Falso=0
Médulo de expansio | ¢ 4. 19 Uintle | 2 R
de contatos

’ 3 40915 bit 11 Verdadeiro=1 Falso=0
Mdulo de expansdo | ¢ iy, 5q Uintle | 2 R
de contatos

’ 3 40915 bit 12 Verdadeiro=1 Falso=0
Médulo de expansio | ¢y, 59 Uintle | 2 R
de contatos

’ 3 40915 bit 13 Verdadeiro=1 Falso=0
Mdulo de expansdo | ¢ iy, 5) Uintle | 2 R
de contatos

’ 3 40915 bit 14 Verdadeiro=1 Falso=0
Médulo de expansio | ¢y, 53 Uintle | 2 R
de contatos

’ 3 40915 bit 15 Verdadeiro=1 Falso=0
Mdulo de expansdo | ¢ 4. 54 Uintle | 2 R
de contatos
Compartilhamento Desativa¢do de compartilhamento de 40916 bit 0 : Verdadeiro=1 Falso=0

Uintl6 2 R
de carga da rede carga da rede
Alarmes Alarme légico invalido 40916 bit 1 Uintl6 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
24 Bloco 40916 bit 2 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
24 Pickup 40916 bit 3 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
24 Disparo 40916 bit 4 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
24 Reservado 40916 bit 5 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Controle do DECS Aumento temporario ativo 40916 bit 6 Uintl6 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Configuragdo AEM Falha de comunicacdo AEM 40916 bit 7 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Configuragédo AEM AEM duplicado 40916 bit 8 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Configuragdo AEM Entrada AEM 1 fora da faixa 40916 bit 9 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Configuragdo AEM Entrada AEM 2 fora da faixa 40916 bit 10 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Configuragdo AEM Entrada AEM 3 fora da faixa 40916 bit 11 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Configuragdo AEM Entrada AEM 4 fora da faixa 40916 bit 12 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Configuragcdo AEM Entrada AEM 5 fora da faixa 40916 bit 13 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Configuragdo AEM Entrada AEM 6 fora da faixa 40916 bit 14 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Configuragdo AEM Entrada AEM 7 fora da faixa 40916 bit 15 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Configuragdo AEM Entrada AEM 8 fora da faixa 40917 bit 0 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Configuragdo AEM Entrada RTD 1 fora da faixa 40917 bit 1 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Configuragédo AEM Entrada RTD 2 fora da faixa 40917 bit 2 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Configuragdo AEM Entrada RTD 3 fora da faixa 40917 bit 3 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Configuragédo AEM Entrada RTD 4 fora da faixa 40917 bit 4 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Configuragdo AEM Entrada RTD 5 fora da faixa 40917 bit 5 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Configuragdo AEM Entrada RTD 6 fora da faixa 40917 bit 6 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Configuragdo AEM Entrada RTD 7 fora da faixa 40917 bit 7 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Configuragdo AEM Entrada RTD 8 fora da faixa 40917 bit 8 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Configuragdo AEM Saida AEM 1 fora da faixa 40917 bit 9 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Configuragdo AEM Saida AEM 2 fora da faixa 40917 bit 10 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
DECS-250 Comunicacdo Modbus®
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Configuragdo AEM Saida AEM 3 fora da faixa 40917 bit 11 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Configuragdo AEM Saida AEM 4 fora da faixa 40917 bit 12 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 1 Pickup do limite 1 40917 bit 13 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 1 Disparo pelo limite 1 40917 bit 14 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 1 Pickup do limite 2 40917 bit 15 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 1 Disparo pelo limite 2 40918 bit 0 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 1 Pickup do limite 3 40918 bit 1 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 1 Disparo pelo limite 3 40918 bit 2 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 1 Pickup do limite 4 40918 bit 3 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 1 Disparo pelo limite 4 40918 bit 4 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 2 Pickup do limite 1 40918 bit 5 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 2 Disparo pelo limite 1 40918 bit 6 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 2 Pickup do limite 2 40918 bit 7 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 2 Disparo pelo limite 2 40918 bit 8 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 2 Pickup do limite 3 40918 bit 9 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 2 Disparo pelo limite 3 40918 bit 10 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 2 Pickup do limite 4 40918 bit 11 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 2 Disparo pelo limite 4 40918 bit 12 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 3 Pickup do limite 1 40918 bit 13 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 3 Disparo pelo limite 1 40918 bit 14 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 3 Pickup do limite 2 40918 bit 15 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 3 Disparo pelo limite 2 40919 bit 0 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 3 Pickup do limite 3 40919 bit 1 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 3 Disparo pelo limite 3 40919 bit 2 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 3 Pickup do limite 4 40919 bit 3 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 3 Disparo pelo limite 4 40919 bit 4 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 4 Pickup do limite 1 40919 bit 5 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 4 Disparo pelo limite 1 40919 bit 6 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 4 Pickup do limite 2 40919 bit 7 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 4 Disparo pelo limite 2 40919 bit 8 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 4 Pickup do limite 3 40919 bit 9 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 4 Disparo pelo limite 3 40919 bit 10 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 4 Pickup do limite 4 40919 bit 11 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 4 Disparo pelo limite 4 40919 bit 12 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 5 Pickup do limite 1 40919 bit 13 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 5 Disparo pelo limite 1 40919 bit 14 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 5 Pickup do limite 2 40919 bit 15 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 5 Disparo pelo limite 2 40920 bit 0 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 5 Pickup do limite 3 40920 bit 1 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 5 Disparo pelo limite 3 40920 bit 2 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 5 Pickup do limite 4 40920 bit 3 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 5 Disparo pelo limite 4 40920 bit 4 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
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Protecdo AEM 6 Pickup do limite 1 40920 bit 5 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 6 Disparo pelo limite 1 40920 bit 6 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 6 Pickup do limite 2 40920 bit 7 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 6 Disparo pelo limite 2 40920 bit 8 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 6 Pickup do limite 3 40920 bit 9 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 6 Disparo pelo limite 3 40920 bit 10 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 6 Pickup do limite 4 40920 bit 11 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 6 Disparo pelo limite 4 40920 bit 12 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 7 Pickup do limite 1 40920 bit 13 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 7 Disparo pelo limite 1 40920 bit 14 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 7 Pickup do limite 2 40920 bit 15 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 7 Disparo pelo limite 2 40921 bit 0 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 7 Pickup do limite 3 40921 bit 1 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 7 Disparo pelo limite 3 40921 bit 2 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 7 Pickup do limite 4 40921 bit 3 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 7 Disparo pelo limite 4 40921 bit 4 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 8 Pickup do limite 1 40921 bit 5 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 8 Disparo pelo limite 1 40921 bit 6 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 8 Pickup do limite 2 40921 bit 7 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 8 Disparo pelo limite 2 40921 bit 8 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 8 Pickup do limite 3 40921 bit 9 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 8 Disparo pelo limite 3 40921 bit 10 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 8 Pickup do limite 4 40921 bit 11 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo AEM 8 Disparo pelo limite 4 40921 bit 12 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 1 Pickup do limite 1 40921 bit 13 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 1 Disparo pelo limite 1 40921 bit 14 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 1 Pickup do limite 2 40921 bit 15 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 1 Disparo pelo limite 2 40922 bit 0 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 1 Pickup do limite 3 40922 bit 1 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 1 Disparo pelo limite 3 40922 bit 2 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 1 Pickup do limite 4 40922 bit 3 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 2 Disparo pelo limite 4 40922 bit 4 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 2 Pickup do limite 1 40922 bit 5 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 2 Disparo pelo limite 1 40922 bit 6 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 2 Pickup do limite 2 40922 bit 7 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 2 Disparo pelo limite 2 40922 bit 8 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 2 Pickup do limite 3 40922 bit 9 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 2 Disparo pelo limite 3 40922 bit 10 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 2 Pickup do limite 4 40922 bit 11 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 2 Disparo pelo limite 4 40922 bit 12 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 3 Pickup do limite 1 40922 bit 13 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 3 Disparo pelo limite 1 40922 bit 14 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
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Protecdo RTD 3 Pickup do limite 2 40922 bit 15 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 3 Disparo pelo limite 2 40923 bit 0 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 3 Pickup do limite 3 40923 bit 1 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 3 Disparo pelo limite 3 40923 bit 2 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 3 Pickup do limite 4 40923 bit 3 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 3 Disparo pelo limite 4 40923 bit 4 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 4 Pickup do limite 1 40923 bit 5 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 4 Disparo pelo limite 1 40923 bit 6 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 4 Pickup do limite 2 40923 bit 7 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 4 Disparo pelo limite 2 40923 bit 8 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 4 Pickup do limite 3 40923 bit 9 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 4 Disparo pelo limite 3 40923 bit 10 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 4 Pickup do limite 4 40923 bit 11 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 4 Disparo pelo limite 4 40923 bit 12 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 5 Pickup do limite 1 40923 bit 13 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 5 Disparo pelo limite 1 40923 bit 14 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 5 Pickup do limite 2 40923 bit 15 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 5 Disparo pelo limite 2 40924 bit 0 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 5 Pickup do limite 3 40924 bit 1 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 5 Disparo pelo limite 3 40924 bit 2 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 5 Pickup do limite 4 40924 bit 3 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 5 Disparo pelo limite 4 40924 bit 4 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 6 Pickup do limite 1 40924 bit 5 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 6 Disparo pelo limite 1 40924 bit 6 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 6 Pickup do limite 2 40924 bit 7 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 6 Disparo pelo limite 2 40924 bit 8 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 6 Pickup do limite 3 40924 bit 9 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 6 Disparo pelo limite 3 40924 bit 10 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 6 Pickup do limite 4 40924 bit 11 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 6 Disparo pelo limite 4 40924 bit 12 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 7 Pickup do limite 1 40924 bit 13 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 7 Disparo pelo limite 1 40924 bit 14 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 7 Pickup do limite 2 40924 bit 15 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 7 Disparo pelo limite 2 40925 bit 0 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 7 Pickup do limite 3 40925 bit 1 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 7 Disparo pelo limite 3 40925 bit 2 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 7 Pickup do limite 4 40925 bit 3 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 7 Disparo pelo limite 4 40925 bit 4 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 8 Pickup do limite 1 40925 bit 5 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 8 Disparo pelo limite 1 40925 bit 6 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 8 Pickup do limite 2 40925 bit 7 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 8 Disparo pelo limite 2 40925 bit 8 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
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Protecdo RTD 8 Pickup do limite 3 40925 bit 9 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 8 Disparo pelo limite 3 40925 bit 10 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 8 Pickup do limite 4 40925 bit 11 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecdo RTD 8 Disparo pelo limite 4 40925 bit 12 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
Protecéo de sensor Pickup do limite 1 40925 bit 13 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0

de temperatura 1

Protecéo de sensor Disparo pelo limite 1 40925 bit 14 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de temperatura 1

Protecédo de sensor Pickup do limite 2 40925 bit 15 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de temperatura 1

Protecédo de sensor Disparo pelo limite 2 40926 bit 0 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de temperatura 1

Protecédo de sensor Pickup do limite 3 40926 bit 1 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de temperatura 1

Protecédo de sensor Disparo pelo limite 3 40926 bit 2 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de temperatura 1

Protecédo de sensor Pickup do limite 4 40926 bit 3 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de temperatura 1

Protecéo de sensor Disparo pelo limite 4 40926 bit 4 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de temperatura 1

Protecéo de sensor Pickup do limite 1 40926 bit 5 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de temperatura 2

Protecédo de sensor Disparo pelo limite 1 40926 bit 6 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de temperatura 2

Protecédo de sensor Pickup do limite 2 40926 bit 7 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de temperatura 2

Protecédo de sensor Disparo pelo limite 2 40926 bit 8 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de temperatura 2

Protecédo de sensor Pickup do limite 3 40926 bit 9 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de temperatura 2

Protecéo de sensor Disparo pelo limite 3 40926 bit 10 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de temperatura 2

Protecéo de sensor Pickup do limite 4 40926 bit 11 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de temperatura 2

Protecédo de sensor Disparo pelo limite 4 40926 bit 12 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de temperatura 2

Compartilhamento da NLS ativo 40926 bit 13 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede

Compartilhamento da Recebendo ID 1 40926 bit 14 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede

Compartilhamento da Recebendo ID 2 40926 bit 15 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede

Compartilhamento da Recebendo ID 3 40927 bit 0 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede

Compartilhamento da Recebendo ID 4 40927 bit 1 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede

Compartilhamento da Recebendo ID 5 40927 bit 2 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede

Compartilhamento da Recebendo ID 6 40927 bit 3 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede

Compartilhamento da Recebendo ID 7 40927 bit 4 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede

Compartilhamento da Recebendo ID 8 40927 bit 5 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede

Compartilhamento da Recebendo ID 9 40927 bit 6 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede

Compartilhamento da Recebendo ID 10 40927 bit 7 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede

Compartilhamento da Recebendo ID 11 40927 bit 8 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede

Compartilhamento da Recebendo ID 12 40927 bit 9 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede

Compartilhamento da Recebendo ID 13 40927 bit 10 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede

Compartilhamento da Recebendo ID 14 40927 bit 11 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede

Compartilhamento da Recebendo ID 15 40927 bit 12 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede

Compartilhamento da Recebendo ID 16 40927 bit 13 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede

Compartilhamento da | Configuragdo NLS incompativel 40927 bit 14 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede

Compartilhamento da Falta ID de NLS 40927 bit 15 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede

Compartilhamento da ID 1 habilitada 40928 bit 0 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0

carga da rede
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Compartilhamento da ID 2 habilitada 40928 bit 1 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede
Compartilhamento da ID 3 habilitada 40928 bit 2 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede
Compartilhamento da ID 4 habilitada 40928 bit 3 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede
Compartilhamento da ID 5 habilitada 40928 bit 4 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede
Compartilhamento da ID 6 habilitada 40928 bit 5 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede
Compartilhamento da ID 7 habilitada 40928 bit 6 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede
Compartilhamento da ID 8 habilitada 40928 bit 7 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede
Compartilhamento da ID 9 habilitada 40928 bit 8 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede
Compartilhamento da ID 10 habilitada 40928 bit 9 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede
Compartilhamento da ID 11 habilitada 40928 bit 10 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede
Compartilhamento da ID 12 habilitada 40928 bit 11 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede
Compartilhamento da ID 13 habilitada 40928 bit 12 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede
Compartilhamento da ID 14 habilitada 40928 bit 13 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede
Compartilhamento da ID 15 habilitada 40928 bit 14 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede
Compartilhamento da ID 16 habilitada 40928 bit 15 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede
Compartilhamento da NLS Status 1 40929 bit 0 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede
Compartilhamento da NLS Status 2 40929 bit 1 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede
Compartilhamento da NLS Status 3 40929 bit 2 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede
Compartilhamento da NLS Status 4 40929 bit 3 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
carga da rede
Reservado 40929 bit 4
Reservado 40929 bit 5
Reservado 40929 bit 6
Parametros de codigo | Habilitar LFSM 40929 bit 7 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de cédigo | LFSM ativo 40929 bit 8 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de cédigo | Habilitar LVRT 40929 bit 9 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de cédigo | LVRT ativo 40929 bit 10 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de coédigo | Cddigo de rede elétrica habilitado 40929 bit 11 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de coédigo | Habilitar APC 40929 bit 12 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de cédigo | Tempo de desconexdo de GCC 40929 bit 13 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de cédigo | Tempo limite de desconexédo de GCC 40929 bit 14 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de cédigo | Comunicagdo remota LVRT ativa 40929 bit 15 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de codigo | APC Ativo 40930 bit 0 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de coédigo | Falha em comunicagdo remota LVRT 40930 bit 1 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de coédigo | Falha em comunicagdo remota APC 40930 bit 2 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de coédigo | Limite saida APC 40930 bit 3 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de cédigo | Recuperagéo ativa LFSM 40930 bit 4 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de cédigo | GCC Desabilitada 40930 bit 5 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de cédigo | Operagéo continua GCC 40930 bit 6 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de coédigo | Tempo de baixa frequéncia de GCC 40930 bit 7 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de cédigo | Tempo de alta frequéncia de GCC 40930 bit 8 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
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Parametros de cédigo | Tempo tenséo baixa de GCC 40930 bit 9 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0

de rede elétrica
Parametros de cédigo | Tempo tenséo alta de GCC 40930 bit 10 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de cédigo | Tempo fora da faixa de GCC 40930 bit 11 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de cédigo | GCC Desconectada 40930 bit 12 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de codigo | Tempo de reconexdo de GCC 40930 bit 13 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de cédigo | LFSM O ativo 40930 bit 14 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de cédigo | LFSM U ativo 40930 bit 15 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de cédigo | Operagéo normal LFSM 40931 bit 0 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de cédigo | Falha de comunicagdo Modbus LVRT 40931 bit 1 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de codigo | Falha de comunicagéo de barramento 40931 bit 2 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica CAN LVRT
Parametros de coédigo | Falha com. AEM LVRT 40931 bit 3 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de codigo | Falha de comunicagcdo Modbus APC 40931 bit 4 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de cédigo | Falha de comunicagéo de barramento 40931 bit 5 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica CAN APC
Parametros de cédigo | APC Falha com. AEM 40931 bit 6 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de cédigo | Comunicagdo remota APC ativa 40931 bit 7 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de coédigo | Habilitar ponte APC 40931 bit 8 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de coédigo | Ponte APC ativa 40931 bit 9 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de cédigo | Habilitar ponte LVRT 40931 bit 10 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de cédigo | Ponte LVRT ativa 40931 bit 11 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Parametros de cédigo | Status limite kW 40931 bit 12 Uint16 2 R Verdadeiro=1 Falso=0
de rede elétrica
Medicao
Tabela 28-8. Parametros do grupo medicao
Grupo Nome Registro Tipo Bytes | R/W Unidade Faixa
Medidor da tensdo de Vi 41000 Flutuante 4 R Volt -1000 a 1000
campo
Medi
edidor da corrente de Ix 41002 | Flutuante 4 R A 0 a 2000000000
campo
i anci %
Medidor do PSS do DECs | DesVi0 da frequéncia 41004 Flutuante 4 R ° NA
estatdrica
. ~ . 0/
Medidor do Pss do DECs | DesVio da frequéncia 41006 | Flutuante 4 R ’ NA
compensada
Medidor do PSS do DECS | Saida do PSS 41008 | Flutuante 4 R Nenhuma NA
unidade
Medidor d lador d
DEeCSI or do regulacor do Erro do seguidor 41010 Flutuante 4 R Percentagem NA
i Por unidade
gEeéisldor do regulador do Saida de controle PU 41012 Flutuante 4 R -10-10
. Percentagem do ripple do
M |
DEeCdsldor do regulador do monitor do diodo da 41014 Flutuante 4 R % NA
excitatriz
Medi |
DEegS'd” doreguladordo | ¢ 2da de alimentagio 41016 | Flutuante 4 R Volt 0 a 2000000000
Magnitude 1 do medidor |\ 41018 Flutuante 4 R Volt 0 a 2000000000
da tensdo do gerador
Magnitude 1 do medidor |\, 41020 | Flutuante | 4 R Volt 0 a 2000000000
da tensdo do gerador
Magnitude 1 do medidor |\, | 41022 Flutuante 4 R Volt 0 a 2000000000
da tensdo do gerador
Magnitude 1 d did
agnitude & domedidor |, 11 41024 Flutuante 4 R Volt 0 a 2000000000
da tensdo do gerador
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28-26 9440380990
Grupo Nome Registro Tipo Bytes | R/W Unidade Faixa

Primario 1 do medidorda | | - 41026 Flutuante 4 R Volt 0 a 2000000000

tensdo do gerador

Primério 1 do medidorda |, 41028 | Flutuante | 4 R Volt 0 a 2000000000

tensdo do gerador

Primdrio 1 do medidorda |, 41030 Flutuante 4 R Volt 0 a 2000000000

tensdo do gerador

Primdrio 1 do medidorda |\, | 41032 | Flutuante | 4 R Volt 0 a 2000000000

tensdo do gerador

Angulo 1 do edidor da Vas 41034 Flutuante 4 R Grau 04a 360

tensdo do gerador

Angulo 1 do edidor da Vac 41036 | Flutuante | 4 R Grau 0a360

tensdo do gerador

Angu~|o 1 do edidor da Vea 41038 Flutuante 4 R Grau 0a360

tensdo do gerador

Angu~lo 1 do edidor da Vi 41040 Cadeia de 24 R Ner?huma 0a24

tensdo do gerador caracteres unidade

Angu~|o 1 do edidor da Vac 41052 Cadeia de 22 R Ner?huma 0224

tensdo do gerador caracteres unidade

Angu~lo 1 do edidor da Vo 41064 Cadeia de 24 R NerThuma 0a24

tensdo do gerador caracteres unidade

Angu~lo 1 do edidor da Ve 41076 Cadeia de 22 R Nen.huma 0224

tensdo do gerador caracteres unidade

Angu~lo 1 do edidor da Vac 41088 Cadeia de 24 R NerThuma 0a24

tensdo do gerador caracteres unidade

Angu~lo 1 do edidor da Vor 41100 Cadeia de 2 R Nen.huma 0224

tensdo do gerador caracteres unidade

Magnitude 1 do medidor |, - 41112 Flutuante 4 R Volt 0 a 2000000000

da tensdo do barramento

Magnitude 1 do medidor |, 41114 | Flutuante | 4 R Volt 0 a 2000000000

da tensdo do barramento

Magnitude 1 do medidor | ,, 41116 Flutuante 4 R Volt 0 a 2000000000

da tensdo do barramento

Magnitude 1 domedidor |\ | 41118 | Flutuante | 4 R Volt 0 a 2000000000

da tensdo do barramento

Primdrio 1 do medidorda | | - 41120 Flutuante 4 R Volt 0 a 2000000000

tensdo do barramento

Primdrio 1 do medidorda | | 41122 | Flutuante | 4 R Volt 0 a 2000000000

tensdo do barramento

Primdrio 1 do medidorda | |, | 41124 Flutuante 4 R Volt 0 a 2000000000

tensdo do barramento

Primdrio 1 do medidorda |\ | 41126 | Flutuante | 4 R Volt 0 a 2000000000

tensdo do barramento

Angu~|o 1 do medidor da Vas 41128 Flutuante 4 R Grau 0a360

tensdo do barramento

Angulo1domedidorda |, 41130 | Flutuante | 4 R Grau 0a360

tensdo do barramento

Angu~lo 1 do medidor da Vea 41132 Flutuante 4 R Grau 0a360

tensdo do barramento

Angu~lo 1 do medidor da Vi 41134 Cadeia de 24 R NerThuma 0a24

tensdo do barramento caracteres unidade

Angulo 1 de magnitude do I

medidor da tens&o do Vec 41146 Cadeiade |, R Nenhuma 0a24

barramento caracteres unidade

Angulo 1 de magnitude do ;

medidor da tens&o do Vea 41158 Cadeiade |, R Nenhuma 0a24

barramento caracteres unidade

Angulo 1 do primario do B

medidor da tens&o do Vas 41170 Cadeia de 24 R Nen.huma 0a24

barramento caracteres unidade

Angulo 1 do primario do I

medidor da tens&o do Vac ar1gp | Cadeade |, R Nenhuma 0a24

barramento caracteres unidade

Angulo 1 do primario do -

medidor da tens&o do Vea 41194 Cadeiade |, R Nenhuma 0a24

barramento caracteres unidade

Magnitude 1 do medidor de

corrente do gerador Ia 41206 Flutuante 4 R A 0 a 2000000000

Magnitude 1 do medidor de | | 41208 | Flutuante | 4 R A 0 a 2000000000

corrente do gerador

Comunicacdo Modbus®
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9440380990 28-27
Grupo Nome Registro Tipo Bytes | R/W Unidade Faixa
Magnitude 1 do medidor de
corrente do gerador Ic 41210 Flutuante 4 R A 0 a 2000000000
Magnitude 1 do medidor de
corrente do gerador lave 41212 Flutuante 4 R A 0 a 2000000000
Primario 1 do medidor de
corrente do gerador Ia 41214 Flutuante 4 R A 0 a 2000000000
Primario 1 do medidor de
corrents do gerador ls 41216 Flutuante 4 R A 0a 2000000000
Primario 1 do medidor de
corrente do gerador lc 41218 Flutuante 4 R A 0a 2000000000
Primario 1 do medidor de
corrente do gerador lave 41220 Flutuante 4 R A 0 a 2000000000
Angulo 1 do medidor de
corrente do gerador Ia 41222 Flutuante 4 R Grau 0a360
Angulo 1 do medidor de
corrente do gerador le 41224 Flutuante 4 R Grau 0a 360
Angulo 1 do medidor de
corrente do gerador lc 41226 Flutuante 4 R Grau 0a360
Angulo 1 de magnitude do -
medidor de corrente do Ia 41228 Cadeiade | ) R Nenhuma 0a24
gerador caracteres unidade
Angulo 1 de magnitude do ;
medidor de corrente do Is 41240 Cadeia de 24 R Ner?huma 0a24
gerador caracteres unidade
Angulo 1 de magnitude do .
medidor de corrente do Ie 41252 Cadeiade |, R Nquu;na 0a24
gerador caracteres unidade
Angulo 1 do primario do -
medidor de corrente do I 41264 Cadeiade | ) R Nenhuma 0a24
gerador caracteres unidade
Angulo 1 do primario do -
medidor de corrente do Is 41276 Cadeiade | R Nenhuma 0a24
gerador caracteres unidade
Angulo 1 do primario do !
medidor de corrente do Ie 41288 Cadeiade |, R Nquu;na 0a24
gerador caracteres unidade
Magnitude 1 do
medidor de corrente lcc Ix 41300 Flutuante 4 R A 0a 2000000000
Primario 1 do medidor de
corrente Ico Ix 41302 Flutuante 4 R A 0 a 2000000000
Medidor de poténcia Total de watts secundario 41304 Flutuante 4 R Watt NA
Medidor de poténcia Total de watts primario 41306 Flutuante 4 R Watt NA
Medidor de poténcia Total de vars secundario 41308 Flutuante 4 R Var NA
Medidor de poténcia Total de vars primario 41310 Flutuante 4 R Var NA
Medidor de poténcia S total secundario 41312 Flutuante 4 R VA NA
Medidor de poténcia S total primario 41314 Flutuante 4 R VA NA
Medidor de poténcia FP total secunddrio 41316 Flutuante 4 R FP -lal
Medidor de poténcia FP total primario 41318 Flutuante 4 R FP -lal
E+
Medidor de poténcia Total watt-hora positivo 41320 Flutuante 4 RW watt-hora OiOSOEfgga
A - 0,00E+00
Medidor de poténcia Total var-hora positivo 41322 Flutuante 4 RW Var-hora 1 00E+093
-1,00E+
Medidor de poténcia Total watt-hora negativo 41324 Flutuante 4 RW watt-hora 0’%%&%533
Medidor de poténcia Total var-hora negativo 41326 Flutuante 4 RW Var-hora -lc;%%i:%%a
E+
Medidor de poténcia Total VA-hora 41328 Flutuante 4 RW VA-hora O:I[O(?OEfgga
Medidor de energia Total watt-hora positivo 41330 Flutuante 4 RW watt-hora Oio(?g;fgoga
0,00E+00
Medidor de energia Total var-hora positivo 41332 Flutuante 4 RW Var-hora :’l 00E+09a
- +
Medidor de energia Total watt-hora negativo 41334 Flutuante 4 RW watt-hora %%%ig%a
-1,00E+09
Medidor de energia Total var-hora negativo 41336 Flutuante 4 RW Var-hora 0’ 00E+003
+
Medidor de energia Total VA-hora 41338 Flutuante 4 RW VA-hora oioggEfgga
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28-28 9440380990
Grupo Nome Registro Tipo Bytes | R/W Unidade Faixa
I;/Iedldor de sincronizagdo Angulo de escorregamento 41340 Flutuante 4 R Grau -180a 180
Medidor de sincronizagdao Frequéncia de 41342 Flutuante 4 R Hertz NA
1 escorregamento
Medidor de sincronizagao X «
1 Diferenca de tensdo 41344 Flutuante 4 R Volt NA
Medidor 1 da frequénci
edidor L darequencia Frequéncia 41346 Flutuante 4 R Hertz 10a 180
do gerador
Medidor 1 da frequéncia Frequéncia 41348 Flutuante 4 R Hertz 10a 180
do barramento
Tensdo 1 da entrada -9999999 a
auxiliar Valor 41350 Flutuante 4 R Volt 9999999
Corrente 1 da entrada -9999999 a
auxiliar Valor 41352 Flutuante 4 R A 9999999
Medicio AEM ;@g’r brutodaentradaldo | iac) | puriante 4 R Ohm NA
Medicio AEM xi:;’r brutodaentrada2do | 50¢ Flutuante 4 R Ohm NA
Mediggo AEM ;@'S’r brutodaentrada3do |, .00 Flutuante 4 R Ohm NA
Medicio AEM ;@:;r brutodaentradaddo | 50, Flutuante 4 R Ohm NA
Medicio AEM X?'E‘;r brutodaentradaSdo |, 50, Flutuante 4 R Ohm NA
Medicio AEM ;@:;r brutodaentradabdo |, 50, Flutuante 4 R ohm NA
Medicio AEM ;@g’r brutodaentrada7do | 500 Flutuante 4 R Ohm NA
Medicio AEM X?:;r brutodaentrada8do |, 500 Flutuante 4 R ohm NA
~20000 - 9999999
Medicio AEM Valor em escala da entrada 41370 Flutuante 4 R Graus F
1doRTD
20000 - 9999999
Medicio AEM Valoremescaladaentrada | )5/, Flutuante 4 R Graus F
2 do RTD
~20000 - 9999999
Medicio AEM Valor em escala da entrada 41374 Flutuante 4 R Graus F
3 do RTD
20000 - 9999999
Medigdo AEM Valorem escaladaentrada | ) ¢ Flutuante 4 R Graus F
4 do RTD
~20000 - 9999999
Medigdo AEM Valor em escala da entrada 41378 Flutuante 4 R Graus F
5 do RTD
20000 - 9999999
Medigdo AEM Valorem escaladaentrada | )50, Flutuante 4 R Graus F
6 do RTD
~20000 - 9999999
Medigdo AEM Valor em escala da entrada 41382 Flutuante 4 R Graus F
7 do RTD
20000 - 9999999
Medigdo AEM Valorem escaladaentrada | 50, Flutuante 4 R Graus F
8 do RTD
g/IEeCdsldor do regulador do Saida de controle 41386 Flutuante 4 R Percentagem NA
Medigdo AEM Valor métrico da entrada 1 41388 Flutuante 4 R Graus C NA
do RTD
Medicio AEM Valor métrico da entrada 2 41390 Flutuante 4 R Graus C NA
do RTD
Medicio AEM Valor métrico da entrada 3 41392 Flutuante 4 R Graus C NA
do RTD
Medicio AEM Valor métrico da entrada 4 41394 Flutuante 4 R Graus C NA
do RTD
Medicio AEM Valor métrico da entrada 5 41396 Flutuante 4 R Graus C NA
do RTD
Medicio AEM Valor métrico da entrada 6 41398 Flutuante 4 R Graus C NA
do RTD
Medicio AEM Valor métrico da entrada 7 41400 Flutuante 4 R Graus C NA
do RTD
Medicio AEM Valor métrico da entrada 8 41402 Flutuante 4 R Graus C NA
do RTD
Medicio AEM Valor métrico da entrada 1 41404 Flutuante 4 R Graus C NA
do sensor de temperatura
Comunicacdo Modbus® DECS-250
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Grupo Nome Registro Tipo Bytes | R/W Unidade Faixa
Medicio AEM Valor métrico da entrada 2 41406 Flutuante 4 R Graus C NA
do sensor de temperatura
. Percentagem de erro do 41408 Flutuante 4 R
Medidor do regulador do compartilhamento da carga % NA
DECS da rede
Medidor do regulador do Pickup de magnitude de 41410 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
DECS corrente
Pickup média de magnitude 41412 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor do regulador do de corrente do
DECS compartilhamento da carga
da rede
Medidor do regulador do Numero de geradores online 41414 Int32 4 R n/a
em compartilhamento da NA
DECS carga da rede
Medidor por unidade Vab 41416 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor por unidade Vbc 41418 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor por unidade Vca 41420 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor por unidade V média 41422 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor por unidade la 41424 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor por unidade Ib 41426 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor por unidade Ic 41428 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor por unidade | média 41430 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor por unidade kW 41432 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor por unidade kVA 41434 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor por unidade Kvar 41436 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor por unidade de tensdo de sequéncia 41438 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
positiva
Medidor por unidade de tensdo de sequéncia 41440 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
negativa
Medidor por unidade de corrente de sequéncia 41442 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
positiva
Medidor por unidade de corrente de sequéncia 41444 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
negativa
Medidor por unidade Bus Vab 41446 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor por unidade Bus Vbc 41448 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor por unidade Bus Vca 41450 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor por unidade Bus V média 41452 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor por unidade da diferenca de tensao 41454 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor por unidade da poténcia na tensdo 41456 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor por unidade da frequéncia do gerador 41458 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor por unidade da frequéncia do 41460 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
barramento
Medidor por unidade Ifd 41462 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor por unidade Vfd 41464 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor por unidade da frequéncia de 41466 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
escorregamento
Medidor por unidade Icc 41468 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor por unidade de ponto de ajuste AVR 41470 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor por unidade de ponto de ajuste FCR 41472 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor por unidade de ponto de ajuste FVR 41474 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor por unidade de ponto de ajuste Var 41476 Flutuante 4 R Por unidade -10-10
Medidor de forga FP escalonado 41478 Flutuante 4 R Fator de -1-1
poténcia
Medicdo AEM Valor bruto da entrada 41480 Flutuante 4 R miliamperes NA
analdgica 1
Medicdo AEM Valor bruto da entrada 41482 Flutuante 4 R miliamperes NA
analdgica 2
DECS-250 Comunicacdo Modbus®
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Grupo Nome Registro Tipo Bytes | R/W Unidade Faixa

Medicdo AEM Valor bruto da entrada 41484 Flutuante 4 R miliamperes NA

analdgica 3
Medicdo AEM Valor bruto da entrada 41486 Flutuante 4 R miliamperes NA

analdgica 4
Medicdo AEM Valor bruto da entrada 41488 Flutuante 4 R miliamperes NA

analdgica 5
Medicdo AEM Valor bruto da entrada 41490 Flutuante 4 R miliamperes NA

analdgica 6
Medicdo AEM Valor bruto da entrada 41492 Flutuante 4 R miliamperes NA

analégica 7
Medicdo AEM Valor bruto da entrada 41494 Flutuante 4 R miliamperes NA

analdgica 8
Medicdo AEM Valor em escala da entrada 41496 Flutuante 4 R Nenhuma

analdgica 1 unidade NA
Medicdo AEM Valor em escala da entrada 41498 Flutuante 4 R Nenhuma

analdgica 2 unidade NA
Medicdo AEM Valor em escala da entrada 41500 Flutuante 4 R Nenhuma

analdgica 3 unidade NA
Medicdo AEM Valor em escala da entrada 41502 Flutuante 4 R Nenhuma

analdgica 4 unidade NA
Medicdo AEM Valor em escala da entrada 41504 Flutuante 4 R Nenhuma

analogica 5 unidade NA
Medicdo AEM Valor em escala da entrada 41506 Flutuante 4 R Nenhuma

analdgica 6 unidade NA
Medicdo AEM Valor em escala da entrada 41508 Flutuante 4 R Nenhuma

analdgica 7 unidade NA
Medicdo AEM Valor em escala da entrada 41510 Flutuante 4 R Nenhuma

analdgica 8 unidade NA
Medicdo AEM Valor bruto do sensor de 41512 Flutuante 4 R Milivolt NA

temperatura 1
Medicdo AEM Valor bruto do sensor de 41514 Flutuante 4 R Milivolt NA

temperatura 2
Medicdo AEM Valor bruto da saida 41516 Flutuante 4 R Nenhuma

analdgica 1 unidade NA
Medicdo AEM Valor bruto da saida 41518 Flutuante 4 R Nenhuma

analdgica 2 unidade NA
Medicdo AEM Valor bruto da saida 41520 Flutuante 4 R Nenhuma

analdgica 3 unidade NA
Medicdo AEM Valor bruto da saida 41522 Flutuante 4 R Nenhuma

analogica 4 unidade NA
Medicdo AEM Valor em escala da saida 41524 Flutuante 4 R Nenhuma

analdgica 1 unidade NA
Medicdo AEM Valor em escala da saida 41526 Flutuante 4 R Nenhuma

analdgica 2 unidade NA
Medicdo AEM Valor em escala da saida 41528 Flutuante 4 R Nenhuma

analogica 3 unidade NA
Medicdo AEM Valor em escala da saida 41530 Flutuante 4 R Nenhuma

analdgica 4 unidade NA
Medicdo AEM Valor em escala da entrada 41532 Flutuante 4 R

do sensor de temperatura 1 Graus F NA
Medicdo AEM Valor em escala da entrada 41534 Flutuante 4 R

do sensor de temperatura 2 Graus F NA
Reservado 41536-51
Codigo de rede elétrica Referéncia Q 41552 Flutuante 4 L Por unidade -10a 10
Cadigo de rede elétrica Referéncia P 41554 Flutuante 4 L Por unidade -10a 10
Cadigo de rede elétrica Estado 41556 Uint32 4 L N/A Inativo=0

Ativo=1
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Grupo Nome Registro Tipo Bytes | R/W Unidade Faixa
Cadigo de rede elétrica Estado conexao rede elét. 41558 Uint32 4 L N/A Desabilitado=0
Operagao
continua=1
Tempo freq
baixa=2
Tempo freq alta=3
Tempo tenséo
baixa=4
Tempo tensdo
alta=5
Tempo fora da
faixa=6
Desconectado=7
Tempo
reconexdo=8
Cadigo de rede elétrica Sinalizador desconexdo rede | 41560 Int32 4 L N/A N/A
elét.
Cadigo de rede elétrica Modo LVRT 41562 Uint32 4 L N/A Desabilitado=0
Q(FP)=1
Q(limite de
tensdo)=2
Q(U)=3
Q(P)=4
Q(terceiro)=5
Congelar saida=6
Cadigo de rede elétrica Modo LFSM 41564 Uint32 4 L N/A Inicializar=0
Nominal=1
Subfrequéncia=2
Sobrefrequéncia=3
Recuperagdo=4
Cadigo de rede elétrica Status LVRT remoto 41566 Uint32 4 L N/A Desabilitado=0
Ativo=1
Falhou=2
Cadigo de rede elétrica Status LFSM remoto 41568 Uint32 4 L N/A Desabilitado=0
Ativo=1
Falhou=2
Cadigo de rede elétrica Referéncia modo FP 41570 Flutuante 4 L N/A N/A
Cadigo de rede elétrica Referéncia modo Q U 41572 Flutuante 4 L Por unidade -10a10
Codigo de rede elétrica Referéncia modo Q limite 41574 Flutuante 4 L Por unidade -10a10
tensdo
Codigo de rede elétrica Referéncia modo Q terceiro 41576 Flutuante 4 L Por unidade -10a10
Cadigo de rede elétrica Referéncia APC 41578 Flutuante 4 L Por unidade -10a10
Cadigo de rede elétrica Temporizador falha com. 41580 Flutuante 4 L Segundo 0 a 600
Modbus LVRT
Cadigo de rede elétrica Temporizador falha com. 41582 Flutuante 4 L Segundo 0 a 600
barr. CAN LVRT
Cadigo de rede elétrica Temporizador falha com. 41584 Flutuante 4 L Segundo 0 a 600
Modbus APC
Cadigo de rede elétrica Temporizador falha com. 41586 Flutuante 4 L Segundo 0a 600
barr. CAN APC
Cadigo de rede elétrica Estado integrador APC 41588 Flutuante 4 L Por unidade -10a10
Cadigo de rede elétrica Erro APC 41590 Flutuante 4 L Por unidade -10a10
Cadigo de rede elétrica APC P Desejado 41592 Flutuante 4 L Por unidade -10a10
Cadigo de rede elétrica Tensao desvio APC 41594 Flutuante 4 L N/A N/A
Cadigo de rede elétrica LVRT Q Desejado 41596 Flutuante 4 L Por unidade -10a10
Cadigo de rede elétrica LVRT Tensao desvio 41598 Flutuante 4 L N/A N/A
Cadigo de rede elétrica Sinal de teste 41600 Flutuante 4 L N/A N/A
Cadigo de rede elétrica Barr. CAN ajuste poténcia 41602 Flutuante 4 L Por unidade -10a10
ativa
Cadigo de rede elétrica Barr. CAN ajuste referéncia 41604 Flutuante 4 L N/A N/A
FP
Cadigo de rede elétrica Barr. CAN ajuste Q limite 41606 Flutuante 4 L Por unidade -10a 10
tenséo
Cadigo de rede elétrica Barr. tensdo Q U p/barr. 41608 Flutuante 4 L Por unidade -10a 10
CAN ajuste Zero Q
Cadigo de rede elétrica Barr. CAN ajuste Q terceiro 41610 Flutuante 4 L Por unidade -10a10
Cadigo de rede elétrica Modbus ajuste poténcia ativa | 41612 Flutuante 4 L Por unidade -10a10
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Grupo Nome Registro Tipo Bytes | R/W Unidade Faixa
Cadigo de rede elétrica Modbus ajuste referéncia FP | 41614 Flutuante 4 L N/A N/A
Codigo de rede elétrica Modbus ajuste Q limite 41616 Flutuante 4 L Por unidade -10a 10
tenséo
Codigo de rede elétrica Barr. tensdo Q U p/Modbus 41618 Flutuante 4 L Por unidade -10a 10
ajuste Zero Q
Cadigo de rede elétrica Modbus ajuste Q terceiro 41620 Flutuante 4 L Por unidade -10a10
Cadigo de rede elétrica Modo APC 41622 Uint32 4 L N/A Inativo=0
Ativo=1
Cancelamento
LFSM=2
Cadigo de rede elétrica Temporizador tensao 41624 Flutuante 4 L Segundo 0 a 2000
conexao rede elét.
Cadigo de rede elétrica Temporizador frequéncia 41626 Flutuante 4 L Segundo 0 a 2000
conexao rede elét.
Cadigo de rede elétrica Temporizador desconexdo 41628 Flutuante 4 L Segundo 0 a 2000
conexao rede elét.
Cadigo de rede elétrica Temporizador conectar 41630 Flutuante 4 L Segundo 0 a 2000
reconectar rede elét.
Limitadores
Tabela 28-9. Parametros do grupo limitador
Nome Registro Tipo Bytes | R/W Unidade Faixa
OEL, corrente do primario alta 41700 Flutuante 4 RW A 0a40
OEL, corrente do primario média 41702 Flutuante 4 RW A 0a30
OEL, corrente do primario baixa 41704 Flutuante 4 RW A 0a20
OEL, tempo do primario alto 41706 Flutuante 4 RW Segundo 0alo
OEL, tempo do primario médio 41708 Flutuante 4 RW Segundo 0al20
OEL, corrente do primario alta desligado 41710 Flutuante 4 RW A 0a40
OEL,. corrente do primario baixa 1712 Flutuante 4 RW A 0a20
desligado
OEL’. tempo da corrente do primario 41714 Flutuante 4 RW Segundo 0alo
desligado
OE’L,. corrent.e de controle do primario 41716 Flutuante 4 RW A 0240
maxima desligado
OI?Lf corrent.e de controle do primario 41718 Flutuante 4 RW A 04320
minima desligado
OI-;L, [n.ostrad.or de tempo de controle do 41720 Flutuante 4 RW Ner?huma 01220
primario desligado unidade
OE’L,. corrgnte de controle do primario 41722 Flutuante 4 RW A 0240
maxima ligado
OI?L', corr.ente de controle do primario 41724 Flutuante 4 RW A 0320
minima ligado
OE.L, rn.ost.rador de tempo de controle do 41726 Flutuante 4 RW Ner?huma 01220
primdrio ligado unidade
OEL, Dvdt do primario ativado 41728 Uint32 4 RW Nuenr;Z:g;a Desativado=0 Ativado=1
OEL, referéncia do Dvdt do primério 41730 | Flutuante 4 | gpw | Nenhuma 1020
unidade
OEL, corrente do secundario alta 41732 Flutuante 4 RW A 0a40
OEL, corrente do secundario média 41734 Flutuante 4 RW A 0a30
OEL, corrente do secundario baixa 41736 Flutuante 4 RW A 0a20
OEL, tempo do secunddrio alto 41738 Flutuante 4 RW Segundo 0alo
OEL, tempo do secundario médio 41740 Flutuante 4 RW Segundo 0al20
OEL,. corrente do secundario alta 41742 Flutuante 4 RW A 0240
desligado
OEL,. corrente do secundario baixa 41744 Flutuante 4 RW A 0220
desligado
EL, ari
0 ,.tempo da corrente do secundario 41746 Flutuante 4 RW Segundo 0alo
desligado
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OE’L, corrt?nte de controle do secundario 41748 Flutuante 4 RW A 0340
max. desligado
OI?L, corrgnte de controle do secundario 41750 Flutuante 4 RW A 0220
min. desligado
OEL, mt?s'trador.de tempo de controle do 41752 Flutuante 4 RW Ner?huma 01220
secunddrio desligado unidade
OE’L, cprrente de controle do secundario 41754 Flutuante 4 RW A 0240
max. ligado
OI?L, c.orrente de controle do secundario 41756 Flutuante 4 RW A 0320
min. ligado
OEL, mols.tra.dor de tempo de controle do 41758 Flutuante 4 RW Ner?huma 01220
secundadrio ligado unidade
Desativado=0
Entrada Auxiliar=1
AEM RTD 1=2
AEM RTD 2=3
. . Nenhuma AEM RTD 3=4
OEL, escala ativada 41760 Uint32 4 RW unidade AEM RTD 4=5
AEM RTD 5=6
AEM RTD 6=7
AEM RTD 7=8
AEM RTD 8=9
Limitador A faixa de ajuste é determinada
. Escala pelo registro 41760.
OEL, sinal 1 de controle da escala 41762 Flutuante 4 RW Volt 10210V quando 41760 = 1
ou Grau F -58 a 482 °F quando 41760=22a 8
Limitador A faixa de ajuste é determinada
. Escala pelo registro 41760.
OEL, sinal 2 de controle da escala 41764 Flutuante 4 RW Volt 10210V quando 41760 = 1
ou Grau F -58 a 482 °F quando 41760=22a 8
Limitador A faixa de ajuste é determinada
. Escala pelo registro 41760.
OEL, sinal 3 de controle da escala 41766 Flutuante 4 RW Volt -10a 10V quando 41760 = 1
ou Grau F -58 a 482 °F quando 41760=22a 8
OEL, escala 1 de controle da escala 41768 Flutuante 4 RW Percentagem 0a200
OEL, escala 2 de controle da escala 41770 Flutuante 4 RW Percentagem 0a 200
OEL, escala 3 de controle da escala 41772 Flutuante 4 RW Percentagem 0a200
Limitador A faixa de ajuste é determinada
. . Escala pelo registro 41760.
OEL, sinal 1 de adigdo da escala 41774 Flutuante 4 RW Volt 10210V quando 41760 = 1
ou Grau F -58 a 482 °F quando 41760=22a 8
Limitador A faixa de ajuste é determinada
. Ca Escala pelo registro 41760.
OEL, sinal 2 de adigdo da escala 41776 Flutuante 4 RW Volt 10210V quando 41760 = 1
ou Grau F -58 a 482 °F quando 41760=22a 8
Limitador A faixa de ajuste é determinada
. - Escala pelo registro 41760.
OEL, sinal 3 de adigdo da escala 41778 Flutuante 4 RW Volt 10210 V quando 41760 = 1
ou Grau F -58 a 482 °F quando 41760=22a 8
OEL, escala 1 de adi¢do da escala 41780 Flutuante 4 RW Percentagem 0a 200
OEL, escala 2 de adigdo da escala 41782 Flutuante 4 RW Percentagem 0a 200
OEL, escala 3 de adigdo da escala 41784 Flutuante 4 RW Percentagem 0a200
UEL, X1 da curva do primario 41786 Flutuante 4 RW Quilowatt 0a1,5 e kVA nominal
UEL, X2 da curva do primario 41788 Flutuante 4 RW Quilowatt 0a1,5 ¢ kVA nominal
UEL, X3 da curva do primario 41790 Flutuante 4 RW Quilowatt 0a1,5 e kVA nominal
UEL, X4 da curva do primario 41792 Flutuante 4 RW Quilowatt 0a1,5ekVA nominal
UEL, X5 da curva do primario 41794 Flutuante 4 RW Quilowatt 0a 1,5 kVA nominal
UEL, Y1 da curva do primario 41796 Flutuante 4 RW Quilovar 0a 1,5 kVA nominal
UEL, Y2 da curva do primario 41798 Flutuante 4 RW Quilovar 0a1,5 ¢ kVA nominal
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UEL, Y3 da curva do primario 41800 Flutuante 4 RW Quilovar 0a1,5 ¢ kVA nominal
UEL, Y4 da curva do primario 41802 Flutuante 4 RW Quilovar 0a 1,5 kVA nominal
UEL, Y5 da curva do primario 41804 Flutuante 4 RW Quilovar 0a1,5 e kVA nominal
UEL, TC do filtro de poténcia do primario 41806 Flutuante 4 RW Segundo 0a20
UEL,Nexpoent.e d’eA dependéncia da 41808 Flutuante 4 RW Ner?huma 0a2
tensdo do primario unidade
UEL, X1 da curva do secundario 41810 Flutuante 4 RW Quilowatt 0a1,5 ¢ kVA nominal
UEL, X2 da curva do secundario 41812 Flutuante 4 RW Quilowatt 0a1,5 e kVA nominal
UEL, X3 da curva do secundario 41814 Flutuante 4 RW Quilowatt 0a1,5 ¢ kVA nominal
UEL, X4 da curva do secundario 41816 Flutuante 4 RW Quilowatt 0a 1,5 kVA nominal
UEL, X5 da curva do secundario 41818 Flutuante 4 RW Quilowatt 0a1,5 e kVA nominal
UEL, Y1 da curva do secundario 41820 Flutuante 4 RW Quilovar 0a 1,5 kVA nominal
UEL, Y2 da curva do secundario 41822 Flutuante 4 RW Quilovar 0a1,5 e kVA nominal
UEL, Y3 da curva do secundario 41824 Flutuante 4 RW Quilovar 0a1,5 ¢ kVA nominal
UEL, Y4 da curva do secundario 41826 Flutuante 4 RW Quilovar 0a1,5 e kVA nominal
UEL, Y5 da curva do secundario 41828 Flutuante 4 RW Quilovar 0a 1,5 kVA nominal
SCL, referéncia do primério alta 41830 Flutuante 4 RW A 0a 66000
SCL, referéncia do primdrio baixa 41832 Flutuante 4 RW A 0a 66000
SCL, tempo do primario alto 41834 Flutuante 4 RW Segundo 0a60
SCL, tempo sem resposta do primario 41836 Flutuante 4 RW Segundo 0alo
SCL, referéncia do secundario alta 41838 Flutuante 4 RW A 0 a 66000
SCL, referéncia do secundario baixa 41840 Flutuante 4 RW A 0a 66000
SCL, tempo do secundario alto 41842 Flutuante 4 RW Segundo 0a60
SCL, tempo sem resposta do secundario 41844 Flutuante 4 RW Segundo 0al0
Desativado=0
Entrada Auxiliar=1
AEM RTD 1=2
AEM RTD 2=3
. . Nenhuma AEM RTD 3=4
SCL, escala ativada 41846 Uint32 4 RW unidade AEM RTD 4=5
AEM RTD 5=6
AEM RTD 6=7
AEM RTD 7=8
AEM RTD 8=9
Limitador A faixa de ajuste é determinada
. Escala pelo registro 41846.
SCL, sinal 1 da escala 41848 Flutuante 4 RW Volt 10210 V quando 41846 = 1
ou Grau F -58 a 482 °F quando 41846=22a 8
Limitador A faixa de ajuste é determinada
. Escala pelo registro 41846.
SCL, sinal 2 da escala 41850 Flutuante 4 RW Volt 10210 V quando 41846 = 1
ou Grau F -58 a 482 °F quando 41846=22a 8
Limitador A faixa de ajuste é determinada
. Escala pelo registro 41846.
SCL, sinal 3 da escala 41852 Flutuante 4 RW Volt 10210 V quando 41846 = 1
ou Grau F -58 a 482 °F quando 41846=22a 8
SCL, ponto 1 da escala 41854 Flutuante 4 RW Percentagem 0a200
SCL, ponto 2 da escala 41856 Flutuante 4 RW Percentagem 0a200
SCL, ponto 3 da escala 41858 Flutuante 4 RW Percentagem 0a200
Limite de Var, ativado 41860 Uint32 4 | gw | Nenhuma Desativado=0 Ativado=1
unidade
Limite de Var, atraso do primdario 41862 Flutuante 4 RW Segundo 0a300
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Limite de Var, referéncia do primario 41864 Flutuante 4 RW Percentagem 0a200
Limite de Var, atraso do secundario 41866 Flutuante 4 RW Segundo 0a 300
Limite de Var, referéncia do secundario 41868 Flutuante 4 RW Percentagem 0a 200
Limite de Var, status de ativagdo 41870 Uint32 4 R Nuenr;Z:;Za Desligado=0 Ligado=1
OEL, coeficiente do tempo de
s - Nenhuma
redefinicdo de controle do primario 41872 Flutuante 4 RW . 0,01a 100
R unidade
desligado
OEL, coeficiente do tempo de
- L Nenhuma
redefinigdo de controle do primario 41874 Flutuante 4 RW . 0,01 a 100
R unidade
ligado
OEL, coeficiente do tempo de Nenhuma
redefinigdo de controle do secundario 41876 Flutuante 4 RW . 0,01 a 100
- unidade
desligado
OEL, coeficiente do tempo de Nenhuma
redefinigdo de controle do secundario 41878 Flutuante 4 RW . 0,01 a 100
R unidade
ligado
OI-?L, FIPO de r.edeflnlgao de controle do 41880 Uint32 4 RW Ner?huma Inverso=0,|n}egra<;ao»
primdrio desligado unidade 1,Instantaneo-2
OE.L, T.I[.)O fie redefinigdo de controle do 41882 Uint32 4 RW Ner?huma Inverso=0,|nAtegracao—
primdrio ligado unidade 1,Instantaneo-2
OEL, tlp’o'de red.eflnlgao de controle do 41884 Uint32 4 RW Ner?huma Inverso=0,|n}egra<;ao»
secunddrio desligado unidade 1,Instantaneo-2
OEL, tlplo.de.redeflmgao de controle do 41886 Uint32 4 RW Ner?huma Inverso=0,|nAtegracao—
secundadrio ligado unidade 1,Instantaneo-2

Referéncias
Tabela 28-10. Parametros do grupo referéncias
Nome Registro Tipo Bytes R/W Unidade Faixa
Referéncia de regulagem da corrente Afaixa de ajuste da referéncia é
gulag 42200 Flutuante 4 RW A determinada pelos registros 42212 e
de campo
42214.
Tempo de avanco de regulagem da 42202 Flutuante 4 RW Segundo 10a 200
corrente de campo
Modo 1 de predefini¢cdo da regulagem 42204 Uint32 4 RW NerThuma Manter=0 Liberar=1
da corrente de campo unidade
Predefinicio 1 da regulagem da A faixa de ajuste da referéncia é
¢ gulag 42206 Flutuante 4 RW A determinada pelos registros 42212 e
corrente de campo
42214.
Modo 2 de predefini¢do da regulagem 42208 Uint32 4 RW NerThuma Manter=0 Liberar=1
da corrente de campo unidade
Predefinicio 2 da regulagem da A faixa de ajuste da referéncia é
¢ sulag 42210 Flutuante 4 RW A determinada pelos registros 42212 e
corrente de campo
42214.
Limite minimo da referéncia de
42212 Flutuante 4 RW Percentagem 0a 120
regulagem da corrente de campo
Limite méximo da referéncia de 42214 Flutuante 4 RW Percentagem 0a120
regulagem da corrente de campo
A faixa de ajuste da referéncia é
Referéncia da tensdo do gerador 42216 Flutuante 4 RW Volt determinada pelos registros 42228 e
42230.
T =
empo de avanco da tensdo do 42218 | Flutuante 4 RW Segundo 102200
gerador
Modo 1 de predefini¢do da tensdo do 42220 Uint32 4 RW NerThuma Manter=0 Liberar=1
gerador unidade
A faixa de ajuste da referéncia é
Predefini¢do 1 da tensdo do gerador 42222 Flutuante 4 RW Volt determinada pelos registros 42228 e
42230.
Modo 2 de predefini¢do da tensdo do 42224 Uint32 4 RW Ner?huma Manter=0 Liberar=1
gerador unidade
A faixa de ajuste da referéncia é
Predefini¢do 2 da tensdo do gerador 42226 Flutuante 4 RW Volt determinada pelos registros 42228 e
42230.
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L|m|t~e minimo da referéncia da 42228 Flutuante 4 RW Percentagem 702120
tensdo do gerador
L|m|t~e méximo da referéncia da 42230 Flutuante 4 RW Percentagem 702120
tensdo do gerador
A faixa de ajuste da referéncia é
Referéncia da var do gerador 42232 Flutuante 4 RW Quilovar determinada pelos registros 42244 e
42246.
Tempo de avango da var do gerador 42234 Flutuante 4 RW Segundo 10 a 200
Modo 1 de predefini¢do da var do 42236 Uint32 4 RW NerThuma Manter=0 Liberar=1
gerador unidade
A faixa de ajuste da referéncia é
Predefini¢do 1 da var do gerador 42238 Flutuante 4 RW Quilovar determinada pelos registros 42244 e
42246.
Modo 2 de predefinicdo da var do 42240 Uint32 4 rw | Nenhuma Manter=0 Liberar=1
gerador unidade
A faixa de ajuste da referéncia é
Predefini¢do 2 da var do gerador 42242 Flutuante 4 RW Quilovar determinada pelos registros 42244 e
42246.
Limite minimo da referénciadavardo | o5, | gytyante 4 RW | Percentagem -100 a 100
gerador
Limite maximo da referéncia d
mite maximo da referencia da var 42246 | Flutuante | 4 RW | Percentagem -100 a 100
do gerador
Fator de A faixa de ajuste da referéncia é
Referéncia do FP do gerador 42248 Flutuante 4 RW . determinada pelos registros 42260 e
poténcia
42262.
Tempo de avango do FP do gerador 42250 Flutuante 4 RW Segundo 10a 200
Modo 1 de predefinicso do FP do 42252 Uint32 4 Rw | Nenhuma Manter=0 Liberar=1
gerador unidade
Fator de A faixa de ajuste da referéncia é
Predefini¢do 1 do FP do gerador 42254 Flutuante 4 RW . determinada pelos registros 42260 e
poténcia
42262.
Modo 2 de predefinicdo do FP do 42256 Uint32 4 rw | Nenhuma Manter=0 Liberar=1
gerador unidade
Fator de A faixa de ajuste da referéncia é
Predefini¢do 2 do FP do gerador 42258 Flutuante 4 RW . determinada pelos registros 42260 e
poténcia
42262.
Limite minimo da referéncia do FP do 42260 Flutuante 4 RW Fat?r d.e 0521
gerador poténcia
Limite maximo da referéncia do FP do 42262 Flutuante 4 RW Fatcgr die 1205
gerador poténcia
A faixa de ajuste da referéncia é
Referéncia da FVR 42264 Flutuante 4 RW Volt determinada pelos registros 42276 e
42278.
Tempo de avango da FVR 42266 Flutuante 4 RW Segundo 10a 200
Nenh
Modo 1 de predefinicio da FVR 42268 Uint32 4 RW uen'; d:g;a Manter=0 Liberar=1
A faixa de ajuste da referéncia é
Predefini¢do 1 da FVR 42270 Flutuante 4 RW Volt determinada pelos registros 42276 e
42278.
Modo 2 de predefini¢cdo da FVR 42272 Uint32 4 RW Nuenr;(z]:g: Manter=0 Liberar=1
A faixa de ajuste da referéncia é
Predefinicdo 2 da FVR 42274 Flutuante 4 RW Volt determinada pelos registros 42276 e
42278.
Limite minimo da referéncia da FVR 42276 Flutuante 4 RW Percentagem 0a 150
Limite maximo da referéncia da FVR 42278 Flutuante 4 RW Percentagem 0a 150
Valor de droop 42280 Flutuante 4 RW Percentagem 0a30
Valor de L-Drop 42282 Flutuante 4 RW Percentagem 0a30
Ativagdo de limite auxiliar 42284 Int32 4 RW Nuenr;(z]:g: Desativado=0 Ativado=1
Modo 3 de predefini¢do da regulagem 42286 Uint32 4 RW NerThuma Manter=0 Liberar=1
da corrente de campo unidade
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Predefinicio 3 da regulagem da A faixa de ajuste da referéncia é
¢ sulag 42288 Flutuante 4 RW A determinada pelos registros 42212 e
corrente de campo
42214.
Modo 3 de predefini¢do da tensdo do 42290 Uint32 4 RW NerThuma Manter=0 Liberar=1
gerador unidade
A faixa de ajuste da referéncia é
Predefinicdo 3 da tensdo do gerador 42292 Flutuante 4 RW Volt determinada pelos registros 42228 e
42230.
Modo 3 de predefinicdo da var do 42294 Uint32 4 RW NerThuma Manter=0 Liberar=1
gerador unidade
A faixa de ajuste da referéncia é
Predefini¢do 3 da var do gerador 42296 Flutuante 4 RW Quilovar determinada pelos registros 42244 e
42246.
Modo 3 de predefinicdo do FP do 42298 Uint32 4 rw | Nenhuma Manter=0 Liberar=1
gerador unidade
Fator de A faixa de ajuste da referéncia é
Predefini¢do 3 do FP do gerador 42300 Flutuante 4 RW . determinada pelos registros 42260 e
poténcia
42262.
Modo 3 de predefini¢cdo da FVR 42302 Uint32 4 RW Nuenr;(z]:,;za Manter=0 Liberar=1
A faixa de ajuste da referéncia é
Predefini¢do 3 da FVR 42304 Flutuante 4 RW Volt determinada pelos registros 42276 e
42278.
Referéncia de regulagem da corrente Afaixa de ajuste da referéncia é
. gulas 42306 Flutuante 4 RW A determinada pelos registros 42212 e
de campo ativa
42214.
A faixa de ajuste da referéncia é
determinada pelos registros 42228 e
42230.
Quando a caixa With Limits (Com
limites) estiver marcada na tela
Auxiliary Input (Entrada auxiliar) no
Referéncia da tensdo do gerador ativa 42308 Flutuante 4 RW Volt BESTCOMSPIus, o registro 42308
sera igual ao registro 42216 mais a
entrada Aux (Auxiliar).
Quando a caixa With Limits (Com
limites) ndo estiver marcada na tela
Auxiliary Input (Entrada auxiliar) no
BESTCOMSPIlus, o registro 42308
serd igual ao registro 42216.
A faixa de ajuste da referéncia é
Referéncia da var do gerador ativa 42310 Flutuante 4 RW Quilovar determinada pelos registros 42244 e
42246.
Fator de A faixa de ajuste da referéncia é
Referéncia do FP do gerador ativa 42312 Flutuante 4 RW . determinada pelos registros 42260 e
poténcia
42262.
A faixa de ajuste da referéncia é
Referéncia da FVR ativa 42314 Flutuante 4 RW Volt determinada pelos registros 42276 e
42278.
Ativar aumento temporario 42316 Int32 4 RW Nuen';g:g;a Desativado=0 Ativado=1
Aum~ento temporério, limite de 42318 Flutuante 4 RW Percentagem 0a 100
tensdo de falha
Aumento tempordrio, limite de
42320 Flutuante 4 RW Percentagem 0a400
corrente de falha
Aulrr.1ento temporario, duragdo 42322 Flutuante 4 RW Segundo 0al
minima da falha
A tot ario, nivel d
umento emporalnof nivetde - 42324 Flutuante 4 RW Percentagem 0a 100
aumento da referéncia de tensao
A ario, limi
um:anto tgmporano, imite de 42326 Flutuante 4 RW Percentagem 0a50
tensdo de limpeza de falha
A tot ari t d
umento temporarlo, atraso de 42328 Flutuante 4 RW Segundo 0al

tensdo de limpeza de falha
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Configuragoes globais
Tabela 28-11. Parametros do grupo de configuracdes globais
Grupo Nome Registro Tipo Bytes R/W Unidade Faixa
Conflgu.ragoes de elemento Tempo .Ilmlte dfa s.alda do 42400 Flutuante 4 RW Segundo 021800
temporizado por CLP temporizador légico 1
Conflgu.ragoes de elemento Tempo !lmlte d? §a|da do 12402 Flutuante 4 RW Segundo 031800
temporizado por CLP temporizador légico 2
Conflgu.ragoes de elemento Tempo .Ilmlte dfa s.alda do 22404 Flutuante 4 RW Segundo 031800
temporizado por CLP temporizador légico 3
Conflgu.ragoes de elemento Tempo !lmlte d? §a|da do 42406 Flutuante 4 RW Segundo 021800
temporizado por CLP temporizador légico 4
Conflgu.ragoes de elemento Tempo .Ilmlte dfa s.alda do 42408 Flutuante 4 RW Segundo 031800
temporizado por CLP temporizador légico 5
Conflgu.ragoes de elemento Tempo !lmlte d? §a|da do 22410 Flutuante 4 RW Segundo 0321800
temporizado por CLP temporizador légico 6
Conflgu.ragoes de elemento Tempo .Ilmlte dfa s.alda do 12412 Flutuante 4 RW Segundo 031800
temporizado por CLP temporizador légico 7
Conflgu.ragoes de elemento Tempo !lmlte d? s.alda do 42414 Flutuante 4 RW Segundo 021800
temporizado por CLP temporizador légico 8
Conflgu.ragoes de elemento Tempo !lmlte d? s.alda do 12416 Flutuante 4 RW Segundo 031800
temporizado por CLP temporizador légico 9
Conflgu.ragoes de elemento Tempo !lmlte d? s.alda do 42418 Flutuante 4 RW Segundo 021800
temporizado por CLP temporizador légico 10
Conflgu.ragoes de elemento Tempo !lmlte d? s.alda do 22420 Flutuante 4 RW Segundo 031800
temporizado por CLP temporizador l6gico 11
Conflgu.ragoes de elemento Tempo !lmlte d? s.alda do 1247 Flutuante 4 RW Segundo 01800
temporizado por CLP temporizador légico 12
Conflgu.ragoes de elemento Tempo !lmlte d? s.alda do 22424 Flutuante 4 RW Segundo 031800
temporizado por CLP temporizador légico 13
Conflgu.ragoes de elemento Tempo .Ilmlte dfa s.alda do 42426 Flutuante 4 RW Segundo 021800
temporizado por CLP temporizador légico 14
Conflgu.ragoes de elemento Tempo !lmlte d? §a|da do 22428 Flutuante 4 RW Segundo 0321800
temporizado por CLP temporizador légico 15
Conflgu.ragoes de elemento Tempo .Ilmlte dfa s.alda do 42430 Flutuante 4 RW Segundo 021800
temporizado por CLP temporizador légico 16
Conflgu.ragoes de elemento Tempo limite da saida do 42432 Flutuante 4 RW Ner?huma 0321800
temporizado por CLP contador 1 unidade
Conflgu.ragoes de elemento Tempo limite da saida do 12434 Flutuante 4 RW Ner?huma 031800
temporizado por CLP contador 2 unidade
Conflgu.ragoes de elemento Tempo limite da saida do 22436 Flutuante 4 RW Ner?huma 0321800
temporizado por CLP contador 3 unidade
Conflgu.ragoes de elemento Tempo limite da saida do 12438 Flutuante 4 RW Ner?huma 031800
temporizado por CLP contador 4 unidade
Conflgu.ragoes de elemento Tempo limite da saida do 42440 Flutuante 4 RW Ner?huma 021800
temporizado por CLP contador 5 unidade
Conflgu.ragoes de elemento Tempo limite da saida do 12442 Flutuante 4 RW Ner?huma 031800
temporizado por CLP contador 6 unidade
Conflgu.ragoes de elemento Tempo limite da saida do 42444 Flutuante 4 RW Ner?huma 021800
temporizado por CLP contador 7 unidade
Conflgu.ragoes de elemento Tempo limite da saida do 12446 Flutuante 4 RW Ner?huma 031800
temporizado por CLP contador 8 unidade
PSS do DECS Ativagio do PSS 42448 Uint32 4 rw | Nenhuma | Desativado=0
unidade Ativado=1
PSS do DECS Status de ativagio do PSS 42450 Uint32 4 r | Nemhuma | Desligado=0
unidade Ligado=1
Antecipativo=0
Sincronizador Tipo de sincronizador 42452 Uint32 4 RW Ner?huma Malhe? de
unidade bloqueio de
fase=1
Sincronizador Frequéncia de 42454 Flutuante 4 RW Ner?huma 0,1a0,5
escorregamento unidade
Frequéncia do gerador ; _
Sincronizador maior que frequéncia do 42456 Uint32 4 RW Ner?huma Desetlvado—O
unidade Ativado=1
barramento
Sincronizador A.n.gulo de fechamento do 42458 Flutuante 4 RW Grau 3a20
disjuntor
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Sincronizador Atraso (.ja ativacgo do 42460 Flutuante 4 RW Segundo 0,1a0,8
sincronizador
Sincronizador Tensdo d? gerador maior 42462 Uint32 4 RW Ner?huma DES?tlvad0=0
que tensdo do barramento unidade Ativado=1
Sincronizador Atra.so de a.utlvagao de falha 42464 Flutuante 4 RW Segundo 0,1 a 600
do sincronizador
Sincronizador Ganho de velocidade do 42466 | Flutuante 4 rw | Nenhuma | 601 21000
sincronizador unidade
Sincronizador Ganho de tenso do 42468 Flutuante 4 rw | Nemhuma | 61 21000
sincronizador unidade
Sincronizador Janela de tensdo 42470 Flutuante 4 RW % 2a15
Opgdo do sistema, ; -
Sincronizador sincronizagdo automatica de 42472 Uint32 4 RW Ner?huma Des?tlvado_o
: unidade Ativado=1
entrada ativada
R . Hz de limite maximo de
Sincronizador 42474 Flutuante 4 RW Hz 0a2
controle de escorregamento
Sincronizador Hz de limite minimo de 42476 Flutuante 4 RW Hz 0a2
controle de escorregamento
Compartilhamento de carga Atlvagao.de 12478 Uint32 4 RW Ner.1huma Deszj\tlvado=0
da rede compartilhamento de carga unidade Ativado=1
Compartilhamento de carga Percenta.gem de droop de 22480 Flutuante 4 RW % 0230
da rede compartilhamento de carga
Compartilhamento de carga Ganho do compartilhamento 12482 Flutuante 4 RW Ner?huma 031000
da rede de carga unidade
Compartilhamento de carga Constan.te d~e tempo do filtro 42484 Flutuante 4 RW Ner?huma 0a1l
da rede de suavizagdo unidade
Reservado 42484-87
Configuragdo da corrente do Rotacio 42488 Uint32 4 RW Ner?huma Avang¢o=0
gerador unidade Reversa=1
Sincronizador Compensagdo de angulo 42490 Flutuante RW Grau 0a359,9
Configuragdo do sistema Modo operacional 42492 Int32 RW Nenhuma | Gerador=0
unidade Motor=1
Reservado 42494
Compartilhamento de carga Ganho Ki 42496 Flutuante 4 RW Nenhuma | 0-1000
da rede unidade
Compartilhamento de carga Ve max. 42498 Flutuante 4 RW | Nenhuma | 0-1
da rede unidade
Reservado 42500
Configuracoes de relé
Tabela 28-12. Parametros do grupo de configuragdes de relé
Grupo Nome Registro Tipo Bytes | R/W Unidade Faixa
Configuragdo | o éncia nominal 42600 Uint32 4 RW Nenhuma 50 Hz=50 60 Hz=60
do sistema unidade
Configuracdo | /5 de adicio auxiliar do DECS 42602 Uint32 4 RW Nenhuma Tensdo=0 Var=1
do sistema unidade
Conflguragao Modo de entrada auxiliar do DECS 42604 Uint32 4 RW Ner?huma Tensdo=0 Corrente=1
do sistema unidade
Entrada do DECS=0
Entrada de teste do
fi = Nenh = 3
configuragdo | o\ 50 de entrada auxiliar do DECS | 42606 uint32 4 | RW enhuma P55=1 Selecdo do
do sistema unidade limitador=2
Entrada de cédigo de
rede elétrica=3
Configuracdo | . 1ho de tensdo auxiliar do DECS 42608 | Flutuante 4 | pw | Nenhuma -992 99
do sistema unidade
Conflguracao Atraso de rastreio automatico do 42610 Flutuante 4 RW Segundo 0a8
do sistema DECS
Conflguragao Taxa dv? z?vango de rastreio 12612 Flutuante 4 RW Segundo 1280
do sistema automatico do DECS
fi 3 Nivel | |
Con.lguragao ivel de balanceamento nulo do 42614 Flutuante 4 RW Percentagem 029999
do sistema DECS
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Grupo Nome Registro Tipo Bytes | R/W Unidade Faixa
Conflguragao Atraso de transferéncia automatica 12616 Flutuante 4 RW Segundo 0a8
do sistema do DECS
Configuragdo | Taxa de avanco de transferéncia
do sisterna automética do DECS 42618 Flutuante 4 RW Segundo 1a80
Configuragdo Nenhuma
de tensdo do | Relagdo do primario 42620 Flutuante 4 RW . 1a 500000
unidade
gerador
Configuragdo Nenhuma
de tensdo do | Relagdo do secundario 42622 Flutuante 4 RW . 1a600
unidade
gerador
Configuragdo
de tensdo do | Nominal do primdrio LL 42624 Flutuante 4 RW Volt 1 a 500000
gerador
Configuragdo Nenhuma
de tensdo do | Relagdo do primario 42626 Flutuante 4 RW ) 1a 500000
unidade
barramento
Configuragdo Nenhuma
de tensdo do | Relagdo do secundario 42628 Flutuante 4 RW . 1a 600
unidade
barramento
Configuragdo
de tensdo do | Nominal do primario LL 42630 Flutuante 4 RW Volt 1 a 500000
barramento
Configuragdo Nenhuma
de corrente Relagdo do primario 42632 Flutuante 4 RW . 1299999
unidade
do gerador
Configuragdo
de corrente Relagdo do secundario 42634 Int32 4 RW Nen.huma 1=15=5
unidade
do gerador
Configuragdo
de corrente Nominal do primario 42636 Flutuante 4 R A 0a 180000
do gerador
Controledo | ¢ i itacso Iniciar Parar 42638 Uint32 4 RW Nenhuma Parar=0 =1 Iniciar =2
DECS unidade
Controledo | Opcdo do sistema, Hz da 42640 | Flutuante 4 RW Hertz 40a75
DECS subfrequéncia
Controle do Manual habilitado em porta COM de . Nenhuma Manual=1
DECS entrada do sistema 42642 Uint32 4 RW unidade Automdtico=2
Controle do FP var habilitado em porta COM de . Nenhuma Desligado=0 FP=1
DECS entrada do sistema 42644 Uint32 4 RW unidade Var=2
Rastreamento externo habilitado
Controle do . Nenhuma Desativado=0
DECS e.m porta COM de entrada do 42646 Uint32 4 RW unidade Ativado=1
sistema
Controle do Predefini¢do habilitada em porta . Nenhuma B _
DECS COM de entrada do sistema 42648 Uint32 4 RW unidade =0 AJUSTADO=1
Controle do Predefini¢do 2 habilitada em porta . Nenhuma _ _
DECS COM de entrada do sistema 42650 Uint32 4 RW unidade =0 AJUSTADO=1
Controle do Aumento habilitado em porta COM ) Nenhuma _ _
DECS de entrada do sistema 42652 Uint32 4 RW unidade =0 Elevar=1
Controle do Redugdo habllltfada em porta COM 42654 Uint32 4 RW Ner?huma -0 Abaixar=1
DECS de entrada do sistema unidade
Controle do Opgdo do sistema, compatibilidade . Nenhuma Desativado=0
DECS da tensdo de entrada habilitada 42656 Uint32 4 RW unidade Ativado=1
. . Limitador de
Codede | Opplodastemnmotode | ggss | unsz | o | ww | N e
q Limitador de V/Hz=1
Desligado=0 UEL=1
~ . OEL=2 UEL e OEL=3
g‘;gtsm'e do ﬁ’:}f;gf sistema, modo de 42660 Uint32 4 | RW Ni?g:g:" SCL=4 UEL e SCL=5 OEL
Y e SCL=6 UEL e OEL e
SCL=7
Controle do Opgdo do sistema, faixa de
DECS compatbilidade de tensio 42662 Flutuante 4 RW Percentagem 0a20
Controle do Opcgado do sistema, referéncia de
DECS compatibilidade de tensdo 42664 Flutuante 4 RW Percentagem 0a 700
Controle do Opgédo doA5|sFema, inclinagdo de 42666 Flutuante 4 RW Nen.huma 0a3
DECS subfrequéncia unidade
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Grupo Nome Registro Tipo Bytes | R/W Unidade Faixa
Controle do Po.larllz:agao de pf'artlda suave do 42668 Flutuante 4 RW Percentagem 0a90
DECS primario de partida
| T - —
Controle do empo.de partida suave do primario 42670 Flutuante 4 RW Segundo 127200
DECS de partida
Controle do Polarlza'c?o de part'lda suave do 12672 Flutuante 4 RW Percentagem 0290
DECS secunddrio de partida
Controle do Tempo de partida suave do
DECS secundério de partida 42674 Flutuante 4 RW Segundo 1a 7200
Controle do Opcgdo do sistema, FP para limite de 42676 Flutuante 0-30
DECS KW de droop 4 RW Percentagem
Comutador VirtualSwitch1State 42679 Uint32 4 RW Nenhuma ABERTO=0,
Virtual unidade FECHADO=1
Comutador VirtualSwitch2State 42681 Uint32 4 RW Nenhuma ABERTO=0,
Virtual unidade FECHADO=1
Comutador VirtualSwitch3State 42683 Uint32 4 RW Nenhuma ABERTO=0,
Virtual unidade FECHADO=1
Comutador VirtualSwitch4 State 42685 Uint32 4 RW Nenhuma ABERTO=0,
Virtual unidade FECHADO=1
Comutador VirtualSwitch5State 42687 Uint32 4 RW Nenhuma ABERTO=0,
Virtual unidade FECHADO=1
Comutador VirtualSwitch6State 42689 Uint32 4 RW Nenhuma ABERTO=0,
Virtual unidade FECHADO=1
Configuragdes da protegao
Tabela 28-13. Parametros do grupo de configuragdes da protegao
Grupo Nome Registro Tipo Tamanho R/W Unidade Faixa
igr:r:;ensao de Modo do primario 43100 Uint32 4 RW NA Desativado=0 Ativado=1
Sobretensdo de . s :
campo Pickup do primario 43102 Flutuante 4 RW Y Desativado=0, 1 a 325
Sobretensdo de . A
campo Atraso do primario 43104 Flutuante 4 RW ms Instantaneo=0, 200 a 30000
zg:qrs;e"m e | Modo do secundério 43106 Uint32 4 RW NA Desativado=0 Ativado=1
Sobretensdo de . - .
campo Pickup do secundario 43108 Flutuante 4 RW Vv Desativado=0, 1 a 325
iaorl;rs(t)ensao de Atraso do secundario 43110 Flutuante 4 RW ms Instantaneo=0, 200 a 30000
Sobrecorrente Modo do primario 43112 Uint32 4 RW NA Desativado=0 Ativado=1
de campo
Sobrecorrente | o, o 4o primario 43114 | Flutuante 4 RW A Desativado=0, 0 a 22
de campo
Sobrecorrente Atraso do primario 43116 Flutuante 4 RW ms Instantaneo=0, 5000 a
de campo 60000
Sob t L. . . .
ORTECOTENte | Modo do secundério 43118 Uint32 4 RW NA Desativado=0 Ativado=1
de campo
Sobrecorrente Pickup do secundario 43120 Flutuante 4 RW A Desativado=0, 0 a 22
de campo
Sobrecorrente Atraso do secundario 43122 Flutuante 4 RW ms Instantaneo=0, 5000 a
de campo 60000
Monitor do Ativagdo de diodo aberto da
diodo da R ¢ . 43124 Uint32 4 RW NA Desativado=0 Ativado=1
. . excitatriz
excitatriz
Monitor do N .
diodo da Ativagdo de diodo emcurto | 55 Uint32 4 RW NA Desativado=0 Ativado=1
- da excitatriz
excitatriz
Monitor do . R
diodo da Nivel de desativacdo do 43128 | Flutuante 4 RW % 0a100
- diodo da excitatriz
excitatriz
Monitor do . .
diodo da Pickup de diodo aberto da 43130 | Flutuante 4 RW % 0a100
o excitatriz
excitatriz
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Grupo Nome Registro Tipo Tamanho R/W Unidade Faixa
Monitor do .
diodo da Atraso de diodo aberto da 43132 | Flutuante 4 RW | Segundo 10260
o excitatriz
excitatriz
Monitor do . .
diodo da Pickup de diodo em curto 43134 | Flutuante 4 RW % 042100
o da excitatriz
excitatriz
Monitor do .
diodo da Atraso.de c.h0do em curto 43136 Flutuante 4 RW Segundo 5a30
o da excitatriz
excitatriz
Monitor do =
diodo da Relégao.de polos da 43138 Flutuante 4 RW NerThuma Desativado=0, 1 a 10
- excitatriz unidade
excitatriz
Falha da
entrada de Modo 43140 Uint32 4 RW NA Desativado=0 Ativado=1
alimentagdo
Falha da
entrada de Atraso 43142 Flutuante 4 RW Segundo 0alo
alimentagdo
Perda da Modo 43144 Uint32 4 RW NA Desativado=0 Ativado=1
medicdo
Perda da
. Atraso 43146 Flutuante 4 RW Segundo 0a30
medigdo
Perda da , ~
o Nivel balanceado de tensdo 43148 Flutuante 4 RW % 0a 100
medigdo
Perda da Nivel ngo balanceado de 43150 | Flutuante 4 RW % 0a 100
medigdo tensdo
25 Modo 43152 Uint32 4 RW Desativado=0 Ativado=1
25 Angulo de escorregamento 43156 Flutuante 4 RW Grau 1a99
25 Frequéncia de 43158 | Flutuante 4 RW Hz 0,01a0,5
escorregamento
25 Diferenca de tensdo 43160 Flutuante 4 RW % 0,1a50
Frequéncia do gerador
25 maior que frequéncia do 43162 Uint32 4 RW NA Desativado=0 Ativado=1
barramento
25 Sem tensdo aplicada 43164 Flutuante 4 RW % Desativado=0, 10 a 90
25 Com tensdo aplicada 43166 Flutuante 4 RW % Desativado=0, 10 a 90
25 Atraso de dropout 43168 Flutuante 4 RW ms 50 a 60000
25 Compensagado de angulo 43170 Flutuante 4 RW Grau 0a359,9
25 Linha inativa do VMM, 43172 uint32 4 RW NA Desativado=0 Ativado=1
auxiliar inativa
25 Linha inativa do VMM, 43174 Uint32 4 RW NA Desativado=0 Ativado=1
auxiliar ativa
25 Linha ativa do VMM, auxiliar |, ;¢ Uint32 4 RW NA Desativado=0 Ativado=1
inativa
27P Modo do primario 43178 Uint32 4 RW NA Desativado=0 Ativado=1
27P Pickup do primario 43180 Flutuante 4 RW Vv Desativado=0, 1 a 600000
27P Atraso do primario 43182 Flutuante 4 RW ms 100 a 60000
27P Modo do secundario 43184 Uint32 4 RW NA Desativado=0 Ativado=1
27P Pickup do secundario 43186 Flutuante 4 RW \" Desativado=0, 1 a 600000
27P Atraso do secundario 43188 Flutuante 4 RW ms 100 a 60000
59P Modo do primario 43190 Uint32 4 RW NA Desativado=0 Ativado=1
59pP Pickup do primario 43192 Flutuante 4 RW Y Desativado=0, 0 a 600000
59P Atraso do primario 43194 Flutuante 4 RW ms 100 a 60000
59P Modo do secundario 43196 Uint32 4 RW NA Desativado=0 Ativado=1
59P Pickup do secundario 43198 Flutuante 4 RW \ Desativado=0, 0 a 600000
59P Atraso do secundario 43200 Flutuante 4 RW ms 100 a 60000
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Grupo Nome Registro Tipo Tamanho R/W Unidade Faixa

810 Modo do primario 43202 Uint32 4 RW NA Desativado=0 Acima=1
810 Pickup do primario 43204 Flutuante 4 RW Hz Desativado=0, 30 a 70
810 Atraso do primario 43206 Flutuante 4 RW ms 100 a 300000
810 Modo do secundario 43208 Uint32 4 RW NA Desativado=0 Acima=1
810 Pickup do secundario 43210 Flutuante 4 RW Hz Desativado=0, 30 a 70
810 Atraso do secundario 43212 Flutuante 4 RW ms 100 a 300000
81U Modo do primario 43214 Uint32 4 RW NA Desativado=0 Abaixo=2
81U Pickup do primario 43216 Flutuante 4 RW Hz Desativado=0, 30 a 70
81U Atraso do primario 43218 Flutuante 4 RW ms 100 a 300000
81U 'p”riizf’r?oda tensdo do 43220 | Flutuante 4 RW % Desativado=0, 50 a 100
81U Modo do secundario 43222 Uint32 4 RW NA Desativado=0 Abaixo=2
81U Pickup do secundario 43224 Flutuante 4 RW Hz Desativado=0, 30 a 70
81U Atraso do secundario 43226 Flutuante 4 RW ms 100 a 300000
81U L’;’fﬁi‘;gz tensdo do 43228 | Flutuante 4 RW % Desativado=0, 50 a 100
40Q Modo do primario 43230 Uint32 4 RW NA Desativado=0 Ativado=1
40Q Pickup do primario 43232 Flutuante 4 RW % Desativado=0, 0 a 150
40Q Atraso do primario 43234 Flutuante 4 RW ms Instantaneo=0, 0 a 300000
40Q Modo do secundario 43236 Uint32 4 RW NA Desativado=0 Ativado=1
40Q Pickup do secundario 43238 Flutuante 4 RW % Desativado=0, 0 a 150
40Q Atraso do secundario 43240 Flutuante 4 RW ms Instantaneo=0, 0 a 300000
32R Modo do primario 43242 Uint32 4 RW NA Desativado=0 Ativado=4
32R Pickup do primério 43244 Flutuante 4 RW % Desativado=0, 0 a 150
32R Atraso do primario 43246 Flutuante 4 RW ms Instantaneo=0, 0 a 300000
32R Modo do secundario 43248 Uint32 4 RW NA Desativado=0 Ativado=4
32R Pickup do secundario 43250 Flutuante 4 RW % Desativado=0, 0 a 150
32R Atraso do secundario 43252 Flutuante 4 RW ms Instantaneo=0, 0 a 300000
Sobrecorrente Modo de temporizagao, 43254 Uint32 4 RW NA Temporizagdo definida=0
de campo protegdo primaria Temporizagdo inversa=1
Z‘;bcge;(:ge"te mg::;a;f’;r‘?;z;:po’ 43256 | Flutuante 4 RW NA 01220
Sobrecorrente Modo de temporizagao, 43258 Uint32 4 RW NA Temporizagdo definida=0
de campo protegdo secunddria Temporizagdo inversa=1
Z‘;bcge;(:ge"te mg:z;a;f’sredci ;Zr:rﬁ’: 43260 | Flutuante 4 RW NA 0,1a20
24 Modo do primério 43262 uint32 4 RW NA Desativado=0 Ativado=1
24 Tempo de pickup definido 43264 | Flutuante 4 RW NA 05a6

do primario 1
24 Tempo de pickup definido 43266 | Flutuante 4 RW NA 0,526

do primario 2
24 ﬁtra” definido doprimdrio | 45568 | Fiutuante 4 RW ms 50 a 600000
24 Qtras" definido doprimario | 43576 | Flutuante 4 RW ms 50 a 600000
24 Tempo de pickup inversodo | /5505 | g 4ante 4 RW NA 052a6

primario
24 t[l'z:’;? di°p':r?;t:iid°r de 43274 | Flutuante 4 RW NA 0a9,9
24 5:‘:22\”;?30";”";‘?;?"°r 43276 | Flutuante 4 RW NA 0a9,9
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Grupo Nome Registro Tipo Tamanho R/W Unidade Faixa

24 Expoente da curva do 43278 Uint32 4 RW NA 0,5=0,1 1,2=2
primario

24 Modo do secundario 43280 Uint32 4 RW NA Desativado=0 Ativado=1

24 Tempo de pickup definido 43282 | Flutuante 4 RW NA 0,526
do secundario 1

24 Tempo de pickup definido 43284 | Flutuante 4 RW NA 05a6
do secundario 2

24 Atraso definido do 43286 | Flutuante 4 RW ms 50 a 600000
secundario 1

24 Atraso definido do 43288 | Flutuante 4 RW ms 50 a 600000
secundario 2

24 Tempo de pickupinversodo | 2,00 | £1iiante 4 RW NA 0,526
secundario

24 Disparo do mostrador de 43292 | Flutuante 4 RW NA 0a9,9
tempo do secundario

24 Redefinigdo do mostrador 43294 | Flutuante 4 RW NA 0a9,9
de tempo do secundario

24 Expoente da curva 43296 Uint32 4 RW NA 0,5=0,11,2=2

Configurag¢oes de ganho

Tabela 28-14. Parametros do grupo de configuragdes de ganho

Nome Registro Tipo Bytes | R/W Unidade Faixa
T'do=1,0 Te=0,17=1 T'do=1,5 Te=0,25=2 T'do=2,0
Te=0,33=3 T'do=2,5 Te=0,42=4 T'do=3,0 Te=0,50=5
T'do=3,5 Te=0,58=6 T'do=4,0 Te=0,67=7 T'do=4,5
oo de sanho do Te=0,75=8 T'do=5,0 Te=0,83=9 T'do=5,5 Te=0,92=10
r‘i’fnério g 43800 Uint32 4 RW T'do=6,0 Te=1,00=11 T'do=6,5 Te=1,08=12 T'do=7,0
P Te=1,17=13 T'do=7,5 Te=1,25=14 T'do=8,0 Te=1,33=15
T'do=8,5 Te=1,42=16 T'do=9,0 Te=1,50=17 T'd0=9,5
Te=1,58=18 T'do=10,0 Te=1,67=19 T'do=10,5
Te=1,75=20 Personalizado=21
T'do=1,0 Te=0,17=1 T'do=1,5 Te=0,25=2 T'do=2,0
Te=0,33=3 T'do=2,5 Te=0,42=4 T'do=3,0 Te=0,50=5
T'do=3,5 Te=0,58=6 T'do=4,0 Te=0,67=7 T'do=4,5
Obcio de ganho do Te=0,75=8 T'do=5,0 Te=0,83=9 T'do=5,5 Te=0,92=10
Sepcfm o f 43802 Uint32 4 RW T'do=6,0 Te=1,00=11 T'do=6,5 Te=1,08=12 T'do=7,0
Te=1,17=13 T'do=7,5 Te=1,25=14 T'do=8,0 Te=1,33=15
T'do=8,5 Te=1,42=16 T'do=9,0 Te=1,50=17 T'd0=9,5
Te=1,58=18 T'do=10,0 Te=1,67=19 T'do=10,5
Te=1,75=20 Personalizado=21
AVR Kp do primério 43804 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 04a 1000
unidade
AVR Ki do primario 43806 Flutuante 4 RW Ner?huma 0a 1000
unidade
AVR Kd do primério 43808 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 04a 1000
unidade
AVR Td do primario 43810 Flutuante 4 RW Ner?huma 0al
unidade
FCR Kp 43812 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 04a 1000
unidade
FCR Ki 43814 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 04a 1000
unidade
FCR Kd 43816 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 0a 1000
unidade
FCR Td 43818 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 0al
unidade
FVR Kp 43820 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 0a 1000
unidade
FVR Ki 43822 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 0a 1000
unidade
FVR Kd 43824 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 0a 1000
unidade
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Nome Registro Tipo Bytes | R/W Unidade Faixa
FVR Td 43826 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 0al
unidade

FP Ki 43828 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 0a 1000
unidade

FP Kg 43830 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 04a 1000
unidade

Var Ki 43832 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 0a 1000

unidade
Var Kg 43834 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 04a 1000
unidade

OEL Ki 43836 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 04a 1000
unidade

OEL Kg 43838 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 04a 1000
unidade

UEL Ki 43840 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 04a 1000
unidade

UELKg 43842 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 04a 1000
unidade

SCLKi 43844 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 04a 1000

unidade

SCLKg 43846 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 0a 1000

unidade
Vm Kg 43848 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 04a 1000
unidade

Malha interna Kp 43850 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 04a 1000
unidade

Malha interna Ki 43852 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 0a 1000
unidade

AVR Kp do secundério 43854 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 0a 1000

unidade

AVR Ki do secundario 43856 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 0a 1000

unidade

AVR Kd do secundério 43858 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 0a 1000

unidade
AVR Td do secundario 43860 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 0al
unidade

Limite de Var Ki 43862 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 04a 1000
unidade

Limite de Var Kg 43864 Flutuante 4 RW Ner?huma 0a 1000
unidade

AVR do primério Ka 43866 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 0al

unidade
AVR do secundario Ka 43868 Flutuante 4 RW Ner?huma Oal
unidade

FCR Ka 43870 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 0al
unidade

FVR Ka 43872 | Flutuante 4 rw | Nenhuma 0al
unidade

Definigbes codigo rede elét.

Tabela 28-15. Parametros do grupo de definigoes de codigo rede elétr.

Nome Registro Tipo Bytes R/W Unidade Faixa

Habilitar cédigo rede elét. 44800 Uint32 4 RW N/A Desabilitado=0
Habilitado=1

Retardamento desconexao rede elét. 44802 Flutuante | 4 RW Segundo 0 a 3600

Freq. min. normal 44804 Flutuante | 4 RW Hertz 40a70

Freq. max. normal 44806 Flutuante | 4 RW Hertz 40a70

Barr. V min. normal 44808 Flutuante | 4 RW Por unidade 0,1a1

Barr. V max. normal 44810 Flutuante | 4 RW Por unidade 1a1,3

Frequéncia min. p/desconexao 44812 Flutuante | 4 RW Hertz 40a70

Frequéncia max. p/desconexao 44814 Flutuante | 4 RW Hertz 40a70

Barr. V min. p/desconexao 44816 Flutuante | 4 RW Por unidade 0,1a1
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Barr. V max. p/desconexéo 44818 Flutuante RW Por unidade 1213
Referéncia FP 44820 Flutuante RW Fator de -1a1

Poténcia

Q limite U Ponto 1 44822 Flutuante | 4 RW Por unidade 0,8a1,.2

Q limite U Ponto 2 44824 Flutuante | 4 RW Por unidade 0,8a1,2

Q limite U Ponto 3 44826 Flutuante | 4 RW Por unidade 0,8a1,2

Q limite U Ponto 4 44828 Flutuante | 4 RW Por unidade 0,8a1,2

Q limite Q Ponto 1 44830 Flutuante | 4 RW Por unidade -04a04

Q limite Q Ponto 2 44832 Flutuante | 4 RW Por unidade -0,4a04

Q limite Q Ponto 3 44834 Flutuante | 4 RW Por unidade -04a04

Q limite Q Ponto 4 44836 Flutuante | 4 RW Por unidade -04a0,4

Inclinagéo Q(U) 44838 Flutuante | 4 RW Por unidade 0a20

Barr. V Q(U) p/Zero Q 44840 Flutuante | 4 RwW Por unidade 09a1,1

Faixa inativa Q(U) 44842 Flutuante | 4 RW Por unidade 0ao0,1

Q(U) max. 44844 Flutuante | 4 RW Por unidade -0,4a0,4

Q(U) min. 44846 Flutuante | 4 RW Por unidade -0,4a0,4

Q(P) Ponto P01 44848 Flutuante | 4 RW Por unidade 0a1,5

Q(P) Ponto P02 44850 Flutuante | 4 RW Por unidade 0a1,5

Q(P) Ponto P03 44852 Flutuante | 4 RW Por unidade 0a1,5

Q(P) Ponto P04 44854 Flutuante | 4 RW Por unidade 0a1,5

Q(P) Ponto P05 44856 Flutuante | 4 RW Por unidade 0a1,5

Q(P) Ponto P06 44858 Flutuante | 4 RW Por unidade 0a1,5

Q(P) Ponto P07 44860 Flutuante | 4 RW Por unidade 0a1,5

Q(P) Ponto P08 44862 Flutuante | 4 RW Por unidade 0a1,5

Q(P) Ponto P09 44864 Flutuante | 4 RW Por unidade 0a1,5

Q(P) Ponto P10 44866 Flutuante | 4 RW Por unidade 0a1,5

Q(P) Ponto Q01 44868 Flutuante | 4 RW Por unidade -0,7a0,7

Q(P) Ponto Q02 44870 Flutuante | 4 RW Por unidade -0,7a0,7

Q(P) Ponto Q03 44872 Flutuante | 4 RW Por unidade -0,7a0,7

Q(P) Ponto Q04 44874 Flutuante | 4 RW Por unidade -0,7a0,7

Q(P) Ponto Q05 44876 Flutuante | 4 RW Por unidade -0,7a0,7

Q(P) Ponto Q06 44878 Flutuante | 4 RW Por unidade -0,7a0,7

Q(P) Ponto Q07 44880 Flutuante | 4 RW Por unidade -0,7a0,7

Q(P) Ponto Q08 44882 Flutuante | 4 RW Por unidade -0,7a0,7

Q(P) Ponto Q09 44884 Flutuante | 4 RW Por unidade -0,7a0,7

Q(P) Ponto Q10 44886 Flutuante | 4 RW Por unidade -0,7a0,7

Modo falha controle remoto 44888 Uint32 4 RW N/A Controle Q(FP)=0
Valor em espera=1

Retardamento falha remoto 44890 Flutuante | 4 RW Segundo 0 a 600

APC habilitado 44892 Uint32 RW N/A Desativado=0 Ativado=1

Fonte entrada poténcia ativa 44894 Uint32 4 RW N/A Ponto de ajuste poténcia ativa=0
Selecdo de poténcia ativa=1

Ponto de ajuste poténcia ativa 44896 Flutuante RW Por unidade -2a2

Percentagem de taxa aumento poténcia 44898 Flutuante RW Percentagem | 0,07 a 10

normal APC por segundo

Percentagem de taxa redugédo poténcia 44900 Flutuante | 4 RW Percentagem | 0,07 a 10

normal APC por segundo

Opgéo LVRT 44902 Uint32 4 RW N/A Desabilitado=0
Controle Q(FP)=1
Controle Q(limite de tens&o)=2
Controle Q(U)=3
Controle Q(P)=4
Q(terceiro)=5

LVRT Habilitado 44904 Uint32 4 RW N/A Desabilitado=0

Habilitado=1
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Constante tempo p/PT1 44906 Flutuante RW Segundo 0,01 a60
LFSM Habilitado 44908 Uint32 4 RW N/A Desabilitado=0

Habilitado=1
Faixa inativa LFSM U 44910 Flutuante RW Hertz 40a70
Faixa inativa LFSM O 44912 Flutuante RW Hertz 40a70
Perc. cap. normal reduz. limite poténcia 44914 Flutuante RW Percentagem | 0a20
max. LFSM U por Hertz
Perc. cap. normal reduz. limite poténcia 44916 Flutuante | 4 RW Percentagem | 0a20
max. LFSM O por Hertz
Perc. droop LFSM U 44918 Flutuante | 4 RW Percentagem 16,67 a 100
por Hertz
Perc. droop LFSM O 44920 Flutuante | 4 RW Percentagem 16,67 a 100
por Hertz
Kg APC 44922 Flutuante | 4 RW N/A 0a 100
Ki APC 44924 Flutuante | 4 RW N/A 0a 100
Limite max. controlador APC PI 44926 Flutuante | 4 RW Por unidade -2a2
Limite min. controlador APC PI 44928 Flutuante | 4 RW Por unidade 2a2
Referéncia Q(terceiro) 44930 Flutuante | 4 RW N/A -0,45a0,45
Retardamento desconexao tensao 44932 Flutuante | 4 RW Segundo 1 a 3600
Retardamento desconexdo frequéncia 44934 Flutuante | 4 RW Minuto 1a60
Constante do tempo barr. tensdo 44936 Flutuante | 4 RW Segundo 0,01 a 60
Constante tempo Q P 44938 Flutuante | 4 RW Segundo 0,01 a 60
Ponto de ajuste poténcia ativa min. 44940 Flutuante | 4 RW Por unidade -2a2
Ponto de ajuste poténcia ativa max. 44942 Flutuante | 4 RW Por unidade -2az2
Ganho FP 44944 Flutuante | 4 RW N/A -100 a 100
Ganho Q limite 44946 Flutuante | 4 RW N/A -100 a 100
Ganho QU 44948 Flutuante | 4 RW N/A -100 a 100
Ganho Q remoto 44950 Flutuante | 4 RW N/A -100 a 100
Q limite Q Referéncia 44952 Flutuante | 4 RW Por unidade -0,45a0,45
Temporizador estabilidade reconexao 44954 Flutuante | 4 RW Minuto 0a30
rede elét.
Frequéncia min. p/reconexao 44956 Flutuante | 4 RW Hertz 40a70
Frequéncia max. p/reconexao 44958 Flutuante | 4 RW Hertz 40a70
Barr. V min. p/reconexao 44960 Flutuante | 4 RW Por unidade 0,1a1
Barr. V max. p/reconexao 44962 Flutuante | 4 RW Por unidade 1a1,3
Tempo recuperagdo LFSM 44964 Flutuante | 4 RW Minuto 0,17a90
Perc. taxa aumento poténcia 44966 Flutuante | 4 RW Percentagem | 0,001 a 10
recuperacéo por segundo
Perc. taxa redugao poténcia 44968 Flutuante | 4 RW Percentagem | 0,001 a 10
recuperacao por segundo
Reservado 44970-74
Nivel poténcia ativa 1 44976 Flutuante | 4 RW Por unidade 2a2
Nivel poténcia ativa 2 44978 Flutuante | 4 RW Por unidade -2a2
Nivel poténcia ativa 3 44980 Flutuante | 4 RW Por unidade -2a2
Nivel poténcia ativa 4 44982 Flutuante | 4 RW Por unidade -2a2
Frequéncia inicio limite poténcia max. 44984 Flutuante | 4 RW Hertz 40a70
LFSM U
Frequéncia inicio limite poténcia max. 44986 Flutuante | 4 RW Hertz 40a70
LFSM O
Perc. taxa aumento poténcia LFSM 44988 Flutuante | 4 RW Percentagem | 0,33 a 10
por segundo
Perc. taxa redugao poténcia LFSM 44990 Flutuante | 4 RW Percentagem | 0,33 a 10
por segundo
Ganho APC 44992 Flutuante | 4 RW N/A -100 a 100
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Nome Registro Tipo Bytes R/W Unidade Faixa
Fonte ajuste Q limite tensdo 44994 Uint32 4 RW N/A Nenhum=0

Entrada auxiliar=1
Modbus=2
Fonte ajuste Q U 44996 Uint32 4 RW N/A Nenhum=0
Entrada auxiliar=1
Modbus=2
Fonte ajuste FP 44998 Uint32 4 RW N/A Nenhum=0
Entrada auxiliar=1
Modbus=2
Fonte ajuste Q terceiro 45000 Uint32 4 RW N/A Nenhum=0
Entrada auxiliar=1
Modbus=2
Fonte ajuste poténcia ativa 45002 Uint32 4 RW N/A Nenhum=0
Entrada auxiliar=1
Modbus=2
Reservado 45004
Modbus ajuste Q limite tensdo 45006 Flutuante RW Por unidade -0,45 a 0,45
Barr. tensdo Q U p/Modbus ajuste Zero 45008 Flutuante RW N/A -0,5a0,5
Q
Modbus ajuste referéncia FP 45010 Flutuante | 4 RW Fator de -1ail
Poténcia
Modbus ajuste Q terceiro 45012 Flutuante RW Por unidade -0,45a0,45
Modbus ajuste poténcia ativa 45014 Flutuante RW Por unidade -2a2
Habilitar ponte APC 45016 Uint32 RW N/A Desabilitado=0
Habilitado=1
Habilitar ponte LVRT 45018 Flutuante | 4 RW N/A Desabilitado=0
Habilitado=1
Nivel de poténcia ativa FP 45020 Flutuante | 4 RW Por unidade Oa1
Modbus de legado
Tabela 28-16. Parametros de Modbus de legado
Nome Registro Tipo Bytes | R/W Unidade Faixa
Caractere 1 de informagdo do 47001 Uints 1 R Neqhuma NA
modelo unidade
Caractere 2 de informagdo do 47002 Uints 1 R Nen.huma NA
modelo unidade
Caractere 3 de informagdo do 47003 Uints 1 R Ner?huma NA
modelo unidade
Caractere 4 de informagdo do 47004 Uints 1 R Nen.huma NA
modelo unidade
Caractere 5 de informagdo do 47005 Uints 1 R Ner?huma NA
modelo unidade
Caractere 6 de informagdo do 47006 Uints 1 R Nen.huma NA
modelo unidade
Caractere 7 de informagdo do 47007 Uints 1 R Ner?huma NA
modelo unidade
Caractere 8 de informagdo do 47008 Uints 1 R Nen.huma NA
modelo unidade
Caractere 9 de informag&o do 47009 Uints 1 R NerThuma NA
modelo unidade
Caractere 1 da v?rsa.O do 47010 Uints 1 R Neqhuma NA
programa do aplicativo unidade
Caractere 2 da vc.ersa.o do 27011 Uints 1 R NerThuma NA
programa do aplicativo unidade
Caractere 3 da v?rsa.O do 47012 Uints 1 R Neqhuma NA
programa do aplicativo unidade
Caractere 4 da vc.ersa.o do 47013 Uints 1 R NerThuma NA
programa do aplicativo unidade
Caractere 5 da vgrsa'o do 47014 Uints 1 R Neqhuma NA
programa do aplicativo unidade
Caractere 6 da vc.ersa.o do 47015 Uints 1 R NerThuma NA
programa do aplicativo unidade
Comunicacdo Modbus® DECS-250
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Caractere 7 da v?rsa.O do 47016 Uints 1 R Neqhuma NA

programa do aplicativo unidade

Caractere 8 da vc.ersa.o do 47017 Uints 1 R NerThuma NA

programa do aplicativo unidade

Caract'ere'l da data da versdo 47018 Uints 1 R Ner?huma NA

do aplicativo unidade

Caract.ere.Z da data da versdo 47019 Uints 1 R Nen.huma NA

do aplicativo unidade

Caract'ere'3 da data da versdo 47020 Uints 1 R Ner?huma NA

do aplicativo unidade

Caract.ere.4 da data da versdo 47021 Uints 1 R Nen.huma NA

do aplicativo unidade

Caract'ere'S da data da versdo 47022 Uints 1 R Ner?huma NA

do aplicativo unidade

Caract.ere.6 da data da versdo 47023 Uints 1 R Nen.huma NA

do aplicativo unidade

Caract.ere.7 da data da versdo 47024 Uints 1 R Ner?huma NA

do aplicativo unidade

Caract.ere.S da data da versdo 47025 Uints 1 R Neqhuma NA

do aplicativo unidade

Caract.ere.9 da data da versdo 47026 Uints 1 R NerThuma NA

do aplicativo unidade

Reservado 47027-43 Uints 1 R Nenhuma 0a255
unidade

Caractere 1 da versdo do 47044 Uints 1 R Nenhuma NA

programa de inicializagdo unidade

Caractere 2 dfa \./e.rs.ao d~o 47045 Uints 1 R Neqhuma NA

programa de inicializagdo unidade

Caractere 3 dg Ygrsgo d~o 47046 Uints 1 R NerThuma NA

programa de inicializagdo unidade

Caractere 4 dfa \'/e.rs.ao d~o 47047 Uints 1 R Neqhuma NA

programa de inicializagdo unidade

Caractere 5 d? Ygrs?o d~o 47048 Uints 1 R Nen.huma NA

programa de inicializagdo unidade

Caractere 6 dfa \'/e.rs.ao d~o 47049 Uints 1 R Ner?huma NA

programa de inicializagdo unidade

Caractere 7 d? Ygrs?o d~o 47050 Uints 1 R Nen.huma NA

programa de inicializagdo unidade

Caractere 8 dfa \'/e.rs.ao d~o 47051 Uints 1 R Ner?huma NA

programa de inicializagdo unidade

Reservado 47052-64 Uints 1 R Nenhuma 0a255
unidade

Tensdo RMS da fase A B do 47951 Flutuante 4 R Ner?huma NA

gerador unidade

Tensdo RMS da fase Ba C do 47253 Flutuante 4 R Nen.huma NA

gerador unidade

Tensdo RMS da fase C a do 47255 Flutuante 4 R NerThuma NA

gerador unidade

Tensio RMS média L-L 47257 Flutuante | 4 R Nenhuma NA
unidade

Corn\ante Ib do gerador em 47359 Flutuante 4 R NerThuma NA

ampeéres unidade

Poténcia aparente do gerador 47961 Flutuante 4 R Neqhuma NA

em kVA unidade

Poténcia real do gerador em 47263 Flutuante 4 R NerThuma NA

kW unidade

Poténcia reativa do gerador em 47965 Flutuante 4 R Neqhuma NA

kvar unidade
Nenh

Fator de poténcia 47267 Flutuante 4 R en. uma NA
unidade

Frequéncia do gerador em 47269 Flutuante 4 R Ner?huma NA

Hertz unidade

Frequéncia do barramento em 47271 Flutuante 4 R Nen.huma NA

Hertz unidade

Tensdo RMS do barramento em 47973 Flutuante 4 R Ner?huma NA

Volts unidade
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Tensdo de campo em Volts 47275 Flutuante 4 R NerThuma NA
unidade
Corn‘ante do campo em 47277 Flutuante 4 R Nen.huma NA
amperes unidade
Saida do controlador Var/FP em 47279 Flutuante 4 R Por unidade NA
volts
Angulo de fase entre tensdo e 47281 Flutuante 4 R Nen.huma NA
corrente da fase B unidade
Entrada auxiliar em volts 47283 Flutuante 4 R Ner?huma NA
unidade
Entrada de Eorrente para 47285 Flutuante 4 R Nen.huma NA
compensagao de carga unidade
Balanceamento nulo em 47287 Flutuante 4 R Ner?huma NA
Percentagem unidade
Slnallde erro par’a.cwcwto de 47289 Flutuante 4 R Nen.huma NA
seguidor automatico unidade
Saida do controlador ativa 47291 Flutuante 4 R Ner?huma NA
unidade
Estado do FP 47293 Uint16 2 R Nenhuma NA
unidade
Nenh
Estado do gerador 47294 Uint16 2 R en. uma NA
unidade
(bits indicadores, 0 = desligado, 1 = ligado
para todos os LEDs exceto Balanceamento
i nulo e Seguidor interno, que sao
?rtj::;dos LEDs do painel 47295 Uintl6 2 R Nuir;:;:(:la invertidos): b0 = Balanceamento nulo, bl =
Seguidor, b2 = Predefini¢do, b3 = Limite
superior, b4 = Limite inferior, b5 = Editar,
b6-b15 = ndo atribuidos
Status da equalizagdo de tensdo 47296 Uint16 2 R NerThuma NA
unidade
(0 = apagar, 1 = condigdo presente): b0 =
sobretensdo do campo, bl =
sobrecorrente do campo, b2 =
sobretensdo do gerador, b3 = sobretensao
do gerador, b4 = subfrequéncia, b5 = em
. . OEL, b6 = em UEL, b7 = no modo FCR, b8 =
Bit Ind|~cador 1do status de 47297 Uint16 2 R Nen.huma perda da tensdo de medigdo, b9 =
protegdo unidade PO L .
referéncia no limite inferior, b10 =
referéncia no limite superior, b11 = falha
ao acumular do gerador, b12 = gerador
abaixo de 10 Hz, b13 = n3o atribuido, b14
= diodo aberto da excitatriz, b15 = diodo
em curto da excitatriz.
Reservado 47298 Flutuante 4 R Nen.huma NA
unidade
Referéncia de operagdo ativo 47300 Flutuante 4 R NerThuma NA
em Percentagem unidade
Estados de contato de entrada 47302 Uintl6 2 R NerThuma NA
unidade
(0 = apagar, 1 = sinalizagdo presente): b0 =
sobretensdo do campo, bl =
sobrecorrente do campo, b2 = subtensdo
do gerador, b3 = sobretensdo do gerador,
b4 = subfrequéncia, b5 = em OEL, b6 =em
UEL, b7 = em FCR,
B.It Ierlczidor 1 do status de 47303 Uint16 2 R NerThuma b8 = ;AJer<.:Ia da 'FerTsa(.) de medlgao, b9 =
sinalizagdo unidade referéncia no limite inferior, b10 =
referéncia no limite superior, b11 = falha
ao acumular do gerador, b12 = gerador
abaixo de 10 Hz,
b13 = n3o atribuido, b14 = diodo aberto da
excitatriz, b15 = diodo em curto da
excitatriz
Reservado 3 47304 Flutuante 4 R Nen.huma NA
unidade
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. . (0 = apagar, 1 = condigdo presente) b0 =
Bit Indicador 2 do status d Nenh
e ador sdostatus e 47306 Uint16 2 R enPumMa | perda do campo, b1 = em SCL, b2~ b15
protegdo unidade - « Lo
ndo estdo atribuidos
. . (0 = apagar, 1 = condigdo presente) b0 =
Bit | 2 Nenh
it Indicador 2 do status de 47307 Uint16 2 R enUMa | perda do campo, b1 = em SCL, b2 - b15
sinalizagdo unidade - N L
ndo estdo atribuidos
Espaco
Reservado 4 47308-375 reservado 136 NA Nen.huma NA
unidade
Cc2
Espaco
Reservado 5 47376-499 reservado 248 NA Ner?huma NA
unidade
Cc3
Nenhuma Entrada do DECS=0 Entrada de teste do
Fungdo de entrada auxiliar 47500 Uint16 2 NA . PSS=1 Selegdo do limitador=2 Entrada de
unidade g e
cadigo de rede elétrica =3
Nenh
Frequéncia nominal do gerador 47501 Uint32 4 RW uer:d:g:ea 50 Hz=50 60 Hz=60
Tensdo nominal do primario do 47503 Flutuante 4 RW NerThuma 1 2 500000
TT do gerador unidade
Tensdo nominal do secundario 47505 Flutuante 4 RW NerThuma 12600
do TT do gerador unidade
Corrente nominal do primario 47507 Flutuante 4 RW NerThuma 1299999
do TC do gerador unidade
Corrente nominal do 47509 Int32 4 RW Nenhuma 1=15=5
secundario do TC do gerador unidade T
N3o usado no DECS-250 47511 Flutuante | 4 | RW Nenhuma
unidade
Flutuante 1 Reservado 47513 Flutuante 4 R Nen.huma 0a 10000
unidade
Poténcia nominal do primario Nenhuma
do TT de medigdo do 47515 Flutuante 4 RW . 1 a 500000
unidade
barramento
Poténcia nominal do Nenhuma
secunddrio do TT de medi¢do 47517 Flutuante 4 RW . 1a600
unidade
do barramento
Reservado 6 47519 Flutuante | 4 R Nenhuma NA
unidade
Nenhuma
Reservado 7 47521 Flutuante 4 R ) NA
unidade
Tensdo nominal do gerador 47523 Flutuante 4 RW Volt 1a 500000
Corrente nominal do gerador 47525 Flutuante 4 R A 0 a 180000
Tens3o nominal do campo do 1a1250ula 250 se for um DECS-250N
erador P 47527 Flutuante 4 RW Volt com o estilo n2 3 de configuragdo de
g poténcia.
Corrente nominal do campo do 47529 Flutuante 4 RW A 01— 20
gerador
Tensdo do nominal do
47531 Flutuante 4 RW Volt 1 a 500000
barramento
Ganho da entrada auxiliar para 47533 Flutuante 4 RW Nen.huma 99299
modo AVR unidade
Atraso Iar.1tes do seguidor 47535 Flutuante 4 RW Segundo Oas8
automatico
Tempold.e avanco para seguidor 47537 Flutuante 4 RW Segundo 1a80
automadtico
N&o usado no DECS-250 47539 Flutuante 4 RW Ner?huma
unidade
Ganho para compensaggo de 47541 Flutuante 4 RW Percentagem -30a30
corrente cruzada
Nenh
Modo de medigdo 47543 Uint16 2 RW uer:d:g:ea Monofasico (A-C)=0 Trifasico=1
Modo de adicdo de entrada 47544 Uint16 2 RW Nenhuma Tensd0=0 Var=1
auxiliar unidade
Ndo usado no DECS-250 47545 Uint16 2 R Nenhuma NA
unidade
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Reservado 8 47546 Uint16 2 R Nenhuma NA
unidade
Modo de entrada auxiliar 47547 Uintl6 2 RW NerThuma Tensdo=0 Corrente=1
unidade
Para uso futuro 47548 Uint16 2 R Nenhuma NA
unidade
Atraso de seguidor externo 47549 Flutuante 4 RW Segundo 0a8
Tempo de avango de seguidor 47551 Flutuante 4 RW Segundo 1a80
externo
Reservado 29 47553 Uint16 2 R Nenhuma NA
unidade
Ganho da entrada auxiliar para 47554 Flutuante 4 RW Ner?huma 99299
modo FCR unidade
Ganho da entrada auxiliar para 47556 Flutuante 4 RW Nen.huma 99299
modo VAR unidade
Ganho da entrada auxiliar para 47558 Flutuante 4 RW Ner?huma 99299
modo FP unidade
Reservado 9 47560 Uint16 2 R Nenhuma NA
unidade
Alt.ernanua virtual do modo da 47561 Uint16 2 RW Ner?huma Uma entrada ‘1 aIFe.rna nos seguintes
unidade unidade modos: Iniciar, Parar
Alternancia virtual do modo de 47562 Uint16 5 RW Nen.huma Uma entrada ‘1’ alterna nos fe.gumtes
controle unidade modos: Manual, Automatico
Chave virtual do modo de 47563 Uint16 2 | gw | Nenhuma Desligado=0 FP=1 Var=2
operagdo unidade
Status de ativagdo de seguidor 47564 Uint16 2 RW Nenhuma Desativado=0 Ativado=1
automatico unidade
Nenh
Ativagdo de predefini¢do 47565 Uint16 2 RW en. uma =0 AJUSTADO=1
unidade
Status ativado de elevar 47566 Uint16 2 RW Neqhuma =0 Elevar=1
unidade
Status ativado de abaixar 47567 Uint16 2 | grw | Nenhuma =0 Abaixar=1
unidade
Status de ativagdo de seguidor 47568 Uint16 2 R Nenhuma Desligado=0 Ativado=1
externo unidade
Nenhuma Desligado=0 UEL=1 OEL=2 UEL e OEL=3
Opgdes do modo do limitador 47569 Uint16 2 RW . SCL=4 UEL e SCL=5 OEL e SCL=6 UEL e OEL
unidade
e SCL=7
Nenh
Modo de equalizagdo de tensdo 47570 Uint16 2 RW uer:d:g:ea Desativado=0 Ativado=1
Status do modo de operagdo 47571 Uint16 2 R Neqhuma NA
unidade
Status do modo da unidade 47572 Uint16 2 R Nenhuma NA
unidade
Status do modo de controle 47573 Uint16 2 R Nenhuma FCR=1 AVR=2
unidade
Nenh
Status do seguidor interno 47574 Uint16 2 R ui:d:?ea Desligado=0 Ativado=1
Status de a~t|va¢;ao da 47575 Uint16 2 R Ner?huma NA
predefini¢do unidade
Status de transferéncia 47576 Uint16 2 R Nenhuma Primario=0 Secundario=1
automatica unidade
Status do m~0d0 de 47577 Uint16 2 R Ner?huma Desligado=0 Droop=1 Queda de linha=2
compensacgdo de carga unidade
Sele¢do do modo de . Nenhuma . .
. 47578 Uint16 2 RW . Desativado=0 Ativado=1
compensagao de carga unidade
Ativagdo de redefinicdo de 47579 Uint16 2 | RW Nenhuma Desativado=0 Ativado=1
alarme unidade
Ativagdo de deteccdo de perda 47580 Uint16 2 | rw | Nenhuma Desativado=0 Ativado=1
de medigdo unidade
Perda de medigdo disparou Nenhuma
ativacdo da transferéncia para 47581 Uint16 2 RW . Desativado=0 Ativado=1
unidade
modo FCR
Ativagdo do modo de . Nenhuma Limitador de subfreq.=0 Limitador de
A 47582 Uintl6 2 RW .
subfrequéncia ou V/Hz n unidade V/Hz=1
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Nome Registro Tipo Bytes | R/W Unidade Faixa
Seguidor externo ativado 47583 Uint16 2 RW Nuer:g:(gza Desativado=0 Ativado=1
Al ancia virtual il Nenh
ternancia virtual do estilo de 47584 Uint16 2 | RW enhuma Adigio=0 Controle=1
OEL unidade
Reservado 16 bits 32 47585 Uint16 2 | RW Nenhuma 04265535
unidade
Nenh
Status da opgdo FP/Var 47586 Uint16 2 R enhuma Desligado=0 FP=1 Var=2
unidade
Espaco
Reservado 10 47587620 | reservado | 68 | Na | Nenhuma NA
unidade
C5
A faixa de ajuste da referéncia é
Referéncia do modo FCR 47621 Flutuante 4 RW A determinada pelos registros 47655 e
47663.
A faixa de ajuste da referéncia é
Referéncia do modo AVR 47623 Flutuante 4 RW Volt determinada pelos registros 47657 e
47665.
Referéncia do modo Var em A faixa de ajuste da referéncia é
47625 Flutuante 4 RW Quilovar determinada pelos registros 47659 e
kvar
47667.
Fator de A faixa de ajuste da referéncia é
Referéncia do modo FP 47627 Flutuante 4 RW o determinada pelos registros 47661 e
poténcia
47669.
Configuragdo do droop em
47629 Flutuante 4 RW Percentagem 0a30
Percentagem
Tempo de avango do modo FCR 47631 Flutuante 4 RW Segundo 10 a 200
Tempo de avango do modo AVR 47633 Flutuante 4 RW Segundo 10 a 200
Tempo de avango do modo Var 47635 Flutuante 4 RW Segundo 10 a 200
Tempo de avango do modo FP 47637 Flutuante 4 RW Segundo 10a 200
Predefinicio da referéncia do A faixa de ajuste da referéncia é
¢ 47639 Flutuante 4 RW A determinada pelos registros 47655 e
modo FCR
47663.
Predefinicio da referéncia do A faixa de ajuste da referéncia é
i 47641 Flutuante 4 RW Volt determinada pelos registros 47657 e
modo AVR
47665.
Predefinicio da referancia do A faixa de ajuste da referéncia é
¢ 47643 Flutuante 4 RW Quilovar determinada pelos registros 47659 e
modo Var em kvar
47667.
N N A faixa de ajuste da referéncia é
Predef da ref d Fator d
redetinicdo da referencia do 47645 Flutuante 4 RW 2 ?r .e determinada pelos registros 47661 e
modo FP poténcia
47669.
Tamanho do degrau da Nenhuma
referéncia do modo FCR 47647 Flutuante 4 R unidade NA
Tamanho do degrau da Nenhuma
referéncia do modo AVR 47649 Flutuante 4 R unidade NA
TamaAnh(.) do degrau da 47651 Flutuante 4 R Neqhuma NA
referéncia do modo Var unidade
TamaﬁnhQ do degrau da 47653 Flutuante 4 R Nen.huma NA
referéncia do modo FP unidade
Referéncia minima ajustavel do 47655 Flutuante 4 RW Percentagem 0al20
modo FCR
Referéncia mini justavel d
eterencia minima ajustave! ¢o 47657 Flutuante 4 RW Percentagem 70a 120
modo AVR
Referéncia minima ajustavel do 47659 Flutuante 4 RW Percentagem -100 a 100
modo Var
Referéncia minima ajustavel do 47661 Flutuante 4 RW Fatc:r d.e 05a1
modo FP poténcia
Referéncia maxima ajustavel do 47663 Flutuante 4 RW Percentagem 0al20
modo FCR
Referéncia maxi justavel d
eterencia maxima ajustavel do 47665 Flutuante | 4 RW | Percentagem 70120
modo AVR
Referdncia maxi ‘ustavel
eferéncia mxima ajustavel do 47667 Flutuante 4 RW Percentagem -100 a 100

modo Var
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Nome Registro Tipo Bytes | R/W Unidade Faixa
Referéncia maxima ajustavel do 47669 Flutuante 4 RW Fat?r d.e 12-05
modo FP poténcia
Valor minimo para o maximo Nenhuma
ajustavel da FCR 47671 Flutuante 4 R unidade NA
Valor minimo para o maximo Nenhuma
ajustavel da AVR 47673 Flutuante 4 R unidade NA
V.alor’mmlmo para o maximo 47675 Flutuante 4 R Nen.huma NA
ajustavel da Var unidade
V.alorlmlnlmo do maximo 47677 Flutuante 4 R Ner?huma NA
ajustavel do FP unidade
Valor maximo do maximo Nenhuma
4767 FI 4 R NA
ajustavel da FCR 679 utuante unidade
Valor maximo do maximo Nenhuma
. 47681 Flut t 4 R . NA
ajustavel da AVR utuante unidade
V.alor’mammo do maximo 47683 Flutuante 4 R Nen.huma NA
ajustavel da Var unidade
V.alorlmaX|mo do maximo 47685 Flutuante 4 R Ner?huma NA
ajustavel do FP unidade
Tamanho do degrau para o 47687 Flutuante | 4 R Nenhuma NA
maximo ajustavel da FCR unidade
Tamanho do degrau para o 47689 Flutuante 4 R Nenhuma NA
maximo ajustavel da AVR unidade
Tamanho do degrau para o 47691 Flutuante | 4 R Nenhuma NA
maximo ajustavel da Var unidade
Tamanho do degrau para o 47693 Flutuante | 4 R Nenhuma NA
maximo ajustavel do FP unidade
Modo de predefinigdo da FCR 47695 Uint16 2 RW N;?Z:g;a Manter=0 Liberar=1
Nenh
Modo de predefinicio da AVR 47696 Uint16 2 | RW uer: d:g‘: Manter=0 Liberar=1
Modo de predefinigdo da Var 47697 Uint16 2 RW Nuir;gggr Manter=0 Liberar=1
Nenh
Modo de predefinicio do FP 47698 Uint16 2 | RW uer: d:;';a Manter=0 Liberar=1
Nenhuma A faixa de ajuste da referéncia é
Referéncia minima da FCR 47699 Flutuante 4 R . determinada pelos registros 47655 e
unidade
47529.
Nenhuma A faixa de ajuste da referéncia é
Referéncia minima da AVR 47701 Flutuante 4 R . determinada pelos registros 47657 e
unidade
47525.
Nenhuma A faixa de ajuste da referéncia é
Referéncia minima da Var 47703 Flutuante 4 R unidade determinada pelos registros 47659 e VA
nominal.
Referéncia minima do FP 47705 Flutuante 4 R Nen.huma Faixa determinada pelo registro
unidade 47661.
Nenhuma A faixa de ajuste da referéncia é
Referéncia maxima da FCR 47707 Flutuante 4 R . determinada pelos registros 47663 e
unidade
47529.
Nenhuma A faixa de ajuste da referéncia é
Referéncia maxima da AVR 47709 Flutuante 4 R . determinada pelos registros 47665 e
unidade
47525.
Nenhuma A faixa de ajuste da referéncia é
Referéncia maxima da Var 47711 Flutuante 4 R unidade determinada pelos registros 47667 e VA
nominal.
Referéncia maxima do FP 47713 Flutuante 4 R Nen.huma Faixa determinada pelo registro
unidade 47669.
Espaco
Reservado 11 47715740 | reservado | 52 | NA Nenhuma NA
unidade
C6
Limite de partida suave 47741 Flutuante 4 RW Percentagem 0a90
Duragdo da partida suave 47743 Flutuante 4 RW Segundo 1a7200
Frequéncia de corte de 47745 Flutuante | 4 RW Hertz 40a75
subfrequéncia
Rampa de curva de 47747 Flutiante | 4 | Rw | \enhuma 0a3
subfrequéncia unidade
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Nome Registro Tipo Bytes | R/W Unidade Faixa
Largura d? janela de~ 47749 Flutuante 4 RW Percentagem 0a20
equalizagdo de tensdo
Refezenua da equalizacgo de 47751 Flutuante 4 RW Percentagem 0a 700
tensdo
Faixa de ajuste fino da tensdo 47753 Flutuante 4 RW Percentagem 0a30
Tempo necessdrio para perda 47755 Flutuante | 4 | RW Segundo 0a30
de medigdo
vael.d~e perda de medicdo em 47757 Flutuante 4 RW Percentagem 0a 100
condigdes balanceadas
Nivel de perda de medigdo em
L o 47759 Flutuante 4 RW Percentagem 0a 100
condigdes ndo balanceadas
Espaco
Reservado 12 47761-800 | reservado | 80 | NA Nenhuma NA
unidade
C7
Nivel alto de OEL on-line 47801 Flutuante 4 RW A 0a40
Tempo permltld.o paranivel 47803 Flutuante 4 RW Segundo 0alo
alto de OEL on-line
Nivel médio de OEL on-line 47805 Flutuante 4 RW A 0a30
Telm!:)o permitido Para nivel 47807 Flutuante 4 RW Segundo 0al20
médio de OEL on-line
Nivel baixo de OEL on-line 47809 Flutuante 4 RW A 0a20
Reservado 13 47811 Flutuante 4 RW var 0a99
Tempo permitido para nivel
alto de OEL off-line 47813 Flutuante 4 RW Segundo 0al0
Nivel alto de OEL off-line 47815 Flutuante 4 RW A 0a40
Nivel baixo de OEL off-line 47817 Flutuante 4 RW A 0a20
Primeiro ponto de UEL em kW 47819 Flutuante 4 RW Quilowatt 0a 1,5 kVA nominal
Segundo ponto de UEL em kW 47821 Flutuante 4 RW Quilowatt 0a 1,5 e kVA nominal
Terceiro ponto de UEL em kW 47823 Flutuante 4 RW Quilowatt 0a 1,5 kVA nominal
Quarto ponto de UEL em kW 47825 Flutuante 4 RW Quilowatt 0a1,5 ¢ kVA nominal
Quinto ponto de UEL em kW 47827 Flutuante 4 RW Quilowatt 0a 1,5 e kVA nominal
Primeiro ponto de UEL em kvar 47829 Flutuante 4 RW Quilovar 0a 1,5 kVA nominal
Segundo ponto de UEL em kvar 47831 Flutuante 4 RW Quilovar 0a 1,5 e kVA nominal
Terceiro ponto de UEL em kvar 47833 Flutuante 4 RW Quilovar 0a 1,5 kVA nominal
Quarto ponto de UEL em kvar 47835 Flutuante 4 RW Quilovar 0a 1,5 ¢ kVA nominal
Quinto ponto de UEL em kvar 47837 Flutuante 4 RW Quilovar 0a 1,5 kVA nominal
Nivel de limite alto do SCL 47839 Flutuante 4 RW A 0a 66000
Tempo permitido para nivel de
limite alto do SCL 47841 Flutuante 4 RW Segundo 0a60
Nivel de limite baixo do SCL 47843 Flutuante 4 RW A 0a 66000
Nivel de limite alto do OEL de 47845 Flutuante | 4 | RW A 0a40
controle off-line
Nivel de ||m|t.e baixo do OEL de 47847 Flutuante 4 RW A 0320
controle off-line
Mostrador dej tempo do OEL de 47849 Flutuante 4 RW Nen.huma 01220
controle off-line unidade
Nivel de limite alto do OEL de 47851 Flutuante | 4 RW A 0a40
controle on-line
Nivel de I|m|t.e baixo do OEL de 47853 Flutuante 4 RW A 0220
controle on-line
Mostrador d'j: tempo do OEL de 47855 Flutuante 4 RW Ner?huma 01220
controle on-line unidade
Espaco
Reservado 14 47857-860 | reservado | 8 NA Nenhuma NA
cs unidade
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Nome Registro Tipo Bytes | R/W Unidade Faixa
Indice da tabela das constantes 27861 Flutuante 4 RW Neqhuma 1221
de ganho unidade
Ganho proporcional do modo 47863 Flutuante | 4 RW Nenhuma 02 1000
AVR do primario unidade
Ganho integral do modo AVR 47865 Flutuante 4 RW Nenhuma 0a 1000
do primario unidade
Ganho derivado do modo AVR 47867 Futuante | 4 | rRw | Nenhuma 02 1000
do primario unidade
Ganho integral do OEL: Ki 47869 Flutuante | 4 RW Nenhuma 02 1000
unidade
Ganho integral do modo FP: Ki 47871 Flutuante | 4 RW Nenhuma 021000
unidade
Ganho integral do modo Var: Ki 47873 Flutuante 4 RW Ner?huma 0a 1000
unidade
Ganho da malha do modo FCR: 47875 Flutuante 4 RW Nen.huma 021000
Ka unidade
Ganho da malha do modo AVR 47877 Flutuante | 4 | Rw | \enhuma 021000
do primario: Ka unidade
Ganho da malha do modo Var: 47879 Flutuante 4 RW Neqhuma 021000
Kg unidade
Ganho da malha do modo FP: 27881 Flutuante 4 RW NerThuma 021000
Kg unidade
Ganho da malha do OEL: Kg 47883 Flutuante | 4 RW Nenhuma 021000
unidade
Ganho da malha do UEL: Kg 47885 Flutiante | 4 | Rw | \enhuma 02 1000
unidade
Ganho integral do UEL: Ki 47887 Flutuante | 4 RW Nenhuma 02 1000
unidade
Ganho e~|a malha de equalizacdo 47889 Flutuante 4 RW NerThuma 021000
de tensdo: Kg unidade
Constante de tempo derivada Nenhuma
do modo AVR do primério: Td 47831 Flutuante 4 RW unidade oal
T'do=1,0 Te=0,17=1 T'do=1,5 Te=0,25=2
T'do=2,0 Te=0,33=3 T'do=2,5 Te=0,42=4
T'do=3,0 Te=0,50=5 T'do=3,5 Te=0,58=6
T'do=4,0 Te=0,67=7 T'do=4,5 Te=0,75=8
indice de op¢do de ganho do Nenhuma T'do=5,0 Te=0,83=9 T'do=5,5 Te=0,92=10
e dériopg & 47893 Uint32 4 RW o d: - T'do=6,0 Te=1,00=11 T'do=6,5 Te=1,08=12
T'do=7,0 Te=1,17=13 T'do=7,5 Te=1,25=14
T'do=8,0 Te=1,33=15 T'do=8,5 Te=1,42=16
T'do=9,0 Te=1,50=17 T'do=9,5 Te=1,58=18
T'do=10,0 Te=1,67=19 T'do=10,5
Te=1,75=20 Personalizado=21
Ganho proporcional do modo Nenhuma
AVR do secundario - Kp 47895 Flutuante 4 RW unidade 0a 1000
Ganho integral do modo AVR 47897 Flutuante | 4 | Rw | Nenhuma 0a 1000
do secundario - Ki unidade
Ganho derllv?c}do do modo AVR 47899 Flutuante 4 RW NerThuma 031000
do secundario - Kd unidade
Ganho da malha do modo AVR 47901 Flutiante | 4 | Rw | \enhuma 0a 1000
do secundario - Kg unidade
Constante de tempo derivada Nenhuma
do AVR do secundario - Td 47903 Flutuante 4 RW unidade 0al
Grupo de. configuracdo de 47905 Uint16 ) R Nen.huma NA
ganho ativo unidade
Ganho da malha do SCL - Kg 47906 Flutuante | 4 RW Nenhuma 02 1000
unidade
Ganho integral do SCL - Kg 47908 Futuante | 4 | Rw | Nenhuma 021000
unidade
Espaco
Reservado 14 47910920 | reservado | 22 | NA Nenhuma NA
unidade
Cc9
Nivel de sobretensdo de campo 47921 Flutuante 4 RW Volt Desativado=0, 1 a 325
Nivel base de sobrecorrente de 47923 Flutuante | 4 RW A Desativado=0, 0 a 22

campo
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Nome Registro Tipo Bytes | R/W Unidade Faixa
Nivel de subtensdo do estator 47925 Flutuante 4 RW Volt Desativado=0, 1 a 600000
Nivel de sobretensdo do estator 47927 Flutuante 4 RW Volt Desativado=0, 0 a 600000
?:;i:)?) de sobretens3o de 47929 Flutuante | 4 RW | Milissegundo Desativado=0, 200 a 30000
Atraso de sobrecorrente 47931 Flutuante 4 RW Milissegundo Desativado=0, 5000 a 60000
Atraso da subtensdo do estator 47933 Flutuante 4 RW Milissegundo 100 a 60000
Atraso da sobretenso do 47935 Flutuante 4 RW Milissegundo 100 a 60000
estator
Ativagdo de alarme de 47937 Uint16 2 | rw | Nenhuma Desativado=0 Ativado=1
sobretensdo de campo unidade
Ativacdo de alarme de . Nenhuma . .
47938 Uint16 2 RW ) Desativado=0 Ativado=1
sobrecorrente de campo unidade
Ativagdo de alarme de . Nenhuma . .
. 47939 Uint16 2 RW . Desativado=0 Ativado=1
subtensdo do estator unidade
Ativagdo d~e alarme de 47940 Uint16 2 RW NerThuma Desativado=0 Ativado=1
sobretensdo do estator unidade
Reservado 15 47941 Flutuante | 4 R Nenhuma NA
unidade
Reservado 16 47943 Flutuante 4 R NerThuma NA
unidade
Reservado 17 47945 Uint16 2 R Nenhuma NA
unidade
N.|vel do pickup de r!pple. de 47946 Flutuante 4 RW Percentagem 0a 100
diodo aberto da excitatriz
Atraso de diodo aberto da 47948 Flutuante 4 RW Segundo 10a 60
excitatriz
Ativagdo de protegdo contra 47950 Uint16 2 RW Nenhuma Desativado=0 Ativado=1
diodo aberto da excitatriz unidade
N.|ve| do pickup de inle d.e 47951 Flutuante 4 RW Percentagem 0a 100
diodo em curto da excitatriz
Atraso de diodo em curto da 47953 Flutuante | 4 RW Segundo 5a30
excitatriz
A.tlvacao de protecdo °.°”tfa 47955 Uint16 2 RW Ner?huma Desativado=0 Ativado=1
diodo em curto da excitatriz unidade
Nivel de desativacdo de 47956 Flutuante | 4 RW | Percentagem 02100
protegdo do EDM
Ativacgo de alarme de perda do 47958 Uint16 2 RW Ner?huma Desativado=0 Ativado=1
campo unidade
Nivel de pickup de perda do 47959 Flutuante 4 RW Percentagem Desativado=0, 0 a 150
campo
Atraso da perda do campo 47961 Flutuante 4 RW Milissegundo Instantaneo=0, 0 a 300000
Espaco
Reservado 18 47963-980 reservado 36 NA NerThuma NA
unidade
C10
Espaco
Reservado 19 47981-8040 reservado 120 NA Ner?huma NA
unidade
Cl1
Reservado 16 bits 1 48041 Uint16 2 | rw | Nenhuma 0265535
unidade
Reservado 16 bits 2 48042 Uint16 2 RW Nenhuma 04265535
unidade
Espaco
reservado Nenhuma
Reservado 20 48043-056 28 R . NA
para unidade
sinalizagdo
Saida para relé 1 48057 Uint16 2 R Nenhuma NA
unidade
Reservado 48058-76 Uint16 2 RW Nenhuma 04265535
unidade
Saida para relé 2 48077 Uint16 2 R Nenhuma NA
unidade
Reservado 48078-96 Uint16 2 RW Nenhuma 04265535
unidade
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Nome Registro Tipo Bytes | R/W Unidade Faixa
Saida para relé 3 48097 Uint16 2 R Nenhuma NA
unidade
Reservado 16 bits 13 48098-116 Uint16 2 | rw | Nenhuma 0465535
unidade
Saida para relé 4 48117 Uint16 2 R Nenhuma NA
unidade
Reservado 16 bits 18 48118136 | Uintl6 2 | rw | Nenhuma 065535
unidade
Saida para relé 5 48137 Uint16 2 R Nenhuma NA
unidade
Reservado 16 bits 23 48138141 | Uintl6 2 | rRw | Nenhuma 0265535
unidade
Reservado 16 bits 26 48161 Uint16 2 R Nenhuma 04265535
unidade
Reservado 16 bits 27 48162 Uint16 2 R Nenhuma 0265535
unidade
1200 Baud=1200
2400 Baud=2400
Nenhuma 4800 Baud=4800
Taxa de baud da RS-232 48163 Uint16 2 RW unidade 9600 Baud=9600
19200 Baud=19200
38400 Baud=38400
57600 Baud=57600
1200 Baud=1200
2400 Baud=2400
Nenhuma 4800 Baud=4800
Taxa de baud da RS-485 48164 Uintl6 2 RW unidade 9600 Baud=9600
19200 Baud=19200
38400 Baud=38400
57600 Baud=57600
paridade da RS-485 48165 Uint16 2 RW NerThuma Paridade par=0 P.arldade impar=1 Sem
unidade paridade=2
Bits de parada da RS-485 48166 Uint16 2 RW Nuer:g:(gza 1 bit de parada=1 2 bits de parada=2
Endereco de consulta do DECS- 18167 Uint16 2 RW NerThuma 12247
250 unidade
Atraso da resposta Modbus 48168 Uint16 2 RW Milissegundo 10 a 10000
Espago
Reservado 26 48169220 | reservado | 104 | NA Nenhuma NA
unidade
C13
Reservado 16 bits 29 48221223 Uint16 2 | rw | Nenhuma 0265535
unidade
Espaco
Reservado 48224-250 reservado NA NerThuma NA
unidade
Cl4
Espaco
Reservado 48251-508 reservado NA NerThuma NA
unidade
C15
Relagdo de polos 48509-510 Flutuante 4 RW N;:Z:g;a Desativado=0, 1 a 10
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29 - Comunicacao PROFIBUS

Nas unidades equipadas com o protocolo de comunicagdo PROFIBUS (estilo xxxxxxP), o DECS-250
envia e recebe dados PROFIBUS através de uma porta DB-9 localizada no painel direito.

Cuidado

Este produto contém um ou mais dispositivos de memaria néo volatil. A
memoaria nao volatil é utilizada para armazenar informagéo (como as
definigdes) que necessita de ser guardada quando o produto esta ciclado por
energia ou caso contrario deve ser executado um reinicio. As tecnologias
estabelecidas de memoaria ndo volatil ttm um limite fisico quanto ao numero
de vezes que podem ser eliminadas e escritas. Neste produto, o limite é de
100,000 ciclos de eliminag&o/escrita. Durante a aplicagédo de produto, devem
ser consideradas as comunicagdes, logica e outros fatores que podem causar
escritas frequentes/repetidas de definicbes ou outra informacgao que é retida
pelo produto. As aplicagdes que resultam de tais escritas frequentes/repetidas
podem reduzir a vida util do produto e resultar em perda de informacao e/ou
inoperabilidade do produto.

Consulte o capitulo Comunicagéo para ver as configuragdes da comunicagao PROFIBUS no
BESTCOMSPIus® e o capitulo Terminais e conectores para saber sobre como conectar.

O DECS-250 utiliza o PROFIBUS DP (Decentralized Peripherals (Periféricos descentralizados)) para
operar sensores e atuadores através de um controlador centralizado em aplicagdes de automagéao da
producéo (fabrica).

Conforme a IEC 61158, o PROFIBUS consiste em sinais digitalizados transmitidos em um barramento de dois
fios simples. Ele tem a intencdo de substituir o padrao industrial de sinal de 4 a 20 mA usado na transmissao
de parametros do sistema. O PROFIBUS expande a quantidade de informag¢des compartilhadas pelos
dispositivos do sistema e faz com que a troca de dados seja mais rapida e eficiente.

Tipos de dados

Flutuante/UINT32

Os parametros listados na Tabela 29-6 como sendo dos tipos Flutuante ou UINT32 s&o parametros
“Entrada de 2 palavras” (4 bytes). A configuragdo Network Byte Order (Ordem do byte de rede) permite
que a ordem do byte desses parametros seja de primeiro bit mais significativo ou primeiro bit menos
significativo. Essa configuragdo pode ser encontrada através dos caminhos abaixo.

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus®: Gerenciador de definigbes, Comunicagdes,
Configuragao de Profibus
Caminho de navegagao na HMI:Definicoes, Comunicagdes, Configuragao de Profibus

UINT8

Os parametros listados na Tabela 29-6 do tipo UINT8 sdo dados binarios compostos por bits. Isso
permite a transmisséo de até oito par@metros de um unico bit em cada byte de dados. Ao configurar uma
instancia de parametros do tipo UINTS8, o tipo de dado é de "Entrada de 1 byte" e o tamanho é
determinado pelo numero de pardmetros na instancia dividido por oito, arredondando para o inteiro mais
préoximo. A Tabela 29-1 ilustra os tamanhos das instancias de dados UINT8 ciclicos.
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Tabela 29-1. Calculo do tamanho dos dados da instancia

Nidmero da Nidmero de parametros | Nimero de parametros Tamanho total dos
instancia na instancia dividido por oito dados

6 5 0,625 1 byte

7 7 0,875 1 byte

8 5 0,625 1 byte

9 6 0,75 1 byte

10 16 2 2 bytes

11 12 1,5 2 bytes

12 8 1 1 byte

Dentro dessas instancias, os dados sao organizados na ordem listada na Tabela 29-6. O primeiro item é
o bit mais baixo do primeiro byte. Se houver bits ndo utilizados, eles sao preenchidos com o valor zero.
Os parametros do tipo UINT8 nao sao afetados pela configuragdo Network Byte Order (Ordem do byte
de rede) DECS-250. Os exemplos abaixo mostram a ordem dos bits nas instancias 8 (Status ciclico do
controlador) e 11 (Contatos de saida locais ciclicos).

Exemplo 1: Ordem de empacotamento de bits para a instancia 8

O tamanho total dos dados da instancia 8 é de um byte. A Tabela 29-2 mostra os parametros da
instancia 8 como aparecem na Tabela 29-6. O primeiro parametro na instancia 8, com nome de chave
DECSCONTROL_IN_AVR_MODE, é representado pelo bit mais baixo no byte (bit 0). O bit 1 representa
o parametro seguinte com nome de chave DECSCONTROL_IN_FCR_MODE e assim por diante. Os trés
bits mais altos dessa instancia ndo sdo usados e, portanto, retornam um valor zero.

Tabela 29-2. Parametros da instancia 8

o

Nome da instancia irll\ls.t Tipo RW Nome da chave Unidade Faixa
Status ciclico do 3 UINTS R DECSCONTROL_IN_AVR_MODE N&do no modo AVR=0, No
controlador modo AVR=1
Status ciclico do 3 UINTS R DECSCONTROL IN FCR MODE N&o no modo FCR=0, No
controlador - - = modo FCR=1
Status ciclico do 3 UINTS R DECSCONTROL_IN_FVR_MODE N&do no modo FVR=0, No
controlador modo FVR=1
Status ciclico do 3 UINTS R DECSCONTROL IN PE MODE N&o no modo FP=0, No modo
controlador - - - FP=1

Status ciclico do 3 UINTS R DECSCONTROL IN VAR MODE N&o no modo var=0, No
- - - modo var=1

controlador

A Tabela 29-3 mostra o niumero do bit de cada parametro na instancia 8 e um exemplo do pacote
retornado de um DECS-250. Ler um valor de 0x02 (0000 0010) para a instancia 8 indica que o
dispositivo esta operando no modo FCR.
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Tabela 29-3. Ordem dos bits na instancia 8

. . Pacote
Numero da Numero do N h I
instancia bit ome da chave retornado pelo
DECS-250
0 DECSCONTROL_IN_AVR_MODE 0
1 DECSCONTROL_IN_FCR_MODE 1
2 DECSCONTROL_IN_FVR_MODE 0
8 3 DECSCONTROL_IN_PF_MODE 0
4 DECSCONTROL _IN_VAR_MODE 0
5 0 (n&o usado) 0
6 0 (n&o usado) 0
7 0 (ndo usado) 0

Exemplo 2: Ordem de empacotamento de bits para a instancia 11

O tamanho total dos dados da instancia 11 é dois bytes. A Tabela 29-4 mostra os parametros da instancia 11
como aparecem na Tabela 29-6. O primeiro parametro na instancia 11, com nome de chave
CONTACTOUTPUTS_WATCHDOGOUTPUT, é representado pelo bit mais baixo no byte (bit 0). O nono
pardmetro, com nome de chave CONTACTOUTPUTS_OUTPUTS, é representado pelo bit mais baixo no byte
(bit 0). Os quatro bits mais altos no segundo byte ndo sao usados e, portanto, retornam um valor zero.

Tabela 29-4. Parametros da instancia 11

o

Nome da instancia irl:lst Tipo RW Nome da chave Unidade Faixa
Contatos de saida locais 1 UINTS R CONTACTOUTPUTS_
ciclicos WATCHDOGOUTPUT Aberto=0, Fechado=1
Contatos de saida locais 11 | UINT8 | R | CONTACTOUTPUTS_OUTPUT1
ciclicos - Aberto=0, Fechado=1
Contatos de saida locais
ciclicos 11 UINT8 R CONTACTOUTPUTS_OUTPUT2 Aberto=0, Fechado=1
Contatos de saida locais 11 | UINT8 | R | CONTACTOUTPUTS_OUTPUT3
ciclicos - Aberto=0, Fechado=1
Contatos de saida locais
ciclicos 11 UINT8 R CONTACTOUTPUTS_OUTPUT4 Aberto=0, Fechado=1
Contatos de saida locais 11 | UINT8 | R | CONTACTOUTPUTS_OUTPUTS
ciclicos - Aberto=0, Fechado=1
Contatos de saida locais
ciclicos 11 UINT8 R CONTACTOUTPUTS_OUTPUT6 Aberto=0, Fechado=1
Contatos de saida locais 11 | UINT8 | R | CONTACTOUTPUTS_OUTPUT7
ciclicos - Aberto=0, Fechado=1
Contatos de saida locais
ciclicos 11 UINT8 R CONTACTOUTPUTS_OUTPUT8 Aberto=0, Fechado=1
Contatos de saida locais 11 | UINT8 | R | CONTACTOUTPUTS_OUTPUT9
ciclicos - Aberto=0, Fechado=1
Contatos de saida locais
ciclicos 11 UINT8 R CONTACTOUTPUTS_OUTPUT10 Aberto=0, Fechado=1
Contatos de saida locais 11 | UINT8 | R | CONTACTOUTPUTS_OUTPUT11
ciclicos Aberto=0, Fechado=1

A Tabela 29-5 mostra o numero do bit de cada parametro na instancia 11 e um exemplo do pacote
retornado de um DECS-250. Ler um valor 0xA4 06 (1010 0100 0000 0110) para a instancia 11 indica que
os contatos de saida 2, 5, 7, 9 e 10 estéo fechados. O primeiro byte € 1010 0100 e o segundo byte é
0000 0110.
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Tabela 29-5. Ordem dos bits na instancia 11

Numero Numero Numero Pacote
. c!a . do byte do bit Nome da chave retornado pelo
instancia DECS-250
0 CONTACTOUTPUTS_WATCHDOG 0
1 CONTACTOUTPUTS_OUTPUT1 0
2 CONTACTOUTPUTS_OUTPUT2 1
] 3 CONTACTOUTPUTS_OUTPUT3 0
4 CONTACTOUTPUTS_OUTPUT4 0
5 CONTACTOUTPUTS_OUTPUTS 1
6 CONTACTOUTPUTS_OUTPUT6 0
7 CONTACTOUTPUTS_OUTPUT7 1
e 0 CONTACTOUTPUTS_OUTPUTS 0
1 CONTACTOUTPUTS_OUTPUT9 1
2 CONTACTOUTPUTS_OUTPUT10 1
) 3 CONTACTOUTPUTS_OUTPUT11 0
4 0 (n&o usado) 0
5 0 (n&o usado) 0
6 0 (ndo usado) 0
7 0 (ndo usado) 0

Configuracao

As etapas seguintes sdo fornecidas para ajudar a configurar o DECS-250 como um escravo em uma
rede PROFIBUS. Consulte a documentagao incluida no software de configuragao do CLP para obter
instrugdes de instalagéo e operagao.

1.

5.
6.

Facga download do arquivo do DECS-250 GSD do site da Basler: www.basler.com

Usando o software do CLP, importe o arquivo do DECS-250 GSD. Isso permite que o DECS-250
seja incluido na configuragdo do barramento como escravo.

Atribua um endereco PROFIBUS exclusivo para o DECS-250. Isso permite que o mestre troque
dados com o DECS-250.

Selecione os maédulos do arquivo do DECS-250 GSD para que fagam parte da troca de dados.
Recomenda-se selecionar os parametros ciclicos. Os parametros ciclicos estao incluidos nas
primeiras 12 instancias na tabela de parametros do PROFIBUS (Tabela 29-6). As instancias 1 até 5
consistem em 25 tipos float. As instancias 6 até 12 consistem em 9 tipos UINT8.

Defina cada médulo selecionado a um enderego no banco de meméaria do mestre.

Compile e faga download da configuragdo no mestre antes de entrar on-line.

Quando a rede PROFIBUS ¢ inicializada, o mestre conecta cada escravo verificando se ha
incompatibilidade de enderecgos e enviando dados de configuragao. Os dados de configuragéo sao
enviados de forma que o escravo concorda com a troca de dados. Depois, 0 mestre comega a consultar
cada escravo em ordem ciclica.

Observacgao

Nao é possivel gravar uma parte de uma instancia especificando um
comprimento menor que o tamanho da instancia. Para modificar um
unico parametro, leia toda a instancia, atualize o parametro desejado
e grave toda a instancia novamente no dispositivo.
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Parametros PROFIBUS

29-5

Os parametros PROFIBUS estao listados na Tabela 29-6. As instancias cujos nomes contém "ciclico”
sao automaticamente transmitidas periodicamente. Todas as demais instancias sao aciclicas e sao
transmitidas quando o CLP solicitar.

Tabela 29-6. Parametros PROFIBUS

o

Nome da instancia inst Tipo RW Nome da chave Unidade Faixa
Medigdo ciclica do
gerador 1 Flutuante R VAB_GG v 0 a 2000000000
Medigdo ciclica do
gerador ! Flutuante R VBC_GG v 0 a 2000000000
Mediggo ciclica do 1 Flutuante R VCA_GG v
gerador - 0 a 2000000000
Medigdo ciclica do
gerador ! Flutuante R 1A_GG A 0 a 2000000000
Medigdo ciclica do
gerador 1 Flutuante R 1B_GG A 0 a 2000000000
Medigdo ciclica do
gerador ! Flutuante R IC_GG A 0 a 2000000000
Medigdo ciclica do
gerador 1 Flutuante R Freq_GG Hz 10 2 180
Medigdo ciclica do
gerador 1 Flutuante R TOTAL_WATTS_AVG_GG Watt -3,00E+14 a 3,00E+14
Medigdo ciclica do
gerador 1 Flutuante R TOTAL_VARS_AVG_GG Var -3,00E+14 a 3,00E+14
Medigdo ciclica do
gerador ! Flutuante R TOTALS_GG VA -3,00E+14 a 3,00E+14
Medicdo ciclica do 1 Flutuante R TOTAL_PF_GG FP
gerador -~ -lal
Medigdo ciclica do
barramento 2 Flutuante R VAB_GG v 0 a 2000000000
Medigdo ciclica do
barramento 2 Flutuante R VBC_GG v 0 a 2000000000
Medigdo ciclica do
barramento 2 Flutuante R VCA_GG v 0 a 2000000000
Medigdo ciclica do
barramento 2 Flutuante R Freq_GG Hz 10 2 180
Medigdo ciclica do
campo 3 Flutuante R VX_GG Vv -1000 a 1000
Medigdo ciclica do
campo 3 Flutuante R IX_GG A 0 a 2000000000
Medigdo ciclica da .
referéncia 4 Flutuante R GenVolSetpoint_GG Vv 84 2 144
Medlf;ao.ucllca da 4 Flutuante R ExcCurSetpoint_GG A
referéncia 0al2
Medl?aO.CIChca da 4 Flutuante R ExcVolSetpoint_GG Vv
referéncia 0a75
Medicgdo ciclica da .
referancia 4 Flutuante R GenVarSetpoint_GG kvar 0ad157
Medigdo ciclica da 4 Flutuante R GenPfSetpoint_GG FP
referéncia point_ 0,5a-0,5
Medigdo ciclica do .
sincronizador 5 Flutuante R SlipAngle_GG Grau -359.9.2359,9
Medigdo ciclica do .
sincronizador 5 Flutuante R SlipFreq_GG Hz NA
I\I/Iedlga.o ciclica do 5 Flutuante R VoltageDiff_GG Vv
sincronizador NA
Status ciclico do 6 UINT8 R ALARMS_OEL_ALM
limitador - - N3o ativo=0, Ativo=1
Status ciclico do
limitador 6 UINT8 R ALARMS_UEL_ALM N3o ativo=0, Ativo=1
Status ciclico do
limitador 6 UINT8 R ALARMS_SCL_ALM N3o ativo=0, Ativo=1

DECS-250

Comunicagao PROFIBUS




29-6 9440380990
o
Nome da instancia inst Tipo RW Nome da chave Unidade Faixa
Status ciclico do ALARMS_VAR_
limitador 6 UINT8 R LIMITER_ACTIVE N3o ativo=0, Ativo=1
Status ciclico do ALARMES
limitador 6 UINT8 R UNDERFREQUENCYVHZ _
ALM N3o ativo=0, Ativo=1
Indicadores ciclicos da 7 UINTS R DECSCONTROL_
HMI DECS_NULL_BALANCE N3o ativo=0, Ativo=1
Indicadores ciclicos da 7 UINTS R DECSPSSMETER_
HMI DECS_PSS_ACTIVE N3o ativo=0, Ativo=1
Indicadores ciclicos da 7 UINTS R DECSREGULATORMETER_DECS_
HMI INTERNAL_TRACKING_ACTIVE N3o ativo=0, Ativo=1
Referéncia ativa ndo estd no
Indicadores ciclicos da 7 UINT8 R DECSCONTROL_DECS_PREPOSITION valor predefinido=0,
HMI - - Referéncia ativa estd no valor
predefinido=1
Indicadores ciclicos da . UINTS R DECSREGULATORMETER_SETPOINT_ SZTE;em"fr:?ni:‘_’g ";;:rs::c’::
HMI AT_LOWER_LIMIT . . - -
- - ativa estd no valor minimo=1
Indicadores ciclicos da . UINTS R DECSREGULATORMETER_SETPOINT_ Szlfg:enfg'f.nam ”;:f::(:ic'::
HMI AT_UPPER_LIMIT . . e
- - ativa estad no valor méximo=1
Status ciclico do 3 UINTS R DECSCONTROL IN AVR MODE N3do no modo AVR=0, No
controlador - -~ modo AVR=1
Status ciclico do 3 UINTS R DECSCONTROL IN FCR MODE N3o no modo FCR=0, No
controlador - - - modo FCR=1
Status ciclico do 3 UINTS R DECSCONTROL IN FVR MODE N&do no modo FVR=0, No
controlador - - = modo FVR=1
Status ciclico do 3 UINTS R DECSCONTROL IN PF MODE N&o no modo FP=0, No modo
controlador - - - FP=1
Status ciclico do 3 UINTS R DECSCONTROL IN VAR MODE N&do no modo var=0, No
controlador - - = modo var=1
Status ciclico do sistema 9 UINT8 R DECSCONTROL_DECS_START_STOP Parado=0, Iniciado=1
N&o ha condigdo de curto-
Status ciclico do sistema 9 UINT8 R ALARMS_IFLIMIT CIrFtho do came:O,.Ha
- condigdo de curto-circuito do
campo=1
o . DECSCONTROL_DECS_ Sem partida suave=0, Em
Status ciclico do sistema 9 UINT8 R SOFT_START ACTIVE partida suave=1
Status ciclico do sistema | 9 UINTS R ALARMREPORT_ALARMOUTPUT Sem alarmes ativos=,
- Alarmes ativos=1
FP/var n3o ativado através do
Status ciclico do sistema 9 UINT8 R DECSCONTROL_DECS_PF_VAR_ CLP=0, FP/var ativado através
ENABLE_52_J K
- do CLP=1
DECSCONTROL DECS PARALLEL Paralelo ndo ativado através
Status ciclico do sistema 9 UINT8 R - - - do CLP=0, Paralelo ativado
ENABLE_52 L M .
- - - através do CLP=1
Contatos de entrada
locais ciclico 10 UINT8 R CONTACTINPUTS_STARTINPUT Aberto=0, Fechado=1
Contatos de entrada
S 10 UINT8 R CONTACTINPUTS_STOPINPUT
locais ciclico - Aberto=0, Fechado=1
Contatos de entrada 10 UINTS R CONTACTINPUTS_INPUT1
locais ciclico - Aberto=0, Fechado=1
Contatos de entrada 10 UINTS R CONTACTINPUTS_INPUT2
locais ciclico - Aberto=0, Fechado=1
Contatos de entrada 10 UINTS R CONTACTINPUTS_INPUT3
locais ciclico - Aberto=0, Fechado=1
Contatos de entrada 10 UINTS R CONTACTINPUTS_INPUT4
locais ciclico - Aberto=0, Fechado=1
Contatos de entrada 10 UINTS R CONTACTINPUTS_INPUTS
locais ciclico - Aberto=0, Fechado=1
Contatos de entrada 10 UINTS R CONTACTINPUTS_INPUT6
locais ciclico - Aberto=0, Fechado=1
Contatos de entrada 10 UINTS R CONTACTINPUTS_INPUT7
locais ciclico - Aberto=0, Fechado=1
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o
Nome da instancia inst Tipo RW Nome da chave Unidade Faixa

Contatos de entrada

locais ciclico 10 UINT8 R CONTACTINPUTS_INPUTS Aberto=0, Fechado=1

Contatos de entrada 10 UINTS R CONTACTINPUTS_INPUT9

locais ciclico - Aberto=0, Fechado=1

Contatos de entrada

AVUBS 10 UINTS R CONTACTINPUTS_INPUT10 Aberto=0, Fechado=1

Contatos de entrada 10 UINTS R CONTACTINPUTS_INPUT11

locais ciclico - Aberto=0, Fechado=1

Contatos de entrada

AVUBS 10 UINTS R CONTACTINPUTS_INPUT12 Aberto=0, Fechado=1

Contatos de entrada 10 UINTS R CONTACTINPUTS_INPUT13

locais ciclico - Aberto=0, Fechado=1

Contatos de entrada

AVUBS 10 UINTS R CONTACTINPUTS_INPUT14 Aberto=0, Fechado=1

Contatos de saida locais 11 UINTS R CONTACTOUTPUTS_

ciclicos WATCHDOGOUTPUT Aberto=0, Fechado=1

Contatos de saida locais

oo 11 UINTS R CONTACTOUTPUTS_OUTPUT1 Aberto=0, Fechado=1

Contatos de saida locals 11 UINTS R CONTACTOUTPUTS_OUTPUT2

ciclicos - Aberto=0, Fechado=1

Contatos de saida locais

oo 11 UINTS R CONTACTOUTPUTS_OUTPUT3 Aberto=0, Fechado=1

Contatos de saida locals 11 UINTS R CONTACTOUTPUTS_OUTPUT4

ciclicos Aberto=0, Fechado=1

Contatos de saida locais

oo 11 UINTS R CONTACTOUTPUTS_OUTPUTS Aberto=0, Fechado=1

Contatos de saida locals 11 UINTS R CONTACTOUTPUTS_OUTPUT6

ciclicos - Aberto=0, Fechado=1

Contatos de saida locais

oo 11 UINTS R CONTACTOUTPUTS_OUTPUT? Aberto=0, Fechado=1

Contatos de saida locals 11 UINTS R CONTACTOUTPUTS_OUTPUTS

ciclicos Aberto=0, Fechado=1

Contatos de saida locais

oo 11 UINTS R CONTACTOUTPUTS_OUTPUT9 Aberto=0, Fechado=1

Contatos de saida 11 UINTS R CONTACTOUTPUTS_OUTPUT10

locais ciclicos Aberto=0, Fechado=1

Contatos de saida

e i 11 UINTS R CONTACTOUTPUTS_OUTPUT11 Aberto=0, Fechado=1

Indicado ciclica do " UINTS R DECSCONTROL_DECS_SOFT_START _ act‘:\'/’af'sg_‘:)ragzsg d:j’rsr'g;::;z

grupo de configuragdes SELECT_SECONDARY_SETTINGS e & . ¢
secundario ativas=1

Indicaggio ciclica do " UINTS R DECSCONTROL_DECS_PSS_SELECT _ actcl’\'/’af'sg_‘:)ragzsg d:j’rs”g;::;z

grupo de configuragdes SECONDARY_SETTINGS e 6 . ¢
secundario ativas=1

Indicaggio ciclica do " UINTS R DECSCONTROL_DECS_OEL_SELECT _ ggc:sg_‘gagzsz dlj’rs”g;jgg

grupo de configuracdes SECONDARY_SETTINGS ~Y, ~ontigurag
secundario ativas=1

Indicado ciclica do " UINTS R DECSCONTROL_DECS_UEL_SELECT ;:t‘?\’l‘:sg_‘gaggs; d:’rs”(gjg‘;

grupo de configuracdes SECONDARY_SETTINGS -4, ~onligurag
secundario ativas=1

Indicado ciclica do " UINTS R DECSCONTROL_DECS_SCL_SELECT ;:t‘?;‘af'sg_‘gaggs; d;:”ggjg‘;

grupo de configuracdes SECONDARY_SETTINGS -b, Lontigurag
secundario ativas=1

Indicado ciclica do " UINTS R DECSCONTROL_DECS_PROTECT _ act‘:\'/’af'sg_‘:)ragzsg d:j’rsr'g;::;z

grupo de configuragdes SELECT_SECONDARY_SETTINGS e & . ¢
secundario ativas=1

Indicaggio ciclica do " UINTS R DECSCONTROL_DECS_PID_ actcl’\'/’af'sg_‘:)ragzsg d:j’rs”g;::;z

grupo de configuracdes SELECT_SECONDARY_SETTINGS =5, Lontigurag
secundario ativas=1

Indicaggio ciclica do " UINTS R DECSCONTROL_DECS_VAR_LIMITER_ ggc:sg_‘gagzsz dlj’rs”g;jgg

grupo de configuracdes SELECT_SECONDARY_SETTINGS ~Y, ~ontigurag
secundario ativas=1

Medi¢do do gerador 16 Flutuante R VAB_GG (Magnitude da tensdo do \"

gerador)

0 a 2000000000

DECS-250
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Nome da instancia insgt. Tipo RW Nome da chave Unidade Faixa

Medigdo do gerador 16 Flutuante R \g/:r(;:i(i(rs) (Magnitude da tensdo do Vv 0 a 2000000000
Medi¢do do gerador 16 Flutuante R \glgga(;g (Magnitude da tensdo do \" 0 2 2000000000
Medigdo do gerador 16 Flutuante R \g/eArzairG) (Angulo da tensso do Grau 032360
Medi¢do do gerador 16 Flutuante R \glséaig (Angulo da tensio do Grau 02360
Medi¢do do gerador 16 Flutuante R \g/fe:rAa:jirG) (Angulo da tensso do Grau 032360
Medi¢do do gerador 16 Flutuante R Igi_rgfofﬁl)\/lagnitude da corrente do A 02 2000000000
Medi¢do do gerador 16 Flutuante R Igl?:e_rgdGo(rl;/lagnitude da corrente do A 0 a 2000000000
Medi¢do do gerador 16 Flutuante R IgCe_rgfoEﬁl;/lagnitude da corrente do A 02 2000000000
Medigdo do gerador 16 Flutuante R IgA;_r;S:o(r)Angulo da corrente do Grau 032360
Medi¢do do gerador 16 Flutuante R Igi—rgfofjngmo da corrente do Grau 02360
Medi¢do do gerador 16 Flutuante R Ig(;_rgdGo(r?ngulo da corrente do Grau 032360
Medigdo do gerador 16 Flutuante R IAVG_GG A 0 a 2000000000
Medi¢do do gerador 16 Flutuante R Freq_GG Hz 10 a 180
dogermser | 7| Fuwame | R | b puGs unidade 10410
dogermser | 7| Fuwame | R |opuco unidade 10410
dogermsor | 7 | Fuwame | R |ispuco unidade 10410
dogermsor | 7| Puame | R |icpuce unidade 10410
Medigdo de poténcia 18 Flutuante R TOTAL_WATTS_AVG_GG Watt -3,00E+14 a 3,00E+14
Medigdo de poténcia 18 Flutuante R TOTAL_VARS_AVG_GG Var -3,00E+14 a 3,00E+14
Medigdo de poténcia 18 Flutuante R TOTAL_S_GG VA -3,00E+14 a 3,00E+14
Medigdo de poténcia 18 Flutuante R TOTAL_PF_GG FP 1a1
Medi¢do de poténcia 18 Flutuante R POS_WATT_HOUR_TOTAL_GG Wh 0,00E+00 a 1,00E+09
Medigdo de poténcia 18 Flutuante R POS_VAR_HOUR_TOTAL_GG VARh 0,00E+00 a 1,00E+09
Medigdo de poténcia 18 Flutuante R NEG_WATT_HOUR_TOTAL_GG Wh -1,00E+09 a 0,00E+00
Medigdo de poténcia 18 Flutuante R NEG_VAR_HOUR_TOTAL_GG VARh -1,00E+09 a 0,00E+00
gff;fgniz 20 Flutuante R ZaArE:;Squrm?gthde ftensodo v 0 a 2000000000
t'\;/;if:;nf:ndtz 20 Flutuante R Zfﬁ;ﬁim?gniwde fetensao o v 0 a 2000000000
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o
Nome da instancia inst Tipo RW Nome da chave Unidade Faixa
Medi¢do do VCA_GG (Magnitude da tensdo do
barramento 20 Flutuante R barramento) v 0 a 2000000000
Medicdo do 20 Flutuante R VAB_GG (Angulo da tensdo do Grau
barramento barramento) 0a360
Medigdo do VBC_GG (Angulo da tenséo do
barramento 20 Flutuante R barramento) Grau 0a360
Medicdo do 20 Flutuante R VCA_GG (Angulo da tensdo do Grau
barramento barramento) 0a360
Medigdo do
barramento 20 Flutuante R Freq_GG Hz 102 180
Medi¢do por unidade Por
do barramento 21 Flutuante R bus_vab_pu_GG unidade -10a 10
Medigdo por unidade Por
do barramento 21 Flutuante R bus_vbe_pu_GG unidade -10a 10
Medi¢do por unidade Por
do barramento 21 Flutuante R bus_vca_pu_GG unidade -10a 10
Medigdo por unidade Por
do barramento 21 Flutuante R bus_vavg_pu_GG unidade -10a 10
Medig¢do do campo 22 Flutuante R VX_GG Vv -1000 a 1000
Medi¢do do campo 22 Flutuante R IX_GG A 0 a 2000000000
Medi¢do do campo 22 Flutuante R EDM_RIPPLE_PERCENT_GG % NA
Medigéo do PSS 23 Flutuante R Vl_GG \ 0 a 2000000000
Medigéo do PSS 23 Flutuante R VZ_GG \% 0 a 2000000000
Medigéo do PSS 23 Flutuante R |1_GG A 0 a 2000000000
Medigéo do PSS 23 Flutuante R |2_GG A 0 a 2000000000
Medi¢do do PSS 23 Flutuante R TERM_FREQ_DEV_GG % NA
Medigdo do PSS 23 Flutuante R COMP_FREQ_DEV_GG % NA
Medico do PSS 23 Flutuante R PSS_OUTPUT GG Nenhuma
unidade NA
Medi¢do por unidade Por
do PSS 24 Flutuante R pos_seq_v_pu_GG unidade 10210
Medigdo por unidade Por
do PSS 24 Flutuante R neq_seq_v_pu_GG unidade 10310
Medi¢do por unidade . Por
do PSS 24 Flutuante R pos_seq_i_pu_GG unidade 10210
Medigdo por unidade . Por
do PSS 24 Flutuante R neq_seq_i_pu_GG unidade 10310
Sincronizagdo 25 Flutuante R SlipAngle_GG Grau -359,9 2 359,9
Sincronizagdo 25 Flutuante R SlipFreq_GG Hz NA
Sincronizagdo 25 Flutuante R VoltageDiff_GG Vv NA
Medicdo da entrada Value_GG (Tensdo da entrada
auxiliar 26 Flutuante R auxiliar) v -9999999 a 9999999
Medigdo da entrada Value_GG (Corrente da entrada
auxiliar 26 Flutuante R auxiliar) A -9999999 a 9999999
Seguidor 27 Flutuante R TRACKING_ERROR_GG % NA
. DECSREGULATORMETER_DECS_
Status do seguidor 28 UINT8 R INTERNAL_TRACKING_ACTIVE N3o ativo=0, Ativo=1
. DECSREGULATORMETER_DECS_
Status do seguidor 28 UINT8 R EXTERNAL_TRACKING_ACTIVE N3o ativo=0, Ativo=1
Status do seguidor 28 UINT8 R DECSCONTROL_DECS_NULL_BALANCE Nio ativo=0, Ativo=1
Medicdo de referéncia .
do painel de controle 29 Flutuante R GenVolSetpoint_GG Vv 84 2 144
Medigdo de referéncia .
do painel de controle 29 Flutuante R ExcCurSetpoint_GG A 0a12
Medigdo de referéncia 29 Flutuante R ExcVolSetpoint_GG Vv
do painel de controle pont_ 0a75
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Medigdo de referéncia .
do painel de controle 29 Flutuante R GenVarSetpoint_GG kvar 024157
Medicdo de referéncia .
do painel de controle 29 Flutuante R GenPfSetpoint_GG FP 0,52-0,5
Status do painel de 30 UINTS R DECSCONTROL_DECS_START_STOP .
controle - - - Parado=0, Iniciado=1
Status do painel de 30 UINTS R DECSCONTROL_DECS_IS_IN_ N&o em automatico=0, Em
controle AUTOMATIC_MODE automdtico=1
Status do painel de 30 UINTS R DECSCONTROL_DECS_IS_IN_ N3do em manual=0, Em
controle MANUAL_MODE manual=1
Status do painel de 30 UINTS R DECSCONTROL_DECS_FCR_
controle CONTROLLER_ACTIVE FCR ndo ativo=0, FCR ativo=1
Status do painel de 30 UINTS R DECSCONTROL_DECS_FVR_
controle CONTROLLER_ACTIVE FVR ndo ativo=0, FVR ativo=1
Status do painel de 30 UINTS R DECSCONTROL_DECS_VAR_
controle CONTROLLER_ACTIVE VAR ndo ativo=0, VAR ativo=1
Status do painel de 30 UINTS R DECSCONTROL_DECS_PF_
controle CONTROLLER_ACTIVE FP ndo ativo=0, FP ativo=1
Referéncia ativa ndo estd no
Status do painel de 30 UINTS R DECSCONTROL_DECS_ valor predefinido 1=0,
controle PREPOSITION_1_ACTIVE Referéncia ativa ndo no valor
predefinido 1=1
Referéncia ativa ndo estd no
Status do painel de 30 UINTS R DECSCONTROL_DECS_ valor predefinido 2=0,
controle PREPOSITION_2_ACTIVE Referéncia ativa ndo no valor
predefinido 2=1
Referéncia ativa ndo estd no
Status do painel de 30 UINTS R DECSCONTROL_DECS_ valor predefinido 3=0,
controle PREPOSITION_3_ACTIVE Referéncia ativa ndo no valor
predefinido 3=1
Status do painel de 30 UINTS R VIRTUALSWITCH_VIRTUALSWITCH1
controle - Aberto=0, Fechado=1
Status do painel de
controle 30 UINT8 R VIRTUALSWITCH_VIRTUALSWITCH2 Aberto=0, Fechado=1
Status do painel de
controle 30 UINT8 R VIRTUALSWITCH_VIRTUALSWITCH3 Aberto=0, Fechado=1
Status do painel de
controle 30 UINT8 R VIRTUALSWITCH_VIRTUALSWITCH4 Aberto=0, Fechado=1
Status do painel de
controle 30 UINT8 R VIRTUALSWITCH_VIRTUALSWITCH5 Aberto=0, Fechado=1
Status do painel de
controle 30 UINT8 R VIRTUALSWITCH_VIRTUALSWITCH6 Aberto=0, Fechado=1
Status do painel de 30 UINT8 R ALARMREPORT ALARMOUTPUT Sem alarmes ativos=0,
controle - Alarmes ativos=1
Status do painel de
controle 30 UINT8 R DECSPSSMETER_DECS_PSS_ACTIVE PSS no ativo=0, PSS ativo=1
Status do painel de DECSCONTROL_DECS_
controle 30 UINT8 R NULL_BALANCE N3o ativo=0, Ativo=1
Status do sistema 31 UINT8 R ALARMS_OEL_ALM N3o ativo=0, Ativo=1
Status do sistema 31 UINT8 R ALARMS_UEL_ALM N3o ativo=0, Ativo=1
Status do sistema 31 UINT8 R ALARMS_SCL_ALM N3o ativo=0, Ativo=1
Status do sistema 31 UINTS R ALARMS_VAR_LIMITER_ACTIVE N30 ativo=0, Ativo=1
. ALARMS_VOLTAGE_
Status do sistema 31 UINT8 R MATCHING_ACTIVE N3o ativo=0, Ativo=1
DECSCONTROL_DECS_ Configuragdes do primario
Status do sistema 31 UINT8 R SOFT_START_SELECT_ ativas=0, Configuragdes do
SECONDARY_SETTINGS secundario ativas=1
Configuragdes do primario
. DECSCONTROL_DECS_PSS_ - ) ~
Status do sistema 31 UINT8 R SELECT SECONDARY SETTINGS ativas=0, C’or?flgu.ragoes do
- - secundario ativas=1
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Configuragdes do primario
. DECSCONTROL_DECS_OEL_ - ) ~
Status do sistema 31 UINT8 R SELECT SECONDARY SETTINGS ativas=0, C’or?flgu.ragoes do
- - secundario ativas=1
Configuragdes do primario
) DECSCONTROL_DECS_UEL_ e ) N
Status do sistema 31 UINT8 R SELECT SECONDARY SETTINGS ativas=0, C’or?flgu.ragoes do
- - secundario ativas=1
Configuragdes do primario
. DECSCONTROL_DECS_SCL_ L . ~
Status do sistema 31 UINT8 R SELECT SECONDARY SETTINGS ativas=0, C<’)r.1f|gu.ragoes do
- - secundario ativas=1
Configuragdes do primario
. DECSCONTROL_DECS_PROTECT_ L . ~
Status do sistema 31 UINT8 R SELECT SECONDARY SETTINGS ativas=0, C<’)r.1f|gu.ragoes do
- = secundario ativas=1
Configuragdes do primario
. DECSCONTROL_DECS_PID_ — ) ~
Status do sistema 31 UINT8 R SELECT SECONDARY SETTINGS ativas=0, C<’)r.1f|gu.ragoes do
- - secundario ativas=1
DECSCONTROL_DECS_VAR_ Configuragdes do primario
Status do sistema 31 UINT8 R LIMITER_SELECT_ ativas=0, Configuragdes do
SECONDARY_SETTINGS secundario ativas=1
Referéncia ativa ndo estd no
Status do sistema 31 UINTS R DECSCONTROL_DECS_PREPOSITION valor predefinido=0,
- - Referéncia ativa estd no valor
predefinido=1
. DECSCONTROL_DECS_VAR_
Status do sistema 31 UINT8 R CONTROLLER_ACTIVE VAR nio ativo=0, VAR ativo=1
) DECSCONTROL_DECS_PF_
Status do sistema 31 UINT8 R CONTROLLER_ACTIVE FP nio ativo=0, FP ativo=1
Modo automatico ndo
. DECSCONTROL_DECS_AUTO_ ativado através do CLP=0,
Status do sistema 31 UINT8 R MODE_ENABLE Modo automatico ativado
através do CLP=1
Modo manual ndo ativado
. DECSCONTROL_DECS_MANUAL_ através do CLP=0, Modo
Status do sistema 31 UINT8 R MODE_ENABLE manual ativado através do
CLP=1
) DECSCONTROL_DECS_FVR_
Status do sistema 31 UINT8 R CONTROLLER_ACTIVE FVR ndo ativo=0, FVR ativo=1
. DECSCONTROL_DECS_FCR_
Status do sistema 31 UINT8 R CONTROLLER_ACTIVE FCR ndo ativo=0, FCR ativo=1
Campo pulsante ndo estd em
. DECSCONTROL_DECS_FIELD_ andamento=0, Campo
Status do sistema 31 UINT8 R FLASHING_IN_PROGRESS pulsante estd em
andamento=1
. DECSCONTROL_DECS_IS_IN_ N&do em manual=0, Em
Status do sistema 31 UINT8 R MANUAL MODE manual=1
. DECSCONTROL_DECS_IS_IN_ N3o em automatico=0, Em
Status do sistema 31 UINT8 R AUTOMATIC_MODE automatico=1
PSS ndo desativado através
Status do sistema 31 UINT8 R DECSCONTROL_DECS_PSS_ do CLP=0, PSS desativado
OUTPUT_DISABLE .
- através do CLP=1
Status de contato de
entrada 32 UINT8 R CONTACTINPUTS_STARTINPUT Aberto=0, Fechado=1
Status de contato de
entrada 32 UINT8 R CONTACTINPUTS_STOPINPUT Aberto=0, Fechado=1
Status de contato de
entrada 32 UINT8 R CONTACTINPUTS_INPUT1 Aberto=0, Fechado=1
Status de contato de
entrada 32 UINT8 R CONTACTINPUTS_INPUT2 Aberto=0, Fechado=1
Status de contato de
entrada 32 UINT8 R CONTACTINPUTS_INPUT3 Aberto=0, Fechado=1
Status de contato de
entrada 32 UINT8 R CONTACTINPUTS_INPUT4 Aberto=0, Fechado=1
Status de contato de
entrada 32 UINT8 R CONTACTINPUTS_INPUT5 Aberto=0, Fechado=1
Status de contato de 32 UINTS R CONTACTINPUTS_INPUT6

entrada

Aberto=0, Fechado=1
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Z;attr‘;z:e contato de 32 UINTS R CONTACTINPUTS_INPUT7 Aberto=0, Fechado=1
Z:‘r:fj:e contato de 32 UINTS R CONTACTINPUTS_INPUTS Aberto=0, Fechado-1
Z;attr‘;z:e contato de 32 UINTS R CONTACTINPUTS_INPUT9 Aberto=0, Fechado=1
Z:‘r:fj:e contato de 32 UINTS R CONTACTINPUTS_INPUT10 Aberto=0, Fechado=1
Z;attr‘;z:e contato de 32 UINTS R CONTACTINPUTS_INPUT11 Aberto=0, Fechado=1
Z:‘r:fj:e contato de 32 UINTS R CONTACTINPUTS_INPUT12 Aberto=0, Fechado=1
Z;attr‘;z:e contato de 32 UINTS R CONTACTINPUTS_INPUT13 Aberto=0, Fechado=1
Z:‘r:fj:e contato de 32 UINTS R CONTACTINPUTS_INPUT14 Aberto=0, Fechado=1
ztEal\t/lus fe entrada do 3 UINTS R CEM_INPUT_1 Aberto=0, Fechado=1
?Z?I\jlus fe entradado 3 UINT8 R CEM_INPUT_2 Aberto=0, Fechado=1
ztEal\t/lus fe entrada do 3 UINTS R CEM_INPUT_3 Aberto=0, Fechado=1
?Z?I\jlus fe entradado 3 UINT8 R CEM_INPUT_4 Aberto=0, Fechado=1
ztEal\t/lus fe entrada do 3 UINTS R CEM_INPUT_S Aberto=0, Fechado=1
?Z?I\jlus fe entradado 3 UINT8 R CEM_INPUT_6 Aberto=0, Fechado=1
ztEal\t/lus fe entrada do 3 UINTS R CEM_INPUT_7 Aberto=0, Fechado=1
?Z?I\jlus fe entradado 3 UINT8 R CEM_INPUT_8 Aberto=0, Fechado=1
ztEal\t/lus fe entrada do 3 UINTS R CEM_INPUT_S Aberto=0, Fechado=1
itEa;A”S de entrada do 33 UINTS R CEM_INPUT_10 Aberto=0, Fechado-1
xjoi,ici)cradjoezgada 34 Flutuante R AnaloglnputlRawValue_GG V/mA 0210V oud a 20 mA
Z]Zii;;?cradjoe:gada 34 Flutuante R Analoglnput2RawValue_GG V/mA 0210V ou4a20mA
xjoi,ici)cradjoezgada 34 Flutuante R Analoglnput3RawValue_GG V/mA 0210V oud a 20 mA
Z]Zii;;?cradjoe:gada 34 Flutuante R Analoglnput4RawValue_GG V/mA 0210V ou4a20mA
2?12?;’:?;:;06:;\;“ 34 Flutuante R Analoglnput5RawValue_GG V/mA 0210V oud a 20 mA
Z]Zii;;?cradjoe:gada 34 Flutuante R Analoglnput6RawValue_GG V/mA 0210V ou4a20mA
2?12?;’:?;:;06:;\;“ 34 Flutuante R Analoglnput7RawValue_GG V/mA 0210V ouda 20 mA
Z]Zii;;?cradjoe:gada 34 Flutuante R Analoglnput8RawValue_GG V/ mA 0210V ou4a20mA
xjoi,ici)cradjoezgada 34 Flutuante R AnaloglnputlScaledValue_GG Nuenr;z:;r;a -9999 2 9999
Z]Zii;;?cradjoe:gada 34 Flutuante R Analoglnput2ScaledValue_GG Nuen?szcrjza -9999 2 9999
xjoi,ici)cradjoezgada 34 Flutuante R Analoglnput3ScaledValue_GG Nuenr;z:;r;a -9999 2 9999
Z]Zii;;?cradjoe:gada 34 Flutuante R Analoglnput4ScaledValue_GG Nuen?szcrjza -9999 2 9999
xjoi,ici)cradjoezgada 34 Flutuante R Analoglnput5ScaledValue_GG Nuenr;z:;r;a -9999 2 9999
Z]Zii;;?cradjoe:gada 34 Flutuante R Analoglnput6ScaledValue_GG Nuen?szcrjza -9999 2 9999
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Medidor de entrada Nenhuma
analégica do AEM 34 Flutuante R Analoglnput7ScaledValue_GG unidade -9999 2 9999
Medidor de entrada Nenhuma
analogica do AEM 34 Flutuante R Analoglnput8ScaledValue_GG unidade -9999 2 9999
Status de entrada 35 UINTS R AEMCONFIG_AEM_INPUT_1_ Valor na faixa=0, Valor fora
analdgica do AEM OUT_OF_RANGE da faixa=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMCONFIG_AEM_INPUT_2_ Valor na faixa=0, Valor fora
analogica do AEM OUT_OF_RANGE da faixa=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMCONFIG_AEM_INPUT_3_ Valor na faixa=0, Valor fora
analdgica do AEM OUT_OF_RANGE da faixa=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMCONFIG_AEM_INPUT_4_ Valor na faixa=0, Valor fora
analogica do AEM OUT_OF_RANGE da faixa=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMCONFIG_AEM_INPUT_5_ Valor na faixa=0, Valor fora
analdgica do AEM OUT_OF_RANGE da faixa=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMCONFIG_AEM_INPUT_6_ Valor na faixa=0, Valor fora
analodgica do AEM OUT_OF_RANGE da faixa=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMCONFIG_AEM_INPUT_7_ Valor na faixa=0, Valor fora
analdgica do AEM OUT_OF_RANGE da faixa=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMCONFIG_AEM_INPUT_8_ Valor na faixa=0, Valor fora
analogica do AEM OUT_OF_RANGE da faixa=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTION1_THRESH1_TRIP Néo disparado-0,
analdgica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTION1_THRESH2_TRIP Néo disparado-0,
analogica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTION1_THRESH3_TRIP Néo disparado-0,
analdgica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTION1_THRESH4_TRIP Néo disparado-0,
analogica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTION2_THRESH1_TRIP Néo disparado-0,
analdgica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTION2_THRESH2_TRIP Néo disparado-0,
analogica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTION2_THRESH3_TRIP Ndo disparado-0,
analdgica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTION2_THRESH4_TRIP Néo disparado-0,
analogica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTION3_THRESH1_TRIP Ndo disparado-0,
analdgica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTION3_THRESH2_TRIP Néo disparado-0,
analogica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTION3_THRESH3_TRIP Ndo disparado-0,
analdgica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTION3_THRESH4_TRIP Néo disparado-0,
analogica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTION4_THRESH1_TRIP Ndo disparado-0,
analdgica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTION4_THRESH2_TRIP Néo disparado-0,
analodgica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTION4_THRESH3_TRIP Ndo disparado-0,
analdgica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTION4_THRESH4_TRIP Néo disparado-0,
analodgica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTIONS_THRESH1_TRIP Ndo disparado-0,
analdgica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTIONS_THRESH2_TRIP Néo disparado-0,
analogica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTIONS_THRESH3_TRIP Néo disparado-0,
analdgica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTIONS_THRESH4_TRIP Néo disparado-0,
analogica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTION6_THRESH1_TRIP Néo disparado-0,
analdgica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINT8 R AEMPROTECTION6_THRESH2_TRIP Nao disparado-0,
analogica do AEM - - Disparado=1
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Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTION6_THRESH3_TRIP Ndo disparado-0,
analdgica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTION6_THRESH4_TRIP Néo disparado-0,
analogica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTION7_THRESH1_TRIP Ndo disparado-0,
analdgica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTION7_THRESH2_TRIP Néo disparado-0,
analogica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTION7_THRESH3_TRIP Ndo disparado-0,
analdgica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTION7_THRESH4_TRIP Néo disparado-0,
analogica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTIONS_THRESH1_TRIP Néo disparado-0,
analdgica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTIONS_THRESH2_TRIP Néo disparado-0,
analodgica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTIONS_THRESH3_TRIP Ndo disparado-0,
analdgica do AEM - - Disparado=1
Status de entrada 35 UINTS R AEMPROTECTIONS_THRESH4_TRIP Néo disparado-0,
analogica do AEM - - Disparado=1
Medidor de entrada de 7,1a18,730u 80,31a194,1
RTD do AEM 36 Flutuante R RtdInputlRawValue_GG Ohm (cu ou pt)
Medidor de entrada de 7,1a18,73 0u 80,31a194,1
RTD do AEM 36 Flutuante R RtdInput2RawValue_GG Ohm (cu ou pt)
Medidor de entrada de 7,1a18,730u80,31a194,1
RTD do AEM 36 Flutuante R RtdInput3RawValue_GG Ohm (cu ou pt)
Medidor de entrada de 7,1a18,73 0u 80,31a194,1
RTD do AEM 36 Flutuante R RtdInput4RawValue_GG Ohm (cu ou pt)
Medidor de entrada de 7,1a18,730u 80,31a194,1
RTD do AEM 36 Flutuante R RtdInput5RawValue_GG Ohm ohms (cu ou pt)
Medidor de entrada de 7,1a18,73 0u 80,31a194,1
RTD do AEM 36 Flutuante R RtdInput6RawValue_GG Ohm (cu ou pt)
Medidor de entrada de 7,1a18,730u 80,31a194,1
RTD do AEM 36 Flutuante R RtdInput7RawValue_GG Ohm ohms (cu ou pt)
Medidor de entrada de 7,1a18,73 0u 80,31a194,1
RTD do AEM 36 Flutuante R RtdInput8RawValue_GG Ohm (cu ou pt)
Medidor de entrada de
RTD do AEM 36 Flutuante R RtdInputlScaledValue_GG Graus F NA
Medidor de entrada de
RTD do AEM 36 Flutuante R RtdInput2ScaledValue_GG Graus F NA
Medidor de entrada de
RTD do AEM 36 Flutuante R RtdInput3ScaledValue_GG Graus F NA
Medidor de entrada de
RTD do AEM 36 Flutuante R RtdInput4ScaledValue_GG Graus F NA
Medidor de entrada de
RTD do AEM 36 Flutuante R RtdInput5ScaledValue_GG Graus F NA
Medidor de entrada de
RTD do AEM 36 Flutuante R RtdInput6ScaledValue_GG Graus F NA
Medidor de entrada de
RTD do AEM 36 Flutuante R RtdInput7ScaledValue_GG Graus F NA
Medidor de entrada de
RTD do AEM 36 Flutuante R RtdInput8ScaledValue_GG Graus F NA
Status de entrada de 37 UINTS R AEMCONFIG_RTD_INPUT_1_ Valor na faixa=0, Valor fora
RTD do AEM OUT_OF_RANGE da faixa=1
Status de entrada de 37 UINTS R AEMCONFIG_RTD_INPUT_2_ Valor na faixa=0, Valor fora
RTD do AEM OUT_OF_RANGE da faixa=1
Status de entrada de 37 UINTS R AEMCONFIG_RTD_INPUT_3_ Valor na faixa=0, Valor fora
RTD do AEM OUT_OF_RANGE da faixa=1
Status de entrada de 37 UINTS R AEMCONFIG_RTD_INPUT_4_ Valor na faixa=0, Valor fora
RTD do AEM OUT_OF_RANGE da faixa=1
Status de entrada de 37 UINTS R AEMCONFIG_RTD_INPUT_5_ Valor na faixa=0, Valor fora
RTD do AEM OUT_OF_RANGE da faixa=1
Status de entrada de 37 UINTS R AEMCONFIG_RTD_INPUT_6_ Valor na faixa=0, Valor fora
RTD do AEM OUT_OF_RANGE da faixa=1
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Status de entrada de 37 UINTS R AEMCONFIG_RTD_INPUT_7_ Valor na faixa=0, Valor fora
RTD do AEM OUT_OF_RANGE da faixa=1
Status de entrada de 37 UINTS R AEMCONFIG_RTD_INPUT_8_ Valor na faixa=0, Valor fora
RTD do AEM OUT_OF_RANGE da faixa=1
:?;”;:;Ee'\’/‘ltrada de 37 UINTS R RTDPROTECTION1_THRESH1_TRIP Nagig;sa‘:zzja::";o'
SR"T‘”‘;”jodAeEe,\Trada de 37 UINTS R RTDPROTECTION1_THRESH2_TRIP Nﬁgigg’rzzja:fl:o’
:?;”;:;Ee'\’/‘ltrada de 37 UINTS R RTDPROTECTION1_THRESH3_TRIP Nagig;sa‘:zzja::";o'
SR"T‘”‘;”jodAeEe,\Trada de 37 UINTS R RTDPROTECTION1_THRESH4_TRIP Nﬁgigg’rzzja:fl:o’
:?;”;:;Ee'\’/‘ltrada de 37 UINTS R RTDPROTECTION2_THRESH1_TRIP Nagig;sa‘:zzja::";o'
SR"T‘”‘;”jodAeEe,\Trada de 37 UINTS R RTDPROTECTION2_THRESH2_TRIP Nﬁgigg’rzzja:fl:o’
:?;”;:;Ee'\’/‘ltrada de 37 UINTS R RTDPROTECTION2_THRESH3_TRIP Nagig;sa‘:zzja::";o'
SR"T‘”‘;”jodAeEe,\Trada de 37 UINTS R RTDPROTECTION2_THRESH4_TRIP Nﬁgigg’rzzja:fl:o’
:?;”;:;Ee'\’/‘ltrada de 37 UINTS R RTDPROTECTION3_THRESH1_TRIP Nagig;sa‘:zzja::";o'
SR"T‘”‘;”jodAeEe,\Trada de 37 UINTS R RTDPROTECTION3_THRESH2_TRIP Nﬁgigg’rzzja:fl:o’
:?;”;:;Ee'\’/‘ltrada de 37 UINTS R RTDPROTECTION3_THRESH3_TRIP Nagig;sa‘:zzja::";o'
SRtTa‘SujodAeEe,\Trada de 37 UINTS R RTDPROTECTION3_THRESH4_TRIP Nﬁgigg’rzzja:fl:o’
:?;”;:;Ee'\’/‘ltrada de 37 UINTS R RTDPROTECTION4_THRESH1_TRIP Nagig;sa‘:zzja::";o'
SR"T‘”‘;”jodAeEe,\Trada de 37 UINTS R RTDPROTECTION4_THRESH2_TRIP Nagif,i,zp;;a:ffo’
:?;”;:;Ee'\’/‘ltrada de 37 UINTS R RTDPROTECTION4_THRESH3_TRIP Nagig;sa‘:zzja::";o'
SR"T‘”‘;”jodAeEe,\Trada de 37 UINTS R RTDPROTECTION4_THRESH4_TRIP Nﬁgigg’rzzja:fl:o’
:?;”;:;Ee'\’/‘ltrada de 37 UINTS R RTDPROTECTIONS_THRESH1_TRIP Nagig;sa‘:zzja::";o'
SR"T‘”‘;”jodAeEe,\Trada de 37 UINTS R RTDPROTECTIONS_THRESH2_TRIP Nﬁgigg’rzzja:fl:o’
:?;”;:;Ee'\’/‘ltrada de 37 UINTS R RTDPROTECTIONS_THRESH3_TRIP Nagig;sa‘:zzja::";o'
SR"T‘”‘;”jodAeEe,\Trada de 37 UINTS R RTDPROTECTIONS_THRESH4_TRIP Nﬁgigg’rzzja:fl:o’
:?;”;:;Ee'\’/‘ltrada de 37 UINTS R RTDPROTECTION6_THRESH1_TRIP Nagig;sa‘:zzja::";o'
SRtTa‘SujodAeEe,\Trada de 37 UINTS R RTDPROTECTIONG_THRESH2_TRIP Nﬁgigg’rzzja:fl:o’
:?;”;:;Ee'\’/‘ltrada de 37 UINTS R RTDPROTECTION6_THRESH3_TRIP Nagig;sa‘:zzja::";o'
SR"T‘”‘;”jodAeEe,\Trada de 37 UINTS R RTDPROTECTIONG_THRESH4_TRIP Nagif,i,zp;;a:ffo’
:?;”;:;Ee'\’/‘ltrada de 37 UINTS R RTDPROTECTION7_THRESH1_TRIP Nagig;sa‘:zzja::";o'
SR"T‘”‘;”jodAeEe,\Trada de 37 UINTS R RTDPROTECTION7_THRESH2_TRIP Nﬁgigg’rzzja:fl:o’
:?;”;:;Ee'\’/‘ltrada de 37 UINTS R RTDPROTECTION7_THRESH3_TRIP Nagig;sa‘:zzja::";o'
SR"T‘”‘;”jodAeEe,\Trada de 37 UINTS R RTDPROTECTION7_THRESH4_TRIP Nﬁgigg’rzzja:fl:o’
;?;“;od::'\;trada de 37 UINTS R RTDPROTECTIONS_THRESH1_TRIP Nagigri’sa‘;zzja::"l:o’
SRtTa;”;odAeEe,\Trada de 37 UINTS R RTDPROTECTIONS_THRESH2_TRIP Nﬁgigg’r;a::°1=0’
DECS-250 Comunicagao PROFIBUS




29-16 9440380990
o
Nome da instancia inst Tipo RW Nome da chave Unidade Faixa

Status de entrada de N&o disparado=0,
RTD do AEM 37 UINT8 R RTDPROTECTION8_THRESH3_TRIP Disparado=1
Status de entrada de N&o disparado=0,
RTD do AEM 37 UINT8 R RTDPROTECTION8_THRESH4_TRIP Disparado=1
Medidor de entrada de
CT do AEM 38 Flutuante R ThermInputlRawValue_GG mV NA
Medidor de entrada de
CT do AEM 38 Flutuante R Therminput2RawValue_GG mV NA
Medidor de entrada de
CT do AEM 38 Flutuante R Therminputl1ScaledValue_GG Graus F NA
Medidor de entrada de
CT do AEM 38 Flutuante R Therminput2ScaledValue_GG Graus F NA
Status de entrada de CT 39 UINTS R AEMCONFIG_THERMAL_COUPLE_1_ Valor na faixa=0, Valor fora
do AEM OUT_OF_RANGE da faixa=1
Status de entrada de CT 19 UINTS R AEMCONFIG_THERMAL_COUPLE_2_ Valor na faixa=0, Valor fora
do AEM OUT_OF_RANGE da faixa=1
Status de entrada de CT | 4 UINTS R THERMPROTECTION1_THRESH1_TRIP Ndo disparado=0,
do AEM - - Disparado=1
Status de entrada de CT | 55 UINTS R THERMPROTECTION1_THRESH2_TRIP Ndo disparado=0,
do AEM - - Disparado=1
Status de entrada de CT | 49 UINTS R THERMPROTECTION1_THRESH3_TRIP Ndo disparado=0,
do AEM - - Disparado=1
Status de entrada de CT | 55 UINTS R THERMPROTECTION1_THRESH4_TRIP Ndo disparado=0,
do AEM - - Disparado=1
Status de entrada de CT | 49 UINTS R THERMPROTECTION2_THRESH1_TRIP Ndo disparado=0,
do AEM - - Disparado=1
Status de entrada de CT | 55 UINTS R THERMPROTECTION2_THRESH2_TRIP Ndo disparado=0,
do AEM - - Disparado=1
Status de entrada de CT | 49 UINTS R THERMPROTECTION2_THRESH3_TRIP Ndo disparado=0,
do AEM Disparado=1
Status de entrada de CT | 55 UINTS R THERMPROTECTION2_THRESH4_TRIP Ndo disparado=0,
do AEM Disparado=1
Status de contato de 20 UINTS R CONTACTOUTPUTS_
saida WATCHDOGOUTPUT Aberto=0, Fechado=1
Status de contato de
saida 40 UINT8 R CONTACTOUTPUTS_OUTPUT1 Aberto=0, Fechado=1
Status de contato de
saida 40 UINT8 R CONTACTOUTPUTS_OUTPUT2 Aberto=0, Fechado=1
Status de contato de
saida 40 UINT8 R CONTACTOUTPUTS_OUTPUT3 Aberto=0, Fechado=1
Status de contato de
saida 40 UINT8 R CONTACTOUTPUTS_OUTPUT4 Aberto=0, Fechado=1
Status de contato de
saida 40 UINT8 R CONTACTOUTPUTS_OUTPUTS Aberto=0, Fechado=1
Status de contato de
saida 40 UINT8 R CONTACTOUTPUTS_OUTPUT6 Aberto=0, Fechado=1
Status de contato de
saida 40 UINT8 R CONTACTOUTPUTS_OUTPUT?7 Aberto=0, Fechado=1
Status de contato de
saida 40 UINT8 R CONTACTOUTPUTS_OUTPUT8 Aberto=0, Fechado=1
Status de contato de
saida 40 UINT8 R CONTACTOUTPUTS_OUTPUT9 Aberto=0, Fechado=1
Status de contato de
saida 40 UINT8 R CONTACTOUTPUTS_OUTPUT10 Aberto=0, Fechado=1
Status de contato de
saida 40 UINT8 R CONTACTOUTPUTS_OUTPUT11 Aberto=0, Fechado=1
Status de saida do CEM 41 UINTS R CEM_OUTPUT_1 Aberto=0, Fechado=1
Status de saida do CEM 41 UINT8 R CEM_OUTPUT_2 Aberto=0, Fechado=1
Status de saida do CEM 4 UINT8 R CEM_OUTPUT_3 Aberto=0, Fechado=1
Status de saida do CEM 41 UINT8 R CEM_OUTPUT_4 Aberto=0, Fechado=1
Status de saida do CEM 41 UINT8 R CEM_OUTPUT_5

Aberto=0, Fechado=1
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Status de saida do CEM 41 UINT8 R CEM_OUTPUT_6 Aberto=0, Fechado=1
Status de saida do CEM 41 UINT8 R CEM_OUTPUT_7 Aberto=0, Fechado=1
Status de saida do CEM 41 UINT8 R CEM_OUTPUT_8 Aberto=0, Fechado=1
Status de saida do CEM 41 UINT8 R CEM_OUTPUT_9 Aberto=0, Fechado=1
Status de saida do CEM 41 UINT8 R CEM_OUTPUT_10 Aberto=0, Fechado=1
Status de saida do CEM 41 UINT8 R CEM_OUTPUT_11 Aberto=0, Fechado=1
Status de saida do CEM 41 UINT8 R CEM_OUTPUT_12 Aberto=0, Fechado=1
Status de saida do CEM 41 UINT8 R CEM_OUTPUT_13 Aberto=0, Fechado=1
Status de saida do CEM 41 UINT8 R CEM_OUTPUT_14 Aberto=0, Fechado=1
Status de saida do CEM 41 UINT8 R CEM_OUTPUT_15 Aberto=0, Fechado=1
Status de saida do CEM 41 UINT8 R CEM_OUTPUT_16 Aberto=0, Fechado=1
Status de saida do CEM 41 UINT8 R CEM_OUTPUT_17 Aberto=0, Fechado=1
Status de saida do CEM 41 UINT8 R CEM_OUTPUT_18 Aberto=0, Fechado=1
Status de saida do CEM 41 UINT8 R CEM_OUTPUT_19 Aberto=0, Fechado=1
Status de saida do CEM 41 UINT8 R CEM_OUTPUT_20 Aberto=0, Fechado=1
Status de saida do CEM 41 UINT8 R CEM_OUTPUT_21 Aberto=0, Fechado=1
Status de saida do CEM 41 UINT8 R CEM_OUTPUT_22 Aberto=0, Fechado=1
Status de saida do CEM 41 UINT8 R CEM_OUTPUT_23 Aberto=0, Fechado=1
Status de saida do CEM 41 UINT8 R CEM_OUTPUT_24 Aberto=0, Fechado=1
Medidor de saida Nenhuma
analdgica do AEM 42 Flutuante R AnalogOutputlRawValue_GG unidade 0al0Vou4da20mA
Medidor de saida Nenhuma
analogica do AEM 42 Flutuante R AnalogOutput2RawValue_GG unidade 0al0Vou4da20mA
Medidor de saida Nenhuma
analdgica do AEM 42 Flutuante R AnalogOutput3RawValue_GG unidade 0al0OVou4da20mA
Medidor de saida Nenhuma
analogica do AEM 42 Flutuante R AnalogOutputdRawValue_GG unidade 0al0Vou4da20mA
Medidor de saida Nenhuma
analégica do AEM 42 Flutuante R AnalogOutputlScaledValue_GG unidade NA
Medidor de saida Nenhuma
analogica do AEM 42 Flutuante R AnalogOutput2ScaledValue_GG unidade NA
Medidor de saida Nenhuma
analégica do AEM 42 Flutuante R AnalogOutput3ScaledValue_GG unidade NA
Medidor de saida Nenhuma
analogica do AEM 42 Flutuante R AnalogOutput4ScaledValue_GG unidade NA
Status de saida 23 UINTS R REMOTEANALOGOUTPUT1_ Valor na faixa=0, Valor fora
analdgica do AEM OUT_OF_RANGE da faixa=1
Status de saida 3 UINTS R REMOTEANALOGOUTPUT2_ Valor na faixa=0, Valor fora
analogica do AEM OUT_OF_RANGE da faixa=1
Status de saida 23 UINTS R REMOTEANALOGOUTPUT3_ Valor na faixa=0, Valor fora
analdgica do AEM OUT_OF_RANGE da faixa=1
Status de saida 3 UINTS R REMOTEANALOGOUTPUT4_ Valor na faixa=0, Valor fora
analogica do AEM OUT_OF_RANGE da faixa=1

. CONFIGPROT1_ N&o disparado=0,
Config. Prot. Status a4 UINT8 R CONFPROTTHRESH1TRIP Disparado=1

X CONFIGPROT1_ N&o disparado=0,
Config. Prot. Status a4 UINT8 R CONFPROTTHRESH2TRIP Disparado=1

. CONFIGPROT1_ N&o disparado=0,
Config. Prot. Status a4 UINT8 R CONFPROTTHRESH3TRIP Disparado=1

X CONFIGPROT1_ N&o disparado=0,
Config. Prot. Status a4 UINT8 R CONFPROTTHRESH4TRIP Disparado=1

. CONFIGPROT2_ N&o disparado=0,
Config. Prot. Status a4 UINT8 R CONFPROTTHRESH1TRIP Disparado=1
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Config. Prot. Status 44 UINT8 R ggsi::i{PORgrLzR_ESHZTRIP Négitsjri’sap:zl;ja::O;O,
Config. Prot. Status 44 UINT8 R ESEEEREJRT?'LZR_ESH?:TRW Nﬁgig’i;r::ja::ol=0,
Config. Prot. Status 44 UINT8 R ESEEQF;RSFLZEESH ATRIP Négig;ZF:z;a:=01:O’
Config. Prot. Status 44 UINT8 R ESEEIP(;E)RT?'ER_ESHHRW Nﬁgig’i;r::ja::ol=0,
Config. Prot. Status 44 UINT8 R ggsi::i{PORgrLgR_ESHZTRIP Négig;ZF:z;a:=01:O’
Config. Prot. Status 44 UINT8 R ESEEIP(;E)RT?'ER_ESH?:TRW Nﬁgig’i;r::ja::ol=0,
Config. Prot. Status 44 UINT8 R ggsi::i{PORgrLgR_ESH ATRIP Négig;ZF:z;a:=01:O’
Config. Prot. Status 44 UINT8 R ESEEIP(;E)RT?'L“R_ESHHRW Nﬁgig’i;r::ja::ol=0,
Config. Prot. Status 44 UINT8 R ggsi::i{PORﬁ?R_ESHZTRIP Négig;ZF:z;a:=01:O’
Config. Prot. Status 44 UINT8 R ESEEIP(;E)RT?'L“R_ESH?:TRW Nﬁgig’i;r::ja::ol=0,
Config. Prot. Status 44 UINT8 R ggsi::i{PORﬁ?R_ESH ATRIP Négig;ZF:z;a:=01:O’
Config. Prot. Status 44 UINT8 R ESEEEREJRT?'LSR_ESHHRW Nﬁgig’i;r::ja::ol=0,
Config. Prot. Status 44 UINT8 R ggsi::i{PORgrLsR_ESHZTRIP Négig;ZF:z;a:=01:O’
Config. Prot. Status 44 UINT8 R ESEEEREJRT?'LSR_ESH?:TRW Nﬁgig’i;r::ja::ol=0,
Config. Prot. Status 44 UINT8 R ESEEQF;RSFLSEESH ATRIP Négig;ZF:z;a:=01:O’
Config. Prot. Status 44 UINT8 R ESEEEREJRT?'LGR_ESHHRW Nﬁgig’i;r::ja::ol=0,
Config. Prot. Status 44 UINT8 R ggsi::i{PORgrLsR_ESHZTRIP Négig;ZF:z;a:=01:O’
Config. Prot. Status 44 UINT8 R ESEEEREJRT?'LGR_ESH?:TRW Nﬁgig’i;r::ja::ol=0,
Config. Prot. Status 44 UINT8 R ESEEQF;RSFLSEESH ATRIP Négig;ZF:z;a:=01:O’
Config. Prot. Status 44 UINT8 R ESEEIP(;E)RT?':R_ESHHRW Nﬁgig’i;r::ja::ol=0,
Config. Prot. Status 44 UINT8 R ggsi::i{PORﬁKR_ESHZTRIP Négig;ZF:z;a:=01:O’
Config. Prot. Status 44 UINT8 R ESEEIP(;E)RT?':R_ESH?:TRW Nﬁgig’i;r::ja::ol=0,
Config. Prot. Status 44 UINT8 R 282E£2R§L7&5H ATRIP Négig;ZF:z;a:=01:O’
Config. Prot. Status 44 UINT8 R ESEEEREJRT?'LBR_ESHHRW Nﬁgig’i;r::ja::ol=0,
Config. Prot. Status 44 UINT8 R ggsi::i{PORgrLsR_ESHZTRIP Négig;ZF:z;a:=01:O’
Config. Prot. Status 44 UINT8 R ESEEEREJRT?'LBR_ESH?:TRW Nﬁgig’i;r::ja::ol=0,
Config. Prot. Status 44 UINT8 R ESEEQF;RSFLSEESH ATRIP Négig;ZF:z;a:=01:O’
Reldgio de tempo real 45 ccaar:?:itzgei R Date_GG 0 a 25 caracteres
Relégio de tempo real 45 ;ar:iicae:jei R Time_GG 0 a 25 caracteres
E:;E‘#Zﬁf;s do 46 UINT32 R LCDContrast_GG % 02100
g:;fj‘f‘rrjﬁf;s do 46 UINT32 R LCDInvertDisplay_GG Nuen';;‘:g;a NAO=0 SIM<1
E:;fjl;rrsﬁfaﬁs @ 46 UINT32 R LCDSleepMode_GG Nuen?gzgla DESATIVADO=0 ATIVADO=1
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ConfiguracBes do 46 UINT32 R LCDBacklightTimeout_GG Segundo
painel frontal & - & 1a120
ConfiguragBes do ) Nenhuma Inglés=0 Chinés=1 Russo=2
46 UINT32 R LCDL Select GG
painel frontal anguageselection_ unidade Espanhol=4 Alemdo=5
Configuragbes do Nenhuma
painel frontal 46 UINT32 R Enablescroll_GG unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
ConfiguragBes do X
46 UINT32 R ScrollT Delay_GG S d

painel frontal crofffimebelay_ egundo 1a600
Informacdo da versao .
do aplicativo do 47 faar(:iltae?ei R ExternalVersion_GG Nuenr;(z]:g:
dispositivo 250 0 a 25 caracteres
Infgrrn.agéo d~a versao Cadeia de ExternalBoot Nenhuma
de inicializagdo do 48 caracteres R Version_GG unidade
dispositivo 250 - 0 a 25 caracteres
Informagdo da data de
con.”|p||.a<;a0 do 49 Cadeia de R AppBuildDate_GG NerThuma
aplicativo do caracteres unidade
dispositivo 250 0 a 25 caracteres
Informagdo do numero .
de série do dispositivo 50 ccaar:iltzgei R SerialNum_GG Nuenr;E:cro;a
250 0 a 25 caracteres
Informagao do.nur.nero Cadeia de FirmwarePart Nenhuma
de pega do aplicativo o1 caracteres R Number_GG unidade
do dispositivo 250 - 0 a 25 caracteres
Informagdo do modelo Cadeia de Nenhuma
do dispositivo 250 >2 caracteres R ModelNumber_GG unidade 0 a 25 caracteres
Informagdo da versdo .
do aplicativo do 53 ccaar:iltzgei R AppVersionNum_GG Nuenr;E:cro;a
dispositivo AEM 0 a 25 caracteres
Informagdo da versdo .
de inicializagdo do 54 ccaar:iltzgei R BootVersionNum_GG Nuenr;gggr;a
dispositivo AEM 0 a 25 caracteres
Informacdo da data de
con.”|p||.a<;a0 do 55 Cadeia de R AppBuildDate_GG NerThuma
aplicativo do caracteres unidade
dispositivo AEM 0 a 25 caracteres
Informagdo do numero .

Cadeia d Nenh
de série do dispositivo 56 caarai:erees R SerialNum_GG uTid:g;a
AEM 0 a 25 caracteres
Informagdo do numero .
de pega do aplicativo 57 ;ar:ilcae:jei R AppPartNum_GG Nuir;gggqea
do dispositivo AEM 0 a 25 caracteres
Informagdo do modelo Cadeia de Nenhuma
do dispositivo AEM >8 caracteres R ModelNum_GG unidade 0 a 25 caracteres
Informagdo da versdo .

Cadeia d Nenh
do aplicativo do 59 caara?:ItZrees R AppVersionNum_GG uTid:g;a
dispositivo CEM 0 a 25 caracteres
Informacdo da versdo .
de inicializagdo do 60 ccaar:indei R BootVersionNum_GG NuTiQ:g;a
dispositivo CEM 0 a 25 caracteres
Informacdo da data de
con.”lpll.agao do 61 Cadeia de R AppBuildDate_GG NerThuma
aplicativo do caracteres unidade
dispositivo CEM 0 a 25 caracteres
Informagdo do numero .

Cadeia d Nenh
de série do dispositivo 62 caarai:erees R SerialNum_GG uTid:g;a
CEM 0 a 25 caracteres
Informagdo do numero .
de peca do aplicativo 63 ;ar:ilcae:jei R AppPartNum_GG Nuir;gggqea
do dispositivo CEM 0 a 25 caracteres
Informagdo do modelo Cadeia de Nenhuma
do dispositivo CEM 64 caracteres R ModelNum_GG unidade 0 a 25 caracteres

A . Nenhuma

Parametro do sistema 65 UINT32 R/W NOM_FREQ_GG unidade 50 Hz=50 60 Hz=60
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A . Rated Primary LL_GG
Parametro do sistema 66 Flutuante R/W (Configuragdo da tensdo do gerador) v 1 a 500000
Rated Primary LL_GG
Parametro do sistema 66 Flutuante R/W (Configuragdo da tensdo do \Y
barramento) 1 a 500000
Parametro do sistema 66 Flutuante R/W RatedPF_GG FP 0,5a-0,5
Parametro do sistema 66 Flutuante R/W RatedKVA_GG KVA 1 a 1000000
A . Rated Field Volt
Parametro do sistema 66 Flutuante R/W Fullload_GG Vv 12250
A . Rated Field Volt
Parametro do sistema 66 Flutuante R/W Noload_GG \Y 12250
A . Rated Field Curr
Parametro do sistema 66 Flutuante R/W Fullload_GG A 01220
A . Rated Field Curr
Parametro do sistema 66 Flutuante R/W Noload_GG A 01220
Parametro do sistema 66 Flutuante R/W ExciterPoleRatio_GG Nen.huma
unidade 1a10
o GenVolPrepos Nenhuma
Referéncias do AVR 67 UINT32 R/W Model_GG unidade Manter=0 Liberar=1
Referéncias do AVR 67 UINT32 R/W GenVolPrepos Nenhuma
eterencias do Mode2_GG unidade Manter=0 Liberar=1
Referéncias do AVR 67 UINT32 riw | GenVolPrepos Nenhuma
Mode3_GG unidade Manter=0 Liberar=1
o GenVol
Referéncias do AVR 68 Flutuante R/W TraverseRate_GG Segundo 10 2 200
Referéncias do AVR 68 Flutuante R/W GenVolSetpoint_GG Vv 842144
- GenVolMinSetpoint o
Referéncias do AVR 68 Flutuante R/W Limit_GG % 703120
o GenVolMaxSetpoint o
Referéncias do AVR 68 Flutuante R/W Limit_GG % 702120
o GenVol
Referéncias do AVR 68 Flutuante R/W Preposition]_GG Vv 84 2 144
o GenVol
Referéncias do AVR 68 Flutuante R/W Preposition2_GG \Y 84 2144
o GenVol
Referéncias do AVR 68 Flutuante R/W Preposition3_GG Vv 84 2 144
Referéncias do FCR 69 UINT32 riw | ExccurPrepos Nenhuma
Model_GG unidade Manter=0 Liberar=1
- ExcCurPrepos Nenhuma
Referéncias do FCR 69 VINT32 R/W Mode2_GG unidade Manter=0 Liberar=1
A . ExcCurPrepos Nenhuma
Referéncias do FCR 69 UINT32 RIW Mode3_GG unidade Manter=0 Liberar=1
T ExcCur
Referéncias do FCR 70 Flutuante R/W TraverseRate_GG Segundo 10 2 200
Referéncias do FCR 70 Flutuante R/W ExcCurSetpoint_GG A 0a12
T ExcCurMinSetpoint o
Referéncias do FCR 70 Flutuante R/W Limit_GG % 0a120
. ExcCurMaxSetpoint o
Referéncias do FCR 70 Flutuante R/W Limit_GG % 024120
T ExcCur
Referéncias do FCR 70 Flutuante R/W Preposition]_GG A 0a12
A ExcCur
Referéncias do FCR 70 Flutuante R/W Preposition2_ GG A 0a12
T ExcCur
Referéncias do FCR 70 Flutuante R/W Preposition3_GG A 0a12
. ExcVolPrepos Nenhuma
Referéncias do FVR 1 VINT32 R/W Model_GG unidade Manter=0 Liberar=1
o ExcVolPrepos Nenhuma
Referéncias do FVR 71 UINT32 RIW Mode2_GG unidade Manter=0 Liberar=1
. ExcVolPrepos Nenhuma
Referéncias do FVR 1 VINT32 R/W Mode3_GG unidade Manter=0 Liberar=1
Referéncias do FVR 72 Flutuante R/W ExcVolTraverseRate_GG Segundo 10a 200
Comunicacdo PROFIBUS DECS-250
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Referéncias do FVR 72 Flutuante R/W ExcVolSetpoint_GG \Y 0a75
o ExcVolMinSetpoint o
Referéncias do FVR 72 Flutuante R/W Limit_GG % 02150
- ExcVolMaxSetpoint o
Referéncias do FVR 72 Flutuante R/W Limit_GG % 02150
o ExcVol
Referéncias do FVR 72 Flutuante R/W Preposition1_GG \Y 0a75
- ExcVol
Referéncias do FVR 72 Flutuante R/W Preposition2_ GG Vv 0a75
o ExcVol
Referéncias do FVR 72 Flutuante R/W Preposition3_GG \Y 0a75
- GenVarPrepos Nenhuma
Referéncias do VAR 3 UINT32 RIW Model_GG unidade Manter=0 Liberar=1
Referéncias do VAR 73 UINT32 Riw | Genvarprepos Nenhuma
Mode2_GG unidade Manter=0 Liberar=1
T GenVarPrepos Nenhuma
Referéncias do VAR 73 UINT32 RIW Mode3_GG unidade Manter=0 Liberar=1
. SysOptionFineAdjust o
Referéncias do VAR 74 Flutuante R/W Band_GG % 0230
Referéncias do VAR 74 Flutuante R/W GenVarTraverse Segundo
Rate_GG g 102 200
Referéncias do VAR 74 Flutuante R/W GenVarSetpoint_GG kvar 0a4157
T GenVarMinSetpoint o
Referéncias do VAR 74 Flutuante R/W Limit_GG % -100 3 100
. GenVarMaxSetpoint o
Referéncias do VAR 74 Flutuante R/W Limit_GG % -100 2 100
A GenVar
Referéncias do VAR 74 Flutuante R/W Preposition1_GG kvar 0ad157
P GenVar
Referéncias do VAR 74 Flutuante R/W Preposition2_ GG kvar 024157
A GenVar
Referéncias do VAR 74 Flutuante R/W Preposition3_GG kvar 0ad157
. GenPfPrepos Nenhuma
Referéncias do FP 75 UINT32 RIW Model_GG unidade Manter=0 Liberar=1
o GenPfPrepos Nenhuma
Referéncias do FP s UINT32 RIW Mode2_GG unidade Manter=0 Liberar=1
. GenPfPrepos Nenhuma
Referéncias do FP s UINT32 RIW Mode3_GG unidade Manter=0 Liberar=1
Referéncias do FP 76 Flutuante R/W GenPfTraverseRate_GG Segundo 10a 200
Referéncias do FP 76 Flutuante R/W GenPfSetpoint_GG FP 052a-05
o GenPfMinSetpoint
Referéncias do FP 76 Flutuante R/W Limit_GG FP 0521
o GenPfMaxSetpoint
Referéncias do FP 76 Flutuante R/W Limit_GG FP 1205
Referéncias do FP 76 Flutuante R/W GenPfPrepositionl_GG FP 05a-05
Referéncias do FP 76 Flutuante R/W GenPfPreposition2_GG FP 05a-05
Referéncias do FP 76 Flutuante R/W GenPfPreposition3_GG FP 052-05
Configuragdes de Decs_AuxInput Nenhuma
entrada auxiliar 7 UINT32 RIW Mode_GG unidade Tensdo=0 Corrente=1
Configuragdes de Decs_AuxSumming Nenhuma
entrada auxiliar 77 UINT32 RIW Mode_GG unidade Tensdo=0 Var=1
DECS_Entrada=0
Conflgurago.e.s de 77 UINT32 RIW Decs_.AuxInput Nen.huma PSS_ENntra(.ja._Teste=1
entrada auxiliar Function_GG unidade Sele¢do_Limitador=2
Entrada de cddigo de rede =3
Configuragdes de . Nenhuma
entrada auxiliar 78 Flutuante R/W Decs_AuxVolGain_GG unidade 99299
Configuragdes de . Nenhuma
entrada auxiliar 78 Flutuante R/W Decs_AuxFcrGain_GG unidade 99299
Configuragdes de . Nenhuma
entrada auxiliar 78 Flutuante R/W Decs_AuxFvrGain_GG unidade 993 99
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g:;gizr:liiﬁ;fe 78 Flutuante R/W Decs_AuxVarGain_GG N;?Q:(Tea 993 99
gg;z%;;r::’;i:;?e 78 Flutuante R/W Decs_AuxPfGain_GG Nuennig:g;a -99 399
E:Laelle|0/queda - 9 UINT32 RIW Efac;’laet;o_rggmeroop N[E;Q:g;a DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Erz:fr;IeIO/QUEda - 79 UINT32 RIW :\r/]ﬁr;'jo_'ggpml)mp Nuir:;:g;a DESATIVADO=0 ATIVADO=1
E:Laelle|0/queda - 9 UINT32 RIW Efac;’laet:io_rggpmcc N[E;Q:g;a DESATIVADO=0 ATIVADO=1
ll?rz:rr]a;lelo/Queda de 80 Flutuante R/W DroopValue_GG % 0230
IFi’:Laalelo/Queda de 80 Flutuante R/W LDropValue_GG % 04230
i I e R
S:r?: ariihamento de 81 UINT32 R/W | LSEnable_GG Nuir;Q:cTea DESATIVADO=0 ATIVADO=1
gaorz:artilhamento de 82 Flutuante R/W LSDroopPercent_GG % 0230
f:r"g“:art"hame”t" de 82 Flutuante RIW | LSGain_GG N;';Q:;“ea 021000
Copribaneriade | | e | ww | peteie e
f:rr;:artilhamento de 22 Flutuante R/W é\gaizflglgtFilter Nuir;Q:gﬁea 04 1000
gaorz:artnhamento de 82 Flutuante R/W LS Ki, ganho GG Lr:lrizggrena 0-1000
f:rr;:artilhamento de 82 Flutuante R/W LS Max. Ve GG zﬁzgz:a 0-1
Seguidor automstico 83 UINT32 RIW i\r/:cr;?rjmgcbc;:fi?srctslm Nuir:g:g;a DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Seguidor automtico 83 UINT32 RIW iﬁlcl‘éﬁﬁ%fﬂ Nuir;Q:cTea DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Seguidor automatico 84 Flutuante R/W _I?;ceTa_?_u(;chrack Segundo 0a8
Seguidor automatico 84 Flutuante R/W TD;;::gf\(l;éoTrack Segundo 1280
Seguidor automatico 84 Flutuante R/W _I?;ceTa_?_u(;chrans Segundo 0a8
Seguidor automatico 84 Flutuante R/W Decs_AutoTrans Segundo

TRate_GG 1a80
Partida 86 Flutuante R/W ::::;r;:izoeﬂ % 0290
Partida 86 Flutuante R/W StartuPPriSoft Segundo

StartTime_GG 1a7200
Partida 86 Flutuante R/W 2::;25;252& % 0290
Partida 86 Flutuante R/W 2:::#:;?32? Segundo 127200
Partida 86 Flutuante R/W F:::EFézdFlaSh Nuennig:g;a 02100
Partida 86 Flutuante R/W TDii:Z:gnglaSh N;?Q:(Tea 1250
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TpdoEQ1pt0_TeEQOpt17=1
TpdoEQ1pt5_TeEQOpt25=2
TpdoEQ2pt0_TeEQOpt33=3
TpdoEQ2pt5_TeEQOpt42=4
TpdoEQ3pt0_TeEQOpt50=5
TpdoEQ3pt5_TeEQOpt58=6
TpdoEQ4pt0_TeEQOpt67=7
TpdoEQ4pt5_TeEQOpt75=8
TpdoEQ5pt0_TeEQOpt83=9
PrimaryGain Nenhuma TpdoEQSpt5_TeEQOpt92=10
Ganhos do AVR 87 UINT32 R/W 0 tionyGG unidade TpdoEQ6pt0_TeEQ1pt00=11
prion_ TpdoEQ6ptS_TeEQ1pt08=12
TpdoEQ7pt0_TeEQ1ptl7=13
TpdoEQ7pt5_TeEQ1pt25=14
TpdoEQ8pt0_TeEQ1pt33=15
TpdoEQ8pt5_TeEQlptd2=16
TpdoEQ9pt0_TeEQ1pt50=17
TpdoEQ9pt5_TeEQ1pt58=18
TpdoEQ10pt0_TeEQ1lpt67=19
TpdoEQ10pt5_TeEQ1lpt75=20
Personalizado=21
TpdoEQ1pt0_TeEQOpt17=1
TpdoEQ1pt5_TeEQOpt25=2
TpdoEQ2pt0_TeEQOpt33=3
TpdoEQ2pt5_TeEQOpt42=4
TpdoEQ3pt0_TeEQOpt50=5
TpdoEQ3pt5_TeEQOpt58=6
TpdoEQ4pt0_TeEQOpt67=7
TpdoEQ4pt5_TeEQOpt75=8
TpdoEQ5pt0_TeEQOpt83=9
. TpdoEQ5pt5_TeEQOpt92=10
Ganhos do AVR 87 UINT32 R/W Zect‘i’::ac%ea'” Nuir;;‘:;“ea TpdoEQ6pt0_TeEQ1pt00=11
ption_ TpdoEQ6pt5_TeEQ1pt08=12
TpdoEQ7pt0_TeEQ1pt17=13
TpdoEQ7pt5_TeEQ1pt25=14
TpdoEQ8pt0_TeEQ1pt33=15
TpdoEQ8pt5_TeEQlptd2=16
TpdoEQ9pt0_TeEQ1pt50=17
TpdoEQ9pt5_TeEQ1pt58=18
TpdoEQ10pt0_TeEQ1lpt67=19
TpdoEQ10pt5_TeEQ1pt75=20
Personalizado=21
. Nenhuma
Ganhos do AVR 88 Flutuante R/W AvrKpPri_GG unidade 0321000
o Nenhuma
Ganhos do AVR 88 Flutuante R/W AvrKiPri_GG unidade 021000
. Nenhuma
Ganhos do AVR 88 Flutuante R/W AvrKdPri_GG unidade 021000
Ganhos do AVR 88 Flutuante R/W | AvrTdPri_GG Nenhuma
unidade Oal
. Nenhuma
Ganhos do AVR 88 Flutuante R/W AvrKgPri_GG unidade 021000
Nenhuma
Ganhos do AVR 88 Flutuante R/W AvrKpSec_GG unidade 021000
. Nenhuma
Ganhos do AVR 88 Flutuante R/W AvrKiSec_GG unidade 021000
Nenhuma
Ganhos do AVR 88 Flutuante R/W AvrKdSec_GG unidade 021000
Ganhos do AVR 88 Flutuante R/W AvrTdSec_GG Ner?huma
unidade Oal
Nenhuma
Ganhos do AVR 88 Flutuante R/W AvrKgSec_GG unidade 021000
Nenhuma
Ganhos do FCR 90 Flutuante R/W Fcrkp_GG unidade 021000
. Nenhuma
Ganhos do FCR 90 Flutuante R/W FerKi_GG unidade 021000
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Nenhuma
Ganhos do FCR 90 Flutuante R/W FcrKd_GG unidade 021000
Ganhos do FCR 90 Flutuante R/W FerTd_GG Nen.huma
unidade Oal
Nenhuma
Ganhos do FCR 90 Flutuante R/W Fcrkg_GG unidade 021000
Nenhuma
Ganhos do FVR 92 Flutuante R/W FvrKp_GG unidade 021000
. Nenhuma
Ganhos do FVR 92 Flutuante R/W FvrKi_GG unidade 021000
Nenhuma
Ganhos do FVR 92 Flutuante R/W FvrKd_GG unidade 021000
Ganhos do FVR 92 Flutuante R/W | FurTd_GG Nenhuma
unidade 0al
Nenhuma
Ganhos do FVR 92 Flutuante R/W Fvrkg_GG unidade 021000
. Nenhuma
Ganhos do VAR 94 Flutuante R/W VarKi_GG unidade 0321000
Nenhuma
Ganhos do VAR 94 Flutuante R/W VarKg_GG unidade 021000
. Nenhuma
Ganhos do FP 96 Flutuante R/W PfKi_GG unidade 021000
Nenhuma
Ganhos do FP 96 Flutuante R/W PfKg_GG unidade 021000
. Nenhuma
Ganhos do OEL 98 Flutuante R/W OelKi_GG unidade 021000
Nenhuma
Ganhos do OEL 98 Flutuante R/W OelKg_GG unidade 021000
. Nenhuma
Ganhos do UEL 100 Flutuante R/W UelKi_GG unidade 021000
Nenhuma
Ganhos do UEL 100 Flutuante R/W UelKg_GG unidade 021000
. Nenhuma
Ganhos do SCL 102 Flutuante R/W SclKi_GG unidade 021000
Nenhuma
Ganhos do SCL 102 Flutuante R/W SclKg_GG unidade 021000
Ganhos do limitador de S Nenhuma
var 104 Flutuante R/W VarLimitKi_GG unidade 021000
Ganhos do limitador de . Nenhuma
var 104 Flutuante R/W VarlimitKg_GG unidade 021000
Ganhos da Nenhuma
correspondéncia da 106 Flutuante R/W VmKi_GG unidade
tensdo 0a 1000
Ganhos da Nenhuma
correspondéncia da 106 Flutuante R/W VmKg_GG unidade
tensdo 0a 1000
X SysOptioninput Nenhuma
Configurar OEL 107 UINT32 RIW | OelEnabled_GG unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
. SysOptioninputOel Nenhuma
Configurar OEL 107 UINT32 RIW StyleEnabled_GG unidade Adigdo=0 Controle=1
) . Nenhuma
Configurar OEL 107 UINT32 R/W OelPriDvdtEnable_GG unidade DESATIVADO=0 ATIVADO=1
) . Nenhuma
Configurar OEL 108 Flutuante R/W OelPriDvdtRef_GG unidade 1020
Ponto de adigdo de OEL 110 Flutuante R/W OelPriCurHi_GG A 0a40
Ponto de adigdo de OEL 110 Flutuante R/W OelPriCurMid_GG A 0a30
Ponto de adigdo de OEL 110 Flutuante R/W OelPriCurLo_GG A 0a20
Ponto de adigdo de OEL 110 Flutuante R/W OelPriTimeHi_GG Segundo 0a1l0
Ponto de adigdo de OEL 110 Flutuante R/W OelPriTimeMid_GG Segundo 0a120
Ponto de adigdo de OEL 110 Flutuante R/W OelPriCurHiOff_GG A 0a40
Ponto de adigdo de OEL 110 Flutuante R/W OelPriCurLoOff_GG A 0a20
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Ponto de adigdo de OEL 110 Flutuante R/W OelPriCurTimeOff_GG Segundo 0a10
Ponto de adigdo de OEL 110 Flutuante R/W OelSecCurHi_GG A 0a40
Ponto de adigdo de OEL 110 Flutuante R/W OelSecCurMid_GG A 0a30
Ponto de adigdo de OEL 110 Flutuante R/W OelSecCurLo_GG A 0a20
Ponto de adigdo de OEL 110 Flutuante R/W OelSecTimeHi_GG Segundo 0a1l0
Ponto de adigdo de OEL 110 Flutuante R/W OelSecTimeMid_GG Segundo 0a120
Ponto de adigdo de OEL 110 Flutuante R/W OelSecCurHiOff_GG A 0a40
Ponto de adigdo de OEL 110 Flutuante R/W OelSecCurLoOff_GG A 0a20
Ponto de adigdo de OEL 110 Flutuante R/W OelSecCurTimeOff_GG Segundo 0a10
OelPriTakeover
Controle de OEL 112 Flutuante R/W CurMaxOff_GG A 04340
OelPriTakeover
Controle de OEL 112 Flutuante R/W CurMinOff_GG A 04320
OelPriTakeover Nenhuma
Controle de OEL 112 Flutuante R/W TimeDialOff GG unidade 0,1a20
OelPriTakeover
Controle de OEL 112 Flutuante R/W CurMaxOn_GG A 04240
OelPriTakeover
Controle de OEL 112 Flutuante R/W CurMinOn_GG A 04320
OelPriTakeover Nenhuma
Controle de OEL 112 Flutuante R/W TimeDialon_GG unidade 0,1a20
Controle de OEL 112 Flutuante R/W OelSecTakeover A
CurMaxOff_GG 0a40
OelSecTakeover
Controle de OEL 112 Flutuante R/W CurMinOff_GG A 0220
OelSecTakeover Nenhuma
Controle de OEL 112 Flutuante R/W TimeDialOff GG unidade 0,1a20
OelSecTakeover
Controle de OEL 112 Flutuante R/W CurMaxOn_GG A 0240
OelSecTakeover
Controle de OEL 112 Flutuante R/W CurMinOn_GG A 0320
OelSecTakeover Nenhuma
Controle de OEL 112 Flutuante R/W TimeDialon_GG unidade 0,1a20
. SysOptioninput Nenhuma
Configurar UEL 113 UINT32 RIW | UelEnabled_GG unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Configurar UEL 114 Flutuante R/W UelPriPowfFilterTC_GG Segundo 0a20
. UelPriVoltDep Nenhuma
Configurar UEL 114 Flutuante R/W Exponent_GG unidade 0a2
Curva flutuante .
priméria do UEL 116 Flutuante R/W UelPriCurveX1_GG KW 0262
Curva flutuante .
priméria do UEL 116 Flutuante R/W UelPriCurveX2_GG KW 0262
Curva flutuante .
priméria do UEL 116 Flutuante R/W UelPriCurveX3_GG KW 0262
Curva flutuante .
priméria do UEL 116 Flutuante R/W UelPriCurveX4_GG KW 0262
Curva flutuante .
priméria do UEL 116 Flutuante R/W UelPriCurveX5_GG KW 0262
Curva flutuante .
priméria do UEL 116 Flutuante R/W UelPriCurveY1_GG kvar 0262
Curva flutuante .
primaria do UEL 116 Flutuante R/W UelPriCurveY2_GG kvar 0a62
Curva flutuante .
priméria do UEL 116 Flutuante R/W UelPriCurveY3_GG kvar 0262
Curva flutuante .
primaria do UEL 116 Flutuante R/W UelPriCurveY4_GG kvar 0a62
Curva flutuante .
priméria do UEL 116 Flutuante R/W UelPriCurveY5_GG kvar 0262
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Curva flutuante
secundaria do UEL 118 Flutuante R/W UelSecCurveX1_GG KW 0262
Curva flutuante
secundria do UEL 118 Flutuante R/W UelSecCurveX2_GG KW 0262
Curva flutuante
secundaria do UEL 118 Flutuante R/W UelSecCurveX3_GG KW 0262
Curva flutuante
secundria do UEL 118 Flutuante R/W UelSecCurveX4_GG KW 0262
Curva flutuante
secundaria do UEL 118 Flutuante R/W UelSecCurveX5_GG KW 0262
Curva flutuante
secundaria do UEL 118 Flutuante R/W UelSecCurveY1l_GG kvar 0a62
Curva flutuante
secundaria do UEL 118 Flutuante R/W UelSecCurveY2_GG kvar 0262
Curva flutuante
secundaria do UEL 118 Flutuante R/W UelSecCurveY3_GG kvar 0a62
Curva flutuante
secundaria do UEL 118 Flutuante R/W UelSecCurveY4_GG kvar 0262
Curva flutuante
secundaria do UEL 118 Flutuante R/W UelSecCurveY5_GG kvar 0262
. " SysOptioninputScl Nenhuma
Configuracdes do SCL 119 UINT32 RIW | Enabled GG unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Configuragdes do SCL 120 Flutuante R/W SclPriRefHi_GG A 0 a 66000
Configuragdes do SCL 120 Flutuante R/W SclPriRefLo_GG A 02 66000
Configuragbes do SCL 120 Flutuante R/W SclPriTimeHi_GG Segundo 0a60
X . ScIPriNoResponse
Configuragbes do SCL 120 Flutuante R/W Time_GG Segundo 0a10
Configuragbes do SCL 120 Flutuante R/W SclSecRefHi_GG A 0 a 66000
Configuragdes do SCL 120 Flutuante R/W SclSecRefLo_GG A 0 a 66000
Configuragdes do SCL 120 Flutuante R/W SclSecTimeHi_GG Segundo 0a60
. " SclSecNoResponse
Configuragdes do SCL 120 Flutuante R/W Time_GG Segundo 0210
Configuragdes do SCL 120 Flutuante R/W Reservado NA NA
Configuragbes do SCL 120 Flutuante R/W Reservado NA NA
Configuragdes do SCL 120 Flutuante R/W Reservado NA NA
Configuragdes do SCL 120 Flutuante R/W Reservado NA NA
Configuragbes do SCL 120 Flutuante R/W Reservado NA NA
Configuragdes do L Nenhuma
limitador de VAR 121 UINT32 R/W | VarLimitEnable_GG unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Configuragdes do NP
limitador de VAR 122 Flutuante R/W VarLimitPriDelay_GG Segundo 02300
Configuragbes do VarLimitPri o
limitador de VAR 122 Flutuante RIW | Setpoint GG % 04a 200
Configuragdes do -
limitador de VAR 122 Flutuante R/W VarLimitSecDelay_GG Segundo 02300
Configuragdes do VarLimitSec o
limitador de VAR 122 Flutuante RIW | Setpoint GG % 04a 200
DESATIVADO=0
Entrada auxiliar=1
AEM RTD 1=2
AEM RTD 2=3
) R Nenhuma AEM RTD 3=4
Ajuste a escala do OEL 123 UINT32 R/W OelScaleEnable_GG unidade AEM RTD 4=5
AEM RTD 5=6
AEM RTD 6=7
AEM RTD 7=8
AEM RTD 8=9
Ajuste a escala do OEL 124 Flutuante R/W OelScalesumming Vv
! Signall GG -10a10
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. N OelScaleSumming
Ajuste a escala do OEL 124 Flutuante R/W Signal2_GG Vv 10210
. N OelScaleSumming
Ajuste a escala do OEL 124 Flutuante R/W Signal3_GG \Y 10210
B R OelScaleSumming o
Ajuste a escala do OEL 124 Flutuante R/W Scalel GG % 032200
. N OelScaleSumming o
Ajuste a escala do OEL 124 Flutuante R/W Scale2_GG % 0200
B R OelScaleSumming o
Ajuste a escala do OEL 124 Flutuante R/W Scale3_GG % 032200
. R OelScaleTakeover
Ajuste a escala do OEL 124 Flutuante R/W Signall_GG \Y 10210
. N OelScaleTakeover
Ajuste a escala do OEL 124 Flutuante R/W Signal2_GG Vv 10210
. R OelScaleTakeover
Ajuste a escala do OEL 124 Flutuante R/W Signal3_GG \Y 10210
B R OelScaleTakeover o
Ajuste a escala do OEL 124 Flutuante R/W Scalel GG % 032200
. R OelScaleTakeover o
Ajuste a escala do OEL 124 Flutuante R/W Scale2_GG % 0200
B R OelScaleTakeover o
Ajuste a escala do OEL 124 Flutuante R/W Scale3_GG % 032200
DESATIVADO=0
Entrada auxiliar=1
AEM RTD 1=2
AEM RTD 2=3
. R Nenhuma AEM RTD 3=4
Ajuste a escala do SCL 125 UINT32 R/W SclScaleEnable_GG unidade AEM RTD 4=5
AEM RTD 5=6
AEM RTD 6=7
AEM RTD 7=8
AEM RTD 8=9
Ajuste a escala do SCL 126 Flutuante R/W SclScaleSignall_GG Vv -10a 10
Ajuste a escala do SCL 126 Flutuante R/W SclScaleSignal2_GG Vv -10a 10
Ajuste a escala do SCL 126 Flutuante R/W SclScaleSignal3_GG \ -10a 10
Ajuste a escala do SCL 126 Flutuante R/W SclScalePointl_GG % 02200
Ajuste a escala do SCL 126 Flutuante R/W SclScalePoint2_GG % 02200
Ajuste a escala do SCL 126 Flutuante R/W SclScalePoint3_GG % 02200
Subfrequéncia/volts SysOptionUnderFreq Nenhuma
por hertz 127 UINT32 RIW Mode_GG unidade UF_Limiter=0 V2H_Limiter=1
Subfrequéncia/volts SysOptionUnderFreq
por hertz 128 Flutuante R/W Hz_GG Hz 40a75
Subfrequéncia/volts SysOptionUnderFreq Nenhuma
por hertz 128 Flutuante R/W Slope_GG unidade 0a3
Subfrequéncia/volts SysOptionVolPerHz Nenhuma
por hertz 128 Flutuante RIW SlopeHi_GG unidade 0a3
Subfrequéncia/volts SysOptionVolPerHz Nenhuma
por hertz 128 Flutuante R/W SlopeLo_GG unidade 0a3
Subfrequéncia/volts SysOptionVolPerHz
por hertz 128 Flutuante R/W SlopeTime_GG Segundo 0al0
SysOptionPss
Configurar PSS 129 UINT32 R/W | PowerLevel N;':Q:g;a
Enable_GG DESATIVADO=0 ATIVADO=1
) PssPriPowerLevel Nenhuma
Configurar PSS 130 Flutuante R/W Percentage_GG unidade 0a1l
. PssPriPowerLevel Nenhuma
Configurar PSS 130 Flutuante R/W Hysteresis_ GG unidade 0al
Primario de controle do Nenhuma
PSS 131 UINT32 R/W | PssEnable_GG unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Primario de controle do I Nenhuma
PSS 131 UINT32 R/W | PssPriswitch10_GG unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
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Primdrio de controle do S Nenhuma
PSS 131 UINT32 RIW | PssPriswitch11_GG unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Primario de controle do 131 UINT32 R/W PssPriswitch3_GG Nen.huma Frequencu?zo Velocidade
PSS unidade derivada=1
- Poténcia=0
Primario de controle do 131 UINT32 R/W PssPriSwitch4_GG NerThuma Frequéncia/velocidade
PSS unidade .
derivada=1
Primdrio de controle do I Nenhuma
PSS 131 UINT32 RIW | PssPriswitch0_GG unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Primario de controle do e Nenhuma
PSS 131 UINT32 R/W | PssPriswitchl_GG unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Primdrio de controle do I Nenhuma
PSS 131 UINT32 RIW PssPriswitch5_GG unidade Excluir=0 Incluir=1
Primario de controle do e Nenhuma
PSS 131 VINT32 R/W PssPriswitchd_GG unidade Excluir=0 Incluir=1
Primdrio de controle do I Nenhuma
PSS 131 UINT32 RIW | PssPriswitch6_GG unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Primario de controle do I Nenhuma
PSS 131 UINT32 R/W | PssPriswitch8_GG unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Primdrio de controle do I Nenhuma
PSS 131 UINT32 RIW | PssPriswitch7_GG unidade DESLIGADO=0 LIGADO=1
Primario de controle do I Nenhuma
PSS 131 UINT32 R/W | PssPriswitch2_GG unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Primdrio de controle do PssPriPowerOn Nenhuma
PSS 132 Flutuante RIW Threshold_GG unidade Oal
Primario de controle do PssPriPower Nenhuma
PSS 132 Flutuante RIW Hysteresis_GG unidade Oal
Secunddrio de controle | ) 5 UINT32 R/W | PssSecSwitch10_GG Nenhuma
do PSS - unidade DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Secunddrio de controle . Nenhuma
do PSS 133 UINT32 R/W | PssSecSwitch11_GG unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Secunddrio de controle . Nenhuma Frequéncia=0 Velocidade
do PSS 133 UINT32 R/W PssSecSwitch3_GG unidade derivada=1
L. Poténcia=0
Secundrio de controle | )4, UINT32 R/W | PssSecSwitch4_GG Nenhuma Frequéncia/velocidade
do PSS unidade R
derivada=1
Secunddrio de controle . Nenhuma
do PSS 133 UINT32 R/W | PssSecSwitch0_GG unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Secunddrio de controle . Nenhuma
do PSS 133 UINT32 R/W | PsssecSwitchl_GG unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Secunddrio de controle . Nenhuma
do PSS 133 VINT32 R/W PssSecswitch5_GG unidade Excluir=0 Incluir=1
Secunddrio de controle 133 UINT32 R/W PssSecSwitchd GG Nenhuma
do PSS - unidade Excluir=0 Incluir=1
Secunddrio de controle 133 UINT32 RIW PssSecSwitch6 GG Nenhuma
do PSS SSECOWILENS_ unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Secunddrio de controle . Nenhuma
do PSS 133 UINT32 R/W | PsssecSwitchg_GG unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Secunddrio de controle . Nenhuma
do PSS 133 UINTS2 RIW | PssSecswitch7_GG unidade DESLIGADO=0 LIGADO=1
Secunddrio de controle . Nenhuma
do PSS 133 UINT32 RIW | PsssecSwitch2_GG unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Secunddrio de controle PssSecPowerOn Nenhuma
do PSS 134 Flutuante RIW Threshold_GG unidade Oal
Secunddrio de controle PssSecPower Nenhuma
do PSS 134 Flutuante R/W Hysteresis_GG unidade Oal
Parametro inteiro do Nenhuma
primario do filtro do 135 UINT32 R/W PssPriRampFItM_GG .
unidade
PSS la5s
Parametro inteiro do Nenhuma
primario do filtro do 135 UINT32 R/W PssPriRampFItN_GG .
unidade
PSS Oal
Parametro flutuante do
primario do filtro do 136 Flutuante R/W PssPriTIpfl_GG Segundo
PSS 0a20
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Parametro flutuante do
primario do filtro do 136 Flutuante R/W PssPriTlpf2_GG Segundo
PSS 1a20
Parametro flutuante do
primario do filtro do 136 Flutuante R/W PssPriTlpf3_GG Segundo
PSS 0,05a0,2
Parametro flutuante do
primario do filtro do 136 Flutuante R/W PssPriTr_GG Segundo
PSS 0,05a1
Parametro flutuante do
primario do filtro do 136 Flutuante R/W PssPriTwl_GG Segundo
PSS 1a20
Parametro flutuante do
primario do filtro do 136 Flutuante R/W PssPriTw2_GG Segundo
PSS 1a20
Parametro flutuante do
primario do filtro do 136 Flutuante R/W PssPriTw3_GG Segundo
PSS 1a20
Parametro flutuante do
primario do filtro do 136 Flutuante R/W PssPriTw4_GG Segundo
PSS 1a20
Parametro flutuante do Nenhuma
primario do filtro do 136 Flutuante R/W PssPriH_GG unidade
PSS 0,01a 25
Parametro flutuante do . Nenhuma
primario do PSS 138 Flutuante R/W PssPrizn1_GG unidade 0a1l
Parametro flutuante do . Nenhuma
primério do PSS 138 Flutuante R/W PssPrizn2_GG unidade 0a1l
Parametro flutuante do . Nenhuma
primario do PSS 138 Flutuante R/W PssPrizd1_GG unidade 0a1l
Parametro flutuante do . Nenhuma
primario do PSS 138 Flutuante R/W PssPrizd2_GG unidade 0a1l
Parametro flutuante do . Nenhuma
primario do PSS 138 Flutuante R/W PssPriwnl_GG unidade 102150
Parametro flutuante do . Nenhuma
primario do PSS 138 Flutuante R/W PssPriwn2_GG unidade 10a 150
Parametro flutuante do ) Nenhuma
primario do PSS 138 Flutuante R/W PssPriXq_GG unidade 0as5
Parametro flutuante do . Nenhuma
primério do PSS 138 Flutuante R/W PssPrikKpe_GG unidade 0a2
Parametro flutuante de
compensagdo de fase 140 Flutuante R/W PssPriT1_GG Segundo
do primario PSS 0,001a6
Parametro flutuante de
compensagdo de fase 140 Flutuante R/W PssPriT2_GG Segundo
do primario PSS 0,001a6
Parametro flutuante de
compensagdo de fase 140 Flutuante R/W PssPriT3_GG Segundo
do primario PSS 0,001a6
Parametro flutuante de
compensagdo de fase 140 Flutuante R/W PssPriT4_GG Segundo
do primario PSS 0,001a6
Parametro flutuante de
compensagdo de fase 140 Flutuante R/W PssPriT5_GG Segundo
do primario PSS 0,001a6
Parametro flutuante de
compensagdo de fase 140 Flutuante R/W PssPriT6_GG Segundo
do primario PSS 0,001a6
Parametro flutuante de
compensagdo de fase 140 Flutuante R/W PssPriT7_GG Segundo
do primario PSS 0,001a6
Parametro flutuante de
compensagdo de fase 140 Flutuante R/W PssPriT8_GG Segundo
do primario PSS 0,001a6
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Parametro inteiro dos Nenhuma
filtros do secundario do 141 UINT32 R/W PssSecRampFItM_GG .

unidade
PSS la5s
Parametro inteiro dos Nenhuma
filtros do secundario do 141 UINT32 R/W PssSecRampFItN_GG .

unidade
PSS Oal
Parametro flutuante
dos filtros do 142 Flutuante R/W PssSecTIpfl_GG Segundo
secundario do PSS 0a20
Parametro flutuante
dos filtros do 142 Flutuante R/W PssSecTIpf2_GG Segundo
secundario do PSS 1a20
Parametro flutuante
dos filtros do 142 Flutuante R/W PssSecTIpf3_GG Segundo
secundario do PSS 0,05a0,2
Parametro flutuante
dos filtros do 142 Flutuante R/W PssSecTr_GG Segundo
secundario do PSS 0,05a1
Parametro flutuante
dos filtros do 142 Flutuante R/W PssSecTwl_GG Segundo
secundario do PSS 1a20
Parametro flutuante
dos filtros do 142 Flutuante R/W PssSecTw2_GG Segundo
secundario do PSS 1a20
Parametro flutuante
dos filtros do 142 Flutuante R/W PssSecTw3_GG Segundo
secundario do PSS 1a20
Parametro flutuante
dos filtros do 142 Flutuante R/W PssSecTw4_GG Segundo
secunddrio do PSS 1a20
Parametro flutuante do Nenhuma
secundario do PSS 144 Flutuante R/W PssSecZnl_GG unidade 0a1l
Parametro flutuante do Nenhuma
secundario do PSS 144 Flutuante R/W PssSecZn2_GG unidade 0a1l
Parametro flutuante do Nenhuma
secundario do PSS 144 Flutuante R/W PssSecZd1_GG unidade 0a1l
Parametro flutuante do Nenhuma
secundario do PSS 144 Flutuante R/W PssSeczd2_GG unidade 0a1l
Parametro flutuante do Nenhuma
secundario do PSS 144 Flutuante RIW PssSecWnl_GG unidade 10a 150
Parametro flutuante do Nenhuma
secunddrio do PSS 144 Flutuante RIW PssSecWn2_GG unidade 10a 150
Parametro flutuante do Nenhuma
secundario do PSS 144 Flutuante RIW PssSecXq_GG unidade 0a5
Parametro flutuante do Nenhuma
secunddrio do PSS 144 Flutuante R/W PssSecKpe_GG unidade 0a2
Parametro flutuante de
compensagdo de fase 146 Flutuante R/W PssSecT1_GG Segundo
do secundario do PSS 0,001a6
Parametro flutuante de
compensagdo de fase 146 Flutuante R/W PssSecT2_GG Segundo
do secundario do PSS 0,001a6
Parametro flutuante de
compensagdo de fase 146 Flutuante R/W PssSecT3_GG Segundo
do secundario do PSS 0,001a6
Parametro flutuante de
compensagdo de fase 146 Flutuante R/W PssSecT4_GG Segundo
do secundario do PSS 0,001a6
Parametro flutuante de
compensagdo de fase 146 Flutuante R/W PssSecT5_GG Segundo
do secundario do PSS 0,001a6
Parametro flutuante de
compensagdo de fase 146 Flutuante R/W PssSecT6_GG Segundo
do secundario do PSS 0,001a6
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Parametro flutuante de
compensagdo de fase 146 Flutuante R/W PssSecT7_GG Segundo
do secundario do PSS 0,001a6
Parametro flutuante de
compensagdo de fase 146 Flutuante R/W PssSecT8_GG Segundo
do secundario do PSS 0,001a6
Limitador da saida do - Nenhuma
primario do PSS 148 Flutuante R/W PssPriLimitPlus_GG unidade 0a0,5
Limitador da saida do S Nenhuma
primério do PSS 148 Flutuante R/W PssPriLimitMinus_GG unidade 0,520
Limitador da saida do ) Nenhuma
primério do PSS 148 Flutuante RIW | PssPriks_GG unidade -100 a 100
Limitador da saida do 148 Flutuante R/W | PssPriEtLmtTIpf_GG Segundo
primario do PSS P g 0,02a5
Limitador da saida do ) Nenhuma
primario do PSS 148 Flutuante R/W PssPriEtLmtVref_GG unidade 0310
Limitador da saida do . Nenhuma
primério do PSS 148 Flutuante R/W PssPriTw5Normal_GG unidade 5230
Limitador da saida do . . Nenhuma
primério do PSS 148 Flutuante R/W PssPriTw5Limit_GG unidade 0ail
Limitador da saida do . . Nenhuma
primério do PSS 148 Flutuante R/W PssPriLmtVhi_GG unidade 0,0120,04
Limitador da saida do ) Nenhuma
primario do PSS 148 Flutuante R/W PssPriLmtVlo_GG unidade 0,042-0,01
Limitador da saida do . Nenhuma
primério do PSS 148 Flutuante R/W PssPriLmtTDelay_GG unidade 0a2
Limitador da saida do . Nenhuma
secundario do PSS 150 Flutuante R/W PssSecLimitPlus_GG unidade 0a0,5
Limitador da saida do T Nenhuma
secundario do PSS 150 Flutuante R/W PssSecLimitMinus_GG unidade 0,520
Limitador da saida do Nenhuma
secunddrio do PSS 150 Flutuante R/W PssSecKs_GG unidade -100 a 100
Limitador da saida do
ecundario do PSS 150 Flutuante R/W PssSecEtLmtTIpf_GG Segundo 00225
Limitador da saida do Nenhuma
secundario do PSS 150 Flutuante R/W PssSecEtLmtVref GG unidade 0310
Limitador da saida do Nenhuma
ecundario do PSS 150 Flutuante R/W PssSecTw5Normal_GG unidade 5230
Limitador da saida do L Nenhuma
secundirio do PSS 150 Flutuante R/W PssSecTw5Limit_GG unidade 0ail
Limitador da saida do . Nenhuma
secundario do PSS 150 Flutuante R/W PssSeclmtVhi_GG unidade 0,01a0,04
Limitador da saida do Nenhuma
secunddrio do PSS 150 Flutuante RIW PssSecLmtVlo_GG unidade -0,04 2-0,01
Limitador da saida do Nenhuma
cecundario do PSS 150 Flutuante R/W PssSecLmtTDelay_GG unidade 0a2
. . Nenhuma Antecipativo=0 Malha de
Sincronizador 151 UINT32 R/W SyncType_GG unidade bloqueio de fase=1
. . Nenhuma
Sincronizador 151 UINT32 R/W Fgen_GT_Fbus_GG unidade DESATIVADO=0 ATIVADO=1
. . Nenhuma
Sincronizador 151 UINT32 R/W Vgen_GT_Vbus_GG unidade DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Sincronizador 152 Flutuante R/W SlipFrequency_GG Hz 0,1a0,5
Sincronizador 152 Flutuante R/W VoltageWindow_GG % 2a15
. . BreakerClosing
Sincronizador 152 Flutuante R/W Angle_GG Grau 3220
Sincronizador 152 Flutuante R/W SyncActivation Segundo
Delay_GG g 0,1a0,8
. . SyncFailActivation
Sincronizador 152 Flutuante R/W Delay GG Segundo 0,12 600
. . . Nenhuma
Sincronizador 152 Flutuante R/W SyncSpeedGain_GG unidade 0,001 a 1000
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. . . Nenhuma
Sincronizador 152 Flutuante R/W SyncVoltageGain_GG unidade 0,001 a 1000
o~ « SysOptioninputVolt Nenhuma
Equalizacdo de tensdo 153 UINT32 RIW | MatchEnabled_GG unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
. ~ SysOptionVolMatch o
Equalizagdo de tensdo 154 Flutuante R/W Band_GG % 0220
o~ « SysOptionVolMatch o
Equalizagdo de tensdo 154 Flutuante R/W Ref GG % 02700
- Nenhuma N&o configurado=0
Disjuntor 155 UINT32 R/W GenBreaker_GG unidade Configurado=1
- Nenhuma
Disjuntor 155 UINT32 R/W GenContactType_GG unidade Pulso=0 Continuo=1
- DeadBusClose Nenhuma
Disjuntor 155 UINT32 RAW | Enable GG unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
- DeadGenClose Nenhuma
Disjuntor 155 UINT32 RIW | Enable GG unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
. BreakerClose
Disjuntor 156 Flutuante R/W WaitTime_GG Segundo 0,12 600
- GenOpenPulse
Disjuntor 156 Flutuante R/W Time_GG Segundo 00125
. GenClosePulse
Disjuntor 156 Flutuante R/W Time_GG Segundo 00125
Detecgdo da condicdo
do barramento 158 Flutuante R/W TD:fjsisz GG Y
(medicdo do gerador) - 0 a 600000
Detecgdo da condicdo
do barramento 158 Flutuante R/W TDi:];js:Ir; GG Segundo
(medicdo do gerador) V- 0,1 a 600
Detecgdo da condicdo
do barramento 158 Flutuante R/W \Glglrjc:taetr)’liii:erGG \Y,
(medigdo do gerador) g P 10 a 600000
Detecgdo da condigdo
do barramento 158 Flutuante R/W Sslr;ztaetl))lfgvj;t GG \Y,
(medicdo do gerador) g pout_ 10 a 600000
Detecgdo da condigdo
do barramento 158 Flutuante R/W Ssﬁztitziﬁgdeée Vv
(medicdo do gerador) g P_ 10 a 600000
Detecgdo da condicdo
do barramento 158 Flutuante R/W Ssﬁztztg(:gn:uetr GG Y
(medicdo do gerador) g pout_ 10 a 600000
Detecgdo da condicdo GenStable
do barramento 158 Flutuante R/W OverFrequency Hz
(medigdo do gerador) Pickup_GG 46 a 64
Detecgdo da condicdo GenStable
do barramento 158 Flutuante R/W OverFrequency Hz
(medigdo do gerador) Dropout_GG 46 a 64
Detecgdo da condigdo GenStable
do barramento 158 Flutuante R/W UnderFrequency Hz
(medicdo do gerador) Pickup_GG 46 a 64
Detecgdo da condigdo GenStable
do barramento 158 Flutuante R/W UnderFrequency Hz
(medicdo do gerador) Dropout_GG 46 a 64
Detecgdo da condicdo N
do barramento 158 Flutuante R/W gzlr;Stagl;eActlvatlon Segundo
(medicdo do gerador) V- 0,1 a 600
Detecgdo da condicdo . -
do barramento 158 Flutuante R/W gngalggAthatlon Segundo
(medigdo do gerador) V- 0,1 a 600
Detecgdo da condicdo .
do barramento 158 Flutuante R/W Scear;;t:zﬂil;ogéme N;TZ:(T:
(medigdo do gerador) - 0,001a3
Detecgdo da condigdo GenStableAlternate Nenhuma
do barramento 158 Flutuante R/W Frequéncia unidade
(medigdo do gerador) ScaleFactor_GG 0,001 a 100
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Detecgdo da condigdo
do barramento DeadBus
(medigdo do 160 Flutuante RIW Threshold_GG v
barramento) 0 a 600000
Detecgdo da condicdo
do barramento DeadBus
(medicio do 160 Flutuante R/W TimeDelay_GG Segundo
barramento) 0,1 a 600
e o ondi
. 160 Flutuante R/W OverVoltage \Y
(medigdo do Pickup GG
barramento) P- 10 a 600000
e o v
L . 160 Flutuante R/W OverVoltage \Y
(mediggo do Dropout_GG
barramento) pout_ 10 a 600000
et o
o 160 Flutuante R/W UnderVoltage \Y
(medicdo do Pickup GG
barramento) P- 10 a 600000
i o i
. 160 Flutuante R/W UnderVoltage \%
(medig3o do Dropout_GG
barramento) pout_ 10 a 600000
e s i
. 160 Flutuante R/W OverFrequency Hz
(medicdo do Pickup GG
barramento) P- 46 a 64
et o e
. 160 Flutuante R/W OverFrequency Hz
(medicdo do Dropout_GG
barramento) pout_ 46 a 64
et e
. 160 Flutuante R/W UnderFrequency Hz
(medigdo do Pickup GG
barramento) P- 46 a 64
e o ondi
. 160 Flutuante R/W UnderFrequency Hz
(mediggo do Dropout_GG
barramento) pout_ 46 a 64
Detecgdo da condicdo
do barramento BusStableActivation
(medicio do 160 Flutuante R/W Delay_GG Segundo
barramento) 0,1 a 600
Detecgdo da condicdo
do barramento BusFailedActivation
(medicio do 160 Flutuante R/W Delay_GG Segundo
barramento) 0,1 a 600
Detecgdo da condicdo
do barramento BusStableLowLine Nenhuma
(medigdo do 160 Flutuante R/W ScaleFactor_GG unidade
barramento) 0,001a3
L 160 Flutuante R/W FrequencyScale .
(medigdo do Factor GG unidade
barramento) - 0,001 a 100
Controle de polarizagdo
do regulador de 161 UINT32 R/W $°n;roelce°”ta°t N;’}Q:;”;
velocidade ype_ Continuo=0 Proporcional=1
Controle de polarizagdo .
do regulador de 162 Flutuante R/W mg;ctggPulse Segundo
velocidade - 0a99,9
Controle de polarizagdo CorrectionPulse
do regulador de 162 Flutuante R/W Interval GG Segundo
velocidade - 0a99,9
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. Nenhuma
Subtensdo do gerador 163 UINT32 R/W Mode_PP unidade DESATIVADO=0 ATIVADO=1
. Nenhuma
Subtensdo do gerador 163 UINT32 R/W Mode_PS unidade DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Subtensdo do gerador 164 Flutuante R/W Pickup_PP \ 1 a 600000
Subtensdo do gerador 164 Flutuante R/W Time_Delay_PP ms 100 a 60000
Subtensdo do gerador 164 Flutuante R/W Pickup_PS Vv 1 a 600000
Subtensdo do gerador 164 Flutuante R/W Time_Delay_PS ms 100 a 60000
Sobretensdo do Nenhuma
gerador 165 UINT32 R/W | Mode_PP unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Sobretensdo do Nenhuma
gerador 165 UINT32 R/W | Mode_Ps unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Sobretensdo do .
gerador 166 Flutuante R/W Pickup_PP \Y 0 3 600000
Sobretensdo do .
gerador 166 Flutuante R/W Time_Delay_PP ms 100 2 60000
Sobretensdo do .
gerador 166 Flutuante R/W Pickup_PS \Y 0 3 600000
Sobretensdo do .
gerador 166 Flutuante R/W Time_Delay_PS ms 100 2 60000
o Nenhuma
Perda da medigdo 167 UINT32 R/W Mode_GG unidade DESATIVADO=0 ATIVADO=1
- SysOptionNoSenseTo Nenhuma
Perda da medicdo 167 UINT32 RIW | ManualMode_GG unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Perda da medigdo 168 Flutuante R/W Time_Delay_GG Segundo 0a30
o Tensdo balanceada o
Perda da medigdo 168 Flutuante R/W Level GG % 0a100
Perda da medigdo 168 Flutuante R/W Voltage Unbalanced Level_GG % 0a100
Nenhuma
810 169 UINT3S2 R/W | Mode_PP unidade DESATIVADO=0 ACIMA=1
Nenhuma
810 169 UINTS2 R/W | Mode_PS unidade DESATIVADO=0 ACIMA=1
810 170 Flutuante R/W Pickup_PP Hz 30a70
810 170 Flutuante R/W Time_Delay_PP ms 100 a 300000
810 170 Flutuante R/W Pickup_PS Hz 30a70
810 170 Flutuante R/W Time_Delay_PS ms 100 a 300000
810 170 Flutuante R/W Voltage_Inhibit_PP % 5a100
810 170 Flutuante R/W Voltage_Inhibit_PS % 5a100
Nenhuma
81U 171 UINTS2 R/W | Mode_PP unidade DESATIVADO=0 ABAIXO=2
Nenhuma
81U 7 UINT32 R/W | Mode_PS unidade | DESATIVADO=0 ABAIXO=2
81U 172 Flutuante R/W Pickup_PP Hz 30370
81U 172 Flutuante R/W Time_Delay_PP ms 100 a 300000
81U 172 Flutuante R/W Voltage_Inhibit_PP % 5a100
81U 172 Flutuante R/W Pickup_PS Hz 30370
81U 172 Flutuante R/W Time_Delay_PS ms 5 2 300000
81U 172 Flutuante R/W Voltage_Inhibit_PS % 50a 100
- Nenhuma
Poténcia reversa 173 UINT32 R/W Mode_PP unidade DESATIVADO=0 ATIVADO=4
J— Nenhuma
Poténcia reversa 173 UINT32 R/W Mode_PS unidade DESATIVADO=0 ATIVADO=4
Poténcia reversa 174 Flutuante R/W Pickup_PP % 02150
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Poténcia reversa 174 Flutuante R/W Pickup_PS % 02150
Poténcia reversa 174 Flutuante R/W Time_Delay_PP ms 0 a 300000
Poténcia reversa 174 Flutuante R/W Time_Delay_PS ms 0 a 300000
— Nenhuma
Perda de excitagdo 175 UINT32 R/W Mode_PP unidade DESATIVADO=0 ATIVADO=1
— Nenhuma

Perda de excitagdo 175 UINT32 R/W Mode_PS unidade DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Perda de excitagdo 176 Flutuante R/W Pickup_PP % 02150
Perda de excitagdo 176 Flutuante R/W Time_Delay_PP ms 0 a 300000
Perda de excitagdo 176 Flutuante R/W Pickup_PS % 02150
Perda de excitagdo 176 Flutuante R/W Time_Delay_PS ms 0 a 300000

. Nenhuma
Sobretensdo do campo 177 UINT32 R/W Mode_PP unidade DESATIVADO=0 ATIVADO=1

" Nenhuma
Sobretensdo do campo 177 UINT32 R/W Mode_PS unidade DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Sobretensdo do campo 178 Flutuante R/W Pickup_PP Vv 1a325
Sobretensdo do campo 178 Flutuante R/W Time_Delay_PP ms 200 a 30000
Sobretensdo do campo 178 Flutuante R/W Pickup_PS \ 1a325
Sobretensdo do campo 178 Flutuante R/W Time_Delay_PS ms 200 a 30000
Sobrecorrente de Nenhuma
campo 179 UINT32 R/W | Mode_pP unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Sobrecorrente de Nenhuma
campo 179 UINT32 R/W | Mode_PS unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Sobrecorrente de .
campo 180 Flutuante R/W Pickup_PP A 0222
Sobrecorrente de 180 Flutuante R/W Time_Delay_PP ms
campo —Deay_ 5000 a 60000
Sobrecorrente de .
campo 180 Flutuante R/W Pickup_PS A 0222
Sobrecorrente de 180 Flutuante R/W Time_Delay_PS ms
campo —Deay_ 5000 a 60000
Falha da entrada de Nenhuma
alimentacio 181 UINT32 R/W | Mode_GG unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Fa.lha da e~ntrada de 182 Flutuante R/W Time_Delay_GG Segundo
alimentagdo 0al0
Monitor do diodo da ExciterOpen Nenhuma
excitatriz 183 UINT32 RIW DiodeEnable_GG unidade DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Monitor do diodo da ExciterShorted Nenhuma
excitatriz 183 UINT32 R/W DiodeEnable_GG unidade DESATIVADO=0 ATIVADO=1
Monitor do diodo da ExciterDiodelnhibit o
excitatriz 184 Flutuante RIW Threshold_GG % 0a 100
Monitor do diodo da ExciterOpen o
excitatriz 184 Flutuante R/W DiodePickup_GG % 0a 100
Monitor do diodo da ExciterOpenDiode
excitatriz 184 Flutuante RIW TimeDelay_GG Segundo 10a 60
Monitor do diodo da ExciterShorted o
excitatriz 184 Flutuante R/W DiodePickup_GG % 0a 100
Monitor do diodo da ExciterShortedDiode
excitatriz 184 Flutuante RIW TimeDelay_GG Segundo 5a30
M°.”'t°f do diodo da 184 Flutuante R/W ExciterPoleRatio_GG Ner?huma
excitatriz unidade 1al0
Verificagdo da Nenhuma
sincronizagio 185 UINT32 R/W | Mode_GG unidade | DESATIVADO=0 ATIVADO=1
V.erlflca.(;ao~da 186 Flutuante R/W Phase_Angle_GG Grau
sincronizagao 1a99
Verificagdo da .
sincronizacio 186 Flutuante R/W Slip_Freq_GG Hz 001205
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Verificagdo da Volt_Mag_Error_ o
sincronizagao 186 Flutuante RIW Percent_GG % 0,1a50
Ger VAB=0 Ger VBC=1 Ger
VCA=2 Ger V Média=3 Bar
Freq=4 Bar VAB=5 Bar VBC=6
Bar VCA=7 Ger Freq=8 Ger
FP=9 KWH=10 KVARH=11 Ger
IA=12 Ger IB=13 Ger IC=14
Ger | Média=15 KW Total=16
KVA Total=17 KVAR Total=18
EDM Ripple=19 Tensdo
campo excitatriz=20 Corrente
campo excitatriz=21 Tensdo
entrada auxiliar=22 Corrente
entrada auxiliar (mA)=23
Posigdo referéncia=24 Erro
seguidor=25V seq neg=26 |
seq neg=27 V Seq pos=28 |
seq pos=29 Saida PSS=30
Configuragdo da . Nenhuma Entrada analdgica 1=31
Protecio 1 187 UINT32 R/W ParamSelection_GG unidade Entrada analdgica 2=32
Entrada analdgica 3=33
Entrada analdgica 4=34
Entrada analdgica 5=35
Entrada analdgica 6=36
Entrada analdgica 7=37
Entrada analdgica 8=38
Entrada RTD 1=39 Entrada
RTD 2=40 Entrada RTD 3=41
Entrada RTD 4=42 Entrada
RTD 5=43 Entrada RTD 6=44
Entrada RTD 7=45 Entrada
RTD 8=46 Termopar 1=47
Termopar 2=48 Entrada de
poténcia=49 % de erro de
compartilhamento de carga de
rede=50 FP gen. exp.=51
Saida APC=52 Saida LVRT
=53
Configuragdo da - Nenhuma
Protecio 1 187 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG unidade NAO=0 SIM=1
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 1 187 UINT32 R/W Threshold1Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 1 187 UINT32 R/W Threshold2Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 1 187 UINT32 R/W Threshold3Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 1 187 UINT32 R/W Threshold4Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da . o
Protecio 1 188 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 0a100
Configuragdo da .
Protecio 1 188 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 02300
Configuracdo da 188 Flutuante R/W | Threshold1Pickup_GG Nenhuma
Protecdo 1 P- unidade -999999 a 999999
Configuragdo da Threshold1
Protecdo 1 188 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Configuragdo da . Nenhuma
Protecio 1 188 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG unidade -999999 a2 999999
Configuragdo da Threshold2
Protecdo 1 188 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Configuragdo da . Nenhuma
Protecio 1 188 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG unidade -999999 a2 999999
Configuragdo da Threshold3
Protecdo 1 188 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Configuragdo da . Nenhuma
Protecio 1 188 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG unidade -999999 a2 999999
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Configuracdo da Threshold4
Protecao 1 188 Flutuante RIW ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Ger VAB=0 Ger VBC=1 Ger
VCA=2 Ger V Média=3 Bar
Freq=4 Bar VAB=5 Bar VBC=6
Bar VCA=7 Ger Freq=8 Ger
FP=9 KWH=10 KVARH=11 Ger
IA=12 Ger IB=13 Ger IC=14
Ger | Média=15 KW Total=16
KVA Total=17 KVAR Total=18
EDM Ripple=19 Tensdo
campo excitatriz=20 Corrente
campo excitatriz=21 Tensdo
entrada auxiliar=22 Corrente
entrada auxiliar (mA)=23
Posigdo referéncia=24 Erro
seguidor=25V seq neg=26 |
seq neg=27 V Seq pos=28 |
seq pos=29 Saida PSS=30
Configuragdo da . Nenhuma Entrada analdgica 1=31
Protecio 2 189 UINT32 R/W ParamSelection_GG unidade Entrada analégica 2=32
Entrada analdgica 3=33
Entrada analdgica 4=34
Entrada analdgica 5=35
Entrada analdgica 6=36
Entrada analdgica 7=37
Entrada analdgica 8=38
Entrada RTD 1=39 Entrada
RTD 2=40 Entrada RTD 3=41
Entrada RTD 4=42 Entrada
RTD 5=43 Entrada RTD 6=44
Entrada RTD 7=45 Entrada
RTD 8=46 Termopar 1=47
Termopar 2=48 Entrada de
poténcia=49 % de erro de
compartilhamento de carga de
rede=50 FP gen. exp.=51
Saida APC=52 Saida LVRT
=53
Configuragdo da - Nenhuma
Protecio 2 189 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG unidade NAO=0 SIM=1
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 2 189 UINT32 R/W Threshold1Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 2 189 UINT32 R/W Threshold2Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 2 189 UINT32 R/W Threshold3Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 2 189 UINT32 R/W Threshold4Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da . o
Protecio 2 190 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 0a100
Configuragdo da .
Protecio 2 190 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 02300
Configuragdo da 190 Flutuante R/W | Threshold1Pickup_GG Nenhuma
Protegdo 2 P- unidade -999999 a 999999
Configuragdo da Threshold1
Protegdo 2 190 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Configuragdo da . Nenhuma
Protecio 2 190 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG unidade -999999 a2 999999
Configuragdo da Threshold2
Protegdo 2 190 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Configuragdo da . Nenhuma
Protecio 2 190 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG unidade -999999 a2 999999
Configuragdo da Threshold3
Protegdo 2 190 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Configuragdo da . Nenhuma
Protecio 2 190 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG unidade -999999 a2 999999
DECS-250 Comunicagéo PROFIBUS




29-38 9440380990
o
Nome da instancia inst Tipo RW Nome da chave Unidade Faixa
Configuragdo da Threshold4
Protegdo 2 190 Flutuante RIW ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Ger VAB=0 Ger VBC=1 Ger
VCA=2 Ger V Média=3 Bar
Freq=4 Bar VAB=5 Bar VBC=6
Bar VCA=7 Ger Freq=8 Ger
FP=9 KWH=10 KVARH=11 Ger
IA=12 Ger IB=13 Ger IC=14
Ger | Média=15 KW Total=16
KVA Total=17 KVAR Total=18
EDM Ripple=19 Tensdo
campo excitatriz=20 Corrente
campo excitatriz=21 Tensdo
entrada auxiliar=22 Corrente
entrada auxiliar (mA)=23
Posigdo referéncia=24 Erro
seguidor=25V seq neg=26 |
seq neg=27 V Seq pos=28 |
seq pos=29 Saida PSS=30
Configuragdo da . Nenhuma Entrada analdgica 1=31
Protecio 3 191 UINT32 R/W ParamSelection_GG unidade Entrada analégica 2=32
Entrada analdgica 3=33
Entrada analdgica 4=34
Entrada analdgica 5=35
Entrada analdgica 6=36
Entrada analdgica 7=37
Entrada analdgica 8=38
Entrada RTD 1=39 Entrada
RTD 2=40 Entrada RTD 3=41
Entrada RTD 4=42 Entrada
RTD 5=43 Entrada RTD 6=44
Entrada RTD 7=45 Entrada
RTD 8=46 Termopar 1=47
Termopar 2=48 Entrada de
poténcia=49 % de erro de
compartilhamento de carga de
rede=50 FP gen. exp.=51
Saida APC=52 Saida LVRT
=53
Configuragdo da - Nenhuma
Protecio 3 191 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG unidade NAO=0 SIM=1
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 3 191 UINT32 R/W Threshold1Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 3 191 UINT32 R/W Threshold2Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 3 191 UINT32 R/W Threshold3Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 3 191 UINT32 R/W Threshold4Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da . o
Protecio 3 192 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 0a100
Configuragdo da .
Protecio 3 192 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 02300
Configuracdo da 192 Flutuante R/W | Threshold1Pickup_GG Nenhuma
Protecdo 3 P- unidade -999999 a 999999
Configuragdo da Threshold1
Protecdo 3 192 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Configuragdo da . Nenhuma
Protecio 3 192 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG unidade -999999 a2 999999
Configuragdo da Threshold2
Protecdo 3 192 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Configuragdo da . Nenhuma
Protecio 3 192 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG unidade -999999 a2 999999
Configuragdo da Threshold3
Protecdo 3 192 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Configuragdo da . Nenhuma
Protecio 3 192 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG unidade -999999 a2 999999
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Configuragdo da Threshold4
Protegdo 3 192 Flutuante RIW ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Ger VAB=0 Ger VBC=1 Ger
VCA=2 Ger V Média=3 Bar
Freq=4 Bar VAB=5 Bar VBC=6
Bar VCA=7 Ger Freq=8 Ger
FP=9 KWH=10 KVARH=11 Ger
IA=12 Ger IB=13 Ger IC=14
Ger | Média=15 KW Total=16
KVA Total=17 KVAR Total=18
EDM Ripple=19 Tensdo
campo excitatriz=20 Corrente
campo excitatriz=21 Tensdo
entrada auxiliar=22 Corrente
entrada auxiliar (mA)=23
Posigdo referéncia=24 Erro
seguidor=25V seq neg=26 |
seq neg=27 V Seq pos=28 |
seq pos=29 Saida PSS=30
Configuragdo da . Nenhuma Entrada analdgica 1=31
Protecio 4 193 UINT32 R/W ParamSelection_GG unidade Entrada analégica 2=32
Entrada analdgica 3=33
Entrada analdgica 4=34
Entrada analdgica 5=35
Entrada analdgica 6=36
Entrada analdgica 7=37
Entrada analdgica 8=38
Entrada RTD 1=39 Entrada
RTD 2=40 Entrada RTD 3=41
Entrada RTD 4=42 Entrada
RTD 5=43 Entrada RTD 6=44
Entrada RTD 7=45 Entrada
RTD 8=46 Termopar 1=47
Termopar 2=48 Entrada de
poténcia=49 % de erro de
compartilhamento de carga de
rede=50 FP gen. exp.=51
Saida APC=52 Saida LVRT
=53
Configuragdo da - Nenhuma
Protecio 4 193 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG unidade NAO=0 SIM=1
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 4 193 UINT32 R/W Threshold1Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 4 193 UINT32 R/W Threshold2Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 4 193 UINT32 R/W Threshold3Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 4 193 UINT32 R/W Threshold4Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da . o
Protecio 4 194 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 0a100
Configuragdo da .
Protecio 4 194 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 02300
Configuracdo da 194 Flutuante R/W | Threshold1Pickup_GG Nenhuma
Protecdo 4 P- unidade -999999 a 999999
Configuragdo da Threshold1
Protecdo 4 194 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Configuragdo da . Nenhuma
Protecio 4 194 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG unidade -999999 a2 999999
Configuragdo da Threshold2
Protecdo 4 194 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Configuragdo da . Nenhuma
Protecio 4 194 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG unidade -999999 a2 999999
Configuragdo da Threshold3
Protecdo 4 194 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Configuragdo da . Nenhuma
Protecio 4 194 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG unidade -999999 a2 999999
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Configuragdo da Threshold4
Protegdo 4 194 Flutuante RIW ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Ger VAB=0 Ger VBC=1 Ger
VCA=2 Ger V Média=3 Bar
Freq=4 Bar VAB=5 Bar VBC=6
Bar VCA=7 Ger Freq=8 Ger
FP=9 KWH=10 KVARH=11 Ger
IA=12 Ger IB=13 Ger IC=14
Ger | Média=15 KW Total=16
KVA Total=17 KVAR Total=18
EDM Ripple=19 Tensdo
campo excitatriz=20 Corrente
campo excitatriz=21 Tensdo
entrada auxiliar=22 Corrente
entrada auxiliar (mA)=23
Posigdo referéncia=24 Erro
seguidor=25V seq neg=26 |
seq neg=27 V Seq pos=28 |
seq pos=29 Saida PSS=30
Configuragdo da . Nenhuma Entrada analdgica 1=31
Protecio 5 195 UINT32 R/W ParamSelection_GG unidade Entrada analégica 2=32
Entrada analdgica 3=33
Entrada analdgica 4=34
Entrada analdgica 5=35
Entrada analdgica 6=36
Entrada analdgica 7=37
Entrada analdgica 8=38
Entrada RTD 1=39 Entrada
RTD 2=40 Entrada RTD 3=41
Entrada RTD 4=42 Entrada
RTD 5=43 Entrada RTD 6=44
Entrada RTD 7=45 Entrada
RTD 8=46 Termopar 1=47
Termopar 2=48 Entrada de
poténcia=49 % de erro de
compartilhamento de carga de
rede=50 FP gen. exp.=51
Saida APC=52 Saida LVRT
=53
Configuragdo da - Nenhuma
Protecio 5 195 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG unidade NAO=0 SIM=1
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 5 195 UINT32 R/W Threshold1Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 5 195 UINT32 R/W Threshold2Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 5 195 UINT32 R/W Threshold3Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 5 195 UINT32 R/W Threshold4Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da . o
Protecio 5 196 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 0a100
Configuragdo da .
Protecio 5 196 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 02300
Configuragdo da 19 Flutuante R/W | Threshold1Pickup_GG Nenhuma
Protecdo 5 P- unidade -999999 a 999999
Configuragdo da Threshold1
Protecdo 5 196 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Configuragdo da . Nenhuma
Protecio 5 196 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG unidade -999999 a2 999999
Configuragdo da Threshold2
Protecdo 5 196 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Configuragdo da . Nenhuma
Protecio 5 196 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG unidade -999999 a2 999999
Configuragdo da Threshold3
Protecdo 5 196 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Configuragdo da . Nenhuma
Protecio 5 196 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG unidade -999999 a2 999999
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Configuragdo da Threshold4
Protegdo 5 196 Flutuante RIW ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Ger VAB=0 Ger VBC=1 Ger
VCA=2 Ger V Média=3 Bar
Freq=4 Bar VAB=5 Bar VBC=6
Bar VCA=7 Ger Freq=8 Ger
FP=9 KWH=10 KVARH=11 Ger
IA=12 Ger IB=13 Ger IC=14
Ger | Média=15 KW Total=16
KVA Total=17 KVAR Total=18
EDM Ripple=19 Tensdo
campo excitatriz=20 Corrente
campo excitatriz=21 Tensdo
entrada auxiliar=22 Corrente
entrada auxiliar (mA)=23
Posigdo referéncia=24 Erro
seguidor=25V seq neg=26 |
seq neg=27 V Seq pos=28 |
seq pos=29 Saida PSS=30
Configuragdo da . Nenhuma Entrada analdgica 1=31
Protecio 6 197 UINT32 R/W ParamSelection_GG unidade Entrada analégica 2=32
Entrada analdgica 3=33
Entrada analdgica 4=34
Entrada analdgica 5=35
Entrada analdgica 6=36
Entrada analdgica 7=37
Entrada analdgica 8=38
Entrada RTD 1=39 Entrada
RTD 2=40 Entrada RTD 3=41
Entrada RTD 4=42 Entrada
RTD 5=43 Entrada RTD 6=44
Entrada RTD 7=45 Entrada
RTD 8=46 Termopar 1=47
Termopar 2=48 Entrada de
poténcia=49 % de erro de
compartilhamento de carga de
rede=50 FP gen. exp.=51
Saida APC=52 Saida LVRT
=53
Configuragdo da - Nenhuma
Protecio 6 197 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG unidade NAO=0 SIM=1
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 6 197 UINT32 R/W Threshold1Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 6 197 UINT32 R/W Threshold2Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 6 197 UINT32 R/W Threshold3Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 6 197 UINT32 R/W Threshold4Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da . o
Protecio 6 198 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 0a100
Configuragdo da .
Protecio 6 198 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 02300
Configuragdo da 198 Flutuante R/W | Threshold1Pickup_GG Nenhuma
Protecdo 6 P- unidade -999999 a 999999
Configuragdo da Threshold1
Protecdo 6 198 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Configuragdo da . Nenhuma
Protecio 6 198 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG unidade -999999 a2 999999
Configuragdo da Threshold2
Protecdo 6 198 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Configuragdo da . Nenhuma
Protecio 6 198 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG unidade -999999 a2 999999
Configuragdo da Threshold3
Protecdo 6 198 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Configuragdo da . Nenhuma
Protecio 6 198 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG unidade -999999 a2 999999
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Configuragdo da Threshold4
Protegdo 6 198 Flutuante RIW ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Ger VAB=0 Ger VBC=1 Ger
VCA=2 Ger V Média=3 Bar
Freq=4 Bar VAB=5 Bar VBC=6
Bar VCA=7 Ger Freq=8 Ger
FP=9 KWH=10 KVARH=11 Ger
IA=12 Ger IB=13 Ger IC=14
Ger | Média=15 KW Total=16
KVA Total=17 KVAR Total=18
EDM Ripple=19 Tensdo
campo excitatriz=20 Corrente
campo excitatriz=21 Tensdo
entrada auxiliar=22 Corrente
entrada auxiliar (mA)=23
Posigdo referéncia=24 Erro
seguidor=25V seq neg=26 |
seq neg=27 V Seq pos=28 |
seq pos=29 Saida PSS=30
Configuragdo da . Nenhuma Entrada analdgica 1=31
Protecio 7 199 UINT32 R/W ParamSelection_GG unidade Entrada analégica 2=32
Entrada analdgica 3=33
Entrada analdgica 4=34
Entrada analdgica 5=35
Entrada analdgica 6=36
Entrada analdgica 7=37
Entrada analdgica 8=38
Entrada RTD 1=39 Entrada
RTD 2=40 Entrada RTD 3=41
Entrada RTD 4=42 Entrada
RTD 5=43 Entrada RTD 6=44
Entrada RTD 7=45 Entrada
RTD 8=46 Termopar 1=47
Termopar 2=48 Entrada de
poténcia=49 % de erro de
compartilhamento de carga de
rede=50 FP gen. exp.=51
Saida APC=52 Saida LVRT
=53
Configuragdo da - Nenhuma
Protecio 7 199 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG unidade NAO=0 SIM=1
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 7 199 UINT32 R/W Threshold1Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 7 199 UINT32 R/W Threshold2Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 7 199 UINT32 R/W Threshold3Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 7 199 UINT32 R/W Threshold4Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da . o
Protecio 7 200 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 0a100
Configuragdo da .
Protecio 7 200 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 02300
Configuragdo da 200 Flutuante R/W | Threshold1Pickup_GG Nenhuma
Protecdo 7 P- unidade -999999 a 999999
Configuragdo da Threshold1
Protegdo 7 200 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Configuragdo da . Nenhuma
Protecio 7 200 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG unidade -999999 a2 999999
Configuragdo da Threshold2
Protegdo 7 200 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Configuragdo da . Nenhuma
Protecio 7 200 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG unidade -999999 a2 999999
Configuragdo da Threshold3
Protegdo 7 200 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Configuragdo da . Nenhuma
Protecio 7 200 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG unidade -999999 a2 999999
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Configuragdo da Threshold4
Protegdo 7 200 Flutuante RIW ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Ger VAB=0 Ger VBC=1 Ger
VCA=2 Ger V Média=3 Bar
Freq=4 Bar VAB=5 Bar VBC=6
Bar VCA=7 Ger Freq=8 Ger
FP=9 KWH=10 KVARH=11 Ger
IA=12 Ger IB=13 Ger IC=14
Ger | Média=15 KW Total=16
KVA Total=17 KVAR Total=18
EDM Ripple=19 Tensdo
campo excitatriz=20 Corrente
campo excitatriz=21 Tensdo
entrada auxiliar=22 Corrente
entrada auxiliar (mA)=23
Posigdo referéncia=24 Erro
seguidor=25V seq neg=26 |
seq neg=27 V Seq pos=28 |
seq pos=29 Saida PSS=30
Configuragdo da . Nenhuma Entrada analdgica 1=31
Protecio 8 201 UINT32 R/W ParamSelection_GG unidade Entrada analégica 2=32
Entrada analdgica 3=33
Entrada analdgica 4=34
Entrada analdgica 5=35
Entrada analdgica 6=36
Entrada analdgica 7=37
Entrada analdgica 8=38
Entrada RTD 1=39 Entrada
RTD 2=40 Entrada RTD 3=41
Entrada RTD 4=42 Entrada
RTD 5=43 Entrada RTD 6=44
Entrada RTD 7=45 Entrada
RTD 8=46 Termopar 1=47
Termopar 2=48 Entrada de
poténcia=49 % de erro de
compartilhamento de carga de
rede=50 FP gen. exp.=51
Saida APC=52 Saida LVRT
=53
Configuragdo da - Nenhuma
Protecio 8 201 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG unidade NAO=0 SIM=1
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 8 201 UINT32 R/W Threshold1Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 8 201 UINT32 R/W Threshold2Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 8 201 UINT32 R/W Threshold3Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Protecio 8 201 UINT32 R/W Threshold4Type_GG unidade Abaixo=2
Configuragdo da . o
Protecio 8 202 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 0a100
Configuragdo da .
Protecio 8 202 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 02300
Configuragdo da 202 Flutuante R/W | Threshold1Pickup_GG Nenhuma
Protecdo 8 P- unidade -999999 a 999999
Configuragdo da Threshold1
Protecdo 8 202 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Configuragdo da . Nenhuma
Protecio 8 202 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG unidade -999999 a2 999999
Configuragdo da Threshold2
Protecdo 8 202 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Configuragdo da . Nenhuma
Protecio 8 202 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG unidade -999999 a2 999999
Configuragdo da Threshold3
Protecdo 8 202 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0a 300
Configuragdo da . Nenhuma
Protecio 8 202 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG unidade -999999 a2 999999
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E?:tfig;agao - 202 Flutuante RIW Ec];i?/sarjc?cig‘ll)elay_GG Segundo 0a300
Analdgico remoto em 1 203 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG Nuennig:g;a NAO=0 SIM=1
Analdgico remoto em 1 203 UINT32 R/W Threshold1Type_GG N;?Q:(Tea Desativ:t(’j;ig:Azcimazl
Analdgico remoto em 1 203 UINT32 R/W Threshold2Type_GG Nuennig:g;a Desativ:g:;gfzcima:l
Analdgico remoto em 1 203 UINT32 R/W Threshold3Type_GG N;?Q:(Tea Desativ:t(’j;ig:Azcimazl
Analdgico remoto em 1 203 UINT32 R/W Threshold4Type_GG Nuennig:g;a Desativ:g:;gfzcima:l
Analégico remotoem 1 | 203 UINT32 RIW | Type GG N;';Q:;“ea Tensioc0 Correntec
Analdgico remoto em 1 204 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 0a100
Analdgico remoto em 1 204 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 02300
Analdgico remoto em 1 204 Flutuante R/W Threshold1Pickup_GG Nuennig:g;a -9999 2 9999
Analdgico remoto em 1 204 Flutuante R/W ;rc];i?/sz:c?ci:lDelay_GG Segundo 02300
Analdgico remoto em 1 204 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG Nuennig:g;a -9999 2 9999
Analdgico remoto em 1 204 Flutuante R/W ;rc];i?/sz:c?ci:zDelay_GG Segundo 02300
Analdgico remoto em 1 204 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG Nuennig:g;a -9999 2 9999
Analdgico remoto em 1 204 Flutuante R/W ;tislsar]c?ci:?l’)elay_GG Segundo 02300
Analdgico remoto em 1 204 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG N;TQ:;T -9999 2 9999
Analdgico remoto em 1 204 Flutuante R/W ;tislsar]c?ci:gelay_GG Segundo 02300
Analdgico remoto em 1 204 Flutuante R/W ParamMin_GG N;TQ:;T -9999 2 9999
Analdgico remoto em 1 204 Flutuante R/W ParamMax_GG Nuenr;(fj\:g;a -9999 2 9999
Analdgico remoto em 1 204 Flutuante R/W CurrentMin_GG mA 4220
Analdgico remoto em 1 204 Flutuante R/W CurrentMax_GG mA 42320
Analdgico remoto em 1 204 Flutuante R/W VoltageMin_GG \Y 0a10
Analdgico remoto em 1 204 Flutuante R/W VoltageMax_GG \Y 0a10
Analdgico remoto em 2 205 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG Nuenr;(fj\:g;a NAO=0 SIM=1
Analdgico remoto em 2 205 UINT32 R/W Threshold1Type_GG N;TQ:;T Desati\f:s;)-—(gfzcima:l
Analdgico remoto em 2 205 UINT32 R/W Threshold2Type_GG Nuenr;(fj\:g;a Desativ:;j:;ngzcimazl
Analdgico remoto em 2 205 UINT32 R/W Threshold3Type_GG N;TQ:;T Desati\f:s;)-—(gfzcima:l
Analdgico remoto em 2 205 UINT32 R/W Threshold4Type_GG Nuenr;(fj\:g;a Desativ:;j:;ngzcimazl
Analogico remotoem 2 | 205 UINT32 RIW | Type_ GG N;’:g:;”: Tensios0 Correnter
Analdgico remoto em 2 206 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 0a100
Analdgico remoto em 2 206 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 0a 300
Analdgico remoto em 2 206 Flutuante R/W Threshold1Pickup_GG Nuennig:g;a -9999 2 9999
Analdgico remoto em 2 206 Flutuante R/W ;rc];i?/sz:c?ci:lDelay_GG Segundo 02300
Analdgico remoto em 2 206 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG Nuennig:g;a -9999 2 9999
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- Threshold2
Analdgico remoto em 2 206 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
- ) Nenhuma
Analdgico remoto em 2 206 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG unidade -9999 2 9999
- Threshold3
Analdgico remoto em 2 206 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
- ) Nenhuma
Analdgico remoto em 2 206 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG unidade -9999 2 9999
- Threshold4
Analdgico remoto em 2 206 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
- ) Nenhuma
Analdgico remoto em 2 206 Flutuante R/W ParamMin_GG unidade -9999 2 9999
- Nenhuma
Analdgico remoto em 2 206 Flutuante R/W ParamMax_GG unidade -9999 2 9999
Analdgico remoto em 2 206 Flutuante R/W CurrentMin_GG mA 42320
Analdgico remoto em 2 206 Flutuante R/W CurrentMax_GG mA 4220
Analdgico remoto em 2 206 Flutuante R/W VoltageMin_GG \Y 0a10
Analdgico remoto em 2 206 Flutuante R/W VoltageMax_GG \Y 0a1l0
- o Nenhuma
Analdgico remoto em 3 207 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG unidade NAO=0 SIM=1
- Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Analdgico remoto em 3 207 UINT32 R/W Threshold1Type_GG unidade Abaixo=2
- Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Analdgico remoto em 3 207 UINT32 R/W Threshold2Type_GG unidade Abaixo=2
- Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Analdgico remoto em 3 207 UINT32 R/W Threshold3Type_GG unidade Abaixo=2
- Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Analdgico remoto em 3 207 UINT32 R/W Threshold4Type_GG unidade Abaixo=2
- Nenhuma
Analdgico remoto em 3 207 UINT32 R/W Type_GG unidade Tens30=0 Corrente=1
Analdgico remoto em 3 208 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 02100
Analdgico remoto em 3 208 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 0a 300
- ) Nenhuma
Analdgico remoto em 3 208 Flutuante R/W Threshold1Pickup_GG unidade -9999 2 9999
. Threshold1
Analdgico remoto em 3 208 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
- ) Nenhuma
Analdgico remoto em 3 208 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG unidade -9999 2 9999
. Threshold2
Analdgico remoto em 3 208 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
- ) Nenhuma
Analdgico remoto em 3 208 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG unidade -9999 2 9999
. Threshold3
Analdgico remoto em 3 208 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
- ) Nenhuma
Analdgico remoto em 3 208 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG unidade -9999 2 9999
. Threshold4
Analdgico remoto em 3 208 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
- ) Nenhuma
Analdgico remoto em 3 208 Flutuante R/W ParamMin_GG unidade -9999 2 9999
. Nenhuma
Analdgico remoto em 3 208 Flutuante R/W ParamMax_GG unidade -9999 2 9999
Analdgico remoto em 3 208 Flutuante R/W CurrentMin_GG mA 42320
Analdgico remoto em 3 208 Flutuante R/W CurrentMax_GG mA 4220
Analdgico remoto em 3 208 Flutuante R/W VoltageMin_GG \Y 0a1l0
Analdgico remoto em 3 208 Flutuante R/W VoltageMax_GG Vv 0a1l0
- o Nenhuma
Analdgico remoto em 4 209 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG unidade NAO=0 SIM=1
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Analdgico remoto em 4 209 UINT32 R/W Threshold1Type_GG N;?Q:(Tea Desativ:t(’j;ig:Azcimazl
Analdgico remoto em 4 209 UINT32 R/W Threshold2Type_GG Nuennig:g;a Desativ:g:;gfzcima:l
Analdgico remoto em 4 209 UINT32 R/W Threshold3Type_GG N;?Q:(Tea Desativ:t(’j;ig:Azcimazl
Analdgico remoto em 4 209 UINT32 R/W Threshold4Type_GG Nuennig:g;a Desativ:g:;gfzcima:l
Analégico remotoem 4 | 209 UINT32 RIW | Type GG N;';Q:;“ea Tensioc0 Correntec
Analdgico remoto em 4 210 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 0a100
Analdgico remoto em 4 210 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 02300
Analdgico remoto em 4 210 Flutuante R/W Threshold1Pickup_GG Nuennig:g;a -9999 2 9999
Analdgico remoto em 4 210 Flutuante R/W ;rc];i?/sz:c?ci:lDelay_GG Segundo 02300
Analdgico remoto em 4 210 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG Nuennig:g;a -9999 2 9999
Analdgico remoto em 4 210 Flutuante R/W ;rc];i?/sz:c?ci:zDelay_GG Segundo 02300
Analdgico remoto em 4 210 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG Nuennig:g;a -9999 2 9999
Analdgico remoto em 4 210 Flutuante R/W ;rc];i?/sz:c?ci:?l’)elay_GG Segundo 02300
Analdgico remoto em 4 210 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG Nuennig:g;a -9999 2 9999
Analdgico remoto em 4 210 Flutuante R/W ;tislsar]c?ci:gelay_GG Segundo 02300
Analdgico remoto em 4 210 Flutuante R/W ParamMin_GG N;TQ:;T -9999 2 9999
Analdgico remoto em 4 210 Flutuante R/W ParamMax_GG Nuenr;(fj\:g;a -9999 2 9999
Analdgico remoto em 4 210 Flutuante R/W CurrentMin_GG mA 4220
Analdgico remoto em 4 210 Flutuante R/W CurrentMax_GG mA 42320
Analdgico remoto em 4 210 Flutuante R/W VoltageMin_GG \Y 0a10
Analdgico remoto em 4 210 Flutuante R/W VoltageMax_GG \Y 0a10
Analdgico remoto em 5 211 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG Nuenr;(fj\:g;a NAO=0 SIM=1
Analdgico remoto em 5 211 UINT32 R/W Threshold1Type_GG N;TQ:;T Desati\f:s;)-—(gfzcima:l
Analdgico remoto em 5 211 UINT32 R/W Threshold2Type_GG Nuenr;(fj\:g;a Desativ:;j:;ngzcimazl
Analdgico remoto em 5 211 UINT32 R/W Threshold3Type_GG N;TQ:;T Desati\f:s;)-—(gfzcima:l
Analdgico remoto em 5 211 UINT32 R/W Threshold4Type_GG Nuenr;(fj\:g;a Desativ:;j:;ngzcimazl
Analogico remotoem 5 | 211 UINT32 RIW | Type_ GG N;’:g:;”: Tensios Correnter
Analdgico remoto em 5 212 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 0a100
Analdgico remoto em 5 212 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 0a 300
Analdgico remoto em 5 212 Flutuante R/W Threshold1Pickup_GG Nuennig:g;a -9999 2 9999
Analdgico remoto em 5 212 Flutuante R/W ;rc];i?/sz:c?ci:lDelay_GG Segundo 02300
Analdgico remoto em 5 212 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG Nuennig:g;a -9999 2 9999
Analdgico remoto em 5 212 Flutuante R/W ;rc];i?/sz:c?ci:zDelay_GG Segundo 02300
Analdgico remoto em 5 212 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG Nuennig:g;a -9999 2 9999
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- Threshold3
Analdgico remoto em 5 212 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300

- ) Nenhuma
Analdgico remoto em 5 212 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG unidade -9999 2 9999

- Threshold4
Analdgico remoto em 5 212 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300

- ) Nenhuma
Analdgico remoto em 5 212 Flutuante R/W ParamMin_GG unidade -9999 2 9999

- Nenhuma
Analdgico remoto em 5 212 Flutuante R/W ParamMax_GG unidade -9999 2 9999
Analdgico remoto em 5 212 Flutuante R/W CurrentMin_GG mA 42320
Analdgico remoto em 5 212 Flutuante R/W CurrentMax_GG mA 4220
Analdgico remoto em 5 212 Flutuante R/W VoltageMin_GG \Y 0a10
Analdgico remoto em 5 212 Flutuante R/W VoltageMax_GG \Y 0a1l0

- o Nenhuma
Analdgico remoto em 6 213 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG unidade NAO=0 SIM=1

- Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Analdgico remoto em 6 213 UINT32 R/W Threshold1Type_GG unidade Abaixo=2

- Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Analdgico remoto em 6 213 UINT32 R/W Threshold2Type_GG unidade Abaixo=2

- Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Analdgico remoto em 6 213 UINT32 R/W Threshold3Type_GG unidade Abaixo=2

- Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Analdgico remoto em 6 213 UINT32 R/W Threshold4Type_GG unidade Abaixo=2

- Nenhuma
Analdgico remoto em 6 213 UINT32 R/W Type_GG unidade Tens30=0 Corrente=1
Analdgico remoto em 6 214 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 02100
Analdgico remoto em 6 214 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 0a300

- ) Nenhuma
Analdgico remoto em 6 214 Flutuante R/W Threshold1Pickup_GG unidade -9999 2 9999

. Threshold1
Analdgico remoto em 6 214 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300

- ) Nenhuma
Analdgico remoto em 6 214 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG unidade -9999 2 9999

. Threshold2
Analdgico remoto em 6 214 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300

- ) Nenhuma
Analdgico remoto em 6 214 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG unidade -9999 2 9999

. Threshold3
Analdgico remoto em 6 214 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300

- ) Nenhuma
Analdgico remoto em 6 214 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG unidade -9999 2 9999

. Threshold4
Analdgico remoto em 6 214 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300

- ) Nenhuma
Analdgico remoto em 6 214 Flutuante R/W ParamMin_GG unidade -9999 2 9999

. Nenhuma
Analdgico remoto em 6 214 Flutuante R/W ParamMax_GG unidade -9999 2 9999
Analdgico remoto em 6 214 Flutuante R/W CurrentMin_GG mA 42320
Analdgico remoto em 6 214 Flutuante R/W CurrentMax_GG mA 4220
Analdgico remoto em 6 214 Flutuante R/W VoltageMin_GG \Y 0a1l0
Analdgico remoto em 6 214 Flutuante R/W VoltageMax_GG Vv 0a1l0

- o Nenhuma
Analdgico remoto em 7 215 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG unidade NAO=0 SIM=1

- Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Analdgico remoto em 7 215 UINT32 R/W Threshold1Type_GG unidade Abaixo=2

. Nenhuma Desativado=0 Acima=1
Analdgico remoto em 7 215 UINT32 R/W Threshold2Type_GG unidade Abaixo=2
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Analdgico remoto em 7 215 UINT32 R/W Threshold3Type_GG N;?Q:(Tea Desativ:t(’j;ig:Azcimazl
Analdgico remoto em 7 215 UINT32 R/W Threshold4Type_GG Nuennig:g;a Desativ:g:;gfzcima:l
Analégico remotoem 7 | 215 UINT32 RIW | Type GG N;';Q:;“ea Tensioc0 Correntec
Analdgico remoto em 7 216 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 0a100
Analdgico remoto em 7 216 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 02300
Analdgico remoto em 7 216 Flutuante R/W Threshold1Pickup_GG Nuennig:g;a -9999 2 9999
Analdgico remoto em 7 216 Flutuante R/W ;rc];i?/sz:c?ci:lDelay_GG Segundo 02300
Analdgico remoto em 7 216 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG Nuennig:g;a -9999 2 9999
Analdgico remoto em 7 216 Flutuante R/W ;rc];i?/sz:c?ci:zDelay_GG Segundo 02300
Analdgico remoto em 7 216 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG Nuennig:g;a -9999 2 9999
Analdgico remoto em 7 216 Flutuante R/W ;rc];i?/sz:c?ci:?l’)elay_GG Segundo 02300
Analdgico remoto em 7 216 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG Nuennig:g;a -9999 2 9999
Analdgico remoto em 7 216 Flutuante R/W ;rc];i?/sz:c?ci:‘ll)elay_GG Segundo 02300
Analdgico remoto em 7 216 Flutuante R/W ParamMin_GG Nuennig:g;a -9999 2 9999
Analdgico remoto em 7 216 Flutuante R/W ParamMax_GG Nuenr;(fj\:g;a -9999 2 9999
Analdgico remoto em 7 216 Flutuante R/W CurrentMin_GG mA 4220
Analdgico remoto em 7 216 Flutuante R/W CurrentMax_GG mA 42320
Analdgico remoto em 7 216 Flutuante R/W VoltageMin_GG \Y 0a10
Analdgico remoto em 7 216 Flutuante R/W VoltageMax_GG \Y 0a10
Analdgico remoto em 8 217 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG Nuenr;(fj\:g;a NAO=0 SIM=1
Analdgico remoto em 8 217 UINT32 R/W Threshold1Type_GG N;TQ:;T Desati\f:s;)-—(gfzcima:l
Analdgico remoto em 8 217 UINT32 R/W Threshold2Type_GG Nuenr;(fj\:g;a Desativ:;j:;ngzcimazl
Analdgico remoto em 8 217 UINT32 R/W Threshold3Type_GG N;TQ:;T Desati\f:s;)-—(gfzcima:l
Analdgico remoto em 8 217 UINT32 R/W Threshold4Type_GG Nuenr;(fj\:g;a Desativ:;j:;ngzcimazl
Analogico remotoem 8 | 217 UINT32 RIW | Type_ GG N;’:g:;”: Tensios Correnter
Analdgico remoto em 8 218 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 0a100
Analdgico remoto em 8 218 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 0a 300
Analdgico remoto em 8 218 Flutuante R/W Threshold1Pickup_GG Nuennig:g;a -9999 2 9999
Analdgico remoto em 8 218 Flutuante R/W ;rc];i?/sz:c?ci:lDelay_GG Segundo 02300
Analdgico remoto em 8 218 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG Nuennig:g;a -9999 2 9999
Analdgico remoto em 8 218 Flutuante R/W ;rc];i?/sz:c?ci:zDelay_GG Segundo 02300
Analdgico remoto em 8 218 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG Nuennig:g;a -9999 2 9999
Analdgico remoto em 8 218 Flutuante R/W ;rc];i?/sz:c?ci:?l’)elay_GG Segundo 02300
Analdgico remoto em 8 218 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG Nuennig:g;a -9999 2 9999
Comunicacdo PROFIBUS DECS-250




9440380990 29-49
o
Nome da instancia inst Tipo RW Nome da chave Unidade Faixa
- Threshold4
Analdgico remoto em 8 218 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
- . Nenhuma
Analdgico remoto em 8 218 Flutuante R/W ParamMin_GG unidade -9999 2 9999
- Nenhuma
Analdgico remoto em 8 218 Flutuante R/W ParamMax_GG unidade -9999 2 9999
Analdgico remoto em 8 218 Flutuante R/W CurrentMin_GG mA 42320
Analdgico remoto em 8 218 Flutuante R/W CurrentMax_GG mA 4220
Analdgico remoto em 8 218 Flutuante R/W VoltageMin_GG \Y 0a10
Analdgico remoto em 8 218 Flutuante R/W VoltageMax_GG \Y 0a1l0
Nenhuma _10_Ohm_Cu=0
RTD remotoem 1 219 UINT32 R/W Type_GG unidade T100_0hm_Pt=1
. Nenhuma
RTD remoto em 1 219 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG unidade NAO=0 SIM=1
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 1 219 UINT32 R/W Threshold1Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 1 219 UINT32 R/W Threshold2Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 1 219 UINT32 R/W Threshold3Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 1 219 UINT32 R/W Threshold4Type_GG unidade Abaixo=2
RTD remoto em 1 220 Flutuante R/W CalOffset_GG Graus F -99999 3 99999
RTD remoto em 1 220 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 0a 100
RTD remoto em 1 220 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 0a300
RTD remoto em 1 220 Flutuante R/W Threshold1Pickup_GG Graus F 582482
Threshold1
RTD remoto em 1 220 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 02300
RTD remoto em 1 220 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG Graus F 582482
Threshold2
RTD remoto em 1 220 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0300
RTD remoto em 1 220 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG Graus F 583482
Threshold3
RTD remoto em 1 220 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0300
RTD remoto em 1 220 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG Graus F 58 2482
Threshold4
RTD remoto em 1 220 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
Nenhuma _10_Ohm_Cu=0
RTD remoto em 2 221 UINT32 R/W Type_GG unidade 7100_Ohm_Pt=1
L Nenhuma
RTD remoto em 2 221 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG unidade NAO=0 SIM=1
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 2 221 UINT32 R/W Threshold1Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 2 221 UINT32 R/W Threshold2Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 2 221 UINT32 R/W Threshold3Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 2 221 UINT32 R/W Threshold4Type_GG unidade Abaixo=2
RTD remoto em 2 222 Flutuante R/W CalOffset_GG Graus F -99999 3 99999
RTD remoto em 2 222 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 0a100
RTD remoto em 2 222 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 0a 300
RTD remoto em 2 222 Flutuante R/W Threshold1Pickup_GG Graus F 58 2482
Threshold1
RTD remoto em 2 222 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
RTD remoto em 2 222 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG Graus F 58 2482
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Threshold2
RTD remoto em 2 222 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
RTD remoto em 2 222 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG Graus F 58 2482
Threshold3
RTD remoto em 2 222 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
RTD remoto em 2 222 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG Graus F 58 2482
Threshold4
RTD remoto em 2 222 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
Nenhuma _10_Ohm_Cu=0
RTD remoto em 3 223 UINT32 R/W Type_GG unidade "100_0hm_Pt=1
o Nenhuma
RTD remoto em 3 223 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG unidade NAO=0 SIM=1
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 3 223 UINT32 R/W Threshold1Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 3 223 UINT32 R/W Threshold2Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 3 223 UINT32 R/W Threshold3Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 3 223 UINT32 R/W Threshold4Type_GG unidade Abaixo=2
RTD remoto em 3 224 Flutuante R/W CalOffset_GG Graus F -99999 3 99999
RTD remoto em 3 224 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 0a100
RTD remoto em 3 224 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 0a 300
RTD remoto em 3 224 Flutuante R/W Threshold1Pickup_GG Graus F 58 2482
Threshold1
RTD remoto em 3 224 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
RTD remoto em 3 224 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG Graus F 582482
Threshold2
RTD remoto em 3 224 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 02300
RTD remoto em 3 224 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG Graus F 582482
Threshold3
RTD remoto em 3 224 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 02300
RTD remoto em 3 224 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG Graus F 582482
Threshold4
RTD remoto em 3 224 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0300
Nenhuma _10_Ohm_Cu=0
RTD remoto em 4 225 UINT32 R/W Type_GG unidade T100_0hm_Pt=1
L Nenhuma
RTD remoto em 4 225 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG unidade NAO=0 SIM=1
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 4 225 UINT32 R/W Threshold1Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 4 225 UINT32 R/W Threshold2Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 4 225 UINT32 R/W Threshold3Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 4 225 UINT32 R/W Threshold4Type_GG unidade Abaixo=2
RTD remoto em 4 226 Flutuante R/W CalOffset_GG Graus F -99999 3 99999
RTD remoto em 4 226 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 0a100
RTD remoto em 4 226 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 0a300
RTD remoto em 4 226 Flutuante R/W Threshold1Pickup_GG Graus F 583482
Threshold1
RTD remoto em 4 226 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0300
RTD remoto em 4 226 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG Graus F 58 2482
Threshold2
RTD remoto em 4 226 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
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RTD remoto em 4 226 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG Graus F 582482
Threshold3
RTD remoto em 4 226 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 02300
RTD remoto em 4 226 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG Graus F 583482
Threshold4
RTD remoto em 4 226 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0300
Nenhuma _10_Ohm_Cu=0
RTD remoto em 5 227 UINT32 R/W Type_GG unidade T100_0hm_Pt=1
L Nenhuma
RTD remoto em 5 227 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG unidade NAO=0 SIM=1
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 5 227 UINT32 R/W Threshold1Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 5 227 UINT32 R/W Threshold2Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 5 227 UINT32 R/W Threshold3Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 5 227 UINT32 R/W Threshold4Type_GG unidade Abaixo=2
RTD remoto em 5 228 Flutuante R/W CalOffset_GG Graus F -99999 3 99999
RTD remotoem 5 228 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 0a 100
RTD remoto em 5 228 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 0a300
RTD remoto em 5 228 Flutuante R/W Threshold1Pickup_GG Graus F 583482
Threshold1
RTD remoto em 5 228 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0300
RTD remoto em 5 228 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG Graus F 58 2482
Threshold2
RTD remoto em 5 228 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
RTD remoto em 5 228 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG Graus F 58 2482
Threshold3
RTD remoto em 5 228 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
RTD remoto em 5 228 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG Graus F 58 2482
Threshold4
RTD remoto em 5 228 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
Nenhuma _10_Ohm_Cu=0
RTD remoto em 6 229 UINT32 R/W Type_GG unidade "100_0hm_Pt=1
. Nenhuma
RTD remoto em 6 229 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG unidade NAO=0 SIM=1
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 6 229 UINT32 R/W Threshold1Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 6 229 UINT32 R/W Threshold2Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 6 229 UINT32 R/W Threshold3Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 6 229 UINT32 R/W Threshold4Type_GG unidade Abaixo=2
RTD remoto em 6 230 Flutuante R/W CalOffset_GG Graus F -99999 3 99999
RTD remoto em 6 230 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 0a100
RTD remoto em 6 230 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 0a 300
RTD remoto em 6 230 Flutuante R/W Threshold1Pickup_GG Graus F 58 2482
Threshold1
RTD remoto em 6 230 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
RTD remoto em 6 230 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG Graus F 582482
Threshold2
RTD remoto em 6 230 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 02300
RTD remoto em 6 230 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG Graus F 582482
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Threshold3
RTD remoto em 6 230 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
RTD remoto em 6 230 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG Graus F 58 2482
Threshold4
RTD remoto em 6 230 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
Nenhuma _10_Ohm_Cu=0
RTD remoto em 7 231 UINT32 R/W Type_GG unidade 7100_Ohm_Pt=1
L Nenhuma
RTD remoto em 7 231 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG unidade NAO=0 SIM=1
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 7 231 UINT32 R/W Threshold1Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 7 231 UINT32 R/W Threshold2Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 7 231 UINT32 R/W Threshold3Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 7 231 UINT32 R/W Threshold4Type_GG unidade Abaixo=2
RTD remoto em 7 232 Flutuante R/W CalOffset_GG Graus F -99999 3 99999
RTD remoto em 7 232 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 0a100
RTD remoto em 7 232 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 0a 300
RTD remoto em 7 232 Flutuante R/W Threshold1Pickup_GG Graus F 58 2482
Threshold1
RTD remoto em 7 232 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
RTD remoto em 7 232 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG Graus F 58 2482
Threshold2
RTD remoto em 7 232 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
RTD remoto em 7 232 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG Graus F 582482
Threshold3
RTD remoto em 7 232 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 02300
RTD remoto em 7 232 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG Graus F 582482
Threshold4
RTD remoto em 7 232 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 02300
Nenhuma _10_Ohm_Cu=0
RTD remoto em 8 233 UINT32 R/W Type_GG unidade T100_Ohm_Pt=1
. Nenhuma
RTD remoto em 8 233 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG unidade NAO=0 SIM=1
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 8 233 UINT32 R/W Threshold1Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 8 233 UINT32 R/W Threshold2Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 8 233 UINT32 R/W Threshold3Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
RTD remoto em 8 233 UINT32 R/W Threshold4Type_GG unidade Abaixo=2
RTD remoto em 8 234 Flutuante R/W CalOffset_GG Graus F -99999 3 99999
RTD remoto em 8 234 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 0a100
RTD remoto em 8 234 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 0a300
RTD remoto em 8 234 Flutuante R/W Threshold1Pickup_GG Graus F 582482
Threshold1
RTD remoto em 8 234 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 02300
RTD remoto em 8 234 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG Graus F 583482
Threshold2
RTD remoto em 8 234 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 0300
RTD remoto em 8 234 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG Graus F 58 2482
Threshold3
RTD remoto em 8 234 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
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RTD remoto em 8 234 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG Graus F 582482
Threshold4
RTD remoto em 8 234 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 02300
L Nenhuma
TC remotoem 1 235 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG unidade NAO=0 SIM=1
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
TC remoto em 1 235 UINT32 R/W Threshold1Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
TC remoto em 1 235 UINT32 R/W Threshold2Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
TC remoto em 1 235 UINT32 R/W Threshold3Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
TC remotoem 1 235 UINT32 R/W Threshold4Type_GG unidade Abaixo=2
TC remoto em 1 236 Flutuante R/W CalOffset_GG Graus F -99999 3 99999
TCremotoem 1 236 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 0a100
TC remoto em 1 236 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 0a 300
TC remoto em 1 236 Flutuante R/W Threshold1Pickup_GG Graus F 32 32507
Threshold1
TC remoto em 1 236 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
TC remoto em 1 236 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG Graus F 32 32507
Threshold2
TC remoto em 1 236 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
TC remoto em 1 236 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG Graus F 32 32507
Threshold3
TC remoto em 1 236 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 02300
TC remoto em 1 236 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG Graus F 32 32507
Threshold4
TC remoto em 1 236 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 02300
L Nenhuma
TC remoto em 2 237 UINT32 R/W StopModelnhibit_GG unidade NAO=0 SIM=1
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
TC remoto em 2 237 UINT32 R/W Threshold1Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
TC remoto em 2 237 UINT32 R/W Threshold2Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
TC remoto em 2 237 UINT32 R/W Threshold3Type_GG unidade Abaixo=2
Nenhuma Desativado=0 Acima=1
TC remoto em 2 237 UINT32 R/W Threshold4Type_GG unidade Abaixo=2
TC remoto em 2 238 Flutuante R/W CalOffset_GG Graus F -99999 3 99999
TC remoto em 2 238 Flutuante R/W Hysteresis_GG % 0a100
TC remoto em 2 238 Flutuante R/W ArmingDelay_GG Segundo 0a 300
TC remoto em 2 238 Flutuante R/W Threshold1Pickup_GG Graus F 32 32507
Threshold1
TC remoto em 2 238 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
TC remoto em 2 238 Flutuante R/W Threshold2Pickup_GG Graus F 32 32507
Threshold2
TC remoto em 2 238 Flutuante R/W ActivationDelay GG Segundo 02300
TC remoto em 2 238 Flutuante R/W Threshold3Pickup_GG Graus F 32 32507
Threshold3
TC remoto em 2 238 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 02300
TC remoto em 2 238 Flutuante R/W Threshold4Pickup_GG Graus F 32 32507
Threshold4
TC remoto em 2 238 Flutuante R/W ActivationDelay_GG Segundo 02300
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Ger VAB=0 Ger VBC=1 Ger
VCA=2 Ger V Média=3 Bar
Freq=4 Bar VAB=5 Bar VBC=6
Bar VCA=7 Ger Freq=8 Ger
FP=9 KWH=10 KVARH=11 Ger
IA=12 Ger IB=13 Ger IC=14
Ger | Média=15 KW Total=16
KVA Total=17 KVAR Total=18
EDM Ripple=19 Tensdo
campo excitatriz=20 Corrente
campo excitatriz=21 Tensdo
entrada auxiliar=22 Corrente
entrada auxiliar (mA)=23
Posigdo referéncia=24 Erro
seguidor=25V seq neg=26 |
Saida analdgica remota ) Nenhuma seq neg=27 V Seq pos=28 |
1 239 UINT32 R/W ParamSelection_GG unidade seq pos=29 Saida PSS=30
Entrada analdgica 1=31
Entrada analdgica 2=32
Entrada analdgica 3=33
Entrada analdgica 4=34
Entrada analdgica 5=35
Entrada analdgica 6=36
Entrada analdgica 7=37
Entrada analdgica 8=38
Entrada RTD 1=39 Entrada
RTD 2=40 Entrada RTD 3=41
Entrada RTD 4=42 Entrada
RTD 5=43 Entrada RTD 6=44
Entrada RTD 7=45 Entrada
RTD 8=46 Termopar 1=47
Termopar 2=48
Saida analdgica remota 239 UINT32 R/W OutputType_GG Nenhuma
1 - unidade Tensdo=0 Corrente=1
Saida analdgica remota OutOfRange
1 240 Flutuante RIW | activationDelay GG Segundo 0a300
ialda analcgica remota 240 Flutuante R/W ParamMin_GG N;?Q:(Tea 99999 2 99999
:Slalda analégica remota 240 Flutuante R/W ParamMax_GG Nuennig:g;a 99999 2 99999
saida analogica remota 240 Flutuante R/W CurrentMin_GG mA
1 4a20
Saida analdgica remota 240 Flutuante R/W CurrentMax_GG mA
1 42a20
saida analégica remota 240 Flutuante R/W VoltageMin_GG \
1 0alo
Saida analégica remota 240 Flutuante R/W VoltageMax_GG \Y
1 0a10
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Ger VAB=0 Ger VBC=1 Ger
VCA=2 Ger V Média=3 Bar
Freq=4 Bar VAB=5 Bar VBC=6
Bar VCA=7 Ger Freq=8 Ger
FP=9 KWH=10 KVARH=11 Ger
IA=12 Ger IB=13 Ger IC=14
Ger | Média=15 KW Total=16
KVA Total=17 KVAR Total=18
EDM Ripple=19 Tensdo
campo excitatriz=20 Corrente
campo excitatriz=21 Tensdo
entrada auxiliar=22 Corrente
entrada auxiliar (mA)=23
Posigdo referéncia=24 Erro
seguidor=25V seq neg=26 |
Saida analdgica remota ) Nenhuma seq neg=27 V Seq pos=28 |
) 241 UINT32 R/W ParamSelection_GG unidade seq pos=29 Saida PSS=30
Entrada analdgica 1=31
Entrada analdgica 2=32
Entrada analdgica 3=33
Entrada analdgica 4=34
Entrada analdgica 5=35
Entrada analdgica 6=36
Entrada analdgica 7=37
Entrada analdgica 8=38
Entrada RTD 1=39 Entrada
RTD 2=40 Entrada RTD 3=41
Entrada RTD 4=42 Entrada
RTD 5=43 Entrada RTD 6=44
Entrada RTD 7=45 Entrada
RTD 8=46 Termopar 1=47
Termopar 2=48
Saida analdgica remota 241 UINT32 R/W OutputType_GG Nenhuma
2 - unidade Tensdo=0 Corrente=1
Saida analdgica remota OutOfRange
2 242 Flutuante RIW | activationDelay GG Segundo 0a300
;alda analcgica remota 242 Flutuante R/W ParamMin_GG N;?Q:(Tea 99999 2 99999
zalda analégica remota 242 Flutuante R/W ParamMax_GG Nuennig:g;a 99999 2 99999
saida analogica remota 242 Flutuante R/W CurrentMin_GG mA
2 42320
Saida analdgica remota 242 Flutuante R/W CurrentMax_GG mA
2 42a20
saida analogica remota 242 Flutuante R/W VoltageMin_GG \
2 0a10
zalda analégica remota 242 Flutuante R/W VoltageMax_GG \Y 0210
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Ger VAB=0 Ger VBC=1 Ger
VCA=2 Ger V Média=3 Bar
Freq=4 Bar VAB=5 Bar VBC=6
Bar VCA=7 Ger Freq=8 Ger
FP=9 KWH=10 KVARH=11 Ger
IA=12 Ger IB=13 Ger IC=14
Ger | Média=15 KW Total=16
KVA Total=17 KVAR Total=18
EDM Ripple=19 Tensdo
campo excitatriz=20 Corrente
campo excitatriz=21 Tensdo
entrada auxiliar=22 Corrente
entrada auxiliar (mA)=23
Posigdo referéncia=24 Erro
seguidor=25V seq neg=26 |
Saida analdgica remota ) Nenhuma seq neg=27 V Seq pos=28 |
3 243 UINT32 R/W ParamSelection_GG unidade seq pos=29 Saida PSS=30
Entrada analdgica 1=31
Entrada analdgica 2=32
Entrada analdgica 3=33
Entrada analdgica 4=34
Entrada analdgica 5=35
Entrada analdgica 6=36
Entrada analdgica 7=37
Entrada analdgica 8=38
Entrada RTD 1=39 Entrada
RTD 2=40 Entrada RTD 3=41
Entrada RTD 4=42 Entrada
RTD 5=43 Entrada RTD 6=44
Entrada RTD 7=45 Entrada
RTD 8=46 Termopar 1=47
Termopar 2=48
Saida analdgica remota 243 UINT32 R/W OutputType_GG Nenhuma
3 - unidade Tensdo=0 Corrente=1
Saida analdgica remota OutOfRange
3 244 Flutuante RIW | activationDelay GG Segundo 0a300
:alda analcgica remota 244 Flutuante R/W ParamMin_GG N;?Q:(Tea 99999 2 99999
:alda analégica remota 244 Flutuante R/W ParamMax_GG Nuennig:g;a 99999 2 99999
saida analogica remota 244 Flutuante R/W CurrentMin_GG mA
3 42320
Saida analdgica remota 244 Flutuante R/W CurrentMax_GG mA
3 42a20
saida analogica remota 244 Flutuante R/W VoltageMin_GG \
3 0a10
Saida analégica remota 244 Flutuante R/W VoltageMax_GG \Y
3 0a10
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Ger VAB=0 Ger VBC=1 Ger
VCA=2 Ger V Média=3 Bar
Freq=4 Bar VAB=5 Bar VBC=6
Bar VCA=7 Ger Freq=8 Ger
FP=9 KWH=10 KVARH=11 Ger
IA=12 Ger IB=13 Ger IC=14
Ger | Média=15 KW Total=16
KVA Total=17 KVAR Total=18
EDM Ripple=19 Tensdo
campo excitatriz=20 Corrente
campo excitatriz=21 Tensdo
entrada auxiliar=22 Corrente
entrada auxiliar (mA)=23
Posigdo referéncia=24 Erro
seguidor=25V seq neg=26 |
Saida analdgica remota ) Nenhuma seq neg=27 V Seq pos=28 |
4 245 UINT32 R/W ParamSelection_GG unidade seq pos=29 Saida PSS=30
Entrada analdgica 1=31
Entrada analdgica 2=32
Entrada analdgica 3=33
Entrada analdgica 4=34
Entrada analdgica 5=35
Entrada analdgica 6=36
Entrada analdgica 7=37
Entrada analdgica 8=38
Entrada RTD 1=39 Entrada
RTD 2=40 Entrada RTD 3=41
Entrada RTD 4=42 Entrada
RTD 5=43 Entrada RTD 6=44
Entrada RTD 7=45 Entrada
RTD 8=46 Termopar 1=47
Termopar 2=48
Saida analdgica remota Nenhuma
4 245 UINT32 R/W OutputType_GG .
unidade x
Tensdo=0 Corrente=1
Saida analdgica remota
4 246 Flutuante R/W 2:tﬁ8:$iao:gDilay GG Segundo
- 0a 300
Saida analdgica remota Nenhuma
4 246 Flutuante R/W ParamMin_GG unidade
-99999 a 99999
Saida analdgica remota Nenhuma
4 246 Flutuante R/W ParamMax_GG unidade
-99999 a 99999
Saida analdgica remota
4 246 Flutuante R/W CurrentMin_GG mA
42a20
Saida analdgica remota
4 246 Flutuante R/W CurrentMax_GG mA
4a20
Saida analdgica remota
4 246 Flutuante R/W VoltageMin_GG \Y
0al0
Saida analdgica remota
4 246 Flutuante R/W VoltageMax_GG Y
0alo
Alarmes programaveis
pelo usudrio 248 Flutuante R/W Ereﬁg\r/arggﬁableAlarml Segundo
~ 0a 300
Alarmes programaveis
pelo usuério 248 Flutuante R/W E:irlarggﬁableAlarmZ Segundo
- 0a 300
Alarmes programaveis
pelo usuério 248 Flutuante R/W E;olirlarggnableAlarm3 Segundo
- 0a 300
DECS-250 Comunicagao PROFIBUS




29-58 9440380990
o
Nome da instancia inst Tipo RW Nome da chave Unidade Faixa
Alarmes programaveis
pelo usuério 248 Flutuante R/W Er?grarggﬁableAlarm4 Segundo
el 02300
Alarmes programaveis
pelo usuério 248 Flutuante R/W ErolgrarggableAlarmS Segundo
el 02300
Alarmes programaveis
pelo usudrio 248 Flutuante R/W E;olfrarg:ableAlarmG Segundo
V- 02300
Alarmes programaveis
pelo usudrio 248 Flutuante R/W EreolgrarggableAlarm7 Segundo
V- 042300
Alarmes programaveis
pelo usudrio 248 Flutuante R/W Er;grarggﬁableAlarmS Segundo
V- 02300
Alarmes programaveis
pelo usuério 248 Flutuante R/W Er?grarggﬁableAlaer Segundo
el 02300
Alarmes programaveis
pelo usuério 248 Flutuante R/W E;olfrarg:ableAlarmlo Segundo
V- 02300
Alarmes programaveis
pelo usudrio 248 Flutuante R/W E;olfrarg:ableAlarmll Segundo
V- 02300
Alarmes programaveis
pelo usudrio 248 Flutuante R/W EreolgrarggableAlarmlz Segundo
V- 02300
Alarmes programaveis
pelo usudrio 248 Flutuante R/W Er;grarggﬁableAlarml?: Segundo
V- 02300
Alarmes programaveis
pelo usuério 248 Flutuante R/W Er;frarggﬁableAlarmM Segundo
V- 02300
Alarmes programaveis
pelo usuério 248 Flutuante R/W E:frarggﬁableAlarmlS Segundo
V- 02300
Alarmes programaveis
P bleAlarm16
pelo usudrio 248 Flutuante R/W D;olfrarggna eflarm Segundo
V- 02300
. - Saida do Temporizador légico 1
Temporizadores légicos 250 Flutuante R/W Timeout_GG Segundo 021800
. - Saida do Temporizador légico 2
Temporizadores légicos 250 Flutuante R/W Timeout_GG Segundo 0321800
. - Saida do Temporizador légico 3
Temporizadores légicos 250 Flutuante R/W Timeout_GG Segundo 021800
. - Saida do Temporizador légico 4
Temporizadores légicos 250 Flutuante R/W Timeout_GG Segundo 0321800
. - Saida do Temporizador légico 5
Temporizadores légicos 250 Flutuante R/W Timeout_GG Segundo 021800
. - Saida do Temporizador légico 6
Temporizadores légicos 250 Flutuante R/W Timeout_GG Segundo 0321800
. - Saida do Temporizador légico 7
Temporizadores légicos 250 Flutuante R/W Timeout_GG Segundo 021800
. - Saida do Temporizador légico 8
Temporizadores légicos 250 Flutuante R/W Timeout_GG Segundo 0321800
. - Saida do Temporizador légico 9
Temporizadores légicos 250 Flutuante R/W Timeout_GG Segundo 021800
. - Saida do Temporizador légico 10
Temporizadores légicos 250 Flutuante R/W Timeout_GG Segundo 0321800
. - Saida do Temporizador légico 11
Temporizadores légicos 250 Flutuante R/W Timeout_GG Segundo 021800
. - Saida do Temporizador légico 12
Temporizadores légicos 250 Flutuante R/W Timeout_GG Segundo 021800
. - Saida do Temporizador légico 13
Temporizadores légicos 250 Flutuante R/W Timeout_GG Segundo 021800
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. - Saida do Temporizador légico 14
Temporizadores légicos 250 Flutuante R/W Timeout_GG Segundo 021800
. - Saida do Temporizador légico 15
Temporizadores légicos 250 Flutuante R/W Timeout_GG Segundo 021800
. - Saida do Temporizador légico 16
Temporizadores légicos 250 Flutuante R/W Timeout_GG Segundo 021800
- Saida do contador légico 1 Nenhuma
Contadores logicos 252 Flutuante R/W Timeout_GG unidade 021800
- Saida do contador légico 2 Nenhuma
Contadores logicos 252 Flutuante R/W Timeout_GG unidade 021800
- Saida do contador légico 3 Nenhuma
Contadores logicos 252 Flutuante R/W Timeout_GG unidade 021800
- Saida do contador légico 4 Nenhuma
Contadores logicos 252 Flutuante R/W Timeout_GG unidade 021800
- Saida do contador légico 5 Nenhuma
Contadores logicos 252 Flutuante R/W Timeout_GG unidade 021800
- Saida do contador légico 6 Nenhuma
Contadores logicos 252 Flutuante R/W Timeout_GG unidade 021800
- Saida do contador légico 7 Nenhuma
Contadores logicos 252 Flutuante R/W Timeout_GG unidade 021800
- Saida do contador légico 8 Nenhuma
Contadores logicos 252 Flutuante R/W Timeout_GG unidade 0321800
Medidor métrico do TC Entrada de RTD 1
do RTD do AEM 253 Flutuante R Metric Value_GG Graus C NA
Medidor métrico do TC Entrada de RTD 2
do RTD do AEM 253 Flutuante R Metric Value_GG Graus € NA
Medidor métrico do TC Entrada de RTD 3
do RTD do AEM 253 Flutuante R Metric Value_GG Graus C NA
Medidor métrico do TC Entrada de RTD 4
do RTD do AEM 253 Flutuante R Metric Value_GG Graus € NA
Medidor métrico do TC Entrada de RTD 5
do RTD do AEM 253 Flutuante R Metric Value_GG Graus C NA
Medidor métrico do TC Entrada de RTD 6
do RTD do AEM 253 Flutuante R Metric Value_GG Graus € NA
Medidor métrico do TC Entrada de RTD 7
do RTD do AEM 253 Flutuante R Metric Value_GG Graus C NA
Medidor métrico do TC Entrada de RTD 8
do RTD do AEM 253 Flutuante R Metric Value_GG Graus € NA
Medidor métrico do TC Entrada do sensor de temperatura 1
do RTD do AEM 253 Flutuante R Metric Value_GG Graus C NA
Medidor métrico do TC Entrada do sensor de temperatura 2
do RTD do AEM 253 Flutuante R Metric Value_GG Graus € NA
Meqlq(ir de .Ponto de 254 Flutuante R Ponto de Definigdo AVR Ativo \" .
Defini¢do Ativo Configurado
Medidor de Ponto de —— .
Definicio Ativo 254 Flutuante R Ponto de Definigdo FCR Ativo Amp Configurado
Meqlq(ir de .Ponto de 254 Flutuante R Ponto de Definigdo FVR Ativo \" .
Defini¢do Ativo Configurado
Me<.:||¢.:|c1r de .Ponto de 254 Flutuante R Ponto de Definigdo kvar Ativo Kvar X
Defini¢do Ativo Configurado
Meqlq(ir de .Ponto de 254 Flutuante R Ponto de Definigdo PF Ativo PF .
Defini¢do Ativo Configurado

DECS-250
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30 « Manutencao

Estas instru¢cdes de manutengcdo devem ser usadas somente por
pessoal qualificado. Para diminuir o risco de choque elétrico, ndo
execute nenhum servigo que nao esteja especificado no manual de
instrugdes, a menos que vocé esteja qualificado para fazé-lo.

Antes de qualquer procedimento de manutengao, retire o DECS-250
de servigo. Consulte os diagramas elétricos apropriados da instalagcao
para assegurar que todas as etapas tenham sido cumpridas para
desenergizar o DECS-250 correta e completamente.

Armazenamento

Se a unidade nao for instalada imediatamente, armazene-a na embalagem original e em ambiente sem
umidade e sem poeira.

Manutencao preventiva

Conexoes

Verifique periodicamente as conexdes do DECS-250 para garantir que estédo limpas e apertadas e
remova qualquer acumulo de poeira.

Capacitores eletroliticos

O DECS-250 contém capacitores eletroliticos de aluminio de longa durag&o. No caso de um DECS-250
mantido em estoque como sobressalente, a vida desses capacitores pode ser maximizada se o
dispositivo for energizado por pelo menos 30 minutos uma vez por ano. O procedimento para energizar o
DECS-250 é mostrado abaixo.

DECS-250

1. Aplique alimentagéo de controle como indica o numero do estilo do dispositivo. Para este
procedimento de manutengao, recomenda-se que a tensao aplicada ndo exceda o valor nominal.

e Estilo Lxxxxxx: 24/48 VCC (16 a 48 VCC)

e Estilo Cxxxxxx: 120 VCA (82 a 120 VCA a 50/60 Hz) ou 125 VCC (90 a 125 VCC)
2. Aplique alimentagéo de operagéo dentro de uma das seguintes faixas.

e 56a70VCA

e 100a139VCAou125VCC

e 190 a277 VCA ou 250 VCC

Aviso

Ao energizar o DECS-250 usando uma fonte de impedancia baixa (como uma tomada de
parede), recomenda-se usar um Médulo de redugéo da corrente de partida (ICRM) para nao
danificar o DECS-250. Para obter uma descri¢gao detalhada do Modulo de redugao da corrente
de partida, consulte a publicagdo 9387900990 da Basler. As conexdes do ICRM sao ilustradas
em Conexdes tipicas.

DECS-250 Manutencéao
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Limpeza do painel frontal

Apenas pano macio e solugdes aquosas devem ser usadas para limpar o painel frontal. Nao use solventes.

Deteccao e resolugao de problemas

Os procedimentos de detecgao e resolugcéo de problemas a seguir assumem que os componentes do
sistema de excitagdo sdo adequadamente compativeis, funcionais e estdo corretamente conectados. Se
nao obtiver os resultados esperados do DECS-250, verifique primeiramente se as configuragdes
programaveis estdo operando corretamente.

DECS-250 inoperante

Se o DECS-250 nao ligar (sem iluminagao de fundo no mostrador do painel frontal), assegure que
alimentagao de controle aplicada a unidade (terminais L e N de entrada CA, terminais BATT+ e BATT—
de entrada CC) esta no nivel correto. Se estiver usando alimentagcao de controle CC, verifique se a
polaridade esta correta. As unidades com nimero de estilo Lxxxxxx tém faixa de tenséo da entrada de
16 a 60 VCC. As unidades com numero de estilo Cxxxxxx tém faixa de tensdo da entrada de 90 a 150
VCC ou 82 a 132 VCA (50/60 Hz).

OBSERVACAO

Quando ambas as alimentagdes de controle, CC e CA, estiverem sendo usadas é necessario
conectar um transformador de isolamento entre a fonte de tensao CA e os terminais da
alimentagéo de controle do DECS-250.

Mostrador em branco ou congelado

Se o mostrador do painel frontal (LCD) estiver em branco ou congelado (sem rolar) desligue a
alimentagao de controle por cerca de 60 segundos e aplique novamente a alimentagao de controle. Se
ocorrer algum problema durante o carregamento do software, repita o procedimento de carregamento
como se descreve nas instrugdes associadas.

A tensao do gerador nao acumula

Verifique as configuragdes do DECS-250 e as tensbes do sistema quanto ao seguinte:

a. Tensao do primario do transformador de tenséo (TT) do gerador
b. Tensao do secundario do TT do gerador
c. Tensao CA nos terminais (C5 (A), C6 (B) e C7 (C)) da alimentagéo de operagao (ponte) do DECS-250

Verifique as configuragbes de polarizagdo de partida suave e tempo de partida suave do DECS-250. Se
necessario, aumente a polarizagao de partida suave do gerador e diminua o tempo de partida suave do gerador.

Se a tensao do gerador ainda ndo acumular, aumente o valor de Kg.

Desative temporariamente o limitador de sobrexcitacao.

Tensao do gerador baixa no modo AVR

Verifique as seguintes configuragées do DESC-250 e parametros do sistema:

Referéncia da tensao de AVR

Tensao do primario do transformador de tenséo (TT) do gerador

Tensao do secundario do TT do gerador

Limitador de sobrexcitagao (ndo ativado)

Entradas de acessorios (devem ser zero)

Var/PF e droop (devem estar desativados)

g. Configuragao de corte de subfrequéncia (deve ser menor que a frequéncia de operagéo do gerador)

~Poo0TD

Se o problema persistir, entre em contato com departamento Suporte de vendas técnicas da Basler
Electric para obter ajuda.

Manutencéo DECS-250
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Tensao do gerador alta no modo AVR

Verifique as seguintes configuragées do DESC-250 e parametros do sistema:

a. Referéncia da tensédo de AVR

b. Tensao do primario do transformador de tenséo (TT) do gerador
c. Tensao do secundario do TT do gerador

d. Entradas de acessdrios (devem ser zero)

e. Var/PF e droop (devem estar desativados)

Se o problema persistir, entre em contato com departamento Suporte de vendas técnicas da Basler
Electric para obter ajuda.

Tensao do gerador instavel (oscilagao)

Verifique se o conversor de poténcia da excitatriz esta funcionando corretamente aplicando tensao de
bateria apropriada no lugar da tensédo de acionamento do DECS-250. Se o problema for causado pelo
DECS-250, verifique as configuragdes de ganho do modo de operagao especifico selecionado.

Se o problema persistir, entre em contato com departamento Suporte de vendas técnicas da Basler
Electric para obter ajuda.

Sinalizagao de protecao ou de limite

Se uma fungéao de protegao ou fungao de limitagao for sinalizada, verifique os valores de
configuragéo associados.

Se o problema persistir, entre em contato com departamento Suporte de vendas técnicas da Basler
Electric para obter ajuda.

Leituras incorretas do medidor da HMI

Se as leituras de FP, var ou watt estiverem significativamente diferentes dos valores esperados para
uma carga conhecida, verifique se a entrada de medicao de corrente da fase B do DECS-250 esta
conectada a um TC na fase B e ndo nas fases Aou C.

Sem comunicagéo

Se néo for possivel iniciar a comunicagdo com o DECS-250, verifique as conexdes nas portas de
comunicacao, a taxa de transferéncia e o software de apoio.

O DECS-250 reinicializa frequentemente

Se uma unica fonte da alimentag¢ao de controle do DECS-250 estiver sendo usada e a fonte de
alimentacgao estiver fornecendo tensao abaixo da minima necessaria ou estiver flutuando abaixo do
minimo necessario, o DECS-250 ira reinicializar. Aumente a tensao da fonte da alimentagéo de controle
para que fique dentro da faixa especificada. As unidades com nuimero de estilo Lxxxxxx tém faixa de
tensdo da entrada de 16 a 60 VCC. As unidades com nimero de estilo Cxxxxxx tém faixa de tensdo da
entrada de 90 a 150 VCC ou 82 a 132 VCA (50/60 Hz).

Falha ao Instalar Drivers USB Automaticamente

Execute os seguintes passos para instalar manualmente os drivers USB para o DECS-250.

1. No Gestor de Dispositivos do Windows, em Outros Dispositivos, clique com o botao direito do rato
sobre DECS-250 e selecione Propriedades. Aparecera a janela Propriedades. (Caso o DECS-250
aparega como "Dispositivo Desconhecido", reinicie o PC e repita este passo).

2. Na janela Propriedades, clique no botdo Atualizar Driver no separador Driver.
Selecione “Procurar software de drivers neste computador”.

4. Clique em Navegar para passar para a seguinte diretoria: C:\Program Files\Basler Electric\USB
Device Drivers\USBIO

5. Clique em Seguinte para instalar os drivers.

w
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Suporte

Entre em contato com o Departamento de Servigcos Técnicos da Basler Electric pelo telefone 1-(618)-
654-2341 para obter ajuda na deteccéo e solugao de problemas ou para receber um niumero de
autorizacdo de devolugao.

Manutencéo DECS-250
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31 « Especificacoes
As caracteristicas elétricas e fisicas do DECS-250 estéo listadas nos paragrafos seguintes.

Alimentacao de operagcao

Faixa de tensao
Poténcia de excitagao para 32 VCC.....56 a 70 VCA
Poténcia de excitagao para 63 VCC.:....100 a 139 VCA ou 125 VCC
Poténcia de excitagao para 125 VCC: .190 a 277 VCA monofasica, 190 a 260 VCA trifasica,
....................................................... ou 250 VCC
Faixa de frequéncia:..........cccccoceeeeeeeeinnnnnn. CC, 50 a 500 Hz

Aviso

Para aplicagbes redundantes com um Marathon PMG de 300 Hz
monofasico, apenas um DECS-250 pode ser conectado ao PMG de
cada vez. Em aplicagdes redundantes, um contator deve ser usado
para cada entrada de alimentagdo do DECS-250, caso contrario o
equipamento pode ser danificado.

Se a forga de operagao for superior a 260 VCA, a conexao deve ser
configurada como monofasica L-N, caso contrario o equipamento
pode ser danificado.

A Tabela 31-1 lista a tens&o de alimentagdo nominal requerida e a configuragao requerida para obter
alimentac¢éo do campo continua de 32, 63 e 125 VCC para o DECS-250.

Tabela 31-1. Requisitos da alimentagao de operagao

Poténcia de excitagao 32vCC 63 VCC 125 VCC
Configuragdo da Monofasico ou Monofasico ou Monofasico ou
alimentacao de entrada trifasico trifasico trifasico
Tensao de entrada nominal 60 VCA 120 VCA 240 VCA
Tensao continua a

plena carga 32VCC 63 VCC 125 VCC
Corrente continua a

plena carga 15 ACC (20 Adc até 55°C (131°F))

Tensao residual minima

para elevar 6 VCA

Carga na entrada da

alimentacao de operagao
com saida de poténcia de
15 ACC 780 VA 1.570 VA 3.070 VA

Temperatura de operagao -40a 70 °C (-40 a 158 °F)

Carga na entrada da
alimentagdo operacional na | 4 ;74 /5 2.100 VA 4.170 VA
saida de excitagao de 20
Adc

Temperatura operacional —40 a +55°C (40 a +131°F))
na saida de excitagao de 20
Adc

DECS-250 Especificagdes
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Alimentagao de controle

Duas entradas de alimentagéo de controle permitem operagao continua se uma das duas entradas for
perdida. A tensdo nominal da alimentagao de controle é determinada pelo nimero do estilo do dispositivo.

Estilo LXXXXXX:

Entrada CC

Nominal da entrada:......................... 24 ou 48 VCC
Faixa de entrada: ............ooovvvueeerens 16 a 60 VCC
Carga:. ..o 30w

Estilo CXXXXXX:

Entrada CA

Nominal da entrada:.........cccccccc........ 120 VCA, 50/60 Hz
Faixa de entrada: .............coovvveeeeenen. 82 a 132 VCA, 50/60 Hz
Carga:.....cccooeeeeee e 50 VA

Entrada CC

Nominal da entrada:......................... 125VCC

Faixade entrada: ...........ccceeveennnnnnnn. 90 a 150 VCC
Carga:....occeeee e 30w

Terminais

Entrada CA:.....oooveiieeeeeeeeeee L, N

Entrada CC: ...ooovvveeieeeeeeee, BATT+, BATT-

Medicao da tensao do gerador e do barramento

TiPO: e Monofasico ou trifasico - 3 fios
Carga:. ..o <1 VA por fase
Terminais

Medicao da tensao do gerador: ....... E1, E2, E3
Medicao da tensao do barramento: . B1, B2, B3

Detecao de Tensao 50/60 Hz Entrada Nominal, Intervalo
100 até 600 Vac, £10%

Medicao da corrente do gerador

Configuragao: ......coocvveviiiiieeeeiieeene 4 entradas: Entrada do CT para fase A, fase B e fase C e de
compensacgao de corrente cruzada

TIPO: i, Monofasico (fase B), monofasico com compensacgéao de corrente
cruzada, trifasico, trifasico com compensacédo de corrente cruzada

FaiXa:i. ..o 1 AAC ou 5 AAC nominal

Frequéncia: .......cccocceveeeiiicciiiieeeeee 50/60 Hz

Carga......cccoveeeeee e <1 VA para deteccao de 1 Aac ou 5 Aac

Terminais

Fase Al CTA+, CTA-

Fase B ..o CTB+, CTB-

Fase Ci.rreiieeeeee e CTC+, CTC-

Compensacgao de corrente cruzada: CCCT+, CCCT-

Especificagdes DECS-250
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Entradas de acessorio:

Entrada de corrente

FaiXa:i....oooee e 4 a20 mACC
Carga:. ... Aproximadamente 500 Q
Terminais:......coooceee e I+, -

FaiXa:...oooooeeeeeeeeeeee e -10a+10 VCC
Carga:....occeeeeiiee e >20 kO
Terminais:.....ccceeeeeveeeeeeiee e, V+, V-

Precisao de Contagem

Tenséao do Gerador

(valor médio e de cada fase).........cccceeevunneen. 1£1% do valor nominal
Tensado do Barramento .........ccoooccceeeeenn. 1% do valor nominal
Frequéncia do Gerador e do Barramento....+0,1 (Hz) do valor nominal
Corrente de Linha do Gerador..................... +1% do valor nominal
Poténcia Aparente, Ativa e

Reativa do Gerador..........ccccoeeveeeiniieeennnnen. 11% do valor nominal
Fator de Poténcia........ccccceviveeeiiiieneiiien 10,02

Tenséao e Corrente de Campo ..........ccceee..ee 11% do valor nominal
Entrada acessoria..........ccocecvvveeveeeeeiceinennnn. +1% do valor nominal

Contatos de entrada

TIPO: e Contato seco, aceita saidas de coletor aberto de CLP
Tensao de interrogagao: .................. 12 VCC
Terminais

INICIAr: e START, COM A
Parar:.....cccoceeeeeiiieeee e STOP, COM A
Entrada programavel 1..................... IN1, COMA
Entrada programavel 2..................... IN2, COMA
Entrada programavel 3..................... IN 3, COM A
Entrada programavel 4..................... IN4, COM A
Entrada programavel 5..................... IN5, COMA
Entrada programavel 6..................... IN6, COM A
Entrada programavel 7..................... IN7,COMB
Entrada programavel 8.................... IN 8, COM B
Entrada programavel 9.................... IN9, COM B
Entrada programavel 10................... IN 10, COM B
Entrada programavel 11................... IN11, COMB
Entrada programavel 12................... IN12, COMB
Entrada programavel 13................... IN 13, COMB
Entrada programavel 14................... IN 14, COM B

Portas de comunicacgéao

Universal Serial Bus (USB)

Interface: ... Porta USB tipo B
Localizag80: .....ccoociiiiieeee e Painel frontal
DECS-250
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RS-232

TiPO: e RS-232 (para seguidor automatico externo)
Interface: ..o Conector DB-9

Localizagao: .....ooooiiiieiee e Painel direito

RS-485

TIPO: e RS-485, half duplex

Interface: ........cccovveeeeiiiiiceee e, Terminais do tipo mola

Localizagao: .......ccceeuuuune Painel esquerdo

TerminaiS:.....ccccooevveeeieeeee e, RS-485A, B, C

Ethernet, Cobre (estilo xxxxx1x)

TIPO e 100Base-T cobre
Interface ......coccoevveveeiiee e, Jack RJ45
Localizagao ........ccccuvuuenenee Painel direito

Ethernet, Fibra Otica (estilo xxxxx2x)

TIPO o 100Base-FX, multimodo

Interface ........ooooeiiiiii Conectores tipo ST para conectores macho RX e TX tipo bnc
Comprimento Maximo (Half-Duplex) 1310 ft. (399 m)

Comprimento Maximo (Full-Duplex) 6600 ft. (2011 m)

Localizagao .........ccevvveveeennneiiiniinnnnnnns Painel direito

Rede de area de controle (CAN)

TIPO: e Protocolo de mensagem SAE J1939

Interface: ..o Terminais com mola (estilo xxxSxxx) ou de compressao (estilo
XxXCxxx)

Localizagao: .......ccccceuuueeae Painel direito

TerminaiS:.....ccccooevveeeeeeee e, CAN1H,L,SH

CAN2H, L, SH
Tenséo diferencial do barramento: .. 1,5a 3 VCC
Tensdo Maxima:.....cccceeeeveeeeevevevnnnnnn. -32a+32VCC
Taxa de comunicagao: ..........cc.c....... 250 kb/s

Entrada de sincronizagdo de tempo IRIG

Padrdo:.....ccccocoeeiiiiiee e 200-98, Formato B002, e 200-04, Formato B0O06

Sinal de entrada: .........ccc.ccoeeeinnneee. Demodulado (sinal com mudancga de nivel de CC)

Nivel l6gico alto: .......ccccevveevviiiiaen. 3,5 VCC, minimo

Nivel 16gico baixo: ......ccccccevveevnneennn. 0,5 VCC, maximo

Faixa da tenséo de entrada: ............ -10a +10 VCC

Resisténcia da entrada: ................... N&o linear, aproximadamente 4 kQ a 3,5 VCC,
3kQa20VCC

Tempo de resposta: ......cccoccveeeennen. <1 ciclo

Terminais:....cccoeeeeeveeeeeveeeeeeeeeeeenn. IRIG+, IRIG-

Contatos de saida

Valores nominais para gerar e interromper (Resistivo)

24 VCC: i 7,0 ACC
48 VCC: ..o 0,7 ACC
125 VCC: 0,2 ACC
120/240 VCA: ... 7,0 ACA
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Valores nominais para transmitir (Resistivo)

24/48/125 VCC: ... 7,0 ACC
120/240 VCA: ..., 7,0 ACA
Atribui¢cdes dos terminais
Watchdog:......ccccoovveveeiiiiieee. WTCHD1, WTCHD, WTCHD2
Saidaderelé 1. ......ccovvvvvveeenn RLY 1, RLY 1
Saidaderelé 2. .......ccccevvvvvveeenn. RLY 2, RLY 2
Saidaderelé 3. .......cccvvvvvvveeenn RLY 3,RLY 3
Saidaderelé 4. ........ccoouvveveennn. RLY 4, RLY 4
Saidaderelé 5 .......ccccvvvvvveeeen. RLY 5, RLY 5
Saidaderelé 6. .........ccccevvveeeeee. RLY 6, RLY 6
Saidaderelé 7 ....cccceeeeeveeennnnn. RLY 7, RLY 7
Saidaderelé 8:.......cccovvvvvveeennnn RLY 8, RLY 8
Saidaderelé 9:......ccceeeeieee. RLY 9, RLY 9
Saidaderelé 10: ......ccevvvvveeennns RLY 10, RLY 10
Saidaderelé 11: .....cccvvvvvvevennns RLY 11, RLY 11

Saida de poténcia do campo

Nominal continua: .............cccccceee. 15 ACC (20 Adc até 55°C (131°F))
Nominal forgada: .........cc..ccooeeunvnnn.n. 30 ACCpor10s
Terminais:......coooceeeeiiiieeeee e F+, F—

Nominal de saida forgada, minimo 10 segundos

Entrada 60 VCA ... 50 VCC, 30 ACC
Entrada 120 VCA ... 100 VCC, 30 ACC
Entrada 240 VCA ..o, 200 VCC, 30 ACC

Resisténcia minima de campo

Aplicagdo de 32 VCC:.........co......... 2,13Q (1,6 Q p/20 Adc até 55°C (131°F))
Aplicagéo de 63 VCC:....................... 4,20Q (3,15 Q p/20 Adc até 55°C (131°F))
Aplicagdo de 125 VCC:..................... 8,33Q (6,25 Q p/20 Adc até 55°C (131°F))
Regulagem

Nos modos de regulagédo que dependem do monitoramento da tenséo do terminal do gerador, o DECS-
250 detecta e responde a tensao rms medida.

Modo de operagdao FCR

Faixa da referéncia: ..........ccccceeeee. 0 a 18 ACC, em incrementos de 0,1%.

Precisdo da regulagem: .................. + 1,0% do valor nominal para 10% de mudanga da tenséo de
entrada de alimentagéo ou 20% de mudanca da resisténcia do
campo. Caso contrario, + 5,0%

Modo de operagdao FVR

Faixa da referéncia: ........cccccoceuuvee... 0 a 270 ACC, em incrementos de 0,1%.

Precis&do da regulagem: ................... 1 1,0% do valor nominal para 10% de mudancga da tensé&o de
entrada de alimentagao ou 20% de mudanca da resisténcia do
campo. Caso contrario, £ 5,0%

Modo de operagao AVR

Faixa da referéncia: .........c.cccccceeenes 70 a 120% da tensao nominal do gerador em incrementos de 0,1%
Precisdo da regulagem: ................... Faixa de sobrecarga de + 0,25% com FP nominal com frequéncia
constante do gerador e temperatura ambiente.
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Estabilidade em regime estavel: ...... £ 0,25% com FP nominal com frequéncia constante do gerador e
temperatura ambiente.
Desvio de temperatura:.................... +0,5% entre 0 e 40 °C com carga e frequéncia do gerador constantes

Modo de operagao Var

Faixa da referéncia: ............ccccceeens —100% (adiantado) a +100% (atrasado) da poténcia aparente
nominal do gerador em incrementos de 0,1%
Precisdo da regulagem: .................. + 2,0% da poténcia aparente nominal do gerador a frequéncia

nominal do gerador

Modo de operagao de fator de poténcia

Faixa da referéncia: ............cccccccee. 0,5 a 1,0 (avango) e —-0,5 a -1,0 (atraso) em incrementos de 0,005
Precisdo da regulagem: .................. 1 0,02 FP da referéncia do FP para poténcia real entre 10 e 100% a
frequéncia nominal

Compensagao em paralelo

MOAOS: ... Droop reativo, Queda de linha e Diferencial reativo (corrente
cruzada)
Carga de entrada de corrente cruzada......... Pode exceder 1 VA se forem adicionados resistores externos

ao circuito do TC para compensagéo de corrente cruzada.
Terminais de entrada de corrente cruzada:... CCCT+, CCCT—

Faixa da referéncia

Droop reativo:........ccccceeveeeeiicieee. 0 a +30% da tens&do nominal
Queda de linha:.......cccccoeveiieeecneennn. 0 a 30% da tens&o nominal
Corrente cruzada: ..........ccccevevuneennn. —-30 a +30% da corrente do CT primario

Funcgdes de protecao do gerador

Sobretensao (59) e subtensao (27)

Pickup

FaiXa:. oo 1a 600 000 VCA
Incremento: ........cceeeveeeeeeeeeeeeeeieeeeens 1VCA

Atraso

FaiXa:..oooooeeieeeeeeeee e 0,1a60s
Incremento: .........coevveeieiiiiiiii 0,1s

Perda da medigao

Atraso
FaiXa: ..o 0a30s
INncremento: ..........coeeveevieiiiiiieeeeeeen, 0,1s

Nivel balanceado de tensdo

FaiXa:. ..o, 0 a 100% da tensao de sequéncia positiva
Incremento: ... 0,1%

Nivel ndo balanceado de tenséo

FaiXa:....coooii 0 a 100% da tensao de sequéncia positiva
Incremento: .........coevveeeeiiiiiii. 0,1%

Especificagdes DECS-250
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Sobrefrequéncia (810) e subfrequéncia (81U)

Pickup

FaiXa:. .o 30a70Hz
Incremento: .........ooevveeeeiiiiiiiiee 0,01 Hz
Atraso

Faixa do atraso (S): .......ccceeeevveeeennnns 0a300s
Incremento: ........ccoeveeeiiiiiiiiieeeeee 0,1s

Inibic&o de tensdo (somente 81U)

FaiXa: ..o 50 a 100% da tensao nominal
Incremento: .......cocuvvviieeeeiiieeeees 1%

Poténcia reversa (32R)

Pickup

FaiXa: ..o 0 a 150% da poténcia real (watts) nominal
Incremento: .........ooevvvviiiiiiiiieieeeeeees 1%

Atraso

FaiXa:.....oooooeeee e, 0a300s

Incremento: ........ccoeveeeiieeiiiiieeeeees 0,1s

Perda de excitagao (40Q)

Pickup

FaiXa: ..o 0 a 150% da poténcia reativa (kvars) nominal
Incremento: ........cccveeevicieee e 1%

Atraso

FaiXa:....coooieeee e 0a300s

Incremento: ........ccoeveeevieeiiiiiieeeeees 0,1s

Funcées de prote¢cdao do campo

Sobretensao de campo

Pickup

FaiXa:...oooooieeeeeeeee e 1a325VCC
Incremento: ........oooeveeiiiiiiiiieeeeeees 1VCC
Atraso

FaiXa:..oooooeeeeeeeeeeee e 0,2a30s
Incremento: .........ooevveeeeiiiiiiiieee. 0,1s

Sobrecorrente de campo
Pickup

FaiXa:. ..o oo 0a22ACC
Incremento: .........cceeeiiiiiiiiiiieeeeees 0,1 ACC

Atraso

Incremento: .........ooevveeeieiiiiie 0,1s

DECS-250
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Falha de entrada de energia
Pickup
Fonte monofasica:..........cccccceuunnnnnee. <30 VCA
Fonte trifasica

Fases Equilibradas: .................. <50 vac

Fases Desequilibradas:............... >13 vac, 2,5 vac diferenca de fase para fase
Atraso
FaiXa:....ccoooo 0a10s
Incremento: ......cccceeeeeeeeiiiieeee e 0,1s
Monitor do diodo da excitatriz (EDM)
Relacéo de polos
FaiXa:....coooii 0a10
Incremento: ........ooovvvviiiiiiiiiiiiieeeeee, 0,01
Nivel de pickup
Diodo aberto ou em curto:................ 0 a 100% da corrente do campo medida
Incremento: .......ccovvevvvviiiiiiiieeeeeeeee, 0,1%
Atraso
Protecao contra diodo aberto........... 10a60s
Protecao contra diodo em curto:...... 5a30s
Incremento: ........ooevviveiiiiiiiiieieeeeeeeees 0,1s
Protecao da verificagao do sincronismo (25)
Diferencga de tensao
FaiXa:. .o 1a50%
Incremento: ........oeevevveiviiiiieiiieieeeeeees 1%
Angulo de escorregamento
FaiXa:. ..o 1a99°
Incremento: ........ccoeveeeieiiiiieeeeee 0,1°
Frequéncia de escorregamento
FaiXa:...oooooieeeeee e 0,01a0,5Hz
Incremento: ........coovvvvviiiiiiiiiiiiieeeee, 0,01 Hz
Partida
Nivel da partida suave
FaiXa:....coooieeee e 0 a 90% da tensao nominal do gerador
Incremento: .........coeevveeeiiiiiiieiiiiieeene, 1%
Tempo de partida suave
FaiXa:.....oooooeeee e, 1a7200s
Incremento: ......ccoceeeveeiieccieeee e 1s
Nivel de dropout da pulsagao do campo
FaiXa: ..o 0 a 100% da tens&o nominal do gerador
Incremento: .......cooevvvvviiieiiiiieeeeeeeee, 1%
Especificagdes DECS-250
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Tempo maximo da pulsagao de campo
FaiXa:. .o 1a50s

Incremento: .......ooovueeveeeeeeeieeeeee. 1s

Equalizagado de tensédo

Precisdo: ... A tensao rms do gerador é correspondida a tensao rms do
barramento dentro de + 0,5% da tens&o do gerador.

Estabilizador do Sistema de Poténcia (Estilo xPxxxxx)

1Y FoTo L1 1o RS IEEE Std 421.5 tipo PSS2A /2B / 2C

Modo de Operacgao: ...........cccuvveee... Gerador ou Medidor, seqliéncia de fase ABC ou ACB
Configuragao de detecgéo: .............. somente poténcia e velocidade ou velocidade
Medicéo de poténcia:............cceeeeenee método de trés watts

Limitacao da sobrexcitagao on-line

Nivel alto de corrente

Pickup

FaiXa:...oooooeeeeeeeeeeee e 0a40ACC
Incremento: .........coeveeeiieiiiiiieeeeee 0,1 ACC
Tempo

FaiXa:. .o 0a10s
Incremento: ........cooevveveeveeeeeeeeeeeeeee. 1s

Nivel médio de corrente

Pickup

FaiXa:. .o 0a30ACC
Incremento: ........ccoeveeeiieeiiiiieeeeees 0,1 ACC
Tempo

FaiXa:...oooooeeeeeeeeeeee e 0a120s
Incremento: .........coeveeeiieiiiiiieeeeee 1s

Nivel baixo de corrente

Pickup
FaiXa:. ..o 0a20ACC
Incremento: ........coouveeiiiiiiiiieeeeeees 0,1 ACC

Limitagcdo da sobrexcitagcao off-line

Nivel alto de corrente

Pickup

FaiXa:..oooooeeeeeeeeeeee e 0a40ACC
Incremento: ........ccoeveeeieeiiiiieeeeees 0,1 ACC
Tempo

FaiXa:...oooooeeeeeeeeeeeee e 0a10s
Incremento: .........ceeeeiiiiiiiii, 1s

DECS-250 Especificagdes
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Nivel baixo de corrente

Pickup
FaiXa:. . 0a20ACC
Incremento: ........ccoeveeeeieiiiiiieeeeees 0,1 ACC

Gravacéao de sequéncia de eventos (SER)

Mais de 1000 registros sdo armazenados em memoria nao volatil (recuperaveis através do
BESTCOMSPIus®). O SER pode ser disparado por: Mudangas de status de entrada/saida,
mudanga de status de operagao do sistema ou sinaliza¢des de alarme.

Log de dados (oscilografia)

E possivel fazer o log de dados de até 6 variaveis. A taxa de amostragem é de 1200 pontos de dados
por log, até 1199 pré-trigger, intervalos de 4 ms a 10 s (duracéo total do log de 4,8 s a 12 000 s).

Ambiente

Temperatura

Faixa de operagao: .......ccccceevveeeernns —40a +70 °C (40 a +158 °F)*
Faixa de armazenamento: ............... —40 a +85 °C (-40 a +185 °F)
Umidade

MIL-STD-705B, Método 711-1C

Névoa Salina
MIL-STD-810E, Método 509.3

Testes tipicos

Impacto

Suporta 15 G em 3 planos perpendiculares

Vibragao
1822000 HZ: ..oovveeeeeieeeeeee e, 5 G por 8 horas

Pulso
IEC 60255-5

Transientes
EN61000-4-4

Descarga estatica
EN61000-4-2

Teste de vida altamente acelerado (HALT)

O HALT ¢ usado pela Basler Electric para provar que nossos produtos prestardo ao usuario muitos anos
de servico confiavel. O HALT submete o dispositivo a temperaturas, choque e vibragao extremos para
simular anos de operagao, mas em um periodo muito mais curto. O HALT permite que a Basler Electric

Especificagdes DECS-250
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avalie todos os possiveis elementos de projeto que aumentam a vida util deste dispositivo. Como
exemplo de algumas das condi¢des extremas de ensaio, o DECS-250 foi submetido a testes de
temperatura (testado em uma faixa de temperatura de -100 a 120 °C (-148 a 248 °F)), ensaios de
vibragao (de 5 de 45 G a 20 °C (68 °F)) e testes de temperatura/vibragao (testados a 40 G em uma faixa
de temperatura de -100 a 120 °C (-148 a 248 °F)). Os testes de temperatura e testes de vibragao
combinados nessas condi¢des extremas provam que o DECS-250 deve proporcionar operagao
prolongada em ambientes dificeis. Observe que as vibragdes e temperaturas extremas listadas neste
paragrafo sdo especificas para o HALT e nao refletem os niveis operacionais recomendados.

Patente

Numero de Patente de Afinagdo Automatica: US 2009/0195224 A1

Caracteristicas fisicas

Dimensodes: .......ccccuvvveeeeeniiiiiiiiniinns Consulte a se¢do Montagem.
PESO: .o 6,62 kg (14.6 Ib)

Certificagoes e padrées regulamentares

Reconhecimento maritimo
Reconhecido pela norma IACS UR (se¢bes E10 e E22) quanto ao seguinte:

e Bureau Veritas (BV)
e Det Norske Veritas (DNV)
e American Bureau of Shipping (ABS)

Norma IEC 60092-504 usada para avaliagao.

Para ver os certificados atuais, consulte o site www.basler.com.

Caédigo de grade
Componente certificado por VDE-AR-N padréo 4110.

Certificagao UL

Este produto € um Componente Reconhecido (cURus) em conformidade com as normas UL dos
EUA e do Canada (E97035-FPTM2/FPTM8)

Normas seguidas para avaliagao:

e UL 6200
e CSAC22.2No. 14

Certificagao CSA

Este produto foi testado e atendeu aos requisitos de comunicagéo para produtos elétricos, de tubulagéo
e/ou mecanicos. Relatério CSA (2385480)

Normas utilizadas na avaliagao:

e UL 508

e CSAC222N°0
e (CSAC222N°14
Conformidade CE e UKCA

Este produto foi avaliado e cumpre os requisitos essenciais pertinentes estabelecidos pela legislagdo da
UE e pelo Parlamento britanico.

DECS-250 Especificagbes
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Diretivas CE:

Normas harmonizadas utilizadas na avaliacao:

LVD 2014/35/EC
EMC 2014/30/EU
ROHS 2011/65/EU

o EN 50178 — Equipamento elétrico usado em instalagbes de poténcia
e EN 50581 — Documentacao técnica para a Avaliacao de Produtos Elétricos e Eletrénicos com

respeito a Restrigdo perante Substancias Perigosas.
e EN 61000-6-4 — CEM (Compatibilidade eletromagnética), Normas genéricas, Norma para emissdes

em ambientes industriais

9440380990

e EN 61000-6-2 — CEM (Compatibilidade eletromagnética), Normas genéricas, Imunidade para
ambientes industriais

China RoHS

A tabela a seguir serve como a declaragéo de substancias perigosas para a China de acordo com a
norma SJ/T 11364-2014 da RPC. O EFUP (Environment Friendly Use Period) para este produto é de 40

anos.
PRODUCT: DECS-250
BEYR
Substancias perigosas
ZE T REE
B NN ZIREK polibromado
_ w K i Crémio Bifenilos Eteres
FHBH Liderar Mercurio Cadmio hexavalente Polibromados difenilicos
Nome da peca (Pb) (Hg) (Cd) (Cr®) (PBB) (PBDE)
*BE H
Partes de metal © © © © © o
Py
* = i O (0] (0] (0] (0] (0]
Polimeros
B X 0 0 0 0 0
Eletrénicos
B G ERC 4
Cabos e acessorios X o o o o o
de interconexao
ST o o o o o o
Material isolante

ARIEIKIE SIT11364 BIFIERF -

O: RRZBZYREZE A HERME PN E 8197 GB/T 26572 MERIREZRLLT -

X RRZEEPREVEZBHENE ISRV RPN ZEBE GB/T 26572 WEMREEXK -

Este formulario foi elaborado de acordo com o disposto na norma SJ/T11364.

O: Indica que o teor de substancias perigosas em todos os materiais homogéneos desta parte esta abaixo do limite especificado
na norma GB/T 26252.

X: Indica que o teor de substancias perigosas em pelo menos um dos materiais homogéneos desta parte excede o limite
especificado na norma GB/T 26572.

Especificagdes
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32 » Modulo de expansao analogica

O AEM-2020 opcional € um dispositivo auxiliar remoto que fornece ao DECS-250 entradas e saidas
analégicas adicionais.

Recursos

O AEM-2020 tem os seguintes recursos:

Oito entradas analogicas

Oito entradas RTD

Duas entradas de sensor de temperatura

Quatro entradas analdgicas

Funcionalidade para atribuir entradas e saidas através da légica programavel do BESTlogic™ Plus
Comunicacéao através de barramento CAN

Especificacoes

Alimentagcao de operagao

Nominal ......cccccoovvviiiieee e 12 0u 24 VCC
FaiXa......oooooeeeieeeeeee e 8 to 32 VCC (Suporta abaixamento até 6 VCC por 500 ms.)
Consumo MAaximo .........ccceeeeennne 51W

Entradas analégicas

O AEM-2020 contém oito entradas analdgicas programaveis.

Nominal .......cccooiiiiiiieeee 4 a20mAou 0 a 10 VCC (selecionado pelo usuario)
Carga

41020 mMA ..., 470 Q maximo

0a10VCC....ooeeeee 9,65k Q minimo

Entradas RTD
O AEM-2020 contém oito entradas RTD programaveis.

Nominal .........ccccuvvevinieiiiniiiiiiinns 100 Q platina ou 10 Q cobre (selecionado pelo usuario)
Faixa de ajuste........ccccccvvvvrnnnnnns -50 a +250 °C ou -58 a +482 °F
Preciséo (10 Q cobre)................. + 0,044 Q a 25 °C, + 0,005 Q/°C de desvio acima da
temperatura ambiente
Preciséo (100 Q platina)............. +0,39 Q a25°C, £0,047 Q/°C de desvio acima da temperatura ambiente

Entradas de sensor de temperatura

O AEM-2020 contém duas entradas de sensor de temperatura.

Nominal ......cccooiiiiiiiie 2 sensores de temperatura tipo K

Faixa de ajuste.........cccevveeernnn —0a 1375 °C ou -0 a 2507 °F

Faixa de exibiGao ..........ccccuvveeens Ambiente a 1375 °C ou Ambiente a 2507 °F

Precisdo ....ccccccovevveveeeec e, +40 uV @ 25 °C, + 5 uV/°C de desvio acima da temperatura ambiente

Saidas analdgicas

O AEM-2020 contém quatro saidas analdgicas programaveis.
Nominal .......c.ccoovviiiieeeee e 4 a20 mA ou-10 a 10 VCC (selecionado pelo usuario)

Interface de comunicagao
O CEM-2020 comunica-se com o DECS-250 através do CAN1.

DECS-250 Modulo de expansao analégica
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Barramento CAN:

Tenséo diferencial do barramento...... 1,5a3VCC

Tensao MAaxima........coccveeeeeeeeeieeeeee. -32 a +32 VCC em relagéo ao terminal negativo da bateria
Taxa de comunicagao .......c.ccceeeuueeeeee. 125 ou 250 kb/s

Testes tipicos

Impacto
Suporta 15 G em 3 planos perpendiculares

Vibracéo

Varredura ao longo das seguintes faixas para 12 varreduras em cada um de trés planos perpendiculares
entre si em que cada varredura de 15 minutos consiste no seguinte:

5a29a5Hz......cccccciiiiiiinien, pico de 1,5 G por 5 min.
29a52a29Hz........cccccvviee. 0,036” de amplitude dupla por 2,5 min.
52a500a52Hz.....cccceeeeen..n. pico de 5 G por 7,5 min.

Teste de vida altamente acelerado (HALT)

O HALT é usado pela Basler Electric para provar que nossos produtos prestardo ao usuario muitos anos
de servigo confiavel. O HALT submete o dispositivo a temperaturas, choque e vibragdo extremos para
simular anos de operagdo, mas em um periodo muito mais curto. O HALT permite que a Basler Electric
avalie todos os possiveis elementos de projeto que aumentam a vida Util deste dispositivo. Como
exemplo de algumas das condi¢bes extremas de ensaio, o AEM-2020 foi submetido a testes de
temperatura (testado em uma faixa de temperatura de -80° a 130 °C), ensaios de vibragdo (de 5de 50 G a
25 °C) e testes de temperatura/vibragao (testados entre 10 e 20 G em uma faixa de temperatura de -60 a 100
°C). Os testes de temperatura e testes de vibragdo combinados nessas condigbes extremas provam que o
AEM-2020 deve proporcionar operagao prolongada em ambientes dificeis. Observe que as vibragdes e
temperaturas extremas listadas neste paragrafo séo especificas para o HALT e nao refletem os niveis
operacionais recomendados. Esses valores nominais operacionais estao incluidos na segao Especificacbes
deste manual.

Ambiente
Temperatura
Operagao.......ccocceveeeeeeeennnen, -40 a +70 °C (-40 a +158 °F)
Armazenamento .................. -40 a +85 °C (-40 a +185 °F)
Umidade........cccceeviiiiieiiiieee IEC 68-2-38

Agéncia, normas e diretivas

Aprovacdo UL
O AEM-2020 é um Componente Reconhecido nos EUA e Canada, segundo o ficheiro UL E97035

(CCN-FTPM2/FTPM8) abrangido pelas seguintes normas:
e UL 6200
e CSAC22.2N.°14-13
Conformidade com CE e UKCA
Este produto foi avaliado e esta em conformidade com os requisitos essenciais relevantes estabelecidos
pela legislagdo da UE e pelo Parlamento do Reino Unido:
e Diretiva Baixa Tensao (LVD) 2014/35/UE
e Compatibilidade Eletromagnética (EMC) 2014/30/UE
e Substéncias Perigosas (RoHS 2) - 2011/65/UE
Este produto esta em conformidade com as seguintes Normas Harmonizadas:
o EN 50178:1997 - Equipamento Eletrénico a ser usado em Instalagées de Poténcia

Modulo de expansao analégica DECS-250
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e EN 61000-6-4:2001 - Compatibilidade Eletromagnética (EMC), Normas Genéricas, Norma sobre
Emissdes em Ambientes Industriais

e EN 61000-6-2:2001 - Compatibilidade Eletromagnética (EMC), Normas Genéricas, Imunidade em
Ambientes Industriais

o EN 50581:2012, Ed. 12 - Documentagédo técnica para a Avaliagdo de Produtos Elétricos e
Eletrénicos relativamente a Restricdo de Substéncias Perigosas.

Requisitos da FCC
Este produto esta em conformidade com a FCC 47 CFR Parte 15.

Reconhecimento Maritimo
Reconhecido pelo American Bureau of Shipping (ABS). Para certificados atuais, consulte
www.basler.com .

China RoHS

A tabela a seguir serve como a declaragao de substancias perigosas para a China de acordo com a
norma SJ/T 11364-2014 da RPC. O EFUP (Environment Friendly Use Period) para este produto é de 40

anos.

PRODUCT: AEM-2020
BEYR
Substéancias perigosas
£ B
_ AN EZE)ES polibromado
= 0 X B Crémio Bifenilos Eteres
FHEW Liderar Mercurio Cadmio hexavalente Polibromados difenilicos
Nome da peca (Pb) (Hg) (Cd) (Crb) (PBB) (PBDE)
*BEH
Partes de metal o © © © © ©
Py
e 0 o] o] o} 0 0
Polimeros
BT X o o o o o
Eletrénicos
BB B IERC 4
Cabos e acessorios X o o o o 0
de interconexao
5001 o o o o o o
Material isolante

ARBIKIE SIT11364 FIFIESRE -

O: RRZBZYREZEMFAEERM KR Z 8197 GBIT 26572 AIERIREZRLT -

X RRZAEMREVEZIHENE SRR P2 EBE GB/T 26572 NENREEXK -

Este formulario foi elaborado de acordo com o disposto na norma SJ/T11364.

O: Indica que o teor de substancias perigosas em todos os materiais homogéneos desta parte esta abaixo do limite especificado
na norma GB/T 26252.

X: Indica que o teor de substancias perigosas em pelo menos um dos materiais homogéneos desta parte excede o limite
especificado na norma GB/T 26572.

Caracteristicas fisicas

PeSO . 1,80 1b (816 g)
Dimensies ........ccccvvvvvvieenininnnnnnns Consulte Instalagdo mais adiante neste capitulo.

DECS-250 Modulo de expansao analégica
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Instalagcao

Os Mddulos de expansao analdgica sdo entregues em caixas de papeléo resistentes para evitar danos
durante o transporte. Apos o recebimento de um maodulo, verifique o nUmero da pega no romaneio para
verificar se esta correto. Verifique se ha danos e, se houver evidéncias, apresente imediatamente uma
reclamacao junto a transportadora e notifique o escritério regional de vendas da Basler Electric ou um
representante de vendas na Basler Electric, Highland, lllinois EUA.

Se o dispositivo ndo for instalado imediatamente, armazene-o na embalagem original e em ambiente
sem umidade e sem poeira.

Montagem

Os Médulos de expansao analdgica sdo encapsulados em uma caixa plastica e podem ser montados em
qualquer posigao conveniente. A construgdo do Moédulo de expansao analdgica é suficientemente
duravel para ser montado diretamente em um grupo gerador usando pecas de montagem de V4 pol. A
selecao das pecas de montagem deve ser feita com base considerando qualquer condicdo esperada

de embarque/transporte e operagao. O torque aplicado as pecas de montagem nao deve exceder 65 in-
Ib (7,34 Nem).

Consulte a Figura 32-1 para obter as dimensdes gerais do AEM-2020. Todas as dimensdes mostradas
estdo em polegadas com milimetros entre parénteses.
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Q © i)
O S H|D
K P0057-95 / I
Figura 32-1. Dimensodes gerais do AEM-2020
Conexoes

As conexdes do Mdédulo de expansao analdgica dependem da aplicagdo. Conexao incorreta pode causar
danos ao modulo.

Modulo de expansao analégica DECS-250
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OBSERVAGAO

A alimentacao de operagao da bateria deve estar com a polaridade
correta. Embora a polaridade invertida nao cause danos, o AEM-2020
nao ira funcionar.

Certifique-se de que o AEM-2020 esta conectado ao terra com fio de
cobre nado mais fino que 12 AWG fixado no terminal de aterramento
do chassi do modulo.

E recomendavel minimizar a carga de vibragdo no plugue do
conector, garantindo que os fios estejam bem presos, com no maximo
15 a 20 cm de comprimento de fio sem restricdo perto dos plugues do
conector.

Terminacbes

A interface do terminal consiste em conectores de encaixe e um conector montado permanentemente
com terminais de compressao parafusados.

As conexdes do AEM-2020 sao feitas com um conector de 5 posigcdes, dois conectores de 12 posicdes,
dois conectores de 16 posi¢oes e dois conectores de duas posi¢des para sensor de temperatura. Os
conectores de 16, 5 e 2 posi¢des encaixam em cabegotes do AEM-2020. Os conectores e cabegotes
possuem bordas com encaixes para garantir que o conector fique orientado corretamente. Também, os
conectores e cabecgotes sdo enchavetados de maneira Unica para garantir que os conectores montem
apenas nos cabecotes corretos. O conector de 12 posi¢cdes ndo € um conector de encaixe e fica
montado permanentemente na placa.

Os conectores e os cabecotes podem ter condutores estanhados ou revestidos com ouro. Os condutores
estanhados alojam-se em uma caixa plastica preta e os condutores revestidos com ouro alojam-se em
uma caixa plastica laranja. Os conectores correspondentes montam somente em cabegotes da mesma
cor.

Aviso

Ao montar condutores de materiais diferentes pode ocorrer corrosao
galvanica o que deteriora as conexdes e causa a perda de sinal.

Os terminais com conector parafusado aceitam fio com tamanho maximo de 12 AWG. Os conectores
para sensor de temperatura aceitam fio de termopar com didmetro maximo de 0.177 pol (4,5 mm). O
torque maximo do parafuso é de 5 in-Ib (0,56 N+m).

Alimentacdo de operacao

A entrada da alimentagéo de operagao do Médulo de expansdo analdgica aceita 12 VCC ou 24 VCC e
tolera tensao na faixa de 6 a 32 VCC. A alimentacao de operacgdo deve estar com a polaridade correta.
Embora a polaridade invertida ndo cause danos, o AEM-2020 n&o ira funcionar. Os terminais da
alimentagao de operagéo estao listados na Tabela 32-1.

Recomenda-se a inclusdo de um fusivel adicional para proteger a fiagdo para a entrada da bateria do
Médulo de expanséo analégica. Recomenda-se um fusivel Bussmann ABC-7 ou equivalente.

Tabela 32-1. Terminais da alimentagdo de operagao

Terminal Descrigao

P1- % (SHIELD) Conexao de aterramento do chassi

P1-— (BATT-) Lado negativo da entrada de alimentagao de operacéo

P1- + (BATTH+) Lado positivo da entrada de alimentacao da bateria

DECS-250 Modulo de expansao analégica
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Contatos de Entrada e Saida do AEM-2020

Os terminais de entrada e saida estdo mostrados na Figura 32-2 e listados na Tabela 32-2.

)

_

9440380990

P2
P6  —
P3 T 17 RTD4+
—— [ 461 AIN5I+ ATDB+ 29 16 RTD4-
AINTI+ 30 RTDS- - 28
47 AIN5- 15 RTD4C
AINT- 311 | 48 AINSV-+ RTDSC 270 |1 RTD3+
AIN1V+ 32 40 AINGLs RTD7+ - 26 3 RTD3.
AIN2}+ 33 50 AING. RTD7- - 25 1 RTDSC
AIN2- 3 51 AIN6V+ RTD7C 24 11 RTD2
AIN2V+ 35 RTD6+ L 23 *
52 +——— AIN7I+ 10 RTD2-
AIN3I+ 36 55 AINT- RTD6- - 22 9 RTD2GC
AIN3- 37 544 AIN7V+ RTDEC 2 8 RTD1+
AIN3V+ 38 e ] AINSI+ RTD5+ - 20 ; RTD1
AIN4I+ 39 RTDS5- - 19 ’
56 +——— AIN8- 6 RTD1C
AIN4- 40 RTD5C r18 | L]
ANV “ 57 1 —— AIN8V+ [
58 +——— AOUT3+
AOUT1+ 42
59 ———— AOUTS3-
AOUT!- 43
60 +——— AOUT4+ Tc2-
AOUT2+ 44 614 AOUT4-
AQUT2- 45 | L] P5 TC2+
P4 TC1+
TC1-
+ BATT+
- BATT-
Pl | SHIELD
LO CANL
HI CANH
P0053-82
Figura 32-2. Terminais de entrada e saida
BATT+ BATT+
SHIELD SHIELD
CANL CANL
CANH CANH
LO LO
HI HI
Tabela 32-2. Terminais de entrada e saida
Conector Descrigdo
P1 . ~ =
Alimentacao de operacédo e barramento CAN
P2 Entradas RTD 1a 4
P3 Entradas analégicas 1 a 8 e Saidas analdgicas 1 a 4
P4 Entrada de sensor de temperatura 1
Modulo de expansao analégica DECS-250
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Conector Descrigao
P5 Entrada de sensor de temperatura 2
P6 Entradas RTD 5a 8

Conexbes externas de entrada analdgica

As conexdes de entrada de tensdo sdo mostradas na Figura 32-3 e as conexdes de entrada de corrente
estdo mostradas na Figuras 192 a 194. Ao usar a entrada de corrente, AIN V+ e AIN I+ devem ser
interligadas.

AEM-2020
AIN 1+
0 - 10 Vdc AN )
Voltage 2
Transducer AIN V+ &

Figura 32-3. Entradas analoégicas - Conexées de entrada de tenséao

| 0— 10 Vdc Voltage Transducer | Transdutor de tensdo de 0 a 10 VCC
1
AN BATT
N T
Two-Wire
Transmitter
AEM-2020
TRX
AIN 1+
Transducer /~ + AIN — 8
Power AIN V+ g
Supply —
BATT—
Common

Transmitter floats relative to ground.
Dc power in series in loop.

Figura 32-4. Entradas analégicas - Conexdes de entrada de corrente, Circuito de dois fios tipo Il

Two-Wire Transmitter Transmissor de dois fios

Transducer Power Supply Fonte de alimentac&o do transdutor

Common Comum

Transmitter floats relative to ground. Transmissor flutua em relagédo a conexao terra.
Dc power in series in loop. Poténcia de CD em série e em em ciclo.

DECS-250 Modulo de expansao analégica
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-

Three-Wire
Transmitter

TRX

Transducer

9440380990

’— BATT+

AEM-2020

AIN I+

Power
Supply

Common

AIN —

AIN V+

P0090-90

BATT—

Transmitter and receiver share common with power.

Separate dc power connection to transmitter.

Figura 32-5. Entradas analégicas - Conexdes de entrada de corrente, Circuito de dois fios tipo Il

Three-Wire Transmitter

Transmissor de dois fios

Transducer Power Supply

Fonte de alimentacdo do transdutor

Common

Comum

Transmitter and receiver share common with power.

Transmissor e receptor compartilham comum com a
poténcia.

Separate dc power connection to transmitter.

Conexédo separada de poténcia de CD ao transmissor.

1
AN
N

’7 BATT+

AEM-2020

AIN I+

Transducer
Power
Four-Wire Supply
Transmitter
TRX _
Common

AIN —

AIN V+

P0090-91

BATT—

Transmitter and receiver float.
Separate supply powers transmitter.

Figura 32-6. Entradas analégicas - Conexdes de entrada de corrente, Circuito de dois fios tipo IV

Four-Wire Transmitter

Transmissor de dois fios

Transducer Power Supply

Fonte de alimentacdo do transdutor

Common

Comum

Transmitter and receiver float.

Flutuacdo de transmissor e receptor.

Separate supply powers transmitter.

Transmissor de poténcias de alimentagéo separadas.

Modulo de expansao analégica
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Conexées externas de entrada RTD

As conexdes externas de entrada RTD de 2 fios estdo mostradas na Figura 32-7. A Figura 32-8 mostra
conexdes externas de entrada RTD de 3 fios. As blindagens dos cabos RTD devem ser conectadas ao
terra 0 mais préximo possivel do AEM-2020 com um cabo o mais curto possivel.

RED
AEM-2020
RTD1+
BLACK
RTD1- 3
Jumper —» 3.3

Figura 32-7. Conexdes externas de entrada RTD de dois fios

VERMELHO VERMELHO
PRETO PRETO
Jumper Fio de ligacao
RED
AEM-2020
RTD1+
BLACK RTD1— .
BLACK RTD1C g

Figura 32-8. Conexdes externas de entrada RTD de trés fios

VERMELHO VERMELHO
PRETO PRETO

Interface do barramento CAN

Esses terminais fornecem comunicagdo usando protocolo SAE J1939 e fornecem comunicagao de alta
velocidade entre o Modulo de expansao analdgica e o DECS-250. As conexdes entre o AEM-2020 e o
DECS-250 devem ser feitas com cabo blindado de par torcido. Os terminais da interface do barramento
CAN estéo listados na Tabela 32-3. Consulte a Figura 32-9 e a Figura 32-10.

DECS-250 Modulo de expansao analégica
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Tabela 32-3. Terminais da interface do barramento CAN

9440380990

Terminal Descrigao

P1- HI (CAN H) Conexao CAN alto (fio amarelo)

P1-LO (CANL)

Conexao CAN baixo (fio verde)

P1- (SHIELD) Conexéo de drenagem do CAN

OBSERVAGAO

Se 0 AEM-2020 estiver fornecendo uma extremidade do
barramento J1939, deve ser instalado um resistor de terminagao
de 120 Q, 2 watt nos terminais P1- LO (CANL) e P1- HI (CANH).

Se o AEM-2020 nao fizer parte do barramento J1939, a barra de
conexao do AEM-2020 ao barramento nao deve ter mais que 914
mm (3 ft) de comprimento.

O comprimento maximo do barramento, excluindo as barras, é de
40 m (131 ft).

O dreno (blindagem) da J1939 deve ser aterrado somente em um
ponto. Se aterrado em outro lugar, ndo conecte o dreno ao AEM-
2020.

AEM-2020

CEM-2020
(Optional)

pur=tl

DECS-250

Bus

Stub

A o
)| J

Genset

120 ohm 120 ohm
Termination Termination

Other
Devices

P0064-08

Figura 32-9. Interface do barramento CAN em que o AEM-2020 fornece uma extremidade do barramento

Terminagao de 120 ohm 120 ohms
Barramento Barramento
CEM-2020 (Opcional) CEM-2020 (Opcional)
Conector Barra

Conjunto de Gerador Grupo gerador
QOutros Dispositivos QOutros dispositivos

Modulo de expansao analégica
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9440380990
CEM-2020
AEM-2020 (Optional)
Bus
Stub
/ A//
CAN-H
DECS-250 Genset
CAN-L
P0064-09
120_ohr_n 120_ohr_n
Termination Other Termination
Devices

Figura 32-10. Interface do barramento CAN em que o DECS-250 fornece uma extremidade do barramento

Terminagao de 120 ohm 120 ohms
Barramento Barramento
CEM-2020 (Opcional) CEM-2020 (Opcional)
Conector Barra

Conjunto de Gerador

Grupo gerador

QOutros Dispositivos

QOutros dispositivos

Comunicagoées

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus®: Definigdes, Comunicagdes, Barramento CAN,

Configuragéo de Mdédulo Remoto

Caminho de navegacdo na HMI: Definicdes, Comunicacdo, Barramento CAN, Configuracdo de Mddulo
Remoto, Mddulo de Expansao Analdgica

O moédulo de expansao analdgica dever ser ativado com o enderego J1939 correto. Uma Rede de area
de controle (CAN) é a interface padrao que permite a comunicagéo entre o AEM-2020 e o DECS-250. A
tela Remote Module Setup (Configuragao de médulo remoto) esta ilustrada na Figura 32-11.

Configuracdo do Médulo Remoto

Mddulo de Expans&o de Contato
O ~

Enderego de J1939 de CEM

Saidas do CEM
18 Saidas

Mddulo de Expans&o Analdgico

(O) Desahilitado
(®) Habilitado

Enderego de J 1539 do AEM

Figura 32-11. Configuragao de médulo remoto

DECS-250
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Descricao funcional

Entradas analégicas

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus: Gerenciador de definicdes, Entradas Programaveis,
Entradas Analégicas Remotas

Caminho de navegacdo na HMI: Gerenciador de definicdes, Entradas Programaveis, Entradas
Analdgicas Remotas

O AEM-2020 fornece oito entradas analdgicas que podem sinalizar um alarme de travamento ou de nao
travamento. As entradas analdgicas sao sempre monitoradas e seu status € exibido nas telas de
medicao apropriadas. Para facilitar a identificacdo das entradas analdgicas, cada entrada pode receber
um nome atribuido pelo usuario.

Selecione o tipo de entrada. Selecione o valor da histerese necessario para evitar o acionamento rapido
do alarme. Um atraso para armar ajustado pelo usuario permite configurar o monitoramento do limite da
entrada analégica em uma de duas maneiras. (1) Quando o atraso para armar ¢ ajustado em zero, 0
monitoramento do limite é feito permanentemente, esteja a excitagédo ativada ou n&o. (2) Quando o
atraso para armar é ajustado em um valor diferente de zero, o monitoramento do limite comega quando o
atraso para armar tiver passado apds concluir a partida do sistema. Um alarme de fora da faixa,
configurado na tela Alarm Configuration (Configuragédo de alarme), Alarms (Alarmes) no
BESTCOMSPlus, alerta o usuario sobre fio de entrada analdgica aberto ou danificado. Quando ativado,
Stop Mode Inhibit (Inibir modo parar) desliga a protecéo da entrada analégica quando a excitagéo parar.

As faixas devem ser ajustadas para o tipo de entrada selecionado. Param Min (Minimo do parametro)
esta correlacionado a Min Input Current (Corrente minima da entrada) ou Min Input Voltage (Tenséo
minima da entrada) e Param Max (Maximo do parametro) esta correlacionado a Max Input Current
(Corrente maxima da entrada) ou Max Input Voltage (Tensdo maxima da entrada).

Cada entrada analégica pode ser configurada independentemente no modo acima ou abaixo para
sinalizar um alarme quando o sinal da entrada analdgica exceder o limite. Os alarmes s&o configurados
na tela Alarm Configuration (Configuragdo de alarme), Alarms (Alarmes) no BESTCOMSPIus. Uma
configuragao de atraso ajustada pelo usuario retarda a sinalizagdo do alarme depois que o limite for
excedido.

As entradas analégicas remotas sdo incorporadas ao esquema da légica programavel do BESTlogicPlus
selecionando-as do grupo I/O (E/S) do BESTlogicPlus. Para obter mais detalhes, consulte a secéao
BESTIogicPlus.

As configurages do BESTCOMSPIus para entradas analdgicas remotas estdo ilustradas na Figura
32-12. E mostrada a entrada analégica remota n°® 1.

Modulo de expansao analégica DECS-250
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Entrada remota Analégica N2 1

Texto da Etiqueta Retardo de Acionamento (5]

Histerese (OK) Inibir modo parar

Nao ~

M
=

Tipo de Entrada

Tensdo ~

Taxas

Min do Parametro Corrente Min de Entrada (mA) Tenz3o Min de Entrada (V)

Max do Fardmetro C
9,999.0 2

orrente Max de Entrada (md) Tens3o Max de Entrada (V)

Limite N2 1
Modo Limite Retardo de Ativagao (s)
Desabiltado - -9,399.0 | [0 |

Limite N2 2
Modo Limite Retardo de Ativagdo (s)
Desabilitado w -5,559.0 | | 0 |

Limite N2 3
Modo Limite Retardo de Ativagdo (s)
Desabiltado v -9.399.0 | [o |

Limite N2 4
Maodo Limite Retardo de Ativagdo (s)
Desabiltado v |—5'.5'5'5'.D | | 0 |

Figura 32-12. Configuragdes de entrada analogica remota

Entradas RTD

Caminho de navegagio no BESTCOMSPIus®: Definigdes, Entradas Programaveis, Entradas de RTD
Remotas
Caminho de navegacdo na HMI: Definigbes, Entradas Programaveis, Entradas de RTD Remotas

O AEM-2020 fornece oito entradas RTD configuraveis pelo usuario que podem sinalizar um alarme de
travamento ou de nao travamento. As entradas RTD s&o sempre monitoradas e seu status é exibido nas
telas de medicao apropriadas. Para facilitar a identificagdo das entradas RTD cada entrada pode receber
um nome atribuido pelo usuario.

Selecione o valor da histerese necessario para evitar o acionamento rapido do alarme. Selecione o tipo
de RTD. Um atraso para armar ajustado pelo usuario permite configurar o monitoramento do limite da
entrada RTD em uma de duas maneiras. (1) Quando o atraso para armar € ajustado em zero, o
monitoramento do limite é feito permanentemente, esteja a excitagédo ativada ou n&o. (2) Quando o
atraso para armar é ajustado em um valor diferente de zero, o monitoramento do limite comega quando o
atraso para armar tiver passado apés concluir a partida do sistema. Um alarme de fora da faixa,
configurado na tela Alarm Configuration (Configuragdo de alarme), Alarms (Alarmes) no
BESTCOMSPIlus, alerta o usuario sobre fio de entrada RTD aberto ou danificado. Quando ativado, Stop
Mode Inhibit (Inibir modo parar) desliga a protecdo da entrada RTD quando a excitagao parar.

Cada entrada RTD pode ser configurada independentemente no modo acima ou abaixo para sinalizar
um alarme quando o sinal da entrada RTD exceder o limite. Os alarmes s&o configurados na tela Alarm
Configuration (Configuragdo de alarme), Alarms (Alarmes) no BESTCOMSPIus. Uma configuragao de
atraso ajustada pelo usuario retarda a sinalizagao do alarme depois que o limite for excedido.

As entradas RTD remotas sao incorporadas ao esquema da logica programavel do BESTlogicPlus
selecionando-as do grupo I/O (E/S) do BESTlogicPlus. Para obter mais detalhes, consulte a segcao
BESTlogicPlus.

DECS-250 Modulo de expansao analégica
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As configuragdes do BESTCOMSPIus para entradas RTD remotas est&o ilustradas na Figura 32-13. E
mostrada a entrada RTD remota n° 1.

Enirada Remota RTD N2 1

Texto da Etiqueta Retardo de Acionamento (s)

RTDIN | | CH

Histerese (OK) Inibir modo parar

No v

Tipo de RTD

Plating 100 Ohm ~

Limite M2 1

Modo Limite (°F) Retardo de Ativagdo (s)
Desabilitado w |D | | 0 |
Limite N2 2

Modo Limite (°F) Retardo de Ativagdo (s)
Desabilitado w |D | | 0 |
Limite N2 3

Modo Limite (°F) Retardo de Ativagdo (s)
Desabiltado w |D | | 0 |
Limite N2 4

Modo Limite (°F) Retardo de Ativagdo (s)
Desabilitado w~ |D | | 0 |

Figura 32-13. Configuracdes de entrada RTD remota

Entradas de sensor de temperatura

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus: Definigdes, Entradas Programaveis, Entradas de
Termopar Remotas
Caminho de navegacédo na HMI: Definicdes, Entradas Programaveis, Entradas de Termopar Remotas

O AEM-2020 fornece duas entradas de sensor de temperatura. As entradas de sensor de temperatura
sdo sempre monitoradas e seu status é exibido nas telas de medi¢do apropriadas. Para facilitar a
identificagcao das entradas de sensor de temperatura cada entrada pode receber um nome atribuido pelo
usuario.

Selecione o valor da histerese necessario para evitar o acionamento rapido do alarme. Um atraso para
armar ajustado pelo usuario permite configurar o monitoramento do limite da entrada de sensor de
temperatura em uma de duas maneiras. (1) Quando o atraso para armar é ajustado em zero, o
monitoramento do limite é feito permanentemente, esteja a excitagédo ativada ou n&o. (2) Quando o
atraso para armar é ajustado em um valor diferente de zero, o monitoramento do limite comega quando o
atraso para armar tiver passado apés concluir a partida do sistema. Um alarme de fora da faixa,
configurado na tela Alarm Configuration (Configuragédo de alarme), Alarms (Alarmes) no
BESTCOMSPIlus, alerta o usuario sobre fio de entrada de sensor de temperatura aberto ou danificado.
Quando ativado, Stop Mode Inhibit (Inibir modo parar) desliga a protegcéo da entrada de sensor de
temperatura quando a excitagao parar.

Cada entrada de sensor de temperatura pode ser configurada independentemente no modo acima ou
abaixo para sinalizar um alarme quando o sinal da entrada de sensor de temperatura exceder o limite.
Os alarmes sao configurados na tela Alarm Configuration (Configuragao de alarme), Alarms (Alarmes) no
BESTCOMSPIus. Uma configuragédo de atraso ajustada pelo usuario retarda a sinalizagao do alarme
depois que o limite for excedido.

As entradas de sensor de temperatura remoto s&o incorporadas ao esquema de légica programavel do
BESTlogicPlus selecionando-as do grupo //O (E/S) do BESTlogicPlus. Para obter mais detalhes,
consulte a se¢cdo BESTlogicPlus.

Modulo de expansao analégica DECS-250
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As configuragées do BESTCOMSP/us para entradas de sensor de temperatura remoto estao ilustradas
na Figura 32-14. E mostrada a entrada de sensor de temperatura remota n° 1.

Entrada Remota de Termopar N2 1
Texto da Etiqueta Retardo de Acionamento (s)
HERMCPL CH
Histerese (OK) Inibir modo parar
Limite M2 1
Modo Limite (°F) Retardo de Ativagdo (s)
Desabilitado w~ |32 | |ﬂ |
Limite N2 2
Modo Limite (°F) Retardo de Ativagdo (s)
Desabilitado w |32 | |1]' |
Limite N2 3
Modo Limite (°F) Retardo de Ativagdo (s)
Desabilitado w |32 | |{I |
Limite N2 4
Modo Limite (°F) Retardo de Ativagdo (s)
Desabilitado w~ |32 | |ﬂ |

Figura 32-14. Configuragdes de entrada de sensor de temperatura remota

Saidas analégicas

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPlus: Definigdes, Entradas Programaveis, Entradas Analdgicas
Remotas

Caminho de navegacdo na HMI: Definigbes, Entradas Programaveis, Entradas Analégicas Remotas
O AEM-2020 fornece quatro saidas analdgicas.

Selecione um parametro e selecione um tipo de saida. Um alarme de fora da faixa, configurado na tela
Alarm Configuration (Configuragéo de alarme), Alarms (Alarmes) no BESTCOMSPlus, alerta o usuario
sobre fio de saida analdgica aberto ou danificado. Uma configuragao do atraso de ativacao de fora da
faixa retarda a sinalizacdo do alarme.

As faixas devem ser ajustadas para o tipo de saida selecionado. Param Min (Minimo do parédmetro) esta
correlacionado a Min Output Current (Corrente minima da saida) ou Min Output Voltage (Tensao minima
da saida) e Param Max (Maximo do parametro) esta correlacionado a Max Output Current (Corrente
maxima da saida) ou Max Output Voltage (Tensdo maxima da saida).

As saidas analdgicas remotas sado incorporadas ao esquema da légica programavel do BESTlogicPlus
selecionando-as do grupo I/O (E/S) do BESTlogicPlus. Para obter mais detalhes, consulte a segao
BESTlogicPlus.

As configuragbes do BESTCOMSP/us para saidas analdgicas remotas estéo ilustradas na Figura 32-15.
E mostrada a saida analégica remota n° 1.

DECS-250 Modulo de expansao analégica
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Saida Remota Analdgica N2 1

Selecdo de parametra Tipo de Saida

Ger VAB P Tensdo ~
Retardo de Ativagdo Fora de Alcance (s)

Taxas

Min do Parametro Corrente Min de Saida (m&) Tensgo Min de Saida (V)

Max do Pardmetro Corrente Max de Saida (md) Tensdo Max de Saida (V)

00

Figura 32-15. Configuragcdes de saida analégica remota

LED de Estado

Este LED vermelho pisca para indicar que o AEM-2020 se encontra ligado e a funcionar corretamente.
As luzes LED encontram-se permanentemente acesas durante o arranque. Este LED pisca apds
terminar a sequéncia de arranque. Caso os LEDs ndo acendam apds ligar o aparelho, contacte a Basler
Electric.

Medicao

Entradas analégicas

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus®: Contagem, Estado, Entradas, Entradas Analdgicas
Remotas

Caminho de navegacédo na HMI: Contagem, Estado, Entradas, Valores das Entradas Analdgicas
Remotas

O valor e o status das entradas analdgicas remotas sdo mostrados nessa tela. O status € VERDADEIRO
quando o LED correspondente esta verde. Consulte a Figura 32-16. E mostrada a entrada analdgica
remota n° 1.

ANALOG IN 1 ANALOG IN 2
0.000 ANALOGIN1 Estado 0.000 ANALOGINZ Estado

Entrada AEM 1 fora da faixa Entrada AEM 2 fora da faixa
Entrada AEM 1 Limiar 1 Acionamento Entrada AEM 2 Limiar 1 Acionamento
Entrada AEM 1 Limiar 2 Acionamento Entrada AEM 2 Limiar 2 Acionamento
Entrada AEM 1 Limiar3 Acionamento Entrada AEM 2 Limiar 3 Acionamento
Entrada AEM 1 Limiar4 Acionamento Entrada AEM 2 Limiar 4 Acionamento

ANALOG IN 3 ANALOG IN 4

{f

Figura 32-16. Medicao de entradas analégicas remotas

Entradas RTD

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIlus: Contagem, Estado, Entradas, Entradas de RTD Remotas
Caminho de navegagao na HMI: Contagem, Estado, Entradas, Valores das Entradas Analdgicas
Remotas

O valor e o status das entradas RTD remotas s&o mostrados nessa tela. O status ¢ VERDADEIRO
quando o LED correspondente esta verde. Consulte a Figura 32-17. E mostrada a entrada RTD remota
n° 1.

Modulo de expansao analégica DECS-250
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RTD IN 1 RTDIN 2

RTDIN1 Estado RTDIN2 Estado
Entrada de RTD 1 Fora de Alcance Entrada de RTD 2 Fora de Alcance
Entrada RTD 1 Limiar 1 Acionamento Entrada RTD 2 Limiar 1 Acionamento
Entrada RTD 1 Limiar 2 Acionamento Entrada RTD 2 Limiar 2 Acionamento
Entrada RTD 1 Limiar 3 Acionamento Entrada RTD 2 Limiar 3 Acionamento
Entrada RTD 1 Limiar4 Acionamento Entrada RTD 2 Limiar4 Acionamento

Figura 32-17. Medicao de entradas RTD remotas

Entradas de sensor de temperatura

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus®: Contagem, Estado, Entradas, Entradas de Termopar
Remotas

Caminho de navegagao na HMI: Contagem, Estado, Entradas, Valores das Entradas Analdgicas
Remotas

O valor e o status das entradas de sensor de temperatura remoto sdo mostrados nessa tela. O status é
VERDADEIRO quando o LED correspondente esta verde. Consulte a Figura 32-18. E mostrada a
entrada de sensor de temperatura remota n° 1.

THERM CPL 1 THERM CPL 2

THERM CPL 1 Estado THERM CPL 2 Estado
Termopar 1 Limiar 1 Acionamento Termopar 2 Limiar 1 Acionamento
Termopar 1 Limiar 2 Acionamento Termopar 2 Limiar 2 Acionamento
Termaopar 1 Limiar 3 Acionamento Termopar 2 Limiar 3 Acionamento
Termopar 1 Limiar 4 Acionamento Termopar 2 Limiar 4 Acionamento

Figura 32-18. Medicao de entradas de sensor de temperatura remotas

Valores de entrada analégica

Caminho de navegacido no BESTCOMSPIus: Contagem, Estado, Entradas, Valores das Entradas
Analdgicas Remotas

Caminho de navegacdo na HMI: Contagem, Estado, Entradas, Valores das Entradas Analégicas
Remotas

Os valores de entradas analodgicas, entradas analégicas brutas, temperaturas de entrada do RTD,
entradas brutas do RTD, temperaturas de entrada de sensor de temperatura e entradas brutas de sensor
de temperatura ajustados a escala também sdo mostrados nessa tela.

Para cada entrada analdgica sao exibidos o valor bruto medido da entrada e o valor medido ajustado a
escala da entrada. Isso é Util para verificar se 0 AEM-2020 esta vendo um valor bruto valido da entrada
(ou seja, tensao bruta da entrada de 0 a 10 volts ou corrente da entrada de 4 a 20 mA). O valor ajustado
a escala é a entrada bruta ajustada na faixa especificada pelos valores Minimo do parametro e Maximo
do parametro nas configuragdes da Entrada analdgica remota. Consulte a Figura 32-19.

DECS-250 Modulo de expansao analégica
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Entradas Analdgicas Escaladas
ANALOGIN 1
ANALOG IN 2
ANALOGIN 3
ANALOG IN 4
ANALOGINS
ANALOG ING
ANALOG IN 7
ANALOG IN 8

RTDIN1
RTDIN2
RTDIN 3
RTD IN4
RTDINS
RTDING
RTDIN 7
RTDIN 3

Temperaturas de Entrada de Termopar

0 °F THERM CPL 1
0 °F THERM CPL 2

Calibrar

Entradas Analdgicas Rigidas

ANALOGINT
ANALOGIN 2
ANALOGIN 3
ANALOG IN 4
ANALOGINS
ANALOGINGB
ANALOGINT
ANALOGIN 8

Entradas Rigidas de RTD
RTDIN 1
RTDIN 2
RTDIN3
RTD IM 4
RTDING
RTDING
RTDIN 7
RTDIN &

Entradas Rigidas de Termopar

NC THERM CPL 1
NC THERM CPL 2

Figura 32-19. Medicao de valores de entrada analégica remota

Quando conectado a um DECS-250, o botéo Calibrate (Calibrar), mostrado na tela Remote Analog Input
Values (Valores de entrada analdgica remota), abre a tela Analog Input Temperature Calibration
(Calibragéo de temperatura de entrada analdégica) mostrada na Figura 32-20. Essa tela é usada para

calibrar as entradas RTD de 1 a 8 e as entradas de sensor de temperatura 1 e 2.

Calibragdo de temperatura de entrada analogica

Entrada RTD 1

Entrada RTD 2

Entrada RTD 3

Entrada RTD 4

Entrada RTD 5

[] Entrada RTD &

[] Entrada RTD 7

[] Entrada RTD 8

[] Entrada termopar 1

[] Entrada termopar 2

Valor Atusl Valor Calibrado

C—
CR—
CH—
CO—
CH—

4

Atualizar Dados para o Dispositi Repar Calib Selecionada

Fechar

Figura 32-20. Calibragcado de temperatura de entrada analégica remota

Modulo de expansao analégica
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Saidas analégicas

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus®: Contagem, Estado, Saidas, Saidas Analdgicas
Remotas
Caminho de navegagao na HMI: Contagem, Estado, Saidas, Saidas Analégicas Remotas

O status das saidas analdgicas remotas, valores ajustados a escala de saida analdgica e valores brutos
de saida analdgica sdo mostrados nessa tela. A selegdo de parametros é feita na tela Remote Analog
Outputs (Saidas analdgicas remotas) em configuragbes do BESTCOMSPIus. O status € VERDADEIRO
quando o LED correspondente esta verde. Consulte a Figura 32-21.

Estado Fora de Alcance Saidas Analdgicas Escaladas Saidas Analdgicas Rigidas
GerVAB Ger VAB 0.000 Ger VAB
GerVAB Ger VAB 0.000 Ger VAB
GerVAB GerVAB 0.000 Ger VAB
GerVAB Ger VAB 0.000 Ger VAB
Figura 32-21. Medicao de saidas analégicas remotas
Manutencgao

A manutencéo preventiva consiste na verificagdo periddica da limpeza e aperto das conexdes entre o
AEM-2020 e o sistema. Os Mdédulos de expansao analdgica sado fabricados com a ultima palavra em
tecnologia de montagem superficial. Por esse motivo, a Basler Electric recomenda que os procedimentos
de reparo sejam feitos somente por pessoal da Basler Electric.

Atualizac6es de firmware

Consulte o capitulo BESTCOMSP/us® para ver instrugdes sobre a atualizagéo do firmware do AEM-2020.

DECS-250 Modulo de expansao analégica



32-20 9440380990

Modulo de expansao analégica DECS-250



9440380990 33-1

33 * Modulo de expansao de contatos

O CEM-2020 opcional é um dispositivo auxiliar remoto que fornece ao DECS-250 contatos de entrada e
de saida adicionais. Estéo disponiveis dois tipos de mddulos. Um mddulo padrao (CEM-2020) fornece 24
contatos de saida e médulo de alta corrente (CEM-2020H) dispde de 18 contatos de saida.

Recursos

Os CEM-2020 possuem os seguintes recursos:

10 contatos de entrada

18 contatos de saida (CEM-2020H) ou 24 contatos de saida (CEM-2020)

Funcionalidade para atribuir entradas e saidas através da Idgica programavel do BESTlogic™ Plus
Comunicacéo através de barramento CAN

Especificagoes

Alimentacao de operacgao

Nominal .........ccooovvviieeeieie, 12 0u 24 VCC
FaiXa.....cooooei 8 to 32 VCC (Suporta abaixamento até 6 VCC por 500 ms.)
Consumo maximo

CEM-2020........ccoovvvveveeeeenne. 14 W

CEM-2020H.......cccovveveeen 8w

Contatos de entrada

O CEM-2020 contém 10 entradas programaveis que aceitam contatos secos normalmente abertos ou
normalmente fechados.

Contatos de saida

Valores nominais

CEM-2020
Saidas 12a 23.............. 1 ACC a 30 VCC, Forma C, contatos de ouro*
Saidas24a35.............. 4 ACC a 30 VCC, Forma C, relé auxiliar de 1.2 At
CEM-2020H
Saidas 12a 23.............. 2 ACC a 30 VCC, Forma C, contatos de ourox
Saidas24a29.............. 10 ACC a 30 VCC, Forma C, relé auxiliar de 1.2 At

* Contactos dourados destinados a uma sinalizagdo de baixa tensao para circuitos secos. Nao nominal
para cargas indutivas ou relé auxiliar.

1 No caso do relé auxiliar, a carga deve ser paralela a um diodo nominal, no minimo, 3 vezes a corrente
da bobine e 3 vezes a tensao da bobine.

Interface de comunicagao
O CEM-2020 comunica-se com o DECS-250 através do CAN1.

Barramento CAN:

Tenséo diferencial do barramento....... 1,5a3VCC

Tensdo maxima.........cccceeveeeeeeeeeeeeenn, -32 a +32 VCC em relagéo ao terminal negativo da bateria
Taxa de comunicagao......................... 125 ou 250 kb/s

DECS-250 Modulo de expansao de contatos
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Testes tipicos

Impacto
Suporta 15 G em 3 planos perpendiculares

Vibracéo

Varredura ao longo das seguintes faixas para 12 varreduras em cada um de trés planos perpendiculares
entre si em que cada varredura de 15 minutos consiste no seguinte:

5a29a5Hz......ccccccciiiiiiien, pico de 1,5 G por 5 min.
29a52a29Hz........cccccviieee. 0,036” de amplitude dupla por 2,5 min.
52a500a52Hz.....cccceeeeennn.... pico de 5 G por 7,5 min.

Teste de vida altamente acelerado (HALT)

O HALT é usado pela Basler Electric para provar que nossos produtos prestardo ao usuario muitos anos
de servigo confiavel. O HALT submete o dispositivo a temperaturas, choque e vibragdo extremos para
simular anos de operagdo, mas em um periodo muito mais curto. O HALT permite que a Basler Electric
avalie todos os possiveis elementos de projeto que aumentam a vida Util deste dispositivo. Como
exemplo de algumas das condi¢des extremas de ensaio, o CEM-2020 foi submetido a testes de
temperatura (testado em uma faixa de temperatura de -80 a 130°C), ensaios de vibragédo (de 5a50 G a
25°C) e testes de temperatura/vibracao (testados a 10 a 20 G em uma faixa de temperatura de -60 a
100°C). Os testes de temperatura e testes de vibragdo combinados nessas condigbes extremas provam
que o CEM-2020 deve proporcionar operagao prolongada em ambientes dificeis. Observe que as
vibragdes e temperaturas extremas listadas neste paragrafo sdo especificas para o HALT e n&o refletem
0s niveis operacionais recomendados. Esses valores nominais operacionais estao incluidos na segao
Especificagbes deste manual.

Ambiente
Temperatura
Operagao.......ccocceeeeeeeeecnnnen -40 a +70 °C (-40 a +158 °F)
Armazenamento .................. -40 a +85 °C (-40 a +185 °F)
Umidade........ccocevvviieeiiiieee IEC 68-2-38

Agéncia, normas e diretivas
Aprovacdo UL
O CEM-2020 é um Componente Reconhecido nos EUA e Canada, segundo o ficheiro UL E97035

(CCN-FTPM2/FTPM8) abrangido pelas seguintes normas:

e UL 6200
e CSAC22.2N.°14-13

Conformidade com CE e UKCA

Este produto foi avaliado e esta em conformidade com os requisitos essenciais relevantes estabelecidos
pela legislacdo da UE e pelo Parlamento do Reino Unido:

e Diretiva Baixa Tensao (LVD) 2014/35/UE

e Compatibilidade Eletromagnética (EMC) 2014/30/UE

e Substéncias Perigosas (RoHS 2) - 2011/65/UE

Este produto esta em conformidade com as seguintes Normas Harmonizadas:

o EN 50178:1997 - Equipamento Eletrénico a ser usado em Instalagées de Poténcia

e EN 61000-6-4:2001 - Compatibilidade Eletromagnética (EMC), Normas Genéricas, Norma sobre
Emissdes em Ambientes Industriais

e EN 61000-6-2:2001 - Compatibilidade Eletromagnética (EMC), Normas Genéricas, Imunidade em
Ambientes Industriais

e EN 50581:2012, Ed. 12 - Documentagédo técnica para a Avaliagdo de Produtos Elétricos e
Eletrénicos relativamente a Restricdo de Substéncias Perigosas.

Modulo de expansao de contatos DECS-250
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Requisitos da FCC
Este produto esta em conformidade com a FCC 47 CFR Parte 15.

Reconhecimento Maritimo

Reconhecido pelo American Bureau of Shipping (ABS). Para certificados atuais, consulte
www.basler.com .

China RoHS

A tabela a seguir serve como a declaragao de substancias perigosas para a China de acordo com a
norma SJ/T 11364-2014 da RPC. O EFUP (Environment Friendly Use Period) para este produto é de 40
anos.

PRODUCT: CEM-2020
BEYR
Substéancias perigosas
£ B
B RIES ESLYIEN polibromado
_ i K i Crémio Bifenilos Eteres
Fham Liderar Mercurio Cadmio hexavalente Polibromados difenilicos
Nome da peca (Pb) (Hg) (Cd) (Crb) (PBB) (PBDE)
*BEH
Partes de metal o © © © © ©
Py
Ra 0 o] o] o} 0 0
Polimeros
B X (0] X (0] (0] (0]
Eletrénicos
BN A IER G
Cabos e acessorios 0 o o o 0 o
de interconexao
45001 o o o o o o
Material isolante

ARABIKIE SIT11364 BIFIE R -

O: RNZBEYWRELEHFIBIARM P E 297 GB/T 26572 MEMREZKRELT -

X RRZAEVREVEZSHFNE—IRM R PR SBE GB/T 26572 MEWREEK -

Este formulario foi elaborado de acordo com o disposto na norma SJ/T11364.

O: Indica que o teor de substancias perigosas em todos os materiais homogéneos desta parte esta abaixo do limite especificado
na norma GB/T 26252.

X: Indica que o teor de substancias perigosas em pelo menos um dos materiais homogéneos desta parte excede o limite
especificado na norma GB/T 26572.

Caracteristicas fisicas

Peso:

CEM-2020...........ccovvevrennnen. 2,25 Ib (1,02 kg)

CEM-2020H........ccoeceunennee. 1,90 Ib (0,86 kg)
Dimensdes .......ccccvveeeeeeeeeiee Consulte Instalagdo mais adiante nessa segéo.
Instalagcao

Os Mdédulos de expansao de contatos sao entregues em caixas de papelao resistentes para evitar danos
durante o transporte. Apds o recebimento de um maédulo, verifique o nUmero da pega no romaneio para
verificar se esta correto. Verifique se ha danos e, se houver evidéncias, apresente imediatamente uma

DECS-250 Modulo de expansao de contatos
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reclamacao junto a transportadora e notifique o escritorio regional de vendas da Basler Electric ou um
representante de vendas na Basler Electric, Highland, lllinois EUA.

Se o dispositivo ndo for instalado imediatamente, armazene-o na embalagem original e em ambiente
sem umidade e sem poeira.

Montagem

Os Mdédulos de expansao de contatos sdo encapsulados em uma caixa injetada e podem ser montados
em qualquer posigao conveniente. A construgdo do Moédulo de expansédo de contatos é suficientemente
duravel para ser montado diretamente em um grupo gerador usando pegas de montagem de V2 pol. A
selecdo das pecas de montagem deve ser feita com base considerando qualquer condigao esperada de
embarque/transporte e operagéo. O torque aplicado as pegas de montagem n&o deve exceder 65 in-Ib
(7,34 Nem).

Consulte a Figura 33-1 para ver as dimensbées gerais do CEM-2020. Todas as dimensdes mostradas
estdo em polegadas com milimetros entre parénteses.

< 6.38 (162.0)

v

< 5.50 (139.7)

.

«—2.02 (51.3) —»

F_

H

|

8.38
(212.8)

OOV DDDDDDDDD <;L/ v

00000202222

P0057-94

7.50
(190.5)

\HHUHHUHUHHHHHHHHHUHHHHHJ

[e222000000000000000022292)
HEBEEEEOEEDEEEEEEEEABEE8E

loooeoooo0e00020000022222|

2 © @ © @

R ©) L

Figura 33-1. Dimensoes gerais do CEM-2020

Consulte a Figura 33-2 para ver as dimensdes gerais do CEM-2020H. Todas as dimensdes mostradas
estdo em polegadas com milimetros entre parénteses.
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Figura 33-2. Dimensodes gerais do CEM-2020H
Conexoes

As conexdes do Modulo de expansao de contatos dependem da aplicagdo. Conexao incorreta pode
causar danos ao médulo.

OBSERVAGAO

A alimentacao de operagao da bateria deve estar com a polaridade
correta. Embora a polaridade invertida nao cause danos, o CEM-2020
nao ira funcionar.

Certifique-se de que o CEM-2020 esta conectado ao terra com fio de
cobre ndo menor que 12 AWG fixado no terminal de aterramento do
chassi do médulo.

E recomendavel minimizar a carga de vibracdo no plugue do
conector, garantindo que os fios estejam bem presos, com no maximo
15 a 20 cm de comprimento de fio sem restricdo perto dos plugues do
conector.

DECS-250 Modulo de expansao de contatos
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Terminacbes
A interface do terminal consiste em conectores de encaixe com terminais de compressao parafusados.

As conexdes do CEM-2020 sao feitas com um conector de 5 posicdes, dois conectores de 18 posigcdes e
dois conectores de 24 posi¢gdes com terminais de compressao parafusados. Esses conectores encaixam
em cabegotes do CEM-2020. Os conectores e cabegotes possuem bordas com encaixes para garantir
que o conector fique orientado corretamente. Também, os conectores e cabecgotes sdo enchavetados de
maneira Unica para garantir que os conectores montem apenas nos cabegotes corretos.

Os conectores e os cabecgotes podem ter condutores estanhados ou revestidos com ouro. Os condutores
estanhados alojam-se em uma caixa plastica preta e os condutores revestidos com ouro alojam-se em
uma caixa plastica laranja. Os conectores correspondentes montam somente em cabegotes da mesma
cor.

Aviso

Ao montar condutores de materiais diferentes pode ocorrer corrosdo
galvanica o que deteriora as conexdes e causa a perda de sinal.

Os terminais com conector parafusado aceitam fio com tamanho maximo de 12 AWG. O torque maximo
do parafuso é de 5 in-lb (0,56 Nem).

Alimentacédo de operacao

A entrada da alimentacéo de operagao do Mddulo de expansao de contatos aceita 12 VCC ou 24 VCC

e tolera tensao na faixa de 6 a 32 VCC. A alimentacao de operagao deve estar com a polaridade correta.
Embora a polaridade invertida ndo cause danos, o CEM-2020 nao ira funcionar. Os terminais da
alimentagao de operacao estao listados na Tabela 33-1.

Recomenda-se a inclusdo de um fusivel adicional para proteger a fiagdo para a entrada da bateria do
Moédulo de expanséo de contatos. Recomenda-se um fusivel Bussmann ABC-7 ou equivalente.

Tabela 33-1. Terminais da alimentagdo de operagao

Terminal Descrigao

P1- A (SHIELD) Conexao de aterramento do chassi

P1- - (BATT-) Lado negativo da entrada de alimentacao de operagéo

P1- + (BATTH+) Lado positivo da entrada de alimentacao da bateria

Contatos de entrada e contatos de saida

O CEM-2020 (Figura 33-3) possui 10 contatos de entrada e 24 contatos de saida. O CEM-2020H
(Figura 33-4) possui 10 contatos de entrada e 18 contatos de saida.

Modulo de expansao de contatos DECS-250
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OUT18NO
OUT18COM
OUT18NC
OUT19NO
OUT19COM
OUT19NC
OUT20NO
OUT20COM
OUT20NC
OUT21NO
OUT21COM
OUT21NC
OUT22NO
OuT22COM
OUT22NC
OUT23NO
OUT23COM
OUT23NC
IN19

IN20

IN21

IN22

IN23

IN24

33-7

J

P3

—1t34

——1ta0

24
25
26
27
28
29
30
31
F32
33

35
I 36
F37
38
39

L a1
L a2
43
L a4
L 45
46
47

~

66 1
67 1
68
69 1
70 1
714
72
731
74
751
76
77
78
79
80
81
82
83 1
84
85 1
86 1
87
88 1

89

CEM-2020
OUT24NC
OUT24COM
OUT24NO
OUT25NC
OUT25COM
OUT30NO OUT25NO
OUT30COM OUT26NC
OUT30NC OUT26COM
OUT31NO OUT26NO
OUT31COM OUT27NC
OUT31NC OUT27COM
OUT32NO OUT27NO
OUT32COM OUT28NC
OUT32NC OUT28COM
OUT33NO OUT28NO
OUT33COM OUT29NC
OUT33NC OUT29COM
OUT34NO OUT29NO
OUT34COM
OUT34NC
OUT35NO
OUT35COM
OUT35NC
(N/A)
(NJ/A)
IN15
IN16
IN17
IN18

E 23— OUT12NC
| 64 22— OUT12COM
| 63 214f—— OUT12NO
[ 62 20— OUT13NC
| 61 19— OUT13COM
| 60 18— OUT13NO
[ 59 17 4F——— OUT14NC
[ cq 16— OUT14COM
| 57 15— OUT14NO
| 56 14— OUT15NC
| =5 13— OUT15COM
[ 54 12— OUT15NO
[ o5 114———— OUT16NC
” 10— OUT16COM
[ 5, 9 4f———— OUT16NO
| 50 8 4 OUT17NC
[ 49 7 4 OUT17COM
[ 45 6 f+——— OUT17NO
+ BATT+
- BATT-
P1 Vi SHIELD
LO CANL
HI CANH
P0065-50

Figura 33-3. Terminais dos contatos de entrada e contatos de saida do CEM-2020

(N/A) (NA)
BATT+ BATT+
SHIELD SHIELD
CANL CANL
CANH CANH
LO LO
HI HI
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OUT12NC
OuUT12COM
OUT12NO
OUT13NC
OUT13COM
OUT13NO
N/A

N/A

N/A
OUT14NC
0OUT14COM
OUT14NO
OUT15NC
OUT15COM
OUT15NO

BATT+

BATT-

SHIELD

CANL

~

P0064-26

CANH

Figura 33-4. Terminais dos contatos de entrada e contatos de saida do CEM-2020H

N/A NA
BATT+ BATT+
SHIELD SHIELD
CANL CANL
CANH CANH
LO LO

HI HI

Interface do barramento CAN

Esses terminais fornecem comunicagao usando protocolo SAE J1939 e fornecem comunicagao de alta
velocidade entre o Médulo de expansao de contatos e o DECS-250. As conexdes entre o CEM-2020 e o
DECS-250 devem ser feitas com cabo blindado de par torcido. Os terminais da interface do barramento
CAN estéo listados na Tabela 33-2. Consulte a Figura 33-5 e a Figura 33-6.

Tabela 33-2. Terminais da interface do barramento CAN

Terminal

Descrigao

P1- HI (CAN H)

Conexao CAN alto (fio amarelo)

P1-LO (CAN L)

Conexao CAN baixo (fio verde)

P1- 4 (SHIELD)

Conexao de drenagem do CAN

Modulo de expansao de contatos

DECS-250



9440380990 33-9

OBSERVAGAO

1. Se o CEM-2020 estiver fornecendo uma extremidade do
barramento J1939, deve ser instalado um resistor de terminagao
de 120 Q, 2 watt nos terminais P1- LO (CANL) e P1- HI (CANH).

2. Se o CEM-2020 nao fizer parte do barramento J1939, a barra de
conexdo do CEM-2020 ao barramento nao deve ter mais que 914
mm (3 ft) de comprimento.

3. O comprimento maximo do barramento, excluindo as barras, é de
40 m (131 ft).

4. O dreno (blindagem) da J1939 deve ser aterrado somente em um
ponto. Se aterrado em outro lugar, nao conecte o dreno ao CEM-
2020.

AEM-2020
(Optional)

/ A//
CAN-H

CEM-2020 m / m Genset
CAN-L

P0064-06

DECS-250

Bus
Stub

120 ohm 120 ohm
Termination Termination

Other
Devices

Figura 33-5. Interface do barramento CAN em que extremidade do barramento esta no CEM-2020

Terminagao de 120 ohm 120 ohms
Barramento Barramento
CEM-2020 (Opcional) AEM-2020 (Opcional)
Conector Barra

Conjunto de Gerador Grupo gerador
Outros Dispositivos QOutros dispositivos
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33-10
AEM-2020
CEM-2020 (Optional)
Bus Stub
/ A//
CAN-H
DECS-250 Genset
CAN-L
P0064-07
120 ohm 120 ohm
Termination Other Termination
Devices

Figura 33-6. Interface do barramento CAN em que o DECS-250 fornece uma extremidade do barramento

Terminagao de 120 ohm 120 ohms

Barramento Barramento

CEM-2020 (Opcional) AEM-2020 (Opcional)

Conector Barra

Conjunto de Gerador Grupo gerador
Qutros dispositivos

Outros Dispositivos

Comunicagées

Caminho de navegagio no BESTCOMSPIus®: Definigdes, Comunicagdes, Barramento CAN,

Configuragéo de Modulo Remoto

Caminho de navegacdo na HMI: Settings, Communication, CAN bus, Remote Module Setup, Contact

Expansion Module

O mddulo de expansao de contatos deve ser ativado com o enderego J1939 correto. Uma Rede de area
de controle (CAN) é a interface padrao que permite a comunicagéo entre o CEM-2020 e o DECS-250. A
tela Remote Module Setup (Configuracdo de médulo remoto) esta ilustrada na Figura 33-7.

Configuracdo do Médulo Remoto

Mddulo de Expansé&o de Contato
() Desabilitado
® Habitado:
Enderego de J1539 de CEM
Saidas do CEM

18 Saidas

Mddulo de Expans&o Analdgico

() Desahilitado
(®) Habilitado

Enderego de J 1539 do AEM

Modulo de expansao de contatos

Figura 33-7. Configuragdo de médulo remoto

DECS-250
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Descricao funcional

Contatos de entrada

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIlus: Definigcdes, Entradas Programaveis, Entradas de
Contacto Remotas
Caminho de navegacdo na HMI: Defini¢cbes, Entradas Programaveis, Entradas de Contacto Remotas

O CEM-2020 fornece 10 contatos de entrada programaveis com as mesmas funcionalidades que os
contatos de entrada do DECS-250. O texto de identificagdo de cada contato de entrada pode ser
personalizado e aceita uma sequéncia de caracteres alfanuméricos com no maximo 64 caracteres.

Os contatos de entrada remotos s&o incorporados ao esquema de légica programavel do BESTlogicPlus
selecionando-os do grupo I/O (E/S) do BESTlogicPlus. Para obter mais detalhes, consulte a segao
BESTlogicPlus.

As configuragdes do BESTCOMSPIus para contatos de entrada remotos estao ilustradas na Figura 33-8.

Entradas Remotas de Contato

Entrada N2 15
Texto da Etiqueta

INPUT 15

Entrada N2 18
Texto da Etiqueta

[INPUT 18

Entrada N2 21
Texto da Etigueta

INPUT 21

Entrada N2 16
Texto da Etiqueta

[INFUT 15

Entrada N2 19
Texto da Etiqueta

[INPUT 19

Entrada N2 22
Texto da Etigueta

INPUT 22

Entrada N2 17
Texto da Etiqueta
[INFUT 17

Entrada N2 20
Texto da Etiqueta
[INPUT 20

Entrada N2 23
Texto da Etigueta
INFUT 23

Entrada N2 24
Texto da Etiqueta
INPUT 24

Figura 33-8. Configurag6es dos contatos de entrada remotos

Contatos de saida

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus®: Definigdes, Saidas Programaveis, Saidas de Contacto

Remotas
Caminho de navegacado na HMI: Definigdes, Saidas Programaveis, Saidas de Contacto Remotas

O CEM-2020 fornece 24 contatos de saida programaveis com as mesmas funcionalidades que os
contatos de saida do DECS-250. As saidas 12 a 23 podem transportar 1 A. As saidas 24 a 35 podem
transportar 4 A.

O CEM-2020H fornece 18 contatos de saida programaveis com as mesmas funcionalidades que os
contatos de saida do DECS-250. As saidas 12 a 23 podem transportar 2 A. As saidas 24 a 29 podem
transportar 10 A.

O texto de identificacdo de cada contato de saida pode ser personalizado e aceita uma sequéncia de
caracteres alfanuméricos com no maximo 64 caracteres.

As saidas analdgicas remotas sado incorporadas ao esquema da légica programavel do BESTlogicPlus
selecionando-as do grupo /O (E/S) do BESTlogicPlus. Para obter mais detalhes, consulte a secao
BESTlogicPlus.

As configuragdes do BESTCOMSPIus para contatos de saida remotos estao ilustradas na Figura 33-9.

DECS-250 Modulo de expansao de contatos
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Saidas Remotas de Contato

Saida N2 12 Saida N2 13 Saida N2 14

Texto da Etiqueta Texto da Etiqueta Texto da Etiqueta

CUTPUT 12) QUTPUT 13 QUTPUT 14

Saida N2 15 Saida N2 16 Saida N2 17

Texto da Etiqueta Texto da Etiqueta Texto da Etiqueta

[ouTPUT 15 [ouTPUT 16 [ouTPUT 17

Saida N2 18 Saida N2 19 Saida N2 20

Texto da Etigueta Texto da Etigueta Texto da Etigueta

[ouTPUT 18 | [ouTPUT 13 | [ouTPUT 20 |
/\@/\Q/\/\/\/W\Q}/\/\/\/\/\P/\/\/\/\

Figura 33-9. Configuragoes dos contatos de saida remotos

LED de Estado

Este LED vermelho pisca para indicar que o CEM-2020 se encontra ligado e a funcionar corretamente.
As luzes LED encontram-se permanentemente acesas durante o arranque. Este LED pisca apds
terminar a sequéncia de arranque. Caso os LEDs ndo acendam apds ligar o aparelho, contacte a Basler
Electric.

Medicao

Contatos de entrada

Caminho de navegagdo no BESTCOMSPIus: Contagem, Estado, Entradas, Entradas de Contacto
Remotas

Caminho de navegacdo na HMI: Contagem, Estado, Entradas, Valores das Entradas de Contacto
Remotas

O valor e o status dos contatos de entrada remotos sdo mostrados nessa tela. O status é VERDADEIRO
quando o LED correspondente esta verde. Consulte a Figura 33-10.

Estado
INPUT 15
INPUT 16
INPUT 17
INPUT 18
INPUT 19
INPUT 20
INPUT 21
INPUT 22
INPUT 23
INPUT 24

Figura 33-10. Contatos de entrada remotos de medigao

Contatos de saida

Caminho de navegacdo no BESTCOMSPIus®: Contagem, Saidas Programaveis, Saidas de Contacto
Remotas
Caminho de navegacdo na HMI: Contagem, Estado, Saidas, Saidas de Contacto Remotas

O valor e o status dos contatos de saida remotos sdo mostrados nessa tela. O status € VERDADEIRO
quando o LED correspondente esta verde. Consulte a Figura 33-11.

Modulo de expansao de contatos DECS-250
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33-13

Estado
OUTPUT 12
OUTPUT 13
OUTPUT 14
OUTPUT 15
OUTPUT 16
OUTPUT 17
OUTPUT 18
OUTPUT 19
OUTPUT 20
OUTPUT 21
OUTPUT 22
ou 2

Figura 33-11. Contatos de saida remotos de medigdo

Manutencao

A manutencéao preventiva consiste da verificagdo periddica da limpeza e aperto das conexdes entre o
CEM-2020 e o sistema. Os Médulos de expansao de contatos sao fabricados com a ultima palavra em
tecnologia de montagem superficial. Por esse motivo, a Basler Electric recomenda que os procedimentos
de reparo sejam feitos somente por pessoal da Basler Electric.

Atualizaco6es de firmware
Consulte o capitulo BESTCOMSPIus® para ter instrugdes sobre a atualizagdo do firmware do CEM-2020.

DECS-250

Modulo de expansao de contatos
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34 - Modelo matematico

Introducgéo

Este capitulo descreve e ilustra 0 modelo matematico DECS-250.

Além das informagdes sobre o estabilizador do sistema de poténcia fornecidas aqui, as informagdes de
modelagem PSS também estéo disponiveis no capitulo Estabilizador do Sistema de Poténcia .
Referéncias

Os modelos matematicos e caracteristicas de temporizagdo do DECS-250 sdo baseados nos seguintes
padrées.

e Padrao IEEE 421.5, Pratica Recomendada IEEE para Modelos de Sistemas de Excitacdo para
Estudos de Estabilidade de Sistemas de Energia

o |EEE C37.112-1996, IEEE Padrdo Caracteristica de tempo inverso Equagbes para Sobre
Relés atuais, 1996

O modelo do retificador rotativo é baseado no modelo tipo AC8B disponivel na ultima versao do IEEE
421.5.

Simbolos

Os simbolos utilizados nas ilustragdes deste capitulo estdo definidos na Figura 34 -1 .

DECS-250 Modelo matematico
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Gain Summer Comparator
« (z)
o Qutput is high when IN+ > IN-
Differentiator Mu ftlpller Output is low when [N+ < IN-
sK @ .
Time Delay
(legic input)
Switch/bypass TD
Integrator 1 |
—& *— Tirre
ki Delay
s 0 —
set at “0” when disabled Qutput =0 wheninput=0
set at “1” when enabled Cutput =1 after Input =1 for TD
Lowpass filter
1 ) Output Limit
i In/Qut of service
switch max
=i
Washout filter [~ ] Vhen EN=10ut=in " out
| Vwhen EN=0 Out=0OFF value i
sT, OFF min
1+sT Output cannot be higher than max

Output cannot be lower than min

Low Value gate

Lead/Lag filter Lv > sign function
Gate,
1+sT1

1+sT, Output is lowest input value sign
. Output = 1 when input is positive
High Value gate Qutput = -1 wheninput is negative
Ramp Tracking filter
m Hv Non-Windup Limit
[ 1+sT1 Gate,
Tt fnax
Cutput is highest input value I
K
Linear Piecewise 7
Q(P) Function _?\_ min
» Output cannoct be higher than max
Q Output cannot be lower than min
P __|Bg Integrator stops at max ormin value
T Non-Windup Pl Controller
Linear Piecewise SW, max
Q(Voltage Limit) Function Output is A when SW1 =0
al. Output is B when SWA1 = 1 1.5
%‘ - s
y _
min

Q(U) Function )
Output cannot be higher than max

Cutput cannot be lower than min

Integrator clamps at current value when
the output is max or min value

Far limiters, when not active, the
integrator will decay to 0 with a time
constant of 2 seconds as of firmware
1.06

Figura 34 -1. Definigoes de simbolos
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Transdutor de tensao terminal de maquina sincrona e
médulo compensador de carga

O Basler DECS-250 implementa a compensagao de carga usando a soma vetorial das magnitudes da
tensdo terminal e da corrente terminal. O modelo fornecido na norma IEEE 421.5 para transdutores de
tensao terminal e compensadores de carga pode ser usado para modelar esta fun¢ao no sistema Basler
DECS-250 conforme mostrado na Figura 34 -2 .

\_IT —> _ - Ver 1
_ Vg, = IV + (RFiX) 11
. —> 1+ T.s

—— V,

h 4

Figura 34 -2. Transdutor de Tensao Terminal e Elementos de Compensacao de Carga

Os valores usados neste modelo podem ser derivados das configuragées do Basler DECS-250 como
segue:

R <= 0 (Compensagéo de carga resistiva nao disponivel)

Xc=0,01 «DRP

TR-5ms

DRP é a queda percentual programada no Basler DECS-250 para compensacgao de queda reativa, os
valores variam de 0 a 30.

Regulador de voltagem

A Figura 34 -3 apresenta o modelo do sistema de excitagdo Basler DECS-250 utilizado com excitatriz
rotativa simplificada, do tipo escova ou sem escova. Os paradmetros da excitatriz rotativa ndo estao
incluidos nesta discusséo, pois sdo de responsabilidade do fabricante da excitatriz.

O limite de forcamento VRLMT e o pardmetro de ganho do circuito potencial do regulador KA (ndo deve
ser confundido com o pardmetro de ganho do regulador Ka ) estao relacionados a tensao de entrada de
energia (VP_VOL) para o regulador e a tensdo nominal do campo da excitatriz (EEF_BASE) como
segue:

Ka=14*Ve voL / Eer pase
Varmr=KaV1
Quando a entrada de energia ndo ¢é alimentada pelos terminais do gerador, mas sim por uma fonte
separada cuja saida nao muda com a tensao do terminal, a entrada do TP torna-se 1.

Os ganhos PID Kp, K1 e K pséo personalizados para o melhor desempenho de cada sistema
gerador/excitadora. Esses ganhos continuos de tempo séo discretizados e implementados no
controlador digital DECS-250. Os ganhos PID podem ser lidos nas tabelas fornecidas pela Basler Electric
ou podem ser obtidos em um programa disponibilizado ao usuério pela Basler Electric.

Outros valores tipicos sdo: T A= 0,004 e Ka=0,1.

DECS-250 Modelo matematico
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£
VoeL '\,L'
v

] Vi Vos @ W,
1 Vewwr Efapu;
+ + . A , A N I
V.o Sy ;Ir" 1 K, =K L g Ba | We Foeh o 1 Ve of 1_ED|.E
'\_E,x ‘\EJ . Ker—s 1 sTp Ga \_"_/' 1+5T :-.\E_} sTe )
. .

0 0 Vi

""rREF
Vil = Vesavele [Faefin]
atternate [ . ] ] o .
OEL % -.j) entry point for summing type limiter

i(Tmej (2) entry point for take-over type limiter +
aE . s e _ Kl
(DB e
|
T K T
. |

Figura 34 -3. Diagrama de blocos por unidade para uma excitatriz rotativa simplificada

Controlador Var/Fator de Poténcia

O controlador var/PF é um controlador do tipo ponto somador e constitui o loop externo de um sistema
de dois loops. Este controlador € implementado como um controlador lento do tipo PI. O regulador de
tensao forma o circuito interno e é implementado como um controlador PID rapido.

O modelo do Basler DECS-250 var e controlador de fator de poténcia sdo mostrados na Figura 34 -4 e
Figura 34 -5, respectivamente. O limite P tmin para o controlador PF é baseado em uma porcentagem
ajustavel da poténcia nominal. O limite sem enrolamento (VCLMT )é usado para delimitar as tensdes de
saida do controlador var/PF (VQ ¢ VPF ), que esta relacionado ao pardmetro programado “Banda de
ajuste fino de tensado (FVAB)” da seguinte forma:

Vewr misn= FVAB/M00
Vet tow = -FVAB/M00

2 VCLHT._HIGH
| -
OEF +__ f'f\ - o K 1 K to AV_R
Ml » Kg > A 4‘&@’ sumr_nltng
— AT - poin
"-"CLH'T_LGW
Q
EXLON logic
Set high if limiters are active
EXLON D'C Set to low otherwise
Figura 34 -4. Diagrama de blocos por unidade para controlador Var
DECS-250
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» sign . Vet HicH
| : ,
PFREF “_.—{.\ + — ] KI fo .l‘!\\-'R
» =1- —_— — » » »
y="1-u| —H\\l:[__). kE;l—b- Kg 1+ . Vor sumr_mtng
_ AE : poin
Vc.m_.aw
PF P 0 = PFrer = 1 for over-excited
»  y=1u —Hkn} —1 = PFage = 0 for under-excited
1 PF should he calculated as a negative
»  sign value for under-excited machine
EXLON logic
Set high if limiters are active
EXLON Set to low otherwise

-H-\l

Pr————————— v
COMP
Proan ——- —

Figura 34 -5. Diagrama de blocos por unidade para controlador PF

Limitadores

O DECS-250 possui cinco limitadores, o limitador de sobreexcitagdo (OEL), o limitador de subexcitagédo
(UEL), o limitador de corrente do estator (SCL), o limitador de subfrequéncia/volts por hertz e o limitador
var (varL ) . OEL pode ser implementado como um de dois tipos de esquemas, tipo ponto de soma ou
tipo aquisigdo. UEL, SCL e varL usam apenas o tipo de ponto de soma.

Limitador de subexcitagao (UEL)

A Figura 34 -6 apresenta o modelo DECS-250 para UEL. Ele compde o circuito externo e o regulador de
tensdo compde o circuito interno. O UEL usa um controlador do tipo PI.

Vrer
j +
P '|‘_/"1!:‘\|I
Q—» Z —» K —»1+—F—p/ T —» ToPD
Ny s Vel o Controller
+ _ -A
! ;
QueL_rer \VC

Figura 34 -6. Diagrama de blocos por unidade para limitador de subexcitagao

A caracteristica operacional do UEL é selecionada a partir de um dos seguintes métodos.

1. A caracteristica operacional interna do UEL é projetada para imitar as caracteristicas do limitador
no plano PQ conforme ilustrado na Figura 34 -7 . A referéncia UEL (QUEL_REF) é gerada com
base no parametro de entrada do usuario “UEL Bias (QBIAS)” e a poténcia ativa (P) como segue
P e QBIAS devem estar em por unidade para a equagao abaixo):

QueL_rer = (0.49 P? - 1) Qeias

Onde Q vies em pu = Reativo Poder Contexto no 0 real poder / Avaliado VA

DECS-250 Modelo matematico
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reactive power (Q)

» real power (P)

(Q
user defined
UEL bias o

(@

q.IEL_?EF} .

b e

Figura 34 -7. Referéncia do limitador de subexcitagao

2. Os niveis inseridos para a curva definida pelo usuario sao definidos para operagao na tenséo
nominal do gerador. A curva UEL definida pelo usuario € ajustada automaticamente com base na
tens&o operacional do gerador e na poténcia real usando o expoente de poténcia real de
dependéncia de tensao UEL, conforme mostrado na Figura 34 -8 .

1 K
T h 1 + ST'...'EL h {UT} l

1
V,

)\‘ 1 User defined
P —»{II > » Look-up Table

| 1+sTue for UEL

I1
e OUEL_HEF

—

Figura 34 -8. Ajuste da Curva UEL Baseado na Tensao do Gerador e na Poténcia Real

A Figura 34 -9 mostra a caracteristica operacional da UEL customizada para uma UEL cujo limite
é composto por multiplos segmentos de reta, apresentando até seis segmentos.

- P
(Ps.Q5)

UEL Not
Limiting (P:.Qy)

),\

(P
(P2.Qs) \1

UEL
Y Limiting
Q

2:Us)

(F1.Q,)

Figura 34 -9. Caracteristica da curva UEL definida pelo usuario com cinco pontos
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Limitador de sobreexcitagdo (OEL)

O Basler DECS-250 possui dois tipos de limitador de superexcitagdo (OEL), tipo de ponto somador e tipo
de controle. Eles sdo mostrados na Figura 34 -10 e na Figura 34 -11 . No tipo de ponto de soma do
Basler DECS-250 OEL, um controlador do tipo Pl é usado e a saida OEL ¢é adicionada ao ponto de soma
do regulador de tensdo. Além do ponto de soma OEL descrito acima, o DECS-250 possui um limitador
de superexcitacao estilo takeover. Ele usa um controlador do tipo PIl. Neste esquema de controle, a
corrente de campo real € comparada com o ponto de ajuste do OEL. Para permitir uma grande tenséo de
campo devido a resposta transitéria no circuito AVR, a corrente de campo real é filirada antes de ser
comparada com o ponto de ajuste OEL. O integrador do loop OEL é reinicializado a cada 4
milissegundos com o nivel de excitagdo atual se estiver abaixo do limite. Quando esta acima do limite, a
saida do limitador OEL torna-se menor que a saida do AVR e o OEL assume o controle em um nivel de
excitacdo adequado. Quando o OEL esta ativo, o loop AVR interrompe a integragédo e compara sua
saida com a saida OEL para sair do loop OEL.

VREF
Vaer l
r +
N K, + N

Y

g

Y
i

+
le= —H\Zj_.’ Kg ! z —» ToPD

- 5 VeoeL A Controller

Ve

logL_rer

Figura 34 -10. Diagrama de blocos para limitador de sobreexcitagao (tipo ponto somador)

AVR PID WVt v
Vau,:lNTKA ouptput l /il\-'l‘l’
— ' LV N K
e - I‘(l - | A
L e B B O A
+ 7 A B
0 0
QOEL enable
loeL rer controller reset
logic

Figura 34 -11. Diagrama de blocos para limitador de superexcitagao (tipo Takeover)

Dois métodos para calcular a referéncia de corrente de campo para o circuito OEL s&o implementados
no DECS-250. Para o ponto de soma OEL, a corrente de campo de referéncia é calculada com base nos
parametros de entrada do usuario, conforme mostrado na Figura 34 -12 . Ele se aproxima da capacidade
de sobrecarga de curta duragéo da corrente de campo fornecida no padrédo ANSI C50.13. O nivel baixo
(OEI3) é a corrente de campo continua. O loop OEL torna-se inativo se uma corrente de campo inferior a
OEI3 for exigida por um evento externo. E ilustrado no tempo t o na Figura 10.

DECS-250 Modelo matematico
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reference field current UOEL_REF}

OEN o count down for reset
OEI2 —»
OEIZ

i » time (sec)
QET1 QET2 t

Figura 34 -12. Referéncia do limitador de sobreexcitagcdo para ponto de soma tipo OEL

No OEL de aquisigéo, a corrente de campo de referéncia (I oeL rer ) € calculada com base na
caracteristica de tempo inverso encontrada na IEEE C37.112. Os parametros de entrada exigidos do
usuario sdo:

| 1_max— Corrente de campo maxima permitida (corrente de alto nivel OEL)

| ta_min— Corrente maxima de campo continua (corrente de baixo nivel OEL)

TD — Configuragao do dial de hora.

A corrente de campo de referéncia (I oe_rer ) em por unidade é obtida por:

) -95.9(
Ego { ﬁme +1?17}}|ME

ler_pass

losL_ger =

onde eu base = | fd_min/1.03

Limitador de corrente do estator (SCL)

O limitador de corrente do estator (SCL) modifica o nivel de excitagdo com base no fato de os vars
estarem sendo absorvidos (avangado) ou exportados (atrasados) pela maquina sincrona. A Figura

34 -13 mostra o modelo do limitador de corrente do estator. O SCL constitui o circuito externo e o
regulador de tensao constitui o circuito interno. O controlador do tipo Pl é usado para obter a resposta
desejada. O sinal (Q) é definido como positivo (+1) para sobreexcitagéo e negativo (—1) para condigéo de
subexcitagao.

A referéncia de corrente SCL (I scL_rer ) € gerada com base em uma forma de onda de duas etapas com
um nivel de corrente alto ( | nign ), um tempo de corrente alto ( T nigh ) € um nivel de corrente baixo ( | iow)
conforme mostrado na Figura 34 -14 .

A malha SCL torna-se inativa se uma corrente do estator inferior a um nivel de corrente baixo ( | 1ow) for
exigida por um evento externo. E ilustrado na Figura 34 -14 .

Modelo matematico DECS-250
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VREF
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N @ 6 o] 1 T
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. A . I
SW, sign(Q) Vi
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Absolute
Q Walue
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Figura 34 -13. Diagrama de blocos por unidade para limitador de corrente do estator estilo ponto de soma

stator current reference level (lsm__qEF}

A
I count down for reset
high >
|Ir.:v\.\|I —> \—\

-H“"\-.
T
I » time (sec)
Thigh 1
> 0

Figura 34 -14. Referéncia do limitador de corrente do estator

Volts por Hertz/Limitador de subfrequéncia

Os limitadores de volts por hertz e de subfrequéncia sédo projetados para proteger o gerador € o
transformador elevador contra danos devido ao fluxo magnético excessivo resultante da operagéo em
baixa frequéncia e/ou sobretensao.

O limitador de subfrequéncia foi projetado com uma inclinacado ajustavel (K vz ) de 0 pu a 3 pu V/Hz.
Quando o sistema estd em uma condicédo de subfrequéncia, a referéncia de tensao é ajustada pelo valor
calculado com base em dois parametros programaveis, a frequéncia de canto e a inclinagao de volts por
hertz. Seu modelo matematico € mostrado na Figura 34 -15 . Conforme apresentado na Figura 34 -16 ,
V/Hz é determinado por uma forma de onda de duas etapas com um ponto de ajuste de limite alto e um
ponto de ajuste de limite baixo. Esses pontos de ajuste estdo disponiveis no BESTCOMS Plus .

AVR
Vrer Summing
|_> Point
Generator N o~ N Ly + /-E-\
Frequency —» & ————» Kyyz —» T ——» I ——> Gate ..\%_J-—b-
PU R o/ =/ 5
( } + — +
P T
Vo
VReF Vrer
Comer
Frequency
(PU)

Figura 34 -15. Limitador de subfrequéncia
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Figura 34 -16. Selecao de inclinagdo em Volts por Hertz

O limitador de Volts por Hertz foi projetado com uma inclinagéo ajustavel (K viiz) de 0 pu a 3 pu V/Hz.
Quando a frequéncia e a tens&o do sistema estao acima da linha de volts por hertz, o ponto de ajuste &
ajustado para manter a operacgao na linha de volts por hertz. Seu modelo matematico € mostrado na

Figura 34 -17 .

AVR
Vags Summing

\_, Point

Generator RY e
Frequency—» Kz 1 » Gate z
(PU) _ - T

Wiz i
Ve

Figura 34 -17. Limitador de Volts por Hertz

Limitador Var ( varL )

O limitador var ( varL ) atua para limitar o nivel de poténcia reativa exportada do gerador. Um controlador
do tipo Pl é usado e a saida varL é subtraida do ponto de soma do regulador de tensdo. Uma
configuracao de atraso estabelece um atraso de tempo entre 0 momento em que o limite var é excedido
e 0 DECS-250 atua no limite. O modelo matematico varL. € mostrado na Figura 34 -18 .

Vase
0 1
| - +
50 5 . K - To PID
@ '\_z_./’ K " T A Viari \_Z,/ Controller
T EN ; -
)
0 ve
Qvarl__?EF TD
|
Time

;_+_____
com P]—b | Delay
0—»-_ _—

Figura 34 -18. Diagrama de blocos por unidade do limitador Var

Controle de partida suave

A fungao de controle de partida suave é fornecida para causar o aumento ordenado da tenséo do
terminal, da tensao residual até a tensdo nominal, no tempo desejado, com ultrapassagem minima. No
DECS-250 a resposta dindmica rapida é usada enquanto a referéncia de tenséo é ajustada com base no
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tempo decorrido. Quando o sistema estd em condi¢ao de inicializagao, a referéncia de tenséo é ajustada
pelo valor calculado com base em dois parametros programaveis, nivel de tensao inicial de partida suave
(V O)e tempo desejado (T ss ) para atingir a tensédo nominal. Seu modelo matematico € mostrado na
Figura 34 -19 . O ganho de partida suave (K ss) é calculado da seguinte forma:

Kss=1/Tss
v
\ﬂ, L To AVR
1 / V. Gat Summing
VReF T Kes » o T z L Junction
_ +
0

Vi

Figura 34 -19. Controle de partida suave

Reguladores de corrente e tensdo de campo

No DECS-250 os reguladores de corrente e tensdo de campo sdo os mesmos mostrados na Figura 34 -3
com as seguintes alteracdes:
Regulador de corrente arquivado:
e VCsetornaler
e VRertorna-se | er rRer
Regulador de tensao de campo:
e VCsetornaVer
e V Rertorna-se V er Rer

Observe também que os termos derivados K pe T p sdo normalmente definidos como zero para
regulacdo de corrente e tensdo de campo.

Estabilizador de sistema de energia de entrada dupla

O Basler PSS e um estabilizador de sistema de poténcia de entrada dupla que usa combinagdes de
poténcia e velocidade para derivar o sinal de estabilizacdo. E baseado no modelo tipo PSS2C disponivel
na referéncia IEEE 421.5.

O PSS é projetado para adicionar amortecimento as oscilagdes do rotor do gerador, controlando sua
excitagdo usando um sinal de estabilizagdo suplementar. Para complementar o amortecimento natural do
gerador, ele produz um componente de torque elétrico que se opde as mudangas na velocidade do rotor
e introduz um sinal proporcional ao desvio medido da velocidade do rotor na entrada do regulador
automatico de tensdo (AVR).

Conforme representado na Figura 34 -20 , o PSS monitora a frequéncia e a poténcia para produzir a
integral da poténcia de aceleragéo, que € usada para obter um sinal de velocidade derivado ( w pev). A
filtragem do sinal de velocidade derivado fornece um avancgo de fase na frequéncia eletromecéanica de
interesse. Este avango de fase compensa o atraso de fase introduzido pelo regulador de tenséo de
malha fechada. Antes de conectar o sinal de saida do estabilizador a entrada do regulador de tenséao, o
ganho e a limitagdo ajustaveis sédo aplicados conforme ilustrado na Figura 34 -20 .

DECS-250 Modelo matematico
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Figura 34 -20. Diagrama de blocos de fun¢des PSS

O desempenho do PSS é configurado usando constantes de tempo de filtro e chaves de controle de
software. A Figura 34 -20 ilustra o diagrama de blocos detalhado incluindo a posi¢cédo de cada chave de
software.

Filtragem e integragdo passa-alta

A filtragem passa-alta é usada para remover componentes de baixa frequéncia dos sinais de energia
elétrica e velocidade do rotor (ou frequéncia compensada). Isto garante que o estabilizador nao altere a
referéncia de estado estacionario do regulador de tensdo. A filtragem passa-alta € implementada usando
constantes de tempo T w1, Twze T 1. A integracao do sinal de poténcia elétrica é realizada usando
constantes de tempo (T ws, Twse T 12) e a constante de inércia do rotor

H

As saidas destes sdo somadas para obter a integral do desvio de poténcia mecéanica. As constantes de
tempo twi1, Tw2, Tws € TW4 ambem S80 chamadas de constantes de tempo de washout.

Filtro passa-baixo/rastreamento de rampa

Um filtro passa-baixa de quarta ordem processa o sinal de desvio de poténcia mecéanica calculado. Esta
filtragem pode ser excessiva para unidades hidrelétricas com altas taxas de variagao de poténcia
mecanica. Um estagio de filtro opcional é fornecido para permitir mudangas de rampa na poténcia
mecanica de entrada.

Filtro Torcional

O Filtro Torsional fornece a redugédo de ganho desejada na frequéncia especificada. O filtro é usado para
compensar os componentes de frequéncia de tor¢do presentes no sinal de entrada. Existem dois
estagios de filtros torcionais que podem ser selecionados por SW4 e SW5.

Compensacao de fase

A filtragem do sinal de velocidade derivado fornece um avancgo de fase na frequéncia eletromecéanica de
interesse. Conforme representado na Figura 34 -21 , o sinal de velocidade derivado é modificado antes
de ser aplicado a entrada do regulador de tensao. O sinal é filtrado para fornecer avango de fase nas
frequéncias eletromecénicas de interesse, ou seja, 0,1 Hz a 5,0 Hz. O requisito de avancgo de fase é
especifico do local e é necessario para compensar o atraso de fase introduzido pelo regulador de tensao
de malha fechada. Com as chaves SW2 e SW3 na posicao fechada, o desvio de velocidade derivado é
usado como sinal de estabilizagdo. Essas chaves de software permitem que o usuario selecione uma
configuragao alternativa com base nos sinais de entrada disponiveis. Os primeiros dois blocos lead-lag
sdo normalmente adequados para atender aos requisitos de compensacao de fase de uma unidade; no
entanto, dois estagios adicionais podem ser adicionados abrindo os interruptores de software SW6 e
SWY7. A funcédo de transferéncia para cada estagio de compensacgao de fase € uma combinagéo simples
de pélo zero.

Limitador: A logica de limitagdo de saida fornece maneiras de limitar a saida do PSS. A Figura 34 -21
apresenta o limitador com SW8 e SW9 configurados para desabilitar. Neste estado, os limites s&o V stmin
eV sTmax.

A modelagem da fungao limitador com SW8 e/ou SW9 habilitado ndo esta incluida neste capitulo.
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Figura 34 -21. Diagrama de blocos PSS detalhado

Controlador Ride-Through de Baixa Tensao

O controlador de passagem de baixa tensédo (LVRT) é um controlador de poténcia reativa que produz
uma poténcia reativa de referéncia com base nas condi¢des do barramento. A poténcia reativa é usada
como entrada para o controlador var aqui apds passar pelo filtro passa-baixa PT1. O controlador LVRT
possui cinco métodos separados para formular a referéncia de poténcia reativa. Os quatro com férmulas
para determinar a poténcia reativa sdo detalhados abaixo.

Q(PF) produz uma poténcia reativa de referéncia baseada no fator de poténcia. Isso é diferente do
controlador PF, onde o controlador PF controla diretamente o fator de poténcia. Consulte a Figura 34 -22

1+ 1 N 1 QPFr VAR
PF — X2 —H\\Z)—b xX"= —I-I\'I'Ijj.'——'" T45Tam; ™ controller
1 P

Figura 34 -22. Controle Q(U)

Q ( Limite de Tensao) produz uma poténcia reativa de referéncia com base em uma fungéo linear por
partes de quatro pontos da tensao do barramento, U. Os quatro pontos limitam o Q minimo e maximo,
bem como definem a faixa de tens&do do barramento onde Q ref sera zero . A intengado é que o sistema de
excitagado produza vars quando a tensao do barramento estiver baixa ou absorva vars quando a tenséo
do barramento estiver alta, ajudando assim a suportar a tensao da rede. A tensao do barramento é
filtrada em passa-baixo com uma constante de tmpo Tqu . Consulte a Figura 34 -23 e a Figura 34 -24 .
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Figura 34 -24. Funcao Q (limite de tensao)

Q (U) produz uma poténcia reativa de referéncia baseada na fungéo linear da tensédo do barramento, U,
com banda morta. Se U se mover o suficiente para ficar fora da zona morta, Q(U) recalcula a partir da
referéncia Uc e da inclinagédo. As configuragdes minima e maxima de Q (U) interrompem a inclinagéo e
fornecem limites para Q. A intengéo € que o sistema de excitagdo produza vars quando a tensao do
barramento estiver baixa ou absorva vars quando a tensao do barramento estiver alta, ajudando assim a
suportar a tensao da rede. Consulte a Figura 34 -25 para o modelo matematico e a Figura 34 -26 para a
funcéo que determina Q. A tens&o do barramento é filtrada em passa-baixo com uma constante de
tempo T qu.

QU ) max
If_
— e T o VAR
Userminal T+5Tqu ‘ U 1+sTem controller
/
l:'ll:l—'l]mir\

Figura 34 -25. Controlador Q(U)
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Figura 34 -26. Fungao Q(U)

O controle Q (P) produz uma poténcia reativa de referéncia com base em uma fungéo linear por partes
da poténcia real, P. Até dez pontos podem ser usados para criar a fungéo por partes. A poténcia é
filtrada antes de ser uma entrada para o controlador Q(P) com constante de tempo T ¢ . Consulte a
Figura 34 -27 e a Figura 34 -28 .

| Q
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Figura 34 -27. Controlador Q (P)
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Figura 34 -28. Exemplo de fungéo Q (P)
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