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/\ AVERTISSEMENT : La Proposition 65 de la Californie exige des
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substances chimiques reconnues par I'Etat de Californie comme pouvant
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substances chimiques spécifiques contenues dans ce produit, veuillez
consulter https://fr.basler.com/La-Proposition-65.
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Préface

Ce manuel d'instructions donne les informations nécessaires a la configuration du DGC-2020HD

Contréleur de groupe électrogene numérique. Les informations suivantes sont foumnies par le manuel :

Informations sur le dispositifs et paramétres de sécurité
Configuration via BESTCOMSPIus® et le panneau avant
Paramétres de communication

Horloge en temps réel

Entrées et sorties

Gestion de disjoncteur, synchronisateur, contrle de polarisation et gestion de plusieurs
alternateurs

Configuration des alarmes

Paramétres de protection

Logique programmable BESTlogic™Plus
Dépannage

Conventions utilisées dans ce manuel

Les informations les plus importantes concernant les procédures et la sécurité sont mises en exergue et
représentées dans ce manuel a l'aide des encarts « Attention ! », « Attention » et « Note ». Chaque type

d'encarts est illustré et défini de la fagon suivante :

‘ Attention !

Les encarts « Attention ! » attirent I'attention de I'utilisateur sur des
conditions ou des actions pouvant entrainer la mort ou des blessures
sérieuses aux personnes utilisant la machine.

Attention

Les encarts « Attention » attirent I'attention de I'utilisateur sur des
conditions ou des actions pouvant entrainer des dommages sur
I'équipement utilisé.

Note

Les encarts « Note » attirent I'attention de |'utilisateur sur des
informations importantes concernant l'installation ou I'utilisation du
contréleur numeérique.

Autres manuels d'instructions

Les manuels d'instructions disponibles pour le DGC-2020HD sont répertoriés dans le Tableau 1.

Tableau 1. Manuels d’instructions

Référence piéce Description
9469370993 Démarrage rapide
9469370994 Installation
9469370995 Configuration (ce manuel)
9469370996 Fonctionnement
9469370997 Accessoires
9469370998 Protocole Modbus®
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Attention !

LISEZ CE MANUEL! Lisez ce manuel avant d'installer, de mettre en service ou d'effectuer des
opérations de maintenance sur le contréleur numérique DGC-2020HD. Portez une attention
particuliére aux encarts « Attention ! », « Attention » et « Note » de ce manuel ainsi qu'a tous les
autres encarts « Attention ! », « Attention » et « Note » concemant le produit utilisé. Assurez-vous que
ce manuel soit toujours présent aux environs immédiats du produit utilisé pour permettre de I'utiliser en
cas de besoin. Notez que seul le personnel diment qualifié doit étre autorisé a installer, a faire
fonctionner ou a maintenir ce systéme. Notez que la non-observation des encarts « Attention ! » et

« Attention » peuvent entrainer des dommages importants aux personnes ou aux valeurs immobilieres.
Notez qu'il est essentiel de respecter toutes les procédures de sécurité lors de I'utilisation du systéme,
et ce a quelques moments que ce soit.

Attention

L’installation de versions antérieures du micrologiciel peut entrainer des problémes de compatibilité et
empécher le bon fonctionnement. De plus, il se peut que ces versions ne comportent pas les
améliorations et les résolutions de problémes fournies par les versions plus récentes. Basler Electric
recommande vivement d’utiliser la derniére version du micrologiciel a tout moment. L’utilisation de
versions antérieures du micrologiciel se fait aux risques de Il'utilisateur et peut annuler la garantie de
lappareil.

Basler Electric n'assume aucune responsabilité concernant la conformité ou la non-conformité des systéemes
fournis avec les codes nationaux, les codes locaux ou tous autres codes éventuellement applicables. Ce manuel
est un outil de référence nécessaire a la bonne utilisation d'un systéme spécifique et il est nécessaire que son
contenu soit correctement compris avant toute installation, toute mise en service et toute opération de
maintenance relative au systéme utilisé.

Consultez le document Commercial Terms of Products and Services (Dispositions commerciales relatives aux
produits et services) disponible a I'adresse www.basler.com/terms si vous désirez vous informer sur les
dispositions commerciales en vigueur.

Cette publication contient des informations confidentielles de Basler Electric Company, entreprise de I'lllinois,
Etats-Unis. Elle est fournie dans le cadre d'une utilisation confidentielle et devra étre retournée sur demande. De
commun accord, elle ne fera I'objet d'aucun usage pouvant nuire aux intéréts de Basler Electric Company, et sera
strictement réservée a I'utilisation prévue.

Ce manuel ne prétend aucunement couvrir tous les détails et toutes les variations relatives a I'équipement
présenté, et ne prétend pas non plus contenir toutes les données ou informations éventuellement nécessaires
pour gérer I'ensemble des contingences pouvant résulter de l'installation ou du fonctionnement du matériel décrit.
La disponibilité et la conception de I'ensemble des fonctions et options peuvent étre sujettes a modification sans
déclaration préalable. Cette publication est susceptible d'étre révisée et amendée ultérieurement en fonction des
nécessités. Contactez Basler Electric pour obtenir la derniere révision de ce manuel avant de réaliser des
opérations sur le systéme que vous utilisez.

Notez que seule la version originale, en anglais, de ce manuel est considéré comme « référence approuvée »
dudit manuel.

Préface DGC-2020HD



https://www.basler.com/
mailto:info@basler.com
https://www.basler.com/terms

9469370995 iii

This product contains, in part, open source software (software licensed in a way that ensures freedom to run,
copy, distribute, study, change, and improve the software) and you are granted a license to that software under the
terms of either the GNU General Public License or GNU Lesser General Public License. The licenses, at the time
of sale of the product, allow you to freely copy, modify, and redistribute that software and no other statement or
documentation from us, including our End User License Agreement, places any additional restrictions on what you
may do with that software.

For at least three (3) years from the date of distribution of this product, a machine-readable copy of the complete
corresponding source code for the version of the programs distributed to you will be sent upon request (contact
information is provided above). A fee of no more than our cost of physically performing the source code distribution
is charged.

The source code is distributed in the hope that it will be useful, but WITHOUT ANY REPRESENTATION or
WARRANTY or even the implied warranty of MERCHANTABILITY or FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE.
Refer to the source code distribution for additional restrictions regarding warranty and copyrights.

For a complete copy of GNU GENERAL PUBLIC LICENSE Version 2, June 1991 or GNU LESSER GENERAL
PUBLIC LICENSE Version 2.1, February 1999 refer to www.gnu.org or contact Basler Electric. You, as a Basler
Electric Company customer, agree to abide by the terms and conditions of GNU GENERAL PUBLIC LICENSE
Version 2, June 1991 or GNU LESSER GENERAL PUBLIC LICENSE Version 2.1, February 1999, and as such
hold Basler Electric Company harmless related to any open source software incorporated in this product. Basler
Electric Company disclaims any and all liability associated with the open source software and the user agrees to
defend and indemnify Basler Electric Company, its directors, officers, and employees from and against any and all
losses, claims, attorneys' fees, and expenses arising from the use, sharing, or redistribution of the software.
Review the software website for the latest version of the software documentation.

Portions of this software are copyright © 2014 The FreeType Project (www.freetype.org). All rights reserved.

The following statement applies only to the fontconfig library:
fontconfig/COPYING

Copyright © 2000,2001,2002,2003,2004,2006,2007 Keith Packard
Copyright © 2005 Patrick Lam

Copyright © 2009 Roozbeh Pournader

Copyright © 2008,2009 Red Hat, Inc.

Copyright © 2008 Danilo Segan

Copyright © 2012 Google, Inc.

Permission to use, copy, modify, distribute, and sell this software and its documentation for any purpose is hereby
granted without fee, provided that the above copyright notice appear in all copies and that both that copyright
notice and this permission notice appear in supporting documentation, and that the name of the author(s) not be
used in advertising or publicity pertaining to distribution of the software without specific, written prior permission.
The authors make no representations about the suitability of this software for any purpose. It is provided "as is"
without express or implied warranty.

THE AUTHOR(S) DISCLAIMS ALL WARRANTIES WITH REGARD TO THIS SOFTWARE, INCLUDING ALL
IMPLIED WARRANTIES OF MERCHANTABILITY AND FITNESS, IN NO EVENT SHALL THE AUTHOR(S) BE
LIABLE FOR ANY SPECIAL, INDIRECT OR CONSEQUENTIAL DAMAGES OR ANY DAMAGES WHATSOEVER
RESULTING FROM LOSS OF USE, DATA OR PROFITS, WHETHER IN AN ACTION OF CONTRACT,
NEGLIGENCE OR OTHER TORTIOUS ACTION, ARISING OUT OF OR IN CONNECTION WITH THE USE OR
PERFORMANCE OF THIS SOFTWARE.

DGC-2020HD Préface
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Historique des révisions

Vous trouverez ci-dessous un historique récapitulatif des modifications apportées au présent manuel
d’instructions. Les révisions sont répertoriées dans I'ordre chronologique inverse.

Visitez www.basler.com pour télécharger les derniers historiques de révisions du matériel, du
micrologiciel et de BESTCOMSPIus®.

Historique des révisions du manuel d'instructions

Manuel Changement
Révision et date

J, sept. 2025 Prise en charge des versions 3.09.02 du micrologiciel et 5.10.02 de
BESTCOMSPlus.
Références BESTwave modifiées pour BESTdata.
Ajout des parameétres « Demande de puissance active par unité », « Demande
de puissance variable active par unité » et « Niveau d'huile moteur ».
Informations supplémentaires sur les paramétres de puissance nominale
altemative.
Informations supplémentaires sur les paramétres de type de contrble de
démarrage.
Informations supplémentaires sur le type de calculateur FTP Fiat.
Informations supplémentaires sur les nouvelles fonctionnalités de réglage du
PID et de la compensation de tension.
Informations supplémentaires sur les nouveaux parameétres, notamment
I'adresse CAN du calculateur moteur secondaire, le débit de transmission de
la puissance CA du générateur, les modules CAN auxiliaires et la source de
débit binaire.
Eléments logiques ajoutés : blocage du démarrage ATS, sélection du groupe
de gain de contrble de polarisation, priorité Fgen > Fbus, priorité Fgen < Fbus,
puissance nominale alternative du générateur, PID Kvar actif, PID kW actif,
PID vitesse actif, état du gestionnaire systeme et PID tension actif.
Explication plus compléte de la désignation du gestionnaire systéme.
Ajout d'une déclaration concemant la possibilité de désactiver la mesure du
niveau de carburant, du liquide de refroidissement, de la température et de la
pression d'huile.
Processus de dépannage du bus CAN ajusté.

I Cette lettre de révision n'est pas utilisée.

H, oct. 2023 Ajout de la prise en charge de la version 3.08.00 du micrologiciel et de la
version 5.05.01 de BESTCOMSPlus.
BESTCOMSPIus : Suppression des exigences d’activation et mise a jour de la
procédure d’installation.
Communications : ajout de descriptions de paramétres pour Volvo Penta,
John Deere et mtu.
Modifications mineures du texte.

G, janv. 2022 Mise a jour des descriptions des parameétres dans le chapitre Synchroniseur.

Ajout de I'annonce de I'état du systéme d'échappement dans le chapitre
Traitement des gaz d'échappement.

Ajout de nombreuses descriptions de blocs logiques dans le chapitre
BESTIlogicPlus.

Modifications mineures du texte dans tout le manuel.
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Manuel
Révision et date

Changement

F, aolt 2021

Ajout de prise en charge du micrologiciel en version 2.06.00 et de
BESTCOMSPIus en version 4.05.00.

Ajout d’'une case d’avertissement « Installation des versions précédentes du
micrologiciel » dans la Préface.

Ajout de descriptions pour les paramétres de refroidissement dans la section
Configuration du dispositif.

Ajout d’exemples pour le paramétre Préchauffage avant démarrage dans la
section Configuration du dispositif.

Clarification de la description de I'arrét d’urgence dans la section Entrées de
contact.

Clarification de la description du Type de transfert en cas de panne de secteur
dans la section Gestion des disjoncteurs.

Ajout du texte manquant sous la rubrique Arbitrage de la fermeture d’'un
disjoncteur de bus inactif dans la section Gestion des disjoncteurs.
Clarification de la description du mode de contrdle de la charge de base dans
la section Contréle de la polarisation.

Ajout du nombre maximum d’alternateurs, de disjoncteurs et de segments de
bus dans la section Gestion des alternateurs multiples.

Modification de la Limite de couple et de la Limite de couple sévere des
Entrées d’état aux Pré-alarmes dans la section BESTlogicPlus.

Correction des descriptions des éléments logiques de la Requéte de
puissance nulle dans la section BESTlogicPlus.

Ajout d’'une entrée Blocage aux éléments logiques de la protection
configurable dans la section BESTlogicPlus.

Ajout d’une ligne sur la désactivation de la compensation de tension dans
toutes les machines dans la section Réglage des parametres PID.

Ajout du SPN 3701 dans la section Traitement de I'échappement.

E, oct. 2019

Ajout de prise en charge de BESTCOMSPIus en version 4.00.00
Suppression de la lettre de révision de toutes les pages

Modification de la numérotation séquentielle en numérotation par section
Déplacement de I'historique des révisions du manuel d’instructions dans la
préface

Suppression du chapitre séparé Historique des révisions

D2, avril 2019

Déclaration Proposition 65 mise a jour

D1, oct. 2019

Déclaration Proposition 65 ajoutée

D, juillet 2018

Ajout d'options de style pour les configurations montées sur rail DIN et sur
panneau arriére

Ajout du parameétre « Somme de controle de régime »

Ajout de la description de la fonction « Défaillance de détection de tension »
Correction des descriptions des parameétres d'activation de fermeture
d'altemateur inactif. La fermeture d'un bus inactif n'est pas nécessaire pour la
fermeture d'un altemateur inactif.

Correction des descriptions des entrées d'état de panne de réseau : puissance
provenant des altemateurs, transfert au réseau et puissance provenant du
réseau.

Suppression de la section « L'écran LCD est vide et toutes les LED
clignotent... » du chapitre Dépannage.

C, mai 2018

Version de maintenance

B, mai 2017

Ajouté assistance pour le micrologiciel en version 2.04.00 et de
BESTCOMSPIus en version 3.17.00.
Amélioration description de la configuration de la messagerie

A, déc. 2016

Ajout des requétes de démarrage et d'arrét de groupe au chapitre Dépannage
Extension de la couverture de la fonction programmable d'arrét d'urgence
Ajout de déclaration de mise en garde a propos de la mémoire non volatile
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1  Informations sur le dispositif

Les identifiants, la version de micrologiciel, le numéro de série et le numéro de style du DGC-2020HD
sont disponibles dans I'écran Informations sur le dispositif de BESTCOMSPIus®.

Numéro de style

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIlus : Explorateur des paramétres, Paramétres généraux, Numéro
de style

Chemin d'accés depuis le panneau avant : non disponible depuis le panneau avant

Le numéro de modele, tout comme le numéro de style, décrit les options incluses sur un dispositif
particulier. Il figure sur des étiquettes accolées sur le panneau avant et a l'intérieur du boitier.

Le numéro de style du DGC-2020HD apparait dans I'écran Numéro de style de BESTCOMSPIus une fois
les paramétres téléchargés a partir du dispositif. Lors de la configuration hors ligne des parameétres du
DGC-2020HD, le numéro de style de I'unité a configurer peut étre saisi dans BESTCOMSPIus pour
permettre la configuration des paramétres requis. L'écran Numéro de style de BESTCOMSPIus est
présenté dans la Figure 1-1.

Numeéro de style
DGC-2020HD Numéro de style
DGC-2020HD- 5= =)5 =i <)o < )5 )& -JR -

DGC-2020HD QOptions de numéro de style

Type d'entrée de la mesure du courant 1) TCs de 1A
5) TCs de BA
E] Afficher N} Ecran par défaut
T) Ecran tactile couleur
R Montage du panneau arriére sur rail DIN (sans [HM)
P} Montage du panneau amére (sans [HM)
Protection générateur ) Protection générateur standard
E) Protection générateur avancée
O) Amplifié plus différentiel (87G et 87N)
Auto-Synchroniseur 1) Sans Auto-synchronisateur
2) Avec Auto-synchronisateur
Ethemet F) 100BaseF (Fibre optique)
0y Double 100BaseT (cuivre)
D Prévision de charge M} Aucune prévision de charge
L) Prévision de charge
Type de terminal 5) Ressort
Entrees de bus =]] Détection basique
E) Détection améliorée
transmetteurs A Analogue
R) Résistif

Figure 1-1. Ecran Numéro de style

Informations sur le dispositif

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus : Explorateur des paramétres, Paramétres généraux,
Informations sur le dispositif

Chemin d'accés depuis le panneau avant : Paramétres > Paramétres généraux > Informations sur le
dispositif

DGC-2020HD Informations sur le dispositif
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Les informations relatives a un DGC-2020HD communicant avec BESTCOMSPIus peuvent étre obtenues
dans I'écran Informations sur le dispositif de BESTCOMSPIus une fois les paramétres téléchargés a partir
du dispositif.

La version de l'application doit étre sélectionnée lors de la configuration hors ligne des parameétres du
DGC-2020HD. Une fois en ligne, les informations en lecture seule comprennent la version de
I'application, le numéro de piéce de l'application, la date de réalisation de I'application, la version du code
de lancement, le numéro de modéle, le numéro de style et le numéro de série.

Les DGC-2020HD comportent trois champs d'identification de dispositif : ID dispositif, ID poste et ID
utilisateur. Ces champs sont utilisés dans les lignes d'information d'en-téte des rapports de défaut, des
enregistrements oscillographiques et des enregistrements de la séquence des événements. Chaque ID
doit comporter 64 caractéres maximum.

L'écran Informations sur le dispositif de BESTCOMSPIus est présenté dans la Figure 1-2.

Information sur le dispositif

Numéro de version de I'application Version du code de lancement
>=1.01.00 ~| —

Wersion de I'application Numéro de modéle

Numéro de piéce de I'application Numeéro de style

e DGC-2020HD-5MDZFNSER

Date de réalisation de I'application Numéro de série
YYY-MM-DD —

Identification
Identité du dispositif
DGC-2020HD

Identité de la station
Substation 1

Identité de l'utilisatewr
UserlD

Figure 1-2. Ecran Informations sur le dispositif

Mise a jour du micrologiciel

Installer une version plus récente du micrologiciel peut étre souhaitable lorsque des améliorations sont
apportées au fonctionnement du DGC-2020HD. Notez que la mise a jour du micrologiciel DGC-2020HD
entraine le chargement de paramétres par défaut. Par conséquent, enregistrez vos paramétres dans un
fichier avant toute mise a niveau de micrologiciel.

Attention

L’installation de versions antérieures du micrologiciel peut entrainer des problémes de
compatibilité et empécher le bon fonctionnement. De plus, il se peut que ces versions ne
comportent pas les améliorations et les résolutions de problémes fournies par les
versions plus récentes. Basler Electric recommande vivement d’utiliser la derniere
version du micrologiciel a tout moment. L’utilisation de versions antérieures du
micrologiciel se fait aux risques de l'utilisateur et peut annuler la garantie de I'appareil.

Informations sur le dispositif DGC-2020HD
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Note

Avant toute mise a niveau du micrologiciel, il est nécessaire de
télécharger la derniére version du logiciel BESTCOMSPIus a partir du
site Internet Basler Electric et de l'installer.

Un package de dispositif comporte le micrologiciel du DGC-2020HD, le module d'expansion pour contact
(CEM-2020) en option, le module d'expansion analogique en option (AEM-2020) et le module régulateur
de tension (VRM-2020) en option.. Le micrologiciel embarqué est le systéme d'exploitation qui contréle
les actions du DGC-2020HD. Le DGC-2020HD conserve le micrologiciel dans une mémoire flash non
volatile pouvant étre reprogrammée par l'intermédiaire des ports de communication. Il n'est pas
nécessaire de remplacer les puces EPROM lorsque le micro-logiciel est mis a jour avec une nouvelle
version.

Le DGC-2020HD peut étre utilisé conjointement avec plusieurs modules d'expansion CEM-2020 ou AEM-
2020 et un seul module VRM-2020, ce qui permet d'étendre les capacités du DGC-2020HD. Si vous
décidez de réaliser la mise a jour du micro-logiciel de I'un des composants du systéme, vous devez
mettre a jour les versions micro-logicielles de TOUS les dispositifs de ce systéme afin de garantir la
compatibilité des communications entre les différents composants.

Attention

L’'ordre de mise a jour des composants est décisif pour le bon
fonctionnement du systéme. Dans le cas de figure ou un systéme
composé d'un DGC-2020HD et d'un ou de plusieurs modules
d'expansion se trouve dans un état ou le DGC-2020HD communique
avec le ou les modules d'expansion, il est impératif que le ou les
modules d'expansion soient mis a niveau avant le DGC-2020HD.
Cette fagon de procéder est nécessaire car le DGC-2020HD doit étre
en mesure de communiquer avec le ou les modules d'expansion avant
de pouvoir lui/leur envoyer des micrologiciels. Si le DGC-2020HD était
mis a niveau en premier et si le nouveau micrologiciel incluait une
modification du protocole de communication du module d'expansion, il
pourrait étre impossible au(x) module(s) d'expansion de communiquer
avec le DGC-2020HD mis a niveau. Or, en 'absence de
communications entre le DGC-2020HD et le ou les modules
d'expansion, il est impossible de mettre a niveau le ou les modules
d'expansion.

Note

Si l'alimentation électrique ou les communications sont interrompues
lors du transfert des fichiers sur le DGC-2020HD, le téléchargement
du micrologiciel échoue. Le dispositif continue alors d'utiliser le
micrologiciel précédent. Une fois la communication restaurée,
l'utilisateur doit relancer le téléchargement du micrologiciel.
Sélectionnez Télécharger fichiers du dispositif dans le menu déroulant
Communication, puis continuez de fagon normale.

Mettre a jour le micro-logiciel des modules d'extension

La procédure ci-aprés permet de mettre a niveau le micrologiciel des modules d'expansion. Ces étapes
doivent étre réalisées avant de mettre a niveau le micrologiciel du DGC-2020HD. En I'absence de module
d'expansion, passez a I'étape Mise a niveau du micrologiciel du DGC-2020HD.

DGC-2020HD Informations sur le dispositif
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1. Mettez le DGC-2020HD en mode OFF. Pour ce faire, cliquez sur le bouton Off de I'écran
Contrdle dans I'Explorateur des mesures ou appuyez sur le bouton Off (Arrét) du panneau avant
du DGC-2020HD.

2. Activez le module d'extension qui sont présents sur le systéme. Si le module d'expansion n'a pas
déja été activé, activez-le dans I'écran Paramétres > Paramétres systéme > Installation a
distance du module.

3. Vérifiez que le DGC-2020HD et le module d'expansion associé communiquent. Pour ce faire,
examinez le statut de pré-alarme dans I'Explorateur des mesures de BESTCOMSPIus ou sur le
panneau avant en sélectionnant Mesures > Alarmes. Si les communications fonctionnent
correctement, le systéeme ne doit indiquer aucune pré-alarme de Perte de communication.

4. Sila connexion avec le DGC-2020HD n'est pas encore établie, établissez-la via le port USB ou
Ethernet.

Sélectionnez Télécharger fichiers du dispositif dans le menu déroulant Communication.

6. Le systéme vous demande alors de sauvegarder le fichier des paramétres actuels. Choisissez
Oui ou Non.

7. Lorsque I'écran Téléchargeur de package pour les dispositifs Basler Electric (Figure 1-3)
apparait, cliquez sur le bouton Ouvrir pour naviguer jusqu'au package de dispositif regu de Basler
Electric. Vous trouverez une liste des paquets (Fichiers du package) ainsi que des détails
concernant les fichiers (Détails du fichier). Mettez une croix dans les cases situées a coté des
fichiers que vous désirez télécharger.

I N

Téléchargeur de package pour les dispositifs Basler Electric

Mom du fichier du package

Ouvert_ |H:"-.Engineeﬁng"-.F‘SE"-.F‘TC FDGC-2020H0Project Outputs'FimwareLabReleases'2.03.00.12.06_2016-06-2E
Statut
Télécharger i
Fichiers du package Détails du fichier
|| CEM 1 Firmware L e Version: 1.02.00 -
-[] CEM 2 Fimware i i~ Date de version de construction: 06/28
Fermé -] CEM 3 Firmware - Numéro de piéce: 53465300044
--[] CEM 4 Firmware =)- DGC-2020HD Firmware
[ AEM 1 Firmware - Mom: fimware tar.gz
[ AEM 2 Firmware - Type: Fimware |
~[] AEM 3 Firmware - Version: 2.03.00 3
~[] AEM 4 Firmware - Date de version de construction: 06/28
[ VRM Firmware - Numéro de piéce: 53465300044

Figure 1-3. Téléchargeur de package pour les dispositifs Basler Electric

8. Cliquez sur le bouton de téléchargement Upload ; le systéme affiche alors I'écran Proceed with
Device Upload pour vous permettre de continuer avec le téléchargement. Choisissez Oui ou Non.

9. Une fois que vous avez cliqué sur Oui, I'écran Sélection DGC-2020HD est affiché. Sélectionnez
USB ou Ethernet.

10. Une fois que le téléchargement du ou des fichiers est terminé, cliquez sur le bouton Fermer de
I'écran Téléchargeur de package pour les dispositifs Basler Electric et interrompez la
communication avec le DGC-2020HD.

Informations sur le dispositif DGC-2020HD
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Mise a niveau du micrologiciel du DGC-2020HD
Mettez a niveau le micrologiciel du DGC-2020HD, puis chargez un fichier de paramétres enregistré.
1. Mise a niveau du micrologiciel du DGC-2020HD

a. Connectez-vous au DGC-2020HD avec BESTCOMSPIus. Vérifiez la version d'application
du micrologiciel dans I'écran Parameétres généraux > Informations sur le dispositif.

b. Sélectionnez Télécharger fichiers du dispositif dans le menu déroulant Communication.
Vous n'avez pas besoin d'étre connecté au DGC-2020HD pour le moment. Si le systeme
affiche une boite de dialogue vous demandant de sauvegarder vos fichiers, cliquez sur le
bouton approprié et continuez.

c. Ouvrez le package de dispositif souhaité (dgc-2020hd.bef).

d. Cochez la case correspondant au micrologiciel DGC-2020HD. Notez le numéro de
version du micrologiciel DGC-2020HD. Il s'agit de la version qui sera utilisée
ultérieurement pour configurer la version d'application dans le fichier des paramétres.

e. Cliquez sur le bouton Télécharger et suivez les instructions qui apparaissent a I'écran
pour démarrer le processus de mise a jour.

f.  Une fois le téléchargement terminé, interrompez la communication avec le DGC-
2020HD.

2. Chargement du fichier de parameétres enregistré sur le DGC-2020HD
a. Fermez tous les fichiers de configuration.
b. Sélectionnez Nouveau, DGC-2020HD dans le menu déroulant Fichier.
c. Connectez-vous au DGC-2020HD.

d. Une Une fois que tous les paramétres ont été lus a partir du DGC-2020HD, ouvrez le
fichier de paramétres enregistrés en cliquant sur le bouton Ouvrir le fichier dans la barre
de menus inférieure de BESTCOMSPIus (a cété du bouton Connecter/Déconnecter).
Accédez alors au fichier a télécharger.

e. Lorsque BESTCOMSPIus affiche une boite de dialogue pour vous demander si vous
désirez télécharger les paramétres et la logique sur le dispositif, cliquez sur Oui.

f. Dans le cas ou le systéeme vous informerait d'une erreur de téléchargement et vous
indiquerait que la logique n'est pas compatible avec la version du micrologiciel, vérifiez
que le numéro de style du DGC-2020HD inscrit dans le fichier enregistré correspond a
celui du DGC-2020HD vers lequel le fichier est téléchargé. Le numéro de style du fichier
des parameétres est accessible sous Paramétres généraux > Numéro de style dans
BESTCOMSPlus.

g. Sile numéro de style du fichier des paramétres ne correspond pas a celui du DGC-
2020HD vers lequel le fichier est chargé, déconnectez-vous du DGC-2020HD, puis
modifiez le numéro de style dans le fichier de paramétres. Répétez ensuite les étapes de
la section Chargement du fichier de paramétres enregistré sur le DGC-2020HD.

DGC-2020HD Informations sur le dispositif
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2 * Sécurité

Les divers niveaux de sécurité du DGC-2020HD offrent aux intervenants le niveau d'accés approprié pour
leurs taches quotidiennes tout en protégeant les paramétres critiques contre tout accés non autorisé.

Niveaux d’'acces

Les mots de passe sécurisent I'accés a six zones d'accés fonctionnelles distinctes : Lecture, Controle,
Opérateur, Paramétres, Conception et Administrateur (Admin). Un mot de passe unique peut étre attribué
a chaque zone fonctionnelle ou un seul mot de passe peut étre affecté a plusieurs zones. Les zones
fonctionnelles ne sont pas indépendantes. Par exemple, un mot de passe Admin est utilisé pour les
niveaux d'acces 6, 5, 4, 3, 2 et 1 ; un mot de passe Conception est utilisé pour les niveaux d'accés 5, 4,
3,2 et 1. Le Tableau 2-1 répertorie les niveaux d'acces et leur description.

Tableau 2-1. Niveaux d'accés et descriptions

Niveau —n
. A Description
d'accés
6 - Admin (le Possibilité de créer, de modifier et de supprimer des autorisations pour les utilisateurs et les
plus élevé) canaux. Les paramétres de communication peuvent étre ajustés. Des mises a niveau de logiciel

peuvent étre effectuées. L'historique peut étre réinitialisé.

5 - Conception | Possibilité de créer ou de modifier la logique programmable

Possibilité d’ajuster les valeurs de tous les paramétres et les statistiques cumulatives de

4 - Paramétres fonctionnement, mais interdiction de saisir ou d'éditer des équations logiques

Possibilité pour I'utilisateur de définir la date et I'heure, d’effacer et de déclencher des fichiers-
journaux, de modifier les parameétres de I'écran LCD, de contréler les disjoncteurs, de
réinitialiser les statistiques d'exécution, de démarrer et d’arréter le moteur et de changer le mode
de fonctionnement (marche/arrét/auto).

3 - Opérateur

2 - Controle Possibilité d'exécuter des contrdles en temps réel

Possibilité de lire tous les parameétres systéme, mais interdiction d'apporter des modifications ou

1- Lecture d'exécuter des opérations

0 - Aucun Tout acces est refusé.

Il est également possible de renforcer la sécurité en contrélant les zones fonctionnelles auxquelles il est
possible d'accéder via un port de communication donné. Par exemple, la sécurité peut étre configurée de
sorte que l'acces au panneau avant soit autorisé a un niveau inférieur a celui de I'accés
BESTCOMSPIus® ou Modbus™,

Les ports de communication et les parameétres de mot de passe servent de contrdle bidimensionnel pour
limiter les modifications. Le mot de passe saisi doit étre correct et la commande doit étre entrée via un
port valide. Un seul port a la fois peut étre utilisé avec un niveau d'accés supérieur a Lecture. Par
exemple, si un utilisateur obtient un accés d'accés Settings (Parametres) au port USB, les utilisateurs
ayant accés aux autres ports (Ethernet, panneau avant ou RS-232) ne pourront pas obtenir un acces de
niveau plus élevé que Read (Lecture). C'est seulement une fois que I'utilisateur disposant de I'acces
Settings (Parametres) au port USB s'est connecté que les autres utilisateurs peuvent obtenir un acces de
niveau plus élevé que Read (Lecture).

Modbus et CAN Bus sont des exceptions et peuvent étre connectés simultanément a un port et a un
autre port dont le niveau d'accés est supérieur a la lecture. Ceci permet de ne pas restreindre leur
communication lorsqu'un autre port est utilisé et de ne pas bloquer tous les autres ports si leur
communication est active.

Si aucune activité n'est détectée sur un port présentant un accés supérieur au niveau Lecture pendant
toute la durée du parametre de temporisation de I'accés, les privileges d'accés sont automatiquement
réduits au niveau Lecture. Ainsi, la protection par mot de passe ne peut pas étre accidentellement laissée
dans un état ou les privileges d'accés sont activés pour une zone alors que d'autres zones sont
verrouillées pour une période indéfinie.

DGC-2020HD Sécurité
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Définition du nom de l'utilisateur

1. Utilisez I'Explorateur des parameétres de BESTCOMSPIus pour sélectionner Définition du nom de
l'utilisateur sous Parametres généraux, Configuration de la sécurité du dispositif. La boite de dialogue
de connexion est affichée. Reportez-vous a la Figure 2-1. Un acces de niveau administrateur est
requis pour configurer des noms d'utilisateur et des mots de passe.

-~ y
“) Inscription dans le systéme ﬁ

Mom d'utilisateur :

I

Mot de passe :

Insu:riptiu:up dansz le annuler
' systeme
Figure 2-1. Ecran de connexion

2. Entrez le nom d'utilisateur et le mot de passe de I'administrateur, puis cliquez sur le bouton
permettant de se connecter. Le nom d'utilisateur de I'administrateur par défaut est A et le mot de
passe par défaut est A.

3. Seul I'administrateur peut modifier des noms d'utilisateur et des mots de passe dans I'écran Définition
du nom de l'utilisateur (Figure 2-2). Les noms d'utilisateur et les mots de passe peuvent contenir
jusqu'a 16 caractéres et doivent se composer de lettres majuscules et minuscules, de chiffres et de
caractéres spéciaux.

Liste des ufilsateurs Informations de l'utilisateur sélectionné
Mom d'utilisateur Niveau d'accés madmum it Nom d'wtiiszteur
A Ao it n
ADMINISTRATOR Admiristration Mot de passe
UNASSIGNED Lire A
UNASSIGNED Lire Vérfiez le mot de passe
UNASSIGNED Lire
UNASSIGNED Lire A
UNASSIGNED Lire 3 Niveau d'accés madimum autorisé
LUNASSIGNED Lire [MITIiI"IiStIEﬁOﬂ vl
UNASSIGNED Lire Jours avant |'expiration (0 — Pas d'expirstion de mot de passe
UNASSIGNED Lirs
UNASSIGNED Lire 0
UNASSIGNED Lire
UNASSIGNED Lire
UNASSIGNED Lire
UNASSIGNED Lire
UNASSIGNED Lire
UNASSIGNED Lire
UNASSIGNED Lire
UMNASSIGNED Lire il Sauvegarderl'utilisateur] l Effacer |'utilisateur
Figure 2-2. Ecran Définition du nom de I'utilisateur

4. Dans la colonne de gauche, mettez en surbrillance un nom d'utilisateur libellé NON AFFECTE ou
mettez en surbrillance un nom d'utilisateur spécifique pour le modifier.

5. A droite de I'écran, entrez un nom d'utilisateur.

6. Saisissez un mot de passe pour l'utilisateur.

7. Saisissez a nouveau le mot de passe pour le vérifier.

8. En utilisant le Tableau 2-1 comme référence, indiquez le niveau d'accés maximal autorisé pour

I'utilisateur.

Sécurité DGC-2020HD
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10.

11.

12.

Saisissez le nombre de jours avant I'expiration du mot de passe ou laissez la valeur par défaut (0)
pour n'indiquer aucune expiration.

Cliquez sur le bouton Enregistrer I'utilisateur pour enregistrer les paramétres dans la mémoire de
BESTCOMSPlus.

Cliquez ensuite sur le menu déroulant Communication et sélectionnez Télécharger sécurité vers le
dispositif. La boite de dialogue Connexion est affichée. Un niveau d'accés Administrateur est requis
pour télécharger les paramétres de sécurité vers le dispositif.

Entrez le nom d'utilisateur et le mot de passe de I'administrateur, puis cliquez sur le bouton Se
connecter. Le nom d'utilisateur de I'administrateur par défaut est A et le mot de passe par défaut est
A. BESTCOMSPIus vous avertit dés que le téléchargement est terminé.

Configuration de I'accés des ports

1.

Utilisez I'Explorateur des paramétres de BESTCOMSPIus pour sélectionner Configuration de l'accés
des ports sous Parameétres généraux, Configuration de la sécurité du dispositif. L'écran Liste des
ports est présenté dans la Figure 2-3.

— Informations du port sélectionné

Port L'accés n'est pas sécurisé  L'accés est sécurisé Miveau d'accés non sécurss

Administration |IJre "l
BESTCOMSPlus® via R5232 Lire Administration Trsss ErEinatE e
BESTCOMSPlus® via USB Lire Administration —
HMI Lire Administration | fdmigeiion b |
Modbus via Bthemet Lire Administration e —
Modbus via Sériel Lire Administration Sauvegarder e port

T }

Figure 2-3. Ecran Liste des ports

La boite de dialogue Connexion est affichée. Reportez-vous a la Figure 2-1. Un accés de niveau
administrateur est requis pour configurer I'accés des ports. Entrez le nom d'utilisateur et le mot de
passe de l'administrateur, puis cliquez sur le bouton Se connecter. Le nom d'utilisateur de
l'administrateur par défaut est A et le mot de passe par défaut est A.

Dans la colonne de gauche, mettez en surbrillance le port a modifier.

A droite de I'écran, utilisez les menus déroulants pour compléter les champs Niveau d'accés non
sécurisé et Niveau d'accés sécurisé pour le port sélectionné. Le paramétre Niveau d'accés non
sécurisé définit le niveau d'acces maximal qui peut étre obtenu sans saisir de nom d'utilisateur/mot
de passe. Le paramétre Niveau d'accés sécurisé définit le niveau d'accés maximal qui peut étre
obtenu avec un mot de passe.

Cliquez sur le bouton Enregistrer le port pour enregistrer les paramétres dans la mémoire de
BESTCOMSPIus.

Cliquez ensuite sur le menu déroulant Communication et sélectionnez Télécharger sécurité vers le
dispositif. La boite de dialogue Connexion est affichée. Un niveau d'accés Administrateur est requis
pour télécharger les paramétres de sécurité sur le dispositif.

Entrez le nom d'utilisateur et le mot de passe de I'administrateur, puis cliquez sur le bouton Se
connecter. Le nom d'utilisateur de I'administrateur par défaut est A et le mot de passe par défaut est
A. BESTCOMSPIus vous avertit dés que le téléchargement est terminé.

DGC-2020HD Sécurité



2-4 9469370995

Controle d'acces

Le paramétre Temporisation de I'acces définit le délai avant expiration de I'acces. La minuterie est remise
a zéro a chaque modification d'un paramétre. Si la saisie d'un mot de passe est incorrecte plus de x fois
(Tentatives de connexion) en y secondes (Délai de connexion), I'acces est interdit pendant z secondes
(Durée de verrouillage de la connexion).

L'écran Contrble d'accés de BESTCOMSPlus est présenté dans la Figure 2-4.

Contréle d'accés

Dépassement du temps imparti a I'accés
Délai (s)
300

Erreur de login
Tentatives de login
]

Fenétre de temps de login (s)

1

Temps de verrouillage du login (s)
1

Figure 2-4. Ecran Contréle d'accés

1. Utilisez I'Explorateur des parametres de BESTCOMSPIus pour sélectionner Contrdle d'accés sous
Paramétres généraux, Configuration de la sécurité du dispositif. L'écran Contréle d'accés est
présenté dans la Figure 2-4.

2. Configurez les paramétres Temporisation de l'accés et Echec de la connexion.

Cliquez ensuite sur le menu déroulant Communication et sélectionnez Télécharger sécurité vers le
dispositif. La boite de dialogue Connexion est affichée. Un niveau d'accés Administrateur est requis
pour télécharger les paramétres de sécurité sur le dispositif.

4. Entrez le nom d'utilisateur et le mot de passe de l'administrateur, puis cliquez sur le bouton Se
connecter. Le nom d'utilisateur de I'administrateur par défaut est A et le mot de passe par défaut est
A. BESTCOMSPIus vous avertit dés que le téléchargement est terminé.

Sécurité DGC-2020HD
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3 * Configuration via le panneau avant

Ce chapitre fournit des informations sur la configuration des paramétres DGC-2020HD via le panneau
avant.

Configuration de I'écran

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus® : Explorateur des paramétres, Paramétres généraux, IHM de
la face avant

Chemin d'accés depuis le panneau avant : Paramétres > Parameétres généraux > IHM de la face avant
L'écran LCD du contréleur DGC-2020HD peut étre personnalisé pour répondre aux besoins d'une
application spécifique. La majorité des options peuvent étre ajustées a I'aide des boutons situés sur le
panneau avant et toutes les options peuvent étre ajustées via le logiciel BESTCOMSPIus. Les options de

I'écran sont décrites ci-aprés. La Figure 3-1 représente I'écran des paramétres IHM de la face avant de
BESTCOMSPlus.

Contraste de I'écran LCD
Ajustez ce paramétre pour compenser I'angle d'observation LCD, la lumiére ambiante disponible ou la
température ambiante. Ce paramétre accepte des valeurs situées entre 0 et 100, par incréments de 1 %.

Affichage inversé

Lorsque ce paramétre est activé, le fond de I'écran LCD est noir et le texte éclairé.

Mode de veille

Sélectionnez Activé pour passer le DGC-2020HD en mode de veille au cours des périodes d'inactivité
afin de minimiser la consommation de la batterie.

Affichage des heures moteur

Lorsque cette fonction est activée, le total des heures de fonctionnement du moteur sera affiche sur
I'écran d'apergu du panneau avant. L'affichage du total des heures de fonctionnement du moteur alterne
avec les valeurs de température du liquide de refroidissement et de tension de la batterie sur I'écran
d'apergu du panneau avant.

Afficher le niveau de carburant en-dessous de

Réglez ce parametre pour afficher le niveau de carburant sur I'écran d'apergu du panneau avant
uniqguement lorsque le niveau de carburant est inférieur a la valeur souhaitée. Cela s’applique
uniqguement lorsque le niveau DEF est recu a partir de I'ECU du moteur. Si les niveaux DEF ne sont pas
regus a partir de I'ECU du moteur, le niveau de carburant s’affiche continuellement indépendamment du
seuil d'affichage du niveau de carburant sous une certaine valeur.

Arrét de pré-alarme

Lorsque cette fonction est activée, appuyez sur le bouton-poussoir d'arrét de pré-alarme du panneau
avant pour désactiver I'affichage des alarmes, pré-alarmes et codes de défaut mtu actifs. Quand une
nouvelle alarme, pré-alarme ou code de défaut mtu devient actif, I'affichage sera réactivé. Pour plus
d’informations, voir le chapitre Génération de rapports et alarmes dans le Manuel d'utilisation.

Affichage chargeur de batterie

Lorsqu'activées, l'intensité et la tension de sortie de chargeur de batterie sont affichés sur I'écran
d'apercu du panneau avant.

DGC-2020HD Configuration via le panneau avant
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Affichage de la batterie et du régime

Ce parameétre permet de déterminer si la tension et/ou le régime de la batterie s’affichent sur I'écran
d’apercu du panneau avant. Si 'option Alternative est sélectionnée, I'affichage alternera entre la tension
de la batterie et le régime.

Ecran d’affichage DEF

Sélectionner Ecran d'apercu pour montrer le niveau DEF sur uniquement I'écran d'apergu ou sélectionnez
Tous écrans de fonctionnement pour montrer le niveau DEF sur tous les écrans qui apparaissent
automatiquement en cours de fonctionnement normal. Sélectionnez Désactiver pour masquer le niveau
de DEF sur tous les écrans.

Mode Veille

Sélectionner Activé pour faire passer le DGC-2020HD en mode veille pendant des périodes d'inactivité
afin de minimaliser le vidage de la batterie.

Dépassement du temps du rétro-éclairage de I'écran LCD

Lorsque le mode de veille est activé, ce paramétre indique le temps qui doit s'écouler avant que le DGC-
2020HD passe en mode de veille. Ce paramétre accepte des valeurs situées entre 1 et 120, par
incréments de 1 minute.

Sélection de la langue

Le texte du panneau avant est affiché dans la langue sélectionnée. Sélectionnez I'anglais, le chinois, le
frangais, I'allemand ou I'espagnol.

Configuration du défilement d'écrans

Lorsque I'option Mesures avec défilement est activée, les valeurs de mesure sélectionnées par
l'utilisateur sont affichées a I'écran Vue générale. Toutes les valeurs disponibles peuvent étre affichées.
L'écran peut afficher jusqu'a neuf valeurs en méme temps. Une fois le délai de temps de défilement
écoulé, I'écran affiche les neufs prochaines valeurs, et ainsi de suite.

Messages d'initialisation

Deux messages d'initialisation personnalisés s'affichent sur I'écran de démarrage du DGC-2020HD.

Désactivation de I'écran tactile

Lorsque ce paramétre est sélectionné, les commandes de I'écran tactile sont désactivées.

Configuration via le panneau avant DGC-2020HD
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HMI de la face avant

Configuration des mesures affichées lors du défilement

-|_] Pression d'huile ~
-] Température du liquide de refroidissement

-] Tension de la batterie

-] Vitesse de rotation du moteur ft/min)

-] Source vitesse

-] Niveau du combustible

-] Charge du moteur

-] Paramétres du niveau de liguide: de refroidissement
-] Temps de fonctionnement total

£-[_] Gen Tension

H-[_] Gen Courant

H-[] Gen Fréquence

H-[_] Gen Puissance

Afficher niveau de carburant en dessous de (%) g% EE: 1 -CFEE:T-:

£
£
£
£
£
£
(-] Bus 1 Fréquence
£
£
£
£
£

Configuration de |'écran LCD

WValeur de contraste [

Affichage inversé

Mon ~

Ecran d'apercu
Basculement de phase retardé (s)

R

Affichage des heures de fonctionnement du moteur
Active w

7-[_] Bus 1 Puissance
£-[_] Bus 2 Tension
H-[_] Bus 2 Courant
H-] Bus 2 Fréquence
. +-[] Bus 2 Puissance
Active s -] Mode var

Affichage de |z batterie &t du régime -] Mode PF

Arréter pré-alarme
Désactivé ~

Affichage de chargeur de batterie

Tension de la batterie ~

-] Niveau de charge de base
-] Poirt de consigne en kvar
-] Point de consigne PF

Ecran d'affichage DEF 0
i v
Ecran dapercu - . Gen Inactif .

Configuration du mode de veille Reglages de I'ecran tactile
Made de veille Désactiver I'écran tactile

Activé v ton

Dépassement du temps du rétro-éclairage de I'écran LCD (min)

Configuration de la langue du dispositif
Sélection de |z langue

Anglais w

Configuration du défilement de |'écran
Activation du defilement

Désactive w

Délai de temps de défilement (s)

I

Initialisation des messages
Initiglisation du message 1

DGC-2020

Initialisation du message 2

I
o

Figure 3-1. Ecran des paramétres du panneau avant

Ecran d'accueil

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus® : Explorateur des paramétres, Paramétres généraux, Ecran
d'accueil

Chemin d'acceés depuis le panneau avant : Pas disponible depuis le panneau avant

DGC-2020HD Configuration via le panneau avant
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Un écran d'accueil s'affichant pendant quelques secondes lors du démarrage du DGC-2020HD peut étre
personnalisé. L'image doit avoir exactement 480 pixels de largeur par 272 pixels de hauteur. Les formats
d'image pris en charge sont les suivants : BMP, JPG, GIF et PNG. Cette option est uniquement
disponible pour les dispositifs équipés de I'écran tactile couleur en option (style XTxxxxxxx).

Etablissez une connexion avec le dispositif via BESTCOMSPIus. Cliquez sur le bouton Parcourir de
I'écran d'accueil, recherchez I'image souhaitée, sélectionnez-la et cliquez sur Ouvrir. Si I'image convient,
elle apparait sur I'écran d'accueil dans BESTCOMSPlus. Chargez les parameétres dans le DGC-2020HD
pour transférer l'image.

L'image doit avoir 480 pixels de largeur par 272 pixels de hauteur.

g Basler Electric

Parcourir

Figure 3-2. Explorateur des parameétres, Paramétres généraux, Ecran d'accueil

Menu Parameétres

La structure de 'affichage du menu Parametres sur le panneau avant est fournie ci-dessous. Consultez le
chapitre Commandes et indicateurs du Manuel d'utilisation pour une description compléte des
commandes et des indicateurs DGC-2020HD.

e Paramétres généraux

o IHM de la face avant
Informations sur le dispositif
Contréle d'acces
Configuration de I'horloge
Affichage des unités
e Communication
Ethernet
Ethernet 2 (visible lorsque Ethernet redondant est désactivé)
Ethernet redondant
Configuration bus CAN 1 (E/S)
Configuration bus CAN 2 (ECU)
Configuration du modem
Configuration RS485
Configuration RS232
Configuration Modbus

o Configuration de I'envoi d'e-mails
e Parameétres systéme

o Configuration systéme
Parameétres de groupe
Données utilisées
Transformateurs de mesure
Configuration de module a distance

O O O O

O O O O O O O O O

o 0 0 O

Configuration via le panneau avant DGC-2020HD
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Caractéristiques nominales
Configuration du démarrage
Redémarrage automatique
Minuterie d’exercice
Contréle de relais
Détection de configuration automatique
Statistiques du moteur
Minuterie sept jours
e Configuration des rapports
o Historique de données
o Analyse de tendance
o Configuration de séquence des événements
o Parametres logiques configurables
e Entrées programmables
o Entrées contact
Entrées analogiques
Fonctions programmables
Entrées de contact a distance
Entrées analogiques a distance
Entrées RTD a distance
Entrées de thermocouple a distance
o Entrées de gestionnaire systéme a distance
e Sorties programmables
o Contacts de sortie
o Eléments configurables
o Contacts de sortie a distance
o Sorties analogiques a distance
e Configuration des alarmes
o Configuration de l'avertisseur
o Pré-alarmes
o Alarmes
o Erreur des émetteurs
o Alarmes programmables
e Protection
o Groupe de paramétres 0
Groupe de parametres 1
Groupe de parameétres 2
Groupe de paramétres 3
Protection configurable
o Protection de champ
e Gestion du disjoncteur
o Gestion du disjoncteur
Dispositif de disjonction
Disjoncteurs surveillés
Condition du bus
Synchronisateur
o Synthése puissance du disjoncteur
e Controle de tendance
o Controle de tendance AVR
o Controle de tendance GOV
o Contrdle de puissance réseau
e Parameétres de contréle VRM
o Données nominales du champ
Démarrage
AVR
FCR
Limiteurs
Suivi automatique

O O O O O O O

@]

O O O O O O

O O O O

O O O O

O O O O O

DGC-2020HD Configuration via le panneau avant



e Gestion alternateurs multiples

o

O O O O O O

Sortie AVR

Sortie GOV

Sortie LS (partage de charge)
Demande de démarrage/arrét
Séquencgage

Configuration de réseau
Délestage de charges

e Logique

o

O O O O O O

Minuteries logiques (1 a 8)
Minuteries logiques (9 a 16)
Minuteries logiques (17-24)
Minuteries logiques (25-32)
Compteurs logiques
Compteurs d'entrée logique
Logique de diffusion

Configuration via le panneau avant

9469370995
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4 « Logiciel BESTCOMSPlus®

Le logiciel BESTCOMSPIus est une application pour PC basée sur le systéme d'exploitation Windows®
qui offre une interface utilisateur graphique intuitive et facile a utiliser avec les produits de communication
Basler Electric. BESTCOMSPIus est un acronyme qui correspond a Basler Electric Software Tool for
Communications, Operations, Maintenance and Settings.

BESTCOMSPIus offre a l'utilisateur la possibilité de configurer et de surveiller le DGC-2020HD par le
principe du « pointer-cliquer ». Les fonctionnalités de BESTCOMSPIus permettent d'assurer la
configuration d'un ou de plusieurs contréleurs DGC-2020HD de fagon rapide et efficace. L'un des
principaux avantages de BESTCOMSP/us est qu'un schéma de paramétres peut étre créé, enregistré
dans un fichier, puis téléchargé sur le DGC-2020HD selon les besoins de I'utilisateur.

BESTCOMSPIus utilise des modules d'extension (plug-ins), ce qui permet a l'utilisateur de gérer plusieurs
produits Basler Electric. Le module d'extension DGC-2020HD s'ouvre au niveau de l'interface principale
de BESTCOMSPlus.

Le schéma logique par défaut qui est fourni avec le DGC-2020HD est intégré a BESTCOMSPIus via le
téléchargement des parametres et de la logique a partir du DGC-2020HD. Ceci permet a I'utilisateur soit
de développer un fichier de configuration personnalisé en modifiant le schéma logique par défaut, soit de
créer un schéma particulier unique.

La logique programmable BESTlogic™ Plus est utilisée pour programmer la logique du DGC-2020HD
pour les éléments de protection, les entrées, les sorties, les alarmes, etc. Cela est réalisé par la
technique du glisser-déposer. |l suffit a I'utilisateur de sélectionner puis de faire glisser les éléments, les
composants, les entrées et les sorties sur la grille du programme et de réaliser les connexions qu'il désire
entre ces différents objets pour créer le schéma logique dont il a besoin.

BESTCOMSPIus permet également de télécharger des fichiers COMTRADE standard pour I'analyse des
données oscillographiques stockées. L'analyse détaillée des fichiers oscillographiques peut étre réalisée
a l'aide du logiciel BESTdata. Le logiciel BESTdata est gratuit et disponible sur www.basler.com.

La Figure 4-1 illustre les composants de l'interface utilisateur standard du module d'extension DGC-
2020HD avec BESTCOMSPlus.

DGC-2020HD Logiciel BESTCOMSPIus®
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1B BESTCOMSPlus® - [DGC-2020HD - SettingsFile2 (DGC-2020HD)]

* 18 Fichier Communication Outils Fenétre Aide - & x
-—* Affichage~ | 5 Ouwrir le fichier @ Déconnexion = @] Prévisualisation de I'affichage [ Exportation des mesures | Paramétres Global Options ~ | Envoi des paramétres
de mesures 1 x Séquence événementiele | Alames | Rapport de diférentiel ) Status % x | Panneau de Contrdle 1 x
E-- DGC-2020HD - .| Etatdu générateur fi
Information sur le dispositif Status [~ NoT I8 AUTo |
Moteur
Gen Commutateur de transfert automatique Requéte de refroidissement en provenance de |
: ste dad 3 £
Bus1 Alimentation de la charge par 'EPS Requéte d'arrét du refroidissement en provenan =
Ealﬁame L @ Contrdle du disjoncteur accordé Mise au silence de l'alarme Configuration du disjoncteur systéme
Energie {l Forcage du mode "sans echec” activé Teste lampe activé Disjoncteur de I'alternateur et du groupe
P Synchronisation e Forgage de ligne basse activé Ralentissement demandé Generator Bus1
Différentiel 8 Forcage de delta de masse activé Reprise de charge . ! L
;0”"0‘3 detendance Forcage de monophase AC activé Teste actif suite & un défaut du circuit principal : | : jo— o
stistiques de fonctionnement = . N .
Status 8 Forcage de monophase AC activé Paralléle au réseau
Entrées Niveau du liquide refroidissement bas Synchronisation activée Generator
Sorties {8 Erreur du chargeur de batterie Tension de synchronisation OK Group
z“e‘t'“" configurable A Fuite de combustible détecté Fréquence de glissement OK pour la synchronis Contréle du mateur
E armes . Mateur en fonctionnement Angle de synchronisation de phase OK
nregistreur d' événement Début
11938 ECU Mode var actif Fermeture du disjoncteur de synchronisation OK =
MTU Mode PF activé Délai de redémarrage activé =
Semmaire MK . + -
Boplorsteurde paamétre  § X | “Aamnes | Prédlames | Configuration de [avertisseur | Maonction de 'émetieur | “Alames programmables par | utisateur ) Configuration du systéme s x
= DGC-2020HD -~ o

Paramétres généraux Configuration du systéme
Communications

Paramétres systéme Type du systéme VT e Configuration du disjoncteur systéme
Configuration du 5 Pluseus générateus v = [Disgoncteur de Iskemateuret du groupe
Paramétres du groi or

Données nominale] ||| Numbre de dents de Ia rove

[ Remplacer bus 1 par bus 2

Transformateurs di 1260 :r.eq“eme - -

Configuration dut réquence nominale du systéme Gengrator‘ eu§1

Installation a distar| Délai de mise en marche (s) 60 Hz : : L E
IE Configuration ducl=| | 1 @‘—D\ —ojo——>

Redémarrage autol

Minuterie d'sxercic Source du signal de vitesse e

Contréle de relais [Détection magnétiaue et fréquence dstemateur v Group

Détection de confil
Compteur? jours Fonction du niveau de carburant fctacekebabalians Désignation de Ialternateur

Configuration des rapy = n s = Y Gen

Configuration de ri 3 24V

. Source du niveau de carburant Désignation du bus 1
Configuration des ; Vitesse nominale de rotation du moteur
Configuration de I Capteurrésistant  ~ o Bus 1
Entré bl .
nirees programmable Source de température du liquide de refroidissement Désignation du bus 2

Sorties programmable
Pratection configurabl Bus 2
Configuration d'alarm }
Configuration de I’ SRt TEEE dLlE Unités du Systéme

Pré-alarmes Capteur résistart hd @ Anglais

e Alarmes ) Mitrinn =

4 n G « i b

—RDGC—ZOZOHD.ParamétrEs systéme.Configuration du systéme % EN LIGNE

Figure 4-1. Composants d'interface utilisateur standard

Tableau 4-1. Definitions for Locators in Figure.

Repére Composant

A Barre de menu supérieure

Barre de menu inférieure

Explorateur des mesures

Explorateur des paramétres

m{oO|O|W

Barre d'état

Recommandations systéme

BESTCOMSPIus fonctionne avec les systemes utilisant Windows 7 SP1, Windows 8.1, Windows 10
version 1607 (mise a jour anniversaire) ou version ultérieure, et Windows® 11. Le logiciel
BESTCOMSPIus est construit autour de la plate-forme .NET de Microsoft® (.NET Framework). L'utilitaire
de configuration qui installe BESTCOMSPIus sur le PC installe également le module d'extension DGC-
2020HD et la version requise de la plate-forme .NET Framework (dans le cas ou celle-ci n'est pas déja
installée sur votre ordinateur). La configuration systéeme recommandée pour .NET Framework et
BESTCOMSPIus est indiquée dans le Tableau 4-2.

Logiciel BESTCOMSPIus® DGC-2020HD
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Tableau 4-2. Configuration systéme recommandée pour BESTCOMSPIus et .NET Framework

Type de systétme | Composant | Recommandation

32/64 bits Processeur | 2,0 GHz
32/64 bits RAM 1 Go (minimum), 2 Go (recommandés)
32/64 bits Disque dur 200 Mo (si .NET Framework est déja installé sur le PC)

4.5 Go (si .NET Framework n'est pas encore installé sur le PC)

Pour pouvoir installer et faire fonctionner BESTCOMSPIus sous Windows, l'utilisateur doit disposer de
droits d'administration.

Installation

Note

Ne connectez pas de cable USB tant que l'installation n'est pas
terminée. Connecter un cable USB avant la fin de l'installation
risquerait d'entrainer des erreurs.

1. Téléchargez BESTCOMSPIus a partir de www.basler.com.

2. Cliquez sur le bouton d’installation de BESTCOMSPlus. L'utilitaire d’installation installe
BESTCOMSPlus, le .NET Framework (s’il n’est pas déja installé), le pilote USB et le plug-in DGC-
2020HD pour BESTCOMSPIus sur votre PC.

Une fois que l'installation de BESTCOMSP/us est terminée, un dossier Basler Electric est ajouté au menu
des programmes Windows. Vous pouvez acceder a ce dossier en cliquant sur le bouton Démarrer de
Windows puis en accédant au dossier Basler Electric dans le menu Programmes. Le dossier Basler
Electric contient une icone sur laquelle vous pouvez cliquer pour démarrer le logiciel BESTCOMSPIus.

Connectez le DGC-2020HD et démarrez BESTCOMSPIlus®

Le module d'extension DGC-2020HD est un module qui fonctionne a l'intérieur de l'interface
BESTCOMSPIus. Le module d'extension DGC-2020HD contient certains paramétres opérationnels et
logiques spécifiques au DGC-2020HD.

Connexion d'un cable USB

Le pilote USB est copié sur le PC lors de l'installation de BESTCOMSPIlus et installé automatiquement
une fois le DGC-2020HD sous tension. La progression de l'installation du pilote USB est indiquée dans la
barre des taches Windows. Windows affiche un message de confirmation lorsque l'installation est
terminée.

Connectez un cable USB entre le PC et le DGC-2020HD. Appliquez la puissance de contrble au DGC-
2020HD. Attendez jusqu'a ce que la séquence de chargement (boot) se termine.

Note

Dans certains cas, I'Assistant « Nouveau matériel détecté » vous
demande le pilote USB. Le cas échéant, dirigez I'Assistant vers le
dossier suivant : C:\Program Files\Basler Electric\USB Connect Driver

Si le pilote USB ne s’installe pas correctement, consultez le chapitre Dépannage.

DGC-2020HD Logiciel BESTCOMSPIus®
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Lancement de BESTCOMSP/Ius®

Pour lancer BESTCOMSPlus, cliquez sur le bouton Démarrer de Windows, puis pointez sur Programmes,
Basler Electric et cliquez sur I'icbne BESTCOMSPIus. Lors de la configuration initiale, I'écran de sélection
de la langue BESTCOMSPIus est affiché (Figure 4-2). Vous pouvez configurer le systéme pour que cet
écran s'affiche a chaque fois que vous démarrez le logiciel BESTCOMSPIus, ou vous pouvez
sélectionner votre langue préférée et configurer le systéme pour que cet écran ne s'affiche plus. Cliquez
sur OK pour continuer. Vous pouvez accéder a cet écran ultérieurement en sélectionnant Ouitils et
Sélection de la langue dans la barre de menus.

BESTCOMSPlus® Sélectionner la langue

Deutsch

English 2 Voir le dialogue

espafiol

frangais Utiliser la langue sélectionnée
portugués

pyCCKkmin

R (EF) IBAR

Lors du démarrage de BESTCOMSPlus®...

OK

Figure 4-2. Boite de dialogue de sélection de la langue BESTCOMSPIus

La fenétre de la plate-forme BESTCOMSPIus est ensuite ouverte. Sélectionnez Nouvelle connexion dans
le menu déroulant Communication, puis cliquez sur DGC-2020HD. Reportez-vous a la Figure 4-3.

S BESTCOMSPIus®

Fichier _V{Zommunication | Outils  Aide

Nouvelle connexion Mouveau dispositif

o o]

BE1-11
BE1-FLEX
DECS-150
DECS-250
DECS-450
DGC-2020

DGC-2020ES
DGC-2020HD
IEM-2020

Load Share Module
RTD Module

Figure 4-3. Menu déroulant Communication

English Francais
Fichier Fichier
Communication Communication
Outils Outils
Fenétre Fenétre
Aide Aide

Nouvelle connexion

Nouvelle connexion

Nouveau dispositif

Nouveau dispositif

Module de partage de charge

Module de partage de charge

Module RTD

Module RTD

Logiciel BESTCOMSPIus®
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L'écran DGC-2020HD Connexion représenté par la Figure 44 est alors affiché. Sélectionnez Connexion
USB, puis cliquez sur le bouton Connexion.

-
DGC-2020HD Connexion

‘. () Connexion Ethemet [IP (Adresse : Port)] e

10 0 111 217 | - |2102
Découverte du dispositif

@ Connexion USB Rechercher les
dispositifs connectés

) 8&rialR5232 [ Connexion modem
’

Port COM _ Muméro de téléphone
@) Modem F UsB

NIA

Chaine alphanumeérique de connexion du modem
Propriétés

(0) Sélectionner le dispositif devant &tre connectsé

Répertoire du dispositif

Description  Modele  Muméro de série Adresse [P Port COM  Numéro de téléphone  Connexion par defaut

Effacer Ajouter [ Avancé... ][ Fermé ]

Figure 4-4. Boite de dialogue DGC-2020HD Connexion

Etablissement de la communication

La communication entre BESTCOMSPIus et le DGC-2020HD est établie lorsque vous cliquez sur le
bouton Connexion dans I'écran DGC-2020HD Connexion (voir Figure 4-4) ou sur le bouton Connecter
dans la barre de menu inférieure de I'écran principal de BESTCOMSPIus (Figure 4-1). Si vous recevez le
message d'erreur « Impossible de se connecter au dispositif », vérifiez que les communications sont
configurées correctement. Une seule connexion Ethernet est autorisée a la fois. Téléchargez la logique et
tous les paramétres du DGC-2020HD en sélectionnant Télécharger paramétres et logique dans le menu
déroulant Communication. BESTCOMSPIus lit tous les parametres et toute la logique du DGC-2020HD et
les charge dans la mémoire de BESTCOMSPlus. Reportez-vous a la Figure 4-5.

g ™

En cours de traitement, merci d'attendre... -

Les parameétres sont en cours d'accés (Lecture)

(Merci de patienter...)

Figure 4-5. En cours de traitement, merci d'attendre...

Propriétés avancées

Cliquez sur le bouton Avancé dans I'écran Connexion pour afficher la boite de dialogue Propriétés
avanceées. Les parameétres par défaut sont représentés par la Figure 4-6.

DGC-2020HD Logiciel BESTCOMSPIus®
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- 1
Propriétés avancées &l

Reconnexion avancée

[7] Activé

Teéléchargement des paramétres aprés la reconnexion
30000 5 Delai(ms)

999999999 - Nombre d'essais maximum

Divers

Teléchargement des paramétres aprés la connexion initiale

[ OK ] I Annuler

Figure 4-6. Boite de dialogue Propriétés avancées

Barres de menu

Les barres de menu sont situées dans la partie supérieure de la fenétre BESTCOMSPIus (voir Figure
4-1). La barre de menu supérieure dispose de cing menus déroulants. Cette barre de menu permet la
gestion des fichiers de parametres, la configuration des paramétres de communication, le téléchargement
dans les deux sens des fichiers de configuration et de sécurité, ainsi que la comparaison des fichiers de
parameétres. La barre de menu inférieure comprend des icones sur lesquelles il est possible de cliquer
pour déclencher une commande. Ces icdnes permettent la modification des vues BESTCOMSPlus,
I'enregistrement ou le chargement d'un espace de travail BESTspace™, I'ouverture d'un fichier de
parameétres, la connexion/déconnexion du dispositif, I'affichage de I'apergu des données de mesure a
imprimer, I'exportation des mesures, le passage en mode de fonctionnement en temps réel et I'envoi des
paramétres modifiés en mode autre que le mode temps réel.

Barre de menu supérieure (interface BESTCOMS Plus®)

Les fonctions de la barre de menu supérieure sont répertoriées et décrites dans le Tableau 4-3.
Tableau 4-3. Barre de menu supérieure (interface BESTCOMSPIus)

Option de menu Description
Fichier
Nouveau Création d'un nouveau fichier de parametres
Ouvrir Ouverture d'un fichier de parametres existant
Fermer Fermeture d'un fichier de paramétres

Enregistrer

Enregistrement d'un fichier de paramétres

Enregistrer sous

Enregistrement d'un fichier de parameétres sous un autre
nom

Exporter vers fichier

Enregistrement des parameétres dans un fichier au format
*
.csv

Imprimer Impression, exportation ou envoi d'un fichier de
paramétres

Propriétés Affichage des propriétés d'un fichier de paramétres

Historique Affichage de I'historique d'un fichier de parameétres

Fichiers récents

Ouverture d'un fichier précédemment ouvert

Quitter

Fermeture du programme BESTCOMSPIus

Communication

Logiciel BESTCOMSPIus®
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Option de menu

Description

Nouvelle connexion

Sélection d'un nouveau dispositif ou DGC-2020HD

Fermer la connexion

Fermeture de la communication entre BESTCOMSPIus et
le DGC-2020HD

Téléchargement des paramétres et de la
logique a partir du dispositif

Téléchargement des paramétres de fonctionnement et de
la logique a partir du dispositif

Télécharger parameétres et logique vers le
dispositif

Téléchargement des parameétres de fonctionnement et de
la logique vers le dispositif

Télécharger parameétres vers le dispositif

Téléchargement des paramétres de fonctionnement vers
le dispositif

Télécharger logique vers le dispositif

Téléchargement des paramétres de la logique vers le
dispositif

Télécharger sécurité a partir du dispositif

Téléchargement des paramétres de sécurité a partir du
dispositif

Télécharger sécurité vers le dispositif

Téléchargement des parameétres de sécurité vers le
dispositif

Configurer

Paramétres Ethernet

Télécharger fichiers du dispositif

Téléchargement du micro-logiciel vers le dispositif

Outils

Sélectionner la langue

Sélection de la langue du logiciel BESTCOMSPIus

Définir mot de passe du fichier

Protection par mot de passe d'un fichier de paramétres

Comparer fichiers de paramétres

Comparaison de deux fichiers de paramétres

Copier le groupe Paramétres

Copier les parameétres d’un groupe a l'autre

Exporter automatiquement des mesures

Exportation des données des mesures a une fréquence
définie par I'utilisateur

Historique - Afficher

Affichage de I'historique BESTCOMSPIus

Historique - Effacer

Effacement de I'historique BESTCOMSPIus

Historique - Nouveau nom de fichier

Définition d'un nouveau nom pour I'historique

Jourmnal d'incidents - Enregistrement avec
commentaires

Activer / Désactiver enregistrement avec
commentaires

Joumal d'incidents - Enregistrement
communication avec commentaires

Activer / Désactiver enregistrement communication
avec commentaires

Définir le shell par défaut

Sélectionnez le shell par défaut pour
BESTCOMSPIus

Générer certificat

Générer un certificat

Appareils acceptés

Visualiser et supprimer des certificats acceptés

Aide

Rechercher les mises a jour

Recherche sur Internet des mises a jour du logiciel
BESTCOMSPIus

Vérifier les mises a jour des parameétres

Activation ou changement de la recherche automatique
des mises a jour

A propos de

Affichage des informations générales et détaillées sur le
systéme et sa version de construction

Barre de menu inférieure (module d'extension DGC-2020HD)

Les fonctions de la barre de menu inférieure sont répertoriées et décrites dans le Tableau 4-4.

DGC-2020HD

Logiciel BESTCOMSPIus®
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Tableau 4-4. Barre de menu inférieure (module d'extension DGC-2020HD)

Bouton de menu Description

Permet d'afficher ou de masquer le Panneau de mesure, le
Panneau de paramétre ou le Panneau d'information de paramétres.
Ouverture et enregistrement des espaces de travail BESTspace ™.
Les espaces de travail personnalisés permettent de basculer entre
les taches plus simplement et plus efficacement.

Affichage ~

Permet d'ouvrir un fichier de paramétres déja enregistré.

Permet d'ouvrir I'écran DGC-2020HD Connexion en vue de la
connexion au DGC-2020HD par l'intermédiaire d'un cable USB,
d'un modem ou d'Ethernet. Ce bouton apparait seulement dans le
cas ol un DGC-2020HD n'est pas connecté.

[= Cuvrir le fichier
@

Connexion

Pemmet de déconnecter un DGC-2020HD connecté. Ce bouton

& p: )
- TIERITENN apparait seulement dans le cas ot un DGC-2020HD est connecté.

Affiche I'écran Apergu impression permettant de controler la mise
en page de l'impression des mesures. Cliquez sur le bouton de
l'imprimante pour envoyer les données vers une imprimante.

@] Prévisualisation de |'affichage

Permet d'exporter toutes les valeurs des mesures vers un fichier

| Exportation des mesures
L] =P *.CSV.

Un menu déroulant permettant la sélection de groupe est disponible
lorsque vous définissez des paramétres de protection. Les
paramétres peuvent étre appliqués au Groupe 0, 1, 2 ou 3. Siun
Pararmétres Global parameétre global est modifié, Global apparait a la place du menu
déroulant.

Parametres  Groupe 0 -

Affiche une liste déroulante intitulée Paramétres du mode temps
réel qui active le mode de fonctionnement en temps réel permettant
d'envoyer automatiquement les parametres vers le dispositif au fur
et & mesure des changements.

Envoie les paramétres au DGC-2020HD lorsque BESTCOMSPIus
ne fonctionne pas en mode temps réel. Cliquez sur ce bouton aprés
toute modification des paramétres pour qu'ils soient envoyés au
DGC-2020HD.

Options -

Envoi des paramétres

Explorateur des paramétres

L'Explorateur des paramétres est un outil simple et facile d'utilisation de BESTCOMSPIus. Il permet de
naviguer entre les différents écrans de parametres du module d'extension DGC-2020HD.

Ces écrans permettent a I'utilisateur d'éditer les parametres généraux, les communications, les
parametres systéme, les entrées programmables, les sorties programmables, la configuration de I'alarme,
la protection, la gestion du disjoncteur, les émetteurs programmables, ainsi que la logique programmable
BESTIlogicPlus.

Aprés l'apport de certains changements au niveau des parameétres, une configuration de la logique peut
étre nécessaire. Consultez le chapitre BESTlogicPlus pour obtenir de plus amples informations.

Entrée de paramétres

Lors de I'entrée des paramétres dans BESTCOMSPIus, chaque parametre est validé par rapport aux
limites prédéfinies. Les paramétres entrés qui ne sont pas conformes aux limites prédéfinies sont
acceptés mais marqués comme non conformes. La Figure 4-7 illustre un exemple de parameétres
marqués comme non conformes (repére A) et la fenétre de validation des parametres (repére B) utilisée
pour diagnostiquer les paramétres défectueux.

Logiciel BESTCOMSPIus® DGC-2020HD
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18 BESTCOMSPIus® - [DGC-2020HD - SettingsFilel] - [m] x

{8 Fichier Communication Outils Fenétre  Aide - F X
Affichage~ | [5 Ouvrir lefichier @ Connexion | & Prévisualisation de I'affichage | Exportation des mesures | Paramétres Global Options ~

Expl de paramétre 1 x /m - X

= DGC-2020HD

- Paramétres généraux

) Communications Configuration du démarrage

- Paramétres systéme Pré-démarrage Lancement Processus de démarrage déconnecté
+ gfrnaﬁn?:éim dgn:uszu;t:me Délai de urédémarras_;(s) Style de démarrage Limite de déoonnex\ug)du démarrage (%)
4 Données nominales O Contra
- Transformateurs de mesure @ Cyde

Configuration du contact de pré-démarrage Déconnexion de I'entrainement de pression d'huile ac

i~ Configuration du transformateur différentiel
Installation 3 distance du module @®) Ouvert aprés déconnexion Cycle @® Désactivé
O Feme pendant s foctorremert Nobeedecycles de dimarrage Ot

-~ Redémarrage automatique

oo Pressi exion de l'entrainement (PSI
L Minuterie d'exercice Configuration de repos de pré-démarrage 2 _2 ; L TRTEIEL )
- Contréle de relais ) Off pendant repos jleesiCaics T arel(e) o
Eétecttmn \:If configuration autematique ®)On pendant repos 5
- Compteur 7 jours Préchauf i le dé
Configuration des rapports @ e s e Temps de repos (s) Re"u‘d‘ssefTe”‘
- Entrées programmables Mode de refroidissement OFF autharisé
- Serties programmables Redémarrage Désactivé ~
- Protection configurable gl 3
+ Configuration d'ga\arme JEEICSE e Continu Configuration de refroidissement
- Protection Temps de démarrage centinu (s) Uniquement lorsque chargé ~
- Gestion du digjoncteur 10 .
#)- Cenfiguration de contréle du biais o= Retionissenat St v
- Paramétres VRM = n
#- Gestion alternateurs multiples
#I- Emetteurs programmable Ia validation des paramétres 1 x
&

Logique programmable BESTlogic™ Plus | & 3 Erreurs || /2y O Avertissements || () 0 Messages| | Revalider  Cliquer sur le lien Nem du paramétre pour ouvrir I'écran du paramétre,

Nom du paramétre Valeur du dispositif Message d'erreur
& GensetController PreCrankDelay 31 GensetController.PreCrankDelay. La valeur 31 est en dehors de la plag
@ GensetController. CrankDisconnectlimit 101 GensetController.CrankDisconnectLimit. La valeur 101 est en dehors de...
@  EnagineSource FlywheelTeeth Paramétre : EngineSource.FlywheelTeeth. La valeur n'est pas une val

1 Configuration du démanage Infermations de corfiguration |44/1a validation des paramétres

DGC-2020HD.Configuration des rapports P2 HORS LIGNE

Figure 4-7.Paramétres marqués comme non conformes et fenétre de validation des paramétres

La fenétre de validation des paramétres, affichée en sélectionnant I'onglet Validation des parameétres
(repere C), affiche trois types d’alerte : erreurs, avertissements et messages. Une erreur décrit un
probléme tel qu’'un paramétre hors plage. Un avertissement décrit une situation dans laquelle les
parameétres de prise en charge ne sont pas valides, rendant les autres paramétres non conformes aux
limites prédéfinies. Un message décrit un probléme de paramétrage mineur qui a été automatiquement
résolu par BESTCOMSPIus. Un exemple de condition déclenchant un message est I'entrée d'une valeur
de paramétrage avec une résolution qui dépasse la limite imposée par BESTCOMSPIus. Dans ce cas, la
valeur est automatiquement arrondie et un message est déclenché. Chaque alerte indique un nom
hyperlié pour le paramétre non conforme et un message d’erreur décrivant le probléme. En cliquant sur le
nom du paramétre hyperlié, vous accédez a I'écran de paramétrage avec le paramétre en question.
Cliquez avec le bouton droit de la souris sur le nom du paramétre hyperlié pour restaurer le paramétre a
sa valeur par défaut.

Remarque

Il est possible de sauvegarder un fichier de paramétres DGC-2020HD
dans BESTCOMSPIus avec des paramétres non conformes.
Cependant, il n’est pas possible de télécharger des paramétres non
conformes sur le DGC-2020HD.

Explorateur des mesures

L'Explorateur des mesures est un outil simple et facile d'utilisation de BESTCOMSPIus. Il permet de
naviguer entre les différents écrans de mesure du module d'extension DGC-2020HD.

Ces écrans permettent a I'utilisateur de visualiser en temps réel les données du systéme : tensions et
intensités d'alternateur, statut d'entrée/de sortie, alarmes, rapports et autres paramétres. Consultez le
chapitre Mesures du Manuel d'utilisation pour plus d'informations sur I'Explorateur des mesures.

DGC-2020HD Logiciel BESTCOMSPIus®
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BESTspace™

BESTspace permet a l'opérateur de gérer des espaces de travail personnalisés. Un « espace de travail »
reprend la position et la taille de tous les écrans ouverts dans BESTCOMSPlus. Les espaces de travail
pré-enregistrés peuvent étre rapidement chargés en vue de la réalisation d'une tache particuliere. Cette
fonctionnalité permet d'enregistrer un nombre d'espaces de travail infini, dont un espace de travail par
défaut chargé au moment du démarrage du module d'extension DGC-2020HD. Dans le fichier d'espace
de travail, il est possible d'enregistrer séparément les écrans de I'Explorateur des mesures et ceux de
I'Explorateur des parameétres. Une zone Commentaires permet a I'utilisateur de décrire ou d'annoter
I'espace de travail enregistré. Pour accéder a BESTspace, cliquez sur Affichage (dans la barre de menu
inférieure) et placez le pointeur de la souris sur BESTspace. La Figure 4-8 représente les options
BESTspace du menu déroulant Affichage. La Figure 4-9 représente les options de I'écran
Charger/Enregistrer un fichier d'espace de travail.

{= BESTCOMSPlus® - [DGMS] l =E
{8 Fichier Communication Outils  Fenétre  Aide - & X
|Affichage~| | [ Ouvrir le fichier &% Connexion Q\j Prévisualisation de I'affichage - Options~ | =

Panneau de mesure »

Panneau de parametre

-
—

Panneau d'information de paramétres  »

BESTspace™ » Espace de travail cuvert

Sauvegarde de |'espace de travail

Configurer |'espace de travail par défaut N

aijpweled ap najelodxd 2B |

,}, Informations de u:u:-rfigl.ratic-4

7t HORS LIGNE

Figure 4-8. Menu Affichage, options BESTspace™

Charger/Sauvegarder le fichier de 'espace de travail

Dispaositif Commentaires
DGC-2020HD]
Résolution d'écran
1520 1080
N‘ficherles PENNEALK
[7] Panneau de mesure

Panneau de paramétre

[ Enregistrer I I Annuler

L 4

Figure 4-9. Menu Affichage, BESTspace™, écran Charger/Enregistrer un fichier d'espace de travail

Gestion des fichiers de paramétres

Un fichier de paramétres contient tous les parametres du DGC-2020HD, y compris la logique.

Un fichier de paramétres créé dans BESTCOMSP/us aura I'une des deux extensions de fichier. Les
fichiers de paramétres créés a partir de la version 4.00.00 regoivent I'extension « bst4 ». Les fichiers de
parameétres créés dans les versions antérieures a 4.00.00 auront 'extension « bstx ».

Il est possible de sauvegarder uniquement la logique DGC-2020HD affichée sur I'écran de la logique
programmable de BESTlogicPlus dans un fichier de bibliotheéque logique distinct. Cette capacité est
particulierement utile lorsqu’une logique similaire est requise pour plusieurs systtemes DGC-2020HD.

Logiciel BESTCOMSPIus® DGC-2020HD
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L’extension d’un fichier logique créé dans BESTCOMSPIus sera « bsl4 » (version 4.00.00 et ultérieure)
ou « bslx » (versions antérieures a 4.00.00).

Il est important de noter que les paramétres et la logique peuvent étre téléchargés vers le dispositif
séparément ou ensemble, mais qu’ils sont toujours téléchargés ensemble a partir du dispositif. Consultez
le chapitre BESTlogicPlus pour obtenir de plus amples informations sur les fichiers logiques.

Ouverture d'un fichier de paramétres

Pour ouvrir un fichier de paramétres DGC-2020HD avec BESTCOMSPIus, sélectionnez le menu
déroulant Fichier, puis la commande Ouvrir. La boite de dialogue Ouvrir est alors affichée. Cette boite de
dialogue vous permet d'utiliser les techniques Windows classiques pour sélectionner le fichier a ouvrir.
Sélectionnez le fichier voulu et cliquez sur Ouvrir. Vous pouvez également ouvrir un fichier en cliquant sur
le bouton Ouvrir le fichier de la barre de menu inférieure. Si vous étes connecté a un dispositif, le
systéme vous demande de télécharger les paramétres et la logique du fichier vers le dispositif en cours.
Si vous choisissez Oui, les parameétres affichés dans BESTCOMSPIus sont remplacés par ceux du fichier
ouvert.

Enregistrement d'un fichier de paramétres

Sélectionnez Enregistrer ou Enregistrer sous dans le menu déroulant Fichier. Une boite de dialogue est
alors affichée pour vous permettre de définir le nom et I'emplacement d'enregistrement du fichier. Cliquez
sur le bouton Enregistrer pour terminer le processus d'enregistrement.

Téléchargement des paramétres et/ou de la logique vers le dispositif

Pour télécharger un fichier de paramétres vers le DGC-2020HD, ouvrez-le via BESTCOMSPIus ou créez-
le avec BESTCOMSPIus. Cliquez ensuite sur le menu déroulant Communication et sélectionnez
Télécharger parametres et logique vers le dispositif. Pour télécharger uniquement les paramétres de
fonctionnement sans la logique, sélectionnez Télécharger paramétres vers le dispositif. Pour télécharger
uniquement la logique sans les paramétres de fonctionnement, sélectionnez Télécharger logique vers le
dispositif. Le systéme vous demande d'entrer le mot de passe. Le nom d'utilisateur par défaut est A et le
mot de passe par défaut est A. Si le nom d'utilisateur et le mot de passe sont corrects, le téléchargement
commence et une barre de progression est affichée.

Télécharger parametres et logique a partir du dispositif

Pour télécharger les parameétres et la logique a partir du DGC-2020HD, cliquez sur le menu déroulant
Communication et sélectionnez Télécharger parameétres et logique a partir du dispositif. Si les parameétres
de BESTCOMSPIus ont été modifiés, une boite de dialogue apparait pour vous demander si vous
souhaitez enregistrer ou ignorer les modifications. Une fois le choix effectué, le téléchargement
commence. BESTCOMSPlus lit tous les parameétres et toute la logique du DGC-2020HD et les charge
dans la mémoire de BESTCOMSPIlus.

Impression d'un fichier de paramétres

Sélectionnez Apergu impression dans le menu déroulant Fichier pour afficher un apercu du document de
parameétres a imprimer. Pour imprimer les parameétres, cliquez sur l'icbne représentant une imprimante
située dans le coin supérieur gauche de I'écran Apergu impression.

Vous pouvez éviter de passer par I'apergu avant impression et sélectionner directement la fonction
d'impression en cliquant sur le menu déroulant Fichier et en cliquant sur Imprimer. Une boite de dialogue
estalors affichée. Elle contient les options Windows typiques permettant de définir les propriétés de
l'imprimante. Configurez ces paramétres en fonction de vos besoins et cliquez sur Imprimer.

Comparaison des fichiers de paramétres

BESTCOMSPIus dispose d'une fonctionnalité permettant de comparer deux fichiers de paramétres. Pour
comparer des fichiers, cliquez sur le menu déroulant Outils et sélectionnez Comparer fichiers de
parametres. La boite de dialogue Configuration de la comparaison de paramétres BESTCOMSP/us est
alors affichée (Figure 4-10). Sélectionnez I'emplacement du premier fichier sous Source des paramétres
de gauche et I'emplacement du second fichier sous Source des parameétres de droite. Pour comparer un

DGC-2020HD Logiciel BESTCOMSPIus®
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fichier de paramétres qui se trouve sur le disque dur de votre PC ou sur un support portatif, cliquez sur le
bouton du dossier et naviguez jusqu'au fichier souhaité. Pour comparer des paramétres téléchargés a
partir d'une unité, cliquez sur le bouton Sélectionner I'unité pour configurer le port de communication.
Cliquez sur le bouton Comparer pour comparer les fichiers de paramétres sélectionnés.

r N
BESTCOMSPlus® configuration de la comparaison des paramétres‘
Source des paramétres de gauche Source des paramétres de droite
@ Paramétres en mémoire (") Paramétres en mémoire
() Fichier de paramétres sur le disque @) Fichier de paramétres sur le disque
() Télécharger les paramétres & partir de lunité (71 Télécharger les paramétres & partir de lunité

Source gauche Télécharger Sélection de l'unité
Faramétres mémoires

Source droite Télécharger Sélection de lunité
C:Users'markk Documents DGC-2020HD Settings and Logic Files'\DGC-2020HD Sett

[Compalaison] [ Fermer

Figure 4-10. Outils, écran de comparaison des fichiers de paramétres

Le systéeme affiche alors une boite de dialogue qui donne les résultats de la comparaison. La boite de
dialogue BESTCOMSP/us comparaison des paramétres (Figure 4-11) permet d'afficher tous les
paramétres (Afficher 'ensemble des paramétres), uniquement les différences (Afficher les différences des
parametres), toute la logique (Afficher tous les chemins logiques) ou uniquement les différences logiques
(Afficher les différences de cheminement logique). Cliquez sur Fermer lorsque vous avez terminé.

i '
d BESTCOMSPIus® comparaison des pa:amélre— Elélg

(") Mficher l'ensemble des paramétres (") Afficher tous les chemins logiques () Mficher toutes les options DNP/Madbu

@) Afficher les différences des paramétres () Afficher les différences de chemin logique () Afficher les différences DNP/Modbus

Inclure les éléments manquants

il Paramétres mémoires C:\Wsers\markk\Documents\DGC-2020HD Settings and Logic ... | =

Canbus.1193%Address = 234 Canbus.1193%ddress = 238
EcuConfig, J193950urceAddress = 234 EcuConfig.J193950urceAddress = 238
EcuConfig.dtcEnable =0 EcuConfig.dtcEnable = 1
EcuConfig.canBusEnabledByllser =10 EcuConfig.canBusEnabledBylJser = 1
BreakerManagment.BreakerSystemConfig = 0 BreakerManagment.BreakerSystemConfig = 6
LoadShareSettings.SystemType =0
AEM1.Enable =0

AEM2.Enable =0

CEM1.Enable =0

LoadShareSettings.SystemType = 2

AEM1.Enable = 1

AEM2.Enable = 1

CEM1.Enable = 1 -

RN R O R | |

Canbus.J1935Address = 234
Canbus.J1939Address = 238

Total : 3314

Différences : 14

‘ Imprimer ‘ ‘ Fermer ‘

Elément manguant : 1

Figure 4-11. Ecran des résultats de la comparaison des paramétres
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Copier le groupe de paramétres

L'outil Copier le groupe de paramétres permet de copier le contenu d'un groupe de paramétres dans un
autre.

Sélectionnez le groupe de parameétres actif a copier en ouvrant un écran de protection dans
BESTCOMSPIus. Le menu déroulant de sélection du groupe de parametres se trouve dans la partie
supérieure de I'écran dans la barre de menu inférieure. Cliquez sur Outils > Copier le groupe de
parameétres et sélectionnez le groupe de destination des paramétres copiés.

r ™
Copier le groupe vers

Copier du groupe 0 vers le groupe...

Sélection
Groupe (0
@ Groupe 1
Groupe 2

Groupe 3

Annuler

Figure 4-12. Copier le groupe de paramétres

Exporter automatiquement des mesures

La fonction d'exportation automatique des mesures exporte les données de mesure sur une période
définie par I'utilisateur. L'utilisateur indique le nombre d'exportations et l'intervalle entre chaque
exportation. Il est nécessaire d'entrer un nom de fichier pour les données de mesure et d'indiquer le
dossier dans lequel enregistrer ces données. La premiére exportation commence immédiatement aprés
que l'opérateur a cliqué sur le bouton Démarrer. Cliquez sur le bouton Filtrer pour sélectionner des
écrans de mesures spécifiques. La

Figure 4-13 illustre I'écran Exportation automatique des mesures.
rj@ Exportation automatigue des mesures l = &j

Cette définition va automatiquement exporter des données de mesure & un intervalle spécifique.
Entrez un intervalle de temps en minute (5-60) séparant les opérations d'exportations.

Entrez le nombre d'exportations devant &tre effectué (1-300).

Sélectionnez un nom de fichier de base et un répertoire.

Un numeéro de comptage d'exportation va €tre ajouté a chaque fichier.

Exportation automatique des mesures

Intervalle : Nombre des exportations : . Filre

5 Minutes 10 [ sor |
Mom de fichier de base:

auto_exp

Répertoires :

ChAUsers\markk\Documents

0

Temps restant jusqu'a a la prochaine opération d'exportation
03:08
Temps total restant

:43:08

Figure 4-13. Exportation automatique des mesures
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Mises a jour de BESTCOMSPIlus®

L'amélioration continue des fonctionnalités du DGC-2020HD peut rendre une mise a jour du micrologiciel
du DGC-2020HD souhaitable. Les améliorations apportées au micrologiciel du DGC-2020HD coincident
généralement avec les celles apportées au module d'extension DGC-2020HD pour BESTCOMSPlus.
Lorsqu'un DGC-2020HD est mis a jour avec la version la plus récente du micrologiciel, il est nécessaire
de disposer également de la version la plus récente de BESTCOMSP/us.

e Vous pouvez rechercher des mises a jour pour BESTCOMSPIus en vous rendant sur le site
www.basler.com.

e Vous pouvez utiliser la fonction manuelle de recherche des mises a jour du logiciel
BESTCOMSPIus pour vous assurer que la derniére version est installée en sélectionnant
Rechercher les mises a jour dans le menu déroulant Aide. (Une connexion Intemnet est
nécessaire.)

Mise a jour du micrologiciel

Consultez le chapitre Informations sur le dispositif pour obtenir de plus amples informations sur la mise a
jour du micrologiciel.

Logiciel BESTCOMSPIus® DGC-2020HD
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5 « Communication

Les ports de communication du DGC-2020HD incluent un port USB de type mini-B, deux prises Ethemet
RJ-45 ou un port fibre optique ST, des bornes CAN (Control Area Network), un port RS-232, des bomes
RS-485, ainsi que des ports de réserve pour un panneau de commande a distance en option. Les
paragraphes suivants décrivent en détail les ports de communication du DGC-2020HD.

Attention

Ce produit comporte un ou plusieurs dispositifs de mémoire non
volatile. La mémoire non volatile est utilisée pour stocker des
informations (telles que des paramétres) qui doivent étre conservées
lorsque le produit est éteint puis rallumé ou redémarré. Les
technologies de mémoire non volatile établies ont une limite physique
du nombre de fois ou elles peuvent étre effacées et écrites. Dans ce
produit, la limite est de 100 000 cycles d'effacement/écriture. Pendant
I'application du produit, il faut prendre en compte les communications,
la logique et d'autres facteurs qui peuvent causer des écritures
fréquentes/répétées des parameétres ou d'autres informations
conservées par le produit. Les applications qui donnent lieu a ces
écritures fréquentes/répétées peuvent réduire la durée de vie du
produit et causer une perte d’'informations et/ou rendre le produit
inutilisable.

USB

Le port USB de type mini-B sur le panneau arriere permet une communication locale avec un PC sur
lequel est installé le logiciel BESTCOMSPIus®. Le DGC-2020HD est connecté au PC a l'aide d'un cable
USB standard. BESTCOMSPIus est un progiciel de communication Windows® foumi avec le DGC-
2020HD. BESTCOMSPIus est décrit en détail dans le chapitre Logiciel BESTCOMSPIus.

Ethernet

Selon le numéro de style, chaque DGC-2020HD est équipé soit de deux ports de communication
Ethernet cuivre (100BaseT) (style xxxxDxxxx) soit d'un seul port de communication Ethernet fibre optique
(100BaseFX) (style xxxxFxxxx). Le port ST a fibre optique utilise 1 300 nanometres transmises via deux
brins de fibre optique multimode, un pour la réception (RX) et I'autre pour la transmission (TX).

Les ports Ethernet assure les communications entre le DGC-2020HD et un PC via BESTCOMSP/us ou
d'autres contréleurs DGC-2020HD sur un réseau. Une connexion Ethemet vers un PC exécutant
BESTCOMSPIus offre des fonctions de mesure, de paramétrage, d'alerte et de contréle a distance du
DGC-2020HD. La communication Ethermet entre plusieurs contréleurs DGC-2020HD permet le
séquencgage de l'alternateur sur un systéme en flot.

Les contréleurs DGC-2020HD peuvent étre surveillés et contrélés via Ethernet a I'aide du protocole
TCP/IP Modbus. Jusqu'a 6 maitres TCP/IP Modbus sont pris en charge. De plus, Modbus TCP/IP et RS-
485 sont utilisables

Désignation des ports Ethernet

Les ports Ethernet ont des désignations différentes selon le style :

Double cuivre (style xxxxDxxxx) — La prise RJ-45 jack la plus proche du port USB mini-B correspond au
port Ethemet 1 et est dédiée aux communications entre groupes électrogénes (partage de charge).
L'autre prise RJ-45 correspond au port Ethernet 2 et peut étre configurée pour les communications inter-
groupes redondantes ou pour une connexion réseau indépendante.

DGC-2020HD Communication
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Fibre optique (style xxxxFxxxx) — Le port ST a fibre optique est désigné comme port Ethemet 1.

Consultez le chapitre Bornes et connecteurs qui comporte un diagramme indiquant I'emplacement des
ports Ethemet.

Configuration Ethernet via BESTCOMSP/us®

Pour configurer Ethemet via BESTCOMSPlus, établissez tout d'abord une connexion par USB, modem
ou Ethemet (s'il est déja configuré). Consultez le chapitre BESTCOMSPIus pour obtenir des instructions
sur la connexion via USB. Consultez la section RS-232, ci-aprés, pour obtenir plus d'informations sur la
connexion via un modem.

Cliquez sur Communication dans le menu supérieur, placez le pointeur de la souris sur Configurer et
cliquez sur Ethemet. L'écran Configuration du port Ethernet apparait. Les parametres de cet écran
different en fonction du style de port Ethernet du DGC-2020HD connecté. La Figure 5-1 représente les
parametres foumnis pour deux ports Ethernet cuivre (style xxxxDxxxx). La Figure 5-2 représente les
parametres foumnis pour un port Ethernet fibre optique (style xxxxDxxxx).

Le bouton Télécharger permet de récupérer les paramétres Ethernet actuels a partir du DGC-2020HD.
Ceci est trés utile si vous souhaitez n'apporter que de petites modifications aux paramétres actuels.

télécharger | | Envoi vers le dispositif | | Fermer |
[~] Ethemet redondant
Ethernet1 Ethemet2
Adresse IP Adresse P
|I 0 0 ] 0 10 0 1 65
Passerelle par défaut Passerelle par défaut
0 0 ] 0 ] 0 0 0
Masque subnet Masque subnet
255 255 255 | 255 255 255 255 255
[C] Utilisation du systéme DHCP [] Utilisation du systéme DHCP

Figure 5-1. Configuration de deux ports Ethernet cuivre
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Configuration du port Ethm

Télécharger ] [Envni versledispos’rt'rf] l Fermer ]

Adresse IP

n n
u u

[ )
[ )

Passerelle par défaut

o

n n n
u u u

Masque subnet

255 ||255 255 255

Utilisation du systéme DHCP

Figure 5-2. Configuration d'un port Ethernet fibre optique

Les options configurables sont les suivantes :
Adresse IP : Adresse IP a utiliser par le DGC-2020HD.

Passerelle par défaut : Hbte par défaut utilisé pour I'envoi de données vers un hdte non présent sur le
sous-réseau.

Masque de sous-réseau : Masque utilisé pour déterminer la plage du sous-réseau actuel.

Utiliser DHCP : Configure automatiquement I'adresse IP, la passerelle par défaut et le masque
de sous-réseau via DHCP. Cette option peut étre utilisée uniguement si le
réseau Ethemet dispose d'un serveur DHCP correctement configuré. Le DGC-
2020HD ne peut pas servir de serveur DHCP. Si aucun serveur DHCP n'est
disponible, le DGC-2020HD obtiendra automatiquement une adresse IP locale
dans la plage de 169.254.0.0 & 169.254.255.255 comme décrit dans la
publication RFC 3927 de I'lETF. Le DHCP et les adresses locales sont sujettes a
changement. Il est recommandé d'utiliser une étiquette de dispositif unique autre
que l'adresse IP pour identifier les unités sur le réseau lorsque le DHCP est
active.

Ethernet redondant :  Disponible uniquement avec deux ports Ethernet cuivre. Cocher cette case
désactive les paramétres du port Ethemet 2, ce qui le désigne comme un port
redondant.

Vous pouvez obtenir les valeurs de ces options aupres de I'administrateur du site si le DGC-2020HD est
prévu pour partager le réseau avec d'autres dispositifs. Sile DGC-2020HD fonctionne sur un réseau en
flot, I'adresse IP peut étre choisie parmi les plages suivantes (publication IETF RFC 1918, Address
Allocation for Private Networks).

e 10.0.0.0 a 10.255.255.255

e 172.16.0.0 2 172.31.255.255

e 192.168.0.0 a 192.168.255.255
Si le DGC-2020HD fonctionne sur un réseau isolé, le masque de sous-réseau peut étre laissé sur 0.0.0.0

et la passerelle par défaut peut étre n'importe quelle adresse IP valide sélectionnée dans la méme plage
que l'adresse IP du DGC-2020HD.

Cliquez sur le bouton Envoi vers le dispositif situé dans I'écran Configuration du port Ethernet. Une
fenétre de confirmation apparait. Elle indique a l'utilisateur que le DGC-2020HD sera redémarré une fois
les paramétres envoyés. Cliquez sur le bouton Oui pour autoriser I'envoi des paramétres. Une fois l'unité

DGC-2020HD Communication



5-4 9469370995

redémarrée et la séquence de mise en marche terminée, le DGC-2020HD est prét a étre utilisé sur un
réseau.

Si vous le souhaitez, vous pouvez vérifier les paramétres du DGC-2020HD en sélectionnant Télécharger
parameétres et logique dans le menu déroulant Communication. Les paramétres actifs sont téléchargés a
partir du DGC-2020HD. Vérifiez que les paramétres téléchargés correspondent aux paramétres
précédemment envoyés.

Note

Le PC exécutant le logiciel BESTCOMSPIus doit étre configuré
correctement de maniére a communiquer avec le DGC-2020HD. Il doit
étre associé a une adresse IP appartenant a la méme plage de sous-
réseau que le DGC-2020HD en cas d'utilisation sur un réseau local
privé. Dans le cas contraire, le PC doit étre associé a une adresse IP
valide et disposer d'un accés a Internet et le DGC-2020HD étre
connecté a un routeur correctement configuré. Les paramétres réseau
du PC dépendent du systéeme d'exploitation installé. Consultez le
manuel du systéme d'exploitation pour obtenir des instructions. Sur la
plupart des PC Microsoft® Windows®, les paramétres réseau sont
accessibles via l'icone Connexions réseau du Panneau de
configuration.

Configuration Ethernet redondant

Chemin d'accés depuis le panneau avant : Parameétres > Communication > Configuration de I'envoi
d'e-mails

Chemin d'accés depuis BESTCOMSP/us® : Explorateur des paramétres, Communications,
Configuration Ethernet redondant

Chemin d'accés depuis le panneau avant : Paramétres > Communications > Ethernet redondant

Une configuration Ethemet redondant permet un basculement automatique en cas de défaillance de
liaison ou de commutateur. Lorsqu'une panne de réseau est détectée, le port Ethernet redondant devient
actif et essaye de maintenir une liaison stable avec le réseau.

Pour utiliser une configuration Ethernet redondant, le DGC-2020HD doit étre équipé de deux ports
Ethernet en cuivre (xxxxDxxxx) et le parameétre Ethernet redondant doit étre sélectionné dans I'écran
Configuration du port Ethernet (Figure 5-1, ci-dessus).

Parametres

Les parametres Ethernet redondant sont décrits dans les paragraphes suivants. L'écran Configuration
Ethernet redondant est illustré dans la Figure 5-3.

Les parameétres de l'Interface principale sont les suivants : Aucun, Ethernet 1 et Ethernet 2. Si Aucun est
sélectionné, le port actif reste actif jusqu'a ce qu'une panne de réseau provoque un basculement. La
sélection d'Ethernet 1 ou d'Ethernet 2 désigne le port correspondant comme port principal. Le port actif
bascule a nouveau sur le port principal dés que sa liaison devient stable.

Les parameétres du mode Redondant sont Surveillance des liaisons et Ping ARP. Il s'agit de deux modes
différents pour déterminer un réseau stable. Le mode Surveillance des liaisons vérifie le statut de liaison
active du port actif, ce qui signifie que le port actif est physiquement connecté au dispositif exteme. Le
mode Ping ARP est uniquement disponible pour les dispositifs DGC-2020HD équipés du micrologiciel en
version 1.02.00 ou plus récente. Consultez le chapitre Informations sur le dispositif pour obtenir de plus
amples informations sur la version de votre micrologiciel. Cette méthode interroge la liste d'hétes IP
définie par Il'utilisateur a un intervalle fixe. Aprés avoir regu la bonne quantité de réponses telle que
définie par le paramétre Mode de ping ci-dessous, le réseau est considéré comme stable.

Les parameétres du Mode de ping (mode Ping ARP uniquement) sont Un et Tous. Si le paramétre « Un »
est sélectionné, un seul des hétes IP interrogés doit répondre pour confirmer un réseau stable. Si le
parameétre « Tous » est sélectionné, tous les hotes IP interrogés doivent répondre pour confirmer un
réseau stable.
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Les éléments Ping IP 1 a Ping IP 16 (mode Ping ARP uniquement) désignent les hbtes IP qui doivent
étre interrogés pour confirmer le statut de réseau stable. Les hotes IP avec une adresse de « 0.0.0.0 » ne
sont pas interrogés.

Pré-alarme d'échec de ping ARP

Dans certaines configurations réseau ou au moins un appareil n'est pas joignable via une des liaisons
Ethernet, la pré-alarme d'échec de ping ARP est signalée. Par exemple, un autre DGC-2020HD sur le
réseau est I'un des hbtes IP interrogés, mais il est retiré du réseau en raison de travaux de maintenance.
Le DGC-2020HD qui envoie la requéte ne recoit pas de réponse du DGC-2020HD hors-ligne et
détermine que ses deux liaisons Ethemet ont échoué, le déconnectant donc entiérement du réseau.
Cependant, le DGC-2020HD reconnait cet événement et bascule automatiquement en mode Surveillance
des liaisons pour éviter toute déconnexion du réseau et signale la pré-alarme d'échec de ping ARP. Cette
pré-alarme peut étre effacée en appuyant sur le bouton de réinitialisation du panneau avant, mais
s'affichera a nouveau si le défaut subsiste. Un autre moyen pour effacer la pré-alarme est de définir le
mode Redondant sur Surveillance des liaisons.

Configuration Ethernetredondante
Interface principale Pinguer IP 1 Pinguer IP 9
[Aucun 7 0 0 0 0 0 0 0 0
Mode redondant
|S|.|rvei||ance des limisons v| Pinguer IP 2 Pinguer IP 10
Mode de ping ] ] ] ] ] 0 ] ]
| Nimporte quel A |
Pinguer IP 3 Pinguer IP 11
] ] ] ] ] 0 ] ]
Pinguer IP 4 Pinguer IP 12
0 0 1] 0 0 0 0 0
Pinguer IP 5 Pinguer IP 13
] ] ] ] ] 0 ] ]
Pinguer IP 6 Pinguer IP 14
] ] 0 ] ] 0 ] ]
Pinguer IP 7 Pinguer IP 15
] ] ] ] ] 0 ] ]
Pinguer IP 8 Pinguer IP 16
] ] 0 ] ] 0 ] ]

Figure 5-3. Explorateur des paramétres, Communications, Configuration Ethernet redondant

Etablissement de la communication Ethernet

La communication entre BESTCOMSPIus et le DGC-2020HD est établie lorsque vous cliquez sur le
bouton Connexion dans I'écran DGC-2020HD Connexion. Reportez-vous a la Figure 54. Pour accéder a
cet écran, cliquez sur le menu déroulant Communication, puis sur Nouvelle connexion, DGC-2020HD ou
cliquez sur le bouton Connexion dans la barre de menu inférieure. Si vous recevez le message d'erreur
« Impossible de se connecter au dispositif », vérifiez que les communications sont configurées
correctement.

Une fois la communication établie, BESTCOMSP/us lit tous les paramétres et toutes les informations
concernant la logique du DGC-2020HD et les charge dans la mémoire BESTCOMSPJus par défaut. Cette
fonction peut étre désactivée dans les propriétés avancées.
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@ Connexion Ethemet [IP (Adresse : Porf)]

Connexion

10 0 111 217 - 2102
) Connexion USB

() Sé&rialRS232 | Connexion modem

Port COM . Numéro de téléphone
@ Modem
NIA

Chaine alphanumériqgue de connexion du modem
Propriétés

) Sélectionner le dispositif devant &tre connecté

Répertoire du dispositif

Description  Modéle  Muméro de série  Adresse IP Port COM  Numéro de téléphone  Connexdon par défaut

Découverte du dispositif

Rechercher les
dispositifs connectés

UsB

Ajouter

Figure 5-4. Ecran DGC-2020HD Connexion

Propriétés avancées

Cliquez sur le bouton Avancé... dans I'écran Connexion pour afficher la boite de dialogue Propriétés

avancées. Les parameétres par défaut sont représentés par la Figure 5-5.

- ™
Proprigtés avancées g

Reconnexion avancée

[] Activé

Téléchargement des paramétres aprés la reconnexion

30000 & Delai(ms)

999999999 - MNombre d'essais maximum

Divers

Teléchargement des paramétres aprés la connexion initiale

0K ] [ Annuler

Figure 5-5. Boite de dialogue Propriétés avancées
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CAN

Un CAN est une interface standard qui permet la communication entre plusieurs contréleurs sur un
réseau commun grace a un protocole de messagerie standard. Les contréleurs DGC-2020HD disposent
d'une interface CAN qui prend en charge les protocoles SAE J1939 et mtu.

Attention

Les contréleurs DGC-2020HD disposent de deux ports CAN distincts :
CAN 1 et CAN 2. Le port CAN 1 comporte les bornes 51 (CAN L), 52
(CAN H) et 53 (SHIELD) et communique uniquement avec les
modules d'expansion Basler Electric. Ce port peut accueillir
simultanément un VRM-2020, jusqu'a quatre CEM-2020 et jusqu'a
quatre AEM-2020. Le port CAN 2 comporte les bornes 54 (CAN L), 55
(CAN H) et 53 (SHIELD) et est dédié a la communication avec les
unités ECU et les appareils connexes.

Les applications utilisant un groupe électrogéne entrainé par un moteur et contrélé par un DGC-2020HD
peuvent également disposer d'une unité ECU. L'interface CAN permet a l'unité ECU et au DGC-2020HD
de communiquer. L'unité ECU fournit des informations de fonctionnement au DGC-2020HD via l'interface
CAN. Les paramétres de fonctionnement et les informations de diagnostic, s'ils sont pris en charge par
l'unité ECU, sont décodés et affichés pour contrdle.

L'interface CAN permet essentiellement d'obtenir des paramétres relatifs au fonctionnement du moteur
afin de controler la vitesse, la température du liquide de refroidissement, la pression de I'huile, le niveau
du liquide de refroidissement et le nombre d'heures de fonctionnement sans qu'aucune connexion directe
avec les différents émetteurs soit nécessaire. Le Tableau 5-1 répertorie les paramétres ECU et le
Tableau 5-2 les paramétres de configuration du moteur pris en charge par l'interface CAN du DGC-
2020HD. Ces paramétres sont transmis par l'intermédiaire de l'interface CAN a des intervalles prédéfinis.
Reportez-vous a la colonne Vitesse de rafraichissement dans le Tableau 5-1 pour connaitre les vitesses
de transmission.

Tableau 5-1. Parameétres ECU obtenus a partir de I'interface CAN

Unité Unité anglo- Vitesse de
Parameétre de I'ECU métrique saxonne rafraichissement SPN=*
Couple réel du moteur en pourcentage % % En fonction de la 513
vitesse du moteur
Etat du filtre a pgrticules diesel post- _ _ 500 ms 3701
traitement
Pression différentielle du filtre a air kPa psi 500 ms 107
Température de I'air d’admission °C °F 1s 172
Rétroaction de remise a zéro de I'alarme Binaire Binaire 1s 2815
Température de I'air ambiant °C °F 1s 171
Pression auxiliaire 1 kPa psi Sur demande 1387
Pression auxiliaire 2 kPa psi Sur demande 1388
Pression barométrique kPa psi 1s 108
Tension de la batterie Vcc Vcce 1s 168
Pression de compression kPa psi 500 ms 102
Température d’air de charge °C °F 1s 2629
Niveau du liquide de refroidissement % % 500 ms 111
Pression de carburant kPa psi 500 ms 109
Pression carter moteur kPa psi 500 ms 101

DGC-2020HD
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Unité Unité anglo- Vitesse de
Parameétre de I'ECU métrique saxonne rafraichissement SPN=*
Niveau d'incitation DEF - Niveau
d'incitation a ne pas faire fonctionner le % % 1 000 ms 5246
moteur
O voa de réservoir bas % % 1000ms 5245
Niveau réservoir DEF 1 % % 1 000 ms 1761
Niveau réservoir DEF 2 % % 1 000 ms 4367
Température ECU °C °F 1s 1136
Etat du Ilqg%iigz (rjifrgg;:ifment pré- _ _ 500 ms 3552
Tefrodissement d motour "C °F 's 110
Vitesse de fonctionnement désirée du t/min. t/min. 250 ms 515
moteur
Pression abs?;:JedSen:gtzilﬁ)re d’admission kPa psi 500 ms 3563
Nive'au de liquide de refroidissement de % % 500 ms 3668
I’échangeur de chaleur du moteur
Température de I'’échangeur de chaleur °C °F 1s 52
du moteur
Niveau d’huile du moteur % % 500 ms 98
Pression de I'huile du moteur kPa psi 500 ms 100
Température de I'huile du moteur °C °F 1s 175
Température des gaz d'échappement °C °F 500 ms 173
Température d'échappement A °C °F 500 ms 2433
Température d'échappement B °C °F 500 ms 2434
Pression d'alimentation du carburant kPa psi 500 ms 94
Pression différentielle du filtre a kPa psi 1s 95
carburant
Fuite de carburant au niveau du filtre 1 Binaire Binaire 1s 1239
Fuite de carburant au niveau du filtre 2 Binaire Binaire 1s 1240
Taux de consommation du carburant litres/h gallons/h 100 ms 183
Température du carburant °C °F 1s 174
Pression d’alimentation en carburant kPa Psi 500 ms 159
gazeux
Lampe témoin/Indicateur de haute
température du systéme d'échappement - - 500 ms 3698
(HEST)
Pression de contréle d'injection MPa psi 500 ms 164
Pression dellzﬁggggre dosage de MPa psi 500 ms 157
Température des pipes d'admission °C °F 500 ms 105
Pression différentielle du filtre & huile kPa psi 1s 99
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Unité Unité anglo- Vitesse de
Parameétre de I'ECU métrique saxonne rafraichissement SPN=*
Lampe témoin/Indicateur de filtre a
particules (DPF) . . 500 ms 3697
Pourcentage de charge a la vitesse o o
actuelle (t/min.) /o /o 50 ms 92
Puissance nominale Watts Watts Sur demande 166
Vitesse nominale (t/min.) t/min. t/min. Sur demande 189
Lampe témoin/Indicateur de
régénération désactivée (inhibition) - - 500 ms 3703
Arrét a partir de I'unité ECU Binaire Binaire 1s 1110
Tension de batterie commutée (au
niveau de I'unité ECU) Vee Vee 1s 158
Position de la manette des gaz o o
(accélérateur) fo fo 50 ms 1
Pression dlfferengtgllze commande des kPa psi 500 ms 5631
Total des heures de fonctionnement du Heures Heures Requéte: 1,5s 247
moteur
Carburant total utilisé litres gallons Requéte: 1,5 s 250
Pression d’huile de la transmission kPa psi 1s 127
Température de I'huile de la o o
transmission c F s 177
Déclenchement - Taux de litres/h gallons/h Sur demande 1029
consommation de carburant moyen
Déclenchement - Carburant litres gallons Requéte: 1,5 s 182
Température de bobine 1 °C °F 1s 1124
Température de bobine 2 °C °F 1s 1125
Température de bobine 3 °C °F 1s 1126
* SPN : Suspect Parameter Number (numéro de paramétre suspect)
Tableau 5-2. Parameétres de configuration du moteur obtenus a partir de I'interface CAN

Unité
Unité anglo- Vitesse de
Parameétre de I'ECU métrique | saxonne | rafraichissement | SPNx
Vitesse moteur au point de ralenti élevé 6 t/min. t/min. 5s 532
Vitesse moteur au point de ralenti 1 t/min. t/min. 5s 188
Vitesse moteur au point 2 t/min. t/min. 5s 528
Vitesse moteur au point 3 t/min. t/min. 5s 529
Vitesse moteur au point 4 t/min. t/min. 5s 530
Vitesse moteur au point 5 t/min. t/min. 5s 531
Gain (Kp) du régulateur de vitesse finale % t/min. % t/min. 5s 545
Forcage momentanéamua;((m?r; du moteur - Vitesse t/min. t/min. 5s 533
Forgage momentané maximum du moteur - Limite | Secondes | Secondes 5s 534
Pourcentage de couple au point de ralenti 1 % % 5s 539
Pourcentage de couple au point 2 % % 5s 540
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Unité
Unité anglo- Vitesse de
Parameétre de I'ECU métrique | saxonne | rafraichissement | SPNx*

Pourcentage de couple au point 3 % % 5s 541

Pourcentage de couple au point 4 % % Ss 542

Pourcentage de couple au point 5 % % 5s 543

Couple moteur de référence Nem ft-Ib 5s 544

Limite inférieure de plage dfe contrble de vitesse t/min. t/min. 5s 535
demandée

Limite supérieure de plage d’e contrble de vitesse t/min. t/min. 5s 536
demandée

Limite inférieure de plage de contréle de couple % % 5s 537
demandée

Limite supérieure de plage de contréle de couple % % 5s 538
demandée

* SPN : Suspect Parameter Number (numéro de paramétre suspect)

Attention

En cas d'activation du CAN, le DGC-2020HD ignore les entrées
d'émetteur suivantes : pression de I'huile, température du liquide de
refroidissement et détection magnétique.

Dans certaines circonstances, les chaines suivantes peuvent étre affichées sur le panneau avant et dans
I'Explorateur des mesures de BESTCOMSP/us :

NC (Not Connected) - (Pas de connexion) Chaine affichée pour un parametre J1939 lorsque l'unité
ECU du moteur n'est pas connectée au DGC-2020HD.

SF (Sender Fail) - (Erreur d'émetteur) Chaine affichée pour un paramétre J1939 lorsque I'unité ECU
du moteur envoie un code spécial indiquant I'échec d'une mesure pour un paramétre. Par exemple, si
l'unité ECU détecte que I'émetteur utilisé pour I'huile est défaillant, elle envoie en lieu et place des
données de pression d'huile J1939 un code spécial indiquant que I'émetteur est défaillant.

NS (Not Sent) - (Pas d'envoi) Chaine affichée pour un paramétre J1939 lorsque ce paramétre n'a pas
été envoyé au DGC-2020HD par I'unité ECU du moteur.

NA (Not Applicable) - (Ne s'applique pas) Chaine affichée pour un paramétre J1939 lorsque l'unité
ECU du moteur envoie un code spécial pour le paramétre indiquant que celui-ci ne s'applique pas ou
n'est pas implémenté dans l'unité ECU.

UF (Unknown Failure) - (Erreur inconnue) Chaine affichée lorsque les données de parametre J1939
regues par l'unité ECU ne sont pas situées dans la plage valide pour les données J1939 relatives au
parameétre et ne correspondent pas non plus a I'un des codes spéciaux ci-dessus.

Le tableau Tableau 5-3 répertorie les données J1939 transmises a partir du DGC-2020HD.

Tableau 5-3. Données J1939 transmises a partir du DGC-2020HD

Parameétre de I'ECU Vitesse de rafraichissement SPN=+
Requéte de revendication d'adresset Une fois lors de la mise en marche et chaque
fois qu'un numéro de groupe de paramétres s/o
(PGN) de requéte globale de revendication
d'adresse (GRAC) est regu.
Informations analogiques auxiliaires 1,5s s/o
Commutateur de forcage compétitif 100 ms 1237
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Parameétre de I'ECU Vitesse de rafraichissement SPNx
Effacer la requéte de code de diagnostic Chaque fois qu'une requéte de réinitialisation
d'erreur actuellement activet de la requéte de code de diagnostic d'erreur s/o
actuellement active est formulée.
Effacer la requéte de code de diagnostic Chaque fois qu'une requéte de réinitialisation
d'erreur précédemment activet de la requéte de code de diagnostic d'erreur s/o
précédemment active est formulée.
Requéte de contrbleur électronique de 1,5s
X ) . s/o
moteur 4 (puissance et vitesse nominales)
Requéte de durée de fonctionnement/de 1,5s s/o
vitesse de rotation du moteur
Requéte de consommation de carburant 1,5s s/o
Demande de type de carburant Sur demande 5837
Sélection de la fréquence de l'alternateur 100 ms 4080
(0000-50 Hz, 0001-60 Hz)
Commande de la vitesse de régulation de 100 ms 4079
I'alternateur (00-Nominale, 01-Ralentie)
Chute du régulateur 100 ms 5568
Ajustement du gain du régulateur 100 ms 5567
Informations sur le carburant liquide 1,5s s/o
Requéte de code de diagnostic d'erreur 1,5s s/o
précédemment active
Requéte de vitesse 10 ms 898
Réinitialisation du déclenchement 100 ms
988
carburant

* SPN : Suspect Parameter Number (numéro de paramétre suspect)
t Les requétes concernant différents parameétres adressées a l'unité ECU par le DGC-2020HD font l'objet
d'une émission.

Limites de l'unité ECU

Avec certaines unités ECU, une source externe ne peut pas arréter le moteur sans mettre l'unité ECU
hors tension. Mettre hors tension I'unité ECU est la seule fagon de couper l'alimentation en carburant du
moteur et d'arréter ce dernier. Chaque fabricant d'unités ECU a ses propres points de consigne de
vitesse en t/min. concernant la réalimentation du moteur en carburant. Si l'unité ECU est mise en marche
alors que le moteur tourne toujours a plus de 60 t/min., elle relance automatiquement I'alimentation en
carburant. Les unités ECU J1939 de Detroit Diesel, par exemple, ont un point de consigne de 60 t/min.

Ne pas pouvoir arréter le moteur sans mettre I'unité ECU hors tension pose deux problémes. Le premier
est que le seul moyen d'arréter le moteur est de mettre I'unité ECU hors tension et d'attendre pour la
remettre en marche que la vitesse du moteur soit inférieure a 60 t/min. Dans le cas contraire, le moteur
repart en effet de plus belle. Le second est que, tandis que l'unité ECU est hors tension, il est impossible
de mesurer et de mettre a jour l'alarme/la pré-alarme de niveau du liquide de refroidissement, de
température du liquide de refroidissement, ainsi que le contrle du démarrage.
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Configuration du bus CAN

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus® : Explorateur des paramétres, Communications, Bus CAN,
Configuration bus CAN

Chemin d'accés depuis l'interface homme-machine : Paramétres > Communication > Configuration
bus CAN 1 (E/S) et Configuration bus CAN 2 (ECU)

Les paragraphes suivants décrivent les parameétres de I'écran Configuration bus CAN. La Figure 5-6
représente I'écran Configuration bus CAN de BESTCOMSPlus.

Activer le support ECU

Cochez cette option pour que le DGC-2020HD puisse communiquer avec l'unité ECU.

Activer le support DTC (Diagnostic Trouble Code)

Activez le support DTC si l'unité ECU est de type J1939. Si l'unité ECU ne prend pas cette fonction en
charge, aucun code de diagnostic d'erreur n'est enregistré par le DGC-2020HD.

Il existe 16 éléments de détection de DTC configurable qui peuvent étre utilisés pour traiter des DTC
propriétaires qui ne peuvent étre stockés dans la DGC-2020HD. Pour plus d'informations, veuillez vous
reporter au chapitre Détection de code d'anomalie (DTC) configurable J1939.

Méthode de conversion SPN

Les premiéres versions des spécifications J1939 n'étaient pas trés claires sur la fagon de disposer les

19 bits du SPN dans leurs places attribuées au sein des données. Si les octets et bits devant contenir les
19 bits des données SPN étaient évidents, il était difficile de savoir si les données au sein des octets
devaient étre disposées en commencant par le bit de poids fort ou par le bit de poids faible. Il était
également délicat de reconnattre I'octet de poids fort et I'octet de poids faible. Cette ambiguité a conduit
les fabricants de moteurs a adopter trois méthodes différentes de conversion des données en

numéros SPN.

Les spécifications J1939 ont alors été corrigées et le bit de la méthode de conversion SPN ajouté. La
définition de ce bit sur zéro indique la méthode de conversion version 4.

La méthode de conversion SPN la plus courante est la méthode 4. Cette méthode est paramétrée par
défaut sur le DGC-2020HD. Reportez-vous a la documentation du fabricant de I'unité ECU pour
déterminer la méthode de conversion SPN adéquate. Définissez en conséquence le paramétre Méthode
de conversion SPN du DGC-2020HD.

Adresse du bus CAN 2

Ce paramétre définit un numéro d'adresse unique pour le DGC-2020HD fonctionnant avec le bus CAN 2
(ECU). Lors de la sélection de certains types d'unités ECU dans I'écran Configuration ECU, I'adresse
CAN est définie en interne par le DGC-2020HD. Dans ce cas, la valeur entrée par l'utilisateur ne
s'applique pas. Pour obtenir de plus amples informations, consultez le Tableau 5-4.

Tableau 5-4. Adresse de bus CAN par type d’ECU

Type ECU Adresse de bus CAN
Cummins 220
Daimler CPC4 Sélectionnable par l'utilisateur
Deutz Sélectionnable par l'utilisateur

L'adresse du bus CAN du DGC-2020HD est
sélectionnable par l'utilisateur.

Fiat FTP L'adresse source du TSC1-PE doit &tre définie sur 39.
L'adresse source du TSC1-TE doit étre définie sur 3.

GM/Doosan/PSI Sélectionnable par l'utilisateur

Isuzu Sélectionnable par l'utilisateur

John Deere Sélectionnable par l'utilisateur
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Type ECU Adresse de bus CAN
mtu ADEC
mtu ECU7/ECU8 6
mtu MDEC
mtu Smart Connect 234
Scania 39
Standard Sélectionnable par l'utilisateur
Volvo Penta 17
Woodward PG Plus 230

Pour obtenir de plus amples informations sur la gestion des adresses J1939, consultez la section
Adresses J1939 ci-dessous.

Adresse ECU du moteur

Configurez ce parametre a 'adresse demandée par 'ECU du moteur fonctionnant sur CAN 2 (ECU).
Dans certains cas, il y a plus d'une donnée ECU transmise sur le réseau J1939. Ce parametre indique
I'ECU sur le réseau auquel le DGC doit transmettre des données. Pour obtenir de plus amples
informations sur la gestion des adresses J1939, consultez la section Adresses J1939 ci-dessous.
Lorsque GM/Doosan est sélectionné comme type d'ECU, la valeur de ce parametre est ignorée et la
valeur de l'adresse de I'ECU du moteur est toujours 0.

Adresse du calculateur moteur secondaire

Certains moteurs possédent plusieurs calculateurs. Le paramétre « Adresse du calculateur moteur
secondaire » correspond a I'adresse CAN d'un second calculateur. Il permet d'envoyer une demande
d'effacement des codes de diagnostic aux deux calculateurs moteur lorsqu'une demande d'effacement
des codes de diagnostic moteur est lancée depuis le panneau avant ou BESTCOMSPIus. Une adresse
de 254 indique I'absence de calculateur secondaire.

Transmission des parameétres de l'alternateur

Lorsque le paramétre Transmission des parameétres de l'alternateur est activé, le DGC-2020HD diffuse
les paramétres mesurés de l'alternateur par l'intermédiaire du CAN, comme indiqué dans le Tableau 5-5.
La fonction Transmission des parametres de l'alternateur n'est pas utilisée si le type de l'unité ECU est
mtu MDEC, mtu ECU7/ECUS8 ou mtu Smart Connect.

Tableau 5-5. Parameétres d'alternateur transmis

Octets
dans les
PGN Mise a données
Nom de PGN (hex.) | SPN Paramétre Unités | I'échelle/Décalage PGN
Energie CA 2468 Export'total en kW/h KWh s/o 134
totale de 65018 de l'alternateur
I'alternateur (FDFA)
2469 Import'total en kW/h KWh s/o 528
de l'alternateur
Puissance Puissance réactive Volts
réactive CA 2456 totale de ampeéres s/o 1a4
totale de 65028 l'alternateur réactifs
I'alternateur
(FEO4) Facteur de PF
2464 puissance globale 16 384 Décalage de 1 5a6
de l'alternateur
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Octets
dans les
PGN Mise a données
Nom de PGN (hex.) | SPN Paramétre Unités | I'échelle/Décalage PGN
Facteur de 00=capaC|tat|f
puissance globale 01=inductif 7, bits 1
2518 inductif de slo 10=erreur et?2
l'alternateur 11=non disponible
Puissance CA Puissance réelle
totale de 2452 totale de Watts s/o 1a4
I'alternateur 65029 l'alternateur
(FEO5) Puissance
2460 | apparente totale de VA s/o 5a8
I'alternateur
Quantités CA Tension ms CA L-L
basiques 2440 moyenne de Volts s/o 1a2
moyennes de I'alternateur
I'alternateur
Tension ms CA L-N
2444 moyenne de Volts s/o 3a4
65030 I'alternateur
(FEO6) Fréquence CA
2436 moyenne de Hz = 128 s/o 5a6
I'alternateur
Intensité rms CA
2448 moyenne de Ampéres s/o 7a8
l'alternateur
Température du Température du
moteur liquide de
110 refroidissement du °C Décalage 1
moteur (n'est pas de 40 °C
envoye lorsque le
65262 CAN est activé)
(FEEE)
174 OxFF s/o s/o s/o
175 OxFF s/o s/o s/o
52 OxFF s/o s/o s/o
Niveau/Pression Pression de I'huile
du liquide du moteur (n'est pas
moteur 100 envoye lorsque le kPa + 4 slo 4
65263 CAN est activé)
(FEEF)
94 OxFF s/o s/o s/o
98 OxFF s/o s/o s/o
Communication DGC-2020HD
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Octets
dans les
PGN Mise a données
Nom de PGN (hex.) | SPN Paramétre Unités | I'échelle/Décalage PGN
109 OxFF sl/o s/o s/o
111 OxFF s/o s/o s/o
Ecran de 65276 96 Niveau de carburant % 25 / 5
~ * 2, S/0
controle (FEFC) o

Taux de transmission de la puissance CA du générateur

Lorsque le paramétre de transmission des parameétres du générateur est activé, le taux de transmission
de la puissance CA du générateur devient actif et permet a I'utilisateur de définir un taux de transmission
pour la puissance CA totale du générateur PGN 65029 (FE05). Certains calculateurs moteur peuvent
utiliser un taux de diffusion plus élevé pour une fonction d'anticipation de charge. Le taux de diffusion
varie de 5 a 250 millisecondes, par incréments de 10 millisecondes. Ce paramétre de transmission des
paramétres du générateur n'est pas utilisable lorsque le type de calculateur est défini sur MTU MDEC,
MTU ECU7/ECU8 ou MTU Smart Connect.

Transmission des parameétres moteur

Lorsque le paramétre Transmission des parametres de contréle du moteur est activé, le DGC-2020HD
envoie des commandes de contrdle du moteur telles que : Régime demandé, Requéte de démarrage,
Requéte d’arrét, ainsi que certains paramétres de controle exclusifs, via le bus CAN au calculateur
moteur. Lorsque le paramétre Transmission des paramétres de contréle du moteur est désactivé, la
transmission des commandes de contréle du moteur du DGC-2020HD au calculateur moteur est
désactivée, mais la communication du parametre J1939 du calculateur moteur au DGC-2020HD a
toujours lieu.

Modules CAN auxiliaires

Les paramétres des modules CAN auxiliaires incluent les adresses 1 a 4.

Il arrive que des périphériques soient connectés au bus CAN en plus du calculateur moteur, comme un
controleur de systéme d'échappement ou de carburant. Pour effacer les codes d'erreur de ces
périphériques, leurs adresses doivent étre saisies dans les paramétres d'adresse AUX.

Contréle de contact ECU - Sélection des sorties

Indiquez si le relais de sortie RUN ou PRE (pré-démarrage) doit se fermer pour donner a l'unité ECU un
signal d'« alimentation pour le lancement ». Dans certaines implémentations, ce relais peut réellement
foumir I'alimentation de I'unité ECU.

Si le contact PRE est sélectionné, la sortie EXECUTION se ferme toujours pendant le démarrage et le
fonctionnement du groupe électrogéne pour fournir une indication distincte que le groupe électrogene
démarre ou est en marche.

Contréle de contact ECU - Pulsation — Activé

Dans les applications ou I'ECU est pas alimenté en permanence, le DGC-2020HD peut appliquer la
puissance a I'ECU et y transmettre une impulsion pour mettre a jour ses données de surveillance du
moteur. Pour les applications ou il n'est pas souhaitable de transmettre une impulsion a I'ECU, la fonction
d'impulsion peut étre désactivée.

Indiquez si l'unité ECU peut ne pas demeurer en ligne en permanence. Les unités ECU sont souvent
autorisées a étre « hors ligne » pour préserver la batterie lorsque le moteur ne toume pas. Le DGC-
2020HD Iui envoie une impulsion périodique pour la forcer a étre active et permettre au DGC-2020HD de
lire des données telles que la température et le niveau du liquide de refroidissement. Cette disposition est
nécessaire si le DGC-2020HD doit signaler des conditions telles qu'une température de liquide de
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refroidissement basse (pouvant indiquer une défaillance au niveau du chauffe-moteur) ou un niveau de
liquide de refroidissement bas (par exemple en cas de fuite lorsque la machine ne fonctionne pas). Les
impulsions sont également utilisées pour vérifier l'intégrité des communications CAN lorsque la machine
ne fonctionne pas.

Valeurs de temps apparentées ECU - Moteur arrété

Définissez ce parametre sur une durée plus longue que celle requise pour arréter physiquement le
moteur aprés le déclenchement de cet arrét. L'unité ECU recgoit une impulsion aprés expiration du délai.
Si la durée prévue est trop courte, l'impulsion risque d'avoir lieu alors que le moteur tourne, ce qui peut
causer un bref redémarrage et endommager le volant d'inertie et le systéme de démarrage.

Valeurs de temps apparentées ECU - Temps du cycle d'impulsion

Définissez ce parametre sur l'intervalle souhaité entre deux cycles d'impulsion ECU.

Valeurs de temps apparentées ECU - Temps de stabilisation

Ce paramétre définit la durée de la période « en ligne » du cycle d'impulsion, au cours de laquelle le
DGC-2020HD lit les données en provenance de l'unité ECU. Le temps de stabilisation doit étre défini sur
une durée suffisamment longue pour que tous les parametres ECU ayant besoin de temps pour se
stabiliser aprés la mise en ligne de I'unité ECU puissent y parvenir. Le DGC-2020HD étant susceptible
d'utiliser certaines données de I'unité ECU pour générer des alarmes ou des pré-alarmes, il est important
que ces données disposent d'un temps de stabilisation suffisant.

Valeurs de temps apparentées ECU - Délai de réponse

Ce paramétre définit la durée pendant laquelle le DGC-2020HD attendra de recevoir des données de
'ECU au cours d’'un cycle d'impulsion ou d'une tentative de démarrage. Si aucune donnée n'est regue
pendant cet intervalle de temps dans un cycle d'impulsion, une pré-alarme PERTE DE
COMMUNICATIONS ECU est annoncée. Si aucune donnée n’est regue pendant cet intervalle de temps
lors d’une tentative de démarrage de moteur, une alarme PERTE DE COMMUNICATIONS ECU est
annonceée.

Source de température du liquide de refroidissement

Lorsque le paramétre A partir de I'ECU est sélectionné, le DGC-2020HD prend en charge des données
de température du liquide de refroidissement en provenance de I'ECU sur CAN 2 (ECU). Lorsque le
parameétre A partir de I'entrée DGC est sélectionné, le DGC-2020HD prend en charge des données de
température du liquide de refroidissement en provenance de I'entrée de I'émetteur de température du
liquide de refroidissement du moteur.

Source de pression d'huile

Lorsque le paramétre A partir de 'ECU est sélectionné, le DGC-2020HD prend en charge des données

de pression d'huile en provenance de I'ECU sur CAN 2 (ECU). Lorsque le paramétre A partir de I'entrée
DGC est sélectionné, le DGC-2020HD prend en charge des données de pression d'huile en provenance
de l'entrée de I'émetteur de pression d'huile du moteur.

Source des heures moteur

Lorsque le paramétre « A partir de 'ECU » est sélectionné, le DGC-2020HD recoit les données de
Heures de fonctionnement du moteur transmises par I'ECU moteur sur CAN 2 (ECU). Lorsque le
paramétre « A partir de I'entrée DGC » est sélectionné, le DGC-2020HD utilise les heures de
fonctionnement du moteur suivies en interne.

Source du débit binaire

Ce paramétre spécifie si le débit binaire CAN 2 est déterminé par la configuration de I'ECU ou par le
paramétre utilisateur.

Si ce parameétre est défini pour la configuration de 'ECU, les configurations de I'ECU MTU MDEC et MTU
ECU7/8 produisent un débit binaire de 125 kbit/s. Les autres sélections produisent un débit binaire de
250 kbit/s.
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Si ce paramétre est défini pour le parametre utilisateur, les débits binaires possibles sont 125 kbit/s, 250

kbit/s, 500 kbit/s et 1 000 kbit/s.

Adresse du bus CAN 1

Ce paramétre définit un numéro d'adresse unique pour le DGC-2020HD fonctionnant avec le bus CAN 1
(modules a distance).

Débit en bauds du bus CAN 1

Ce paramétre indique la vitesse a laquelle le DGC-2020HD communique avec le CAN 1. Le débit en
bauds sélectionné doit correspondre a celui des autres nceuds du CAN.

L'AEM-2020, le CEM-2020 et le VRM-2020 détectent le débit en bauds utilisée par le DGC-2020HD sur le
CAN1 et sont automatiquement configurés pour correspondre a ce débit en bauds.

Lorsque le débit en bauds est réglé a 125 kbps et un VRM-2020 est activeé, deux AEM-2020 et quatre
CEM-2020 peuvent également étre activé sur le CAN1 au maximum. A 125 kbps sans VRM-2020, quatre
AEM-2020 et quatre CEM-2020 peuvent étre activés sur le CAN1 au maximum. A 250 kbps sans VRM-
2020, un VRM-2020, quatre AEM-2020 et quatre CEM-2020 peuvent étre activés sur le CAN1 au
maximum.

Configuration CAN bus

CAN Bus 2 (ECU) CAN Bus 1 (modules distants)

Interface CAN bus

Contrdle de contact ECU

Adresse du CAN bus

Frise en charge ECU Sélection des sorties Pulsation L
Desactive bt Contact de carburant Désactivé Vfitesse de fransmission
Contact de pré-démamage Activé 250 kops w

Valeurs de temps apparentées ECU

Wéthode de conversion SPN )
Meéthode de conversion SPN Temps de stabilisation (ms)

Moteur arréte (s)

Adresse du CAN bus

Temps du cycle dimpulsion (min) Délai d'attente de réponse (s)
25 15
Adresse ECU du moteur

Source de température du liguide de refroidissement Source du débit binaire
. B . A partir 'ECU Configuration ECLI
Adresse de |'unité de contréle du moteur secondaire
25 Seurce de pression dhuile Débit binaire

A partir SECU 250kb/s

Transmission des paramétres du générateur

Source des heures moteur
Désactivé ~ R
A partir I'ECU

de transmission de |a puissance C A du générateur

ssion du paramétre de contrdle du moteur

Modules CAN auxiliaires
Adresse 1 du module CAN aux.
254

Adresse 2 du module CAN aux.
254
Adresse 3 du module CAN aux.
254

Adresse 4 du medule CAN aux.
254

Figure 5-6. Explorateur des paramétres, Communications, Bus CAN, Configuration bus CAN

Adresses J1939

Chaque appareil d'un réseau J1939 doit avoir une adresse unique. Lors de la mise sous tension, chaque
appareil émet une requéte d'adresse via le réseau. S'il n'y a aucune requéte concurrente d'un autre
appareil, 'adresse demandée devient I'adresse que le dispositif utilise pour toutes les communications
J1939. S'il y a des requétes concurrentes, un processus d'arbitrage a lieu. Une fois le processus terminé,
tous les appareils qui diffusent sur le réseau auront une adresse unique. Une fois qu'une adresse a été
demandée avec succes, toutes les communications de diffusion de I'appareil utilisent cette adresse
comme adresse source pour toutes ses communications de diffusion. En outre, le dispositif surveille
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toutes les communications sur le réseau et répond aux communications spécifiques adressées
uniquement a son adresse ; les communications destinées a d'autres adresses sont ignorées.

L'adresse est également importante pour les communications de requéte J1939. Certains paramétres
J1939 sont uniquement diffusés par un ECU de moteur lorsqu'ils sont demandés. Les paramétres de
requéte seule sont notamment la Consommation de carburant, Temps de fonctionnement du moteur en
heures et les Codes de diagnostic d'erreur précédemment active. Ainsi, un appareil doit demander ces
parametres a partir de I'ECU et les requétes sont spécifiques a I'adresse. Des caractéristiques de
fonctionnement du systéme peuvent également étre demandées par l'intermédiaire de communications
J1939. Le Régime du moteur (t/min) est par exemple demandé via la Requéte de couple/vitesse 1
(TSC1) J1939 PGN.

Certains ECU du moteur répondent aux requétes a partir d'une certaine adresse J1939, généralement
celle du contréleur de systéme. Cela peut étre programmé dans I'ECU comme un parameétre a l'aide d'un
outil de maintenance spécifique a I'ECU, un ensemble d'adresses fixe ou une adresse particuliere en
fonction du fabricant et du modéle de 'ECU.

L'adresse 0 est définie par le comité J1939 comme I'adresse par défaut pour un ECU du moteur.
L'adresse 234 est définie par le comité J1939 comme l'adresse par défaut pour un contréleur de groupe
électrogéne. Dans un systéme ou il y a un contrdle de régime via un bus CAN, le contrdleur de groupe
électrogéne (généralement via I'adresse 234) envoie des requétes de régime (t/min) sous forme de la
Requéte de couple/vitesse 1 (TSC1) J1939 PGN a I'ECU du moteur (généralement a l'adresse 0). Si les
requétes sont regues a partir de la mauvaise adresse de contrleur ou envoyées a la mauvaise adresse
de I'ECU, le controle de régime via un bus CAN n'est peut-étre pas réalisable.

Le DGC-2020HD détermine I'adresse de 'ECU comme étant I'adresse source de toutes les
communications de régime de fonctionnement (t/min) du moteur. Toutes les requétes du DGC-2020HD a
I'ECU l'utilisent cette adresse source comme l'adresse de I'ECU. Cependant, certains moteurs ont
plusieurs ECU qui envoient tous une valeur de régime du moteur au DGC-2020HD. Par conséquent,
I'ECU ne peut pas déterminer quel ECU doit étre utilisé comme adresse de destination pour les requétes
de régime et de données de I'ECU. L'adresse source de la mise a jour du régime du moteur qui est regue
par le DGC-2020HD en premier est I'adresse que le DGC-2020HD définit comme étant I'adresse de
I'ECU.

Le parameétre Adresse ECU du moteur permet de régler cette situation. Si une mise a jour de régime est
recue d'une adresse qui correspond au paramétre Adresse ECU du moteur, cette adresse est utilisée
comme adresse source de I'ECU pour toutes les communications ultérieures destinées a étre envoyées a
I'ECU du moteur.

Si le contréle de régime J1939 ne fonctionne pas comme prévu, vérifiez si le paramétre Adresse ECU du
moteur est juste et consultez la documentation du fabricant de 'unité ECU afin de déterminer si 'ECU
répondra uniquement aux communications provenant d'une adresse J1939 spécifique. Si 'ECU doit
répondre uniquement aux communications provenant d'une adresse spécifique, le paramétre Adresse de
bus CAN du DGC-2020HD doit étre configuré avec cette adresse. Le paramétre Adresse de bus CAN
sous Bus CAN 2 (ECU) correspond a I'adresse que le DGC-2020HD demande sur le réseau J1939.

Configuration de I'unité ECU

Chemin d'accés depuis BESTCOMSP/us® : Explorateur des paramétres, Communications, Bus CAN,
Configuration ECU

Chemin d'acceés depuis I'interface homme-machine : Paramétres > Communication > Configuration
bus CAN 2 (ECU) > Configuration ECU

Les paragraphes suivants décrivent les paramétres de I'écran Configuration ECU. Reportez-vous a la
Figure 5-7.

Type d'unité ECU

Le DGC-2020HD peut étre configuré pour Standard, Volvo Penta, mtu MDEC, mtu ADEC, mtu
ECU7/ECU8, GM/Doosan/PSI, Cummins, mtu Smart Connect, Scania, John Deere, Isuzu, Daimler
CPC4, Woodward PG Plus, Deutz ou Fiat FPT (Fiat Powertrain Technologies).
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Communications avec I'ECU du moteur Scania

La plupart des paramétres du bus CAN sont envoyés en provenance des ECU du moteur Scania via les
communications standard J1939. Cependant, certains paramétres exclusifs sont envoyés via les
communications exclusives Scania J1939. Les commandes exclusives de démarrage, d'arrét et d'arrét
d'urgence sont envoyées du DGC-2020HD a I'ECU Scania. L'ECU communique les niveaux des effluents
d'échappement diesel (DEF), ainsi que les alarmes Fluide d'échappement diesel bas, Fluide
d'échappement diesel trés bas, Incitation DEF et Incitation DEF élevée au DGC-2020HD en utilisant les
parameétres exclusifs Scania. Des informations supplémentaires sur les paramétres DEF sont foumies
dans le chapitre Traitement de I'échappement.

Isuzu

Si le type d'UCE est paramétré pour Isuzu, les boutons Effacer mémoire UCE et Demande mode
échappement sont opérationnels. Lorsqu'on clique sur le bouton Effacer mémoire UCE, il reste allumé
pendant 5 secondes, puis s'éteint, envoyant une demande d'effagage mémoire de cinq secondes
Lorsqu'on clique sur le bouton Demande échappement, une demande d'outrepassage temporaire
d'incitation a ne pas faire fonctionner le moteur est envoyée a I'UCE.

Daimler CPC4

Lorsque le type d'UCE est paramétré pour Daimler CPC4, le DGC-2020HD surveille I'Etat du voyant
Limite de couple (LIM) transmis par communications propriétaires J1939 depuis I'UCE moteur Daimler au
DGC-2020HD. Lorsque I'état du voyant LIM surveillé indique que le voyant est allumé en continu, le
DGC-2020HD signale une préalarme affichant le symbole LIM et le texte "Limite de couple”. Lorsque
I'état du voyant LIM surveillé indique que le voyant clignote, le DGC-2020HD signale une préalarme
affichant le symbole LIM et le texte "Limite de couple grave".

Volvo Penta

La configuration du DGC-2020HD pour Volvo Penta nécessite la configuration de deux paramétres
supplémentaires : la sélection de vitesse et la position de I'accélérateur. Le paramétre Speed Select
configure 'ECU Volvo Penta pour faire fonctionner le moteur a la vitesse de base principale ou
secondaire. Si le moteur est configuré par Volvo pour des applications a 60 Hz, la vitesse de base
principale est de 1 800 tr/min et la vitesse de base secondaire est de 1 500 tr/min. Si le moteur est
configuré par Volvo pour des applications 50 Hz, la vitesse de base principale est de 1 500 tr/min et la
vitesse de base secondaire est de 1 800 tr/min. Le réglage de la position de I'accélérateur est exprimé en
pourcentage et indique a 'ECU Volvo Penta ou régler le régime moteur (trim) par rapport a la vitesse de
base. La plage de réglage est la vitesse de base +120 tr/min. Un réglage de 0 % fera tourner le moteur a
120 tr/min en dessous de la vitesse de base, un réglage de 50 % fera tourner le moteur a la vitesse de
base et un réglage de 100 % fera tourner le moteur a 120 tr/min. au-dessus de la vitesse de base. Le
réglage de la position de I'accélérateur est linéaire avec un gain de 2,4 tr/min/pourcentage. Ce parameétre
n'est pas enregistré dans la mémoire non volatile et revient par défaut a 50 % aprées la remise sous
tension du contréle du DGC-2020HD.

Le DGC-2020HD envoie les paramétres suivants a un calculateur Volvo Penta via les communications
J1939 propriétaires de Volvo :

Demande de démarrage - envoyée lors du démarrage du moteur.

Demande d'arrét - envoyée lors de I'arrét du moteur.

Idle Request - envoyé lorsque I'élément logique Idle Request est TRUE dans BESTlogicPlus.

Demande de préchauffage - envoyée a tout moment ot le DGC-2020HD aurait normalement son

relais PRE fermé pour les moteurs nécessitant un contact de préchauffage.

o Position de la pédale d'accélérateur - envoyé en fonction du paramétre de position de
l'accélérateur. Si le réglage de la position de la pédale d'accélérateur est laissé a la valeur par
défaut de 50 %, celui-ci est calculé et envoyé en fonction du réglage programmable du régime
moteur pour atteindre le régime moteur souhaité.

¢ Reégime moteur primaire/secondaire - envoyé en fonction du paramétre de sélection de vitesse et

de I'état de I'élément de priorité de fréquence altemative dans BESTlogicPlus. La vitesse

principale est envoyée lorsque le paramétre de sélection de vitesse est défini sur Primaire et la
vitesse secondaire est envoyée lorsque le paramétre de sélection de vitesse est défini sur

Secondaire. Cependant, ceux-ci sont inversés si la priorité de fréquence altemative est VRAI. Un
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paramétre de Primaire entraine I'envoi du Secondaire et un paramétre de Secondaire entraine
I'envoi du Primaire lorsque le remplacement de fréquence alternative est VRAI.

John Deere

Le paramétre de verrouillage de régénération permet aux paramétres propriétaires de John Deere d'étre
diffusés via le bus CAN J1939.

Le parameétre de verrouillage de régénération est envoyé via le message de verrouillage CAN de
régénération/nettoyage stationnaire PGN, qui est PGN 61194. Lorsque la valeur de verrouillage de
régénération est définie sur Activé, le DGC-2020HD envoie une valeur de 01 (binaire) pour les deux bits
« Autorisé ». " configuration qui permet la régénération. Lorsque la valeur de verrouillage de régénération
du DGC-2020HD est définie sur Désactivé, le DGC-2020HD envoie une valeur de 00 (binaire) pour la
configuration a deux bits « Non autorisé » qui inhibe la régénération.

Le DGC-2020HD envoie des demandes d'engagement du démarreur a I'ECU via le PGN de controle de
démarrage du moteur SAE J1939. Lorsque le DGC-2020HD demande au démarreur d'étre engagé, il
envoie une valeur de 01 (binaire) pour le parameétre d'engagement du démarreur a deux bits. Sinon, le
DGC-2020HD envoie une valeur de 00 (binaire) pour le paramétre d'engagement du démarreur a deux
bits.

Woodward PG Plus

Lorsque le type ECU est réglé sur Woodward PG Plus, le paramétre de sélection du carburant est
opérationnel. L'ECU demande la valeur de ce paramétre et I'utilise pour contrdler le moteur avec le type
de carburant approprié.

mtu

Si le moteur est configuré en mtu MDEC, la configuration des paramétres suivants est nécessaire :
e Type de module MDEC - Spécifie le type de module MDEC.
e Commutateur de demande de vitesse - Spécifie la source de demande de vitesse pour I'ECU du
moteur mtu.
e NMT Alive Transmit Rate - Spécifie la vitesse a laquelle les messages sont transmis au moteur
mtu.

Si le moteur est configuré en mtu ADEC, la configuration des parameétres suivants est nécessaire :

e Commutateur de demande de vitesse - Spécifie la source de demande de vitesse pour I'ECU du
moteur mtu.

e Test de survitesse - Entraine temporairement un ECU mtu en survitesse pour tester la survitesse.

e Commutation des paramétres du gouverneur - Spécifie les paramétres du gouverneur qu'un ECU
mtu doit utiliser.

e Trip Reset - Réinitialise les informations de trajet telles que le carburant utilisé, les heures de
trajet, le temps d'inactivité du trajet, etc.

¢ Int Oil Prime - Permet a un moteur ECU mtu d'effectuer un cycle de lubrification interne.

e Configuration CAN Start Stop — Spécifie quand diffuser I'état Start/Stop.

Si le moteur est configuré comme mtu ECU7/ECUS, la configuration des paramétres suivants est
nécessaire :
e Commutateur de demande de vitesse - Spécifie la source de demande de vitesse pour I'ECU du
moteur mtu.
Test de survitesse - Entraine temporairement un ECU mtu en survitesse pour tester la survitesse.
Accélérer - Augmente la vitesse de 'ECU mtu.
Speed Down - Diminue la vitesse de I'ECU mtu.
Demande d'inactivité - Active ou désactive la demande d'inactivité.
Ralenti augmenté - Définit le ralenti de 'ECU mtu.
Trip Reset - Réinitialise les informations de trajet telles que le carburant utilisé, les heures de
trajet, le temps d'inactivité du trajet, etc.
Int Oil Prime - Permet a un moteur ECU mtu d'effectuer un cycle de lubrification interne.
e Réglage du commutateur mtu 50 Hz 60 Hz - Réglé automatiquement en fonction de la fréquence
nominale du DGC-2020HD et de I'état de la priorité de fréquence altemative.
e Engine Start Prime - Active ou désactive 'amorgage du démarrage du moteur.
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Fan Override - Active ou désactive la priorité du ventilateur.

Commutateur de mode - Active ou désactive le commutateur de mode.

Governor Param Set Select - Définit la sélection du jeu de parameétres du gouverneur.

Commutateur de classification CAN 1 et 2 — Active ou désactive les commutateurs de

classification CAN 1 et 2.

e Désactivation de coupure de cylindre 1 et 2 - Active ou désactive la désactivation de coupure de
cylindre 1 et 2.

e Type de module mtu ECU7/ECUS - Spécifie le type de module ECU7/ECUS.

e NMT Alive Transmit Rate - Spécifie la vitesse a laquelle les messages sont transmis au moteur
mtu.

e Configuration CAN Start Stop — Spécifie quand diffuser I'état Start/Stop.

Si le moteur est configuré comme mtu Smart Connect, la configuration des paramétres suivants est

nécessaire :
e Commutateur de demande de vitesse - Spécifie la source de demande de vitesse pour 'ECU du

moteur mtu.

Test de survitesse - Entraine temporairement un ECU mtu en survitesse pour tester la survitesse.

Accélérer - Augmente la vitesse de 'ECU mtu.

Speed Down - Diminue la vitesse de 'ECU mtu.

Demande d'inactivité - Active ou désactive la demande d'inactivité.

Trip Reset - Réinitialise les informations de trajet telles que le carburant utilisé, les heures de

trajet, le temps d'inactivité du trajet, etc.

Int Oil Prime - Permet a un moteur ECU mtu d'effectuer un cycle de lubrification interne.

e Commutation des paramétres du gouverneur - Spécifie les paramétres du gouvemeur qu'un ECU
mtu doit utiliser.

e Désactivation de coupure de cylindre 2 - Active ou désactive la désactivation de coupure de
cylindre 2.

e Mode de fonctionnement du moteur - Sélectionne le mode de fonctionnement du moteur 1 ou 2.

e Configuration CAN Start Stop — Spécifie quand diffuser I'état Start/Stop.

Lorsque le paramétre CAN Start Stop Configuration est défini sur Constant, le démarrage ou l'arrét est
VRAI a tout moment. Lorsqu'il est réglé sur On pour Start/Stop, start est TRUE uniquement lors du
démarrage et stop est TRUE uniquement lors de I'arrét. Lorsqu'ils sont définis sur Disabled, le démarrage
et l'arrét sont implémentés dans le protocole, mais ne sont jamais définis sur TRUE. Lorsqu'ils sont
définis sur Non implémenté, les paramétres booléens de démarrage et d'arrét J1939 sont définis sur 0x03
(Non implémenté) pour les calculateurs mtu ADEC et mtu Smart Connect, et ni le démarrage ni l'arrét ne
sont envoyés dans le protocole MCS5 pour les calculateurs mtu ECU7/8.

Fiat FPT

Fiat FPT nécessite que la requéte de régime de couple TSC1 J1939 soit regue avec deux adresses
sources différentes pour le contrdle du régime. Lorsque Fiat FPT est sélectionné, les adresses sources
TSC1-PE et TSC1-TE sont activées. Ces paramétres doivent étre conservés aux valeurs par défaut de
39 pour 'adresse TSC1_PE et 3 pour I'adresse TSC1_TE, sauf indication contraire du service apres-
vente Fiat.

Lorsque Fiat FPT est sélectionnég, le DGC-2020HD diffusera le PGN TSC1 avec les adresses sources
TSC1-PE et TSC1-TE en alternance.

Mode de démarrage du moteur

Le mode Démarrage moteur indique si le moteur doit démarrer normalement ou aussi rapidement que
possible. Lorsque le mode Normal est sélectionné, le moteur suit une séquence de démarrage normale
au démarrage. Lorsque le mode Rapide est sélectionné, le moteur effectue une séquence de démarrage
rapide si le calculateur moteur est programmé pour un démarrage rapide. Un démarrage normal peut étre
utilisé lorsque le démarrage de I'alternateur n’est pas critique dans le temps. Cependant, s'il y avait une
panne de courant, un démarrage rapide pourrait étre utilisé pour rétablir 'alimentation dés que possible.

Filtre a particules pour moteurs diesel

Les parameétres filtre a particules diesel sont utilisés lorsque I'UCE est configurée pour Standard, Volvo
Penta, mftu ADEC, GM/Doosan, Cummins, mtu Smart Connect, Scania, John Deere, Isuzu, ou Daimler
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CPCA4. Le DGC-2020HD prend en charge les parametres CAN relatifs aux filtres a particules pour
moteurs diesel implémentés sur certains moteurs pour répondre au niveau 4 de la norme de protection
contre les émissions polluantes.

Deux paramétres sont fournis pour initier ou désactiver la régénération du filtre a particules. Le premier,
Régénération manuelle, est transmis au moteur via le CAN afin d'initier la régénération du filtre a
particules. Le second, Désactivation de la régénération, est transmis au moteur via le CAN afin de
désactiver la régénération du filtre a particules. Le fonctionnement prolongé est déconseillé si la
régénération est désactivée.

Configuration ECU

Type ECU

Standard ~
Remise & zéro du déclenchement

Mode de démarrage du moteur

Normal ~

Régénération manuelle

Désactivation de |a régénération

Eteindre ~

Fiat FPT

Adresse source TSC1_PE

Filtre & particule pour moteurs diesels

MTU (MDEC, ADEC, ECU7/ECUS)

Type de module MTU ECUT/ECUB
Module 501
Type de module MDEC

Module CAN 303

Volvo Penta

Sélection de la vitess

@

Primaire

Pasition de I'a

En

Activer somme de contrdle

Désactivé

Taux de transmission NMT (ms)

Enn

Configuration ECU

John Deere

eration verrouillage

Indice CAN commutateur 1
Eteindre

Woodward PG Plus
Sélection de carburant

Carburant diese!

s TEELTE Configuration de la vitesse Démarrage du moteur par amorgage
q - Demande de la source de vitesse Eteindre Commutateur 2 du classement CAN
Pas de demande CAN e . Eteindre
Ventilation annulé
Test de survitesse Eteindre Cylindre 1 désactivé
Honde Mode de commutation Eexdy
T Eteindre Cylindre 2 d
) R Eteindh
Bais: Modifier les paramétres du gouverneur =nee
Eteindre Mode opératoire du moteur
Ralentis. 1
Eteindre Cheisir un paramétre du gouverneur
0 Configuration d'arrét de démarrage CAN
Augmenter le ralenti ~
= Constante

Figure 5-7. Explorateur des paramétres, Communications, Bus CAN, Configuration ECU

Pré-alarmes ECU

Chemin d’accés depuis BESTCOMSPIus® : Explorateur des paramétres, Communications,
Configuration bus CAN, Pré-alarmes ECU

Chemin de navigation panneau avant : Paramétres > Communication > Configuration bus CAN 2 (E/S)
> Configuration ECU

Les pré-alarmes ECU indiquées dans Figure 5-8 peuvent étre désactivés pour éviter les fausses alertes.

Pré-alarmes ECU

Erreur de communication ECU
@b
O Activé

ECU Regenération
() Désactive

(®) Activé

ECU Suie
(C) Désactive
(®) Activé

DTC actif

(®) Désactivé
O Activé

Figure 5-8. Explorateur des paramétres, Communications, Bus CAN, Pré-alarmes ECU
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Configuration de la vitesse

Chemin d'accés depuis BESTCOMSP/us® : Explorateur des paramétres, Communications,
Configuration bus CAN, Configuration de la vitesse

Chemin d'accés depuis l'interface homme-machine : Paramétres > Communication > Configuration
bus CAN 2 (ECU) > Configuration ECU > Configuration de la vitesse

Le contrble de vitesse via J1939 peut étre mis en ceuvre via CAN avec la plupart des calculateurs de
moteur lorsque la demande de régime du bus CAN est définie sur Demande de régime. Lorsque la
demande de régime est sélectionnée, le DGC-2020HD enverra la demande de vitesse de couple PGN
(TSC1) a 'ECU. Si la demande de polarisation du gouverneur est sélectionnée, le DGC-2020HD enverra
le PGN de controle du générateur 2 a 'ECU pour obtenir une polarisation de vitesse. Le DGC-2020HD
n'enverra pas TSC1 a I'ECU lorsque la demande de régime du bus CAN est définie sur demande de
polarisation du gouverneur.

Le parametre Engine RPM définit le régime moteur nominal demandé. Le parametre Idle RPM est le
régime demandé lorsque I'élément logique IDLE REQUEST est TRUE.

Un paramétre Mémoriser les ajustements de vitesse est fourni pour établir comment les ajustements de
régime par commandes d'augmentation/diminution sont enregistrés. Lorsque Oui est sélectionné, les
ajustements du régime par les commandes d'augmentation/diminution sont enregistrés en mémoire et
utilisés pour toutes les sessions d'exécution ultérieures. Cela est vrai méme lorsque le DGC 2020HD est
redémarré. Lorsque Non est sélectionné, les ajustements du régime par les commandes
d'augmentation/diminution sont conservés uniquement pour la durée de la session d'exécution en cours.
Les réglages seront annulés la prochaine fois que le moteur fonctionnera ou que le DGC-2020HD sera
redémarre.

Le paramétre Idle RPM est le régime demandé lorsque I'élément logique IDLE REQUEST est TRUE.

Le paramétre RPM Bandwidth définit la plage de régimes dans laquelle le DGC-2020HD utilisera pour
réaliser le partage de charge. Par exemple, si le paramétre de régime moteur est de 1 800 et la bande
passante RPM de 100, la demande de régime peut passer de 1 750 a 1 850 tr/min lorsque le partage de
charge est en vigueur.

Le paramétre Somme de contréle RPM active ou désactive le compteur de messages et la somme de
contréle RPM. Certains calculateurs de moteur plus récents ne répondront pas a la demande de vitesse
TSCH1 lorsque la vitesse est une valeur constante, a moins qu'un compteur de messages et une somme
de contrdle ne soient implémentés.

La Figure 5-9 représente I'écran Configuration de la vitesse de BESTCOMSPIus.

Configuration de la vitesse

Reguéte de |a vitesse de rotation (t/min) par CAN bus
Requéte RPM ~

Vitesse moteur (t/min)

1.800

Mémariser les réglages de vitesse

Qi e

Vitesse de rotation (t'min) au ralenti

1100

Gamme de vitesse de rotation (t/min)

Somme de contrdle RPM

Desactive ~

Figure 5-9. Explorateur des paramétres, Communications, Bus CAN, Configuration de la vitesse
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Configuration du régulateur de tension

Chemin d'accés depuis BESTCOMSP/us® : Explorateur des paramétres, Communications,
Configuration bus CAN, Configuration du régulateur de tension

Chemin de navigation depuis le panneau avant Paramétres, Communication > Installation CAN Bus 2
> |nstallation Régul. tension

Le DGC-2020HD transmet des paramétres de point de consigne de tension et de compensation de sous-
fréquence a un régulateur de tension connecté. Sélectionnez le type de bus CAN approprié utilisé :
Aucun, Marathon, Basler ou J1939. La valeur Point de référence de tension primaire représente le point
de consigne de tension systéme normal souhaité. Le point de référence altematif de la tension devient le
point de consigne de tension systéme actif si Forgage de ligne basse est défini sur vrai. La plage dans
laquelle le DGC-2020HD biaise le partage var et I'ajustement de tension du régulateur de tension est
déterminée par le paramétre Gamme d'ajustement de la tension. Lorsque le régulateur de tension se
trouve en mode Régulation du courant d'excitation (FCR), le point de consigne de courant d'excitation
normal souhaité est défini a I'aide du parameétre Intensité de champ pour le mode de régulation de
l'intensité de champ. Le paramétre Point-bascule de sous-fréquence primaire permet de régler le point-
bascule de sous-fréquence normal souhaité. Si Forgage de ligne basse est défini sur vrai, le point-
bascule de sous-fréquence alternatif devient le point-bascule de sous-fréquence actif. La pente de sous-
fréquence souhaitée peut également étre spécifiée.

Lors de la communication avec un régulateur de tension tel que le DECS-250, le DECS-150 ou le DECS-
450, les paramétres de sécurité d'acces au port CAN du régulateur doivent étre définis sur un niveau
d'acces Administrateur non sécurisé. Si ce niveau n'est pas configuré correctement dans le régulateur de
tension, les communications peuvent sembler inopérantes. Consultez la section Sécurité des ports du
manuel du régulateur de tension pour plus d'informations.

La Figure 5-10 représente I'écran Configuration du régulateur de tension de BESTCOMSPlus.

Configuration du réqulateur de tension

Type de bus CAN Intensité de champ pour le mode de régulation de l'intensité de champ (A)
[Aucun - 0.000

Paoint de référence de tension primaire (V) Point-bascule de sous-fréguence primaire (Hz)

120.0 58.8

Point de référence alternatif de la tension (V) Paint-bascule de sous-fréquence alternatif (Hz)

120.0 58.8

Gamme d'ajustement de la tension (V) Boucle de sous-fréquence

10.00 1.00

Figure 5-10. Explorateur des paramétres, Communications, Bus CAN, Configuration du régulateur de tension

Configuration de chargeur de batterie

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus® : Explorateur de paramétres, Communications > Installation
CAN Bus, Installation chargeur de batterie

Chemin de navigation depuis le panneau avant Paramétres, Communication > Installation CAN Bus 2
> |nstallation chargeur batt.

L'intensité et la tension de sortie du chargeur de batterie peuvent étre affichées sur I'écran d'apergu du
panneau avant et dans BESTCOMSPlus. Pour activer l'affichage de chargeur de batterie a I'écran
d'apercu du panneau avant, allez dans Explorateur de paramétres, Paramétres généraux > HMI de
panneau avant dans BESTCOMSPlus et paramétrez I'affichage chargeur de batterie sur Activé.

Le type de CAN bus peut étre paramétré pour Standard ou pour Sens. Les blocs logiques d'état et de
préalarme sont disponibles dans BESTlogicPlus. Différentes préalarmes pour chaque type de BUS can
sont disponibles.

Les illustrations 5-10 a 5-12 présentent les écrans d'installation de chargeur de batterie BESTCOMSPlus.
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Configuration de chargeur de batterie

Chargeur de batterie 1 Chargeur de batterie 2
Type de CANbus Type de CANbus
[Standard V] [Aucun v]

Figure 5-11. Explorateur de paramétres, Communications, CAN Bus, Installation chargeur de batterie

Pré-alarmes de chargeur de batterie

Chargeur de batterie 1 Chargeur de batterie 2

Activation de pré-alarme de défaillance de comm Letivation de pré-alarme de défaillance de comm
[Activé v Activé

Agctivation de pré-alarme de défaillance de batterie Letivation de pré-alarme de défaillance de batterie
[Activ -] Activé

Activation de pré-alarme de défaillance de chargeur Lctivation de pré-alarme de defaillance de chargsur
[Activé ~| Activé

Agtivation de pré-alarme de CA coupé Activation de pré-alarme de CA coupe

[ Activé - Activé

Figure 5-12. Explorateur de paramétres, Communications, CAN Bus, Chargeur de batterie, Préalarmes

Pré-alarmes de chargeur de batterie Sens

Chargeur de batterie 1 Chargeur de batterie 2

Activation de pré-alarme de limite thermique Activation de pré-alarme de limite thermique
Désactivé Désactivé

Activation de pré-zlarme de tension CC levée Activation de pré-zlarme de tension CC levée
Désactivé Désactivé

Activation de pré-alarme de tension CC basse Activation de pré-alarme de tension CC basse
Désactivé Désactivé

Agtivation de pré-alarme de tension de démarrage basse Agtivation de pré-alarme de tension de démarrage basse
Désactivé Désactivé

Agtivation de pré-alarme de paramétres non valides Agtivation de pré-alarme de paramétres non valides
Désactivé Désactivé

Activation de pré-alarme de défaillance d'unité unigue Activation de pré-alarme de défaillance d'unité unigue
Désactivé Désactivé

Figure 5-13. Explorateur de paramétres, Communications, CAN Bus, Chargeur de batterie Sens, Préalarmes

RS-232

Les contréleurs DGC-2020HD sont équipés d'un port RS-232 qui communique avec un modem
téléphonique externe foumni par l'utilisateur offrant des fonctionnalités d'appel entrant et d'appel sortant.

Configuration RS-232

Chemin d'accés depuis BESTCOMSP/us® : Explorateur des paramétres, Communications,
Configuration RS232

Chemin d'accés depuis l'interface homme-machine : Paramétres > Communications > Configuration
RS232

Le port RS-232 prend en charge une vitesse définie par l'utilisateur de 9 600, 19 200, 38 400, 57 600 ou
115 200 bauds. Vous pouvez sélectionner sept ou huit bits de données par caractére. Vous pouvez
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indiquer une parité paire, une parité impaire ou aucune parité. Vous pouvez sélectionner un ou deux bits
d'arrét.

Un paramétre Controle de flux permet d'activer le contréle de flux du matériel (RTS/CTS). Un dispositif
est souvent capable d'envoyer des données beaucoup plus vite que I'autre peut les recevoir. Le Contrble
de flux permet a I'appareil plus lent de signaler au dispositif plus rapide de suspendre et de reprendre la
transmission de données.

Le modem, connecté au PC, doit également étre configuré pour l'utilisation du contréle de flux. Ceci est
configuré a l'aide du parameétre Chaine d'initialisation du modem de I'écran Nouvelle connexion dans
BESTCOMSPIus. La commande pour activer le contrble de flux vers le modem est spécifique au fabricant
du modem. Reportez-vous a la Figure 5-14.

Configuration R5232

Paramétres de communication

Vitesse de transmission
15200 Bauds -]

Octets par caractére
| 8 octets/caracténe - |

Parité

| Pas de parité - |
Bits d'arrét

[1 octet d'amét -]

Contréle de flux
|A|_|cun - |

Figure 5-14. Explorateur des paramétres, Communications, Configuration RS232

Modem externe

Chemin d'accés depuis BESTCOMSP/us® : Explorateur des paramétres, Communications,
Configuration du modem

Chemin d'accés depuis l'interface homme-machine : Paramétres > Communications > Configuration
du modem

Une connexion avec un modem externe fourni par I'utilisateur assure la communication entre le DGC-
2020HD et un PC via BESTCOMSPIus. La connexion par modem avec un PC exécutant
BESTCOMSPIus offre des fonctions de mesure, de paramétrage, d'alerte et de contréle a distance du
DGC-2020HD. La fonctionnalité d'appel sortant offre au DGC-2020HD la possibilité de déclencher I'appel
de quatre numéros de téléphone et I'annonce des conditions sélectionnées par l'utilisateur a des
récepteurs d'appel spécifiés.

Confiquration du modem

Appels sortants

Un modem externe offre au DGC-2020HD la possibilité de déclencher I'appel de quatre numéros de
téléphone et I'annonce des conditions sélectionnées par l'utilisateur a des récepteurs d'appel spécifiés.
Ces conditions sélectionnées par I'utilisateur appartiennent aux catégories suivantes :

e Alarmes e Protection de sauts de vecteurs

e Protection de sous-tension e Protection contre la perte d'excitation

e Protection de surtension de I'alternateur e Eléments configurables

e Protection contre le déséquilibre de e Entrées contact

tension de phase e Changement de statut

e Protection de la fréquence de l'alternateur e Modules d'expansion pour contact 1 a 4

e Protection de surintensité de l'alternateur

e Protection de puissance
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Le DGC-2020HD utilise le protocole TAP (Telelocator Alphanumeric Protocol) version 1.7 lors des
communications avec les sociétés gérant les récepteurs d'appel. Ce format de données indique sept bits
de données de parité paire. Au besoin, huit bits de données sans parité peuvent étre spécifiés.

La longueur des chaines de message envoyées par le DGC-2020HD peut étre soumise a une limite
propre aux récepteurs d'appel destinataires. Si la longueur d'un message transmis par le DGC-2020HD
dépasse la limite d'un récepteur d'appel, plusieurs appels sont passés pour transmettre l'intégralité du
message.

Les messages sortants sont envoyés par le DGC-2020HD selon un intervalle défini par l'utilisateur,
déterminé par le paramétre Délai d'activation entre les appels. Cet intervalle donne a I'opérateur
l'opportunité de se connecter au DGC-2020HD. Un second intervalle défini par I'utilisateur, le délai de
mise hors ligne du modem, détermine la fréquence des tentatives d'appel sortant aprés I'échec d'un appel
sortant.

Il est parfois nécessaire d'inclure le préfixe « 1 » et/ou l'indicatif de zone. Pour le vérifier, composez le
numéro avec un téléphone. En cas d'acquittement d'une liaison avec le modem (handshaking), les
préfixes utilisés sont corrects.

Appels entrants

Lorsque le modem externe utilise une ligne également employée pour les communications vocales, le
nombre de sonneries nécessaires pour que le modem réponde peut étre ajusté afin de laisser le temps a
l'opérateur de répondre a un appel entrant.

Des paramétres supplémentaires peuvent étre réglés a l'aide des commandes d'initialisation de modem
de type chaine. Les chaines d'initialisation du modem (commandes AT) de plus de 50 caractéres sont
acceptées. Consultez la documentation du fabricant fournie avec votre modem pour connaitre les
chaines d'initialisation compatibles.

La Figure 5-15 représente I'écran Configuration du modem.

Configuration du modem

Composer le numéno 1
0

Composer le numero 2
0

Composer le numéro 3

0

Composer le numéro 4

0

Récepteur d'appel 1
]
Récepteur d'appel 2
]
Récepteur d'appel 3
]
Récepteur d'appel 4
]

Conditions d'appel du medem

+|:| Alames

+-[C] Changemert de statut

+|:| Protection de soustension

+|:| Protection de sutension de |'atemateur

+|:| Protection contre le déséquilibre de tension de phase
+|:| Protection de la fréquence de I'altemateur

+|:| Protection de l'intensité de |'atemateur

+-["] Protection de puissance

+|:| Protection de sauts de vecteurs

+|:| Protection contre |a perte d'excitation
-] Blémerts corfigurables
+-[C] Entrées du contact

Délai d'activation du modem interne +|:| Module d'sxpansion de contacts 1

Sonneries pour la réponse du medem

2 I'Ifrsec:.—VI +|:| Module d’expansion de contacts 2
Délai de mise hors-ligne du modem (min) Limite de tampon du récepteur d'appel 4 <[] Module d expansion de contacts 3

+|:| Medule dexpansion de contacts 4

1o M +|:| Corffiguration ECU

Chaine alphanumerique de connexion du medem Format des données de communication du récepteur d'appel +D Protection contre le déséquiibre de courant

0 e - . . ] +|:| Protection différentielle de phase
Iw +|:| Protection différentielle de courant de neutre

+|:| Protection corfigurable
+-[C] VRM

Figure 5-15.Explorateur des paramétres, Communications, Configuration du modem

Etablissement d'une communication par modem

Avant d'établir une communication par modem, vérifiez que la vitesse de transmission en bauds utilisée
par le PC correspond a celle utilisée par le contréleur DGC-2020HD.

La vitesse de transmission utilisée par le DGC-2020HD peut étre réglée directement par l'intermédiaire
de l'interface du panneau avant ou dans BESTCOMSP/us via la connexion USB (locale) ou Ethemet (a
distance). En cas d'utilisation du panneau avant, sélectionnez les commandes Parametres >
Communication > Configuration RS-232. En cas d'utilisation de BESTCOMSPlus, sélectionnez
Explorateur des paramétres, Communications, Configuration RS-232 (Figure 5-14). Réglez la vitesse de
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transmission en bauds sur la valeur souhaitée et envoyez les paramétres si vous utilisez
BESTCOMSPlus.

Ouvrez I'écran Connexion en cliquant sur le bouton Connexion situé dans la barre de menu inférieure.
Dans I'écran Connexion, sélectionnez SérialRS-232 / Connexion modem et cliquez sur le bouton
Propriétés. La boite de dialogue Propriétés de port série avancées apparait. Réglez la vitesse de
transmission en bauds en fonction de la valeur indiquée dans I'écran RS-232. La Figure 5-16 illustre la
boite de dialogue Propriétés de port série avancées.

s ™,

o-! Propriétés avancées du port série = | B |
Vitesse de transmission Parité
[Détedion automatique vl [None V]
Bits de données Bits d'arrét
8 ~|  [unie) -|

Activer le contrdle du flux

OK || Annuler

Figure 5-16. Propriétés de port série avancées

Dans I'écran Connexion, sélectionnez SérialRS-232 / Connexion modem et entrez le numéro de
téléphone du modem connecté au contréleur DGC-2020HD. Pour sélectionner le port COM approprié,
ouvrez le Gestionnaire de périphériques de Windows® et développez I'arborescence Modems. Faites un
clic droit sur le nom du modem et sélectionnez Propriétés. Ouvrez 'onglet Avancé pour afficher le port
COM. Cliquez sur Connecter.

Vérifiez que la communication par modem fonctionne avant l'installation au niveau du site de I'application
car certains modems sont incapables de communiquer entre eux.

Il est recommandé de choisir la vitesse de transmission en bauds la plus rapide possible tout en
conservant la fiabilité des communications.

Lorsque vous établissez une connexion par modem au contréleur DGC-2020HD, I'écran de mesure
Analyse de BESTCOMSPIus est désactivé.

RS-485

Chemin d'accés depuis BESTCOMSP/us® : Explorateur des paramétres, Communications,
Configuration RS485

Chemin d'accés depuis I'interface homme-machine : Paramétres > Communications > Configuration
RS485

Configuration RS485

Paramétres de communication
Vitesse de transmission

(13200 Bauds ~|
Parité

lPas de parté v]
Bits d'arrét

[1 octet d'amét -

Figure 5-17. Explorateur des paramétres, Communications, Configuration RS485
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Les controleurs DGC-2020HD peuvent étre surveillés et contrélés via un réseau groupé a l'aide du
protocole Modbus. Le port RS-485 prend en charge une vitesse définie par I'utilisateur de 1 200, 2 400,

4 800, 9 600, 19 200, 38 400, 57 600 ou 115 200 bauds. Vous pouvez sélectionner sept ou huit bits de
données par caractére. Vous pouvez indiquer une parité paire, une parité impaire ou aucune parité. Vous
pouvez sélectionner un ou deux bits d'arrét.

La Figure 5-17 représente I'écran Configuration RS485.

Configuration Modbus™

Chemin d'accés depuis BESTCOMSP/us® : Explorateur des paramétres, Communications,
Configuration Modbus

Chemin d'accés depuis I'interface homme-machine : Paramétres > Communications > Configuration
Modbus

Le DGC-2020HD uitilise le protocole de communication Modbus via les ports Ethemet et RS-485
simultanément. Jusqu'a 6 maitres TCP/IP Modbus sont pris en charge. La liste des registres Modbus est
disponible dans la publication Basler Electric 9469370998, Manuel d'instruction du protocole Modbus.

Lorsque Sauvegarde automatique est activé, les parameétres sont automatiquement sauvegardés en
mémoire non volatile aprés une écriture Modbus. Autrement, lorsque Sauvegarde automatique est
désactivé, vous devez écrire au registre Modbus de Sauvegarde de tous les paramétres pour pouvoir
sauvegarder les paramétres.

La Figure 5-18 représente I'écran Configuration Modbus.

Installation Modbus

Ethernet
|dentité des unités
1

RS3485

|dentité des unités
1

[iélais de réponse (ms)
10

Enreg. auto

Activé

Modbus

Cartographie d'attribution
Défaut -

Figure 5-18. Explorateur de paramétres, Communications, Installation Modbus

Configuration de I'envoi d'e-mails

Chemin d'accés depuis BESTCOMSP/us® : Explorateur des paramétres, Communications,
Configuration de l'envoi d'e-mails

Chemin d'accés depuis le panneau avant : Parameétres > Communication > Configuration de I'envoi
d'e-mails

Le DGC-2020HD peut envoyer des alertes par courrier électronique en cas de déclenchement par des
événements sélectionnés par I'utilisateur. La configuration des notifications par e-mail est effectuée via
I'écran Configuration de I'envoi d'e-mails (Email Setup) de BESTCOMSPIus (Explorateur des paramétres,
Communications, Configuration de I'envoi d'e-mails). Voir Figure 5-19. Une notification est configurée en
entrant I'adresse du serveur de messagerie SMTP et les adresses e-mail des destinataires. Le DGC-
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2020HD prend en charge uniquement les serveurs de mails SMTP non authentifiés avec des adresses IP
statiques. Plusieurs adresses de courrier électronique peuvent étre saisies dans les champs A
(destinataire) et Cc (copie). Ces adresses doivent étre séparées par des virgules. Le nombre maximal
d'adresses par champ est limité a un total de 650 caractéres, virgules comprises.

L'adresse "Mail de" est une concaténation de I''D d'appareil du DGC-2020HD et du Nom de station
(DevicelD.StationName@noreply.com). Cette adresse est affichée dans le champ De lorsqu'une alerte
d'e-mail est regue. L'e-mail du domaine par défaut est noreply.com Ce paramétre peut étre modifié si
nécessaire pour éviter tout filtrage de spam par le serveur de mails.

Le champ Sujet accepte jusqu'a 64 caractéres. Cette chaine est affichée dans le champ Sujet d'une
alerte d'e-mail.

Configuration de I'envoi d'e-mails

Adresse serveur SMTP -] Mames
-] Changemert de statut

o 0 0 0 +D Protection de sous-tension
+D Protection de sutension de |'atemateur
E-mail +-[_| Protection cortre le déséquilibre de tension de phase
Mode +|:| Protection de la fréquence de I'stemateur
Désactivé - #1-[C] Frotection de |'intensité de |'atemateur

WErs

+D Protection de puissance
+D Protection de sauts de vecteurs

MA +|:| Protection contre la perte d'excitation
+-["| Biéments corfigurables

ce +|:| Entrées du contact

MNA +D Module d'expansion de contacts 1
+D Module d'expansion de contacts 2

E-mail du domaine +-[”] Module d'sxpansion de contacts 3
noreply.com +-[C] Module d'sxpansion de contacts 4

] +|:| Corfiguration ECL
Objet +D Protection contre le déséquilibre de courant

MA +D Protection différentielle de phase

+-[C] Protection différentislle de courart de neutrs
+-[C] Protection configurable

=[] VRM

Figure 5-19. Explorateur des paramétres, Communications, Configuration de I'envoi d'e-mails

Panneau de commande a distance (en option)

Les applications nécessitant une alerte a distance peuvent utiliser le panneau de commande a distance
de Basler Electric. Ce dispositif permet l'indication a distance de nombreuses conditions de pré-alarme et
d'alarme.

Les connexions du panneau de commande a distance se font sur les terminaux 62 (RDP TxD-), 61 (RDP
TxD+), 49 (BATT-) et 48 (BATTH).

En cas d'activation dans le DGC-2020HD, les conditions de pré-alarme suivantes sont indiquées par des
LED sur le panneau de commande a distance :

Haute température du liquide de refroidissement

Basse température du liquide de refroidissement

Basse pression d'huile

Niveau de carburant bas

Batterie faible

e Surtension de la batteriet

e Erreur du chargeur de batteriex}

En cas d'activation dans le DGC-2020HD, les conditions d'alarme suivantes sont indiquées par des LED
et une alarme sonore sur le panneau de commande a distance. Les alarmes Sur-démarrage, Arrét
d'urgence, Fuite de carburant/Erreur d'émetteur et Erreur d'émetteur sont toujours activées.

¢ Niveau de liquide de refroidissement bas*
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Haute température du liquide de refroidissement
Basse pression d'huile

Sur-démarrage

Survitesse

Arrét d'urgence activét

Fuite de carburant/Erreur d'émetteursf

Erreur d'émetteurt

* La LED du panneau de commande a distance s'allume lorsque I'entrée affectée a cette fonction
programmable est fermée. Cette fonction programmable doit étre activée dans le DGC-2020HD.

1 La LED du panneau de commande a distance s'allume lorsque I'entrée affectée a cette fonction
programmable est fermée.

I Cette LED peut étre reprogrammée dans le DGC-2020HD pour correspondre aux besoins rencontrés
lors d'une application particuliére. La condition répertoriée ci-dessus est signalée par défaut. Consultez le
chapitre BESTlogicPlus pour de plus amples informations sur la configuration des blocs logiques Alarme
programmable RDP et Pré-alarme programmable RDP.

De plus, le panneau de commande a distance indique si le DGC-2020HD ne fonctionne pas en mode
Auto et si l'altemateur assure I'alimentation de la charge. La LED Commutateur de mode non
automatique s'allume si le DGC-2020HD se trouve dans un état d'alarme non répertorié ci-avant.

Consultez le chapitre Bornes et connecteurs pour de plus amples informations sur la connexion du
panneau de commande a distance au DGC-2020HD.

Consultez le chapitre Bornes et connecteurs du Manuel d'installation pour plus d'informations sur la
connexion du panneau d'affichage a distance au DGC-2020HD. Reportez-vous a la publication Basler
9318100990 pour obtenir de plus amples informations sur le panneau de commande a distance.
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6 « Configuration du périphérique

Les parametres systéme servent a configurer le DGC-2020HD pour qu'il puisse fonctionner avec une
application spécifique. Ce chapitre indique les éléments qu'il est nécessaire de prendre en compte lors de
la configuration du DGC-2020HD. Ces éléments sont les suivants : configuration du systéeme, données
nominales, installation a distance du module, paramétres de démarrage, paramétres de redémarrage
automatique, paramétres de minuterie d'exercice, valeurs nominales des transformateurs de mesure,
parametres des différentiels de transformateurs, paramétres de contréle de relais et paramétres de
détection de la configuration systeme.

Configuration du systeme

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus : Explorateur des paramétres, Parametres systeme,
Configuration du systéeme

Chemin d'accés depuis le panneau avant : Parameétres > Paramétres systéme > Configuration du
systeme

Les Paramétres systéemes comprennent les éléments suivants : le nombre de dents présentes sur le
volant a inertie, la source du signal de vitesse, le délai de mise en marche, la fonction de niveau de
carburant, le niveau d'homologation NFPA, la charge EPS, les unités systémes et les unités de pression
métrique. La Figure 6-1 représente I'écran Configuration du systeme de BESTCOMSPlus.

Type du systéeme

Indiquez si le systéme est de type Alternateur isolé ou Alternateurs multiples.

Nombre de dents du volant a inertie

Le nombre de dents de la roue est utilisé pour le calcul de la vitesse moteur (t/min.).

Source du signal de vitesse

Le DGC-2020HD peut étre configuré pour détecter la vitesse du moteur a partir d'une détection
magnétique (MPU) et/ou de la fréquence d'un groupe électrogéne. Sur les moteurs dotés d'unités ECU
compatibles CAN, si I'option Détection magnétique ou Détection magnétique Fréquence est sélectionnée
comme source du signal de vitesse, le DGC-2020HD utilise I'interface CAN comme source de vitesse si
le CAN est activé. Si l'option Fréquence alternateur est sélectionnée comme source du signal de vitesse,
le DGC-2020HD utilise la fréquence de l'alternateur.

Lorsque la vitesse du moteur est obtenue a partir de la fréquence du groupe électrogéne, le DGC-
2020HD utilise la fréquence nominale de celui-ci et la vitesse nominale (t/min.) pour calculer la vitesse du
moteur (t/min.).

Lorsque la vitesse du moteur est obtenue a partir d'une détection magnétique, le DGC-2020HD utilise le
nombre de dents de la roue pour calculer la vitesse du moteur (t/min.).

Dans le cas ou les deux options, c'est-a-dire la fréquence du groupe électrogéne et la fonction de
détection magnétique, sont sélectionnées, le signal de vitesse en provenance de la fonction de détection
magnétique MPU est considéré prioritaire. Dans le cas ou la fréquence du groupe électrogéne et la
détection magnétique sont sélectionnées et que la détection magnétique connait une défaillance, le
DGC-2020HD utilise automatiquement la fréquence du groupe électrogéne comme source de la vitesse
du moteur. Par ailleurs, une pré-alarme est émise pour indiquer la défaillance de la détection magnétique.

Délai de mise en marche

Dans certains cas, le démarrage de l'unité ECU prend plus de temps que celui du DGC-2020HD. Pour y
remédier, le paramétre de délai de mise en marche est utilisé pour retarder l'impulsion initiale de
données, adressée a I'unité ECU lors de la mise en marche du DGC-2020HD.

DGC-2020HD Configuration du périphérique
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Fonction de niveau de carburant

Ce paramétre détermine l'activation ou non (activé ou désactivé) des indications concemant le niveau de
carburant ainsi que de l'alarme et de la pré-alarme qui y sont assujettis. Les paramétres disponibles sont
les suivants : Niveau carburant, Gaz naturel, Propane liquide ou Désactiver. La sélection d'une option
autre que Niveau carburant désactive l'indication, I'alarme et la pré-alarme relatives au niveau du
carburant. Il en est de méme pour la valeur Niveau carburant de I'Explorateur des mesures, écran Moteur
dans BESTCOMSPlus.

Note

En cas d'utilisation d'une entrée analogique ou d'émetteur résistif pour une
source de niveau de carburant, de température du liquide de refroidissement
ou de pression d'huile, les courbes caractéristiques de I'émetteur doivent étre
configurées en respectant les instructions fournies au chapitre Entrées
d'émetteurs du moteur. Si les courbes ne sont pas correctement configurées,
les paramétres ne s'affichent pas correctement sur la face avant ou dans
BESTCOMSPlus.

Source du niveau de carburant

Si vous utilisez un émetteur de niveau de carburant résistant, sélectionnez I'option Capteur résistant. En
cas d'utilisation d'un transducteur de niveau de carburant avec un signal 4 a 20 mA ou -10 a 10 Vcec,
sélectionnez I'entrée analogique appropriée. Les entrées analogiques 1 et 2 peuvent toujours étre
sélectionnées. Les entrées analogiques 3 et 4 sont disponibles pour les unités DGC-2020HD dotées
d'entrées d'émetteur analogique (numéro de style xxxxxxxxA). La désactivation de ce paramétre
désactive la mesure du niveau de carburant sur les écrans d'apergu du panneau avant et de mesure du
moteur, ainsi que toutes les alarmes et préalarmes liées au niveau de carburant. Cela peut étre utile si le
DGC-2020HD ne mesure pas le niveau de carburant.

Source de température du liquide de refroidissement

Si vous utilisez un émetteur de température de liquide de refroidissement résistant, sélectionnez l'option
Capteur résistant. Cette option n'est disponible que pour les unités DGC-2020HD dotées d'entrées
d'émetteur résistant (numéro de style xxxxxxxxR). En cas d'utilisation d'un transducteur de température
de liquide de refroidissement avec un signal 4 a 20 mA ou -10 a 10 Vcc, sélectionnez I'entrée analogique
appropriée. Les entrées analogiques 1 et 2 peuvent toujours étre sélectionnées. Les entrées

analogiques 3 et 4 sont disponibles pour les unités DGC-2020HD dotées d'entrées d'émetteur analogique
(numéro de style xxxxxxxxA). La désactivation de ce paramétre désactive la mesure de la température du
liquide de refroidissement sur les écrans d'apergu du panneau avant et de mesure du moteur, ainsi que
toutes les alarmes et préalarmes liées a la température du liquide de refroidissement. Cela peut étre utile
si le DGC-2020HD ne mesure pas réellement la température du liquide de refroidissement.

Source de pression d'huile

Si vous utilisez un émetteur de pression d'huile résistant, sélectionnez I'option Capteur résistant. Cette
option n'est disponible que pour les unités DGC-2020HD dotées d'entrées d'émetteur résistant (numéro
de style xxxxxxxxR). En cas d'utilisation d'un transducteur de pression d'huile avec un signal 4 a 20 mA
ou -10 a 10 Vcg, sélectionnez I'entrée analogique appropriée. Les entrées analogiques 1 et 2 peuvent
toujours étre sélectionnées. Les entrées analogiques 3 et 4 sont disponibles pour les unités DGC-
2020HD dotées d'entrées d'émetteur analogique (numéro de style xxxxxxxxA). La désactivation de ce
paramétre désactive la mesure de la pression d'huile sur les écrans d'apercu du panneau avant et de
mesure du moteur, ainsi que toutes les alarmes et préalarmes liées a la pression d'huile. Cela peut étre
utile sile DGC-2020HD ne mesure pas la pression d'huile.

Niveau d’homologation NFPA

Le DGC-2020HD peut étre utilisé dans une application devant répondre aux spécifications NFPA
Standard 110. Les niveaux 1 et 2 des spécifications Standard 110 sont pris en charge. La sélection du
niveau 1 ou 2 a les effets suivants sur le fonctionnement du DGC-2020HD :

Configuration du périphérique DGC-2020HD
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Le nombre de cycles de démarrage est fixé a 3.

La durée des cycles de démarrage est fixée a 15 secondes (par cycle)

La durée continue des cycles de démarrage est fixée a 45 secondes

La pré-alarme de basse température de liquide de refroidissement est fixée a 70 °F (env. 21 °C).
Le refroidissement en mode Off est désactivé.

Le paramétre d'activation du mode « Pas en automatique » de l'avertisseur est activé.

Le paramétre Avertisseur est activé.

Charge d’alimentation EPS

Les options Alimentation de la charge par I'EPS sont Facteur d'échelle de la ligne basse et Seuil de
I'EPS. Ces paramétres sont décrits dans les paragraphes suivants.

Facteur d'échelle de la ligne basse

Le facteur d'échelle de la ligne basse ajuste automatiquement le paramétre de seuil EPS dans les
applications qui utilisent plus d'un type de connexion au groupe électrogéne. Le parameétre de facteur
d'échelle est implémenté lorsque le DGC-2020HD est détecté comme étant en configuration de ligne
basse. Si une fonction Forgage de ligne basse est assignée a une entrée contact via I'écran Fonctions
programmables, I'état de cette entrée contact et la configuration détectée sont soumis a la fonction

« OR ». Ceci signifie que si I'une des deux variables est vraie, ou que si les deux valeurs sont vraies, le
systéme est déterminé pour étre configuré pour fonctionner en configuration de ligne basse. La valeur
définie pour le parameétre du facteur d’échelonnage sert de multiplicateur pour le paramétre de seuil. Par
exemple, si une entrée contact de facteur d'échelle est recue par le DGC-2020HD et que le paramétre du
facteur d'échelle est de 2 000, le paramétre de seuil est doublé (2 000 x paramétre de seuil).

Seuil EPS

L’indication que le systéme de génération électrique de secours génére une charge électrique est
déterminée par un seuil de paramétre pouvant étre ajusté par l'utilisateur. Ce paramétre est exprimé en
pourcentage de la valeur CT nominale primaire de I'alternateur.

Ce paramétre accepte des valeurs situées entre 3 et 10, par incréments de 1 %.

Systéme unitaire

Les valeurs de pression d'huile du moteur et de température de liquide de refroidissement sont affichées
en unités de mesure anglaises ou métriques.

Unités de pression métriques

Lorsque des unités systéme métriques sont utilisées, ce paramétre permet d'afficher la pression d'huile
du moteur en bar ou en kPa/MPa.

Paramétres du compteur

Le courant minimum du générateur pour la mesure est exprimé en pourcentage du courant du
générateur. Tous les niveaux de courant inférieurs a ce paramétre afficheront zéro (0).

Configuration du disjoncteur systéme

Sélectionnez la configuration de contrdle de disjoncteur appropriée a l'aide du paramétre Configuration
du disjoncteur systéme. Dans BESTCOMSPIus, un schéma unifilaire est fourni pour chaque configuration
de disjoncteur afin de faciliter la sélection. Consultez le chapitre Gestion du disjoncteur pour obtenir de
plus amples informations sur les configurations de disjoncteur systéme.

La case Echanger Bus 1 avec Bus 2 permet d'échanger les mesures sur les TT des bus en interne dans
le DGC-2020HD, ce qui supprime I'échange physique des connexions des TT.

DGC-2020HD Configuration du périphérique
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Désignation de I'alternateur, Désignation du bus 1 et Désignation du bus 2

Chaque bus peut étre programmé avec une légende décrivant son utilisation. Jusqu'a 64 caracteres

alphanumériques sont acceptés. Cette légende apparait dans BESTCOMSPIus pour faciliter la
configuration et la programmation.

Configuration du systéme
Type du systéme

Un seul générateur ~

Numbre de dents de |z roue

126.0

Délai de mise en marche (s)

Source du signal de vitesse

Détection magnétique et fréquence d'attemateur
Fonction du niveau de carburant

Niveau du combustible ~

Source du niveau de carburant

Capteur résistant ~

Source de température du liguide de refroidissement
Capteur résistant -

Source de pression dhuile

Capteur résistant ~

Niveau NFPA
(®) Zéro

O Unig)

() Deux

Alimentation de la charge par I'EPS

Valeur nominale
Editer

Fréquence
Fréguence nominzle du systéme
60 Hz

Fréguence alternative (Hz)

60.00
Voltage de la batterie
12V
24V
Vitesse nominale de rotation du moteur

1.800

Unités du Systéme
(®) Anglais
() Métrique

Unité de pression metriques
bar
kPa/MPa

Parameétres du compteur

Configuration du disjoncteur systéme

Aucun contrile du digjoncteur
Remplacer bus 1 par bus 2
Non
Generator
{ : b———> L

Désignation de I'alternateur

|Gen

Désignation du bus 1

|Eus1

Désignation du bus 2

Bus 2

Facteur déchelle de |a ligne basse Courant minimum du générateur pour le compteur (%)

1000
Seuil de 'EPS (% of CT Pn)

Figure 6-1. Explorateur des paramétres, Paramétres systéme, Configuration du systéme

Caractéristiques nominales

Chemins d'accés depuis BESTCOMSPIlus :

Explorateur des paramétres, Paramétres systéeme, Données nominales, Caractéristiques nominales de
l'alternateur

Explorateur des parametres, Parameétres systéme, Données nominales, Caractéristiques nominales du
bus 1

Explorateur des parametres, Parameétres systéme, Données nominales, Caractéristiques nominales du
bus 2 (en option)

Chemins d'accés depuis le panneau avant :

Parametres > Parametres systéme > Données nominales, alt.

Parameétres > Paramétres systéme > Données nominales, bus 1
Parameétres > Parameétres systéme > Données nominales, bus 2 (en option)

Les paramétres Données nominales comprennent les caractéristiques nominales des transformateurs de
mesure, les valeurs de tension, d'intensité et de puissance nominales, et la configuration de détection.
Ces valeurs nominales sont accessibles dans les écrans en lecture seule relatifs a I'alternateur (Figure
6-2), au bus 1 (Figure 6-3) et au bus 2 en option (écran identique a celui de la Figure 6-3). Pour éditer
des paramétres de données nominales pour l'alternateur, le bus 1 ou le bus 2 en option, cliquez sur le
bouton Editer qui figure sur les écrans. L'écran flottant Données nominales apparait lorsque vous cliquez
sur le bouton Editer. Tous les paramétres de données nominales de l'alternateur, du bus 1 et du bus 2 en
option peuvent étre configurés ici. La Figure 6-4 représente I'écran flottant Données nominales.

Configuration du périphérique DGC-2020HD
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Caractéristiques nominales des transformateurs de mesure

Alternateur

Les paramétres du transformateur de potentiel (PT) de l'alternateur établissent les niveaux de tension
nominale primaire (du cété de l'alternateur) et secondaire (du cdté du DGC-2020HD) au niveau du
transformateur de mesure de tension d'altemateur.

Les parametres du transformateur de courant (CT) de l'altemateur établissent le niveau d'intensité
nominale primaire (du c6té de l'alternateur) au niveau du transformateur de mesure d'intensité
d'altemateur. La valeur secondaire CT de l'alternateur est définie par le numéro de style du contréleur. Un
DGC-2020HD avec un numéro de style de 1xxxxxxxx utilise une valeur secondaire nominale de CT de

1 Aca. Un DGC-2020HD avec un numéro de style de 5xxxxxxxx utilise une valeur secondaire nominale
de CT de 5 Aca.

Le facteur d'échelle de la ligne basse du CT de l'alternateur est utilisé pour ajuster automatiquement le
paramétre Courant primaire du CT de l'alternateur dans les applications susceptibles d'utiliser plus d'un
type de connexion au groupe électrogéne. Le paramétre de facteur d'échelle est implémenté lorsque le
DGC-2020HD détecte une fermeture de contact sur une entrée contact programmée pour activer la mise
a I'échelle des paramétres. Le facteur d'échelle sert de multiplicateur pour le paramétre Courant primaire
du CT de l'alternateur. Par exemple, si une entrée contact de facteur d'échelle est recue par le DGC-
2020HD et que le parameétre du facteur d'échelle est de 2 000, le paramétre Courant primaire du CT de
I'alternateur est doublé (2 000 x Courant primaire du CT de l'altemateur).

Bus 1 et bus 2

Les valeurs nominales du transformateur primaire et secondaire du bus sont utilisées par la fonction
optionnelle de commutateurs de transfert automatique (ATS). Cette fonction contrble une entrée de bus
triphasée pour détecter les erreurs sur les lignes principales. Le paramétre primaire établit la tension
nominale présente au niveau des phases A, B et C du bus. Le parameétre secondaire établit la tension
nominale détectée a I'entrée de tension de bus du DGC-2020HD.

Les parameétres du CT du bus établissent le niveau d'intensité nominale primaire (du cété du bus) au
niveau du transformateur de mesure d'intensité de bus. La valeur secondaire du CT du bus est définie
par le numéro de style du contréleur. Un DGC-2020HD avec un numéro de style de 1xxxxxxxx utilise une
valeur secondaire nominale de CT de 1 Aca. Un DGC-2020HD avec un numéro de style de 5xxxxxxxx
utilise une valeur secondaire nominale de CT de 5 Aca.

Valeurs de tension nominales

Le paramétre Tension nominale accepte les valeurs comprises entre 1 et 500 000, par incréments de
1 volt.

Facteur d'échelle de la tension nominale de la ligne basse. Le facteur d'échelle de la tension nominale de
la ligne basse est utilisé pour ajuster automatiquement le paramétre Tension nominale dans les
applications qui peuvent utiliser plusieurs types de connexion au groupe électrogéne. Le facteur d'échelle
est appliqué lorsque le DGC-2020HD détecte la fermeture d'une entrée de contact qui commande la
fonction programmable Forgage ligne faible ou I'élément logique Forgage ligne faible dans
BESTIlogic™Plus. Lorsque le Forgage ligne faible est actif, le DGC-2020HD active la mise a I'échelle des
parameétres. Le paramétre de facteur d'échelle sert de multiplicateur pour le parametre Tension nominale.

Le paramétre Tension nominale secondaire est calculé a l'aide de I'équation suivante :

Gen PT Secondary Volts
Gen PT Primary Volts

Rated Secondary Volts = Rated VoIts(

Equation 6-1. Tension nominale secondaire

DGC-2020HD Configuration du périphérique
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Gen Données nominales

PT Tension nominale (V L-L) Configuration des mesures logiques
Volts primaires 120 Rotation de phases
120.00 Tension nominale secondaire (W L-L) ABC
olts secondaires 120 Détection de |a tension
120.00 Ampéres nominaux de phase Etoile
200 Connexion de phase CT
cT & i i CT ABC
T e e e R R e Ampéres nominaux de phase secondaire Al
=
TCs de 5A -

S _— Ewvalué secondaire Rez ampéres
Ampéres primaire

=
. 5.00
200.00

. : Facteur de puizszance nominal
Facteur d'échelle de |z ligne basse puiss

1.000

o an
0.80

Waleur nominale kW' (k)

[P T)
P
n

3

Pui

ssance nom. en kW, alt. 1 (k)
332

3
=8

Pui

ssance nom. en kW, alt. 2 (k)
332

[ ]

Waleur nominale des kVA

4156

Waleur nominale des kvar

e
(-]

2494
Wolts nominawx - Facteur d'échelle de ligne basse

1.000
R

Figure 6-2. Explorateur des paramétres, Paramétres systéme, Données nominales, écran Gen Données
nominales (en lecture seule)
Valeurs d'intensité nominales
Le paramétre Ampéres nominaux de phase est calculé a l'aide des équations suivantes :

Rated kVA

Rated Phase Amps (3 —phase machine) =
Rated L-L Volts+/3

Equation 6-2. Ampéres nominaux de phase pour les connexion triphasées

Rated kVA
Rated L-L Volts

Rated Phase Amps (1-phase machine) =

Equation 6-3. Ampéres nominaux de phase pour les connexion monophasées

Configuration du périphérique DGC-2020HD
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Le paramétre Ampeéres Courant nominal secondaire est calculé a I'aide de I'équation suivante :

Rated Secondary Phase Amps = Rated Phase Amps -
CT Primary Amps

CT Secondary Amsz

Equation 6-4. Ampéres nominaux de phase secondaires

Bus 1 Données nominales

Editer
PT Tension nominale (VL-L) Configuration des mesures logiques
Velts primaires 120 Diétection de |a tension
120.0 Tension nominale secondaire (W L-L) Etoile
Velts secondaires 120
120.0 Ampéres nominaux de phase
200
CT
e Ampéres nominaux de phase secondaire
Type dentrée de la mesure du courant Petes ===
=
TCs de BA —

P . Evalué secondaire Rez ampéres
Ampéres primaire
m—

200.00
Facteur de puissance nominal
—
Waleur nominale k' (k)

33.25
Valeur nominale des kWA
4156
Waleur nominale des kvar

24 .94

Figure 6-3. Explorateur des paramétres, Paramétres systéme, Données nominales, écran Caractéristiques
nominales du bus (en lecture seule)

Valeurs de puissance nominales

Le paramétre Facteur de puissance nominal accepte les valeurs comprises entre -1 et 1, par incréments
de 0,01.

Le paramétre Valeur nominale kW accepte les valeurs comprises entre 0 et 1 000 000, par incréments de
0,01.

Le paramétre Valeur nominale des kVA est calculé a I'aide de I'équation suivante :

Rated kW
Rated PF

Rated kVA =

Equation 6-5. Valeur kVA nominale

Le paramétre Valeur nominale des kvar est calculé a l'aide de I'équation suivante :

Rated kvar = Rated kVA \[1 —Rated PF2

Equation 6-6. Valeur kvar nominale

Parameétres de puissance nominale alternatifs

Dans certains cas, les moteurs peuvent étre alimentés par différentes sources d'énergie, et la puissance
nominale du générateur peut varier selon la source d'énergie utilisée.

DGC-2020HD Configuration du périphérique
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Pour tenir compte de ce phénoméne, quatre valeurs nominales alteratives peuvent étre spécifiées via
les paramétres « kW nominal » (Alt 1 a 4). La sélection des valeurs alternatives s'effectue via I'élément
logique « KW nominal alternatif du générateur » de BESTIlogicPlus. Ces paramétres acceptent une valeur
comprise entre 0 et 1 000 000, par incréments de 0,01.

Chaque fois que la puissance nominale change suite a une sélection différente, les kVA et kvar nominaux
sont recalculés, et toutes les fonctions de protection liées a I'alimentation sont réinitialisées.

Données nominales Annuler
Type dentrée de la mesure du courant Gen Bus 1 Bus 2
TCs de BA ~ .

PT - Volts (V) primaires 120.00 120.00 120.00
Fréquence PT - Velts (V) secondaires 120.00 120.00 120.00
Fréguence nominale du systéme
B v CT - Ampéres (&) primaires 200.00 200.00 20000
Fréquence alternative (Hz) Facteur d'échelle de |z ligne basse 1.000
60.00
Voltage de la batterie VElErTEr (A 120 120 B
O12v Tension nominale secondaire (V L-L) 120 120 120
024v Ampéres nominaux de phase 200 200 200
itesse nominale de rotation du moteur Ampéres nominaux de phase secondaire 5.00 500 5.00
1.800 Evalué secondaire Rez ampéres 5.00 5.00 5.00
Intensité de teme
T —— Facteur de puissance nominal (FF) 0.80 0.80 0.80
200.00 K\ neminal 3325 3325
Alternateur 33.25
Puissance nom. en kin/, alt. 2 3325
Puissance nom. en kin/, alt. 3 3325
Puissance nom. en kin/, alt. 4 33.25
Valeur nominale des kVA 4156 4156 41.56
Valeur nominale des kvar 2494 2494 2494
Volts nominaux - Facteur d'échelle de ligne basse 1.000
Fotation de phases ABC I
Détection de |a tension Etcile w Etoile ~ Etcile
Connexion de phase CT CT ABC I

Figure 6-4. Ecran flottant Données nominales

Configuration de détection

Rotation de phase

Sélectionnez ABC (sens horaire) ou ACB (sens anti-horaire).

Type de connexion de détection de la tension

Ce paramétre permet de sélectionner un type de connexion de détection de tension. Sélectionnez Delta,
Y, 1 Phase AB, 1 Phase AC ou Delta avec mise a la terre.

Type de connexion de détection de l'intensité

Les types de connexions de détection de l'intensité sélectionnables sont A, B, C, AB, BC, CA ou CT ABC.

Fréquence

Les parametres de fréquence permettent la sélection de la fréquence nominale de l'alternateur ainsi que
la sélection d'une fréquence alternative.

Configuration du périphérique DGC-2020HD
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Fréquence nominale de l'unité

Les options de fréquence nominale sont 50 et 60 Hz.

Fréquence alternative

Ce paramétre accepte des valeurs situées entre 10 et 90, par incréments de 0.01 %.

Voltage de la batterie

La tension nominale de la batterie de démarrage est utilisée par le DGC-2020HD pour détecter et
signaler une tension de batterie élevée, basse ou faible. Les options de tension de batterie sont 12 et

24 V.

Vitesse nominale de rotation du moteur (t/min.)

Ce champ accepte les valeurs comprises entre 25 et 3 600, par incréments de 1.

Intensité primaire de courant de terre

Les parametres TC auxiliaire de courant de terre définissent le courant nominal primaire (c6té bus) sur le
transformateur de détection de courant de terre. Ce paramétre accepte des valeurs comprises entre 1

et 9 999 par incréments de 1. La valeur secondaire du TC de détection de courant de terre est
déterminée par le numéro de style du contréleur. Un DGC-2020HD ayant le numéro de style 1xxxxxxxx
utilise une valeur secondaire du TC de 1 Aca. Un DGC-2020HD ayant le numeéro de style 5xXxxxxxxx
utilise une valeur secondaire du TC de 5 Aca.

Installation a distance du module

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus : Explorateur des paramétres, Parametres systeme,
Installation a distance du module
Chemin d'accés depuis le panneau avant : Paramétres > Paramétres systéme > Installation a distance

du module

Les contréleurs DGC-2020HD peuvent communiquer avec jusqu'a quatre modules d'expansion pour
contact (CEM-2020) et jusqu'a quatre modules d'expansion analogiques (AEM-2020) sur un méme

réseau.

Installation a distance du module

Module d'expansion de contacts 1
Activation module

Adresse J1939

1236

Sorties CEM

12 sorties e
Numéro de série attendu
NA

Module d'expansion analogique 1
Activation module

() Désactive

@ Active

Adresse J1333

Numéro de série attendu

NA

Module régulateur de tension
Activation module

O Désactivé

@ Activé

Adresse J1939

Module d'expansion de contacts 2
Activation module

() Désactivé

@ Aciivé

Adresse J1939

2%

Sorties CEM

18 sotties v

Numéro de série attendu

NA

Module d'expansion analogique 2
Activation module

() Désactivé

@ Active

Adresse J1933

Numéro de série attendu

NA

Module d'expansion de contacts 3
Activation module

@) Désactivé

O Activé

Sorties CEM

18 sorties

Numéro de série attendu

Module d'expansion analogique 3

Activation module
(®) Désactivé
Q) Active

Numéro de série atiendu

NA

Module d'expansion de contacts 4

Activation module
(@) Désactivé
O Activé

NA

Module d'expansion analogique 4
Activation module

@) Desactive

O Activé

Module d’extension de contacts 5

Activation module
(@ Désactivé
O Activé

Sorties CEM
18 sorties

Numéro de série attendu

Module d'extension de contacts 6
Activation module

®) Désactivé

O Active

Sorties CEM

18 sorties

Figure 6-5. Explorateur des paramétres, Paramétres systéme, Configuration de module a distance

Pour configurer un CEM-2020 en option, sélectionnez Activé, entrez I'adresse J1939 appropriée et
sélectionnez le nombre de sorties disponibles pour le module. Le module a basse intensité (CEM-2020)
dispose de 24 sorties contact et le module a haute intensité (CEM-2020H) de 18 sorties contact.

DGC-2020HD

Configuration du périphérique
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Pour configurer un AEM-2020 en option, sélectionnez Activé, entrez I'adresse J1939 appropriée, puis le
numéro de série attendu. Les numéros de série attendus servent au DGC-2020HD a déterminer quels
points d'entrée/de sortie appartiennent a un module lorsque de multiples modules sont présents. Une pré-
alarme AEM-2020 non configurée se déclenche si le numéro de série attendu ne correspond pas au
numéro de série détecté dans Parametres généraux, écran Informations sur le dispositif.

La Figure 6-5 représente I'écran Installation a distance du module de BESTCOMSPlus.

Configuration du démarrage

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus : Explorateur des paramétres, Parametres systéme,
Configuration du démarrage

Chemin d'accés depuis le panneau avant : Parameétres > Paramétres systéme > Configuration du
démarrage

Les paramétres de démarrage comprennent le pré-démarrage, le redémarrage, type de commande de
démarrage, le lancement, la déconnexion de I'entrainement et le refroidissement. Ces parameétres sont
décrits dans les paragraphes suivants.

La Figure 6-6 représente I'écran Configuration du démarrage de BESTCOMSPlus.

Configuration du démarrage

Pré-démarrage Lancement Processus de démarrage déconnecte
Délai de pré-démarrage (s) Style de démarrage Limite de déconnexion du démarrage (%)
0 () Continu 30
Configuration du contact de pré-démarrage O Cycle Déconnexion de I'entrainement de pression d'huile active
O Ouvert aprés déconnexion Cycle O Désactivé
() Fermé pendart le fonctionnement Nombre de cycles de démarrage () Activé
) . o Pression de déconnexion de I'entrainement (PSI)
Configuration de repos de pré-démarrage z . ’n :
() Off pendant repos Temps de démarrage (s) =
© On pendant repos 5
(O Préchaufiage avant le démarage Refroidissement
Temps de repos (s)
5 Mode de refroidissement OFF authorisé
Redemarrage - Désactivé ~
Délai de rede - : .
SEdeEIRTET2 ) Continu Configuration de refroidissement
0 3 -
Temps de démarrage continu (s) Uniquemert lorsque chargé w
10 - - -
Type de contréle du démarrage Temps de refroidissement & vide (min)
) 4 . 0
Type de contréle Minimum
Direct > Délai démarrage minimum (s)
Heure de démarrage max. du générateur du superviseur (s) 0.0
Régime de réussite du démarrage (%)

Figure 6-6. Explorateur des paramétres, Paramétres systéme, Configuration du démarrage

Pré-démarrage

Le lancement peut, si nécessaire, étre reporté de maniére a intervenir aprés I'amorcage du démarrage du
moteur. Pendant ce délai, la sortie PRE se ferme pour alimenter les bougies de préchauffage ou pré-
démarrer les pompes de lubrification. Le paramétre du Délai de pré-démarrage accepte des valeurs
situées entre 0 et 30 par incréments de 1 seconde.

La sortie PRE peut-étre configurée pour s'ouvrir lorsque le lancement du moteur est terminé ou pour
rester fermée aussi longtemps que le moteur fonctionne.

La sortie Pré-démarrage peut étre configurée pendant I'état de repos. Si I'option Préchauffage avant
démarrage est sélectionnée, la sortie Pré-démarrage est fermée pendant la durée du Délai de pré-
démarrage avant d’entrer dans le premier état de démarrage ou tout état de démarrage ultérieur. Sile
réglage du Délai de pré-démarrage est plus long que l'intervalle de repos, la sortie Pré-démarrage est
fermée pendant toute la durée du temps de repos.

Configuration du périphérique DGC-2020HD
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Par exemple, supposons que le Temps de cycle de démarrage et le Temps de repos sont de

30 secondes, le Délai de pré-démarrage est de 15 secondes et que Préchauffage avant démarrage est

sélectionné. Ensuite, lorsqu’on souhaite démarrer le moteur, les événements suivants se produisent :

Délai pré-démarrage de 15 secondes

Démarrage pendant 30 secondes

Repos pendant 15 secondes

Repos et pré-démarrage pendant 15 secondes

Démarrage pendant 30 secondes

Repos et pré-démarrage pendant 15 secondes

Démarrage pendant 30 secondes

e Répéterjusqu’a ce que le moteur démarre ou que le nombre maximum de cycles de démarrage
soit atteint.

Pour un autre exemple, supposons que le Temps de cycle de démarrage et le Temps de repos sont de
30 secondes, le Délai de pré-démarrage est de 60 secondes et que Préchauffage avant démarrage est
sélectionné. Ensuite, lorsqu’on souhaite démarrer le moteur, les événements suivants se produisent :

e Délai pré-démarrage de 60 secondes

e Démarrage pendant 30 secondes

e Délai de repos et de pré-démarrage de 30 secondes (le réglage du temps de repos contrdle la
durée de cet état)

e Démarrage pendant 30 secondes,

e Délai de repos et de pré-démarrage de 30 secondes (le réglage du temps de repos contrdle la
durée de cet état)

e Démarrage pendant 30 secondes,

e Répéterjusqu’a ce que le moteur démarre ou que le nombre maximum de cycles de démarrage
soit atteint.

Redémarrage

Une éventuelle tentative de redémarrer un moteur avant I'arrét complet de celui-ci (c'est-a-dire avant que
le régime moteur n'est atteint zéro) peut, dans certains cas, entrainer un stress mécanique. La fonction
de Délai de redémarrage inhibe les tentatives de redémarrer le moteur immédiatement aprés un arrét
normal pour la durée prescrite par la minuterie de Délai de redémarrage. Ce délai doit permettre a un
moteur d'arréter complétement sa rotation avant toute tentative de redémarrage. Ce paramétre accepte
des valeurs comprises entre 0 et 120 secondes, par incréments de 1 seconde.

Type de contréle de démarrage

Dans certains cas, il peut étre souhaitable de connecter en paralléle des générateurs équipés de
contréleurs DGC-2020HD a des machines existantes plus anciennes afin de partager les kW et les kvar.
Si les contréleurs existants ne permettent pas la mise en paralléle ou ne sont pas compatibles avec la
mise en paralléle du DGC-2020HD, les options sont : (1) remplacer le contréleur existant par un DGC-
2020HD ou (2) utiliser le DGC-2020HD comme contréleur de supervision pour la mise en paralléle et
conserver le contréleur existant pour le controle de base de la machine, comme le démarrage et la
protection du moteur. Le réglage du type de contrle de démarrage facilite cette derniére option.

Le réglage du type de contréle permet de sélectionner le contréle direct, ou le DGC-2020HD gére
directement le démarrage du moteur et les alarmes et préalarmes associées, ou le contréle de
supervision, ou le DGC-2020HD ne gére pas directement le démarrage. Lorsque le contréle de
supervision est sélectionné :
e La fonctionnalité de démarrage et les alarmes et préalarmes associées sont désactivées.
o La stabilité du générateur lors de la détection de I'état du bus est déterminée uniquement par la
tension et la fréquence. Il n'est pas nécessaire que le générateur soit en marche pour atteindre
I'état stable du générateur.
e Le régime moteur est déterminé par la fréquence du générateur.
o L'affichage des paramétres moteur sous « Mesure », « Moteur » est supprimé.
e Lorsque le DGC-2020HD demande le démarrage du générateur, le relais de sortie « MARCHE »
se ferme pendant toute la durée du cycle de démarrage et de fonctionnement du moteur.

DGC-2020HD Configuration du périphérique
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Le régime moteur de réussite du démarrage est activé lorsque le type de contrdle de démarrage par
supervision est sélectionné. Ce paramétre spécifie le pourcentage du régime moteur nominal a détecter
pour déterminer un démarrage réussi.

Le temps de démarrage maximal du générateur par supervision est activé lorsque le type de contrdle de
démarrage par supervision est sélectionné. Ce paramétre détermine la durée pendant laquelle le
contréleur de supervision attend un démarrage réussi aprés avoir envoyé une demande de démarrage au
contréleur de générateur existant. Sile démarrage n'est pas réussi dans ce délai, une alarme d'échec de
démarrage du moteur est déclenchée.

Lancement (Démarrage effectif)

Le DGC-2020HD peut étre programmé pour un lancement cyclique ou continu. Le démarrage cyclique
permet de lancer le moteur plusieurs fois de fagon consécutive. Chaque tentative de lancement du
moteur est réalisée a un intervalle fixe puis par une pause de la méme durée. Le démarrage continu
consiste en une seule et unique tentative de lancement du moteur d'une durée prolongée.

Un réglage du temps de démarrage minimum peut aider a prévenir les déconnexions prématurées du
manivelle en ignorant les données diffusées sur le régime moteur jusqu'a ce que le temps de démarrage
minimum soit écoulé.

Déconnexion du démarreur

Dans des conditions de fonctionnement normales, la vitesse de rotation du moteur est utilisée pour
déterminer la déconnexion du démarreur. Le paramétre de Limite de déconnexion du démarreur défini le
pourcentage de vitesse devant étre atteinte par le moteur pour que le démarreur soit déconnecté.

La déconnexion démarrage par pression d'huile fournit une seconde indication permettant de savoir si le
moteur toumne. Cette fonctionnalité permet de s'assurer de la déconnexion du démarreur, méme dans le
cas ou aucune source indiquant la vitesse atteint par le moteur ne fonctionne. Lorsque cette fonction est
activée, la pression de I'huile sert a déterminer si le moteur fonctionne lorsqu'aucune source de signal de
vitesse valide n'est détectée. Si la pression d'huile du moteur se situe au-dessus du seuil et qu'aucune
source de signal de vitesse valide n'est détectée, le démarreur est déconnecté du moteur. Si une source
de vitesse valide est détectée, la fonction de déconnexion du démarrage due a la pression d'huile est
inhibée pour éviter toute déconnexion intempestive du démarrage lorsque la pression d'huile augmente
au-dessus du seuil durant le démarrage normal du moteur.

Refroidissement

Une fois la charge retirée d'un groupe électrogéne, le DGC-2020HD implémente une fonction de
refroidissement intelligente. Cette fonction permet de s'assurer que le moteur et le turbochargeur
refroidissent de fagon correcte en maintenant la fonction du moteur pendant une durée préalablement
définie par I'utilisateur

La fonction de refroidissement est initiée pour répondre a I'une des conditions suivantes :
e la charge électrogéne est retirée et I'arrét du moteur est autorisé lorsque le systéme fonctionne

en mode AUTO
e le commutateur de transfert automatique ATS (Auto Transfer Switch) est ouvert lorsque le
systéme fonctionne en mode AUTO
l'arrét a distance est déclenché lorsque le systéme fonctionne en mode AUTO
Le refroidissement en mode OFF est initié.
L'élément logique de requéte de refroidissement est initié.
L'élément logique de requéte de refroidissement et d'arrét est initié.

Note

Le DGC-2020HD ne quittera pas le refroidissement tant qu'il n'aura
pas recgu un état de disjoncteur de générateur ouvert.
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Parametres

Refroidissement en mode OFF (arrét) : A la réception d’'une demande de refroidissement avec ce
parameétre activé, 'appareil entrera dans un cycle de refroidissement lorsqu’elle est en mode OFF (arrét).

Configuration de refroidissement : A la réception d’'une demande de refroidissement avec Uniquement
lorsque chargé sélectionné, I'unité entrera dans un cycle de refroidissement uniquement si une charge
est actuellement appliquée. Avec Toujours sélectionné, I'unité entrera dans un cycle de refroidissement
sur demande avec ou sans charge appliquée.

Temps de refroidissement sans charge : Ce réglage établit la durée du cycle de refroidissement aprés
le retrait de la charge.

Fonction de refroidissement intelligente

La fonction de refroidissement intelligente permet de réduire toute consommation inutile de carburant en
prenant en compte le temps de refroidissement total en fonction des multiples requétes. Par exemple,
une nouvelle requéte de refroidissement est initi€e lorsqu'une séquence de refroidissement précédente a
déja commencé. La minuterie de refroidissement n'est pas simplement réinitialisée a chaque nouvelle
requéte. La fonction de refroidissement intelligente permet de s'assurer que le temps pendant lequel le
moteur a déja été refroidi (en raison de la premiére requéte) est correctement factorisé et pris en compte
pour obtenir un temps de refroidissement total idéal. Ce procédé permet d'économiser du temps et du
carburant, le moteur ne tournant que pendant la durée nécessaire pour que le refroidissement soit
suffisant.

Parameétres de redémarrage automatique

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus : Explorateur des paramétres, Parametres systéme,
Redémarrage automatique

Chemin d'accés depuis le panneau avant : Paramétres > Paramétres systéme > Redémarrage
automatique

Lorsque le redémarrage automatique est activé, il efface automatiquement toutes les alarmes si le DGC-
2020HD s'arréte en raison d'une condition d'alarme. Une tentative de relancer le moteur est faite aprés
un délai prédéterminé si I'entrée du contact ATS est fermée. Dans le cas ou il n'existe pas de contact
ATS, l'unité reste a I'é¢tat READY (PRETE) avec ses alarmes effacées. Il ne sera cependant réalisé
aucune tentative de redémarrage dans le cas d'une alarme pour niveau de carburant d'un ou dans le cas
d'un arrét d'urgence. Le nombre de tentatives de redémarrage est programmable. Les redémarrages
automatiques sont répertoriés par I'historique événementiel du dispositif.

L'intervalle de redémarrage automatique accepte des valeurs situées entre 0,5 et 30 minutes, par
incréments de 0,5 minute. Le paramétre du Nombre de tentatives de redémarrage automatique accepte
des valeurs situées entre 1 et 10, par incréments de 1 %.

La Figure 6-7 représente I'écran Redémarrage automatique de BESTCOMSPlus.

Redémarrage automatique

Activation du démarrage automatigue
| Activé -

Intervalle de redémarrage (min)
05

Essais de redémarrage automatique
1

Figure 6-7. Explorateur des paramétres, Parameétres systéme, Redémarrage automatique
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Parametres de la minuterie d’'exercice

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus : Explorateur des paramétres, Parameétres systéme, Minuterie
d'exercice
Chemin d'accés depuis le panneau avant : Paramétres > Paramétres systéme > Minuterie d'exercice

La minuterie d'exercice est utilisée pour démarrer le groupe électrogéne a un moment prédéterminé et le
faire fonctionner pendant une durée déterminée par l'utilisateur. Le mode définit le nombre de fois que le
groupe électrogéne doit fonctionner dans le cadre de cette fonction. Si le paramétre « mensuel » est
sélectionné, vous devez sélectionner le jour du mois ou l'exercice doit étre réalisé. Si le paramétre «
hebdomadaire » est sélectionné, vous devez sélectionner le jour de la semaine ou I'exercice doit étre
réalisé. Si le paramétre Jour de la semaine du mois est sélectionné, les paramétres Jour de début de
semaine et Semaine du mois doivent également étre sélectionnés. Si I'option Intervalles de N semaine(s)
est sélectionnée, le Jour de début de semaine, I'Intervalle de [ ] semaine(s) et la Date de début doivent
également étre sélectionnés.

Il est également possible de configurer I'Heure et les Minutes de démarrage. Le paramétre d'Heure(s) et
de Minute(s) de fonctionnement précise la durée pendant laquelle le groupe électrogéne doit fonctionner
lors de chaque exercice. Le paramétre d'Heure(s) de démarrage et d'Heure(s) de fonctionnement
supporte des valeurs comprises entre 0 et 23 heures par incréments de 1 heure. Le paramétre de
Minutes(s) de démarrage et de Minute(s) de fonctionnement supporte des valeurs comprises entre 0 et
23 minute(s) par incréments de 1 minute. Si la fonction Fonctionnement avec charge est activée, le DGC-
2020HD ferme le disjoncteur d'alternateur pendant le fonctionnement.

Il est possible d'assigner des entrées et des sorties contact a cette fonction. Consultez le chapitre
BESTIlogicPlus pour obtenir de plus amples informations.

La Figure 6-8 présente I'écran Minuterie d'exercice de BESTCOMSPIus.

Minuterie d’exercice

Mode Heure de démarrage

Intervalles de N semainefs) i -~ I:I

Démarrage : jour du mois Démarrage . Minute

1 b ]

Démarrage : jour de la semaine Durée de fonctionnement en heures
Dimanche ~ CI

Semaine du mois Péricde de fonctionnement en minute
Premier CI

Intervalle de [ ] semaine(s) Fonctionnement en charge

Date de début

Mois

Février ~
Jour

Année

2000

Figure 6-8. Explorateur des paramétres, Paramétres systéme, Minuterie d'exercice

Minuterie 7 jours

La minuterie 7 jours fournit 8 temporisations uniques par jour de la semaine (Dimanche, Lundi, etc.)
totalisant 56 temporisations. Chaque minuterie est programmée avec une heure de début et une durée
d'exécution. L'heure de début s'exprime en heures et minutes en utilisant une horloge 24 heures qui
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spécifie I'neure locale de démarrage de la minuterie. La durée d'exécution est exprimée en heures et
minutes. La durée totale d'exécution est la somme des heures et des minutes de la durée d'exécution.
Pour désactiver une temporisation, les parametres Durée d'exécution (heures) et Durée d'exécution
(minutes) doivent étre configurés sur 0.

Les temporisations peuvent chevaucher sur le jour suivant : Exemple : une temporisation configurée pour
démarrer le Dimanche a 23 heures 00 minutes avec une durée d'exécution de 4 heures 00 minutes
fonctionne jusqu'au Lundi suivant a 3:00.

56 entrées d'état uniques disponibles dans la logique sont vraies lorsqu'une temporisation est active.

La Figure 6-9 illustre I'écran Minuterie 7 jours.

Dimanche

Temporisation 1
Heure de démarrage

0

Démarrage : Minute

0

Durée de fonctionnement en heures

0

Période de fonctionnement en minute

0

Temporisation 5
Heure de démarrage
0

Démarrage : Minute
0

Durée de fonctionnement en heures
0

Période de fonctionnement en minute

0

Temporisation 2
Heure de démarrage
0

Démarrage : Minute
0

Durée de fonctionnement en heures
0

Péricde de fenctionnement en minute
0

Temporisation 6
Heure de démarrage
0

Démarrage : Minute
0

Durée de fonctionnement en heures
0

Période de fonctionnement en minute

0

Temporisation 3
Heure de démarrage
o

Démarrage : Minute
o

Durée de fonctionnement en heures
o

Période de fonctionnement en minute
o

Temporisation 7
Heure de démarrage
]

Démarrage : Minute
]

Durée de fonctionnement en heures
0

Période de fonctionnement en minute

0

Temporisation 4
Heure de démarrage
0

Démarrage : Minute
0

Durée de fonctionnement en heures
0

Période de fonctionnement en minute
0

Temporisation 8
Heure de démarrage
0

Démarrage : Minute
0

Durée de fonctionnement en heures
0

Période de fonctionnement en minute

0

Figure 6-9. Explorateur des paramétres, Paramétres systéme, Minuterie 7 jours

Caractéristiques nominales des transformateurs de mesure

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus : Explorateur des paramétres, Parametres systeme,

Transformateurs de mesure

Chemin d'accés depuis le panneau avant : Paramétres > Paramétres systéme > Transformateurs de
mesure

Les parameétres du transformateur de mesure servent a configurer le DGC-2020HD pour qu'il puisse
fonctionner avec un systéme spécifique. Ces paramétres, ainsi que la tension et l'intensité de l'alternateur
et du bus détectées par le DGC-2020HD, permettent a ce dernier de mesurer avec exactitude les valeurs
du systeme et de fournir protection.

La Figure 6-10 représente I'écran Transformateurs de mesure de BESTCOMSP/us. Pour éditer des
paramétres de données nominales pour l'alternateur, le bus 1 ou le bus 2 en option, cliquez sur le bouton
Données nominales qui figure sur les écrans. L'écran flottant Données nominales apparait lorsque vous
cliquez sur le bouton Données nominales. Tous les paramétres de données nominales de l'alterateur,
du bus 1 et du bus 2 en option peuvent étre configurés ici. La Figure 6-4 représente I'écran flottant
Données nominales.

Attributions Aux CT

Les controleurs DGC-2020HD dotés du numéro de style xxxxxxxBx comportent un CT auxiliaire et ceux
dotés du numéro de style xxxxxxxEx quatre. Spécifiez les attributions de chaque CT auxiliaire a I'aide de
ces parameétres.
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Transformateurs de mesure
Attributions Aux CT Intensité de terre
A CT 1 Ampéres primaire
[CT non détecté - 200.00
Aux CT 2 Ampéres secondaires
[CT non détecté - 5
Aux CT 3
[CT non détecté -
Aux CT 4
[CT non détecté -
Gen Bus 1 Bus 2
PT PT PT
Vaolts primaires Volts primaires Vaolts primaires
120.00 120.00 120.00
Volts secondaires olts secondaires Wolts secondaires
120.00 120.00 120.00
CT CT CT
Type d'entrée de la mesure du courant Type dentrée de la mesure du courant Type dentrée de la mesure du courant
TCs de 5A TCs de BA TCs de 5A
Ampéres primaire Ampéres primaire Ampéres primaire
200.00 200.00 200.00
Facteur d'échelle de |z ligne basse
1.000

Figure 6-10. Explorateur des paramétres, Paramétres systéme, Transformateurs de mesure

Caractéristiques nominales des différentiels de transformateurs

Chemin d'accées BESTCOMSPIus : Explorateur des parameétres, Paramétres systéme, Configuration
des transformateurs différentiels

Chemin d'accés sur la face avant : Paramétres > Parameétres systéme > Transformateurs de détection

Les parameétres des transformateurs différentiels sont disponibles dans les contréleurs DGC-2020HD
avec l'option Enhanced Plus Differential (style : xxDxxxxEx). Ces parametres configurent la protection
différentielle.

Tension nominale 87G

Cette valeur est utilisée dans le calcul de compensation des prises (kVn). Il s'agit de la tension nominale
du cbté sans alternateur de la zone protégée. Voir le chapitre Protection pour plus d'informations sur les
paramétres de compensation des prises.

Intensité primaire 87G

Les paramétres des TC auxiliaires 87G définissent le courant nominal primaire (c6té bus) sur le
transformateur de détection 87G. Ce parameétre accepte des valeurs comprises entre 1 et 9 999 par
incréments de 1. La valeur secondaire du TC de détection de courant de terre est imposée par le numéro
de style du contréleur. Un DGC-2020HD ayant le numéro de style 1xxxxxxxx utilise une valeur
secondaire du TC de 1 Aca. Un DGC-2020HD ayant le numéro de style 5xxxxxxxx utilise une valeur
secondaire du TC de 5 Aca.
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Prise

Le courant détecté est divisé par la valeur de la prise pour supprimer la disparité d'amplitude. Voir le
chapitre Protection pour plus d'informations sur les parametres de compensation des prises.

Circuit différentiel

La valeur de ce paramétre définit le coté différentiel de la zone protégée. Elle est utilisée uniquement
dans les rapports.

Connexion des transformateurs

Pour que la protection différentielle fonctionne, I'angle de phase des valeurs mesurées sur chaque circuit
doit étre comparable. Exemple : les valeurs de courant mesurées pour un transformateur peuvent étre en
branchement en étoile d'un c6té et en triangle de I'autre coté ; elles ne sont donc pas directement
comparables. Le paramétre Transformateur différentiel d'alternateur définit le type de connexion du
transformateur du cbté alternateur de la zone protégée. Le parameétre Transformateur différentiel 87G
définit le type de connexion du transformateur de I'autre coté de la zone protégée.

Compensation de terre
Lorsque cette option est activée, la valeur de la séquence homopolaire est soustraite de chaque phase
du circuit.

Courant inverse

Lorsque la Compensation a 180° est sélectionnée, le signe de la valeur complexe de chaque phase est
inversé et simule a déphasage a 180°. Cela est équivalent a l'inversion physique de la direction du TC du
coté 87G de la zone protégée.

Relation entre les phases

Ce paramétre définit le type de compensation de la rotation des phases a appliquer.

Lorsque ce paramétre est configuré sur A, aucune compensation n'est appliquée. Lorsque ce paramétre
est configuré sur B, la compensation R2 est appliquée. Lorsque ce paramétre est configuré sur C, la
compensation R1 est appliquée.

Equations du mode de compensation de rotation R1

I, —comp = I,
Iz —comp =1,
I —comp = I

Equations du mode de compensation de rotation R2

I, —comp =1
Ig —comp = I,

I —comp =1,

Type de connexion TC

Pour que la protection différentielle fonctionne, l'angle de phase des valeurs mesurées sur chaque circuit
doit étre comparable. Exemple : les valeurs de courant mesurées pour un transformateur peuvent étre en
branchement en étoile d'un c6té et en triangle de l'autre coté ; elles ne sont donc pas directement
comparables. Le paramétre Type de connexion de TC différentiel d'alternateur définit le type de
connexion du TC du cbté alternateur de la zone protégée. Le paramétre Type de connexion de TC
différentiel 87G définit le type de connexion du TC de l'autre coté de la zone protégée.
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Configuration du transformateur différentiel

Gen

CT

Connexion de phase CT

CT ABC

Type dentrée de |la mesure du courant

TCs de 5A

Tension nominale [V L-L)

120

Ampéres primaire

WV NV
LU0 LU

87G

CT

Type d'entrée de |la mesure du courant

TCs de 5A

Tension nominale (V)

120

Amperes primaire

Différentiel
Prise
2.00

Circuit différentiel

[ Primaire: - l

Connexion des transformateurs
[ Etoile - ]

Différentiel
Prize
200

Circuit différentiel

[ Primaire: - ]

Connexion des transformateurs

Compensation de masse
[ Non - l

Courant inverse
|0 dearés -

Relation de phase
A )

Type de connexion TC
[Etoile v]

Compensation de masse
[ Man hd ]

Courant inverse

[0 degrés -

Relation de phase

Données nominales
Caleuler les prises

200,00 [Etolle ~| (A -

Type de connexion TC
[Etoile V]

Figure 6-11. Explorateur des parameétres, Paramétres systéme, Configuration des transformateurs
différentiels

Parametres du controle de relais

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus : Explorateur des paramétres, Paramétres systeme, Contréle
de relais

Chemin d'accés depuis le panneau avant : Parameétres > Paramétres systéeme > Contrdle de relais

Le parametre fonctionnel par défaut des relais START, RUN et PRE est Prédéfini ou standard. Chacun
de ces relais peut étre géré de fagon logique en sélectionnant le paramétre Programmable. Les relais
programmables a fonctionnement logique doivent étre configurés a I'aide de BESTLogicPlus.

La Figure 6-12 représente I'écran Controle de relais de BESTCOMSPlus.

Controle de relais

Contrdle de relais

Début

’Progmmrnable v]
Exécuter

[Proglamrnable V]
Pré-démarrage
’Proglamrnable V]

Figure 6-12. Explorateur des paramétres, Paramétres systéme, Contréle de relais
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Parameétres de la détection de la configuration systeme

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus : Explorateur des paramétres, Parametres systéme,
Détection de configuration automatique

Chemin d'accés depuis le panneau avant : Parameétres > Parameétres systéme > Détection de
configuration automatique

Lorsque cette fonction est activée, le DGC-2020HD a la possibilité de détecter automatiquement sa
configuration de mesure vis-a-vis de l'alternateur. La configuration du générateur est automatiquement
détectée lors du démarrage du groupe électrogéne. Les statuts Forgage de monophase et Forgage de
ligne basse sont définis en conséquence.

Le processus de détection intégre un délai d'une seconde pour éviter que le DGC-2020HD ne passe
d'une configuration détectée a une autre. Lorsque le DGC-2020HD est en mode OFF ou que le moteur
ne fonctionne pas, la fonction de détection automatique de la configuration est désactivée. Le DGC-
2020HD est alors considéré comme étant dans la derniére configuration valide détectée
automatiquement.

Il est recommandé que les fonctions programmables Forgage de monophase et Forgage de ligne basse
ne soient pas attribuées a des entrées contact lorsque la détection automatique de la configuration est
activée.

La Figure 6-13 représente I'écran Détection de configuration automatique de BESTCOMSPlus.

Détection de configuration automatique

Détection de configuration automatique
Active
[Activé -

Seuil de détection de phase monophasée (V)
40

Seull de detection de ligne basse (V)
200

Diétection d'une connexion monophasée de I'alternateur
AB z)

Figure 6-13. Explorateur des paramétres, Paramétres systéme, Détection de configuration automatique

Seuil de détection de phase monophasée

Si la différence entre la tension maximum et minimum de ligne basse dépasse ce seuil, 'unité effectue
une détection automatique pour étre en configuration monophasée. Dans ce cas, la fonction
programmable For¢cage de monophase force le DGC-2020HD a passer en mode monophasé. La
connexion en mode monophasé est déterminée par le paramétre Détection d'une connexion
monophasée de l'alternateur ci-apreés.

Si une fonction Forgage de monophase est assignée a une entrée contact via I'écran Fonctions
programmables, I'état de cette entrée contact et la configuration détectée sont soumis a la fonction

« OR ». Autrement dit, si I'un et/ou I'autre de ces deux éléments est vrai, le systéme est détecté comme
étant configuré en monophase.

Seuil de détection de ligne basse

Si la moyenne des tensions entre phase valides de la configuration détectée est supérieure ou égale a ce
seuil, I'unité est détectée comme étant en configuration de ligne haute. Si la moyenne des tensions est en
dessous de ce seuil, l'unité est automatiquement détectée comme étant en configuration de ligne basse.
Dans ce cas, la fonction Forgage de ligne basse force le DGC-2020HD a passer en configuration de ligne
basse.

Si une fonction Forgage de ligne basse est assignée a une entrée contact via I'écran Fonctions
programmables, I'état de cette entrée contact et la configuration détectée sont soumis a la fonction
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« OR ». Ceci signifie que si l'une des deux variables est vraie, ou que si les deux valeurs sont vraies, le
systeme est déterminé pour étre configuré pour fonctionner en configuration de ligne basse.

Détection d'une connexion monophasée de l'alternateur

Ce paramétre indique le type de connexion monophasée a utiliser lorsque le systéme est détecté comme
étant monophasé. Il est possible de sélectionner la connexion monophasée A-B ou A-C.
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7 * Horloge

Le module DGC-2020HD fournit une horloge temps réel dotée d'une batterie de secours interne. La
batterie assure la ponctualité de I'horloge pendant environ cing ans (selon les conditions) aprés l'arrét
d'alimentation du contrdleur.

L’horloge est utilisée par les fonctions d'enregistrement et de séquencage d'événements afin d’horodater
les événements, ainsi que par la minuterie d'exercice pour démarrer et arréter le groupe électrogéne
lorsque la fonctionnalité d'exercice est utilisée.

Consultez le chapitre Entretien du Manuel d'installation pour plus d’'informations sur le remplacement de
la batterie de secours.

Configuration de I'horloge

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus : Explorateur des paramétres, Paramétres généraux,
Configuration de I'horloge

Chemin d'accés depuis le panneau avant : Paramétres > Paramétres généraux > Configuration de
I'horloge

Les paramétres d'horloge sont définis a I'aide des ports de communication via le logiciel
BESTCOMSPIus® ou par l'intermédiaire de l'interface du panneau avant. Pour pouvoir programmer
I'horloge, I'utilisateur doit disposer d'un droit d'accés en écriture sur les ports.

L'écran Configuration de I'horloge de BESTCOMSPIus est présenté dans la Figure 7-1.

Cet écran permet la configuration du fuseau horaire local. Le paramétre Décalage du fuseau horaire
correspond au décalage de I'heure locale par rapport a I'neure UTC (Coordinated Universal Time). Ce
parametre est requis si NTP ou IRIG-B est utilisé pour la synchronisation temporelle ou lorsque le
parameétre Démarrage/Fin de la référence de temps est réglé a UTC (Coordinated Universal Time). Le
parameétre Démarrage/Fin de la référence de temps est réglé a UTC dans le cas ou le passage a I'heure
d'été le nécessite. Les paramétres Début/Fin Heure/Minute déterminent le moment ou la fonction DST est
activée. Le parameétre Décalage détermine le nombre d'heures et de minutes de décalage de I'horloge
(en avant ou en arriére). Les parameétres par défaut sont configurés pour le fuseau horaire de la zone
centrale des Etats-Unis comme l'indique la Figure 7-1. D'aprés ces parameétres, I'horloge doit avancer
d'1 heure a 2:00 le deuxieme dimanche de mars et reculer d'1 heure a 2:00 le premier dimanche de
novembre. La fonction DST peut également étre configurée pour un jour spécifique du mois en
sélectionnant Dates fixes sous Configuration de I'neure d'été et d'hiver (DST).

Configuration de la priorité temporelle

Des priorités peuvent étre affectées a deux protocoles (NTP et IRIG-B) pour mettre a jour la date et
I'heure. Effectuez un double clic sur un élément disponible pour le déplacer vers la zone Activé. Utilisez
les boutons fléchés pour définir la priorité de I'élément sélectionné.

NTP (Network Time Protocol) synchronise I'horloge en temps réel avec un serveur de synchronisation de
réseau ou avec un autre DGC-2020HD sur le réseau lorsqu'un cable Ethernet est connecté. L'adresse du
serveur NTP doit étre saisie lorsque NTP est sélectionné dans la zone Configuration de la priorité
temporelle, Activé.

Décodage IRIG

La zone Décodage IRIG indique s'il est nécessaire ou non de décoder le champ Année dans le signal
IRIG. Contactez le fabricant de I'équipement pour savoir si le champ Année est envoyé au contrdleur
DGC-2020HD.

Avertissement : horloge non réglée

Lorsqu'elle est activée, cette alarme se déclenche lorsque le contréleur DGC-2020HD démarre alors que
I'norloge n'a pas été configurée.

DGC-2020HD Horloge
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Configuration de 'heure

Configuration de décalage de zone horaire Configuration de I'affichage de I'horloge

Décalage de zones horaires - Heures Décalage de zones horaires - Minutes Format de temps Format de |a date

6 0 Mode 24 heures - YOY-MM-DD -

Configuration de I'heure d'été et d'hivers

Configuration de I'heure d'ét€ et dhivers (DST) Démarrage/Fin de la référence de temps

Dates flottartes = @) Heure locale

" Respectifs a l'heure UTC

Jour de démarrage

Moais Appantion du jour Jour Heure Minute
: D
Jour de fin

Mois Apparition du jour Jour Heure Minute

=
o
=
3
o
@
4

z n

Configuration des tendances

Heure Minute

1 ]

Configuration de la priorité temporelle Décodage de I'année IRIG
[iésactivé Activé 1 IRIG sans Année

IrgB @ IRIG & l'Annge
Ntp

Effectuez un double clic sur un objet pour
passer a |'écran suivant

Adresse NTP
] 0 ] 0

Avertissement : horloge non réglée

) Deésactive
@) Active

Figure 7-1. Ecran Explorateur des parameétres, Parameétres généraux, Configuration de I'horloge

Réglage de I'heure et de la date

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIlus : Explorateur des mesures, Horloge temps réel
Chemin d'accés depuis le panneau avant : Explorateur des mesures > Statut > Horloge temps réel
Les paramétres de date et d'heure sont définis via BESTCOMSPIus sur I'écran Horloge en temps réel

(Figure 7-2) disponible sous la I'Explorateur des mesures. Ces paramétres peuvent également étre
définis sur le panneau avant.

Horloge de temps réel l

Horloge de temps reel

15:40:58 Time
2015-05-21 Date
[ Editer |

Figure 7-2. Explorateur des mesures, Horloge temps réel

Horloge DGC-2020HD
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Port IRIG

Toutes les connexions des signaux de code temporel IRIG sont situées sur le panneau arriére. Lorsqu'un
signal de code temporel valide est détecté au niveau du port, il est utilisé pour synchroniser la fonction
d'horloge. Notez que le signal de code temporel IRIG recu des anciens récepteurs IRIG ne contient pas
d'indication d'année. Dans ce cas, il est nécessaire de saisir la date manuellement. L'indication d'année
est stockée dans la mémoire non volatile ; ainsi, lorsque la puissance de contrble est rétablie aprés une
panne et que I'horloge est resynchronisée, I'année en cours est restaurée. Lorsque I'horloge passe a une
nouvelle année, I'année est automatiquement incrémentée dans la mémoire non volatile. Une pré-alarme
se déclenche en cas de perte de signal IRIG. La pré-alarme surveille la perte de signal IRIG une fois
qu'un signal valide est détecté au niveau du port IRIG.

DGC-2020HD Horloge
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8 * Entrées des émetteurs du moteur

Le controleur DGC-2020HD dispose d'entrées pour les émetteurs dédiés a la surveillance du niveau de
carburant, de la pression d'huile et de la température du liquide de refroidissement du moteur. Ces
entrées sont programmables pour permettre a I'utilisateur de sélectionner I'émetteur a utiliser dans une
application donnée. Vous trouverez toutes les informations nécessaires a la programmation des entrées
relatives a ces émetteurs ci-aprés dans ce chapitre.

Compatibilité

Les échelles de résistance des émetteurs suivants sont compatibles avec le contréleur DGC-2020HD.
Les émetteurs de niveau de carburant compatibles avec le contréleur sont les émetteurs de type Isspro
modéle R8925. Les émetteurs de pression d'huile compatibles avec le DGC-2020HD sont entre autres
les suivants : Datcon modéle 02505-00, Isspro modéle R8919, Stewart-Warner modéles 279BF, 279C,
411K et 411M, ainsi que les modéles VDO 360025 et 360811. Les émetteurs de température du liquide
de refroidissement compatibles avec le contrdleur sont entre autres les suivants: Datcon modéle 02019-
00, Faria modéle TS4042, Isspro modéle R8959 et Stewart-Warner modéle 334P. Il est également
possible d'utiliser d'autres émetteurs répondant aux échelles de résistance.

Fonctionnement

Une intensité est appliquée a chaque émetteur. La tension développée est mesurée et échelonnée par le
circuit interne. Dans le cas ou le contréleur DGC-2020HD détecte un circuit ouvert ou un court-circuit
entre les bornes de I'émetteur, celui-ci indique une erreur au niveau de I'émetteur.

Programmation

Le logiciel BESTCOMSPIus® permet la programmation des caractéristiques de I'émetteur. Pour plus
d’informations, voir Courbes caractéristiques de I'émetteur.

Courbes caractéristiques

Les informations concernant la pression d'huile, la température du liquide de refroidissement et le niveau
de carburant peuvent étre consultées a partir des entrées d'émetteurs résistants ou des entrées
analogiques. Ces entrées du DGC-2020HD doivent étre personnalisées afin d'obtenir une précision
maximale des données mesurées.

La courbe caractéristique de chaque entrée d'émetteur peut étre configurée pour avoir une définition
allant jusqu'a 11 points. Il est possible d'affecter a chaque point une valeur d'entrée de résistance et une
valeur de température (émetteur de température du liquide de refroidissement), une valeur de pression
(émetteur de pression d'huile) ou un pourcentage (émetteur de niveau de carburant) correspondants. Un
parameétre de pente ordonne automatiquement les valeurs dans la colonne de résistance en fonction de
la nécessité pour I'émetteur de recevoir une pente négative ou positive. Les points de la courbe des
émetteurs font I'objet d'une représentation graphique automatique sur une courbe dans le logiciel
BESTCOMSPIus et cette représentation peut étre imprimeée.

Les points de la courbe des émetteurs configurés dans le logiciel BESTCOMSPIus peuvent étre
sauvegardés dans le fichier de configuration. Les données des trois émetteurs sont automatiquement
sauvegardées dans le fichier de configuration du DGC-2020HD.

Toutes les modifications réalisées dans le logiciel BESTCOMSPIus et relatives aux points des émetteurs
peuvent étre annulées et les valeurs par défaut rétablies. Il est également possible de créer un nouveau
fichier de parameétres.

DGC-2020HD Entrées des émetteurs du moteur
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Configuration de la courbe

Si le contréleur DGC-2020HD recoit ses informations concernant le moteur a partir d'une unité ECU, les
parameétres programmables des émetteurs relatifs a la température du liquide de refroidissement et a la
pression d'huile ne nécessitent aucune configuration car ils n'ont aucun effet. La configuration des
parametres des émetteurs n'est nécessaire pour toutes les entrées analogiques ou entrées d'émetteurs
résistants.

Notez que le niveau de carburant n'est pas transmis via le bus CAN, la courbe de I'émetteur pour I'entrée
de niveau de carburant doit donc toujours étre configurée.

Niveau de carburant

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus® : Explorateur des paramétres, Emetteurs programmables,
Niveau de carburant

Chemin d'acceés depuis le panneau avant : non disponible depuis le panneau avant

La Figure 8-1 illustre I'écran Niveau du combustible disponible dans BESTCOMSPIus. Pour programmer
I'émetteur de niveau de carburant, procédez comme suit :

1. Cliquez sur Charger Carburant les fichiers de paramétrage et sélectionnez le fichier de I'émetteur
approprié dans la liste.

2. Siaucun fichier ne correspond a I'émetteur utilisé, les points individuels qui associent une résistance
a un niveau de carburant peuvent étre modifiés. Il suffit alors d'indiquer des valeurs numériques dans
le tableau ou de faire glisser les points du graphique vers la caractéristique souhaitée. Contactez le
constructeur de I'émetteur utilisé pour obtenir les caractéristiques correspondantes.

3. Sélectionnez le type de pente que vous désirez utiliser pour I'émetteur concerné : Positive ou
Négative.

4. Cliquez sur Sauvegarder Carburant les données pour sauvegarder les données dans le fichier de
parametres.

5. Pour sauvegarder les données que vous venez de renseigner pour I'émetteur concerné sous forme
de fichier de librairie, cliquez sur Créer Carburant les fichiers de paramétrage et entrez un nom de
fichier ainsi qu'un emplacement de sauvegarde pour le fichier.

6. Cliquez sur le bouton Transmettre les paramétres dans le logiciel BESTCOMSPIus pour envoyer les
parametres de I'émetteur au contréleur DGC-2020HD.

Entrées des émetteurs du moteur DGC-2020HD
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Figure 8-1. Ecran Explorateur des paramétres, Emetteurs programmables, Niveau de carburant

Pression d'huile

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus® : Explorateur des paramétres, Emetteurs programmables,
Pression d'huile

Chemin d'accés depuis le panneau avant : non disponible depuis le panneau avant

La Figure 8-2 illustre I'écran Pression d'huile disponible dans BESTCOMSPIus®. Pour programmer
I'émetteur de pression d'huile, procédez comme suit :

1. Cliquez sur Charger Huile les fichiers de paramétrage et sélectionnez le fichier de I'émetteur
approprié dans la liste.

2. Siaucun fichier ne correspond a I'émetteur utilisé, les points individuels qui associent une résistance
a une pression d'huile peuvent étre modifiés. Il suffit alors d'indiquer des valeurs numériques dans le
tableau ou de faire glisser les points du graphique vers la caractéristique souhaitée. Contactez le
constructeur de I'émetteur utilisé pour obtenir les caractéristiques correspondantes.

3. Sélectionnez le type de pente que vous désirez utiliser pour I'émetteur concerné : Positive ou
Négative.

4. Cliquez sur Sauvegarder Huile les données pour sauvegarder les données dans le fichier de
parametres.

5. Pour sauvegarder les données que vous venez de renseigner pour I'émetteur concerné sous forme
de fichier de librairie, cliquez sur Créer Huile les fichiers de paramétrage et entrez un nom de fichier
ainsi qu'un emplacement de sauvegarde pour le fichier.

DGC-2020HD Entrées des émetteurs du moteur
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6. Cliquez sur le bouton Transmettre les paramétres dans le logiciel BESTCOMSPIus® pour envoyer les
parametres de I'émetteur au contréleur DGC-2020HD.
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Figure 8-2. Ecran Explorateur des paramétres, Emetteurs programmables, Pression d'huile

Température du liquide de refroidissement

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus® : Explorateur des paramétres, Emetteurs programmables,
Température du liquide de refroidissement

Chemin d'acceés depuis le panneau avant : non disponible depuis le panneau avant

La Figure 8-3 illustre I'écran Température du liquide de refroidissement disponible dans
BESTCOMSPIus®. Pour programmer I'émetteur de température du liquide de refroidissement, procédez
comme suit :

1.

Cliquez sur Charger Refroidissement les fichiers de paramétrage et sélectionnez le fichier de
I'émetteur approprié dans la liste.

Si aucun fichier ne correspond a I'émetteur utilisé, les points individuels qui associent une résistance
a un degré de température du liquide de refroidissement peuvent étre modifiés. Il suffit alors
d'indiquer des valeurs numériques dans le tableau ou de faire glisser les points du graphique vers la

caractéristique souhaitée. Contactez le constructeur de I'émetteur utilisé pour obtenir les

caractéristiques correspondantes.

Sélectionnez le type de pente que vous désirez utiliser pour I'émetteur concerné : Positive ou

Négative.

Cliquez sur la commande Sauvegarder Refroidissement les données pour sauvegarder les données
dans le fichier de paramétres.

Entrées des émetteurs du moteur

DGC-2020HD




9469370995 8-5

5. Pour sauvegarder les données que vous venez de renseigner pour I'émetteur concerné sous forme
de fichier de librairie, cliquez sur Créer Refroidissement les fichiers de paramétrage et entrez un nom
de fichier ainsi qu'un emplacement de sauvegarde pour le fichier.

6. Cliquez sur le bouton Transmettre les paramétres dans le logiciel BESTCOMSPIus® pour envoyer les
parameétres de I'émetteur au contréleur DGC-2020HD.
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Figure 8-3. Ecran Explorateur des parameétres, Emetteurs programmables, Température du liquide de
refroidissement

Détection d'erreur sur les émetteurs

Le DGC-2020HD peut détecter une perte de signal a I'entrée de température de liquide de
refroidissement, de pression d'huile ou de I'émetteur de niveau de carburant. La perte de signal est
déterminée difféeremment selon qu'il s'agit d'émetteurs résistants ou d'émetteurs analogiques. Lorsque le
DGC-2020HD est équipé d'émetteurs résistants (numéro de style xxxxxxxxR), une ouverture ou un court-
circuit sur les bornes d'entrée sont considérés comme une perte de signal. Lorsque le DGC-2020HD est
équipé d'émetteurs analogiques (numéro de style xxxxxxxxA), toute valeur en dehors de la plage définie
par l'utilisateur est considérée comme une perte de signal. Consultez le chapitre Entrées analogiques
pour obtenir de plus amples informations sur le paramétrage des émetteurs analogiques.

Configuration des alarmes

Ce parameétre détermine la mesure a prendre en cas de défaillance de I'émetteur. Les configurations des
alarmes sont décrites dans le chapitre Configuration des alarmes.

DGC-2020HD Entrées des émetteurs du moteur
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Reconnaissance par contact

Le paramétre Reconnaissance par contact détermine si la défaillance émetteur doit étre reconnue
toujours ou uniqguement alors que le moteur est en marche. Une sélection de Moteur en marche
uniqguement évite une annonce fallacieuse alors que le moteur n'est pas en marche.

Résistance minimale et maximale

Ces paramétres définissent la plage de valeurs de résistance valides pour I'émetteur. Lorsque la valeur
mesurée descend au-dessous ou augmente au-dessus de la valeur paramétrée, une alarme se
manifeste. Lorsque la résistance minimale est paramétrée pour zéro (0), la détection de défaillance
émetteur pour la valeur basse de la portée d'émetteur résistif est désactivée. Lorsque la résistance
maximale est paramétrée pour la valeur maximale autorisée, la détection de défaillance émetteur est
désactivée pour la valeur haute de la portée d'émetteur.

Défaillance de détection de tension

La fonction de défaillance de détection de tension surveille les tensions entre phase et neutre (L-N) de
l'alternateur. Si l'une de ces tensions tombe en dessous de 2 % de la tension secondaire du TP pendant
la durée du délai d'activation, la condition est signalée.

Note

Le déséquilibre de phase est la méthode recommandée pour détecter les
défaillances de détection dans les configurations Delta et Delta avec mise a la
terre. L'utilisation de la fonction de défaillance de détection de tension dans
ces configurations peut entrainer de fausses alarmes.

Défaillance émetteur de vitesse

L'alarme d'erreur de I'émetteur de vitesse est activée en permanence. Une fonction de délai ajustable par
l'utilisateur est disponible pour chaque alarme/pré-alarme d'émetteur ou de mesure.

Les alertes d'alarme ou de pré-alarme concernant la perte de vitesse du moteur ne peuvent pas étre
programmeées par l'utilisateur et fonctionnent de la fagon suivante. Si la fonction de détection magnétique
(MPU) ou la fréquence de l'alternateur est programmée pour étre la seule source d'indication de la
vitesse du moteur et qu'il existe une erreur au niveau de cette source, une alarme (entrainant un arrét)
est déclenchée. Si la source d'indication de la vitesse du moteur est configurée pour étre basée sur la
fonction MPU et sur la fréquence de l'alternateur et que la perte du signal en provenance d'une seule de
ces sources a lieu, une pré-alarme est déclenchée. Une alarme (entrainant un arrét) est déclenchée si
les deux signaux sont perdus.

Défaillance émetteur niv. liquide refroid.
La défaillance de I'émetteur de niveau de liquide de refroidissement devient active lors de la réception
d’'une communication CAN de défaillance de I'émetteur de niveau de liquide de refroidissement.

Emetteur global défaillant

La défaillance globale de I'émetteur devient active lorsque toute autre défaillance de I'émetteur est active
et configurée comme une alarme ou une pré-alarme.

L'écran Malfonction de I'émetteur de BESTCOMSP/us est illustré dans la Figure 8-4 et se trouve dans
I'Explorateur des parameétres sous Configuration des alarmes.

Entrées des émetteurs du moteur DGC-2020HD
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Malfonction de I'émetteur

Erreur d'expédition de la température de liquide refroidissment
Cenfiguration d'alarme
it

Reconnaissance par contact

HOGUEIMEOE e Toujours

Erreur d'expedition de la pression d'huile
Configuration d'alarme Reconnaissance par contact

Statut uniquement ~ Toujours

Erreur d'expédition du niveau de carburant
Configuration d'alarme Reconnaissance par contact

Statut uniquement ~ Toujours

Erreur de mesure du voltage
Cenfiguration d'alarme
Statut uniguement ~

Deélai d'activation (s)

Erreur d'expedition de la vitesse
Délzi d'activation (s)

Erreur d'émetteur du niveau de liquide de refroidissement
Cenfiguration d'alarme Deélai d'activation (s)
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Figure 8-4. Explorateur de paramétres, Configuration des alarmes, Ecran de défaillance émetteur
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9 « Entrées contact

Plusieurs entrées contact sont disponibles pour initier les actions du contréleur DGC-2020HD. Le DGC-
2020HD dispose de 16 entrées contact programmables. Des entrées contact supplémentaires peuvent
étre gérées avec jusqu'a quatre modules d'expansion pour contact CEM-2020. Contactez Basler Electric
pour toute information concernant la disponibilité et la commande de ces modules.

Entrées contact programmables

Chaque entrée programmable (1 a 16) peut étre configurée de fagon indépendante pour remplir les
fonctions suivantes. Les entrées programmables sont désactivées par défaut.
e Commutateur de transfert automatique
e Erreur du chargeur de batterie
Forcage compétitif
Arrét d'urgence
Détection fuites de carburant
Forgcage de delta de masse
Bas niveau de liquide de refroidissement
Forgage de ligne basse
o Forgage de monophase
e Forgcage monophasé de mesure A-C (disponible uniquement lorsqu'une entrée est configurée
pour le forcage monophasé)

Les entrées programmables acceptent les contacts secs. Un contact se connecte entre une entrée
programmable et le pole négatif de la batterie. Le logiciel BESTCOMSPIus® permet d'assigner une
Iégende a chaque entrée contact programmable (avec un maximum de 16 caractéres alphanumériques)
et de configurer cette entrée comme entrée d'alarme, entrée de pré-alarme ou statut uniquement. Le nom
par défaut des entrées est le suivant : ENTREE_x (ou x =1 a 16). Lorsqu'une entrée contact
programmable est fermée, I'écran du panneau avant affiche la Iégende de I'entrée fermée si celle-ci a été
programmée comme entrée d'alarme ou de pré-alarme. Les entrées d'alarme sont répertoriées via les
écrans du panneau avant en mode d'affichage Normal. Les entrées de pré-alarme sont répertoriées via
I'écran de mesure des pré-alarmes du panneau avant. Si aucune alarme ou pré-alarme n'a été
programmeée, aucune indication n'est donnée. Il peut étre utile de programmer une entrée avec Statut
uniquement lorsqu'une entrée programmable est utilisée comme entrée pour la logique programmable.

Les légendes sont également utilisées lorsque des alarmes ou des pré-alarmes associées a une entrée
sont enregistrées dans I'historique.

Les connexions des entrées programmables sont disponibles aux terminaux allant de 31 (Entrée 1) a 46
(Entrée 16). Le podle de tension négatif de la batterie (borne 49) sert de connexion de retour pour les
entrées programmables.

Configuration des entrées contact

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIlus : Explorateur des paramétres, Entrées programmables,
Entrées contact

Chemin d'accés depuis le panneau avant : Parameétres > Entrées programmables > Entrées contact
La Figure 9-1 illustre I'écran Entrées contact de BESTCOMSPlus.
Configurez les parametres suivants pour chaque entrée contact :

e Configuration d'alarme - Lorsque l'entrée détecte un contact fermé, I'un des événements suivants se
produit en fonction du réglage de configuration d'alarme. Les configurations des alarmes sont
décrites dans le chapitre Configuration des alarmes.

e Délai d'activation - Ce paramétre définit la durée pendant laquelle I'entrée doit rester fermée avant
qu'une alerte ne soit déclenchée.

DGC-2020HD Entrées contact
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e Légende — Ce champ permet d'entrer un texte décrivant la fonction de I'entrée. Ce texte apparait a
coté de l'entrée dans la logique programmable du logiciel BESTlogic™ Plus et dans I'historique si
I'entrée a été configurée comme alarme ou pré-alarme.

e Reconnaissance par contact - Ce paramétre permet d'indiquer si I'entrée contact doit toujours étre
reconnue ou uniqguement lorsque le moteur est en marche. Par exemple, un commutateur se ferme
lorsque la pression d'huile est basse. Un tel commutateur serait fermé lorsque le moteur n'est pas en
marche, mais une alarme ou une pré-alarme de basse pression d'huile ne devrait pas étre
déclenchée a moins que le commutateur ne soit fermé lorsque le moteur est en marche. En
sélectionnant la fonction Uniquement lorsque le moteur tourne, vous pouvez empécher les faux
déclenchements lorsque le moteur ne fonctionne pas.

e Type de contact — Ce paramétre permet d'indiquer si I'entrée contact doit étre normalement ouverte
ou normalement fermée.

Entrées du contact

Entrée #1 Entrée #2
Configuration d'alarme Configuration d'alarme
|Stat|.rt uniguement - Statut uniquement

Délai d'activation (s)
0

Légende
Input 1

Reconnaissance par contact

| Toujours

Délai d'activation (s)
0

Légende
Input 2

Reconnaissance par contact

| Toujours

Type de contact Type de contact
Nomalement ouvert - Nomalement ouvert -
Entrée #4 Entrée #2
Configuration d'alarme Configuration d'alarme

ut up? ent - tatut =l

Entrée #3
Configuration d'alarme

Statut uniguement -

Délai d'activation (s)
0

Légende
Input 3

Reconnaissance par contact

| Toujours -

Type de contact

Normalemert ouvert -

Entrée #6
Configuration d'alarme
St gL

Figure 9-1. Ecran Explorateur des paramétres, Entrées programmables, Entrées contact

Fonctions programmables

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus : Explorateur des paramétres, Entrées programmables,
Fonctions programmables

Chemin d'accés depuis le panneau avant : Paramétres > Entrées programmables > Fonctions
programmables

Chacune des 16 entrées contact peut étre programmée pour reconnaitre I'un des 10 types de fonctions :

o Commutateur de transfert automatique (ATS) - Lorsque le mode d’entrée est réglé sur Simple, la
fonction ATS démarre et fait fonctionner I'alternateur lorsque I'entrée ATS est vraie et que le
DGC-2020HD est en mode Auto.Lorsque le mode d’entrée est réglé sur Complémentaire, une
entrée normalement ouverte et une entrée normalement fermée doivent étre
sélectionnées.Lorsque I'entrée normalement ouverte est fermée, I'entrée normalement fermée
est ouverte et le DGC-2020HD est en mode Auto, la fonction ATS démarre et fait fonctionner
I'alternateur.Si I'entrée normalement ouverte et les entrées normalement fermées ne sont pas
dans des états opposés pendant la durée du délai d’erreur de circuit, une pré-alarme d’erreur de
circuit ATS se déclenchera.Le paramétre Action en cas d’erreur de circuit détermine si
I'alternateur doit démarrer ou non lorsqu’une erreur de circuit ATS se produit.

e Forgage de mise a la terre en triangle - Cette fonction utilise la mesure Delta de masse si la
connexion de l'alternateur est configurée dans ce sens.

e Forcage du mode sans échec - Lorsqu’une condition de Forgage compétitif est vraie, le DGC-
2020HD annonce une pré-alarme de Forgage compétitif, qui est enregistrée dans le journal des
événements. Si une alarme se produit alors qu’une condition de Forgage compétitif est vraie,
I'alarme est annoncée sur le panneau avant du DGC-2020HD et enregistrée dans le journal des
événements, mais elle n’arréte pas le moteur. Le DGC-2020HD surveille le régime du moteur
pendant le forcage compétitif. Si le régime du moteur tombe a zéro alors qu’une alarme est active

Entrées contact DGC-2020HD
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pendant une condition de Forgage compétitif, le DGC-2020HD procéde a un arrét normal pour
empécher I'écoulement du carburant lorsque le moteur ne tourne pas. L’alarme d’arrét d’'urgence
a priorité sur le Forcage compétitif.Le moteur s’arréte si I'arrét d’'urgence est activé, quel que soit
I'état de Forgage compétitif.

e Forgage de ligne basse - Avec cette fonction, les paramétres 51, 27 et 59 sont échelonnés par le
parameétre du facteur d'échelonnage de ligne basse.

e Forgcage en monophase - Avec cette fonction, I'unité bascule en configuration de mesure
monophasée et utilise le paramétre Mesure de forcage de monophase (A-B ou A-C).

e Forgcage en monophase A-C - Indique au contréleur DGC-2020HD que la machine est configurée
pour un fonctionnement monophasé A-C. A utiliser en conjonction avec la fonction programmable
Forgage en monophase.

e Arrét d'urgence — Lorsqu’une entrée est affectée a la fonction programmable d'arrét d'urgence,
I'entrée fonctionne d'une maniére normalement fermée. Lorsque 'entrée est fermée, aucune
alarme n’est affichée. Lorsque I'entrée est ouverte, le DGC-2020HD ouvrira les relais de
démarrage, de fonctionnement et de prédémarrage et signalera une alarme d'arrét d'urgence.

Lorsqu’une entrée est affectée a cette entrée programmable, accédez a Explorateur des
parameétres > Entrées programmables > Entrées de contact et configurez les paramétres suivants

°  Configuration d'alarme : Etat uniquement
°  Temporisation d'activation : 0

° Désignation : Tout texte est acceptable.
° Reconnaissance par contact : Toujours

°  Type de contact : Normalement ouvert

e Erreur du chargeur de batterie - Lorsque I'entrée sélectionnée est appelée, cette fonction permet
de déclencher une alarme ou une pré-alarme configurable par I'utilisateur aprés le délai
d'activation.

e Niveau du liquide refroidissement bas - Lorsque I'entrée sélectionnée est appelée, cette fonction
permet de déclencher une alarme ou une pré-alarme de bas niveau du liquide de refroidissement
apres le délai d'activation.

e Fuite de combustible détectée - Lorsque l'entrée sélectionnée est appelée, cette fonction permet
de déclencher une alarme ou une pré-alarme de fuite de carburant aprés le délai d'activation.

Les configurations des alarmes sont décrites dans le chapitre Configuration des alarmes.

L'écran Fonctions programmables de BESTCOMSPIus est présenté dans la Figure 9-2.
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Fonctions programmables

Commutateur de transfert automatique Forcage de ligne basse Arrét d'urgence
Mode dentrée Entrée Entrée

Aucun ~ Aucun -
N. 0. Input Reconnaissance par contact F h AC

orgage en monophase
Aucun ~ Toujours ~ F;ag P
Entrée

Entrée M. F. -
. Erreur du chargeur de batterie R
Aucun

Entrée Reconnaissance par contact
Délai derreur de circuit (s) [ v Toujours -
2.0

Configuration d'alarme . . i i
Action d'erreur de circuit Statut uiquement v Fuﬂ'e de combustible détecte
Début . - Entrée

Délai d'activation (s) [ -
Forcage de mise a la terre en triangle l:l Configuation dalamme
Entrée )
= Niveau du liquide refroidissement bas Statut uniquement -

cun ~

Entrée Délai dactivation (=)
Reconnaissance par contact [ v l:l
Toujours ~

Configuration d'alarme

Forgcage en monophase Statut uniquement -

Entrée Délai d'activation (s)
Aucun hd l:l

Reconnaissance par contact

Toujours ~

Mesure de forcage de monophase

[OFL%:]

QAL

Forcage du mode sans échec
Entrée

Aucun v

Reconnaissance par contact

Toujours ~

Figure 9-2. Explorateur des parameétres, Entrées programmables, Fonctions programmables
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10 « Entrées analogiques

Les entrées analogiques fournissent des données de mesure pour une grande variété de transducteurs
industriels. Un élément peut étre configuré pour se déclencher lorsque I'entrée mesurée passe au-dessus
ou en-dessous du seuil défini par I'utilisateur.

Les unités DGC-2020HD dotées d'émetteurs résistants (numéro de style xxxxxxxxR) sont équipées de
deux entrées analogiques tandis que les unités dotées d'émetteurs analogiques (numéro de style
XXxxxxxxA) en comportent quatre. Les éléments de protection d'entrée analogique identiques sont
nommeés Entrée analogique #1, Entrée analogique #2, Entrée analogique #3 (option) et Entrée
analogique #4 (option). Les connexions logiques de ces éléments s'effectuent via I'écran BESTlogic™Plus
de BESTCOMSPIus® et leurs paramétres de fonctionnement sont configurés a partir de I'écran des
parameétres Entrée analogique #x (ou x =1 a 4 (3 et 4 en option)) de BESTCOMSPlus.

Chemin d'acces depuis BESTCOMSPIus : Explorateur des paramétres, Entrées programmables,
Entrées analogiques

Chemin d'accés depuis le panneau avant : Explorateur des parameétres > Entrées programmables >
Entrées analogiques

Configuration des entrées

Légende

Pour faciliter I'identification des entrées analogiques, I'utilisateur peut affecter une Iégende a chacune des
entrées. Cette légende est une chaine alphanumérique comportant 16 caractéres au maximum.

Hystérésis

Le paramétre d'hystérésis indique un niveau d'hystérésis entre le déclenchement et I'abandon de la
détection de seuil. Par exemple, si I'hystérésis correspond a 5 % et que le seuil est défini comme un seuill
maximum, une fois que la détection de seuil se déclenche, la valeur mesurée doit tomber a 95 % du seuil
pour que la détection de seuil soit abandonnée. Cette hystérésis permet d'empécher les transitions
rapides ou répétées entre déclenchement et abandon dans les cas ou I'entrée mesurée est quasiment
égale au niveau du seuil.

Si le seuil est défini en tant que seuil minimum avec une hystérésis de 5 %, une fois que le détection de
seuil se déclenche, la valeur mesurée doit augmenter jusqu'a 105 % du seuil pour que la détection de
seuil doit abandonnée.

Type d'entrée
Une entrée analogique peut étre configurée pour surveiller un signal de tension ou d'intensité. Les
valeurs acceptées pour les signaux vont de —10 a 10 Vcc et de 0 a 20 mA.

Délai d'armement

Le délai d'armement ajustable par I'utilisateur désactive la protection des entrées analogiques lors du
démarrage du moteur. Si le délai d'armement est réglé a zéro (0), la protection des entrées est
constamment active, y compris lorsque le moteur ne fonctionne pas. Si le délai d'armement est réglé a
une valeur différente de zéro, la protection des entrées est inactive lorsque le moteur ne fonctionne pas
et devient active une fois le moteur démarré et le délai d'armement écoulé.

Type d'alarme hors plage de référence

Une alarme hors plage avertit I'utilisateur d'une ligne d'entrée analogique ouverte ou endommageée. Ce
parameétre détermine I'action a prendre lorsqu'une entrée passe hors plage. Les configurations des
alarmes sont décrites dans le chapitre Configuration des alarmes.

DGC-2020HD Entrées analogiques
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Echelles de référence

Des gammes doivent étre définies pour le type d'entrée sélectionné. Le paramétre Paramétre minimum
est associé a Courant d'entrée minimum ou Tension d'entrée minimale, et le paramétre Paramétre
maximum est associé a Intensité d'entrée maximum ou Tension d'entrée maximale.

Détection hors plage

Utilisez les paramétres Plage de courant min. et Plage de courant max. ou Plage de tension min. et Plage
de tension max. pour établir la plage d’entrée valide. Lorsque le courant ou la tension mesurés se situent
en dehors de la plage établie, la sortie logique hors plage correspondante passe a I'état « vrai ». Dans
BESTlogicPlus, la sortie peut étre connectée a d’autres éléments logiques ou a une sortie de relais
physique afin de signaler un état et a lancer une action corrective. Voir le chapitre BESTlogicPlus pour
plus d’'informations sur les blocs logiques d’alarme et de pré-alarme des entrées analogiques dépassant
les seuils.

Seuils

Il existe quatre seuils programmables pour chaque élément d'entrée analogique. A chaque seuil sont
associés les paramétres suivants : Mode, Seuil, Délai d'activation et Configuration d'alarme.
Mode

Mode peut étre réglé a Sur, Sous ou Désactivé. Si le mode Sur est sélectionné, une alarme est
déclenchée lorsque l'entrée mesurée passe au-dessus de la valeur Seuil définie pour la durée du
parameétre Délai d'activation. Si le mode Sous est sélectionné, une alarme est déclenchée lorsque I'entrée
mesurée passe en dessous de la valeur Seuil définie pour la durée du paramétre Délai d'activation.

Seuil
Lorsque I'entrée mesurée dépasse ou passe en dessous de ce paramétre, en fonction du mode, la
minuterie de temporisation d'activation commence le décompte (s'enclenche).

Temporisation d'activation

Une fois que le seuil a été dépassé par la durée de temporisation d'activation, l'action de configuration
d'alarme sélectionnée est exécutée. Si la détection de seuil retombe avant I'expiration de la temporisation
d'activation, la minuterie de temporisation d'activation est réinitialisée.

Configuration d'alarme

Chaque élément de seuil d'entrée analogique peut étre configuré individuellement de maniere a exécuter
une action différente en fonction du parameétre de configuration d'alarme. Les configurations des alarmes
sont décrites dans le chapitre Configuration des alarmes.

Parametres de fonctionnement

Les paramétres de fonctionnement pour la protection des entrées analogiques sont configurés dans
I'écran des parameétres Entrée analogique #x (ou x = 1 a 4 (3 et 4 en option)) (Figure 10-1) dans
BESTCOMSPlus.

Entrées analogiques DGC-2020HD
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Enftrée analogique #1

Légende Diélai d'armement (=)
nalog In 1 | 0 |

Hystérésis (%) Type d'alarme hors plage de référence
Statut uniquement w

o[
(=}

®

(=%

e,

=

g-

Tension ~

Gammes

Paramétre minimum Courant d'entrée minimum (m&) Tension d'entrée minimale (V) Détection hors plage

599999 40 -10.0 Plage de courant min. (mA) Plage de tension min. (V)

Paramétre maximum Intensité d'entrée minimum (ma) Tension d'entrée maximale (V) 40

999999 200 Plage de courant max. (ma) Plage de tension max. (V)
200

Seuil #1
Mode Seuil Délai d'activation (s) Configuration d'alarme

Désactive w 0.00 | |D | Statut uniguement ~

Seuil #2
Mode Seuil Délai d'activation (s) Configuration d'alarme

Désactive w 0.00 | |D | Statut uniguement ~

Seuil #3
Mode Seuil Délai d'activation (s) Configuration d'alarme
Désactivé i 0.00 | |D | Statut uniguement ~

Seuil #4
Mode Seuil Délai d'activation (s) Configuration dalarme
Désactive w |D.DD | |D | Statut uniguement ~

Figure 10-1. Explorateur des parameétres, Entrées programmables, Entrées analogiques,
Entrée analogique #1

Entrée de gestionnaire de systéme a distance

Chemin de navigation BESTCOMSPIlus : Explorateur des parametres, Entrées programmables,
Entrées de gestionnaire de systeme a distance

Chemin de navigation depuis le panneau avant : Explorateur des paramétres > Entrées
programmables > Entrées de gestionnaire systéme a distance

L'entrée analogique sélectionnée peut étre utilisée comme source de consigne pour le contréle des
valeurs var, PF ou kW. Le signal de décalage est diffusé a toutes les unités sur le réseau par le
gestionnaire de systéme. Les paramétres pour la tension d'entrée minimum et maximum, et pour le
courant d'entrée minimum et maximum sont fournis. Toutes les unités du réseau doivent avoir des
parametres identiques pour les parameétres de type et de plage (Se référer a la Figure 10-2). Configurez
le paramétre Entrée auxiliaire uniquement pour le gestionnaire de systéme. Cela détermine quelle entrée
analogique va diffuser aux autres unités du réseau.

DGC-2020HD Entrées analogiques
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Entrées gestionnaire systéme distant

A Input (entrée auxilizire)

[Analog In1 V]

type

[Tension vl
Echelle
Courant d'entrée minimum (m&) Tension d'entrée minimale (V)
4 -10.0
Intensité d'entrée minimum (mA) Tension d'entrée maximale (V)
20.0 10.0

Figure 10-2. Explorateur des parameétres, Entrées programmables, Entrées de gestionnaire de systéme a
distance

Connexions logiques

Les connexions logiques des éléments de protection des entrées analogiques s'effectuent via I'écran
BESTlogicPlus de BESTCOMSPIus. Le bloc logique Entrée analogique 1, Seuil 1 est illustré dans la
Figure 10-3. La sortie a la valeur vrai lors d'une condition de déclenchement. Les blocs logiques d'alarme

et de pré-alarme sont similaires.

Status Input - AMPROTTHRESH1TRIP

Analog Input 1 >

Figure 10-3. Bloc logique d'un élément de protection d'entrée analogique

English

frangais

Entrée d'état

Entrée de statut

Entrée analogique 1

Entrée analogique 1

Entrées analogiques
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11 » Sorties contact

Les sorties contact du contréleur DGC-2020HD incluent les fonctions PRE (Prestart), START, RUN, ainsi
que 12 sorties programmables. Des sorties contact supplémentaires peuvent étre gérées avec jusqu'a
quatre modules d'expansion pour contact CEM-2020.

Le fonctionnement des sorties contact est contrélé par le mode de fonctionnement du contréleur DGC-
2020HD. L'état de I'entrée contact Arrét d'urgence a également un impact sur le fonctionnement des
sorties contact. Lorsque I'entrée contact Arrét d'urgence est ouverte (condition d'arrét d'urgence), les
sorties PRE, START et RUN s'ouvrent et une alarme d'arrét d'urgence est déclenchée. Lorsque l'entrée
Arrét d'urgence est fermée, toutes les sorties contact fonctionnent normalement.

Prestart (pré-démarrage)

Cette sortie se ferme pour mettre sous tension les bougies de préchauffage du moteur ou lancer les
pompes de pré-lubrification. La sortie Prestart peut étre programmée pour se fermer jusqu'a 30 secondes
avant le lancement du moteur. La sortie Prestart peut également étre programmée pour s'ouvrir lors du
démarrage du moteur ou pour rester fermée tant que le moteur fonctionne.

Au repos, la sortie Prestart peut étre configurée pour étre en position On (Marche), Off (Arrét) ou en
mode Préchauffage avant le démarrage. Si le mode Préchauffage avant le démarrage est sélectionné, la
sortie Prestart se ferme pour une durée égale au délai de pré-démarrage avant de retourner a I'état de
démarrage. Si la valeur du paramétre Délai de pré-démarrage est supérieure a celle de l'intervalle de
repos, la sortie Prestart est fermée pendant tout le temps de repos.

Les connexions de sortie Prestart sont réalisées a I'aide des bornes situées sur le relais Prestart.
Consultez le chapitre Bornes et connecteurs du Manuel d'installation pour I'emplacement du relais de
prédémarrage sur le panneau arriere du DGC-2020HD.

Start (Démarrage)

Cette sortie est fermée lorsque le démarrage du moteur est amorcé par le contréleur DGC-2020HD et
ouverte lorsque la détection magnétique (MPU) ou la fréquence de l'alternateur indique que le moteur a
été démarré. La durée de démarrage est déterminée préalablement au démarrage du moteur par le style
de démarrage sélectionné (cyclique ou continu). Le démarrage cyclique permet de lancer jusqu'a 7 cycles
d'une durée individuelle de 5 a 15 secondes. La durée du démarrage continu est ajustable de 5 a

60 secondes.

Les connexions de sortie Start sont réalisées a I'aide des bornes situées sur le relais Start. Consultez le
chapitre Bornes et connecteurs du Manuel d'installation pour I'emplacement du relais de démarrage sur le
panneau arriére du DGC-2020HD.

Run (Marche)

Cette sortie est fermée lorsque le démarrage du moteur est amorcé par le contréleur DGC-2020HD. La
sortie Run reste fermée jusqu'a ce qu'elle regoive une commande d'arrét du moteur.

Les connexions de sortie Run sont réalisées a I'aide des bornes situées sur le relais Run. Consultez le
chapitre Bornes et connecteurs du Manuel d'installation pour I'emplacement du relais de fonctionnement
sur le panneau arriére du DGC-2020HD.

Contréle de relais

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus® : Explorateur des paramétres, Paramétres systéme,
Contrdle de relais

Chemin d'accés depuis le panneau avant : Parameétres > Paramétres systéeme > ContrOle de relais

DGC-2020HD Sorties contact
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Dans certaines applications, il peut étre nécessaire de modifier le mode de fonctionnement standard du
relais Run, Prestart ou Start du contréleur DGC-2020HD. Il est ainsi possible de configurer ces relais pour
qu'ils fonctionnent différemment de ce qui a été prédéfini. Par exemple, si le groupe électrogéne que vous
utilisez ne nécessite pas d'assistance au démarrage pour les bougies de préchauffage, un autre usage
peut étre attribué au relais Prestart. Lorsque ces relais sont configurés pour étre programmabiles, ils
deviennent accessibles dans la logique programmable du logiciel BESTlogic™ Plus et peuvent étre
utilisés de la méme facon que les autres sorties de relais programmables. L'écran Controle de relais
(Figure 11-1) permet de sélectionner un fonctionnement prédéfini ou programmable pour les relais Run,
Prestart et Start. Consultez le chapitre BESTlogicPlus pour obtenir de plus amples informations sur la
logique programmable du contréleur DGC-2020HD.

Contrdle de relais

Contrdle de relais
Début

[ Prédefini ~|
Exécuter
[ Prédefini ~|

Pré-démarrage
[ Prédefini ~|

Figure 11-1. Ecran Explorateur des paramétres, Paramétres systéme, Contréle de relais

La fonctionnalité prédéfinie est disponible sous forme d'entrée pour la logique. Si vous sélectionnez
Programmable comme mode de contréle de relais et que vous connectez la fonction d'entrée prédéfinie
correspondante, le relais fonctionnera comme si vous aviez sélectionné le type de contréle de relais
Prédéfini. Notez cependant qu'il est possible de combiner d'autres logiques pour créer un mode de
fonctionnement plus diversifié. Si Programmable est sélectionné pour un relais, mais inutilisé dans la
logique, le relais ne se fermera jamais.

Un exemple de connexion logique des entrées prédéfinies directement sur les sorties de relais
« programmables » est présenté pour les trois relais dans la Figure 11-2.

STARTOUTPUT
Status Input
STARTINPLUT Set
RUNOUTPUT
Status Input
RLURNINPUT Set
PRESTARTOUT

Status Input
PRESTARTIMPUT Set

Figure 11-2. Exemple de schéma logique de relais programmables

Sorties contact programmables

Les contréleurs DGC-2020HD disposent de 12 sorties de contact programmables (OUT 1 a 12). Il est
possible d'ajouter 24 sorties contact supplémentaires avec un module d'expansion pour contact CEM-
2020. Un module d'expansion CEM-2020H (Contact Expansion Module - High Current), disponible en
option, offre 18 sorties contact supplémentaires. Le contréleur DGC-2020HD prend en charge jusqu'a
quatre modules CEM-2020 ou CEM-2020H (dans n'importe quelle combinaison).

Sorties contact DGC-2020HD
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Configuration des sorties programmables

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus® : Explorateur des paramétres, Sorties programmables,
Sorties contact

Chemin d'accés depuis le panneau avant : Explorateur des parameétres > Sorties programmables >
Sorties contact

La Figure 11-3 illustre I'écran Sorties contact disponible dans BESTCOMSPIus.

Chaque sortie peut étre programmée avec une légende décrivant son usage. Jusqu'a 16 caractéres
alphanumériques sont acceptés. Cette Iégende apparait dans la logique programmable BESTlogicPlus
dans laquelle la sortie est utilisée afin de faciliter la programmation et offrir plus de clarté.

Sorties du contact

Sortie #1 Sortie #2 Sortie #3
Légende Légende Légende
Qutput 1 Output 2 Qutput 3
Sortie #4 Sortie #5 Sortie #6
Légende Légende Légende
Output 4 Output 5 Output &
Sortie #7 Sortie #8 Sortie #9
Légende Légende Légende
Qutput 7 Qutput 8 Qutput 9
Sortie #10 Sortie #11 Sortie #12
Légende Légende Légende
Output 10 Output 11 Output 12

Figure 11-3. Explorateur des parameétres, Sorties programmables, Sorties contact

Eléments configurables

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus® : Explorateur des paramétres, Sortie programmable,
Eléments configurables

Chemin d'accés depuis le panneau avant : Explorateur des paramétres > Sorties programmables >
Eléments configurables

Les éléments configurables sont connectés au schéma logique en tant que sorties. Vous pouvez intégrer
les éléments configurables dans un schéma logique programmable BESTlogicPlus en les sélectionnant a
partir du groupe Eléments dans BESTlogicPlus. Consultez le chapitre BESTlogicPlus pour obtenir de plus
amples informations. Les configurations des alarmes sont décrites dans le chapitre Configuration des
alarmes.

Un délai paramétrable par |'utilisateur peut étre configuré pour retarder la reconnaissance d'un élément.
Par défaut, tous les éléments sont configurés de telle fagon qu'ils ne déclenchent pas d'alarme ou de pré-
alarme. Pour permettre a I'utilisateur d'identifier plus facilement les éléments, il est possible de leur
affecter un nom. Dans le cas ou il est utilisé pour une alarme ou une pré-alarme, le nom donné par
l'utilisateur apparait dans l'alerte d'alarme ou de pré-alarme et dans I'historique du contréleur DGC-
2020HD. Les éléments peuvent étre reconnus soit de fagon permanente, soit uniquement lorsque le
moteur fonctionne. Le statut des éléments configurables est disponible dans la logique programmable
BESTlogicPlus lorsque la valeur Statut uniquement est sélectionnée pour Configuration d'alarme. Le
statut des éléments configurables peut étre utilisé comme entrée logique pour gérer d'autres logiques
dans le programme, de fagon similaire aux relais de contréle logique.

L'écran Eléments configurables de BESTCOMSPlus est illustré dans la Figure 11-4.

DGC-2020HD Sorties contact
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Eléments configurables

Eléments configurables #1
Configuration d'alarme

Statut uniquement

Délai d'activation (s)

Légende

| Cartig Blemert 1

Reconnaissance par contact

Toujours

Eléments configurables #5
Configuration d'alarme

Statut uniquement

Délai d'activation (s)

Légende

|Conﬁg Bement 5

Reconnaissance par contact

Toujours

Configurable Element #9
Configuration d'alarme

Eléments configurables #2
Configuration d'alarme

Statut uniquement

Délai d'activation (s)

Légende

[Cartig Blement 2

Reconnaissance par contact

Toujours

Eléments configurables #6
Configuration d'alarme

Statut uniquement

Délai d'activation (s)

Légende

‘Eunhg Element &

Reconnaissance par contact

Toujours

Configurable Element #10
Configuration d'alarme
at

Eléments configurables #3
Coenfiguraticn d'alarme

Statut uniquemert

Délai d'activation (s)

Légende

|cortig Blemert 3

Reconnaissance par contact

Toujours

Eléments configurables #7
Configuration d'alarme

Statut uniquement

Délai d'activation (s)

Légende

|Conﬁg Bement 7

Reconnaissance par contact

Toujours

Configurable Element #11
Coenfiguraticn d'alarme
S i

Eléments configurables #4
Configuration d'alarme

Statut uniquement

Délai d'activation (s)

Légende

[Cartig Element 4

Reconnaissance par contact

Toujours

Eléments configurables #8
Configuration d'alarme

Statut uniquement

Délai d'activation (s)

Légende

‘Eunhg Element 8

Reconnaissance par contact

Toujours

Configurable Element #12
Configuration d'alarme

Figure 11-4. Explorateur des paramétres, Sortie programmable, Eléments configurables

Sorties contact
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12 « Gestion du disjoncteur

Les fonctions de gestion DGC-2020HD comprennent le contréle de trois disjoncteurs permanents ou
commandeés par impulsions, le transfert de la charge en cas de détection d'une panne du réseau, deux
modes de synchronisation automatique du groupe électrogéne et les paramétres de détection de bus ou
inactif. Les transitions ouvertes sont mises en ceuvre dans les transferts de charge vers et en provenance
du réseau. L'utilisateur peut choisir de controler de nombreuses combinaisons pammi trois disjoncteurs au
maximum ou aucune. Les paramétres de gestion des disjoncteurs sont configurables via
BESTCOMSPIus ou l'interface de la face avant.

Etat du disjoncteur

L'état des disjoncteurs est récupérable en configurant les blocs logiques de contréle dans la logique
programmable BESTlogic™ Plus. Ces blocs logiques comportent des sorties configurables pour fermer un
contact de sortie qui a son tour contréle un disjoncteur. lls contiennent des entrées pour le contrble et
I'état des disjoncteurs. Voir ci-dessous le paragraphe Configuration des disjoncteurs dans
BESTIlogic™Plus pour plus d'informations sur la configuration de la logique.

Configuration du disjoncteur systeme

Les paragraphes suivants indiquent comment configurer correctement le contréle du disjoncteur
systéme DGC-2020HD.

Configuration initiale du systéme

Connectez le DGC-2020HD d'aprés la figure correcte au chapitre Applications standards du Manuel
d'installation pour le type de connexion souhaitée de l'altemateur (étoile, triangle, etc.). Configurez les
paramétres de base du systéeme qui régissent le fonctionnement du moteur et les annonces d'alarme et
de pré-alarme. Des informations sont fournies aux chapitres Configuration du dispositif et Configuration
des alarmes

Parameétres de configuration du disjoncteur systéme

Chemin d'accés dans BESTCOMSPIlus : Explorateur des parameétres, Paramétres systéeme, Réglages
systeme

Chemin d'accés sur la face avant : Explorateur des paramétres > Parametres systéme > Réglages
systeme

Sélectionnez la configuration correcte de contréle du disjoncteur au moyen du paramétre Configuration
du disjoncteur systeme dans I'écran Parameétres systéme (voir Figure 12-1). Options disponibles :

e Pas de controle du disjoncteur ;

e Contrble du disjoncteur d'alternateur ;

e Contrble du disjoncteur d'alternateur et de réseau ;

e Contrdle du disjoncteur d'alternateur et de réseau avec bus de charge ;

e Disjoncteur d'alternateur et de groupe ;

e Disjoncteur d'alternateur et de groupe avec bus de charge ;

e Disjoncteur d'alternateur , de groupe et de réseau ;

e Disjoncteur d'alternateur vers circuit segmenté ;

e Disjoncteur d'alternateur et de groupe vers circuit segmenté ;

e Contrdle de disjoncteur d'attache ;

e Alternateur et contrdle de disjoncteur d'attache

¢ Disjoncteur d'attache et contrble de disjoncteur d'attache

e ContrOle du disjoncteur d’altermateur et du disjoncteur d’attache double

DGC-2020HD Gestion du disjoncteur
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Les options de configuration du disjoncteur systéme sont décrites dans les paragraphes suivants.

Dans BESTCOMSPIus, un schéma pour une ligne est fourni pour la configuration de chaque disjoncteur,
ce qui facilite la sélection correcte. Chaque bus est programmable avec une désignation textuelle
décrivant son utilisation. Jusqu'a 64 caractéres alphanumériques sont acceptés. Cette désignation est
affichée dans BESTCOMSPIus pour faciliter la configuration et la programmation.

Configuration du systéme

Type du systéme

Valeur nominale Configuration du disjoncteur systéme

Un seul générateur ~ Editer Aucun contrile du disjoncteur w
Mumbre de dents de |3 roue Fréquence Remplacer bus 1 par bus 2

1250 Fréquence nominale du systéme Nen

Délai de mise en marche (s) 60 Hz Generator
Fréquence alternative (Hz)

Source du signal de vitesse 60.00 ( ) L

Détection magnétique et fréquence d'attemateur w

Désignation de |'alternateur
Voltage de la batterie |Ge,-, |

12V

24y

Fonction du niveau de carburant

Niveau du combustible - Désignation du bus 1

Source du niveau de carburant |Eus 1 |
" fitesse nominale de rotation du moteur - .

Capteur résistant ~ Désignation du bus 2

Source de température du liquide de refroidissement LEC

Capteur résistant ~

Source de pression dhuile Unités du Systéme
Capteur résistant ~

(®) Anglais
TWétri
Niveau NFPA O vesique
@) Zéro Unité de pression méetriques
O Unfe) bar
O Dewx kPa/MPa

Alimentation de la charge par I'EPS

Parametres du compteur
Facteur d'échelle de |a ligne basse

Courant minimum du générateur pour le compteur (%)

Seuil de 'EPS (% of CT Pri)

Figure 12-1. Explorateur des parameétres, Paramétres systéme, Réglages systéme

Contréle de disjoncteurd'alternateur

La configuration d'un disjoncteur systéme de contrdle du disjoncteur d'alternateur se compose d'un seul
disjoncteur d'altemateur contr6lé par le DGC-2020HD. La Figure 12-2 illustre la configuration d'un
disjoncteur systéme de contrdle de disjoncteur d'alternateur. La Figure 12-3 illustre la configuration d'un
disjoncteur systéme de contrdle de disjoncteur d'alternateur avec un bus réseau et un disjoncteur réseau
contrdlé extérieurement. La Figure 12-4 illustre le schéma pour une ligne de la configuration du controle
d'un disjoncteur d'alternateur tel qu'il apparait dans I'é¢cran Paramétres systtme BESTCOMSP/us.

Gestion du disjoncteur DGC-2020HD
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™ Gonoraior |
Generator Bus | Breaker | Load Bus
L1 e W
| |
6\ = L LOAD
L3 | |
L _{}_ —
Generator
Generator Breaker Load Bus
Bus Metering Control Output Metering
86 | 88 | 90 93195 |97
Bus 1
DGC-2020HD
P0071-75
Figure 12-2. Configuration du disjoncteur systéme : Contréle de disjoncteur d'alternateur
English francais
Generator Alternateur
Generator Bus Bus alternateur
Generator Breaker Disjoncteuralternateur
Load Bus Bus de charge
LOAD CHARGE
Generator Bus Metering Mesures bus alternateur
Generator Breaker Control Output Sortie contréledisjoncteuralternateur
Load Bus Metering Mesures bus de charge
Bus Bus
™ Gonerator | LOAD | =i
Generator Bus | Breaker Load Bus | Breaker | Mains Bus
L1
\ . : R : : 4 > : A
Generator/ : ﬂ : : m : B
L3 I ] I ]
C _{__\°_ | C _{_}_ | ¢
Generator
Generator Breaker Load Bus
Bus Metering Control Output Metering

86 | 88| 90

DGC-2020HD

9319597

Bus 1

P0071-78

Figure 12-3. Configuration du disjoncteur systéme : Contréle de disjoncteur d'alternateur avec disjoncteur
réseau controlé extérieurement.

Generator

Alternateur

Generator Bus

Bus alternateur

Generator Breaker

Disjoncteuralternateur

Load Bus Bus de charge
LOAD CHARGE

Mains Breaker Disjoncteurréseau
Mains Bus Bus réseau

Generator Bus Metering

Mesures bus alternateur

Generator Breaker Control Output

Sortie contréledisjoncteuralternateur

Load Bus Metering

Mesures bus de charge

Bus

Bus

DGC-2020HD
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Generator Bus 1

@) —ele—> L

Figure 12-4. Configuration du disjoncteur systéme : Contréle de disjoncteur d'alternateur tel qu'il est affiché
dans les Parameétres systétme BESTCOMSPIus.

Generator Alternateur

Bus Bus

Contréle de disjoncteur d'alternateur et de réseau

Les configurations du disjoncteur systéme de contréle du disjoncteur d'alternateur et de réseau se
composent de deux disjoncteurs controlés par le DGC-2020HD. La Figure 12-5 illustre la configuration
d'un disjoncteur systeme de controle de disjoncteur d'altemateur et de réseau sans mesure facultative du
bus de charge. La Figure 12-6 illustre le schéma pour une ligne de la configuration du contréle d'un
disjoncteur d'alternateur et de réseau tel qu'il apparait dans I'écran Paramétres

systeme BESTCOMSPIus. La Figure 12-7 illustre la méme configuration avec mesure facultative du bus
de charge. La Figure 12-8 illustre le schéma pour une ligne de la configuration du contr6le d'un
disjoncteur d'alternateur et de réseau tel qu'il apparait dans I'écran Paramétres

systeme BESTCOMSPIus. La détection facultative du bus de charge offre un contrdle plus précis des
fermetures du disjoncteur. Les modéles DGC-2020HD doivent étre équipés d'une détection améliorée du
bus (numéro du type xxxxxxxEx) pour mesurer les trois bus.

————— LOAD ———
'_Generatorl r Mains !

Generator Bus Breaker Load Bus Mains Bus

| | |
L1 : N : o : A
6) L2 L] o] :
= =S > = > c

Generator
Generator Breaker Mains Breaker Mains Bus
Bus Metering Control Output Control Output Metering
86 | 88 | 90 93|95 |97

Bus 1

DGC-2020HD

P0071-72

Figure 12-5. Configuration du disjoncteur systéme : Contréle de disjoncteur d'alternateur et de réseau

Generator Alternateur

Generator Bus Bus alternateur

Generator Breaker Disjoncteuralternateur

Load Bus Bus de charge

LOAD CHARGE

Mains Breaker Disjoncteurréseau

Mains Bus Bus réseau

Generator Bus Metering Mesures bus alternateur
Generator Breaker Control Output Sortie contréledisjoncteuralternateur
Mains Breaker Control Qutput Sortie contréledisjoncteurréseau
Mains Bus Metering Mesures bus réseau

Bus Bus

Gestion du disjoncteur DGC-2020HD
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Generator Bus 1
L

Figure 12-6. Configuration du disjoncteur systéme : Controle de disjoncteur d'alternateur et de réseau tel
qu'il est affiché dans les Paramétres systétme BESTCOMSPIus.

Generator Alternateur
Bus Bus
----- | LOAD ===
| Generator I | Mains |
Generator Bus | Breaker | Load Bus | Breaker Mains Bus
< g g A
Generator L2 : m : : {\C : B
L3 | | 1 1
C _{}_ _ L _Q_ 1 c
Generator
Generator Breaker Load Bus Mains Breaker Mains Bus
Bus Metering Control Output Metering Control Output Metering
86 | 88 [ 90 100 | 101 | 103 93|95 (97
Bus 2 Bus 1
DGC-2020HD

P0071-76

Figure 12-7. Configuration du disjoncteur systéme : Contréle de disjoncteur d'alternateur et de réseau avec
mesure facultative du bus de charge

Generator Alternateur

Generator Bus Bus alternateur

Generator Breaker Disjoncteuralternateur

Load Bus Bus de charge

LOAD CHARGE

Mains Breaker Disjoncteurréseau

Mains Bus Bus réseau

Generator Bus Metering Mesures bus alternateur
Generator Breaker Control Output Sortie contréledisjoncteuralternateur
Load Bus Metering Mesures bus de charge

Mains Breaker Control Output Sortie contréledisjoncteurréseau
Mains Bus Metering Mesures bus réseau

Bus Bus

Generator  Bus 2 Bus 1
@—te=1=—D
L

Figure 12-8. Configuration du disjoncteur systéme : Contréle de disjoncteur d'alternateur et de réseau avec
mesure facultative du bus de charge tel qu'il est affiché dans les Paramétres systétme BESTCOMSPIus.

Generator Alternateur

Bus Bus

DGC-2020HD Gestion du disjoncteur



12-6 9469370995

Contréle de disjoncteur d'alternateur et de groupe

Les configurations du disjoncteur systéme de contréle du disjoncteur d'alternateur et de groupe se
composent de deux disjoncteurs controlés par le DGC-2020HD. La Figure 12-9 illustre la configuration
d'un disjoncteur systéme de contréle de disjoncteur d'altemateur et de groupesansmesure facultative du
bus de charge. La Figure 12-10 illustre le schéma pour une ligne de la configuration du contréle d'un
disjoncteur d'altemateur et de groupe tel qu'il apparait dans I'écran Paramétres

systéme BESTCOMSPlus.

Generator
- Group | F-——---
:_Generator_| Group :_ Group :
Generator Bus | Breaker | Bus | Breaker Load Bus
L1 L ¢ L ol L
| | | |
@> - : i : : i : 2
L3 | | | |
C _Q_ C _{}_ _ D
Generator
Generator Breaker GrOUP Bus Group Breaker
Bus Metering Control Output Metering Control Output
86 | 88 | 90 9319597
Bus 1
DGC-2020HD

P0076-45

Figure 12-9. Configuration du disjoncteur systéme : Contréle de disjoncteur d'alternateur et de groupe

Generator Alternateur
Generator Bus Bus alternateur
Generator Breaker Disjoncteuralternateur
Group Bus Bus de groupe
Generator Group Grouped'alternateurs
Group Breaker Disjoncteur de groupe
Load Bus Bus de charge
LOAD CHARGE
Generator Bus Metering Mesures bus alternateur
Generator Breaker Control Output Sortie contréledisjoncteuralternateur
Group Bus Metering Mesures bus de groupe
Group Breaker Control Output Sortie contréle disjoncteur de groupe
Bus Bus
Generator Bus 1
; ; L
{ : —o|o — 11 N
Geanerator
Group

Figure 12-10. Configuration du disjoncteur systéme : Controle de disjoncteur d'alternateur et de groupe tel
qu'il est affiché dans les Paramétres systétme BESTCOMSPIus.

Generator Alternateur
Bus Bus
Generator Group Grouped'alternateurs

La Figure 12-11 illustre un contréle de disjoncteur d'alternateur et de groupe avec une configuration de
disjoncteur systéme de bus de charge. La Figure 12-12 illustre le schéma pour une ligne de la
configuration du contréle d'un disjoncteur d'altemateur et de groupe avec bus de charge tel qu'il apparait
dans I'écran Paramétres systéme BESTCOMSPlus.

Gestion du disjoncteur DGC-2020HD
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Generator
———— Group | F-—---
:_Generator_: Group :_ Group :
Generator Bus | Breaker | Bus | Breaker | Load Bus
L1 L 1 Lo b1 L
‘\ Lo I | 1 | 0
Generator/ : (\c : : (\c : A
L3 | | | |
L _{}_ C _{}_ _ D
Generator
Generator Breaker Group Bus Group Breaker Load Bus
Bus Metering Control Output Metering Control Output Metering
86 | 88 | 90 9395 |97 100 | 101 | 103
Bus 1 Bus 2
DGC-2020HD

P0076-46

Figure 12-11. Configuration du disjoncteur systéme : Contréle de disjoncteur d'alternateur et de groupe avec
bus de charge

Generator Alternateur
Generator Bus Bus alternateur
Generator Breaker Disjoncteuralternateur
Group Bus Bus de groupe
Generator Group Grouped'alternateurs
Group Breaker Disjoncteur de groupe
Load Bus Bus de charge
LOAD CHARGE
Generator Bus Metering Mesures bus alternateur
Generator Breaker Control Output Sortie contréledisjoncteuralternateur
Group Bus Metering Mesures bus de groupe
Group Breaker Control QOutput Sortie contréle disjoncteur de groupe
Load Bus Metering Mesures bus de charge
Bus Bus
Generator Bus 1 Bus 2
; ; - L
@—n| o— —oo—»p
Generator
Group

Figure 12-12. Configuration du disjoncteur systéme : Controle de disjoncteur d'alternateur et de groupe avec
mesure facultative du bus de charge tel qu'il est affiché dans les Paramétres systétme BESTCOMSPIus.

Generator Alternateur
Bus Bus
Generator Group Grouped'alternateurs

Contréle de disjoncteur d'alternateur, de groupe et de réseau

La configuration du disjoncteur systéme de contrble du disjoncteur d'alternateur, de groupe et de réseau
se compose de trois disjoncteurs contrélés par le DGC-2020HD. La Figure 12-13 illustre une
configuration d'un disjoncteur systéme de contrdle de disjoncteur d'altemateur, de groupe et de réseau.
La Figure 12-14 illustre le schéma pour une ligne de la configuration du contréle d'un disjoncteur
d'altemateur, de groupe et de réseau tel qu'il apparait dans I'écran Paramétres

systéme BESTCOMSPlus.

DGC-2020HD Gestion du disjoncteur
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Generator Bus | Breaker | roup Bus l | Breaker | Load Bus | Breaker | Mains Bus
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Generator/ L2 : ﬂ : : ﬂ : : ﬂ : B
L3 | | | | | |
= o] = o] = > c
Generator Mains
Generator Breaker Group Bus Group Breaker Mains Breaker Bus
Bus Metering Control Output Metering Control Output Control Output Metering
86| 88 | 90 100 | 101 | 103 93 95|97
Bus 2 Bus 1
DGC-2020HD
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Figure 12-13. Configuration du disjoncteur systéme : Controle de disjoncteur d'alternateur, de groupe et de
réseau

Generator

Alternateur

Generator Bus

Bus alternateur

Generator Breaker

Disjoncteuralternateur

Group Bus

Bus de groupe

Generator Group

Grouped'alternateurs

Group Breaker

Disjoncteur de groupe

Load Bus Bus de charge
LOAD CHARGE

Mains Breaker Disjoncteurréseau
Mains Bus Bus réseau

Generator Bus Metering

Mesures bus alternateur

Generator Breaker Control Output

Sortie contréledisjoncteuralternateur

Group Bus Metering

Mesures bus de groupe

Group Breaker Control Output

Sortie contréle disjoncteur de groupe

Mains Breaker Control Output

Sortie contréledisjoncteurréseau

Mains Bus Metering

Mesures bus réseau

Bus Bus
Generator Bus 2 Bus 1
©—so——se——=—CD
L
Generator
Group

Figure 12-14. Configuration du disjoncteur systéme : Controle de disjoncteur d'alternateur, de groupe et de
réseau tel qu'il est affiché dans les Paramétres systéme BESTCOMSPlus.

Generator

Alternateur

Bus

Bus

Generator Group

Grouped'alternateurs

Disjoncteurd'alternateurvers circuit segmenté

La configuration d'un disjoncteur systeme de controle du disjoncteur d'alternateur vers un circuit
segmenté se compose d'un seul disjoncteur d'altemateur controlé par le DGC-2020HD. La Figure 12-15
illustre la configuration d'un disjoncteur systeme de contr6le de disjoncteur d'alternateur vers un circuit
segmenté. La Figure 12-16 illustre le schéma pour une ligne de la configuration du disjoncteur
d'altemateur vers un circuit segmenté tel qu'il apparait dans I'écran Paramétres

systeme BESTCOMSPlus.

Gestion du disjoncteur
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Generator
Generator Bus : Breaker : gfg;ninéii
L1 DY N
I I /
Generator\ L2 ' m ' Segmented
| | \ System
L3 | |
= >
Generator
Generator Breaker Segmented System
Bus Metering Control Output Bus Metering

86 [ 88 | 90

DGC-2020HD

93|95 |97

Bus 1

P0076-48

Figure 12-15. Configuration du disjoncteur systéme : Disjoncteur d'alternateur vers circuit segmenté

Generator

Alternateur

Generator Bus

Bus alternateur

Generator Breaker

Disjoncteuralternateur

Segmented System Bus

Bus systémesegmenté

Segmented System

Systémesegmenté

Generator Bus Metering

Mesures bus alternateur

Generator Breaker Control Output

Sortie contréledisjoncteuralternateur

Segmented System Bus Metering

Mesures bus systemesegmenté

Bus

Bus

Generator

Bus1

@ o

Figure 12-16. Configuration du disjoncteur systéme : Disjoncteur d'alternateur vers un circuit segmenté tel
qu'il est affiché dans les Paramétres systétme BESTCOMSPIus.

Generator Alternateur
Bus Bus
System B Systéeme B

Disjoncteurs d'alternateur et de groupe vers circuit segmenté

La configuration du disjoncteur systéme de contrdle de disjoncteur d'alternateur et de groupe vers un
circuit segmenté se compose de deux disjoncteurs contrélés par le DGC-2020HD. La Figure 12-17
illustre une configuration d'un disjoncteur systéme de contréle de disjoncteurs d'alternateur et de groupe
vers un circuit segmenté. La Figure 12-18 illustre le schéma pour une ligne de la configuration du contrble
de disjoncteurs d'alternateur et de groupe vers un circuit segmenté tel qu'il apparait dans I'écran

Paramétres systtme BESTCOMSPlus.

DGC-2020HD
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Generator
Fm———m Group pe————
Generator Group S d
Generator Bus ! Group Bus | I egmente
| Breaker | Breaker | System Bus
| | | | /
Generator\ L2 1 {-\c 1 ! ﬂ L Segmented
/ L3 | | | | \ System
| | | |
L= > E=d >
Generator
Generator Breaker G"OUP_ Bus Group Breaker Segmented System
Bus Metering Control Output Metering Control Output Bus Metering
86 [ 88 | 90 939597 100 | 101 | 103
Bus 1 Bus 2
DGC-2020HD

P0076-49

Figure 12-17. Configuration du disjoncteur systéme : Disjoncteurs d'alternateur et de groupe vers circuit

segmenté

Generator Alternateur
Generator Bus Bus alternateur
Generator Breaker Disjoncteuralternateur
Group Bus Bus de groupe
Generator Group Grouped'alternateurs
Group Breaker Disjoncteur de groupe
Segmented System Bus Bus systémesegmenté
Segmented System Systémesegmenté
Generator Bus Metering Mesures bus alternateur
Generator Breaker Control Output Sortie contréledisjoncteuralternateur
Group Bus Metering Mesures bus de groupe
Group Breaker Control QOutput Sortie contréle disjoncteur de groupe
Segmented System Bus Metering Mesures bus systémesegmenté
Bus Bus

Generator Bus 1 Bus 2

@'—n| o————ole—{ System B
Generator
Group

Figure 12-18. Configuration du disjoncteur systéme : Disjoncteurs d'alternateur et de groupe vers un circuit
segmenté tel qu'ils sont affichés dans les Paramétres systéme BESTCOMSPlus.

Generator Alternateur

Bus Bus

System B Systéeme B
Generator Group Grouped'alternateurs

Contréle de disjoncteurd'attache

La configuration d'un disjoncteur systéme de contrdle de disjoncteur d'attache se compose d'un seul
disjoncteur d'altemateur controlé par le DGC-2020HD. La Figure 12-19 illustre la configuration d'un
disjoncteur systéme de contrdle de disjoncteur d'attache. La Figure 12-20 illustre le schéma pour une
ligne de la configuration du disjoncteur systéme du contrdle d'un disjoncteur d'attache tel qu'il apparait
dans l'écran Paramétres systeme BESTCOMSPlus.
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Figure 12-19. Configuration du disjoncteur systéme : Contréle de disjoncteur d'attache

Segmented System A

Systémesegmenté A

Segmented System A Bus

Bus systémesegmenté A

Tie Breaker

Disjoncteurd'attache

Segmented System B Bus

Bus systémesegmenté B

Segmented System B

Systémesegmenté B

Segmented System A Bus Metering

Mesures bus A systéme segmenté

Tie Breaker Control Output

Sortie contréledisjoncteurd'attache

Segmented System B Bus Metering

Mesures bus B systéme segmenté

Bus

Bus

Generator

Bus1

@

Figure 12-20. Configuration du disjoncteur systéme : Controle de disjoncteur d'attache tel qu'il est affiché
dans les Parameétres systétme BESTCOMSPIus.

Generator Alternateur
Bus Bus
System B Systéme B

Alternateur et contrble de disjoncteur d'attache

La configuration d'un alternateur et du contréle de disjoncteur d'attache se compose de deux disjoncteurs
contrdlés par le DGC-2020HD. Figure 12-21illustre une configuration d'un disjoncteur d'alternateur et de
contréle de disjoncteur d'attache. Figure 12-22illustre le schéma unifilaire de la configuration d'un
disjoncteur d'alternateur et de contrdle de disjoncteur d'attache tel qu'il apparait dans I'écran Parameétres

systeme BESTCOMSPlus.

DGC-2020HD
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Figure 12-21. Configuration du disjoncteur systéme : Alternateur et contréle de disjoncteur d'attache

Generator Alternateur

L1 L1

Generator Bus Bus alternateur

Generator Breaker Disjoncteuraltemateur

Segmented System Bus 1 Bus systémesegmenté 1
Segmented System B Systémesegmenté B

Tie Breaker 2 Disjoncteurd'attache 2

Generator Bus Metering Mesures bus alternateur

Generator Breaker Control Output Sortie contréledisjoncteuralternateur
Segmented System Bus 1 Metering Mesures bus systémesegmenté 1
Tie Breaker 2 Control Output Sortie contrdledisjoncteurd'attache 2

Generaltor Bus 1 Bus 2

@—clo——ala-(SysemC)
D

Figure 12-22. Configuration du disjoncteur systéme : Alternateur et contrdle de disjoncteur d'attache tel qu'il
est affiché dans les Paramétres systtme BESTCOMSPlus.

Generator Alternateur
Bus 1 Bus 1
System C Systeme C

Disjoncteur d'attache et contrble du disjoncteur d'attache

La configuration d'un disjoncteur d'attache et du contréle de disjoncteur d'attache se compose de deux
disjoncteurs contrdlés par le DGC-2020HD. Figure 12-23illustre une configuration d'un disjoncteur
d'attache et de contrble de disjoncteur d'attache. Figure 12-24illustre le schéma unifilaire de la
configuration d'un disjoncteur d'attache et de contrble de disjoncteur d'attache tel qu'il apparait dans
I'écran Parametres systéme BESTCOMSPlus.
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Figure 12-23. Configuration du disjoncteur systéme : Disjoncteur d'attache et contréle du disjoncteur

d'attache
Segmented System A Systémesegmenté A
Generator Bus Bus alternateur
Tie Breaker Disjoncteurd'attache
Segmented System Bus 1 Bus systéemesegmenté 1
Generator Bus Metering Mesures bus alternateur
Tie Breaker Control Output Sortie contrdledisjoncteurd'attache
Segmented System Bus 1 Metering Mesures bus systémesegmenté 1
Tie Breaker 2 Control Output Sortie contrbéledisjoncteurd'attache 2

Generaltc:ur EI-!.JS 1 Bus 2

Figure 12-24. Configuration du disjoncteur systéme : Disjoncteur d'attache et contréle de disjoncteur
d'attache tel qu'il est affiché dans les Paramétres systéeme BESTCOMSPlus.

Generator Alternateur
Bus 1 Bus 1
System A Systéme A

Contréle du disjoncteur d’altemateur et du disjoncteur d’attache double

La configuration de contréle du disjoncteur d’altemateur et du disjoncteur d’attache double consiste en
deux disjoncteurs contrélés par le DGC-2020HD. Figure 12-25 illustre une configuration du disjoncteur de
commande du disjoncteur d’alternateur et du disjoncteur d’attache double. Figure 12-26illustre le schéma
unifilaire de la configuration de contréle du disjoncteur d’alternateur et du disjoncteur d’attache double tel
qu’il apparait sur I'écran Paramétres systeme BESTCOMSP/us.

Cette configuration ne comporte pas de disjoncteur d’alternateur physique. Cependant, un disjoncteur
d’alternateur virtuel (VGB) est utilisé pour le bon fonctionnement de la fonction Démarrage/arrét de
requéte et des démarrages et arréts de groupe. Le VGB connecte I'alternateur au Bus B.

Lorsque l'alternateur est mis en ligne, I'état VGB est fermé lorsque I'une des conditions suivantes est
vraie :

« L’alternateur fonctionne et I'état du bus est jugé stable
* L’un des deux disjoncteurs est fermé

DGC-2020HD Gestion du disjoncteur
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Lorsque l'alternateur est mis hors ligne, I'état du VGB est fermé si I'état de I'un des disjoncteurs est

fermé.

| Tie | Segmented
| Breaker2 |  System Bus2
[V N
| |
Segmented \ | | / Segmented
System B / | < | \ System C
| |
=4 oy
B TI'i; - S ted
| | egmente:
Generator Bus | Breaker |  system Bus 1
Lt L
|
\ L2 | ﬂ : Segmented
Generator I I \ System A
L3 | |
=4 >
Generator Tie Breaker Segmented System Tie Breaker 2 Segmented System
Bus Metering Control Output Bus 1 Metering Control Output Bus 2 Metering

86 | 88 | 90 93|95 | 97 100 | 101 | 103
Bus 1 Bus 2
DGC-2020HD

P0103-07

Figure 12-25.Configuration du disjoncteur systéme :Contréle du disjoncteur d’alternateur et du disjoncteur

d’attache double
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Figure 12-26.Configuration du disjoncteur systéme :Contréle du disjoncteur d’alternateur et du disjoncteur
d’attache double, tel qu’il est affiché dans les Paramétres systéme BESTCOMSPIus
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Parameétres de disjoncteurd‘alternateur

Chemin d'accés dans BESTCOMSPIlus : Explorateur des paramétres, Gestion de disjoncteur, Matériel
de coupure, Disjoncteur d'alterateur

Chemin d'accés sur la face avant : Explorateur des paramétres > Gestion de disjoncteur > Matériel de
coupure > Disjoncteur d'alternateur

Désignation d'un disjoncteur

La désignation d'un disjoncteur est une bréve description qui indique I'utilisation du disjoncteur. Elle
apparait dans les rapports pour identifier sans équivoque chaque disjoncteur dans le systéme. Elle est
également utilisée pour détecter la perte d'un contréleur surveillant un disjoncteur donné dans le
systéme.

Type de contact, Durée d'impulsion d'ouverture, Durée d'impulsion de fermeture

Les disjoncteurs contrélés par impulsion ou des entrées continues sont pris en charge. Des paramétres
indépendants sont fournis pour les largeurs des impulsions d'ouverture et de fermeture.

Activation de fermeture de bus inactif

L'activation du paramétre de fermeture de bus inactif permet au DGC-2020HD de fermer le disjoncteur de
I'alternateur sur un bus inactif. Cela peut s'utiliser pour garantir qu'une seule machine s'arréte sur un bus
inactif a un instant donné et empéche ainsi la fermeture simultanée de plusieurs machines déphasées
entre elles sur le bus inactif. Lorsque ce paramétre est désactivé, le DGC-2020HD peut fermer le
disjoncteur de l'alternateur uniquement sur un bus stable.

Configuration de la sortie de défaillance d'un disjoncteur

Le paramétre de configuration de la sortie de défaillance d'un disjoncteur indique si la sortie du
disjoncteur est supprimée ou conservée en conditions de pré-alarme de défaut d'ouverture ou de
fermeture du disjoncteur.

Action externe de changement d'état

Lorsqu'un appareil externe modifie I'état du disjoncteur, le paramétre Action externe de changement
d'état indique comment le DGC-2020HD réagit a ce changement d'état. Le DGC-2020HD peut ignorer les
changements externes d'état du disjoncteur, toujours respecter les changements externes d'état ou les
respecter uniguement en mode Automatique. Lorsque le DGC-2020HD respecte les changements
externes d'état, il émet des sorties qui correspondent au changement d'état du disjoncteur. Si une source
externe ouvre le disjoncteur, le DGC-2020HD émet une sortie d'ouverture du disjoncteur. De méme, si
une source externe ferme le disjoncteur, le DGC-2020HD émet une sortie de fermeture du disjoncteur.

Activation de fermetured'alternateurinactif

Lorsqu'il est activé, le paramétre Activation de fermeture d'alternateur inactif permet la fermeture du
disjoncteur sur un bus inactif lorsque l'altemateur est inactif.

Attention

Faites attention lorsque vous connectez des alternateurs inactifs a des bus
inactifs. Un fonctionnement indésirable ou des détériorations du systéme
peuvent se produire si le bus est sous tension lorsque des alternateurs inactifs
lui sont connectés.

Durée de fermeture du disjoncteur

Le DGC-2020HD utilise la Durée de fermeture du disjoncteur pour calculer le moment optimal de
fermeture du disjoncteur pendant la synchronisation en mode Anticipatif.

DGC-2020HD Gestion du disjoncteur
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Compensation du déphasage

Le parameétre de compensation du déphasage compense le déphasage da aux transformateurs dans le
systéme. La valeur de la compensation du déphasage est ajoutée a I'angle de glissement mesuré sur les
bus de chaque c6té du disjoncteur. L'Equation 12-1 illustre le calcul de I'angle de glissement du DGC-
2020HD.

(B—G) + A = Slip Angle

Equation 12-1. DGC-2020HD - Angle de glissement mesuré
Ou:
G = angle mesuré du bus de l'alternateur
B = angle mesuré du bus
A = valeur de compensation du déphasage

Niveau et temporisation de consigne d'ouverture du disjoncteur

Ce paramétre empéche l'ouverture du disjoncteur jusqu'a ce que la puissance dans le disjoncteur chute
sous une valeur définie par I'utilisateur pendant une temporisation donnée. Cette valeur est un
pourcentage de la puissance nominale du bus.

Temporisation de transition

Pendant la temporisation de transition, les sorties d'ouverture ou de fermeture sont supprimées pour
permettre la réinitialisation des sécurités du disjoncteur avant l'initialisation d'une nouvelle ouverture ou
fermeture.

Tentatives d'ouverture - Tentatives de fermeture - Délai de nouvelle tentative

Aprés un défaut d'ouverture ou de fermeture, le DGC-2020HD peut essayer de rouvrir ou de refermer le
disjoncteur un nombre prédéfini de fois. Le nombre de tentatives d'ouverture ou de fermeture du
disjoncteur et la durée entre chaque tentative sont programmables par ['utilisateur.

Disjoncteur Générateur

Configuration du disjoncteur systéeme
Contréle du di del
Generator Bus1

©)olo——>L

Dispaositif du disjoncteur generateur

Etiguette du disjoncteur Configuration de sortie en cas d'erreur de disjoncteur Durée de limpulsion douverture (s) Délais de transition (s)
— @ Rétertion 0.01 0.00
Type de contact *) Retirer Durée de limpulsion de fermeture (s) Tentatives douvertures
MJ Action de changement du statut externe ol !
Activation de fermeture sur bus mart @ Ignorer ~) Suivi continu Temps de fermeture du disjoncteur (ms) Tentatives de fermeture
@ Désactivé ") Suivi en automatique 100 1
O Activé Fonctionnement du générateur sur réseau mart activé Compensation d'angle de phase (%) Délais entre les essais (s)
@ Désactivé 0 5

~) Activé Point de référence d'ouverture du disjoncteur

Miveau (%)
0.0

Délai (s)
0.0

Figure 12-27. Explorateur des paramétres, Gestion de disjoncteur, Matériel de coupure, écran Disjoncteur
d'alternateur

Parameétres de disjoncteurréseau

Chemin d'accés dans BESTCOMSPIlus : Explorateur des paramétres, Gestion de disjoncteur, Matériel
de coupure, Disjoncteur réseau

Chemin d'accés sur la face avant : Explorateur des paramétres > Gestion du disjoncteur > Matériel de
coupure > Disjoncteur réseau

Gestion du disjoncteur DGC-2020HD
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Désignation d'un disjoncteur

La désignation d'un disjoncteur est une bréve description qui indique I'utilisation du disjoncteur. Elle
apparait dans les rapports pour identifier sans équivoque chaque disjoncteur dans le systeme. Elle est
également utilisée pour détecter la perte d'un contréleur surveillant un disjoncteur donné dans le
systéme.

Type de contact, Durée d'impulsion d'ouverture, Durée d'impulsion de fermeture

Les disjoncteurs contrélés par impulsion ou des entrées continues sont pris en charge. Des paramétres
indépendants sont fournis pour les largeurs des impulsions d'ouverture et de fermeture.

Configuration de la sortie de défaillance d'un disjoncteur

Le paramétre de configuration de la sortie de défaillance d'un disjoncteur indique si la sortie du
disjoncteur est supprimée ou conservée en conditions de pré-alarme de défaut d'ouverture ou de
fermeture du disjoncteur.

Action externe de changement d'état

Lorsqu'un appareil externe modifie I'état du disjoncteur, le paramétre Action externe de changement
d'état indique comment le DGC-2020HD réagit a ce changement d'état. Le DGC-2020HD peut ignorer les
changements externes d'état du disjoncteur, toujours respecter les changements externes d'état ou les
respecter uniquement en mode Automatique. Lorsque le DGC-2020HD respecte les changements
externes d'état, il émet des sorties qui correspondent au changement d'état du disjoncteur. Si une source
externe ouvre le disjoncteur, le DGC-2020HD émet une sortie d'ouverture du disjoncteur. De méme, si
une source extemne ferme le disjoncteur, le DGC-2020HD émet une sortie de fermeture du disjoncteur.

Activation de fermeture réseau vers réseau

Ce paramétre autorise la fermeture du disjoncteur lorsqu'il a été déterminé que cela va indirectement
connecter deux départs de ligne réseau, éventuellement a travers un ensemble de disjoncteurs d'attache
et de disjoncteurs réseau supplémentaires.

Activation de fermeture de bus sous tension

Lorsqu'il est activé, ce parametre autorise la fermeture du disjoncteur réseau sur un bus sous tension.

Durée de fermeture du disjoncteur

Le DGC-2020HD utilise la Durée de fermeture du disjoncteur pour calculer le moment optimal de
fermeture du disjoncteur pendant la synchronisation en mode Anticipatif.

Compensation du déphasage

Le parameétre de compensation du déphasage compense le déphasage di aux transformateurs dans le
systeme. La valeur de la compensation du déphasage est ajoutée a I'angle de glissement mesuré sur les
bus de chaque cbté du disjoncteur. L'Equation 12-2 illustre le calcul de I'angle de glissement du DGC-
2020HD.

(B— M) + A =Slip Angle
Equation 12-2. DGC-2020HD - Angle de glissement mesuré
Ou:
G = angle mesuré du bus

G = angle mesuré du bus réseau
A = valeur de compensation du déphasage

DGC-2020HD Gestion du disjoncteur
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Niveau et temporisation de consigne d'ouverture du disjoncteur
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Ce paramétre empéche l'ouverture du disjoncteur jusqu'a ce que la puissance dans le disjoncteur chute
sous une valeur définie par I'utilisateur pendant une temporisation donnée. Cette valeur est un

pourcentage de la puissance nominale du bus.

Temporisation de transition

Pendant la temporisation de transition, les sorties d'ouverture ou de fermeture sont supprimées pour
permettre la réinitialisation des sécurités du disjoncteur avant l'initialisation d'une nouvelle ouverture ou

fermeture.

Tentatives d'ouverture - Tentatives de fermeture - Délai de nouvelle tentative

Aprés un défaut d'ouverture ou de fermeture, le DGC-2020HD peut essayer de rouvrir ou de refermer le
disjoncteur un nombre prédéfini de fois. Le nombre de tentatives d'ouverture ou de fermeture du
disjoncteur et la durée entre chaque tentative sont programmables par ['utilisateur.

Disjoncteur réseau

Configuration du disjoncteur systéme
Contréle du disjoncteur de |'alternateur et des lignes principales

Generator Bus1
©—slo——1=—D
L

Dispositif du disjoncteur réseau

Suivi en automatique

@) Désactivé
Activé

Activation de la fermeture de bus actif
Désactivé

Activé

Fermeture entre lignes principales activée

Etiquette du disjoncteur Configuration de sortie en cas d'erreur de disjoncteur
- @ Rétention
Type de contact Retirer
IM Action de changement du statut externe
@) lgnorer Suivi continu

Durée de Iimpulsion d'ouverture (s)
0.01

Durée de impulsion de fermeture (s)
0.01

Temps de fermeture du disjoncteur (ms)
100

Compensation d'angle de phase ()
0

Point de référence d'ouverture du disjoncteur
Niveau (%)

3

Délai (s)

0.0

Délais de transition (s)
0.00

Tentatives d'ouvertures
1

Tentatives de fermeture
1

Délais entre les essais (s)
5

Figure 12-28. Explorateur des paramétres, Gestion de disjoncteur, Matériel de coupure, écran Disjoncteur

réseau

Parameétres de disjoncteur de groupe

Chemin d'accés dans BESTCOMSPIlus : Explorateur des paramétres, Gestion de disjoncteur, Matériel

de coupure, Disjoncteur de groupe

Chemin d'accés sur la face avant : Explorateur des paramétres > Gestion de disjoncteur > Matériel de

coupure > Disjoncteur de groupe

Désignation d'un disjoncteur

La désignation d'un disjoncteur est une bréve description qui indique I'utilisation du disjoncteur. Elle
apparait dans les rapports pour identifier sans équivoque chaque disjoncteur dans le systéme. Elle est
également utilisée pour détecter la perte d'un contrdleur surveillant un disjoncteur donné dans le

systéme.

Type de contact, Durée d'impulsion d'ouverture, Durée d'impulsion de fermeture

Les disjoncteurs contrélés par impulsion ou des entrées continues sont pris en charge. Des paramétres
indépendants sont fournis pour les largeurs des impulsions d'ouverture et de fermeture.

Gestion du disjoncteur
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Activation de fermeture de groupe inactif

L'activation de ce paramétre autorise la fermeture du disjoncteur de groupe lorsque le bus du groupe est
inactif.

Configuration de la sortie de défaillance d'un disjoncteur

Le parameétre de configuration de la sortie de défaillance d'un disjoncteur indique si la sortie du
disjoncteur est supprimée ou conservée en conditions de pré-alarme de défaut d'ouverture ou de
fermeture du disjoncteur.

Action externe de changement d'état

Lorsqu'un appareil externe modifie I'état du disjoncteur, le parameétre Action externe de changement
d'état indique comment le DGC-2020HD réagit a ce changement d'état. Le DGC-2020HD peut ignorer les
changements externes d'état du disjoncteur, toujours respecter les changements externes d'état ou les
respecter uniguement en mode Automatique. Lorsque le DGC-2020HD respecte les changements
externes d'état, il émet des sorties qui correspondent au changement d'état du disjoncteur. Si une source
externe ouvre le disjoncteur, le DGC-2020HD émet une sortie d'ouverture du disjoncteur. De méme, si
une source externe ferme le disjoncteur, le DGC-2020HD émet une sortie de fermeture du disjoncteur.

Activation de fermeture de bus sous tension

Lorsqu'il est activé, ce parameétre autorise la fermeture du disjoncteur de groupe sur un bus sous tension.

Durée de fermeture du disjoncteur

Le DGC-2020HD utilise la Durée de fermeture du disjoncteur pour calculer le moment optimal de
fermeture du disjoncteur pendant la synchronisation en mode Anticipatif.

Compensation du déphasage

Le parameétre de compensation du déphasage compense le déphasage di aux transformateurs dans le
systeme. La valeur de la compensation du déphasage est ajoutée a I'angle de glissement mesuré sur les
bus de chaque cbté du disjoncteur. L'Equation 12-3 illustre le calcul de I'angle de glissement du DGC-
2020HD.

(G — B) + A = Slip Angle
Equation 12-3. DGC-2020HD - Angle de glissement mesuré
Ou:
G = angle mesuré du bus de groupe

G = angle mesuré du bus
A = valeur de compensation du déphasage

Niveau et temporisation de consigne d'ouverture du disjoncteur

Ce paramétre empéche l'ouverture du disjoncteur jusqu'a ce que la puissance dans le disjoncteur chute
sous une valeur définie par I'utilisateur pendant une temporisation donnée. Cette valeur est un
pourcentage de la puissance nominale du bus.

Temporisation de transition

Pendant la temporisation de transition, les sorties d'ouverture ou de fermeture sont supprimées pour
permettre la réinitialisation des sécurités du disjoncteur avant l'initialisation d'une nouvelle ouverture ou
fermeture.

Tentatives d'ouverture - Tentatives de fermeture - Délai de nouvelle tentative

Aprés un défaut d'ouverture ou de fermeture, le DGC-2020HD peut essayer de rouvrir ou de refermer le
disjoncteur un nombre prédéfini de fois. Le nombre de tentatives d'ouverture ou de fermeture du
disjoncteur et la durée entre chaque tentative sont programmables par ['utilisateur.

DGC-2020HD Gestion du disjoncteur
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Disjoncteur du groupe

Configuration du disjoncteur systéme
Disjoncteur de I'alternateur et du groupe
Generator Bus 1

L

@'—n| —ojo—
Generator

Group

Disjoncteur matériel de groupe

Etiquette du disjoncteur Configuration de sortie en cas d'erreur de disjoncteur Durée de limpulsion d'ouverture (s) Délais de transition (5]
- @ Rétention 0.0 0.00
Type de contact Retirer Durée de limpulsion de fermeture (s) Tentstives douvertures
M‘ Action de changement du statut externe i 1
Fermeture du groupe inactif activée @ Ignorer Suivi continu Temps de fermeture du disjoncteur (ms) Tentatives de fermeture
@ Désactivé Suivi en automatique 100 1
Activé Activation de la fermeture de bus actif Compensation d'angle de phase (7] Délais entre les essais (s)
© Désactivé 0 5
Active

Point de référence d'ouverture du disjoncteur
Miveau (%)
3

Delai (s)
0.0

Figure 12-29. Explorateur des paramétres, Gestion de disjoncteur, Matériel de coupure, écran Disjoncteur de
groupe

Parameétres de disjoncteurd’attache

Chemin d'accés dans BESTCOMSPIlus : Explorateur des paramétres, Gestion de disjoncteur, Matériel
de coupure, Disjoncteur d'attache

Chemin d'accés sur la face avant : Explorateur des paramétres > Gestion de disjoncteur > Matériel de
coupure > Disjoncteur d'attache

Désignation d'un disjoncteur

La désignation d'un disjoncteur est une bréve description qui indique I'utilisation du disjoncteur. Elle
apparait dans les rapports pour identifier chaque disjoncteur dans le systéme. Elle est également utilisée
pour détecter la perte d'un contrbleur surveillant un disjoncteur donné dans le systéme.

Type de contact, Durée d'impulsion d'ouverture, Durée d'impulsion de fermeture

Les disjoncteurs contrélés par impulsion ou des entrées continues sont pris en charge. Des paramétres
indépendants sont fournis pour les largeurs des impulsions d'ouverture et de fermeture.

Activation de fermeture réseau vers réseau

Ce paramétre autorise la fermeture du disjoncteur lorsqu'il a été déterminé que cela va indirectement
connecter deux départs de ligne réseau, éventuellement a travers un ensemble de disjoncteurs d'attache
et de disjoncteurs réseau supplémentaires.

Activation de fermeture de bus A inactif vers bus B inactif

L'activation de ce paramétre autorise la fermeture du disjoncteur lorsque les bus A et B sont tous les
deux inactifs.

Activation de fermeture de bus A inactif vers bus B sous tension

Lorsqu'il est activé, ce parameétre autorise la fermeture du disjoncteur lorsque le bus A est inactif et le bus
B sous tension.

Gestion du disjoncteur DGC-2020HD
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Activation de fermeture de bus A sous tension vers bus B inactif

Lorsqu'il est activé, ce parameétre autorise la fermeture du disjoncteur lorsque le bus A est sous tension et
le bus B inactif.

Activation de fermeture de bus A vers bus B sous tension

L'activation de ce paramétre autorise la fermeture du disjoncteur lorsque les bus A et B sont tous les
deux sous tension.

Activation de fermetured'alternateurinactif

Lorsqu'il est activé, ce parametre autorise la fermeture du disjoncteur si les deux cotés sont inactifs et si
des alternateurs sont détectés sur un cdté du disjoncteur.

Activation de fermeture de charge sous tension

L'activation de ce paramétre autorise la synchronisation et la fermeture du disjoncteur sur un bus actif qui
n'est pas commandé par un alternateur détecté ou une connexion réseau dans le systeme.

Configuration de la sortie de défaillance d'un disjoncteur

Le parameétre de configuration de la sortie de défaillance d'un disjoncteur indique si la sortie du
disjoncteur est supprimée ou conservée en conditions de pré-alarme de défaut d'ouverture ou de
fermeture du disjoncteur.

Action externe de changement d'état

Lorsqu'un appareil externe modifie I'état du disjoncteur, le parameétre Action externe de changement
d'état indique comment le DGC-2020HD réagit a ce changement d'état. Le DGC-2020HD peut ignorer les
changements externes d'état du disjoncteur, toujours respecter les changements externes d'état ou les
respecter uniquement en mode Automatique. Lorsque le DGC-2020HD respecte les changements
externes d'état, il émet des sorties qui correspondent au changement d'état du disjoncteur. Si une source
externe ouvre le disjoncteur, le DGC-2020HD émet une sortie d'ouverture du disjoncteur. De méme, si
une source extemne ferme le disjoncteur, le DGC-2020HD émet une sortie de fermeture du disjoncteur.

Durée de fermeture du disjoncteur

Le DGC-2020HD utilise la Durée de fermeture du disjoncteur pour calculer le moment optimal de
fermeture du disjoncteur pendant la synchronisation en mode Anticipatif.

Compensation du déphasage

Le parameétre de compensation du déphasage compense le déphasage di aux transformateurs dans le
systeme. La valeur de la compensation du déphasage est ajoutée a I'angle de glissement mesuré sur les
bus de chaque cbté du disjoncteur. L'Equation 12-4 définit le calcul de I'angle de glissement du DGC-
2020HD.

(S4— Sg) + A =Slip Angle
Equation 12-4. DGC-2020HD - Angle de glissement mesuré
Ou:
Sa = angle mesuré sur le bus A du circuit segmenté

SB = angle mesuré sur le bus B du circuit segmenté
A = valeur de compensation du déphasage

Niveau et temporisation de consigne d'ouverture du disjoncteur

Ce paramétre empéche l'ouverture du disjoncteur jusqu'a ce que la puissance dans le disjoncteur chute
sous une valeur définie par I'utilisateur pendant une temporisation donnée. Cette valeur est un
pourcentage de la puissance nominale du bus.
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Coté de connexion du réseau

Ce paramétre définit le cdté du disjoncteur qu'il est possible de connecter au bus réseau.

Coté de synchronisation a régler

9469370995

Ce paramétre définit le coté du disjoncteur qui doit étre réglé pendant une synchronisation. Ce paramétre
est disponible lorsque le paramétre C6té de connexion du réseau est défini sur Aucun.

Signe de puissance positive

Ce paramétre définit dans quel sens la puissance positive mesurée traverse le disjoncteur d'attache
controlé (en fonction du sens du TC). Il est utilisé dans les requétes d'ouverture de disjoncteur en

puissance nulle.

Coté de mesure de la puissance

Ce parameétre définit le coté du disjoncteur a partir duquel les mesures de puissance sont effectuées. Ces
mesures de puissance sont utilisées par différentes fonctions du DGC-2020HD. Les options disponibles
sont les suivantes : Coté A ou Cété B.

Temporisation de transition

Pendant la temporisation de transition, les sorties d'ouverture ou de fermeture sont supprimées pour
permettre la réinitialisation des sécurités du disjoncteur avant l'initialisation d'une nouvelle ouverture ou

fermeture.

Tentatives d'ouverture - Tentatives de fermeture - Délai de nouvelle tentative

Aprés un défaut d'ouverture ou de fermeture, le DGC-2020HD peut essayer de rouvrir ou de refermer le
disjoncteur un nombre prédéfini de fois. Le nombre de tentatives d'ouverture ou de fermeture du
disjoncteur et la durée entre chaque tentative sont programmables par ['utilisateur.

Disjoncieur de couplage
Configuration du disjoncteur systéme
Contréle du disjoncteur de couplage

Generator  Bus 1

G

Disjoncteur matériel de couplage
Etiquette du disjoncteur

Type de contact
Continu A

Fermeture entre lignes principales activée
@ Désactivé
) Activé

Fermeture bus inactif A sur bus inactif B activée
@ Désactivé
) Activé

Fermeture bus inactif A sur bus actif B activée
@ Désactivé
) Activé

Fermeture bus inactif A sur bus inactif B activée
@ Désactivé
) Activé

Fermeture bus actif A sur bus actif B activée
'@ Désactivé
) Activé

Fonctionnement du générateur sur réseau mort activé
@ Désactivé
) Activé

Fermeture de charge active activée

@ Désactivé
) Activé

Configuration de sortie en cas d'erreur de disjoncteur
@ Retention
) Retirer

Action de changement du statut externe
'@ Ignorer ) Suivi continu

7) Suivi en automatique

Durée de limpulsion d'ouverture (s)
0.0

Durée de limpulsion de fermeture (s)
0.0

Temps de fermeture du disjencteur (ms)
100

Compensation d'angle de phase (%)

0

Point de référence d'ouverture du disjoncteur
Niveau (%)

3

Délai (s)

0o

Cété couplage Lignes principales

Aucun -

Cté réglage synchronisation
Cité A -

Signe de puissance positive
Exportation altemiateur -
C6té de mesure de |a puissance
Cété A -
Délais de transition (s)

0.00

Tentatives douvertures

1

Tentatives de fermeture

1

Délais entre les essais (s)
5

Figure 12-30. Explorateur des paramétres, Gestion de disjoncteur, Matériel de coupure, écran Disjoncteur

d'attache

Parameétres de disjoncteurd’attache 2

Chemin d'accés dans BESTCOMSPIus® : Explorateur des paramétres, Gestion de disjoncteur, Matériel
de coupure, Disjoncteur d'attache 2

Chemin d'accés depuis le panneau avant : Explorateur des paramétres &gt; Gestion de disjoncteur
&gt; Matériel de coupure &gt; Disjoncteur d'attache 2

Gestion du disjoncteur

DGC-2020HD



9469370995 12-23

Les parameétres de disjoncteur d'attache 2 sont identiques aux paramétres de disjoncteur d'attache ci-
dessus a I'exception des éléments suivants :

Activation de fermeture de bus B inactif vers bus C inactif

L'activation de ce paramétre autorise la fermeture du disjoncteur lorsque les bus B et C sont tous les
deux inactifs.

Activation de fermeture de bus B inactif vers bus C sous tension

Lorsqu'il est activé, ce parameétre autorise la fermeture du disjoncteur lorsque le bus B est inactif et le
bus C est sous tension.

Activation de fermeture de bus B sous tension vers bus C inactif

Lorsqu'il est activé, ce parameétre autorise la fermeture du disjoncteur lorsque le bus B est sous tension et
le bus C est inactif.

Activation de fermeture de bus B sous tension vers bus C sous tension

L'activation de ce paramétre autorise la fermeture du disjoncteur lorsque les bus B et C sont tous les
deux sous tension.

Cété de connexion du réseau

Ce paramétre définit le coté du disjoncteur qu'il est possible de connecter au bus réseau. Les options
disponibles sont les suivantes : Aucun, Cbté B ou Cété C.

Coté de réglage de synchronisation

Ce paramétre définit le cdté du disjoncteur qui doit étre réglé pendant une synchronisation. Ce paramétre
est disponible lorsque le paramétre C6té de connexion du réseau est défini sur Aucun. Les options
disponibles sont les suivantes : C6té B ou Cété C.

Coté de mesure de la puissance

Ce paramétre définit le coté du disjoncteur a partir duquel les mesures de puissance sont effectuées. Ces
mesures de puissance sont utilisées par différentes fonctions du DGC-2020HD. Les options disponibles
sont les suivantes : Coté B ou Cété C.

Disjoncteurs surveillés

Chemin d’accés depuis BESTCOMSPIus® : Explorateur des paramétres, Gestion des disjoncteurs,
Disjoncteurs surveillés

Chemin de navigation panneau avant : Explorateur de paramétres > Gestion des disjoncteurs >
Disjoncteurs surveillés

Ces parameétres permettent de configurer les disjoncteurs qui sont surveillés, mais pas contrélés par le
DGC-2020HD. Figure 12-31 illustre I'écran Paramétres des disjoncteurs surveillés de BESTCOMSPlus.
Désignation disjoncteur

La désignation d’un disjoncteur est une bréve description qui indique I'utilisation du disjoncteur. Elle
apparait dans les rapports pour identifier sans équivoque chaque disjoncteur dans le systeme. Elle est
également utilisée pour détecter la perte d’'un contrdleur surveillant un disjoncteur donné dans le
systéme.

Configuré

Ce paramétre permet d’active ou de désactiver le disjoncteur surveillé. Lorsqu’il est réglé sur Configuré,
le disjoncteur est activé et lorsqu’il est réglé sur NON configuré, le disjoncteur est désactivé.

DGC-2020HD Gestion du disjoncteur
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Numéro de groupe d’alternateurs A
Ce numéro définit le groupe d’alternateurs connecté au coté A du disjoncteur surveillé.

Numéro de segment de groupe A
Cette sélection désigne le bus dans le systéme pour un cbté du disjoncteur surveillé.

Numéro de groupe d’alternateurs B
Ce numéro définit le groupe d’alternateurs connecté au coté B du disjoncteur surveillé.

Numéro de segment de groupe B
Cette sélection désigne le bus dans le systéme du c6té du disjoncteur surveillé opposé au coté A.

Disjoncteur surveillé 1

Etiquette du disjoncteur

Configuré
MON corfiguré ~

Muméro groupe alternateur A
Numéro de segment A de I'alternateur

Bus de charge w

Muméro groupe alternateur B

Muméro de segment B de I'alternateur

Bus de charge w

Figure 12-31.Explorateur des paramétres, Gestion des disjoncteurs, Disjoncteurs surveillés

Synchronisation au démarrage

La synchronisation au démarrage est un moyen de mettre en service un systéme d'alternateurs lorsque
les disjoncteurs des alternateurs sont fermés sur un bus inactif et que les alternateurs sont a l'arrét.
Normalement, il n'est pas possible de fermer le disjoncteur de l'altemateur lorsque l'alternateur est sous
tension. Pour permettre la fermeture du disjoncteur d'un altermateur inactif vers un bus inactif, le
parameétre Activation de fermeture d'alternateur inactif doit &tre activé. Lorsque tous les disjoncteurs des
altemateurs sont fermés, les alternateurs démarrent et se synchronisent lorsque les régulateurs
automatiques de tension (AVR) sont activés. L'utilisateur doit mettre au point une logique de démarrage
des alternateurs et activer I'excitation dans les régulateurs de tension au bon moment pour un démarrage
méthodique du systéme.

Attention

Faites attention lorsque vous connectez des alternateurs inactifs a des bus
inactifs. Un fonctionnement indésirable ou des détériorations du systéme
peuvent se produire si le bus est sous tension lorsque des alternateurs inactifs
lui sont connectés.

Gestion du disjoncteur DGC-2020HD
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Transfert de panne de réseau

Chemin d'accés dans BESTCOMSPIlus : Explorateur des paramétres, Gestion de disjoncteur, Gestion
de disjoncteur

Chemin d'accés sur la face avant : Explorateur des paramétres > Gestion de disjoncteur > Gestion de
disjoncteur > Transfert de panne de réseau

Pour les configurations des disjoncteurs qui comprennent un disjoncteur réseau, le DGC-2020HD peut
transférer automatiquement la puissance en charge du réseau vers un seul alternateur ou un groupe
d'altemateurs pendant une panne de réseau. Cette fonction permet également au DGC-2020HD de
transférer la charge en retour vers le réseau lorsque la puissance est rétablie.

Les configurations possibles de contrdle de I'altemateur et du disjoncteur sont décrites dans les
paragraphes suivants.

Controle d'un alternateur avec deux disjoncteurs : Dans cette configuration, la commande de démarrage
d'un seul altemateur est utilisée pour démarrer l'alternateur contrélé en cas de panne du réseau. La
logique de transfert est configurée dans le contréleur qui doit étre configuré pour détecter la puissance du
réseau et controler le disjoncteur de réseau.

Contréle d'un groupe d'altemateurs avec deux disjoncteurs : Dans cette configuration, les commandes de
démarrage de groupe sont utilisées pour démarrer simultanément plusieurs machines dans le groupe en
cas de panne du réseau. La logique de transfert peut étre configurée dans n'importe quel contréleur du
systéme configuré pour détecter la puissance du réseau et contrdler le disjoncteur du réseau ou qui peut
se trouver sur un contrdleur de disjoncteur d'attache séparé sur le disjoncteur réseau. Chaque alternateur
du groupe doit étre suffisamment puissant pour supporter lui-méme la charge totale dans le systéeme.
Une machine fermera d'abord sur le bus car il n'y a pas de bus de groupe et doit étre capable de
commander la charge.

Contréle d'un groupe d'altemateurs avec trois disjoncteurs : Dans cette configuration, les commandes de
démarrage de groupe sont utilisées pour démarrer simultanément plusieurs machines dans le groupe en
cas de panne du réseau. La logique de transfert peut étre configurée dans n'importe quel contréleur du
systéme configuré pour détecter la puissance du réseau et contréler le disjoncteur du réseau ou qui peut
se trouver sur un contréleur de disjoncteur d'attache séparé sur le disjoncteur réseau. Le disjoncteur de
groupe peut étre contrdlé par n'importe quel contréleur détectant le groupe et le bus de charge ou par un
controleur de disjoncteur d'attache séparé sur le disjoncteur de groupe. Ce mode autorise le
branchement en paralléle de plusieurs machines sur le bus de groupe avant de fermer celui-ci pour
autoriser une charge plus importante que ne peut supporter une seule machine.

Contréle d'un alternateur avec trois disjoncteurs : Cette configuration est acceptée bien qu'elle ait peu
d'applications pratiques.

Type de transfert de panne de réseau

Lorsque le paramétre Transfert de panne de réseau est activé, les alternateurs contrdlés par le DGC-
2020HD sont configurés en alternateurs de panne réseau ou en alternateurs de secours qui entrent en
service en cas de panne du réseau public. Il existe deux types de transitions entre les alternateurs et le
réseau public qui sont configurées avec le paramétre Type de transfert de panne de réseau : (1) les
transitions ouvertes dans lesquelles les disjoncteurs de 'alternateur et du réseau ne sont jamais fermés
en méme temps, et (2) les transitions fermées dans lesquelles les alternateurs sont bri€vement en
parallele avec le réseau pour transférer la charge aux alternateurs a partir du réseau (reprise de la
charge) ou transférer la charge des alternateurs vers le réseau.

Transition ouverte

Dans les transitions ouvertes, en cas de panne du réseau, le DGC-2020HD démarre les alternateurs
lorsque la durée de la transition a expiré. Le DGC-2020HD ouvre le disjoncteur du réseau avant le
démarrage des alternateurs ou aprés que les altemateurs soient stabilisés en fonction du paramétre
Configuration d'ouverture du disjoncteur réseau. Apres l'ouverture du disjoncteur du réseau et a
I'expiration de la temporisation de transition ouverte, le DGC-2020HD ferme son disjoncteur d'alternateur
ou de groupe pour commander la charge. Lorsque la puissance du réseau est rétablie, aprés l'expiration
de la temporisation d'échec de retour de panne de réseau, le DGC-2020HD ouvre son disjoncteur
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d'altemateur ou de groupe. Ensuite, a I'expiration de la temporisation de transition ouverte, le disjoncteur
réseau se ferme. Si le paramétre Surveillance de phase est activé et si la durée d'échec de retour de
panne de réseau a expiré, le DGC-2020HD attend que les phases soient alignées entre les alternateurs
et le réseau avant d'effectuer la transition ouverte des alternateurs vers le réseau public.

Le paramétre Temporisation de transition ouverte autorise une durée spécifiée par l'utilisateur pendant
lagquelle les deux disjoncteurs sont ouverts. Par exemple, il peut s'utiliser pour éviter d'endommager de
gros moteurs dans la charge en leur permettant de ralentir complétement pendant les transitions
ouvertes.

Transitions fermées

Dans les transitions fermées, en cas de panne du réseau, le DGC-2020HD démarre les alternateurs
lorsque la durée de la transition a expiré. Le DGC-2020HD ouvre le disjoncteur du réseau avant le
démarrage des alternateurs ou aprés que les altemateurs soient stabilisés en fonction du paramétre
Configuration d'ouverture du disjoncteur réseau. Aprés l'ouverture du disjoncteur du réseau, le DGC-
2020HD ferme son disjoncteur d'alternateur ou de groupe pour commander la charge. Lorsque la
puissance du réseau est rétablie, aprés I'expiration de la durée d'échec de retour de panne de réseau, les
alternateurs sont synchronisés avec le réseau public et le disjoncteur réseau se ferme et branche en
paralléle les altemateurs sur le réseau public. Pendant le branchement en paralléle sur le réseau public,
le controleur réduit la charge jusqu'a ce qu'elle soit inférieure ou égale a la Consigne d'ouverture du
disjoncteur ou jusqu'a ce que les altemnateurs soient en paralléle avec le réseau public pendant la Durée
maximale de branchement en paralléle. Ensuite, le DGC-2020HD ouvre son disjoncteur d'alternateur ou
de groupe en laissant la charge sur le réseau public. Une phase de refroidissement a lieu et les
alternateurs s'arrétent.

Procédure de transfert de panne de réseau

Les opérations effectuées par le DGC-2020HD pendant le transfert de panne de réseau et la reprise de
charge sont répertoriées ci-dessous.

Contréle d'un alternateur avec deux disjoncteurs

Transfert de panne de réseau
1. Le réseau fournit la puissance.
a. Elément logique de détection de pannes de réseau ou de test de panne de réseau
confirmé.
2. Transition vers la puissance de l'alternateur aprés I'expiration de la durée de transfert de panne
de réseau.
a. Sile paramétre Ouverture du disjoncteur réseau ou Démarrage d'alternateur est activé,
ouvre alors le disjoncteur réseau.
Démarrage de l'alternateur. Attente de la stabilisation du bus de I'alternateur.
Si le parameétre Ouverture du disjoncteur sur alternateur stable est activé, ouvre alors le
disjoncteur réseau.
d. Fermeture du disjoncteur de I'alternateur sur le bus de charge inactif alors.
3. L'altemateurfournit la puissance.
a. Détection du retour du réseau.
4. Transition vers le réseau aprés le délai de retour.
a. Transition ouverte
i. Ouverture du disjoncteur d'alternateur et fermeture du disjoncteur réseau (avec
le paramétre Surveillance de phase ou Temporisation de transition ouverte).
b. Transition fermée
i. Synchronisation et fermeture du disjoncteur réseau.
i. Décharge de l'alternateur en respectant la vitesse de décharge.
iii. Ouverture du disjoncteur de l'altermateur lorsque la consigne d'ouverture du
disjoncteur de l'alternateur est atteinte ou aprés la durée maximale de
branchement en paralléle.
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c. La machine refroidit automatiquement et s'arréte si aucune autre requéte de
fonctionnement n'est active.
5. Retoura1.

Transfert de reprise de charge
1. Le réseau fournit la puissance.

a. La reprise de charge s'applique.
2. Transition a la puissance de l'altermateur.
a. Démarrage de l'alternateur. Attente de la stabilisation de l'alternateur.
b. Transition ouverte
i. Ouverture du disjoncteur réseau et fermeture du disjoncteur de l'alternateur
(avec le paramétre Surveillance de phase ou Temporisation de transition
ouverte).
c. Transition fermée
i. Synchronisation et fermeture du disjoncteur de I'alternateur sur le bus de charge.
i. Charge légére de l'altemateur en respectant la vitesse de charge.
ii. Ouverture du disjoncteur réseau a la consigne d'ouverture du disjoncteur réseau
(sile TC du réseau est configuré), lorsque la charge de base est atteinte ou
apreés la durée maximale de branchement en paralléle.
3. L'altemateurfournit la puissance.
a. Lareprise de charge est supprimée.
4. Transition vers le réseau comme dans l'opération 4 Transfert de panne de réseau ci-dessus.

5. Retoura1.

Contréle d'un groupe d‘altemateurs avec deux disjoncteurs

Transfert de panne de réseau
1. Le réseau fournit la puissance.

a. Elément logique de détection de pannes de réseau ou de test de panne de réseau
confirmé.

2. Transition vers la puissance de l'alternateur aprés I'expiration de la durée de transfert de panne
de réseau.

a. Démarrage des alternateurs en respectant le mode de démarrage de groupe. Si le
parameétre Ouverture du disjoncteur réseau ou Démarrage d'alternateur est activé, ouvre
alors le disjoncteur réseau.

b. Attente de la stabilisation d'au moins un alternateur.

c. Sile paramétre Ouverture du disjoncteur sur alternateur stable est activé, ouvre alors le
disjoncteur réseau.

d. Attente de la fermeture d'au moins un disjoncteur d'altemateur sur le bus de charge.
Chaque altemateur attend que le bus local de l'alternateur soit stable avant la fermeture.
Le premier alternateur a se fermer se ferme sur un bus inactif ; le reste se synchronisera.

3. Les alternateurs fournissent la puissance.

a. Détection du retour du réseau.

4. Transition vers le réseau apres le délai de retour.

a. Transition ouverte

i. Requéte a tous les alternateurs du groupe d'ouvrir immédiatement le disjoncteur
de l'alternateur.

ii. Lorsque tous les disjoncteurs des alternateurs dans le systéme sont signalés
ouverts, fermeture du disjoncteur réseau. La temporisation de transition ouverte
s'applique a partir du moment ou tous les disjoncteurs d'alternateurs sont
ouverts. Le paramétre Surveillance de phase n'est pas pris en charge dans
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cette configuration lorsque chaque alternateur est autorisé a ouvrir
indépendamment son disjoncteur.
b. Transition fermée
i. Synchronisation et fermeture du disjoncteur réseau. Cela se produit avec une
requéte de synchronisation de groupe.

i. Une requéte d'arrét de groupe est envoyée a tous les alternateurs.

iii. Chaque altemateur se décharge en fonction de leur vitesse de décharge ;
ouverture du disjoncteur local de l'alternateur lorsque la consigne d'ouverture du
disjoncteur de l'alternateur est atteinte ; refroidissement et arrét si aucune autre
requéte de fonctionnement n'est active.

iv. Sila durée maximale de branchement en paralléle expire et si un disjoncteur
d'altemateur est toujours fermé, requéte a tous les alternateurs du groupe
d'ouvrir immédiatement le disjoncteur de 'altemateur.

5. Retoura 1.

Transfert de reprise de charge
1. Le réseau fournit la puissance.

a. Lareprise de charge s'applique.
2. Transition a la puissance de l'altemateur.
a. Démarrage des alternateurs en respectant le mode de démarrage de groupe.
b. Transition ouverte
i. Attente de la stabilisation d'au moins un alternateur. La fermeture du disjoncteur
de l'alternateur est bloquée jusqu'a ce que le disjoncteur réseau soit ouvert.

ii. Ouverture alors du disjoncteur réseau.

ii. Autorise alors la fermeture du disjoncteur de l'alternateur ou aprés la
temporisation de transition ouverte. Attente de la fermeture d'au moins un
disjoncteur d'altemateur sur le bus de charge. Chaque alternateur attend que le
bus local de I'alternateur soit stable avant la fermeture. Le premier alternateur a
se fermer se ferme sur un bus inactif ; le reste se synchronisera. Le paramétre
Surveillance de phase n'est pas pris en charge dans cette configuration
lorsque chaque alternateur est autorisé a fermer indépendamment son
disjoncteur.

c. Transition fermée
i. Chaque altermateur se synchronise et ferme son disjoncteur sur le bus de
charge.

i. Chaque altemateur se charge légérement en respectant sa vitesse de charge.
L'arrét de la charge est déterminé par le controleur de panne réseau (contréleur
de disjoncteur d'attache ou contréleur d'altemateur détectant la puissance du
réseau).

iii. Ouverture du disjoncteur réseau lorsque la consigne d'ouverture du disjoncteur
réseau est atteinte ou aprés la durée maximale de branchement en paralléle.

3. Les alternateurs fournissent la puissance.

a. Reprise de charge supprimée.
4. Transition vers le réseau comme dans l'opération 4 de panne de réseau ci-dessus.
5. Retoura 1.

Contréle d'un groupe d‘altermateurs avec trois disjoncteurs

Transfert de panne de réseau
1. Le réseau fournit la puissance.

a. Elément logique de détection de pannes de réseau ou de test de panne de réseau
confirmé.
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2. Transition vers la puissance de l'alternateur aprés I'expiration de la durée de transfert de panne
de réseau.

a. Démarrage des alternateurs en respectant le mode de démarrage de groupe. Si le
parametre Ouverture du disjoncteur réseau ou Démarrage d'altemateur est activé, ouvre
alors le disjoncteur réseau.

b. Sile disjoncteur de groupe est fermé, ouverture alors du disjoncteur de groupe. La
fermeture du disjoncteur local de l'alternateur et la synchronisation avec le bus du groupe
sont bloquées jusqu'a ce que le disjoncteur du groupe soit ouvert pour empécher le
branchement en paralléle avec le réseau en panne.

c. Tous les alternateurs démarrent et se synchronisent avec le bus du groupe. Attente
jusqu'a ce que suffisamment d'alternateurs soient en fonctionnement pour répondre au
paramétre de niveau de charge de blocage.

d. Sile paramétre Ouverture du disjoncteur sur alternateur stable est activé, ouvre alors le
disjoncteur réseau.

e. Fermeture du disjoncteur de groupe sur le bus de charge inactif alors.

3. Les alternateurs fournissent la puissance.
a. Détection du retour du réseau.
4. Transition vers le réseau apres le délai de retour.
a. Transition ouverte
i. Ouverture du disjoncteur de groupe et fermeture du disjoncteur réseau (avec le
parameétre Surveillance de phase ou Temporisation de transition ouverte).

b. Transition fermée

i. Synchronisation et fermeture du disjoncteur réseau. Cela se produit avec une
requéte de synchronisation de groupe.

i. Une requéte de décharge est envoyée a tous les altemateurs. Chaque
altemateur se décharge en respectant sa vitesse de décharge.

iii. Ouverture du disjoncteur de groupe lorsque la consigne d'ouverture du
disjoncteur de groupe est atteinte ou aprés la durée maximale de branchement
en parallele.

c. Une requéte d'arrét de groupe est envoyée a tous les alternateurs. Du fait que le
disjoncteur de groupe est déja ouvert, la charge de chaque altemateur doit étre nulle.
Chaque altemateur doit donc ouvrir immédiatement son disjoncteur local lors de la
requéte d'arrét.

5. Retoura1.

Transfert de reprise de charge
1. Le réseau fournit la puissance.

a. La reprise de charge s'applique.
2. Transition a la puissance de l'altemateur.

a. Démarrage des alternateurs en respectant le mode de démarrage de groupe.

b. Sile disjoncteur de groupe est fermé, ouverture alors du disjoncteur de groupe. La
fermeture du disjoncteur local de l'alternateur et la synchronisation avec le bus du groupe
sont bloquées jusqu'a ce que le disjoncteur du groupe soit ouvert. Le disjoncteur de
groupe doit étre ouvert pour permettre une transition fermée rapide et empécher la
surcharge éventuelle des alternateurs lors des transitions ouvertes.

c. Tous les alternateurs démarrent et se synchronisent avec le bus du groupe. Attente
jusqu'a ce que suffisamment d'alternateurs soient fermés sur le bus de groupe pour
supporter la charge réseau mesurée.

d. Transition ouverte

i. Ouverture du disjoncteur réseau et fermeture du disjoncteur de groupe (avec le
paramétre Surveillance de phase ou Temporisation de transition ouverte).
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e. Transition fermée

i. Synchronisation et fermeture du disjoncteur de groupe sur le bus de charge.
Cela se produit avec une requéte de synchronisation de groupe.

i. Une requéte d'arrét de groupe est envoyée a tous les alternateurs. Chaque
altemateur se charge en respectant sa vitesse de charge. L'arrét de la charge est
déterminé par le contréleur de panne réseau (contréleur de disjoncteur d'attache
ou controleur d'alternateur détectant la puissance du réseau).

iii. Ouverture du disjoncteur réseau lorsque la consigne d'ouverture du disjoncteur
réseau est atteinte ou aprés la durée maximale de branchement en paralléle.

3. Les alternateurs fournissent la puissance.

a. Reprise de charge supprimée.
4. Transition vers le réseau comme dans l'opération 4 de panne de réseau ci-dessus.
5. Retoura1.

Contréle d'un alternateur avec trois disjoncteurs

Transfert de panne de réseau
1. Le réseau fournit la puissance.

a. Elément logique de détection de pannes de réseau ou de test de panne de réseau
confirmé.
2. Transition vers la puissance de l'alternateur aprés I'expiration de la durée de transfert de panne
de réseau.
a. Démarrage de l'alternateur. Si le parameétre Ouverture du disjoncteur réseau ou
Démarrage d'alternateur est activé, ouvre alors le disjoncteur réseau.
Si le disjoncteur de groupe est fermé, ouverture alors du disjoncteur de groupe.
Attente de la stabilisation du bus de I'alternateur. Synchronisation et fermeture du
disjoncteur de l'alternateur sur le bus de groupe. La puissance d'une seule machine
doit étre supérieure a la charge de blocage, faute de quoi le disjoncteur de groupe
ne fermera jamais.
d. Sile paramétre Ouverture du disjoncteur sur alternateur stable est activé, ouvre alors le
disjoncteur réseau.
e. Fermeture du disjoncteur de groupe sur le bus de charge inactif alors.
3. L'altemateurfournit la puissance.
a. Détection du retour du réseau.
4. Transition vers le réseau apres le délai de retour.
a. Transition ouverte
i. Ouverture du disjoncteur de groupe et fermeture du disjoncteur réseau (avec le
parameétre Surveillance de phase ou Temporisation de transition ouverte).
b. Transition fermée
i. Synchronisation et fermeture du disjoncteur réseau.

i. Décharge de l'alternateur en respectant la vitesse de décharge.

ii. Ouverture du disjoncteur de groupe lorsque la consigne d'ouverture du
disjoncteur de groupe est atteinte ou apres la durée maximale de branchement
en parallele.

c. Ouverture du disjoncteur de Il'altemateur.
d. La machine refroidit automatiquement et s'arréte si aucune autre requéte de
fonctionnement n'est active.
5. Retoura1.

Transfert de reprise de charge

1. Le réseau fournit la puissance.
a. La reprise de charge s'applique.
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2. Transition a la puissance de l'altemateur.

a. Démarrage de l'alternateur.

b. Sile disjoncteur de groupe est fermé, ouverture alors du disjoncteur de groupe.

c. Attente de la stabilisation du bus de I'alternateur. Synchronisation et fermeture du
disjoncteur de I'alternateur sur le bus de groupe. La puissance d'une seule machine
doit étre supérieure a la puissance du réseau mesurée, faute de quoi le disjoncteur
de groupe ne fermera jamais.

d. Transition ouverte

i.  Ouverture du disjoncteur réseau et fermeture du disjoncteur de groupe (avec le
parameétre Surveillance de phase ou Temporisation de transition ouverte).

e. Transition fermée

i. Synchronisation et fermeture du disjoncteur de groupe sur le bus de charge.
i. Charge légére de l'altemateur en respectant la vitesse de charge.
iii. Ouverture du disjoncteur réseau a la consigne d'ouverture du disjoncteur réseau
(si le TC du réseau est configuré), lorsque la charge de base est atteinte ou
aprés la durée maximale de branchement en paralléle.
3. L'altemateurfournit la puissance.
a. Lareprise de charge est supprimée.
4. Transition vers le réseau comme dans l'opération 4 de panne de réseau ci-dessus.
5. Retoura1.

Elémentslogiques

Plusieurs éléments logiques sont présentés dans la logique programmable BESTlogicPlus utilisable sur
les machines ou le paramétre Transfert de panne de réseau est activé. Ces éléments logiques sont
décrits ci-dessous.

Branchement en parallele vers le réseau (PARTOMAINS)

L'élément logique Branchement en paralléle vers le réseau doit toujours étre vrai lorsque I'alternateur est
branché en paralléle avec le réseau public. Les transitions de branchement en paralléle vers et en
provenance du réseau ne fonctionnent pas si I'élément logique Branchement en paralléle vers le réseau
n'est pas correctement configuré.

Inhibition du fonctionnement automatique du disjoncteur (AUTOBRKOPINHIBIT)

Lorsque I'élément Inhibition du fonctionnement automatique du disjoncteur est activé (vrai), il empéche
tout fonctionnement automatique du disjoncteur.

Inhibition de transfert de panne de réseau (MAINSFLTRINHIBIT)

Lorsque I'élément Inhibition de transfert de panne de réseau est activé (vrai), il empéche le transfert
automatique de la charge en cas de panne du réseau.

Forcage de transition ouverte (CLOSEDTRANSITIONOVR)

Lorsque I'élément Forgage de transition ouverte est activé (vrai), il force une transition fermée due a une
panne du réseau et remplace le parameétre Type de transfert de panne de réseau.

Test de panne de réseau

Lorsqu'il est activé (vrai), I'élément logique Test de panne de réseau fait réagir le DGC-2020HD
exactement comme si le réseau était en panne. La séquenced'événementssuivante se produit :

1. Expiration de la durée de transfert de panne de réseau

2. Démarrage des alternateurs

3. Ouverture du disjoncteur réseau avant le démarrage des altemateurs ou apres la stabilisation
des alternateurs (en fonction du parameétre Configuration d'ouverture du disjoncteur réseau)

4. Stabilisation des altemateurs

5. Le DGC-2020HD ferme son disjoncteur d'alternateur ou de groupe pour commander la charge
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Lorsque I'élément logique est désactivé (faux), le DGC-2020HD réagit comme si le réseau était rétabli, la
durée d'échec de retour de panne de réseau expire et le contréleur transfére la charge des alternateurs
vers le réseau public dans une transition ouverte ou fermée en fonction du paramétre Type de transfert
de panne de réseau.

Reprise de charge

L'élément logique Reprise de charge est similaire a I'élément Test de panne de réseau, a la différence
que la machine n'agit pas comme si le réseau était en panne ; les minuteries de transfert et de retard du
rétablissement sont ignorées.

Si le paramétre Type de transition de panne réseau est configuré sur Ouvert et si I'élément logique
Reprise de charge est activé (vrai), la séquence d'événements suivante se produit :
1. Démarrage des alternateurs
2. Ouverture du disjoncteur réseau avant le démarrage des altemateurs ou apres la stabilisation
des alternateurs (en fonction du parameétre Configuration d'ouverture du disjoncteur réseau)
3. Stabilisation des altermateurs
4. Le DGC-2020HD ferme son disjoncteur d'alternateur ou de groupe pour commander la charge

Lorsque I'élément logique Reprise de charge est désactivé (faux), le DGC-2020HD ouvre son disjoncteur
d'altemateur ou de groupe et ferme le disjoncteur réseau pour transférer la charge au réseau public. Sile
parameétre Surveillance de phase est activé, la transition n'a pas lieu tant que les phases de l'altemateur
et du réseau public ne sont pas alignées.

Si le paramétre Type de transition de panne réseau est configuré sur Fermé et si I'élément logique
Reprise de charge est activé (vrai), I'alternateur démarre, se synchronise avec le réseau public et le
DGC-2020HD ferme le disjoncteur de I'altemateur ou du groupe. Lorsqu'un TC auxiliaire est configuré
pour mesurer le bus réseau, la puissance du disjoncteur réseau est mesurée. Dans ce cas, les
altemateurs reprennent la charge jusqu'a ce que la puissance mesurée sur le disjoncteur réseau soit
inférieure ou égale au parameétre Niveau de consigne d'ouverture du disjoncteur, ou pendant la durée
maximale de branchement en paralléle. Le niveau de consigne d'ouverture du disjoncteur se trouve dans
les paramétres Matériel de coupure correspondants. Lorsqu'une de ces conditions est rencontrée, le
disjoncteur réseau s'ouvre en laissant la charge sur les alternateurs. Lorsqu'aucun TC auxiliaire 'est
configuré pour mesurer le bus réseau, les alternateurs reprennent la charge jusqu'a ce qu'ils
commandent la charge a un niveau égal au Niveau de charge de base, ou pendant la durée maximale de
branchement en paralléle. Les paramétres du niveau de charge de base se trouvent dans I'écran
Contrble de décalage du régulateur. Lorsque le niveau de charge de base ou la durée maximale de
branchement en paralléle est atteint, le disjoncteur réseau s'ouvre en laissant la charge sur les
altemateurs.

Lorsque I'élément logique Reprise de charge est désactivé (faux), les alternateurs sont branchés en
paralléle sur le réseau public. Pendant le branchement en paralléle sur le réseau public, le contrdleur
réduit la charge jusqu'a ce que la charge soit inférieure ou égale a la Consigne d'ouverture du disjoncteur
ou jusqu'a ce que les alternateurs soient en paralléle avec le réseau public pendant la durée maximale de
branchement en paralléle. Le DGC-2020HD ouvre son disjoncteur d'alternateur ou de groupe en laissant
la charge sur le réseau public. Une phase de refroidissement a lieu et les alternateurs s'arrétent.

Alarmes et pré-alarmes de transfert de panne de réseau

Les paragraphes suivants décrivent les alarmes et les pré-alarmes associées a un transfert de panne de
réseau.

Lorsque le systéme détecte une panne de secteur et que le délai de transfert a expiré, un transfert vers
les générateurs commence. Si le transfert vers les générateurs n'est pas terminé dans le délai spécifié
par le paramétre Max Transfer Time, I'une des deux choses suivantes se produira : 1) Si le systéeme est
un systéme a plusieurs générateurs, une pré-alarme de panne de transfert de panne de secteur est
annoncée ou 2) Si le systéme est un générateur unique, une alarme de transfert de panne de secteur est
annoncée et le générateur s'arrétera.

Si le parameétre Alarme de transfert vers le réseau est activé, le DGC-2020HD peut transférer la charge a
un réseau public stable en cas d'alarme. Si ce paramétre est désactivé, le DGC-2020HD n'effectue
aucune transition de la charge vers ou en provenance du réseau public en cas d'alarme.
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Lorsqu'il est activé, le paramétre Blocage rotation arriére empéche le transfert automatique de la charge
du fait d'une panne de réseau lorsque la machine est prévue pour fonctionner en rotation avec inversion
de phase.

Lorsque l'alarme Puissance du disjoncteur de groupe insuffisante est activée, la charge n'est pas
transférée a un groupe d'alternateurs si la puissance en ligne n'est pas supérieure ou égale a la charge
de blocage active apres I'expiration de la Temporisation de puissance non atteinte. Lorsqu'il est activé, le
parametre Activation fermeture autorise la fermeture du disjoncteur de groupe lorsque la pré-alarme
Puissance non atteinte est active indépendamment de la puissance disponible en ligne. Si la puissance
disponible en ligne est inférieure a la charge de blocage active pendant la Temporisation d'échec de
puissance non atteinte, la requéte de fermeture de disjoncteur de groupe est abandonnée. Cela ne ferme
pas le disjoncteur de groupe par la suite méme si une puissance supplémentaire est disponible en ligne.
Pour réinitialiser la pré-alarme, appuyez sur le bouton de réinitialisation sur la face avant. Cette pré-
alarme est également effacée si une requéte d'ouverture de disjoncteur de groupe est émise ou si le
disjoncteur de groupe est fermé manuellement. Voir le chapitre Gestion de plusieurs alternateurs pour
plus d’informations a propos du démarrage de groupe.

Si le systéme fonctionne sur des générateurs en raison d'une condition de panne de secteur mais que le
secteur est revenu et que le délai de retour en cas de panne de secteur a expiré, un transfert vers le
secteur commencera. Si le transfert vers le secteur n'est pas terminé dans le délai spécifié par le
paramétre Temps de retour maximum, une pré-alarme d'échec de retour secteur est annoncée.

Parametres de gestion des disjoncteurs et de transfert de panne

L'écran des parameétres de gestion des disjoncteurs BESTCOMSPIus est représenté Figure 12-32.

Gestion du disjoncteur

Erreur du réseau

Transfert d'erreur du réseau Configuration d'ouverture du disjoncteur des lignes principales Mode de démarrage
@ Désactivé @ Démanage de | altemateur Un seul générateur x
Active Aiemateur stable Temps maximum en paralléle ()
Type de transfert sur un défaut du circuit principal Moniteur en phase
@ Ouwrir @ Désactivé Délai de retour de I erreur du réseau (s)
Fermé Activé 10
Etat de I'alarme de transfert en cas d'erreur sur les lignes principales Inhibition de la rotation inversée Temps de retour maximum (s)

© Désactivé Désactivé 0
Activé Q) Activé Délai de transfert de | erreur du réseau (s)

10

Temps max de transfert de | erreur du réseau (s)
30

Délai douverture de transition (s)
0.0

Défaillance de disjoncteur temps d'attente
Heure (s)

0.2

Disjoncteur du groupe
Erreur capacité non atteinte (s)

30

Fermeture activée
@ Désactivé
Activé
Erreur délai capacité non atteinte (s)

120

Figure 12-32. Explorateur des paramétres, Gestion de disjoncteur, écran Gestion de disjoncteur

Configuration des disjoncteurs dans BESTlogic ™Plus

Configurez la logique programmable de disjoncteur d'altermateur dans BESTlogicPlus dans I'Explorateur
des paramétres BESTCOMSP/us. La Figure 12-33 illustre I'écran de la logique programmable
BESTIlogicPlus avec un exemple de schéma logique de contrble de disjoncteur. Les paragraphes
suivants fournissent les instructions de configuration des disjoncteurs réseau et d'alternateur dans
BESTlogicPlus. Les disjoncteurs de groupe et d'attache se configurent de la méme maniéere.
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Figure 12-33. Explorateur des paramétres, BESTlogicPlus

1. Disjoncteurd'alternateur

a. Cliquez et faites glisser I'élément Disjoncteur d'alternateur (GENBRK) dans le diagramme
logique.

b. Connectez les sorties d'ouverture et de fermeture de I'élément disjoncteur aux sorties des
contacts qui commanderont le disjoncteur.

c. Connectez I'entrée physique ou a distance qui est dans I'état du disjoncteur (fermé lorsque le
disjoncteur est fermé, ouvert lorsque le disjoncteur est ouvert) a I'entrée Etat de I'élément
disjoncteur. Il s'agit de la seule maniéere d'indiquer I'état du disjoncteur au DGC-2020HD.

d. S'il est souhaité d'avoir des entrées physiques qui peuvent demander des commandes
d'ouverture et de fermeture, connectez les entrées voulues aux entrées de commandes
d'ouverture et de fermeture de I'élément disjoncteur. Ces entrées doivent recevoir des
impulsions. Si les deux entrées de commande d'ouverture et de fermeture sont
simultanément fermées, le disjoncteur s'ouvre. S'il n'est pas souhaité d'avoir des entrées
pour les commandes de disjoncteur, connectez un objet d'entrée entrée “Logic 0” aux entrées
des commandes d'ouverture et de fermeture du bloc disjoncteur.

2. Disjoncteurréseau

a. Cliquez et faites glisser I'élément Disjoncteur réseau (MAINSBRK) dans le diagramme
logique.

b. Connectez les sorties d'ouverture et de fermeture de I'élément disjoncteur aux sorties des
contacts qui commanderont le disjoncteur.

c. Connectez I'entrée physique ou a distance qui est dans I'état du disjoncteur (fermé lorsque le
disjoncteur est fermé, ouvert lorsque le disjoncteur est ouvert) a I'entrée Etat de I'élément
disjoncteur. Il s'agit de la seule maniére d'indiquer I'état du disjoncteur au DGC-2020HD.

d. S'il est souhaité d'avoir des entrées physiques qui peuvent demander des commandes
d'ouverture et de fermeture, connectez les entrées voulues aux entrées de commandes
d'ouverture et de fermeture de I'élément disjoncteur. Ces entrées doivent recevoir des
impulsions. Si les deux entrées de commande d'ouverture et de fermeture sont
simultanément fermées, le disjoncteur s'ouvre. S'il n'est pas souhaité d'avoir des entrées
pour les commandes de disjoncteur, connectez un objet d'entrée entrée “Logic 0” aux entrées
des commandes d'ouverture et de fermeture du bloc disjoncteur.

3. Cliquez sur le bouton Save (Enregistrer) lorsque la configuration de la logique est terminée.
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4. Dans le menu déroulant Communication, sélectionnez UploadLogic to Device (Télécharger la logique
vers le dispositif) pour charger la logique dans le DGC-2020HD s'il est connecté, ou enregistrez le
fichier de configuration si vous travaillez hors connexion.

Parametres de détection de I'état du bus

Chemin d'accés dans BESTCOMSPIlus : Explorateur des parameétres, Gestion de disjoncteur, Détection

de l'état du bus

Chemin d'accés sur la face avant : Explorateur des paramétres > Gestion de disjoncteur > Détection de

I'état du bus

Les seuils d'état du bus déterminent le moment ou le bus de l'alternateur, le bus 1 et le bus 2 sont

considérés stables ou inactifs.

Gen Détection de condition

Triphasé
Paramétres de condition
Seuil mort du générateur
0 W 0.1

0.250000 Per Unit

Paramétres de sur-tension

Détection (W L-L) Décrochage
130 W 127
1.083333 Per Unit 1.058333

Paramétres de sur-fréquence

Detection Décrochage
62.00 Hz 61.80
1.0333 Per Unit 1.0300

Délai d'activation du générateur stable (s)
0.1

Monophase
Paramétres de condition
Seuil mort du générateur
30 v 01

0.250000 Per Unit

Paramétres de sur-tension

Détection (VW L-L) Décrochage
130 W 127
1.083333 Per Unit 1.058333

Paramétres de sur-fréquence

Détection Décrochage
62.00 Hz £1.80
1.0333 Per Unit 1.0300

Délai d'activation du générateur stable (s)
0.1

Délai d'activation du générateur mort (s)

Deélai d'activation du générateur mort (s)

0.1

Paramétres de sous-tension

Délai d'activation du générateur raté (s)

Détection [V L-L) Décrochage

Vi 115 W 17 Vv

Per Unit 0.958333 Per Unit 0.575000 Per Unit
Paramétres de sous-fréquence
Détection Décrochage

Hz 58.00 Hz 58.20 Hz

Per Umt 0.8667 Per Unit 0.5700 Per Unit

Facteur d'échelle de la ligne basse
1.000

0.1

Paramétres de sous-tension

Facteur déchelle de la fréquence alterné
1.000

Délai dactivation du générateur raté (s)

Détection [V L-L) Décrochage

W 115 v 7 v

Per Unit 0.958333 Per Unit 0.975000 Per Unit
Paramétres de sous-fréquence
Détection Décrochage

Hz 5800 Hz 58.20 Hz

Per Unit 0.9667 Per Unit D.5700 Per Unit

Facteur d'echelle de la ligne basse
1.000

Facteur d'echelle de |a fréguence alterne
1.000

Figure 12-34. Explorateur des parameétres, Gestion de disjoncteur, Détection de I'état de I'alternateur

Chaque bus a son propre écran de configuration des paramétres : Détection de I'état de l'altemateur,
Détection de I'état du bus 1 et en option Détection de I'état du bus 2. Les seuils triphasés et monophasés
sont proposés dans chaque écran. L'écran Détection de I'état de l'alternateur est décrit ci-dessous. Les
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écrans Détection de I'état du bus 1 et Détection de I'état du bus 2 sont identiques en fonction de I'écran
Détection de I'état de l'alternateur.

L'écran Détection de I'état de I'alternateur est représenté Figure 12-34. Les écrans Détection de ['état du
bus 1 et en option Détection de I'état du bus 2 se trouvent également dans la catégorie Détection de I'état
du bus.

Lorsque la tension du bus est inférieure au Seuil de bus inactif pendant la durée de la Temporisation
d'activation d'alternateur inactif, le bus de l'altemateur est considéré « inactif » et « défaillant ».

Quatre seuils déterminent un bus stable : surtension, tension insuffisante, fréquence excessive et
fréquence insuffisante. Chaque seuil comporte une temporisation d'activation. Lorsque la tension et la
fréquence du bus restent dans les limites des seuils pendant la durée des temporisations d'activation, le
bus est considéré« stable ». Sinon, il est considéré « inactif ». Un bus « inactif » est également
considéré « défaillant ».

Attention

Les paramétres d'état du bus sont critiques. lls déterminent le moment
ou un disjoncteur peut étre fermé.

Conditions d'état du générateur

o Le générateur stable devient VRAI une fois que le générateur respecte les criteres de fréquence et
de tension dans les paramétres du générateur stable pendant une durée égale au délai d'activation
stable du générateur.

e Generator Stable devient FALSE immédiatement (sans délai) si le générateur est en dehors des
criteres de fréquence et de tension dans les paramétres Generator Stable.

e L'échec du générateur devient VRAI une fois que le générateur se trouve en dehors des criteres de
fréquence ou de tension dans les paramétres Stable du générateur, mais au-dessus du paramétre de
tension morte du générateur pendant une durée égale au délai d'activation du générateur en panne.

e Generator Failed devient FALSE immédiatement (sans délai) si le générateur respecte les critéres de
fréquence et de tension dans les parametres Generator Stable ou si la tension est inférieure au
paramétre Generator Dead Tension.

e Generator Dead devient TRUE une fois que la tension du générateur est inférieure au niveau de
réglage de la tension morte du générateur pendant une durée égale au délai d'activation du
générateur mort.

e Generator Dead devient FALSE immédiatement (sans délai) si la tension du générateur est
supérieure au réglage de la tension morte du générateur.

Si I'on souhaite en logique piloter une sortie VRAI lorsque le générateur est stable, mais que la sortie ne
devienne FAUX que lorsque le générateur est mort ou en panne, un verrou de priorité de réinitialisation
peut étre utilisé comme indiqué dans la Figure 12-35.

Status Input

GENSTABLE o
Reset Pnonty Latdh
Output - OUT1

Set
Status Input o OUTPUT1
GENDEAD utput

Reset
Status Input

Figure 12-35. Logique des conditions du générateur avec verrouillage de priorité de réinitialisation
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Conditions d'état du bus

e Bus Stable devient TRUE une fois que le bus respecte les critéres de fréquence et de tension dans
les paramétres Bus Stable pendant une durée égale au délai d'activation de bus stable.

e Bus Stable devient immédiatement FALSE (sans délai) si le bus se situe en dehors des critéres de
fréquence et de tension définis dans les paramétres Bus Stable.

e Bus Failed devient TRUE une fois que le bus se trouve en dehors des critéres de fréquence ou de
tension dans les paramétres Bus Stable, mais au-dessus du paramétre Bus Dead Tension pendant
une durée égale au délai d'activation du bus Failed.

e Bus Failed devient FALSE immédiatement (sans délai) si le bus respecte les critéres de fréquence et
de tension définis dans les paramétres Bus Stable ou si la tension est inférieure au paramétre Bus
Dead Tension.

e Bus Dead devient TRUE une fois que la tension du bus est inférieure au niveau du paramétre Bus
Dead Tension pendant une durée égale au délai d'activation du bus Dead.

o Bus Dead devient FALSE immédiatement (sans délai) si la tension du bus est supérieure au
paramétre Bus Dead Tension.

Si I'on souhaite en logique piloter une sortie VRAI lorsque le bus est stable mais que la sortie ne
devienne FAUX que lorsque le bus est mort ou en panne, un verrou de priorité de réinitialisation peut étre
utilisé comme indiqué dans la Figure 12-36.

Status Input

Reset Prionty Latch

BUSSTABLE

- Dutput - OUT1
Status Input Dulput OUTPUT1
BUSDEAD Reset
Status Input

Figure 12-36. Logique des conditions du bus avec verrouillage de priorité de réinitialisation

Synthése de puissance du disjoncteur

Chemin de navigation BESTCOMSPIus® : Explorateur de paramétres, gestion des disjoncteurs,
somme de puissance du disjoncteur

Chemin de navigation du panneau avant : Explorateur de paramétres > Gestion des disjoncteurs >
Somme de puissance du disjoncteur

La synthése de puissance du disjoncteur permet de cumuler les mesures de puissance en ajoutant la
puissance mesurée dans des disjoncteurs spécifiés. N'importe quel disjoncteur dans le systéeme peut étre
spécifié pourvu qu'il soit contrélé par un DGC-2020HD. Les mesures de puissance cumulée sont
disponibles dans les mesures et la protection configurable utilisables dans la logique. Il y a huit éléments
indépendants de synthése de puissance. Chaque élément propose les paramétres de 32 disjoncteurs au
maximum. Ces éléments fournissent la puissance cumulée en kW et en kvar des disjoncteurs spécifiés.

Jusqu'a 64 caractéres alphanumériques sont acceptés pour les désignations des disjoncteurs. La
synthése de puissance des disjoncteurs est configurée par défaut pour I'addition. Cependant, en fonction
de la connexion du TC, il peut étre souhaité de soustraire la mesure de puissance du disjoncteur de la
puissance cumulée.

L'écran de sommation de puissance du disjoncteur est illustré a la Figure 12-37.
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Somme de la puissance des disjoncteurs 1

Disjoncteur 1

Légende Faonction

= |H4'0Lrter -
Disjoncteur 2

Légende Faonction

e |ﬁq’outer A

Disjoncteur 3
Légende Faonction
— |ﬁq’outer - |

Disjoncteur 4

/@de/\/\/\/\/{’%/\vf\/\/\/\/\/\/\/\

Figure 12-37. Explorateur des paramétres, Gestion de disjoncteur, Synthése de puissance des disjoncteurs

Fonctionnement du disjoncteur

Le DGC-2020HD essaie de fermer un disjoncteur uniqguement aprés avoir vérifié qu'il peut étre fermé. S'il
n'est pas possible de fermer le disjoncteur, la requéte de fermeture est ignorée. Un seul disjoncteur peut
étre fermé a un moment donné. La synchronisation est indispensable avant de fermer le disjoncteur sur
un bus sous tension. La fermeture sur un bus inactif est possible lorsque les conditions de
synchronisation et de seuil de bus inactif définies par I'utilisateur sont remplies.

Requétes de fonctionnement du disjoncteur

Les types de requétes de fonctionnement du disjoncteur sont les suivants :

e Requéte locale : émise par des fonctions internes et fonction des modes de fonctionnement.

o Requéte de communication : émise sur un port de communication en utilisant BESTCOMSPIus ou la
face avant.

o Requéte logique : émise par BESTlogicPlus.

Le type de réponse fournie pour une requéte locale dépend du mode de fonctionnement du DGC-
2020HD.

Mode Marche (RUN)

En mode RUN, les disjoncteurs peuvent étre fermés manuellement a l'aide d'entrées de contact en
fonction de la configuration et de la connexion logique du bloc disjoncteur.

Mode OFF ou AUTO Mode (hors fonctionnement)

En mode OFF (désactivé) ou AUTO (automatique) hors fonctionnement, il n'est possible de fermer le
disjoncteur de l'alternateur sauf si le paramétre Activation de fermeture de bus inactif est activé.

Mode AUTO (en fonctionnement)

En mode AUTO et en fonctionnement, la fonction de transfert de panne de réseau contréle
automatiquement les disjoncteurs possibles. Autrement, le commutateur externe de transfert automatique
(ATS) démarre les alternateurs et contréle le disjoncteur lui-méme. De plus, il est possible de contrdler
automatiquement les disjoncteurs par la fonction démarrage/arrét de requéte, la fonction de minuterie
d'exercice ou un démarrage RUNWLOAD (fonctionnement avec charge) a partir de BESTlogicPlus. Les
disjoncteurs peuvent étre contrélés manuellement en utilisant les entrées et les sorties de contact, les
commandes d'ouverture et de fermeture sur la face avant ou les boutons du disjoncteur dans I'écran
Contréle BESTCOMSPlus.
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Conditions de fermeture de disjoncteur d'alternateur

Les conditions dans lesquelles le DGC-2020HD ferme le disjoncteur de l'alternateur sont décrites dans
les paragraphes suivants.

Lorsqu'une requéte de fermeture d'un disjoncteur est regue, certaines conditions doivent étre remplies
avant qu'un disjoncteur se ferme. Le Tableau 12-1 indique les conditions dans lesquelles un disjoncteur
d'alternateur se ferme. La colonne Systeme Areprésente le bus local de l'alternateur ; Systéeme B
représente le bus de destination. Altemateur indique un bus alimenté par un alterateur. Réseau indique
un bus alimenté par une source infinie telle qu'un réseau ou un réseau public. Charge indique un bus qui
supporte typiquement une charge. Un Bus de charge inactif n'est pas actuellement alimenté, mais il peut
étre alimenté par des alternateurs ou un réseau. Lorsqu'un bus de charge est alimenté par une source
connue du réseau d'altemateurs, il est considéré comme une extension de cette source et est donc
désigné comme Altemateur ou un Réseau. Un Bus de charge stable est actuellement alimenté, mais la
source est inconnue du réseau DGC-2020HD. Cela peut signifier qu'un disjoncteur est absent dans le
réseau.

L'E’tatAreprésente I'état du bus du Systeme A déterminé par les paramétres d'état du bus ; de méme,
pour I'Etfat B et le Systeme B. Un bus est considéré stable lorsque la tension et la fréquence mesurées
sont comprises dans les paramétres de détection de I'état du bus. Un bus est considéré inactif lorsque la
tension mesurée est inférieure au Seuil de bus inactif.

Parametre indispensable au fonctionnement indique les parameétres qui doivent étre activés pour que le
disjoncteur se ferme. Ces paramétres se trouvent dans I'écran Disjoncteur d'alternateur.

Action indique le type d'action qui aura lieu si toutes les autres conditions sont remplies. L'action Sync A
avec B indique que le bus de la source (Systeme A) sera synchronisé avec le bus de destination
(Systéme B) ; le disjoncteur de I'alternateur se fermera ensuite. L'action Fermeture indique que le
disjoncteur de l'alternateur se fermera simplement.

Tableau 12-1. Conditions de fermeture de disjoncteur d'alternateur

Systéeme A | Condition A | Systeme B | Condition B | Parameétre indispensable Action
au fonctionnement
Alternateur Stable Réseau Stable Aucun Sync A
avec B
Alternateur Stable Alternateur Stable Aucun Sync A
avec B
Alternateur Stable Charge Inactif Activation de fermeture de Fermeture
bus inactif
Alternateur Stable Charge Stable Aucun Sync A
avec B
Alternateur Inactif Alternateur Inactif Activation de fermeture Fermeture
d'alternateur inactif
Alternateur Inactif Charge Inactif Activation de fermeture Fermeture
d'alternateur inactif

Si le disjoncteur de I'altemateur est déja fermé, le DGC-2020HD essaie quand méme de le fermer. Il est
supposé que, du fait que le disjoncteur est déja fermé, les conditions de fermeture sont déja remplies.

Conditions de fermeture de disjoncteur réseau

Les conditions dans lesquelles le DGC-2020HD ferme le disjoncteur réseau sont décrites dans les
paragraphes suivants.

Lorsqu'une requéte de fermeture d'un disjoncteur est regue, certaines conditions doivent étre remplies
avant qu'un disjoncteur se ferme. Le Tableau 12-2 indique les conditions dans lesquelles un disjoncteur
réseau se ferme. La colonne Systeme Areprésente le bus réseau ; Systeme B représente le bus de
charge. Alternateur indique un bus de charge alimenté par un altemateur. Réseau indique un bus de
charge alimenté par une source infinie telle qu'un réseau ou un réseau public. Charge indique un bus qui
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supporte typiquement une charge. Un Bus de charge inactif n'est pas actuellement alimenté, mais il peut
étre alimenté par des alternateurs ou un réseau. Lorsqu'un bus de charge est alimenté par une source
connue du réseau d'altemateurs, il est considéré comme une extension de cette source et est donc
désigné comme Altemateur ou un Réseau. Un Bus de charge stable est actuellement alimenté, mais la
source est inconnue du réseau DGC-2020HD. Cela peut signifier qu'un disjoncteur est absent dans le
réseau.

L'EtatAreprésente I'état du bus du Systeme A déterminé par les paramétres d'état du bus ; de méme,
pour I'Etfat B et le Systeme B. Un bus est considéré stable lorsque la tension et la fréquence mesurées
sont comprises dans les paramétres de détection de I'état du bus. Un bus est considéré inactif lorsque la
tension mesurée est inférieure au Seuil de bus inactif.

Parametre indispensable au fonctionnement indique les parameétres qui doivent étre activés pour que le
disjoncteur se ferme. Ces paramétres se trouvent dans I'écran Disjoncteur réseau.

Action indique le type d'action qui aura lieu si toutes les autres conditions sont remplies. L'action Sync B
avec Aindique que le Systéme B sera synchronisé avec le Systéme A ; le disjoncteur réseau se fermera
ensuite. L'action Contréle de synchronisation indique qu'un contrble de la synchronisation sera effectué
avant la fermeture du disjoncteur réseau. L'action Fermeture indique que le disjoncteur réseau se fermera
simplement.

Tableau 12-2. Conditions de fermeture de disjoncteur réseau

Systéme A | Condition A | Systéeme B | Condition B Parameétre Action
indispensable au
fonctionnement
Réseau Stable Alternateur Stable Aucun Sync B avec A
Réseau Stable Réseau Stable Activation de fermeture Contrdle de
réseau vers réseau synchronisation
Réseau Stable Charge Inactif Aucun Fermeture
Réseau Stable Charge Stable Activation de fermeture Controle de
de bus sous tension synchronisation

Conditions de fermeture de disjoncteur de groupe

Les conditions dans lesquelles le DGC-2020HD ferme le disjoncteur de groupe sont décrites dans les
paragraphes suivants.

Lorsqu'une requéte de fermeture d'un disjoncteur est regue, certaines conditions doivent étre remplies
avant qu'un disjoncteur se ferme. Le Tableau 12-3 indique les conditions dans lesquelles un disjoncteur
de groupe se ferme. La colonne Systeme Areprésente le bus du groupe ; Systeme B représente le bus
de charge. Alternateur indique un bus alimenté par un alternateur. Réseau indique un bus alimenté par
une source infinie telle qu'un réseau ou un réseau public. Charge indique un bus qui supporte
typiquement une charge. Un Bus de charge inactif n'est pas actuellement alimenté, mais il peut étre
alimenté par des alternateurs ou un réseau. Lorsqu'un bus de charge est alimenté par une source connue
du réseau d'alternateurs, il est considéré comme une extension de cette source et est donc désigné
comme Altemateur ou un Réseau. Un Bus de charge stable est actuellement alimenté, mais la source est
inconnue du réseau DGC-2020HD. Cela peut signifier qu'un disjoncteur est absent dans le réseau.

L'EtatAreprésente I'état du bus du Systeme A déterminé par les parameétres d'état du bus ; de méme,
pour I'Etfat B et le Systeme B. Un bus est considéré stable lorsque la tension et la fréquence mesurées
sont comprises dans les paramétres de détection de I'état du bus. Un bus est considéré inactif lorsque la
tension mesurée est inférieure au Seuil de bus inactif.

Parametre indispensable au fonctionnement indique les paramétres qui doivent étre activés pour que le
disjoncteur se ferme. Ces paramétres se trouvent dans I'écran Disjoncteur de groupe.

Action indique le type d'action qui aura lieu si toutes les autres conditions sont remplies. L'action Sync A
avec B indique que le bus de groupe (Systéme A) sera synchronisé avec le bus de charge (Systéme B) ;
le disjoncteur de groupe se fermera ensuite. L'action Sync B avec Aindique que le bus de charge
(Systéme B) sera synchronisé avec le bus de groupe (Systéme A) ; le disjoncteur de groupe se fermera
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ensuite. Cela correspond a des cas peu fréquents lorsque la puissance du SystémeB peut étre contrblée
et que le SystémeA ne le peut pas. L'action Contréle de synchronisation indique qu'un controle de la
synchronisation sera effectué avant la fermeture du disjoncteur de groupe. L'action Fermeture indique
que le disjoncteur de groupe se fermera simplement.

Le Tableau 124 indique les conditions dans lesquelles un disjoncteur de groupe se fermera lorsqu'au
moins un alternateur local est déja fermé sur le bus de groupe.

Le Tableau 12-5 indique les conditions dans lesquelles un disjoncteur de groupe se fermera lorsqu'un
réseau est déja attaché directement au bus de groupe. Cependant, ce scénario n'est pas typique.

Tableau 12-3. Conditions typiques de fermeture de disjoncteur de groupe

Systéme A | Condition A | Systeme B | Condition B Parameétre Action
indispensable au
fonctionnement
Charge Inactif Alternateur Stable Activation de fermeture Fermeture
de groupe inactif
Charge Inactif Réseau Stable Activation de fermeture Fermeture
de groupe inactif
Charge Stable Alternateur Stable Activation de fermeture | Sync B avec A
de bus sous tension
Charge Stable Réseau Stable Activation de fermeture Contrdle de
de bus sous tension synchronisation
Charge Stable Charge Stable Activation de fermeture Contrdle de
de bus sous tension synchronisation
Charge Stable Charge Inactif Activation de fermeture Fermeture
de bus sous tension
Charge Inactif Charge Stable Activation de fermeture Fermeture
de bus sous tension,
Activation de fermeture
de groupe inactif
Charge Inactif Charge Inactif Activation de fermeture Fermeture
de groupe inactif

Tableau 12-4. Conditions de fermeture de disjoncteur de groupe lorsqu'un alternateur local est attaché au

Systéme A
Systéme A | Condition A | Systéme B | Condition B | Paramétre indispensable Action
au fonctionnement

Alternateur Stable Réseau Stable Aucun Sync A
avec B
Alternateur Stable Alternateur Stable Aucun Sync A
avec B

Alternateur Stable Charge Inactif Aucun Fermeture
Alternateur Stable Charge Stable Activation de fermeture de Sync A
bus sous tension avec B
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Tableau 12-5. Conditions de fermeture de disjoncteur de groupe lorsqu'un réseau est directement attaché au

Systéme A
Systéme A | Condition A | Systéme B | Condition B Paramétre Action
indispensable au
fonctionnement
Réseau Stable Alternateur Stable Aucun Sync B avec A
Réseau Stable Charge Inactif Aucun Fermeture
Réseau Stable Charge Stable Activation de fermeture Contrdle de
de bus sous tension synchronisation

Conditions de fermeture de disjoncteur d'attache

Les conditions dans lesquelles le DGC-2020HD ferme le disjoncteur d'attache sont décrites dans les
paragraphes suivants.

Lorsqu'une requéte de fermeture d'un disjoncteur est regue, certaines conditions doivent étre remplies
avant qu'un disjoncteur se ferme. Le Tableau 12-6 indique les conditions dans lesquelles un disjoncteur
d'attache se ferme. Les colonnes Systeme A et Systéme B représentent les bus qui seront liés ensemble
lorsque le disjoncteur se ferme. Altemateur indique un bus alimenté par un alterateur. Réseau indique
un bus alimenté par une source infinie telle qu'un réseau ou un réseau public. Charge indique un bus qui
supporte typiqguement une charge. Un Bus de charge inactif n'est pas actuellement alimenté, mais il peut
étre alimenté par des alternateurs ou un réseau. Lorsqu'un bus de charge est alimenté par une source
connue du réseau d'altemateurs, il est considéré comme une extension de cette source et est donc
désigné comme Altemateur ou un Réseau. Un Bus de charge stable est actuellement alimenté, mais la
source est inconnue du réseau DGC-2020HD. Cela peut signifier qu'un disjoncteur est absent dans le
réseau.

L'Etat Areprésente |'état du bus du Systéme A déterminé par les paramétres d'état du bus ; de méme,
pour I'Etat B et le Systéme B. Un bus est considéré stable lorsque la tension et la fréquence mesurées
sont comprises dans les paramétres de détection de I'état du bus. Un bus est considéré inactif lorsque la
tension mesurée est inférieure au Seuil de bus inactif.

Parameétre indispensable au fonctionnement indique les parametres qui doivent étre activés pour que le
disjoncteur se ferme. Ces paramétres se trouvent dans I'écran Disjoncteur d'attache.

Action indique le type d'action qui aura lieu si toutes les autres conditions sont remplies. L'action Sync A
avec B indique que le Systéme A sera synchronisé avec le Systéme B ; le disjoncteur d'attache se
fermera ensuite. L'action Sync B avec Aindique que le Systéme B sera synchronisé avec le Systéme A ;
le disjoncteur d'attache se fermera ensuite. Cela correspond a des cas peu fréquents lorsque la
puissance du Systéme B peut étre contrdlée et que le Systeme A ne le peut pas. L'action Contréle de
synchronisation indique qu'un contrdle de la synchronisation sera effectué avant la fermeture du
disjoncteur d'attache. L'action Cété de synchronisation basé sur le cété de réglage de la synchronisation
indique qu'un systéme, déterminé par le paramétre Coté de synchronisation a régler, sera synchronisé
avec l'autre avant la fermeture du disjoncteur d'attache. L'action Fermeture indique que le disjoncteur
d'attache se fermera simplement.

Ces conditions de fermetures sont identiques pour le disjoncteur d'attache 2, sauf que les références aux
Systeme A et Systeme B deviennent respectivement les Systéeme B et Systeme C.

Tableau 12-6. Conditions de fermeture de disjoncteur d'attache

Systéme A | Condition A | Systéme B | Condition B Paramétre Action
indispensable au
fonctionnement

Alternateur Stable Réseau Stable Activation de fermeture Sync A avec B
de bus A vers bus B
sous tension

Réseau Stable Alternateur Stable Activation de fermeture Sync B avec A
de bus A vers bus B
sous tension

Gestion du disjoncteur DGC-2020HD




9469370995 12-43
Systéme A | Condition A | Systeme B | Condition B Parameétre Action
indispensable au
fonctionnement
Alternateur Stable Alternateur Stable Activation de fermeture Coté de
de bus A vers bus B synchronisation
sous tension basé surle
cbté de réglage
de la
synchronisation
Réseau Stable Réseau Stable Activation de fermeture Contrdle de
réseau vers réseau synchronisation
Alternateur Stable Charge Inactif Activation de fermeture Fermeture
de bus A sous tension
vers bus B inactif
Réseau Stable Charge Inactif Activation de fermeture Fermeture
de bus A sous tension
vers bus B inactif
Charge Inactif Alternateur Stable Activation de fermeture Fermeture
de bus A inactif vers bus
B sous tension
Charge Inactif Réseau Stable Activation de fermeture Fermeture
de bus A inactif vers bus
B sous tension
Alternateur Stable Charge Stable Activation de fermeture | Sync A avec B
de bus A vers bus B
sous tension
Activation de fermeture
de charge sous tension
Réseau Stable Charge Stable Activation de fermeture Contrdle de
de bus A vers bus B synchronisation
sous tension
Activation de fermeture
de charge sous tension
Charge Stable Alternateur Stable Activation de fermeture | Sync B avec A
de bus A vers bus B
sous tension
Activation de fermeture
de charge sous tension
Charge Stable Réseau Stable Activation de fermeture Contrdle de
de bus A vers bus B synchronisation
sous tension
Activation de fermeture
de charge sous tension
Charge Stable Charge Stable Activation de fermeture Contrdle de
de bus A vers bus B synchronisation
sous tension
Activation de fermeture
de charge sous tension
Charge Stable Charge Inactif Activation de fermeture Fermeture
de bus A sous tension
vers bus B inactif
Activation de fermeture
de charge sous tension
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Systéme A | Condition A | Systeme B | Condition B Parameétre Action
indispensable au
fonctionnement

Charge Inactif Charge Stable Activation de fermeture Fermeture
de bus A inactif vers bus
B sous tension
Activation de fermeture
de charge sous tension

Charge Inactif Charge Inactif Activation de fermeture Fermeture
de bus A inactif vers bus
B inactif
Alternateur Inactif Alternateur Inactif Activation de fermeture Fermeture

d'altemateur inactif

Alternateur Inactif Charge Inactif Activation de fermeture Fermeture
d'altemnateur inactif

Charge Inactif Alternateur Inactif Activation de fermeture Fermeture
d'altemateur inactif

Conditions générales de fermeture de disjoncteur

Les conditions suivantes s'appliquent a n'importe quelle configuration de contréle de disjoncteur.

Accord des commandes

Un disjoncteur ne change pas d'état s'il recoit des commandes contradictoires. En d'autres termes, si une
entrée indique une commande d'ouverture et si en méme temps une autre entrée indique une commande
de fermeture, le disjoncteur s'ouvre.

Arbitrage de la fermeture d'un disjoncteur de bus inactif

L'arbitrage de la fermeture d'un disjoncteur de bus inactif vérifie qu'un seul segment de bus ferme son
disjoncteur sur un segment de bus inactif. Ceci permet d'éviter que plusieurs bus sous tension soient
connectés lorsqu'ils ne sont pas synchronisés, ce qui risque d'endommager I'équipement. Aprés qu'un
dispositif ait émis une requéte de fermeture de bus inactif et que celle-ci soit autorisée, le dispositif ayant
recgu l'autorisation ferme son disjoncteur sur le segment de bus inactif. Comme le segment de bus n'est
plus inactif, tous les autres segments doivent se synchroniser avec ce segment de bus avant que le
disjoncteur qui connecte ces deux segments puisse étre fermé.

Le processus d'arbitrage de fermeture d'un disjoncteur de bus inactif a lieu via une communication inter-
groupes entre tous les contréleurs DGC: Plusieurs alterateurs ou Systéme a bus segmenté Le
paramétre Type de systéme se trouve sous Paramétres &gt; Parameétres systeme &gt; Réglages
systéme.-2020HD du réseau. Tous les contréleurs sur le réseau doivent étre configurés avec le méme
Type de systéme

Si la fermeture d'un contréleur qui a recu l'autorisation de fermer son disjoncteur sur un bus inactif
échoue, l'autorisation passe a un autre contréleur ayant émis une requéte de fermeture de bus inactif.

Les appareils isolés émettent une requéte de fermeture de bus lorsqu'ils veulent fermer le disjoncteur de
leur alternateur et qu'un bus inactif est détecté. Un appareil isolé émet une requéte de fermeture de bus
inactif lorsque toutes les conditions suivantes sont remplies :

e |L'altemateurest stable
e Un bus inactifestdétecté
e Une requéte de fermeture d'alternateur est regue

Un appareil isolé ayant son parameétre Type de systéme configuré sur Alternateurs multiples ne ferme
pas son disjoncteur sur le bus inactif, sauf s'il recoit une autorisation de fermeture de bus inactif
provenant du gestionnaire du systéme via une communication Ethemet inter-groupes. Le paramétre Type
de systéme se trouve sous Paramétres &gt; Parameétres systéme &gt; Réglages systéme. Aprés qu’'une
unité individuelle a émis une requéte de fermeture de bus inactif et recu une autorisation de fermeture de
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bus inactif du réseau de communication entre groupes électrogénes, I'unité maintient sa demande de
fermeture de bus inactif, a moins que l'une des situations suivantes ne se produise :

L'autorisation de fermeture de bus inactif est supprimée

Le disjoncteur de I'alternateur rencontre un échec de fermeture
Une requéte d'ouverture d'alternateur est recue
L'alternateurdevient instable

La fermeture du disjoncteur est effectuée

Un appareil isolé peut se fermer sur un bus inactif a tout moment lorsque le paramétre Type de systéme
est configuré sur Alternateur seul. Cela est également autorisé lorsque le parameétre Type de systeme est
configuré sur Plusieurs alternateurs et qu'aucun autre alternateur n'est présent dans le réseau de
communication Ethemet des alternateurs.

Tous les appareils dans le systéme qui signalent un bus inactif doivent étre visibles a travers des
communications Ethemet inter-goupes avant I'émission d'une autorisation de fermeture de bus inactif.
Toute autorisation de fermeture de bus inactif est supprimée dés qu'une machine signale que le bus n'est
pas inactif. Une autorisation de fermeture de bus inactif n'est pas supprimée sauf si I'appareil qui a regu
l'autorisation supprime sa requéte ou si une autre machine signale que le bus n'est pas inactif.
Lorsqu'une autorisation de fermeture de bus inactif est supprimée, une pré-alarme Echec d'autorisation
de contrGle de bus inactif est émise.

Pour un fonctionnement cohérent, tous les appareils doivent étre configurés avec les mémes de
démarrage/arrét de requéte et de séquencgage. Cela garantit que la fonction de gestionnaire de systéme
est transférée en conséquence lorsque le plus petit ID de séquengage non nul change dans le systeme.
Si plusieurs appareils ont le méme ID de séquencage, un gestionnaire de systeme est choisi en fonction
de l'adresse MAC du DGC-2020HD, est le gestionnaire du DGC-2020HD.

Synchronisation

La synchronisation est indispensable lors de la fermeture d'un disjoncteur sur un bus sous tension. Les
conditions du bus remplissent le contrdle de supervision de la fonction de synchronisation. Si la
synchronisation est en cours et si un bus devient instable, la synchronisation est suspendue.

Les blocs logiques GENBRK, MAINSBRK, GROUPBRK, TIEBRK et TIEBRK2 contiennent les sorties
logiques d'ouverture et de fermeture configurables pour mettre sous tension un contact de sortie, qui a
son tour actionnera le disjoncteur. Les écrans Matériel de coupure BESTCOMSPIus s'utilisent pour définir
le type de contact de sortie, par impulsions ou continu, de chaque disjoncteur.
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13 « Synchroniseur

Certaines applications nécessitent de disposer d'un altemateur qui peut fonctionner en paralléle avec
d'autres alternateurs ou un bus utilitaire. Pour réaliser une mise en paralléle de l'alternateur, sa vitesse et
sa tension doivent étre adaptées au bus. Ceci est réalisé en ajustant de fagon adéquate le régulateur de
vitesse (GOV) et le régulateur de tension automatique (AVR) de l'alternateur. La synchronisation peut
étre réalisée de fagon manuelle par un opérateur ou de maniére automatique a I'aide d'un synchroniseur
automatique.

Le contréleur numérique de groupe électrogéne DGC-2020HD dispose, en option, d'un synchroniseur
automatique intégré permettant de réaliser la synchronisation. Le contrdleur surveille I'équilibre des
tensions, des fréquences et des phases de l'alternateur et du bus. Il envoie ensuite un signal au
régulateur de vitesse afin d'augmenter ou de réduire la vitesse du moteur pour faire correspondre la
fréquence et I'angle de phase de l'alternateur avec ceux du bus. Le contrbleur envoie aussi un signal au
régulateur de tension pour que les niveaux de tension soient équilibrés. Une fois toutes ces conditions
réunies, le contréleur envoie un signal de fermeture au disjoncteur de l'alternateur.

Il existe deux types de synchroniseurs automatiques : a Boucle de verrouillage de phase (Phase Lock
Loop, PLL) et Anticipatif (Anticipatory). Le synchroniseur automatique a boucle de verrouillage de phase
contrdle la fréquence de l'alternateur pour I'amener dans la fenétre de I'angle de phase prédéterminé.
Aprés l'expiration d'un délai pendant lequel ce signal se trouve dans la fenétre, le signal de fermeture est
envoyé au disjoncteur de l'altemateur. Le synchroniseur automatique de type anticipatif controle la
fréquence de glissement entre l'alterateur et le bus. Il calcule le moment du signal de fermeture pour
permettre au disjoncteur de l'alternateur d'étre fermé lorsque I'angle de phase entre les deux sources
correspond a 0 degré. Ce calcul tient compte du taux de glissement, du temps de fermeture du
disjoncteur de l'alternateur et de la différence d'angle de phase.

Le synchroniseur automatique fonctionne dans un des trois modes suivants : Synchronisation active,
Controle de synchronisation ou Synchronisation seule. Lorsque le paramétre Sync Mode est défini sur
Sync Active ou Sync Only, les paramétres Active Sync s'appliquent. Lorsque le paramétre Sync Mode est
défini sur Sync Check, les paramétres Sync Check s'appliquent.

En mode Synchronisation active (Sync Active), le DGC-2020HD émet des sorties de correction de
décalage et ferme le disjoncteur lorsque les valeurs de glissement se situent a l'intérieur de la plage
programmée. En mode Contrdle de synchronisation (Sync Check), le DGC-2020HD n'émet pas de sorties
de correction de décalage, mais ferme le disjoncteur lorsque les valeurs de glissement se situent a
l'intérieur de la plage programmée. En mode Synchronisation seule (Sync Only), le DGC-2020HD n'émet
pas une impulsion de fermeture de disjoncteur. |l tente de contréler les sorties de polarisation pour rester
synchronisées jusqu'a ce qu'une demande de fermeture soit émise ou qu'un échec de synchronisation se
produise.

Afin de minimiser les effets des délais des communications E/S lors de la synchronisation, il est
recommandé d'utiliser les entrées et sorties locales du contréleur DGC-2020HD, plutét que les entrées et
sorties a distance du module CEM-2020, pour les commandes d'ouverture et de fermeture du disjoncteur
de l'alternateur, pour le statut du disjoncteur de l'alternateur, pour les contacts d'augmentation et de
réduction de la tension, ainsi que pour les contacts d'augmentation et de réduction de la vitesse.

Fonctionnement

Le synchroniseur aligne la tension et la fréquence de l'alternateur avec celles des entrées de bus lorsque
le DGC-2020HD souhaite fermer l'alternateur sur un bus stable et sous tension. Plusieurs conditions
doivent étre vérifiées avant que l'exécution de la fonction de synchroniseur ne débute :

e Le DGC-2020HD doit inclure I'option de synchronisation.

e Latension de l'altemateur doit étre stable.

e Latension du bus doit étre stable.

e Le contrdleur DGC-2020HD doit étre en train d'initier une fermeture de disjoncteur.

Les sources de fermeture du disjoncteur sont les suivantes :
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e Le contréleur DGC-2020HD lui-méme lorsque I'élément logique Fonctionnement avec charge
recoit une impulsion de démarrage (Start) dans la logique programmable.

e Le contrdleur DGC-2020HD lui-méme lorsque le déclenchement a lieu a partir d'une demande de
démarrage dans le cadre d'une demande de démarrage/arrét et de séquencage.

e Le contréleur DGC-2020HD lui-méme lorsque le déclenchement a lieu a partir de la minuterie
d'exercice et que la case Fonctionnement avec charge est cochée dans les paramétres du mode
d'exercice de l'altemateur.

e Le controleur DGC-2020HD lorsque le déclenchement a lieu a partir d'une requéte de démarrage
de groupe (logique, panne de secteur, prise de contréle de charge ou écrétement).

e Les contacts d'entrée de fermeture manuelle du disjoncteur appliqués sur les entrées Ouvert et
Fermé du cbté gauche de I'élément logique Disjoncteur de l'alternateur dans la logique
programmable.

e Les commandes de fermeture du disjoncteur de I'écran Controle dans BESTCOMSPIus®

e Les commandes de fermeture du disjoncteur déclenchées a partir du panneau avant du DGC-
2020HD

Chacune des sources de fermeture précédemment citées fonctionne lorsque le contréleur DGC-2020HD
est en mode AUTO. Seuls les contacts d'entrée de fermeture manuelle du disjoncteur peuvent
déclencher une fermeture du disjoncteur lorsque le DGC-2020HD est en mode RUN.

Correction de la fréquence de glissement et de la fréquence d'angle

Synchronisation anticipée

Lorsque le paramétre Sync Mode est défini sur Sync Active ou Sync Only, les parameétres Active Sync
s'appliquent.

En synchronisation anticipée, lorsque le paramétre Mode de synchronisation est défini sur Sync active ou
Sync uniquement, le synchroniseur régule la fréquence de glissement sur la fréquence de glissement
cible. La fréquence de glissement cible est égale a la fréquence du générateur plus rapide que la
fréquence du bus de la moitié du réglage de la fréquence de glissement (Hz) lorsque le réglage Fgen >
Fbus est activé. La fréquence de glissement cible est égale a la fréquence du générateur plus lente que
la fréquence du bus de la moitié du réglage de la fréquence de glissement (Hz) lorsque le réglage Fgen >
Fbus est désactivé. Des éléments logiques sont disponibles (Gen Freq > Bus Freq Override et Gen Freq
< Bus Freq Override) qui peuvent étre utilisés pour définir ces conditions a partir de BESTlogicPlus.

Une fois que I'amplitude de la fréquence de glissement est inférieure au réglage de la fréquence de
glissement (Hz), le synchroniseur émet une commande de fermeture du disjoncteur a un moment égal au
réglage du temps de fermeture du disjoncteur avant que le synchronoscope ne passe par zéro (0). Sile
réglage du temps de fermeture du disjoncteur représente avec précision le temps de fermeture réel du
disjoncteur, I'état de fermeture du disjoncteur est atteint juste au moment ou le synchronoscope passe
par zéro (0).

Synchronisation de verrouillage de phase

Lorsque le paramétre Sync Mode est défini sur Sync Active ou Sync Only, les parameétres Active Sync
s'appliquent.

Dans la synchronisation a verrouillage de phase, l'erreur de synchronisation est composée de deux
composants : l'erreur d'angle et I'erreur de fréquence de glissement. Le but est d'amener le
Synchroscope a se déplacer vers la position d'angle zéro a une vitesse qui n'est pas excessive. S'il se
déplace trop vite, il pourrait passer par zéro degré et au-dela.

L'erreur d'angle est déterminée par la distance entre I'angle de synchronisation et I'angle de zéro degré.

L'erreur de fréquence de glissement de synchronisation est déterminée par les paramétres Min et Max
Slip Control Limit. Ces paramétres sont utilisés pour calculer I'erreur de fréquence de glissement et pour
foumnir un contrdle continu de la fréquence de glissement pendant la synchronisation du verrouillage de
phase. Si l'amplitude de la fréquence de glissement est supérieure a la limite de controle de glissement
max, l'erreur est réglée égale a I'erreur max dans la polarité opposée. Si I'amplitude de la fréquence de
glissement est inférieure a la limite de contrdle de glissement min, I'erreur de fréquence de glissement est
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nulle (0). Lorsqu'elle se situe entre les deux limites, I'erreur est calculée en inteme par le DGC-2020HD.
L'erreur de fréquence de glissement est illustrée a la Figure 13-1.

Slip Error

= Max (-) = Max (+)

I
|
l | [
I I I
I I Slip Error =0 | Slip Error
| I I
[ ' 1

P0064-49

Figure 13-1. Erreur de fréquence de glissement

L'erreur de synchronisation totale dans la synchronisation a verrouillage de phase est la somme de
l'erreur d'angle de synchronisation et de I'erreur de fréquence de glissement de synchronisation.

Gain de vitesse de synchronisation

L'erreur de synchronisation telle qu'elle est calculée en mode Synchroniseur d'anticipation et en mode
Synchroniseur a verrouillage de phase est multipliée par le paramétre de gain de vitesse de
synchronisation. Cela permet a I'utilisateur de rendre le contrbleur PID de vitesse plus ou moins agressif
pendant la synchronisation qu'il ne I'est en mode Speed Trim.

Correction de tension

Dans les configurations en Y, en delta, en delta de masse ou de type monophasé AB, le synchroniseur
aligne la tension de la borne GEN VA sur celle de la bome BUS VA, et la tension de la borne GEN VB sur
celle de la bome BUS VB. Cela signifie que le contréleur DGC-2020HD aligne la tension de phase AB L-L
de l'alternateur sur la tension de phase AB L-L du bus. Pour que le synchroniseur puisse fournir un
alignement correct des phases sur un disjoncteur, les tensions de phase AB L-L du cété de l'altermateur
du disjoncteur doivent étre reliées aux bornes GEN VA et GEN VB du contréleur DGC-2020HD. Les
tensions de phase AB L-L du cété du bus du disjoncteur (c'est-a-dire du bus auquel l'alternateur est
connecté lorsque le disjoncteur est fermé) doivent étre reliées aux bornes BUS VA et BUS VB du
contréleur DGC-2020HD. Consultez le chapitre Connexions standards du Manuel d'installation pour le
schéma de connexion triphasée en étoile pour les applications standards.

Dans une configuration de type monophasé AC, le synchroniseur aligne la tension de la borne GEN VA
sur celle de la borne BUS VA, et la tension de la borne GEN VC sur celle de la borne BUS VC. Cela
signifie que le contréleur DGC-2020HD aligne la tension de phase CA L-L de l'altemateur sur la tension
de phase CA L-L du bus. Pour que le synchroniseur puisse fournir un alignement correct des phases sur
un disjoncteur, les tensions de phase CA L-L du c6té de l'alternateur du disjoncteur doivent étre reliées
aux bornes GEN VA et GEN VC du contréleur DGC-2020HD. Un cavalier de raccordement optionnel peut
également connecter ensemble les bornes GEN VB et GEN VC. La tension de phase CA L-L du cbté du
bus du disjoncteur (c'est-a-dire du bus auquel I'alternateur est connecté lorsque le disjoncteur est fermé)
doit étre reliée aux bornes BUS VA et BUS VC du contréleur DGC-2020HD. Un cavalier de raccordement
doit également connecter ensemble les bornes BUS VB et BUS VC. Consultez le chapitre Connexions
standards du Manuel d'installation pour le schéma de connexion CA monophasée en pour les
applications standards.

Lorsque le paramétre Vgen > Vbus est désactivé, la différence de tension cible est de zéro (0) volt.
L'erreur de tension du synchroniseur est calculée comme la différence entre Vgen et Vbus. Lorsque le
parameétre Vgen > Vbus est activé, la différence de tension cible est égale a la moitié du paramétre de
fenétre de tension (%). L'erreur de tension du synchroniseur est calculée selon Equation 13-1.

Synchronizer Voltage Error = Vs — Vyen, — 1/2 of Voltage Window (%) setting

Equation 13-1. Erreur de tension du synchroniseur
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Gain de tension de synchronisation

L'erreur de tension de synchronisation est multipliée par le paramétre de gain de tension de
synchronisation. Cela permet a I'utilisateur de rendre le régulateur PID de tension plus ou moins agressif
pendant la synchronisation qu'il ne I'est en mode d'ajustement de tension.

Dans les modes Sync Active et Sync Only, le synchroniseur utilisera le calcul d'erreur basé sur les
parametres Active Sync pour polariser le régulateur de tension afin d'amener la différence de tension a la
valeur souhaitée. La polarisation ne se produira pas en mode Sync Check.

La vitesse de l'altemateur peut étre influencée par la fonction d'ajustement de la vitesse, qui fonctionne
en permanence si elle est activée, et par le synchroniseur. La fonction d'ajustement de la vitesse pouvant
éventuellement créer une certaine activité au niveau des sorties de décalage de la vitesse, il est
recommandé que cette fonction soit désactivée lors des opérations de dépannage du synchroniseur.
Consultez le chapitre Dépannage pour obtenir de plus amples informations.

Il est également impératif que la rotation de phase soit la méme des deux cétés du disjoncteur pour que
la synchronisation soit possible.

Lorsque le contréleur DGC-2020HD effectue la synchronisation, I'écran du synchroniseur apparait sur le
panneau avant. L'angle de glissement, la fréquence de glissement, la différence de tension, le statut actif
et le champ d'application du synchroniseur y sont indiqués.

Notes

Lors de l'utilisation du synchroniseur du contréleur DGC-2020HD, il
est recommandé que les sorties locales du relais du contréleur soient
utilisées pour les commandes de fermeture du disjoncteur afin de
minimiser les possibilités de fermeture en dehors des angles
souhaités.

Si des sorties a distance (CEM-2020) doivent étre utilisées pour les
commandes de fermeture du disjoncteur, il est recommandé d'utiliser
un synchroniseur de type préventif et d'ajuster le temps d'attente du
disjoncteur pour prendre en compte les délais de sortie possibles du
module CEM-2020 (typiquement 50 ms) afin de pouvoir réaliser les
angles de fermeture souhaités sur le disjoncteur.

Parametres de controle de synchronisation

Lorsque le paramétre Sync Mode est défini sur Sync Active ou Sync Only, les paramétres Active Sync
s'appliquent. Lorsque le paramétre Sync Mode est défini sur Sync Check, les paramétres Sync Check
s'appliquent.

Le contréleur effectue une vérification de synchronisation lorsqu'une requéte de fermeture du disjoncteur
est émise et qu'il est déterminé que l'alternateur et le bus ne sont pas reliés électriquement. Sinon, le
synchroniseur actif (en option) est utilisé. Dans I'exemple suivant, la configuration du disjoncteur systeme
est réglée sur Contréle de disjoncteur alternateur et réseau (Generator and Mains Breaker Control). Si les
deux disjoncteurs sont ouverts, une fermeture du disjoncteur de réseau est demandée, et les bus de
réseau et de charge sont stables, un contréle de synchronisation est effectué. Dans ce cas, le contrdle de
synchronisation utilise les paramétres de contrble de synchronisation, qui agissent de maniere similaire
aux paramétres de synchronisation active. Le mode de synchronisation active peut étre configuré sur
Contréle de synchronisation, auquel cas les paramétres de contrdle de synchronisation sont toujours
utilisés.

La Figure 13-2 illustre I'écran Synchronisateur de BESTCOMSPlus.
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Synchronisateur

Synchronisation active

Mode Syne (Synchronisation) Fgen > Fbus Délai dactivation de la Synchronisation (s)
|S‘,'nchronisation actives v| @ Désactivé 01

Type de synchronisation Activé Délai d'activation de défaut du synchroniseur ()
[ Prévent - Vgen > Vbus 50

Fréguence de glissement (Hz) @ Désactivé Gain de |a vitesse de synchronisation

0.30 Activée 1.000

Limite inférieure du contrile de glissement (Hz) Gain de |a tension de synchronisation

0.00 1.000

Limite supérieure du contrile de glissement (Hz) Gain de la vitesse du groupe

030 1.000

Fenétre de tension (% Gain de |a tension du groupe

20 1.000

Angle de fermeture du disjoncteur ()

10.0

Vérification de synchronisation

Type de synchrenisation Fgen > Fbus Délai d'activation de la Synchronisation (s)
Preventif w7 | @ Désactivé 0.1

Fréguence de glissement (Hz) Activé Delai d'activation de défaut du synchroniseur (5)
0.30 Vgen = Vbus 50

Fenétre de tension (% @ Désactivé

20 Activé

Angle de fermeture du disjoncteur ()

10.0

Figure 13-2. Ecran Explorateur des paramétres, Gestion du disjoncteur, Synchronisateur

Configuration

Les étapes suivantes décrivent comment configurer le synchroniseur automatique du contréleur DGC-
2020HD via BESTCOMSPlus :

1. Ouvrez I'écran Numéro de style dans I'Explorateur des parameétres, sous Parametres généraux.
Vérifiez que l'option Synchroniseur automatique est activée pour l'unité connectée.

2. Sélectionnez la configuration du disjoncteur systeme appropriée via I'écran Parametres systéeme,
Réglage du systeme. Consultez le chapitre Gestion du disjoncteur pour obtenir de plus amples

informations. Dans le présent exemple, seul le disjoncteur alternateur est controlé par le DGC-
2020HD.

3. Ouvrez l'écran Entrées contact dans I'Explorateur des parametres, sous Entrées programmables.
Entrez « Ouvrir disjoncteur alternateur » dans le champ Légende de I'entrée 9. Entrez « Fermer
disjoncteur alternateur » dans le champ Légende de I'entrée 10. Enfin, entrez « Etat disjoncteur
alternateur » dans le champ Légende de I'entrée 13. Jusqu'a 64 caractéres alphanumériques sont
acceptés dans le champ Légende. Reportez-vous a la Figure 13-3.

DGC-2020HD Synchroniseur
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oujours

Entrée #7

Configuration d'alarme

Statut uniguement

Délai d'activation (s)
0

Légende
Input 7

Reconnaissance par contact

Toujours

Entrée #10

Configuration d'alarme

Statut uniquement

Délai d'activation (s)

0

Légende

Fermer disjoncteur attemateur

Reconnaissance par contact

Toujours

Entrée #13

Configuration d'alarme

Statut uniquement

Délai d'activation (s)
0

Légende
Etat disjoncteur atemateur

Reconnaissance par contact

[Toujours - ]
Entrée #16
fi d

Toujotrs

Entrée #58

Configuration d'alarme

oujours

9469370995

Statut uniguement

Délai d'activation (s)
0

Légende
Input 8

Reconnaissance par contact

Toujours

Entrée #11

Configuration d'alarme

Entrée #9

Configuration d'alarme

Statut uniguement

Délai dactivation (s)
0

Légende

Qurvrir disjoncteur attemateur

Reconnaissance par contact

Toujours

Statut uniquement

Délai d'activation (s)
0

Légende
Input 11

Reconnaissance par contact

Toujours

Entrée #14

Configuration d'alarme

Statut uniquement

Délai d'activation (s)
0

Légende
Input 14

Reconnaissance par contact

[Toujours

Entrée #12

Configuration d'alarme

Statut uniquement

Délai d'activation (s)
0

Légende
Input 12

Reconnaissance par contact

Toujours

Entrée #15

Configuration d'alarme

Statut uniquement

Délai d'activation (s)
0

Légende
Input 15

Reconnaissance par contact

[Toujours

Figure 13-3. Explorateur des paramétres, Entrées programmables, Entrées contact

4. Ouvrez l'écran Sorties du contact dans I'Explorateur des parametres, sous Entrées programmables.
Entrez « Ouvrir disjoncteur alternateur » dans le champ Légende de la sortie 5 et « Fermer
disjoncteur alternateur » dans le champ Légende de la sortie 6.

a. Sivous utilisez les sorties de contact pour contrbler le régulateur de vitesse et le régulateur
de tension, donnez la désignation « GOV Raise » (Augmentation GOV) a la sortie 9, la
désignation « GOV Lower » (Réduction GOV) a la sortie 10, la désignation « AVR Raise »
(Augmentation AVR) a la sortie 11 et la désignation « AVR Lower » (Réduction AVR) a la
sortie 12. Reportez-vous a la Figure 13-4.

Synchroniseur DGC-2020HD
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Sorties du contact

Sortie #1 Sortie #2 Sortie #3
Légende Légende Légende

Qutput 1 Qutput 2 Qutput 3

Sortie #4 Sortie #5 Sortie #6
Légende Légende Légende

Qutput 4 Quvrir disjoncteur atemateur Fermer disjoncteur atemateur
Sortie #7 Sortie #8 Sortie #9
Légende Légende Légende

Qutput 7 Qutput 8 HAugmentation GOV
Sortie #10 Sortie #11 Sortie #12
Légende Légende Légende
Réduction GOV Augmentation AVR Réduction AVF)

Figure 13-4. Explorateur des paramétres, Sorties programmables, Sorties contact

5. Ouvrez I'écran Gestion du disjoncteur (Figure 13-5) sous Gestion du disjoncteur, dans Explorateur
des parametres. Configurez le Délai d'attente de défaillance du disjoncteur.

a. Le Délai d'attente de défaillance du disjoncteur est l'intervalle de temps estimé nécessaire
pour que le disjoncteur passe de I'état « ouvert » a I'état « fermé » ou inversement. S'il ne
change pas d'état pendant ce laps de temps, une erreur du disjoncteur des lignes principales
ou de l'alternateur est générée.

Gestion du disjoncteur

Erreur du réseau
Transfert d'erreur du réseau

@ Désactivé
Activé

@) Quvrir
Fermé

@ Désactivé
Activé

Type de transfert sur un défaut du circuit principal

Etat de I'alarme de transfert en cas d'erreur sur les lignes principales

Défaillance de disjoncteur temps d'attente
Time (s)
02

Disjoncteur du groupe
Erreur capacité non atteinte (s)
30

Fermeture activée
@) Désactivé
Activé
Erreur délai capacité non atteinte (s)
120

Configuration d'ouverture du disjoncteur des lignes principales Mode de démarrage

@ Deémarrage de I'altemateur
Altemateur stable

Moniteur en phase
@) Désactivé
Activé

Désactivé
@) Activé

Inhibition de la rotation inversée

Un seul générateur -

Temps maximum en paralléle (s)

05

Délai de retour de | erreur du réseau (s)

10

Temps de retour maximum (s)

30

Délai de transfert de |' erreur du résesu (s)

10

Temps max de transfert de | erreur du réseau (s)

30

Délai douverture de transition (s)

0.0

Figure 13-5. Explorateur des paramétres, Gestion du disjoncteur, Dispositif de disjonction

6. Ouvrez I'écran Dispositif de disjonction de I'altemateur dans I'Explorateur des paramétres, sous

Gestion du disjoncteur, Dispositif de disjonction. Dans cet écran, définissez les paramétres ci-apres.

Reportez-vous a la Figure 13-6.

a. Activez le paramétre Activation de fermeture sur bus inactif, si vous souhaitez que le

disjoncteur puisse étre fermé sur un bus inactif.

DGC-2020HD
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b. Sivous utilisez des contacts a impulsions, définissez le type de contact sur Impulsion et
configurez les délais d'ouverture et de fermeture appropriés.

c. Temps de fermeture du disjoncteur : Il s'agit du temps utilisé par le synchroniseur de type
préventif pour calculer I'angle d'avance avant I'angle de glissement de 0 degré auquel
générer la commande de fermeture du disjoncteur.

Disjoncteur Générateur

Configuration du disjoncteur systeme
Disjencteur de I'alternateur, du groupe et des lignes principales

Generator Bus 2 Bus1
L
Generator D:|—n
Group
Dispaositif du disjoncteur generateur
Etiquette du disjoncteur Configuration de sortie en cas d'erreur de disjoncteur Durée de l'impulsion d'ouverture (s) Délais de transition (s)
- @ Rétention 0.0 0.00
Type de contact Retirer Durée de limpulsicn de fermeture (s) Tentatives douvertures
M Action de changement du statut externe L1 1
Aciivation de fermeture sur bus mort @ Ignorer Suivi continu Temps de fermeture du disjoncteur (ms) Tentatives de fermeture
@) Désactivé Suivi en automatique 100 1
e Fonctionnement du générateur sur réseau mart activé Compensation dangle de phase (°) Délais entre les essais (s)
© Désactivé 0 5

Activé Paoint de référence d'ouverture du disjoncteur

Niveau (%)
0.0

Délai (s)
00

Figure 13-6. Explorateur des paramétres, Gestion du disjoncteur, Dispositif de disjonction

7. Ouvrez les écrans Détection de condition appropriés dans I'Explorateur des parametres, sous
Gestion du disjoncteur, Détection de condition de bus. C'est la que vous définissez les paramétres de
détection des conditions de bus et d'alternateur (stable et erreur).

Attention

Les parameétres des conditions de l'alternateur et du bus sont
particulierement « critiques » car un disjoncteur ne peut étre fermé
que lorsque l'alternateur est stable et que le bus est stable ou mort.

Les seuils de condition de bus déterminent quand l'alternateur et le bus sont considérés comme étant
stables ou morts.

Chaque bus a son propre écran de configuration. Il s'agit notamment des écrans Détection de condition
d'altemateur, Détection de condition de bus 1 et, en option, Détection de condition de bus 2. Des
parameétres de seuil triphasé et monophasé sont disponibles dans chaque écran.

Seul I'écran Détection de condition d'alternateur est décrit ici, car les écrans Détection de condition de
bus 1 et 2 sont identiques a cet écran.

L'écran Détection de condition d'alternateur est disponible dans I'Explorateur des parametres, sous la
catégorie Gestion du disjoncteur, Détection de condition de bus et est illustré dans la Figure 13-7. Les
écrans Détection de condition de bus 1 et Détection de condition de bus 2 (en option) appartiennent
également a la catégorie Détection de condition de bus.

Quatre seuils déterminent un bus d'alternateur stable : surtension, sous-tension, surfréquence et sous-
fréquence. Chaque condition de bus (mort, erreur ou stable) a un délai d'activation. Lorsque la tension et
la fréquence du bus de l'altemateur restent dans les limites des seuils pour une durée égale au délai
d'activation d’alternateur stable, le bus de I'alternateur est considéré comme étant « stable ». Dans le cas
contraire, le bus est considéré comme ayant le statut « erreur ». Lorsque la tension de l'alternateur est
inférieure au Seuil d'alternateur inactif pendant la durée de la Temporisation d'activation d'alternateur
inactif, le bus de l'altermateur est considéré comme « inactif ».

Synchroniseur DGC-2020HD
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Gen Détection de condition

Triphasé
Paramétres de condition
Seuil mort du générateur Délai d'activation du générateur mort (s) Délai d'activation du générateur raté (=)
wm |V 0.1 0.1
0.250000 Per Unit
Paramétres de sur-tension Paramétres de sous-tension
Détection (W L-L) Décrochage Détection (W L-L) Décrochage
130 v 127 v 115 v 117 W
1.083333 Per Unit 1.058333 Per Unit 0.958333 Per Unit 0.975000 Per Unit
Paramétres de sur-fréquence Paramétres de sous-fréquence
Deétection Décrochage Détection Décrochage
62.00 Hz 61.80 Hz 53.00 Hz 58.20 Hz
1.0333 Per Unit 1.0300 Per Unit 0.9667 Per Unit 0.9700 Per Unit
Délai d'activation du générateur stable (s) Facteur d'échelle de la ligne basse Facteur d'échelle de |a fréquence alterné
0.1 1.000 1.000
Monophasé
Paramétres de condition
Seuil mort du générateur Délai d'activation du générateur mort () Délai d'activation du générateur raté (s)
an W 0.1 0.1
0.250000 Per Unit
Paramétres de sur-tension Paramétres de sous-tension
Détection (V' L-L) Décrochage Détection (W L-L) Décrochage
130 v 127 v 115 v 117 W
1.083333 Per Unit 1.058333 Per Unit 0.958333 Per Unit 0.575000 Per Unit
Parameétres de sur-frequence Paramétres de sous-fréquence
Diétection Décrochage Diétection Décrochage
62.00 Hz 61.80 Hz 53.00 Hz 58.20 Hz
1.0333 Per Unit 1.0300 Per Unit 0.9667 Per Unit 0.9700 Per Unit
Délai d'activation du générateur stable (s) Facteur d'échelle de |z ligne basse Facteur d'échelle de |a fréguence alterné
0.1 1.000 1.000

Figure 13-7. Explorateur des paramétres, Gestion du disjoncteur, Détection de condition de bus, Détection de
condition d'alternateur

Si la synchronisation de type Boucle de verrouillage de phase est sélectionnée, le synchroniseur entraine
la tension de l'alternateur et de I'angle de phase afin de correspondre aux valeurs du bus, jusqu'a ce que
la différence se situe a l'intérieur des plages définies par I'utilisateur.

Si la synchronisation de type Préventif est sélectionnée, le synchroniseur contréle la fréquence de
glissement entre l'altemateur et le bus. Il calcule le moment du signal de fermeture pour permettre au
disjoncteur de l'alternateur d'étre fermé lorsque I'angle de phase entre les deux sources correspond a
0 degré. Ce calcul tient compte du taux de glissement, du temps de fermeture du disjoncteur de
l'alternateur et de la différence d'angle de phase.

8. Ouvrez I'écran Synchronisateur dans I'Explorateur des parametres, sous Gestion du disjoncteur.
Reportez-vous a la Figure 13-2.

9. Type de synchronisation — Sélectionnez Préventif ou Boucle de verrouillage de phase comme type de
synchroniseur.

10. Fréquence de glissement — Le paramétre de fréquence de glissement correspond a la fréquence de
glissement maximum nécessaire pour entrainer la fermeture d'un disjoncteur.

DGC-2020HD Synchroniseur
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11. Fenétre de tension — La compensation de régulation est la valeur maximum, exprimée en
pourcentage, autorisée comme différence de tension entre l'alternateur et le bus, qui est nécessaire
pour entrainer la fermeture d'un disjoncteur. Ce parameétre est parfois appelé « fenétre de tension ».

12. Limite inférieure/supérieure du contrdle de glissement — (Synchroniseur par verrouillage de phase
uniquement). Ces parameétres offrent un contréle continu de la fréquence de glissement lors de la
synchronisation par verrouillage de phase.

13. Angle de fermeture du disjoncteur — (Synchroniseur par verrouillage de phase uniquement). L'angle
de fermeture du disjoncteur correspond a I'angle de phase maximum a partir d'un angle de phase de
0 degré, qui est nécessaire pour entrainer la fermeture d'un disjoncteur. Ce paramétre est parfois
appelé « fenétre d'angle » ou « fenétre de phase ».

14. Délai d'activation de la synchronisation — Ce délai correspond au délai pendant lequel les conditions
devant entrainer une synchronisation doivent étre détectées. La tension du bus et de I'alternateur
doivent étre dans les limites de la gamme des valeurs acceptables pour la durée du délai d'activation
de la synchronisation. Il est de plus nécessaire que la condition suivante soit remplie en mode
Verrouillage de phase. Les angles de phase du bus et de I'altemateur doivent étre dans les limites de
la gamme des valeurs acceptables pour I'angle de fermeture du disjoncteur pour la durée du délai
d'activation de la synchronisation.

15. Délai d'activation de défaut du synchroniseur - Ce délai correspond a la durée maximum autorisée
pour réaliser la synchronisation. Dans le cas ou ce délai expire avant qu'une fermeture du disjoncteur
n'ait lieu, une pré-alarme d'échec de synchronisation est déclenchée, mais le synchroniseur continue
de fonctionner pour permettre la fermeture manuelle du disjoncteur. Ce délai doit étre défini pour que
le processus de synchronisation dispose de suffisamment de temps et pour que la fermeture du
disjoncteur puisse avoir lieu.

Configuration de contrdle du biais AVR

var / PF
Type de sortie de contrdle du biais Largeur de Iimpulsion de correction (s) Contréle activé Taux de Ia rampe (%/s)
Désactivé - 200
Typ Intervalle de I'impulsion de correction (s) Mode de contréle REfrerendudss cent dincli )
Cri — Régulation de var - 0
Tension Gain Kp propertionnel Point de consigne en kvar (%)
Gain Kp proportionnel Fonction d'ajustement activée 1.000 0o
1.000 Désactivé - Gain Ki intégral Point de consigne initial en kvar
Gain Ki intégral Zone dinsensibilité de I'ajustement (%) 0.100 \—Pammdm de | utiisateur -
0.100 05 Gain dérivatif Kd levar analogigue maximum (%)
Gain dérivatif Kd Point de référence de nivellement 2 la tension 0.000 1000
0.000 |Tens|nn nominale v| Constante de filtre de dérivation Td Minimum kvar en analogigue (%)
Constante de filtre de dérivation Td Pente de I'ajustement 3 distance 0.000 0.0
0.000 Mone - Gain de boucle Kg Point de consigne initilal du PF
Gain de boucle Kg Pente de I'sjustement a distance (%) 0100 \—IPammetre delitieian b
0.100 200 Gain de synchronisation

Paramétre de Nivellement de tension

Nivellement de tension (V)

Tension alternative 3 (V)

Tension alternative 1 (V) Tension alternative 4 (V)

Tension alternative 2 (V)

Statisme de tension
P e de com ion de réactive (%) Décalage du statisme (%)

0.000 0.000

Gain tension mode statisme
1.000

1.000

Gain paralléle aux lignes principales en kvar
1.000

(- capacitif / + inductif)
Point de consigne PF
1.00

PF analogigue maximum
-0.60

Minimum analogue PF
0.60

Figure 13-8. Explorateur des paramétres, Configuration de contréle du biais, Configuration de contréle du
biais AVR

16. Falt > Fbus - Activez ce paramétre si nécessaire. L'activation de ce parametre force la puissance kW
a sortir de l'alternateur lorsque le disjoncteur est fermé.

Synchroniseur
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17. Talt > Tbus - Activez ce paramétre si nécessaire. L'activation de ce paramétre force I'écoulement des
vars de l'alternateur lorsque le disjoncteur est fermé.

18. Gain de vitesse de synchronisation et Gain de tension de synchronisation — Les paramétres de gain
de vitesse de synchronisation et de gain de tension de synchronisation sont fournis pour augmenter
le gain de boucle du synchroniseur automatique. Cela permet a la fonction de synchroniseur d'étre
agressive lors de la synchronisation et stable pendant l'opération de compensation de régime.

19. Gain de vitesse de groupe et Gain de tension de groupe — Lors de la synchronisation d'un groupe
d'altemateurs en parallele pour fermer le disjoncteur de groupe, I'erreur de vitesse/tension de
synchronisation est multipliée par ce gain pour permettre un meilleur controle.

20. Ouvrez I'écran Configuration de contréle du biais AVR dans I'Explorateur des paramétres, sous
Configuration de contréle du biais. Sélectionnez Contact ou Analogique comme type de sortie de
contrble de tendance. Reportez-vous a la Figure 13-8.

a. Type de sortie de controle de tendance Contact. Sélectionnez Continu ou Proportionnel
comme type de sortie de contrble de tendance.

b. Type de sortie de contrdle de tendance Analogique. Si vous choisissez d'utiliser cette
fonctionnalité, vous devez également renseigner les valeurs de gains et de gains de boucle
du controleur PID de tension. Ces parameétres peuvent nécessiter un ajustement pour obtenir
une réponse adéquate du régulateur de tension. Les procédures d'ajustement des valeurs du
contrdleur sont décrites dans le chapitre Ajustement des parameétres PID.

21. Ouvrez I'écran Configuration de contrble de biais du gouvemeur dans I'Explorateur des parametres,
sous Configuration de contréle du biais. Les parameétres du contréle de tendance du régulateur sont
similaires a ceux du controle de tendance AVR, et sont définis de la méme maniére. Suivez les
mémes étapes que pour la configuration du contréle de tendance AVR.

22. Sivous contrdlez le régulateur de tension et le régulateur de vitesse via des sorties de contact,
passez a l'étape 25. Sinon, passez a l'étape 23.

23. Ouvrez I'écran Sortie AVR dans I'Explorateur des parametres, sous Gestion alternateurs multiples.
Dans cet écran, sélectionnez les parameétres et les niveaux de sortie de décalage tels qu'ils sont
requis par le régulateur de tension. Reportez-vous a la Figure 13-9.

a. Type de sortie - Indiquez si le signal de décalage AVR doit étre Tension ou Intensité.

b. Réponse - Sélectionnez Augmentation ou Réduction. La valeur Augmentation doit étre
sélectionnée dans le cas ou une augmentation du paramétre de sortie entraine une
augmentation de la tension de sortie de l'alternateur.

c. Courant de sortie minimum (mA) et Courant de sortie maximum (mA) — Si Type de sortie est
réglé a Intensité, ces paramétres doivent étre configurés. Définissez l'intensité minimum et
maximum dans une plage de valeurs égale a la plage de valeurs d'entrée de décalage de la
tension pour le régulateur de tension. L'échelle de valeurs de ces paramétres s'étend de 4
mA a 20 mA.

d. Tension de sortie minimale (V) et Tension de sortie maximale (V) — Si Type de sortie est
réglé a Intensité, ces paramétres doivent étre configurés. Définissez la tension minimum et
maximum dans une plage de valeurs égale a la plage de valeurs d'entrée de décalage de la
tension pour le régulateur de tension. L'échelle de valeurs de ces paramétres s'étend de
-10V a +10V.
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Sortie AVR

Sélection des paramétres

[ortie AVA

Type de sortie

[Tension - ]
Réponse

[Augrnentation - ]

0

Configuration d'alarme

Délai d'activation hors échelle de référence (s)

Statut uniquement

Echelle
Paramétre minimum
-1.00

Paramétre maximum

1.00
A

Courant de sortie minimum (mA)
an
40
Courant de sortie maximum (mA)

W0

20U

Tension de sortie minimale (V)
-10.0

Tension de sortie maximale (V)
100

Figure 13-9. Explorateur des paramétres, Gestion alternateurs multiples, Sortie AVR

24. Sivous contrOlez le régulateur de vitesse avec un signal analogique, ouvrez I'écran Sortie
gouvemeur dans |'Explorateur des parametres, sous Gestion alternateurs multiples. Ces parameétres
sont identiques a ceux de la sortie AVR et doivent étre définis de la méme maniére.

25. Configurez la logique programmable pour permettre au contréleur DGC-2020HD de synchroniser
l'alternateur et de fermer son disjoncteur. Dans la logique programmable BESTlogicPlus, cliquez sur
l'onglet Eléments et faites glisser I'élément GENBRK (disjoncteur de l'alternateur) dans le schéma
logique principal. Reportez-vous a la Figure 13-10.
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Figure 13-10. Configuration du synchroniseur dans BESTlogicPlus (Etape 25)
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26. Cliquez sur l'onglet E/S et faites glisser les entrées affectées a I'étape 3, dans I'écran de la logique
principale. Connectez ensuite ces entrées aux entrées appropriées du bloc GENBRK. Faites glisser
les sorties affectées a I'étape 4 dans I'écran de la logique principale et connectez-les aux sorties
appropriées du bloc GENBRK. Reportez-vous a la Figure 13-11.
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Figure 13-11. Configuration du synchroniseur dans BESTlogicPlus (Etape 26)
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27. Sivous utilisez des sorties analogiques pour controler le régulateur de tension et le régulateur de
vitesse, aucun autre paramétrage n'est nécessaire. Si vous utilisez des contacts de sortie, ils doivent
étre configurés pour gérer ces fonctions. Dans la logique programmable BESTlogicPlus, cliquez sur
l'onglet Eléments. Faites glisser les blocs logiques GOVR et AVR dans I'écran de la logique

principale. Reportez-vous a la Figure 13-12.
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Figure 13-12. Configuration du synchroniseur dans BESTlogicPlus (Etape 27)
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28. Cliquez sur l'onglet E/S et faites glisser les sorties affectées a I'étape 5 dans I'écran de la logique
principale. Connectez les blocs logiques GOVR et AVR aux contacts de sortie appropriés. Reportez-
vous a la Figure 13-13.
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Figure 13-13. Configuration du synchroniseur dans BESTlogicPlus (Etape 28)

Cette derniere étape conclut I'implémentation du synchroniseur automatique.
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14 « Controle de tendance

Le systéme offre les parameétres nécessaires au contréle de tendance AVR et au contrdle de tendance du
régulateur. Consultez le chapitre Ajustement des parametres PID pour obtenir des instructions sur
l'ajustement des paramétres PID d'ajustement de la vitesse et sur les parameétres PID de contréle de
charge.

Configuration de contréle de tendance AVR

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus : Explorateur des paramétres, Configuration de contréle du
biais, Configuration de contrble du biais AVR

Chemin d'accés depuis le panneau avant : Explorateur des paramétres > Contréle du biais > Controle
du biais AVR

Les signaux de polarisation de la tension peuvent étre appliqués a un régulateur automatique de tension
en utilisant la sortie analogique ou les sorties de contact du DGC-2020HD. Les sorties analogiques
foumissent une tension variable comprise entre -10 et +10 Vcc ou un courant variable compris entre 0 et
20 mAcc aux entrées de polarisation du régulateur automatique de tension (AVR). Les sorties de contact
foumissent les commandes d'augmentation et de diminution aux entrées de polarisation de I'AVR. Utilisez
le paramétre Type de sortie de contrble de la polarisation pour établir le signal de polarisation correct
pour votre AVR.

Lorsque vous utilisez le type de sortie Contact, le contréleur DGC-2020HD ajuste la tension et la
fréquence de l'alternateur en envoyant des signaux de correction de tension au régulateur de tension
automatique (AVR) de l'alternateur. Ces signaux de correction sont envoyés sous la forme de fermetures
des contacts de sortie du contréleur DGC-2020HD. lls peuvent étre soit continus soit proportionnels. La
correction proportionnelle utilise des impulsions de contrdle de largeurs et d'intervalles variables.
Initialement, des impulsions longues sont envoyées lorsque les différences de tension et de fréquence
sont importantes. Une fois que des résultats sont obtenus a l'aide des impulsions de correction et que les
différences de tension et de fréquence se réduisent, la largeur des impulsions de correction est
proportionnellement réduite. Les impulsions de correction proportionnelles sont avantageuses dans les
applications ou des impulsions de correction fixes peuvent entrainer un dépassement de la fréquence de
glissement et des cibles de compensation de régulation.

Voir le paragraphe Configuration du contréle de polarisation des sorties de contact dans
BESTIogic™Plus ci-dessous pour des instructions sur la configuration du contréle de polarisation de
I'AVR en utilisant les sorties de contact du DGC-2020HD.

Lorsque vous utilisez le type de sortie analogique, un contréleur PID contréle le décalage de tension du
contréleur DGC-2020HD vers le régulateur de tension. Le contrbleur ajuste la sortie de décalage pour
ramener a zéro l'erreur entre la tension souhaitée de l'alternateur et la tension mesurée de l'alternateur.

Voir le paragraphe Configuration du contréle de polarisation des sorties analogiques pour des instructions
sur la configuration du contréle de polarisation de I'AVR en utilisant les sorties analogiques
du DGC-2020HD.

L’écran Configuration de sortie AVR de BESTCOMSPlus est illustré sur la Figure 14-1.

Configuration de la sortie

Type de sortie de contréle du biais Largeur de I'impulsion de correction (s)

| Cortact - 0.0

Type de contact de contréle de biais Intervalle de I'impulsion de correction (s)
lProportionnel vJ 0.0

Figure 14-1. Explorateur des paramétres, Paramétres de contréle de la polarisation, Paramétres de controle
de la polarisation AVR, Configuration de sortie
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Controle de la tension

La correction de la tension maintient la tension du systéme a la consigne voulue lorsque le systéme est
isolé et qu'il fonctionne en mode de partage de la puissance réactive.

Gains PID

Dans certaines circonstances, il peut étre souhaitable d'avoir des gains PID différents pour différents
types de charges. Par exemple, sur une plateforme pétroliére, les gains idéaux pour le forage peuvent
étre instables lors de la montée ou de la descente de la plateforme. De plus, pour un générateur
fonctionnant parfois seul, parfois en paralléle avec le réseau public ou d'autres générateurs, il est utile de
programmer des gains différents pour chaque scénario de charge. Le groupe de gains de chaque
scénario peut étre sélectionné via BESTIlogicPlus grace a I'élément logique « Sélection du groupe de
gains de contrble de polarisation » et aux parameétres de gain associés.

Les parametres de gain proportionnel, intégral, dérivé, constant du filtre dérivé et de boucle sont
disponibles pour les gains primaires et les groupes de gains 0, 1, 2 et 3.

Le fonctionnement de la correction de la tension est configuré par les parameétres d'activation, de seuil,
de polarisation a distance et de plage morte.

Activation de la garniture

Le paramétre Activation de la correction sélectionne I'activation ou la désactivation de la correction de
tension. La valeur par défaut "Activation lorsque le disjoncteur d'alternateur est fermé" active la correction
de la tension lorsque le disjoncteur de l'alternateur est fermé ; il la désactive lorsque le disjoncteur de
l'alternateur est ouvert. La correction de la tension est activée en permanence lorsque "Toujours activée"
est sélectionné. La régulation de tension ne fonctionne pas a moins que le contrdle var/PF ne soit
également activé.

Zone morte de réglage (%)

Lorsque le réglage de tension est actif, le réglage de la zone morte de réglage peut étre utilisé pour
améliorer la stabilité du systéme et/ou le partage des kvar. Ces améliorations sont mises en ceuvre en
comparant le réglage de la zone morte de réglage avec l'erreur de réglage de tension calculée. L'erreur
de réglage de tension est calculée comme la différence entre la tension mesurée et la consigne de
réglage de tension, divisée par la tension nominale de la machine. Un résultat calculé inférieur au réglage
de la zone morte de réglage est interprété comme une erreur nulle. Un résultat calculé supérieur au
réglage de la zone morte de réglage (non nul) entrainera le fonctionnement du PID de réglage de tension
pour ramener l'erreur de réglage de tension a zéro. Le réglage de la zone morte de réglage est exprimé
en pourcentage de la tension nominale.

Source de la consigne de réglage de tension

Le parametre Source de consigne de correction de la tension détermine la source d'ou le DGC-2020HD
obtient la consigne de correction de la tension. Vous pouvez sélectionner « Tension nominale » ou

« Tension de correction ». Quand la tension nominale est sélectionnée, la tension nominale de
l'alternateur est utilisée comme consigne de correction de la tension. Lorsque le paramétre de tension de
compensation est sélectionné, le point de consigne de compensation de tension est déterminé a partir du
paramétre de tension de compensation ainsi que de toute polarisation provenant d'une entrée analogique
et/ou d'une préposition sélectionnée dans BESTlogicPlus.

Tension de réglage

Le réglage de la tension de compensation établit la consigne de compensation de tension lorsque la
source de consigne de compensation de tension est définie sur « Réglage de la tension de
compensation ». Ce réglage peut étre ajusté a la hausse ou a la baisse en fonction des entrées

« Augmenter » et « Diminuer » de BESTlogicPlus. Il peut également étre polarisé via une entrée
analogique et le réglage « Polarisation de compensation a distance » (%). Il peut également étre modifié
selon I'un des cinq réglages de prépositionnement, ainsi que des sélections de prépositionnement de
BESTlogicPlus.

Controle de tendance DGC-2020HD
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Réqglage de la tension — Consigne min. (%), Consigne max. (%), Taux d'ajustement (%/s)

Cette consigne de tension peut étre ajustée a la hausse ou a la baisse en fonction des entrées
d'augmentation et de diminution de BESTlogicPlus. La plage de réglage est définie par les valeurs de
consigne min. et max., exprimées en pourcentage de la tension nominale du générateur. Le taux
d'ajustement correspond au taux, en pourcentage par seconde, d'augmentation ou de diminution de la
consigne du générateur en réponse aux demandes d'augmentation ou de diminution.

Biais de compensation a distance et biais de compensation a distance (%)

La consigne de réglage de tension peut étre polarisée en externe par une entrée analogique du DGC-
2020HD, d'un AEM-2020 en option ou du gestionnaire systéme. Ce dernier, qui est le DGC-2020HD du
réseau dont I'D de séquencement est différent de zéro, peut étre configuré pour diffuser un signal de
polarisation a des fins de contréle. L'entrée analogique 1 du gestionnaire systéeme permet de calculer le
signal de polarisation. Voir le chapitre Entrées analogiques pour plus d'informations.

La source de polarisation externe est sélectionnée par le paramétre Polarisation de correction a distance
qui permet également de désactiver le contréle de polarisation. La tension sera polarisée d'un
pourcentage supérieur au point de consigne de compensation de tension ou inférieur au point de
consigne de compensation de tension.

Préposition 1 a Préposition 5

Le réglage de tension comporte cing points de consigne. Chaque point de consigne peut étre affecté a
une entrée de contact programmable du DGC-2020HD. Lorsque I'entrée de contact correspondante est
fermée, le point de consigne est ajusté a la valeur de prépositionnement correspondante. Chaque
fonction de prépositionnement comporte deux réglages : Point de consigne et Taux d'ajustement. La
plage de réglage de chaque point de consigne est identique a celle du réglage de tension.

Sauvegarde automatique

Lorsque le paramétre Enregistrement automatique est activé, le DGC-2020HD enregistre
automatiquement les consignes de préposition et d'augmentation/diminution entrainées de I'extérieur 30
secondes apres un changement de valeur. La consigne enregistrée est conservée méme aprés la remise
sous tension au DGC-2020HD. Lorsque l'enregistrement automatique est désactivé, les ajustements des
consignes par des commandes de préposition et d'augmentation/diminution sont conservés uniquement
pendant la durée de la session en cours d'exécution. Le DGC-2020HD revient a la valeur configurée de
Correction de tension lorsqu'une nouvelle session d'exécution est démarrée ou lorsque la puissance est
recyclée vers le DGC-2020HD.

Fonctionnement de la compensation de tension en cas de chute — Pourcentage de chute (%) et Décalage

de chute (%)

Lorsque l'entrée de I'élément logique d'activation du statisme de correction de la tension
(VOLTTRIMDROOPENABLE) est vraie, la consigne du controleur de correction de la tension est réduite
d'un montant dicté par les parametres Pourcentage de statisme et Pourcentage de décalage de statisme
de I'Equation 14-1. Un paramétre de pourcentage de statisme de zéro (0) désactive le fonctionnement en
mode statisme.

kvar produits

Statisme PU = ((Statisme CorrTens % X > — Décalage Statisme CorrTens %) x 0,01

kvar utilisés

Equation 14-1.Consigne de mode statisme de correction de la tension

Lors du fonctionnement en mode statisme, la fonction de correction de la tension est opérationnelle, mais
la consigne est calculée en utilisant 'Equation 14-1. Ainsi, la machine corrige la tension de sortie & une
valeur de consigne calculée par I'équation de statisme. Ce mode de fonctionnement permet aux
machines reconfigurables qui reposent sur la correction de la tension de régler leur tension de sortie pour
fonctionner en mode statisme.

L’écran Contréle de la tension de BESTCOMSPlus est illustré sur la Figure 14-2.

DGC-2020HD Controle de tendance
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Contréle de la tension

Contréleur de tension

Gains

Primaire Groupe 0 Groupe 1 Groupe 2 Groupe 3

Gain Kp proportionnel Gain Kp proportionnel Gain Kp proportionnel Gain Kp proportionnel Gain Kp proportionnel
1.000) 1.000 1.000 1.000 1.000

Gain Ki intégral Gain Ki intégral Gain Ki intégral Gain Ki intégral Gain Ki intégral
0.100 0.100 0.100 0.100 0.100

Gain dérivatif Kd Gain dérivatif Kd Gain dérivatif Kd Gain dérivatif Kd Gain dénivatif Kd
0.000 0.000 0.000 0.000 0.000

Constante de filtre de dérivation Td Constante de filtre de dérivation Td Constante de filtre de dérivation Td Constante de filtre de dérivation Td Constante de filtre de dérivation Td
0.000 0.000 0.000 0.000 0.000

Gain de boucle Kg Gain de boucle Kg Gain de boucle Kg Gain de boucle Kg Gain de boucle Kg
0.100 0.100 0.100 0.100 0.100

Nivellement de tension

Fenction d'ajustement activée Pré-position 1

Désactivé ~ Point de ref 0] Taux d'ajustement (%/s)
Zone dinsensibilité de I'ajustement (%2) Enreg. auto

05 Désactivé - 2 -

e Pré-position 2

Source de consigne de correction de la tension Pente de I'sjustement a distance Paint de référence (V) Taux d'ajustement (%/s)
Tension nominale % Aucun ~ 0.0

Mivellement de tension (V) Pente de I'zjustement & distance (%) ) i

0 200 Pre-paosition 3

EE— Point de référence (V) Taux d'sjustement (%is)
Point de référence min. (%) P ge de com de réactive (%) an

70.0 0.000

Point de référence max. (%) Décalage du statisme (%) Pre-paosition 4

1200 0.000 (V) Taux d'ajustement (%/s)

Taux dajustement (/5]
10

Pre-position 5

Point de référence (V) o d'ajustement (%/s)

5
2

Figure 14-2. Explorateur des paramétres, Paramétres de contrdle de la polarisation, Paramétres de contréle
de la polarisation AVR, Contréle de la tension

Controle var/PF

Le contréleur var/PF est utilisé pour implémenter le contrdle des valeurs var et PF (facteur de puissance)
de l'alternateur lorsque celui-ci est en paralléle avec I'utilitaire, comme indiqué par I'élément logique
Parallele aux lignes principales dans le logiciel BESTlogic™ Plus. Si le contrdle des valeurs var/PF est
activé, si le disjoncteur de l'alternateur est fermé et si l'alternateur est stable, le contrdleur var/PF devient
actif.

Lorsque le type de sortie de contréle de polarisation de I'écran de configuration des sorties est réglé sur
analogique, un régulateur PID contréle la polarisation de tension du DGC-2020HD vers le régulateur de
tension. Le régulateur ajuste la polarisation de sortie pour réduire a zéro I'erreur entre la sortie kvar
souhaitée et la sortie kvar mesurée du générateur.

Activation du contréle

Ce paramétre doit étre activé pour que le régulateur var/PF soit actif. Lorsqu'il est désactivé, la machine
fonctionne en chute de tension.

Mode de contréle

Lorsque I'élément logique « Paralléle au réseau » est VRAI, le régulateur var/PF fonctionne en mode de
contrdle var ou PF selon le paramétre du mode de contrdle. Lorsque I'élément logique « Paralléle au
réseau » n'est pas VRAI, le régulateur var/PF reste actif, ramenant la sortie kvar de la machine au niveau
de sortie moyen du systéme de générateurs isolés afin de réaliser le partage des kvar. Les
communications entre groupes électrogénes permettent de déterminer le niveau de sortie moyen du
systéme de générateurs isolés.

Gains PID

Dans certaines circonstances, il peut étre souhaitable d'avoir des gains PID différents pour différents
types de charges. Par exemple, sur une plateforme pétroliére, les gains idéaux pour le forage peuvent

Controle de tendance DGC-2020HD
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étre instables lors de la montée ou de la descente de la plateforme. De plus, pour un générateur
fonctionnant parfois seul, parfois en paralléle avec le réseau public ou d'autres générateurs, il est utile de
programmer des gains différents pour chaque scénario de charge. Le groupe de gains de chaque
scénario peut étre sélectionné via BESTlogicPlus grace a I'élément logique de sélection du groupe de
gains de contrble de polarisation et aux paramétres de gain associés.

Les parametres de gain proportionnel, intégral, dérivé, constant du filtre dérivé et gain de boucle sont
disponibles pour les gains primaires et les groupes de gains 0, 1, 2 et 3.

Gain de synchronisation

La valeur du gain de synchronisation est appliquée a I'erreur sur la puissance réactive (kvar) pendant la
synchronisation du bus de groupe avec la charge ou a travers un disjoncteur d'attache. Lorsque les
altemateurs se synchronisent en groupe, la tension et la fréquence de chaque alternateur sont ajustées
en permanence pour effectuer la synchronisation. En partage de la charge, la tension de sortie des
altemateurs est ajustée en permanence pour partager la charge. Si le partage de la charge et la
synchronisation sont simultanément actifs, la synchronisation peut étre plus longue du fait que les
altemateurs sont réglés pour partager la charge en réaction aux ajustements effectués pour la
synchronisation. Le paramétre Gain de synchronisation régle la réactivité du controleur de partage de la
charge pendant la synchronisation d'un groupe. Une faible valeur du gain de synchronisation implique
que le DGC-2020HD veille moins aux réglages de partage de la charge et plus aux réglages de
synchronisation ; une valeur élevée implique le contraire.

Gain parallele au réseau

Ce réglage ajuste le gain de boucle du régulateur PID en fonctionnement paralléle au réseau. Le gain de
boucle résultant est le gain de boucle actif (Kg) du régulateur PID multiplié par le réglage du gain
parallele au réseau.

Réduction de la vitesse de rampe et du dépassement de rampe

Le taux de variation est la variation, en pourcentage de la puissance de la machine, auquel la machine
augmente sa puissance (var)/ facteur de puissance (PF) pendant la charge ou lorsqu'elle vient en ligne.
La machine utilise également cette variation pour se décharger avant de refroidir. Si une machine est la
seule machine e ligne, la variation n'a pas d'effet.

Aprés la variation de la sortie de la puissance réactive d'un alterateur, pour la placer en ligne ou hors
ligne, une suroscillation peut se produire. La probabilité de suroscillation de la puissance réactive
augmente avec le taux de variation. Généralement, la suroscillation est réduite en diminuant le taux de
variation a la valeur la plus faible. Si la suroscillation pose toujours un probléme, il est possible d'utiliser le
paramétre Réduction de suroscillation de la variation. Une réduction de 0 % de la suroscillation ne
modifie pas la suroscillation. 100 % réduit la suroscillation au maximum. La Réduction de suroscillation
de la variation doit étre activée au niveau optimal. Une réduction insuffisante peut entrainer une
suroscillation alors qu'une réduction trop importante peut entrainer une sous-oscillation.

Pourcentage de démarrage en descente

Dans certains cas, lorsqu'une installation fonctionne sur l'alimentation d'un générateur puis effectue une
transition fermée du générateur au réseau, le générateur exporte involontairement des kvar vers le
réseau pendant cette transition, ce qui peut déclencher les dispositifs de protection et perturber le
systéme. Le pourcentage de démarrage en descente peut étre utilisé pour forcer le démarrage en
descente a un niveau inférieur afin d'éliminer tout transfert involontaire de kvar.

Demande maximale en kvar (pu)

Le PID Var/PF fonctionne sur la base de calculs de kvar par unité, ou 1,0 par unité représente la capacité
nominale en kvar de la machine. Si le régulateur PID est limité a une plage de -1,0 a 1,0, la puissance en
kvar ne peut jamais dépasser la capacité nominale en kvar de la machine. Cependant, il arrive qu'une
machine soit volontairement déclassée afin de fonctionner par intermittence a des niveaux supérieurs a
sa valeur déclassée. Le réglage de la demande maximale en kvar permet de définir une valeur maximale
pour le régulateur PID supérieure a 1,0 afin de prendre en charge les machines déclassées. Par
exemple, si une machine est déclassée de 30 %, ce paramétre doit étre défini sur 1,3.

L’écran Controle Var/FP de BESTCOMSPlus est illustré sur la Figure 14-3.
DGC-2020HD Contréle de tendance
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Contrble var/FP

Contréleur var /[FP
Contréle activé
Désactive ~
Mode de contréle

Régulation de war ~
Primaire Groupe 0

Gain Kp proportionnel Gain Kp proportionnel
1.000 1.000

Gain Ki intégral Gain Ki intégral

0.100 0.100

Gain dérivatif Kd Gain dérivatif Kd

0.000 0.000

Constante de filire de dérivation Td Constante de filire de dérivation Td

0.000 0.000

Gain de boucle Kg Gain de boucle Kg
0.100 0.100

Gain de synchronisation

1.000

Gain parzlléle sur le réseau
1.000

Taux de la rampe (%/s)
200

Reéduchion du dépassement dinclinaison (%)
0

Pourcentage de démarrage de la décélération (%)
100.0

Ceonsommation kvar max. (pu)
1.000

Groupe 1
Gain Kp proportionnel
1.000

Gain Ki intégral

0.100

Gain dérivatif Kd

0.000

Constante de filire de dérivation Td

0.000

Gain de boucle Kg
0.100

Groupe 2
Gain Kp proportionnel
1.000

Gain Ki intégral
0.100
Gain dérivatif Kd
0.000

Constante de filire de dérivation Td
0.000

Gain de boucle Kg
0.100

Groupe 3
Gain Kp proportionnel
1.000

Gain Ki intégral

0.100

Gain dérivatif Kd

0.000

Constante de filire de dérivation Td

0.000

Gain de boucle Kg
0.100

Figure 14-3. Explorateur des parameétres, Paramétres de contréle de la polarisation, Paramétres de contréle
de la polarisation AVR, Contréle Var/FP

Controle var

Lorsque le contrble est activé et que le mode de contrble est réglé sur Controle var (sur I'écran Contrble
Var/FP), les paramétres ci-dessous sont activés.

Le DGC-2020HD calcule une consigne kvar opérationnelle sur la base du paramétre Source de consigne.
Lorsque le paramétre Source de consigne est réglé sur une entrée analogique DGC-2020HD ou une
entrée AEM-2020, la consigne kvar opérationnelle est égale a la valeur calculée a partir de I'entrée
analogique. Lorsque la source de consigne est définie sur Gestionnaire systeme, la consigne kvar de
fonctionnement est égale a la valeur calculée a partir de I'entrée analogique 1 du gestionnaire systéme.
Ce gestionnaire est le DGC-2020HD du systéme dont I'ID de séquencement est différent de zéro et
posséde le plus petit numéro. Des paramétres sont disponibles pour la valeur kvar analogique maximale
et minimale. Lorsque le parameétre Source de consigne est réglé sur Parametre utilisateur, le paramétre
Consigne établit la consigne kvar opérationnelle. La plage de réglage est définie par les paramétres Point
de consigne mini et Point de consigne maxi exprimés en pourcentage de la valeur kvar nominale de
l'alternateur. Le Taux d'ajustement est la vitesse, en pourcentage par seconde, a laquelle le point de
consigne de l'altemateur augmente ou diminue en réponse aux requétes d'augmentation/diminution.

Les paramétres sont prévus pour permettre des ajustements de polarisation de la consigne. Le
paramétre Source de polarisation analogique établit I'entrée analogique qui foumit les signaux de
polarisation. La source de polarisation analogique peut étre une entrée analogique du DGC-2020HD, d'un
AEM-2020 en option ou du gestionnaire systéeme. Ce dernier peut étre configuré pour diffuser un signal
de polarisation pour le contréle de la tension, du facteur de puissance ou des kW. L'entrée analogique 1
du gestionnaire systéme sert au calcul du signal de polarisation. La plage de réglage est définie par les
parameétres Polarisation mini et Polarisation maxi exprimés en pourcentage de la consigne kvar.

Chaque mode de régulation posséde 5 consignes de préposition. Chaque consigne de préposition peut
étre affectée a un contact d'entrée programmable sur le DGC-2020HD. Lorsque le contact d'entrée
approprié est fermé, la consigne est amenée a la valeur de préposition correspondante. Chaque fonction
de préposition posséde 2 parametres : Consigne et Taux d'ajustement. La plage de paramétres de
chaque consigne de préposition est identique a celle de la consigne du mode de commande

correspondant.

Controle de tendance
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Lorsque le parametre Enregistrement automatique est activé, le DGC-2020HD enregistre
automatiquement les consignes de préposition et d'augmentation/diminution entrainées de l'extérieur 30
secondes apres un changement de valeur. La consigne enregistrée est conservée méme aprés la remise
sous tension au DGC-2020HD. Lorsque I'enregistrement automatique est désactivé, les ajustements des
consignes par des commandes de préposition et d'augmentation/diminution sont conservés uniquement
pendant la durée de la session en cours d'exécution. Le DGC-2020HD revient a la valeur configurée de la
consigne kvar lorsqu'une nouvelle session d'exécution est démarrée ou lorsque la puissance est recyclée
vers le DGC-2020HD.

L’écran Contréle var de BESTCOMSPlus est illustré sur la Figure 14-4.

Régulation de var

Contréleur var

Source de consigne

| Paramétre de | utiisateur b

Polarisation analogique
Minimum kvar en analogigue (%)

0.0 100.0

kevar analogigue maximum

Point de référence VAR

Enreg. auto Pré-position 1
Désactive - Point de référence (%) Taux d'ajustement [%/s)
0.0 0.0

Point de référence (%)
0.0

Pre-position 2
Paint de référence min. (3)

-100.0

Point de référence max. (%)

100.0

Source de polarisation analogique

Aucun

T |

Tendance min. (%)
0.0

Tendance max. (%)

Point de référence (%)
0.0

Pre-position 3
Point de référence (%)
0.0

Pré-position 4
Point de référence (%)
0.0

Taux d'ajustement (*/s)
0.0

Taux d'zjustement (*/s)
0.0

Taux d'ajustement (*%/s)
0.0

Pré-position 5

Point de référence (%) Taux d'ajustement (%/s)
0.0 0.0

Tauwx d'ajustement (*%/s)
1.0

Figure 14-4. Explorateur des parameétres, Paramétres de contréle de la polarisation, Paramétres de contréle
de la polarisation AVR, Régulation de var

Contréle du facteur de puissance

Lorsque le contrble est activé et que le mode de contrdle est réglé sur Contréle du facteur de puissance
(sur I'écran Contréle Var/FP), les paramétres ci-dessous sont activés.

Le DGC-2020HD calcule une consigne opérationnelle du facteur de puissance sur la base du paramétre
Source de consigne. Lorsque le paramétre Source de consigne est réglé sur une entrée analogique
DGC-2020HD ou une entrée AEM-2020, la consigne opérationnelle du facteur de puissance est égale a
la valeur calculée a partir de I'entrée analogique. Lorsque la source de consigne est définie sur
Gestionnaire systéme, la consigne du facteur de puissance de fonctionnement est égale a la valeur
calculée a partir de I'entrée analogique 1 du gestionnaire systeme. Ce gestionnaire est le DGC-2020HD
du systeme dont I'ID de séquencement est différent de zéro et posséde le plus petit numéro. Des
parameétres sont disponibles pour la valeur FP analogique maximale et minimale. Lorsque le parameétre
Source de consigne est réglé sur Parametre utilisateur, le paramétre Consigne établit la consigne
opérationnelle du facteur de puissance. La plage de réglage est définie par les parameétres Point de
consigne mini et Point de consigne maxi exprimés en pourcentage du facteur de puissance nominal de
l'alternateur. Le Taux d'ajustement est la vitesse, en facteur de puissance par seconde, a laquelle le point
de consigne de l'alternateur augmente ou diminue en réponse aux requétes d'augmentation/diminution.

DGC-2020HD Controle de tendance
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Les paramétres sont prévus pour permettre des ajustements de polarisation de la consigne. Le
parametre Source de polarisation analogique établit I'entrée analogique qui foumnit les signaux de
polarisation. La source de polarisation analogique peut étre une entrée analogique du DGC-2020HD, d'un
AEM-2020 optionnel ou du gestionnaire systéme. Ce demier, qui est le DGC-2020HD du réseau
possédant I'D de séquencement non nul le plus bas, peut étre configuré pour diffuser un signal de
polarisation a des fins de contréle. L'entrée analogique 1 du gestionnaire systéeme sert au calcul du signal
de polarisation. La plage de réglage est définie par les parameétres Polarisation mini et Polarisation maxi
exprimés comme une partie de la consigne de facteur de puissance.

Chaque mode de régulation posséde 5 consignes de préposition. Chaque consigne de préposition peut
étre affectée a un contact d'entrée programmable sur le DGC-2020HD. Lorsque le contact d'entrée
approprié est fermé, la consigne est amenée a la valeur de préposition correspondante. Chaque fonction
de préposition posséde 2 parameétres : Consigne et Taux d'ajustement. La plage de paramétres de
chaque consigne de préposition est identique a celle de la consigne du mode de commande
correspondant.

Lorsque le paramétre Enregistrement automatique est activé, le DGC-2020HD enregistre
automatiquement les consignes de préposition et d'augmentation/diminution entrainées de I'extérieur 30
secondes apres un changement de valeur. La consigne enregistrée est conservée méme aprés la remise
sous tension au DGC-2020HD. Lorsque l'enregistrement automatique est désactivé, les ajustements des
consignes par des commandes de préposition et d'augmentation/diminution sont conservés uniquement
pendant la durée de la session en cours d'exécution. Le DGC-2020HD revient a la valeur configurée de la
consigne de facteur de puissance lorsqu'une nouvelle session d'exécution est démarrée ou lorsque la
puissance est recyclée vers le DGC-2020HD.

L’écran Contrdle du facteur de puissance de BESTCOMSPIus est illustré sur la Figure 14-5.

Contréle du facteur de puissance
Contréleur FP

Peint de consigne initilal du PF

Paramétre de |'utilisateur

Polarisation analogique

Minimum analegue PF PF analogigue maximum

(- capacitif / + inductif)
Enreg. auto Pré-position 1

Désactive

Point de référence Taux dajustement

Pgint de consigne PF 1.00

1.00 N
Pre-position 2

Paint de référence min.

Point de reférence Tauwx dajustement
1.00

Paint de référence ma:x.

0.60 Pré-position 3

Source de polarisation analogigue P:;ift de référence Taux dajustement

Aucun o

Tendance min. Pré-position 4

0.00 Point de référence Taux d'ajustement

1.00

Tendance max.

Taux d'ajustement

0.01

Pre-position 5
Paint de référence

1.00

Tauwx dajustement

Figure 14-5. Explorateur des parameétres, Paramétres de contréle de la polarisation, Paramétres de contréle
de la polarisation AVR, Contréle du facteur de puissance
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Chute de tension

Le pourcentage de chute de tension a utiliser lorsque I'unité est en mode de chute de tension est
déterminé par le paramétre de pourcentage de chute. Le mode de chute de tension est invoqué chaque
fois que le disjoncteur de I'alternateur est ouvert. Le mode de chute de tension est également invoqué
lorsque le disjoncteur de I'alternateur est fermé et que le contréle des valeurs var/PF est désactivé, ou si
I'élément logique Paralléle aux lignes principales n'est pas vrai, dans le cas ou le contréle des valeurs
var/PF n'est pas activé jusqu'a ce que I'élément logique Paralléle aux lignes principales passe a I'état
vrai. Si vous souhaitez désactiver la chute de tension, réglez la valeur du pourcentage de chute de
tension a 0. Le parametre de gain de chute de tension détermine le facteur de gain appliqué au
pourcentage de chute de tension pour compenser les différences de régulateur et obtenir les
performances de chute souhaitées. Pour tester le fonctionnement de la chute de tension, I'unité doit étre
chargée au maximum de sa charge et la tension résultante de l'alternateur doit étre comparée a la chute
souhaitée. S'il n'est pas possible de charger l'unité au maximum de sa charge, le test de chute peut
également étre réalisé avec une charge partielle. La tension estimée est déterminée par I'Equation 14-2 :

actual kvar load ) (droop percentage
*

100 ) - offset} *rated voltage

Expected voltage reduction in droop = {( o T
machine capacity

Equation 14-2. Tension attendue

Si la chute de tension ne correspond pas a la valeur attendue, calculez I'erreur en divisant la chute
attendue par la chute réelle. Entrez le résultat du paramétre Gain de chute de tension dans I'écran
Parameétres de contrble polarisation AVR.

En mode Chute de tension, la courbe de chute indique le service a la tension nominale lorsque la
machine est déchargée. La tension de sortie de I'alternateur chute du pourcentage de chute total lorsqu'il
est complétement chargé. Un paramétre Décalage de la chute permet de déplacer la courbe de chute
vers le haut ou vers le bas, afin d'atteindre la tension d'alternateur souhaitée lorsque la machine est
entierement chargée de puissance réactive. Par exemple, avec un Pourcentage de chute de 5 % et un
Décalage de la chute de 5 %, l'alternateur fonctionnera a 5 % au-dessus de la tension nominale lorsqu'il
est déchargé et a la tension nominale lorsqu'il est totalement chargé. En clair, avec le Décalage de la
chute, la Réduction de tension attendue dans la chute peut étre négative, ce qui augmente la tension
dans certaines plages de la charge kvar de la machine. La machine conservera une caractéristique de
chute, mais la tension sera toujours supérieure ou égale a la tension nominale, si le paramétre Décalage
de la chute est égal ou supérieur au paramétre Pourcentage de chute.

L’écran Contréle de statisme de tension de BESTCOMSPlus est illustré sur la Figure 14-6.

Statisme de tension

Statisme de tension
Pourcentage de compensation de puissance réactive (%) Décalage du statisme (%)
0.000 0.000

Gain tension mode statisme
1.000

Figure 14-6. Explorateur des paramétres, Paramétres de contréle de la polarisation, Paramétres de controle
de la polarisation AVR, Statisme de tension

Partage Var ilot

Bien que ces paramétres soient présents, cette fonction est en cours de développement et n’est pas
actuellement opérationnelle.

DGC-2020HD Controle de tendance
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Partage varilot

Interface partage var

Partage var analogique H

Entrée partage var

AEM 1 Entrée analogique 1 b

Figure 14-7. Explorateur des parameétres, Paramétres de contrdle de polarisation, Paramétres de controle de
polarisation AVR, Partage var ilot

Configuration de contréle de polarisation du régulateur

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus : Explorateur des paramétres, Paramétres de contrdle de la
polarisation, Paramétres de contrble de la polarisation du régulateur

Chemin d'accés depuis le panneau avant : Explorateur des paramétres > Contréle de polarisation >
Controle de polarisation du régulateur

Les signaux de polarisation de la vitesse peuvent s'appliquer a un régulateur en utilisant la sortie
analogique ou les sorties de contact du DGC-2020HD. Les sorties analogiques fournissent une tension
variable comprise entre -10 et +10 Vcc ou un courant variable compris entre 0 et 20 mAcc aux entrées de
polarisation du régulateur. Les sorties de contact fournissent les commandes d'augmentation et de
diminution aux entrées de polarisation du régulateur. Utilisez le paramétre Type de sortie de contrdle de
la polarisation pour établir le signal de polarisation correct pour votre régulateur.

Lorsque le type de sortie de contrdle de tendance est réglé a Contact, le contréleur DGC-2020HD ajuste
la tension et la fréquence de l'alternateur en envoyant des signaux de correction de vitesse a l'attention
du régulateur de vitesse de I'alternateur. Ces signaux de correction sont envoyés sous la forme de
fermetures des contacts de sortie du contréleur DGC-2020HD. lls peuvent étre soit continus soit
proportionnels. La correction proportionnelle utilise des impulsions de contrdle de largeurs et d'intervalles
variables. Initialement, des impulsions longues sont envoyées lorsque les différences de tension et de
fréquence sont importantes. Une fois que des résultats sont obtenus a l'aide des impulsions de correction
et que les différences de tension et de fréquence se réduisent, la largeur des impulsions de correction est
proportionnellement réduite. Les impulsions de correction proportionnelles sont avantageuses dans les
applications ou des impulsions de correction fixes peuvent entrainer un dépassement de la fréquence de
glissement et des cibles de compensation de régulation.

Voir le paragraphe Configuration du contréle de polarisation des sorties de contact dans BESTIlogicPlus
ci-dessous pour des instructions sur la configuration du contréle de polarisation du régulateur en utilisant
les sorties de contact du DGC-2020HD.

Configuration de la sortie

Type de sortie de contréle du biais Largeur de 'impulsion de correction (3)

| Contact - 0.0

Type de contact de contréle de biais Intervalle de Iimpulsion de correction (s)
| Proportionnel - | 0.0

Figure 14-8. Explorateur des parameétres, Paramétres de contréle de la polarisation, Paramétres de contréle
de la polarisation du régulateur, Sortie

Lorsque le type de sortie du contrdle de tendance est réglé a Analogique, un contréleur PID contréle le
signal de décalage du contréleur DGC-2020HD vers le régulateur de vitesse. Le controleur ajuste la
sortie de décalage pour ramener a zéro l'erreur entre la vitesse souhaitée de I'alternateur et la vitesse
mesurée de l'altemateur. Les paramétres suivants relatifs au contréleur PID sont disponibles : Gain
proportionnel, Gain intégral, Gain dérivatif, Constante de filire de dérivation et Gain de boucle.

Controle de tendance DGC-2020HD
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Voir le paragraphe Configuration du contréle de polarisation des sorties analogiques pour des instructions
sur la configuration du contréle de polarisation du régulateur en utilisant les sorties analogiques
du DGC-2020HD.

L’écran Configuration de la sortie du régulateur de BESTCOMSPlus est illustré sur la Figure 14-8.

Controle de la vitesse

Le contréleur de vitesse garantit que lorsqu'un systéme de générateurs est dans une configuration de
partage de charge en ilot, la vitesse du systéme reste a une fréquence souhaitée définie par le parametre
de point de consigne de réglage de vitesse (Hz).

Si la correction de la vitesse est activée dans tous les alternateurs d'un systéeme en flot permet de
s'assurer que le systéme fonctionnera a la vitesse nivelée du point de consigne. Si cette fonction n'est
pas activée sur 'ensemble des unités, le systéme en ilot peut expérimenter une déviation de la vitesse du
point de consigne en fonction des paramétres de vitesse initiale des régulateurs isochrones. La fonction
d'ajustement de la vitesse doit étre activée, ou désactivée, sur toutes les unités d'un systeme en flot. Si
cette fonction ne devait étre activée que sur certaines unités, il pourrait y avoir conflit entre la fonction
d'ajustement de vitesse et la fonction de partage de charge, entrainant un partage de charge et une
fréquence du systéme imprévisibles.

Gains PID

Dans certaines circonstances, il peut étre souhaitable d'avoir des gains PID différents pour différents
types de charges. Par exemple, sur une plateforme pétroliére, les gains idéaux pour le forage peuvent
étre instables lors de la montée ou de la descente de la plateforme. De plus, pour un générateur
fonctionnant parfois seul et parfois en paralléle avec le réseau public ou d'autres générateurs, il est utile
de programmer des gains différents pour chaque scénario de charge. Le groupe de gains de chaque
scénario peut étre sélectionné via BESTIlogicPlus grace a I'élément logique de sélection du groupe de
gains de contrble de polarisation et aux paramétres de gain associés.

Des paramétres sont disponibles pour le gain proportionnel, le gain intégral, le gain dérivé, la constante
du filtre dérivé et le gain de boucle pour les gains primaires et pour les groupes de gains 0, 1, 2 et 3.

Activation de la compensation de vitesse

Lorsque l'option Activation de la compensation de vitesse est définie sur « Activé lorsque le disjoncteur
du générateur est fermé », le générateur fonctionne a la consigne de compensation de vitesse lorsque le
disjoncteur du générateur est fermé et non connecté au réseau public. Lorsqu'elle est définie sur

« Toujours activé », le générateur fonctionne toujours a la consigne de compensation de vitesse, méme
lorsque le disjoncteur du générateur est ouvert. Cela facilite le controle de la vitesse de la machine a
partir d'un potentiométre externe et les commandes de montée/descente pour la synchronisation
manuelle.

Sauveqgarde automatique

Lorsque le parametre Enregistrement automatique est activé, le DGC-2020HD enregistre
automatiquement les consignes de préposition et d'augmentation/diminution entrainées de l'extérieur 30
secondes apres un changement de valeur. La consigne enregistrée est conservée méme aprés la remise
sous tension au DGC-2020HD. Lorsque I'enregistrement automatique est désactivé, les ajustements des
consignes par des commandes de préposition et d'augmentation/diminution sont conservés uniquement
pendant la durée de la session en cours d'exécution. Le DGC-2020HD revient a la valeur configurée de
Correction de vitesse lorsqu'une nouvelle session d'exécution est démarrée ou lorsque la puissance est
recyclée vers le DGC-2020HD.

Consigne de réglage de vitesse (Hz)

La consigne de réglage de vitesse définit la fréquence de fonctionnement du systéme de générateurs
lorsque la régulation de vitesse est active.

Zone morte de réglage de vitesse (Hz)

Lorsque la régulation de vitesse est active, la zone morte de réglage de vitesse peut étre utilisée pour
améliorer la stabilité du systéme et/ou la répartition des kW. Ces améliorations sont obtenues en
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comparant la zone morte de réglage de vitesse a I'erreur de réglage de vitesse calculée. L'erreur de
réglage de vitesse est calculée comme la différence entre la fréquence mesurée du générateur et la
consigne de réglage de vitesse, divisée par la fréquence nominale de la machine. Un résultat calculé
inférieur a la zone morte de réglage de vitesse est interprété comme une erreur nulle. Un résultat calculé
supérieur a la zone morte de réglage de vitesse (non nulle) entraine I'action du PID de vitesse pour
ramener l'erreur de vitesse a zéro. La zone morte de réglage de vitesse est exprimée en pourcentage de
la fréquence nominale.

Précision de vitesse a distance et précision de vitesse a distance (%)

La consigne de réglage de vitesse peut étre ajustée en externe par une entrée analogique du DGC-
2020HD, un AEM-2020 en option ou le gestionnaire systeme. Le gestionnaire systéeme, le DGC-2020HD
du réseau dont I'ID de séquencement est différent de zéro, peut étre configuré pour diffuser un signal de
polarisation pour le contréle de la var, du PF, des kW, de la vitesse ou de la tension. Consultez la section
Entrées analogiques pour plus d'informations.

La source de la polarisation externe est sélectionnée par le paramétre « Polarisation de vitesse a
distance », qui permet également de désactiver le contrdle de polarisation. La polarisation est limitée par
le paramétre « Polarisation de vitesse a distance » (%) a une plage, exprimée en pourcentage. La vitesse
sera polarisée de ce pourcentage au-dessus ou en dessous de la consigne de compensation de vitesse.

Fonctionnement du Speed Trim Droop — Réglage du pourcentage de statisme (%) et du décalage de

statisme (%)

Lorsque l'entrée de I'élément logique d'activation du statisme de correction de la vitesse
(SPEEDTRIMDROOPENABLE) est vraie, la consigne du contréleur de correction de la vitesse est réduite
d'un montant dicté par les paramétres Pourcentage de statisme et Pourcentage de décalage de statisme
de I'Equation 14-3. Un paramétre de pourcentage de statisme de zéro (0) désactive le fonctionnement en
mode statisme.

kW produits

Statisme PU = (Statisme CorrVit % X —
kW utilisés

) — Décalage Statisme CorrVit %) x 0,01

Equation 14-3. Consigne de mode statisme de correction de la vitesse

Lors du fonctionnement en mode statisme, la fonction de correction de la vitesse est opérationnelle, mais
la consigne est calculée en utilisant 'Equation 14-3. Ainsi, la machine corrige la vitesse de la machine a
une valeur de consigne calculée par I'équation de statisme. Ce mode de fonctionnement est nécessaire
dans les situations ou il est souhaitable de contrbler la vitesse de la machine a partir d'un potentiométre
externe ou de commandes d'augmentation/de réduction pour la synchronisation manuelle, par exemple.
Ce mode est également nécessaire dans les situations ou il est souhaitable de faire fonctionner la
machine en mode statisme avec la possibilité de déplacer la courbe de statisme vers le haut ou vers le
bas pour faire varier la sortie de la machine a une fréquence donnée a l'aide d'un potentiométre externe
ou de commandes d'augmentation/diminution.

Réqglage de la compensation de vitesse — Consigne min. (%), Consigne max. (%), Taux de réglage (%/s)

Cette consigne de compensation de vitesse peut étre ajustée a la hausse ou a la baisse en fonction des
entrées « Augmentation » et « Diminution » de BESTlogicPlus. La plage de réglage est définie par les
valeurs des consignes min. et max., exprimées en pourcentage de la tension nominale du générateur. Le
taux de réglage est la vitesse, en pourcentage par seconde, d'augmentation ou de diminution de la
consigne du générateur en réponse aux demandes d'augmentation ou de diminution.

Préposition 1 a Préposition 5

La compensation de vitesse comporte cing consignes de prépositionnement. Chaque consigne de
prépositionnement peut étre affectée a une entrée de contact programmable du DGC-2020HD. Lorsque
I'entrée de contact appropriée est fermée, la consigne est ramenée a la valeur de prépositionnement
correspondante. Chaque fonction de prépositionnement comporte deux réglages : Consigne et Taux de
réglage. La plage de réglage de chaque consigne de prépositionnement est identique a celle de la
compensation de vitesse.
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Des réglages permettent de régler la polarisation a distance de la consigne. La polarisation est limitée par
le paramétre de polarisation du trim a distance a une plage exprimée en pourcentage. La vitesse sera
biaisée de ce pourcentage au-dessus ou en dessous de la consigne de trim.

L’écran Contrdle de la vitesse de BESTCOMSPlus est illustré sur la Figure 14-9.

Contirble delavitesse

Controleur de vitesse

Vitesse
Eiauans Groupe 0 ooy Groupe 2 Groupe 3
Gain Kp proportionnel Gain kp propertonnel Gain Kp proportonel Gsin Kp proportcnrel Gain Kp proportonrel S
.Coo I o 0 R I AL Point de référence (Hz) Toux dsjustement (%s)

om0

70.00 120.00 00

Gain K intsgral Gain K intégral Gain K intégral Gin I intégral Gain I intégral 60.00
0100 0.100 0.100 0.100 0.100

Gain dérivatifKd Gain dérivatifKd Gain dérivatifKd Gain dérivaf Kd Gain dérivait Kd REre=ioma
Point de référence (Hz) Toux dsjustement (%/5)

0000 0.000 0.000 0.000 0.000
— — S — — — 60.00 000

Constante de fltre:de dé Td [ Td G & Td G de déi Td [ defiltre de dé Td
0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 Pré-position 3
Point de référence (Hz) Taux djustement (%)

Gain de boucle Kg Gain de boucle Kg Gain de boucle K Gain de boucle Kg Gain de boucle Kg
60.00 000

0100 0.100 0.100 0.100 0.100

Pré-position 4
Point de référence (Hz) Taux dajustement (%/s)

Désactivé ~ Aucun ~
60.00 000

Activation de nivellement de vitesse Pente de vitesse 3 distance

Enreg. aulo Pente de vitesse 3 distance ()

Désactivé - 20 Pré-position 5

Foint de référence (Hz) Taux dajustement (%)
60.00 000

Point de référence de nivellement & Ia vitesse (Hz) Pourcentage de compensation de puissance réactive (%)
60.00 0.000

Zone dinsensibilité dajustement dela vitesse (Hz) Décalage du statisme (%)
0.10 0.000

Figure 14-9. Explorateur des parameétres, Paramétres de contréle de la polarisation, Paramétres de contréle
de la polarisation du régulateur, Controle de la vitesse

Chute de la vitesse

Le pourcentage de chute de la vitesse a utiliser lorsque I'appareil est en mode chute est déterminé par le
paramétre de pourcentage de chute. Le systéme passe en mode de chute de la vitesse lorsque le
disjoncteur de I'alternateur est ouvert ou lorsqu'il est fermé avec le partage de la charge en kW est
désactivé. S'il est souhaité de désactiver la chute de la vitesse, configurez le pourcentage de chute avec
la valeur 0. La valeur du gain de chute de la vitesse est appliquée au pourcentage de chute de la vitesse
pour compenser les différences des régulateurs et réaliser la chute voulue. Pour tester le fonctionnement
de la chute, l'appareil doit étre totalement chargé ; la vitesse résultante de l'alternateur doit étre comparée
a la chute voulue. S'il n'est pas possible de charger complétement I'appareil, le test de chute est possible
avec une charge partielle. La vitesse attendue est déterminée par 'Equation 14-4.

Réduction de régime attendue dans lo chute
i( charge kW réelle ] (pom'csﬂmgs de chute

— - - — déral, E] # vitesse nominale
capacité machine KW nominal 100 ] g

Equation 14-4. Vitesse attendue

Si la chute de vitesse réelle ne correspond pas a la valeur attendue, calculez I'erreur en divisant la chute
attendue par la chute réelle. Entrez le résultat comme le paramétre Gain de chute de tension dans I'écran
Paramétres de controle de polarisation du régulateur.

Chute de vitesse

Chute de vitesse

Pourcentage de compensation de puissance réactive (%) Décalage du statisme (%)
0.000 0.000

Gain chute

1.000

Figure 14-10. Explorateur des paramétres, Paramétres de contrdle de la polarisation, Paramétres de contréle
de la polarisation du régulateur, Chute de vitesse

En mode Chute de vitesse, la courbe de chute indique le service a la fréquence nominale lorsque la
machine est déchargée. L'altemateur chute du pourcentage de chute total lorsqu'il est complétement
chargé. Un paramétre Décalage de la chute permet de déplacer la courbe de chute vers le haut ou vers
le bas, afin d'atteindre la fréquence d'altemateur souhaitée lorsque la machine est entiérement chargée.
Par exemple, avec un Pourcentage de chute de 5 % et un Décalage de la chute de 5 %, I'alternateur
fonctionnera a 5 % au-dessus de la vitesse de fréquence nominale lorsqu'il est déchargé et a la vitesse
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nominale lorsqu'il est totalement chargé. En clair, avec le Décalage de la chute, la Réduction de vitesse
attendue dans la chute peut étre négative, ce qui augmente la vitesse a certains niveaux de charge de la
machine. La machine conservera une caractéristique de chute, mais la vitesse sera toujours supérieure
ou égale a la vitesse nominale, si le paramétre Décalage de la chute est égal ou supérieur au paramétre
Pourcentage de chute.

L’écran Statisme de la vitesse de BESTCOMSPlus est illustré sur la Figure 14-10.

Prévision de charge (en option)

La fonction de prévision de charge en option (style xxxxxLxxx) améliore la récupération de vitesse d'un
groupe électrogéne diesel pendant I'application et le rejet de la charge.

Cette fonction est disponible pour les dispositifs DGC-2020HD du style xxxxxLxxx et équipés du
micrologiciel en version 1.02.00 ou plus récente. Consultez le chapitre Informations sur le dispositif pour
obtenir de plus amples informations sur la version de votre micrologiciel.

Lorsqu'une charge est appliquée, la vitesse de moteur commence a diminuer et le régulateur de vitesse
se met en marche en augmentant la vitesse de moteur. Cependant, la variation de la vitesse de moteur
da a l'application d'une charge est beaucoup plus lente que la variation de la puissance réelle. Le DGC-
2020HD détecte les variations de puissance réelle de la charge bien avant que la vitesse de moteur soit
affectée. Ainsi, un signal émis en aval, proportionnel a la variation de puissance réelle, est envoyé au
régulateur de vitesse pour ajuster I'accélérateur avant que la vitesse de moteur ne diminue réellement.
Cela differe des approches conventionnelles qui modifient la sortie de polarisation de vitesse vers le
régulateur de vitesse en fonction des changements de fréquence.

Fonctionnement

Figure 14-11 illustre le fonctionnement de base de la fonction de prévision de charge.

Max
= Washout | Lf:gl .| Power 5| Enable I—» Output Governor
E ) . ) P » Ll . .
Filter Filter Deadband Gain Bias
Min
P0076-87

Figure 14-11. Fonction de prévision de charge
PE PE
Washout Filter Filtre d'expiration
Lead/Lag Filter Filtre d'avance/retard
Power Deadband Plage morte de puissance
Enable Activer
Output Gain Gain de sortie
Max Max
Min Min
Governor Bias Polarisation du régulateur

Le paragraphe suivant décrit les blocs de la fonction de prévision de charge représentés dans la Figure
14-11.

Le bloc Filtre d'expiration recgoit la vitesse de variation de la puissance réelle (PE) de I'alternateur et filtre
les valeurs inférieures a un niveau défini par l'utilisateur (Tla). Ceci permet d'assurer que la fonction de
prévision de charge foumit une sortie uniquement lorsqu'une variation de puissance importante se
produit. Le retard de phase di au régulateur et a I'actionneur est compensé par le bloc Filtre
d'avance/retard grace a des niveaux définis par l'utilisateur (Tld, Tlg). Le bloc Plage morte de puissance
recgoit le niveau de la puissance réelle de I'altemateur et filtre les valeurs inférieures a un niveau défini par
l'utilisateur. Ceci permet d'assurer que la fonction de prévision de charge fournit une sortie uniquement
lorsqu'une charge importante est appliquée. La sortie de prévision de charge est inhibée par le bloc
Activation lorsque ne serait-ce qu'une condition d'activation n'est pas remplie. Voir la section Activation
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de la fonctionde prévision de charge ci-dessous. Le bloc Gain de sortie applique le gain de sortie défini
par l'utilisateur (Kla) a la sortie de prévision de charge. La valeur de la sortie de prévision de charge est
corrigée de maniére a se situer dans les limites minimales et maximales définies par le bloc Min/Max.
Enfin, la sortie de prévision de charge est ajoutée au niveau de la sortie Polarisation du régulateur
envoyé a I'ECU sous forme de signal de polarisation analogique ou d'une requéte de vitesse via le bus
CAN.

Activation de la fonction de prévision de charge

La fonction de prévision de charge est activée lorsque toutes les conditions suivantes sont vraies :

e Les paramétres Prévision de charge et Contrdle de charge sont tous les deux activés dans I'écran
Parametres de contrble de polarisation du régulateur.

o Parametres > Paramétres de contrdle de la polarisation > Parametres de contrble de
polarisation du régulateur

e Le disjoncteur de l'alternateur local est fermé

e Le disjoncteur de l'alternateur n'est pas branché en paralléle sur le réseau

e Le micrologiciel est en version 1.02.00 ou plus récente

e L'élément logique Inhiber prévision de charge de BESTlogicPlus ne regoit pas d'entrée vraie.

L'élément logique LDANTICIPATEINHIBIT de BESTlogic™ Plus (Figure 14-12) désactive la fonction de
prévision de charge s'il reste sur vrai.

LDANTICIPATEINHIBIT

+ Inhibit

Figure 14-12. Elément logique Inhiber prévision de charge
LDANTICIPATEINHIBIT LDANTICIPATEINHIBIT
Inhibit Inhibition

Réqglage des parameétres

Pour un bon fonctionnement, I'élément de prévision de charge doit &tre réglé sur chaque systéme a l'aide
des paramétres suivants. Ces paramétres sont brievement décrits ci-dessous et se trouvent dans I'écran
de paramétres Prévision de charge (Figure 14-13). Consultez le chapitre Ajustement des paramétres PID
pour obtenir des instructions sur I'ajustement des paramétres de I'élément de prévision de charge.

Prévision de charge

Prevision de charge
Prévision de charge

| Active -]

Constante du filtre d'expiration Tla Gain Kla
0.000 0.100
Constante du filtre d'avance Tid Limite max
0.000 1.000
Constante du filtre de retard Tlg Limite min
0.000 -1.000

Plage morte de puissance
0.000

Figure 14-13. Explorateur des paramétres, Paramétres de contrdle de la polarisation, Paramétres de contréle
de la polarisation du régulateur, Prévision de charge

Constante du filtre d'expiration Tla : La vitesse de variation de puissance réelle est obtenue grace au
filtre d'expiration (Un filtre d'expiration réagit uniquement aux variations, sinon il est nul.)

DGC-2020HD Controle de tendance



14-16 9469370995

Constante du filtre d'avance Tld : Le retard de phase di au régulateur et a I'actionneur est compensé a
l'aide du filtre d'avance de phase.

Constante du filtre de retard Tlg : L'avance de phase due au régulateur et a 'actionneur est
compensée a l'aide du filtre de retard de phase.

Gain Kla : Gain de sortie de la fonction de prévision de charge. Résultats de sortie positifs a une vitesse
de moteur plus élevé, résultats négatifs a une vitesse de moteur plus faible

Limite max : Gain de sortie maximum de la fonction de prévision de charge
Limite min : Gain de sortie minimum de la fonction de prévision de charge

Plage morte de puissance : Modification minimale de la sortie du filtre d'avance/retard d'anticipation de
charge qui activera I'anticipation de charge.

Controle KW

Le contréle de la puissance (KW) est réalisé avec un contréleur PID qui contrdle le signal de polarisation
de la vitesse du DGC-2020HD vers le régulateur de vitesse. Le contrdleur ajuste la sortie de polarisation
pour amener l'erreur entre la production de puissance voulue (KW) et la puissance mesurée a la valeur
nulle.

Contréle de charge activé

Ce paramétre doit étre activé pour que le contréleur KW fonctionne.

Gains PID

Dans certaines circonstances, il peut étre souhaitable d'avoir des gains PID différents pour différents
types de charges. Par exemple, sur une plateforme pétroliére, les gains idéaux pour le forage peuvent
étre instables lors de la montée ou de la descente de la plateforme. De plus, pour un générateur
fonctionnant parfois seul et parfois en paralléle avec le réseau électrique ou d'autres générateurs, il est
utile de programmer des gains différents pour chaque scénario de charge. Le groupe de gains de chaque
scénario peut étre sélectionné via BESTlogicPlus grace a I'élément logique « Sélection du groupe de
gains de contrble de polarisation » et aux parameétres de gain associés.

Des paramétres sont fournis pour le gain proportionnel, le gain intégral, le gain dérivé, la constante du
filtre dérivé et le gain de boucle pour les gains primaires et pour les groupes de gains 0, 1, 2 et 3.

La valeur du gain de synchronisation est appliquée a I'erreur sur la puissance (kW) pendant la
synchronisation du bus de groupe avec la charge ou a travers un disjoncteur d'attache. Lorsque les
alternateurs se synchronisent en groupe, la tension et la fréquence de chaque alternateur sont ajustées
en permanence pour effectuer la synchronisation. En partage de la charge, la tension de sortie des
alternateurs est ajustée en permanence pour partager la charge. Si le partage de la charge et la
synchronisation sont simultanément actifs, la synchronisation peut étre plus longue du fait que les
alternateurs sont réglés pour partager la charge en réaction aux ajustements effectués pour la
synchronisation. Le paramétre Gain de synchronisation regle la réactivité du contrleur de partage de la
charge pendant la synchronisation d'un groupe. Une faible valeur du gain de synchronisation implique
que le DGC-2020HD veille moins aux réglages de partage de la charge et plus aux réglages de
synchronisation ; une valeur élevée implique le contraire.

Gain parallele au réseau

Le réglage du gain paralléle au réseau ajuste le gain de boucle du régulateur PID KW lorsqu'il fonctionne
en paralléle avec le réseau. Le gain de boucle résultant est le gain de boucle actif (Kg) du régulateur PID
multiplié par le réglage du gain paralléle au réseau.

Réduction de la vitesse de rampe et du dépassement de rampe

Une fois la sortie kW de I'alternateur nivelée, un dépassement doit intervenir pour la mettre en ligne ou
hors ligne. La probabilité de dépassement kW augmente en méme temps que le taux d'inclinaison. En
regle générale, le dépassement diminue si le taux d'inclinaison est réduit jusqu'a la valeur la plus lente
possible. Si le dépassement est toujours problématique, le paramétre Réduction du dépassement
d'inclinaison peut étre utilisé. Lorsque ce parameétre est réglé a 0 %, aucune modification n'est apportée
au dépassement. Lorsque ce paramétre est réglé a 100 %, la réduction du dépassement est maximale.
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Le paramétre Réduction du dépassement d'inclinaison peut étre ajusté a son niveau optimal. Une
réduction trop faible peut entrainer un dépassement positif tandis qu'une réduction trop importante peut
entrainer un dépassement négatif.

Pourcentage de démarrage en descente

Dans certains cas, lorsqu'une installation fonctionne sur l'alimentation d'un générateur puis effectue une
transition fermée du générateur au réseau, le générateur exporte involontairement de I'énergie vers le
réseau pendant cette transition, ce qui peut parfois déclencher les dispositifs de protection et perturber le
systéme. Le pourcentage de démarrage en descente (kW) peut étre utilisé pour forcer le démarrage en
descente a un niveau inférieur afin d'éliminer toute exportation d'énergie involontaire.

Demande maximale en kW (pu)

Le PID kW fonctionne sur la base de calculs de puissance par unité, ou 1,0 par unité représente la
puissance nominale de la machine. Si le régulateur PID est limité a une plage de -1,0 a 1,0, la puissance
de sortie en kW ne peut jamais dépasser la puissance nominale de la machine. Cependant, il arrive
qu'une machine soit volontairement déclassée afin de fonctionner par intermittence a des niveaux
supérieurs a sa valeur déclassée. Le réglage de la demande maximale en kW permet de définir une
valeur maximale pour le régulateur PID supérieure a 1,0 afin de prendre en charge les machines
déclassées. Par exemple, si une machine est déclassée de 30 %, ce parametre doit étre défini sur 1,3.

L’écran Contréle KW de BESTCOMSPIlus est illustré sur la Figure 14-14.

Contirble kW

Contréleur kKW
Contréle

Contréle de charge activé

Désactivé ~
Primaire

Gain Kp proportionnel
1.000

Gain Ki intégral

0.100

Gain dérivatif Kd

0.000

Constante de filtre de dérivation Td
0.000

Gain de boucle Kg
0.100

Groupe 0
Gain Kp proportionnel
1.000

Gain Ki intégral

0.100

Gain dérivatif Kd

0.000

Constante de filtre de dérivation Td

0.000

Gain de boucle Kg
0.100

Groupe 1
Gain Kp proportionnel
1.000

Gain Ki intégral

0.100

Gain dérivatif Kd

0.000

Constante de filtre de dérivation Td

0.000

Gain de boucle Kg
0.100

Groupe 2
Gain Kp proportionnel
1.000

Gain Ki intégral

0.100

Gain dérivatif Kd

0.000

Constante de filtre de dérivation Td

0.000

Gain de boucle Kg
0.100

Groupe 3
Gain Kp proportionnel
1.000

Gain Ki intégral

0.100

Gain dérivatif Kd

0.000

Constante de filtre de dérivation Td

0.000

Gain de boucle Kg
0.100

Gain de synchronisation
1.000

Gain paralléle aux lignes principales en kin/
1.000

Taux de la rampe (%/s)
200

Réduction du dépassement diinclinaison (%)
0

Pourcentage de démarrage de la décélération
100.00

Consoemmation kiw/ maximum (pu)
1.000

Figure 14-14. Explorateur des paramétres, Paramétres de contrdle de la polarisation, Paramétres de contréle
de la polarisation du régulateur, Contréle kW

Mode puissance isolée (KW)

Le mode de fonctionnement manuel fournit une sortie constante au niveau de charge de base ou du
niveau d'entrée analogique. Le mode de fonctionnement automatique active le partage de la charge en
kW.

Les données de partage de la charge en kW peuvent étre transmises via Ethemet ou des lignes
analogiques partagées. La méthode de communication est déterminée par le paramétre Interface de
partage de la charge.

Lorsque la source du niveau de charge de base est définie sur une entrée analogique DGC-2020HD ou
AEM-2020, la consigne de charge de base de fonctionnement est calculée en fonction de I'entrée
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analogique concemée. Lorsque la source du niveau de charge de base est définie sur le gestionnaire
systéme, le niveau de charge de base est égal a la valeur calculée a partir de I'entrée analogique 1 du
gestionnaire systéme. Le gestionnaire systeme est le DGC-2020HD du systeme dont I'ID de
séquencement est différent de zéro et dont le numéro est le plus bas. Des paramétres sont disponibles
pour les valeurs analogiques maximale et minimale de la charge de base, qui spécifient la plage de
réglage du niveau de charge de base en pourcentage de la puissance nominale de la machine.

Lorsque Paramétre utilisateur est sélectionné pour la source du niveau de la charge de base, le
paramétre du niveau de la charge de base détermine le pourcentage de la puissance de la machine
auquel le contréleur de puissance (kW) effectue la régulation si I'alternateur est branché en paralléle sur
le réseau public. S'il est branche en paralléle sur le réseau public, I'élément logique Branchement en
parallele sur le réseau dans BESTlogicPlus doit é&tre commandé par la logique ou une entrée de contact.
Pendant le fonctionnement en branchement parallele avec le réseau public et si I'élément logique
Branchement en paralléle vers le réseau n'est pas activé, le DGC-2020HD reste en partage de charge de
puissance (kW) et peut passer en fonctionnement a 100 % ou 0 % de la puissance, ce qui peut entrainer
l'arrét de la machine ou des détériorations de la machine ou du systéme.

Mode isolé

Mode isolé
Mode de fonctionnement Miveau de charge maxamal initial
|P«Lrlomaﬁque - | Paramétre de |'utilisateur -

Interface de partage de charge

|ﬁnalogue - |

Polarisation analogique
Charge minimum analogique (%) Charge maximale analogique (%)

Enreg. auto Pré-position 1
Désactive - | Point de référence (%) Taux dajustement (%/s)
Mivesu de charge de base (% 0.0 0.0
_ _ Pré-position 2
Point de référence min. (%) Foint de référence (%) Taux dajustement (%/s)
00 00 00
Paint de référence max. (%)
100.0 Pré-position 3
- . Faint de référence (%) Tawx dajustement (%/s)
Source de polanisation anzlogigue
0.0 0.0
Aucun - |
Tendance min. (%) Pré-position 4
0.0 Point de référence (32) Taux d'ajustement (%/s)
0.0 0.0

Tendance max. (%)

0.0 3

) Pré-position 5
Taux d'ajustement (%/s) Point de référence (%) Taux dajustement (%/s)
10 00 00

Figure 14-15. Explorateur des paramétres, Paramétres de contréle de la polarisation, Paramétres de contréle
de la polarisation du régulateur, Mode isolé

La plage de réglage du niveau de la charge de base est définie par les paramétres Point de consigne
mini et Point de consigne maxi exprimés en pourcentage de la valeur kW nominale de l'altemateur. Le
Taux d'ajustement est la vitesse, en pourcentage par seconde, a laquelle le point de consigne de
l'alternateur augmente ou diminue en réponse aux requétes d'augmentation/diminution. Des paramétres
sont fournis pour permettre des ajustements de polarisation du point de consigne de charge de base. Le
paramétre Source de polarisation analogique définit I'entrée analogique qui foumit le signal de
polarisation. Cette source peut étre une entrée analogique du DGC-2020HD, d'un AEM-2020 optionnel
ou du gestionnaire systéme. Ce dernier peut étre configuré pour diffuser un signal de polarisation a des
fins de contréle. L'entrée analogique 1 du DGC-2020HD, qui est le gestionnaire systéme, sert a calculer
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le signal de polarisation. La plage de réglage est définie par les paramétres Polarisation mini et
Polarisation maxi exprimés en pourcentage de la consigne kW.

Chaque mode de régulation posséde 5 consignes de préposition. Chaque consigne de préposition peut
étre affectée a un contact d'entrée programmable sur le DGC-2020HD. Lorsque le contact d'entrée
approprié est fermé, la consigne est amenée a la valeur de préposition correspondante. Chaque fonction
de préposition posséde 2 parametres : Consigne et Taux d'ajustement. La plage de paramétres de
chaque consigne de préposition est identique a celle de la consigne du mode de commande
correspondant.

Lorsque le paramétre Enregistrement automatique est activé, le DGC-2020HD enregistre
automatiquement les consignes de préposition et d'augmentation/diminution entrainées de I'extérieur 30
secondes apres un changement de valeur. La consigne enregistrée est conservée méme aprés la remise
sous tension au DGC-2020HD. Lorsque l'enregistrement automatique est désactivé, les ajustements des
consignes par des commandes de préposition et d'augmentation/diminution sont conservés uniquement
pendant la durée de la session en cours d'exécution. Le DGC-2020HD revient a la valeur configurée du
paramétre Niveau de la charge de base lorsqu'une nouvelle session d'exécution est démarrée ou lorsque
la puissance est recyclée vers le DGC-2020HD.

L’écran Contréle KW de BESTCOMSPlus est illustré sur la Figure 14-15.

Mode de puissance (KW) en paralléle avec le réseau

Le mode de fonctionnement manuel fournit une sortie constante au niveau de charge de base ou du
niveau d'entrée analogique. Le mode de fonctionnement automatique active I'écrétement ou
l'importation/importation. La charge de base, l'importation/exportation et I'écrétement sont des modes de
contrdle de la puissance du réseau décrits au paragraphe Contrbleur de puissance ci-dessous.

Lorsque la source du niveau de charge de base est définie sur une entrée analogique DGC-2020HD ou
AEM-2020, la consigne de charge de base de fonctionnement est calculée en fonction de I'entrée
analogique concemée. Lorsque la source du niveau de charge de base est définie sur le gestionnaire
systéme, le niveau de charge de base est égal a la valeur calculée a partir de I'entrée analogique 1 du
gestionnaire systéme. Le gestionnaire systéme est le DGC-2020HD du systéme dont I'ID de
séquencement est différent de zéro et dont le numéro est le plus bas. Des paramétres sont disponibles
pour les valeurs analogiques maximale et minimale de la charge de base, qui spécifient la plage de
réglage du niveau de charge de base en pourcentage de la puissance nominale de la machine.

Lorsque la source du niveau de la charge de base est configurée pour une entrée analogique, le point de
consigne du contréleur de puissance en fonctionnement est calculé en fonction de I'entrée analogique
spécifique. Des paramétres sont disponibles pour la charge de base analogique maximale et minimale.

Lorsque Paramétre utilisateur est sélectionné pour la source du niveau de la charge de base, le
parameétre du niveau de la charge de base détermine le pourcentage de la puissance de la machine
auquel le contréleur de puissance (kW) effectue la régulation si l'alternateur est branché en paralléle sur
le réseau public. S'il est branche en paralléle sur le réseau public, I'élément logique Branchement en
paralléle sur le réseau dans BESTlogicPlus doit étre commandé par la logique ou une entrée de contact.
Pendant le fonctionnement en branchement paralléle avec le réseau public et si I'élément logique
Branchement en paralléle vers le réseau n'est pas activé, le DGC-2020HD reste en partage de charge de
puissance (kW) et peut passer en fonctionnement a 100 % ou 0 % de la puissance, ce qui peut entrainer
I'arrét de la machine ou des détériorations de la machine ou du systéme.

La plage de réglage du niveau de la charge de base est définie par les paramétres Point de consigne
mini et Point de consigne maxi exprimés en pourcentage de la valeur KW nominale de l'alternateur. Le
Taux d'ajustement est la vitesse, en pourcentage par seconde, a laquelle le point de consigne de
I'alternateur augmente ou diminue en réponse aux requétes d'augmentation/diminution. Les paramétres
sont prévus pour permettre des ajustements de polarisation de la consigne.

Le parameétre Source de polarisation analogique définit I'entrée analogique qui fournit le signal de
polarisation. Cette source peut étre une entrée analogique du DGC-2020HD, d'un AEM-2020 (en option)
ou du gestionnaire systéme. Ce dernier peut étre configuré pour diffuser un signal de polarisation a des
fins de contréle. L'entrée analogique 1 du gestionnaire systéme sert au calcul du signal de polarisation.
La plage de réglage est définie par les paramétres Polarisation mini et Polarisation maxi exprimés en
pourcentage de la consigne kW.
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Chaque mode de régulation posséde 5 consignes de préposition. Chaque consigne de préposition peut
étre affectée a un contact d'entrée programmable sur le DGC-2020HD. Lorsque le contact d'entrée
approprié est fermé, la consigne est amenée a la valeur de préposition correspondante. Chaque fonction
de préposition posséde 2 parameétres : Consigne et Taux d'ajustement. La plage de parameétres de
chaque consigne de préposition est identique a celle de la consigne du mode de commande
correspondant.

Lorsque le parametre Enregistrement automatique est activé, le DGC-2020HD enregistre
automatiquement les consignes de préposition et d'augmentation/diminution entrainées de l'extérieur 30
secondes apres un changement de valeur. La consigne enregistrée est conservée méme aprés la remise
sous tension au DGC-2020HD. Lorsque I'enregistrement automatique est désactivé, les ajustements des
consignes par des commandes de préposition et d'augmentation/diminution sont conservés uniquement
pendant la durée de la session en cours d'exécution. Le DGC-2020HD revient a la valeur configurée du
paramétre Niveau de la charge de base lorsqu'une nouvelle session d'exécution est démarrée ou lorsque
la puissance est recyclée vers le DGC-2020HD.

L’écran Contréle KW de BESTCOMSPlus est illustré sur la Figure 14-16.

Mode paralléle surle réseau

Mode paralléle sur le réseau
Mode de fonctionnement

| Manuel hd |

Niveau de charge maximal initizl

| Paramétre de |'utilisateur hd |

Polarisation analogique

Charge minimum analegigue (%) Charge maximale analogigue (%)
100.0
Enreg. auto Pré-paosition 1
Désactive - | Paint de référence (%) Taux dajustement (%/s)
] 0.0

Niveau de charge de base (%)
0o B
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Paint de référence min. (%)
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L . Paint de référence (%) Taux d'ajustement (%/s)
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Figure 14-16. Explorateur des paramétres, Paramétres de contréle de la polarisation, Paramétres de contréle
de la polarisation du régulateur, Mode paralléle sur le réseau

Configuration du contréle de polarisation des sorties de contact dans
BESTIlogic ™Plus

Les opérations suivantes décrivent la configuration des sorties de contact du DGC-2020HD contact pour
contrbler le régulateur de tension et/ou le régulateur :
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1. Vérifiez le cablage correct des connexions entre le DGC-2020HD et I'AVR et/ou le régulateur. Dans
cet exemple, les sorties de contact 7 a 10 sont utilisées ; cependant, toutes les sorties de contact

disponibles sont utilisables.

a. Connectez la bome 23 (OUT 7) a l'entrée supérieure de I'AVR.

b. Connectez la bome 24 (OUT 8) a I'entrée inférieure de 'AVR.

Connectez la borme 25 (OUT 9) a I'entrée supérieure du régulateur.

Connectez la bome 27 (OUT 10) a l'entrée inférieure du régulateur.

c
d. Connectez la bome 26 (COM 7, 8, 9) aux entrées communes de I'AVR et du régulateur.
e
f.

Connectez la bome 30 (COM 10, 11, 12) a I'entrée commune du régulateur.

Consultez les chapitres Bornes et connecteurs et Applications standards du Manuel d'installation

pour plus d'informations.

2. Dans BESTCOMSPIus, ouvrez I'écran Sorties de contact dans I'Explorateur des parametres, sous
Sorties programmables. Donnez la désignation « AVR Raise » (Augmentation AVR) a la sortie 7, la
désignation « AVR Lower » (Réduction AVR) a la sortie 8, la désignation « AVR Raise »
(Augmentation AVR) a la sortie 9 et la désignation « AVR Lower » (Réduction AVR) a la sortie 10.

Voir Figure 14-17.

Sortie #3
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Qutput 3
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Augmentation GOV

Sorties du contact
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Sortie #12
Légende
Output 12

Figure 14-17. Explorateur des paramétres, Sorties programmables, Sorties de contact

3. Dans la logique programmable BESTlogicPlus, cliquez sur l'onglet Eléments et faites glisser les
éléments AVR et GOVR dans I'écran de la logique principale. Voir Figure 14-18.

DGC-2020HD
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Figure 14-18. Configuration du contréle de polarisation des sorties de contact - Opération 3.

4. Cliquez sur l'onglet I/O (Entrées/sorties) et faites glisser les sorties affectées a I'opération 1 dans

I'écran de la logique principale et connectez-les aux sorties correspondantes des blocs AVR et

GOVR. Voir Figure 14-19.
5. Chargez les paramétres et la logique dans le DGC-2020HD.
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Figure 14-19. Configuration du contréle de polarisation des sorties de contact - Opération 4.
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Configuration du contréle de polarisation des sorties analogiques

Les procédures suivantes indiquent comment configurer le contréle de polarisation de 'AVR et du
régulateur en utilisant les sorties analogiques du DGC-2020HD.

Configuration du contréle de polarisation analogique de I'AVR

1. Vérifiez le cablage correct des connexions entre le DGC-2020HD et I'AVR. Utilisez les bornes AVR+
(64) et AVR- (65). Consultez les chapitres Bomes et connecteurs et Applications standards du
Manuel d'installation pour plus d'informations.

2. Dans BESTCOMSPIus, ouvrez I'écran Sortie AVR dans I'Explorateur des parametres, sous Gestion
de plusieurs alternateurs. Sélectionnez les paramétres et les niveaux de sortie de polarisation exigés
par le régulateur de tension. Voir Figure 14-20.

a. Type de sortie - Sélectionnez le signal de polarisation de I'AVR : Tension ou Courant.

b. Réponse - Sélectionnez Croissante ou Décroissante. Croissante doit étre sélectionné si une
augmentation du paramétre de sortie entraine une augmentation de la tension de sortie de
l'alternateur. Décroissante doit étre sélectionné si une augmentation du paramétre de sortie
entraine une diminution de la tension de sortie de I'alternateur.

c. Courant de sortie mini (mA) et Courant de sortie maxi (mA) - Si le Type de sortie est Courant,
ces parameétres doivent étre configurés. Configurez le courant minimal et maximal sur une
plage égale a la plage d'entrée de polarisation du courant pour le régulateur de tension. La
plage de ces paramétres est 4 mA a 20 mA.

d. Tension de sortie mini (V) et Tension de sortie maxi (V) - Si le Type de sortie est Tension,
ces paramétres doivent étre configurés. Configurez la tension minimale et maximale sur une
plage égale a la plage d'entrée de polarisation de la tension pour le régulateur de tension. La
plage de ces paramétres est -10 Va +10 V.

3. Chargez les paramétres dans le DGC-2020HD.

Sortie AVR

Sélection des paramétres
| Sortie AVR -

Type de sortie

|Tension - |

Réponse
| Augmentation - |

Délai d'activation hars échelle de référence (s)
]

Configuration d'alarme

Statut uniqguement - |
Echelle
Paramétre minimum Courant de sortie minimum (méa) Tension de sortie minimale (V)
-1.00 4.0 -10.0
Paramétre maximum Courant de sortie maximum (md) Tension de sortie maximale (V)
1.00 20 10.0

Figure 14-20. Explorateur des paramétres, Gestion de plusieurs alternateurs, Sortie AVR

Configuration du contréle de polarisation analogique du régulateur

1. Vérifiez le cablage correct des connexions entre le DGC-2020HD et le régulateur. Utilisez les bornes
GOV+ (66) et GOV- (67). Consultez les chapitres Bornes et connecteurs et Applications standards du
Manuel d'installation pour plus d'informations.
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2. Dans BESTCOMSPIus, ouvrez I'écran Sortie régulateur dans I'Explorateur des parametres, sous
Gestion de plusieurs altemateurs. Sélectionnez les parametres et les niveaux de sortie de
polarisation exigés par le régulateur. Voir Figure 14-21.

a. Type de sortie - Sélectionnez le signal de polarisation du régulateur : Tension ou Courant.

b. Réponse - Sélectionnez Croissante ou Décroissante. Croissante doit étre sélectionné si une
augmentation du paramétre de sortie entraine une augmentation de la vitesse de
l'alternateur. Décroissante doit étre sélectionné si une augmentation du paramétre de sortie
entraine une diminution de la vitesse de l'alternateur.

c. Courant de sortie mini (mA) et Courant de sortie maxi (mA) - Si le Type de sortie est Courant,
ces parameétres doivent étre configurés. Configurez le courant minimal et maximal sur une
plage égale a la plage d'entrée de polarisation du courant pour le régulateur. La plage de ces
parameétres est 4 mA a 20 mA.

d. Tension de sortie mini (V) et Tension de sortie maxi (V) - Si le Type de sortie est Tension,
ces paramétres doivent étre configurés. Configurez la tension minimale et maximale sur une
plage égale a la plage d'entrée de polarisation de la tension pour le régulateur. La plage de
ces parameétres est 10V a +10 V.

3. Chargez les parameétres dans le DGC-2020HD.

Sortie gouverneur

Sélection des paramétres

[ Soriie GOV ~
Type de sortie

| Tension - |

Réponse

| Augmentation - |

Délai d'activation hors échelle de référence (s)
]

Configuration d'alarme

Statut uniqguement -

Echelle

Paramétre minimum Courant de sortie minimum (ma) Tension de sortie minimale (V) MID de sortie minimale ()
-1.00 4.0 -10.0 39.8

Paramétre maximum Courant de sortie maxdamum (mé) Tension de sortie maximale (V) MID de sortie maximale (%)
1.00 20.0 100 59.8

Figure 14-21. Explorateur des paramétres, Gestion de plusieurs alternateurs, Sortie régulateur

Contréleur de la puissance réseau

Chemin de navigation BESTCOMSPIus : Explorateur des parametres, Parameétres de contrble de la
polarisation, Paramétres de contrdle de la polarisation du régulateur

Chemin d'acceés sur la face avant : Paramétres > Contréle de polarisation > Contréle de polarisation du
régulateur

Les parametres BESTCOMSPIus du Contréleur de la puissance réseau sont illustrés Figure 14-23.

Le DGC-2020HD contréle la puissance du réseau dans un des trois modes suivants : Charge de base,
Importation/Exportation et Ecrétement. Le mode Charge de base s'utilise généralement dans les
applications ou les alternateurs contrdlés alimentent la charge en permanence. Le mode
Importation/Exportation s'utilise généralement dans les applications ou la puissance réelle exportée ou
importée du réseau doit rester dans certaines limites. Le mode Ecrétement s'utilise généralement
pendant les heures de pointe pour transférer une partie de la charge du réseau vers les altemateurs. Ce
mode est particulierement efficace lorsqu'il est utilisé avec des alternateurs alimentant la charge de base.
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Dans chacun de ces modes, les alternateurs sont commandés par un point de consigne commun. Le
DGC-2020HD dans le groupe, qui contrdle le disjoncteur attaché a un bus alimenté par le réseau, est
sélectionné pour diffuser le point de consigne a tous les alternateurs participants. Ce DGC-2020HD est le
contréleur de la puissance réseau.

Un controleur de puissance réseau fonctionne dans un des trois modes suivants : Charge de base,
Importation/Exportation ou Ecrétement. Dans tous ces modes, chaque DGC-2020HD qui contrdle un
altemateur doit avoir le parametre Puissance (kW) en parallele avec le réseau configuré sur Automatique
(écran Controle de polarisation du régulateur) pour accepter le point de consigne en fonctionnement
provenant du contréleur de puissance réseau. Les modes de contréle de la puissance du réseau
contrélent la sortie de la puissance réelle des alternateurs. La sortie de la puissance réactive de chaque
alternateur est contrélée par le mode de contréle var/PF. Chaque mode de contrdle de la puissance du
réseau est contrélé par les éléments logiques BESTlogicPlus. Les éléments logiques Point de consigne
de la charge de base, Point de consigne de I'importation/exportation et Point de consigne de I'écrétement
foumnissent cing points de consigne pré-positionnés et des entrées discretes de montée et de descente.
Le mode de fonctionnement actif peut étre remplacé par I'élément logique Contréle de la puissance
réseau. Voir le chapitre BESTlogicPlus pour plus d'informations.

Si le mode de fonctionnement du contréleur d'alimentation réseau est modifié, soit en modifiant le
paramétrage, soit au moyen d'une logique programmable, chaque DGC-2020HD commandant
l'alternateur passera a la valeur de consigne du nouveau mode de fonctionnement. Chaque DGC-
2020HD commandant l'alternateur variera selon le taux de variation programmé du DGC-2020HD
contrélant l'alternateur individuellement. Les taux de variation de chaque

DGC-2020HD commandant I'alternateur peuvent étre différents.

Mode Contréle de la charge de base

Dans ce mode, tous les altemateurs branchés en paralléle sont commandés avec le méme point de
consigne de la charge de base. Ce point de consigne est exprimé en pourcentage de la puissance
nominale de chaque machine. La puissance réelle de sortie totale dépend du nombre d'alternateurs en
ligne et du point de consigne de la charge de base. Le point de consigne est réglé sur le DGC-2020HD
désigné comme le contrbleur de la puissance du réseau ; tous les alternateurs branchés en paralléle sont
commandés avec ce point de consigne.

En mode Controle de la charge de base, les disjoncteurs ne s’ouvrent ni ne se ferment automatiquement
et les alternateurs ne démarrent ni ne s’arrétent automatiquement. Les appareils DGC-2020HD en mode
Auto peuvent étre démarrés et arrétés par Plus ou en passant manuellement en mode Marche ou Arrét.

Parameétres du mode Contréle de la charge de base

Enreqgistrement automatique

Lorsque le parametre Enregistrement automatique est activé, le DGC-2020HD enregistre
automatiquement les consignes de préposition et d'augmentation/diminution entrainées de l'extérieur 30
secondes apres un changement de valeur. La consigne enregistrée est conservée méme aprés la remise
sous tension au DGC-2020HD. Lorsque l'enregistrement automatique est désactivé, les ajustements des
consignes par des commandes de préposition et d'augmentation/diminution sont conservés uniquement
pendant la durée de la session opérationnelle en cours. Les réglages sont ignorés lors de la prochaine
remise sous tension du DGC-2020HD.

Point de consigne

Les alternateurs participants fonctionnent a ce pourcentage de leur puissance nominale.

Points de consigne mini et maxi

Les points de consigne mini et maxi sont les limites de réglage supérieure et inférieure du point de
consigne.

Source de polarisation analogique

Ce paramétre définit I'entrée analogique qui fournit les signaux de polarisation du point de consigne. La
source de polarisation analogique peut étre une entrée analogique du DGC-2020HD, d'un AEM-2020
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optionnel ou du gestionnaire systéme. Ce demier, qui est le DGC-2020HD du réseau possédant I'ID de
séquencement non nul le plus bas, peut étre configuré pour diffuser un signal de polarisation a des fins
de controle. L'entrée analogique 1 du gestionnaire systéme sert au calcul du signal de polarisation.

Polarisation mini et Polarisation maxi

Les parametres Polarisation mini et Polarisation maxi spécifient la plage dans laquelle le point de
consigne peut étre polarisé a partir d'un signal d'entrée analogique. Polarisation mini définit la limite
inférieure de variation a partir du point de consigne pour le plus faible signal d'entrée analogique.
Polarisation maxi définit la limite supérieure de variation a partir du point de consigne pour le signal
d'entrée analogique le plus élevé. Exemple / un transducteur de courant 4 a 20 mA fournit le signal a
I'entrée analogique. Le point de consigne est configuré sur 50 %. Polarisation mini est configuré sur -
30 % et Polarisation maxi sur +30 %. Lorsque le signal analogique est égal a 4 mA, le point de consigne
chute de 50 % de la puissance nominale de la machine a 20 % (Polarisation mini). Lorsque le signal
analogique est égal a 20 mA, le point de consigne augmente de 50 % de la puissance nominale de la
machine a 80% (Polarisation maxi).

Taux d’ajustement

Il s'agit de la vitesse, en pourcentage par seconde, a laquelle le point de consigne de l'alternateur
augmente ou diminue en réponse a des requétes d'augmentation/diminution provenant de I'élément
logique Point de consigne de la charge de base BESTIlogicPlus.

Pré-position

Cinqg pré-positions sont proposées pour remplacer le point de consigne. lls sont activés dans
BESTIlogicPlus. Lorsque le contact d'entrée approprié est fermé, la consigne est amenée a la valeur de
préposition correspondante. Chaque fonction de préposition posséde 2 parametres : Consigne et Taux
d'ajustement. La plage de paramétres de chaque consigne de préposition est identique a celle de la
consigne du mode de commande correspondant. Voir le chapitre consacré a I'élément logique Point de
consigne de la charge de base BESTlogicPlus pour plus d'informations.

Mode Contréle de I'importation/exportation

Ce mode ajuste le point de consigne de la charge de base de tous les alternateurs branchés en paralléle
pour obtenir un niveau constant d'importation ou d'exportation de la puissance réelle sur le disjoncteur
réseau.

Initialement, au moins un alternateur doit étre démarré manuellement et branché en paralléle avec le
réseau. Ensuite, la fonction Démarrage/arrét de requéte place un autre alternateur en ligne et hors ligne
lorsque le point de consigne ou la charge du systéme change.

Un point de consigne positif représente une puissance importée du réseau. Un point de consigne négatif
représente une exportée vers le réseau. La puissance réelle mesurée affiche une valeur positive ou
négative qui correspond a la polarité du point du point de consigne. Il est indispensable que les TC de
détection soient cablés pour respecter cette convention.

Attention

Les TC de détection doivent étre cablés pour respecter les conventions
suivantes. Une puissance positive est importée du réseau. Une puissance
négative est exportée vers le réseau.

La puissance importée reste constante tant que la charge est supérieure au point de consigne
d'importation sans étre supérieure a la puissance totale de production. Si la charge est inférieure au point
de consigne inférieur d'importation de puissance, la puissance importée diminue pour correspondre a ce
qui est nécessaire a la charge. Si la charge est supérieure a la puissance totale de production, la
puissance importée augmente lorsque tous les alternateurs approchent la puissance totale.

La puissance exportée reste constante tant que la charge augmentée de la puissance exportée est
inférieure a la puissance totale de production. Si la charge augmentée de la puissance exportée est
supérieure a la puissance totale de production, la puissance exportée diminue tout en supportant
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totalement la charge. Si la charge seule est supérieure a la puissance de production, I'importation de
puissance commence.

Parameétres du mode Contrdle de I'importation/exportation

Enreqgistrement automatique

Lorsque le parametre Enregistrement automatique est activé, le DGC-2020HD enregistre
automatiquement les consignes de préposition et d'augmentation/diminution entrainées de I'extérieur 30
secondes apres un changement de valeur. La consigne enregistrée est conservée méme aprés la remise
sous tension au DGC-2020HD. Lorsque I'enregistrement automatique est désactivé, les ajustements des
consignes par des commandes de préposition et d'augmentation/diminution sont conservés uniquement
pendant la durée de la session opérationnelle en cours. Les réglages sont ignorés lors de la prochaine
remise sous tension du DGC-2020HD.

Point de consigne

Les alternateurs participants importent ou exportent cette puissance (kW).

Points de consigne mini et maxi

Les points de consigne mini et maxi sont les limites de réglage supérieure et inférieure du point de
consigne.

Source de polarisation analogique

Ce paramétre définit I'entrée analogique qui fournit les signaux de polarisation du point de consigne. La
source de polarisation analogique peut étre une entrée analogique du DGC-2020HD, d'un AEM-2020
optionnel ou du gestionnaire systéme. Ce demier, qui est le DGC-2020HD du réseau possédant I'ID de
séquencement non nul le plus bas, peut étre configuré pour diffuser un signal de polarisation a des fins
de controle. L'entrée analogique 1 du gestionnaire systéme sert au calcul du signal de polarisation.

Polarisation mini et Polarisation maxi

Les parametres Polarisation mini et Polarisation maxi spécifient la plage dans laquelle le point de
consigne peut étre polarisé a partir d'un signal d'entrée analogique. Polarisation mini définit la limite
inférieure de variation a partir du point de consigne pour le plus faible signal d'entrée analogique.
Polarisation maxi définit la limite supérieure de variation a partir du point de consigne pour le signal
d'entrée analogique le plus élevé. Exemple / un transducteur de courant 4 a 20 mA fournit le signal a
I'entrée analogique. Le point de consigne est configuré sur 500 kW. Polarisation mini est configuré sur -
200 kW et Polarisation maxi sur +200 kW. Lorsque le signal analogique est égal a 4 mA, le point de
consigne chute de 500 kW a 300 kW (Polarisation mini). Lorsque le signal analogique est égal a 20 mA,
le point de consigne augmente de 500 kW a 700 kW (Polarisation maxi).

Taux d’ajustement

Il s'agit de la vitesse, en pourcentage par seconde, a laquelle le point de consigne de l'alternateur
augmente ou diminue en réponse a des requétes d'augmentation/diminution provenant de I'élément
logique Point de consigne de l'importation/exportation BESTlogicPlus.

Préposition

Cinqg prépositions sont proposées pour remplacer le point de consigne. lls sont activés dans
BESTIlogicPlus. Lorsque le contact d'entrée approprié est fermé, la consigne est amenée a la valeur de
préposition correspondante. Chaque fonction de préposition posséde 2 parametres : Consigne et Taux
d'ajustement. La plage de paramétres de chaque consigne de préposition est identique a celle de la
consigne du mode de commande correspondant. Voir le chapitre consacré a I'élément logique Point de
consigne de l'importation/exportation BESTlogicPlus pour plus d'informations.

Mode Controle de I'écrétement

En mode de contrdle de I'écrétement, le niveau de la charge de base de tous les alternateurs branchés
en paralléle est réglé pour limiter la puissance en pointe importée du réseau. Lorsque la puissance
importée du réseau atteint une valeur prédéterminée, les alternateurs démarrent automatiquement pour
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accepter la charge. La fonction Démarrage/arrét de requéte place un autre alternateur en ligne et hors
ligne lorsque la charge du systéme change.

La Figure 14-22 illustre la réponse de l'alternateur si la charge du systéme a augmenté de la charge nulle
a 1500 kW, puis est revenue a la charge nulle. Les alternateurs sont représentés pour accepter et
délester immédiatement la charge. En fonctionnement réel, la charge et la décharge de l'alternateur se
produisent.

Setpoint: 1,000 kW
Start Level: 900 kW

1600 — End Level: 700 kW
1500 — Minimum Load: 50 kW
1400 — System Load
1300 — ———~- Mains Import
1200 — ; — — — Generator Load
S 1100 Start Level Setpoint
< 1000 — \ T T N
5 900 — (7 TN End Level
_ nd Leve
= 800 D
o 700 — =
§ 600 — .
o 500 — Minimum _——
400 — Load it N Generator
300 — Generator P AR Stop
200 — Start V N
100 ~ 7 oo
0 Tlme P0076-72
Figure 14-22. Réponse de I'alternateur en mode Controéle de I'écrétement
Real Power (kW) Puissance réelle (kW)
Start Level Niveau de démarrage
Setpoint Point de consigne
End Level Niveau final
Minimum Load Charge minimale
Generator Start Démarrage alternateur
Generator Stop Arrét alternateur
System Load Charge systéme
Mains Import Importation réseau
Generator Load Charge alternateur

Le contréle de I'écrétement réagit uniquement aux modifications de la charge. Bien que la puissance
importée du réseau soit représentée comme une pointe plate dans la Figure 14-22, elle peut étre
brievement supérieure au point de consigne lorsque la charge du systéme augmente en réalité. Si des
limitations strictes de la puissance importée sont fixées, configurez un point de consigne suffisamment
petit pour permettre des variations importantes de la charge.

Fonction Démarrage/arrét de requéte en mode Démarrage de groupe

En mode Altemateur seul, l'alternateur est arrété lorsque la charge du systéme chute au-dessous du
niveau final. En mode Démarrage de groupe, une requéte d'arrét de groupe est envoyée aux alternateurs
qui sont démarrés par la fonction d'écrétement des pointes lorsque la charge du systéme chute au-
dessous du niveau final.

Parameétres du mode Controle de I'écrétement

Charge minimale

Cette valeur est la puissance minimale (kW) que les alterateurs doivent fournir. Elle est utilisée pour
éviter que les altemateurs soient insuffisamment chargés.
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Niveau de démarrage

Lorsque la charge du systéme est supérieure a cette valeur, les altemateurs participants démarrent a
I'expiration de la Temporisation de démarrage.

Niveau final

Lorsque la charge du systéme chute au-dessous de ce niveau, les altemateurs participants s'arrétent a
l'expiration de la Temporisation de fin.

Mode de démarrage

Ce paramétre propose les options Alternateur seul et Démarrage de groupe. Si l'option Alternateur seul
est sélectionnée, le DGC-2020HD qui détecte la puissance démarre Il'alternateur local pour effectuer
I'écrétement méme s'il y a d'autres alternateurs dans le groupe. Lorsque I'option Démarrage de groupe
est sélectionnée, les alternateurs d'un groupe démarrent en fonction des besoins. Lorsqu'un contréleur
de disjoncteur d'attache a distance qui contréle un disjoncteur réseau fonctionne en mode de contrdle de
I'écrétement, le mode Démarrage de groupe doit étre sélectionné.

Ouverture de disjoncteur de groupe sur arrét

Ce paramétre est disponible lorsque le mode de démarrage est configuré sur Démarrage de groupe. Le
disjoncteur de groupe est automatiquement fermé lorsque I'écrétement démarre. Ce parametre indique si
le disjoncteur de groupe est ouvert ou reste fermé a la fin de I'écrétement.

Enreqgistrement automatique

Lorsque le parametre Enregistrement automatique est activé, le DGC-2020HD enregistre
automatiquement les consignes de préposition et d'augmentation/diminution entrainées de l'extérieur 30
secondes apres un changement de valeur. La consigne enregistrée est conservée méme aprés la remise
sous tension au DGC-2020HD. Lorsque I'enregistrement automatique est désactivé, les ajustements des
consignes par des commandes de préposition et d'augmentation/diminution sont conservés uniquement
pendant la durée de la session opérationnelle en cours. Les réglages sont ignorés lors de la prochaine
remise sous tension du DGC-2020HD.

Point de consigne

Cette valeur est la puissance maximale (kW) a importer du réseau.

Points de consigne mini et maxi

Les points de consigne mini et maxi sont les limites de réglage supérieure et inférieure du point de
consigne.

Source de polarisation analogique

Ce paramétre définit I'entrée analogique qui fournit les signaux de polarisation du point de consigne. La
source de polarisation analogique peut étre une entrée analogique du DGC-2020HD, d'un AEM-2020
optionnel ou du gestionnaire systéme. Ce demier, qui est le DGC-2020HD du réseau possédant I'ID de
séquencement non nul le plus bas, peut étre configuré pour diffuser un signal de polarisation a des fins
de controle. L'entrée analogique 1 du gestionnaire systéme sert au calcul du signal de polarisation.

Polarisation mini et Polarisation maxi

Les parametres Polarisation mini et Polarisation maxi spécifient la plage dans laquelle le point de
consigne peut étre polarisé a partir d'un signal d'entrée analogique. Polarisation mini définit la limite
inférieure de variation a partir du point de consigne pour le plus faible signal d'entrée analogique.
Polarisation maxi définit la limite supérieure de variation a partir du point de consigne pour le signal
d'entrée analogique le plus élevé. Exemple / un transducteur de courant 4 a 20 mA fournit le signal a
I'entrée analogique. Le point de consigne est configuré sur 500 kW. Polarisation mini est configuré sur -
200 kW et Polarisation maxi sur +200 kW. Lorsque le signal analogique est égal a 4 mA, le point de
consigne chute de 500 kW a 300 kW (Polarisation mini). Lorsque le signal analogique est égal a 20 mA,
le point de consigne augmente de 500 kW a 700 kW (Polarisation maxi).
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Taux d’ajustement

Il s'agit de la vitesse, en pourcentage par seconde, a laquelle le point de consigne de l'alternateur
augmente ou diminue en réponse a des requétes d'augmentation/diminution provenant de I'élément
logique Point de consigne de I'écrétement BESTlogicPlus.

Préposition

Cinqg prépositions sont proposées pour remplacer le point de consigne. lls sont activés dans
BESTIlogicPlus. Lorsque le contact d'entrée approprié est fermé, la consigne est amenée a la valeur de
préposition correspondante. Chaque fonction de préposition posséde 2 parametres : Consigne et Taux
d'ajustement. La plage de paramétres de chaque consigne de préposition est identique a celle de la
consigne du mode de commande correspondant. Voir le chapitre consacré a I'élément logique Point de
consigne de I'écrétement BESTlogicPlus pour plus d'informations.

Parameétres du contréleur de la puissance réseau

Mode

Ce parameétre permet de choisir les modes de contrle de la puissance du réseau : Charge de base,
Importation/Exportation ou Ecrétement.

Constante de filtrage de la puissance

Il s'agit de la constante de temps du filtre passe-bas appliquée a la puissance du réseau. La valeur O
indique I'absence de filtre ; la valeur 100 indique un filtre puissant.

Controle de la puissance du réseau avec des disjoncteurs d'attache et plusieurs
systémes de liaison au réseau

L'utilisation des modes d'écrétement et d'importation/exportation n'est pas limitée aux configurations
prédéfinies des disjoncteurs du systeme. Ces modes de contréle sont pris en charge dans les systemes
ayant des configurations personnalisées des disjoncteurs contenant des disjoncteurs d'attache et
plusieurs liaisons au réseau.

S'il y a plusieurs contrdleurs de la puissance réseau dans le systéme, contrélant plusieurs liaisons au
réseau, les parametres de contréle de la puissance réseau doivent étre configurés de la méme maniére
sur chaque contréleur. Lorsqu'il y a plusieurs disjoncteurs d'attache ou plusieurs liaisons au réseau, il est
possible que plusieurs DGC-2020HD soient éligibles pour le contrdle de la puissance du réseau. Lorsque
plusieurs contrdleurs de puissance du réseau sont éligibles, ce qui revient a dire que plusieurs
disjoncteurs sont attachés directement a un bus alimenté par le réseau, n'importe lequel d'entre eux peut
devenir le DGC-2020HD qui diffuse le point de consigne. Cependant, cette désignation n'est pas
permanente. Les parametres de chaque contrdleur éligible doivent étre identiques. Si les paramétres ne
sont pas identiques et si la diffusion du point de consigne de contrdle de la puissance du réseau par un
DGC-2020HD est différente lorsque le contrble est autorisé pour un autre DGC-2020HD éligible, le
comportement du systéme peut devenir instable.

Chaque contrdleur de la puissance du réseau ajoute la puissance totale importée de tous les contrdleurs
de la puissance du réseau connectés pour calculer la charge du systéme. Par exemple, pour
l'écrétement, l'importation en pointe est limitée en fonction de la puissance totale importée de tous les
réseaux connectés.

Si la configuration d'un disjoncteur systéme est inconnue, les démarrages de groupe d'écrétement sont
demandés. Cependant, aucune requéte de fermeture de disjoncteur local n'est effectuée pour brancher
les alternateurs en paralléle avec le réseau. La logique d'un automate programmable externe doit
controler les fermetures des disjoncteurs en paralléle avec le réseau.
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Controleur de la puissance des lignes principales

Mode

C de filtre de
010

Charge de base
Enreg. auto

Point de référence (%)
0.0

Paint de référence min. (33)
0.0

Paint de référence max. (%)
100.0

Source de polarisation analogigue

Aucun -

Tendance min. (%)
00

Tendance max. (%)
0.0

Taux d'ajustement (¥/s)
1.0

Pré-position 1
Point de référence (%)
00

Taux dajustement (*%/s)
0.0

Importation/Exportation
Enreg. auto

Désactivé

Foint de référence (kW)

Paoint de référence min. (k)

Paoint de référence max. (ki)

£ nnn

Source de polarisation analogigue

Aucun

Tendance min. (ki)

Tendance max. (k)

Taux d'ajustement (klwi's)

200

Pré-position 1
Foint de référence (kW)

Taux d'ajustement (kinfis)

Ecrétement des pointes
Charge minimale (k\w)

£

Niveau démarrage (k)
1,800

Niveau de fin (kW)
1,600

Délzi de démarrage (3]

Délai d'arrét (=)

Mode de démarrage

Un =seul générateur

Ouverture du disjoncteur de groupe & l'arrét
(@) Désactivé
Activé

Enreg. auto

Désactivé

Foint de référence (kW)

100

Paint de référence min. (k)
100

Paint de référence max. (kW)

20,000

Source de polarisation analogigue
Aucun

Tendance min. (k)

Tendance max. (k)

Tauwx d'ajustement (kinf's)

200

Pré-position 1
Foint de référence (k)
100

Taux d'ajustement (kiafls)

Figure 14-23. Explorateur des paramétres, Paramétres de contréle de la polarisation, Paramétres de
contréleur de la puissance réseau
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15 » Gestion d’alternateurs multiples

Les paramétres de gestion d'alternateurs multiples comprennent des paramétres pour la sortie AVR, la
sortie du régulateur de vitesse, la sortie de partage de charge, la fonction de demande de
démarrage/arrét, le séquencgage de l'alternateur, la configuration du réseau, le délestage de charges, le
démarrage de groupe et le segment de groupe.

Sortie AVR

La sortie AVR du contréleur DGC-2020HD est utilisée pour modifier le point de consigne de la tension de
I'alternateur. Si la réponse est configurée pour produire une augmentation, une tendance augmentée
produira une tension plus élevée. Si la réponse est configurée pour produire une diminution, une
tendance augmentée produira une tension moins élevée. Des paramétres sont fournis pour l'intensité de
sortie minimum, l'intensité de sortie maximum, la tension de sortie minimum et la tension de sortie
maximum.

L'écran Sortie AVR de BESTCOMSPIus® est présenté dans la Figure 15-1.

Sortie AVR

Selection des parametres
| Sortie AVR -

Type de sortie

ITension v‘

Réponse
IAugmerrtation v‘

[iélai d'activation hors échelle de référence (s)

0

Configuration d'alarme

Statut uniguement vJ
Echelle
Paramétre minimum Courant de sortie minimum (mA) Tension de sortie minimale (V)
-1.00 4.0 -10.0
Paramétre maximum Courant de sortie maximum (m&) Tension de sortie maximale (V)
1.00 20.0 100

Figure 15-1. Explorateur des parameétres, Gestion alternateurs multiples, Sortie AVR

Sortie de gouverneur

La sortie du régulateur de vitesse du contréleur DGC-2020HD est utilisée pour modifier le point de
consigne de la vitesse de l'alternateur. Si la réponse est configurée pour produire une augmentation, une
tendance augmentée produira une vitesse plus élevée. Si la réponse est configurée pour produire une
diminution, une tendance augmentée produira une vitesse moins élevée. Des parameétres sont fournis
pour l'intensité de sortie minimum, l'intensité de sortie maximum, la tension de sortie minimum et la
tension de sortie maximum.

L'écran Sortie gouverneur de BESTCOMSPIus est présenté dans la Figure 15-2.
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Sortie gouverneur
Sélection des paramétres

| Sortie GOV -
Type de sortie

| Tension - |

Réponse

| Augmentation - |

Déla d'activation hors échelle de référence (s)
]

Configuration d'alarme

Statut uniguement v|

Echelle

Paramétre minimum Courant de sortie minimum (md) Tension de sortie minimale (V) MID de sortie minimale (%)
-1.00 4.0 -10.0 9.8

Paramétre maximum Courant de sortie maximum (md) Tension de sortie maximale (V) MID de sortie maximale (%)
1.00 20.0 10.0 59.8

Figure 15-2. Explorateur des paramétres, Gestion alternateurs multiples, Sortie gouverneur

Sortie de répartition de charge

Le DGC-2020HD utilise la sortie de partage de charge mesurée pour calculer le niveau de charge moyen
par unité et utilise ce résultat comme point de consigne pour son contréleur kW. Des paramétres sont
fournis pour les valeurs de tension maximum et minimum.

L'écran Sortie de répartition de charge de BESTCOMSPIus est présenté dans la Figure 15-3.

Sortie de répariition de charge

[iélai d'activation hors Echelle de référence (s)

0

Configuration d'alarme

Statut uniguement - |

Echelle
Tenzion de sortie minimale (V)
-10.0

Tension de sortie maximale (V)
10.0

Figure 15-3. Explorateur des parameétres, Gestion alternateurs multiples, Sortie de répartition de charge

Sélection des paramétres

Lorsqu'il n'est pas nécessaire pour le contréleur DGC-2020HD de communiquer avec le régulateur AVR
ou GOV, ces sorties peuvent étre utilisées pour d'autres usages. Les paramétres que vous pouvez
sélectionner sont répertoriés dans le chapitre Protection configurable. « Parameétre minimum »
correspond au paramétre de tension ou d'intensité de sortie minimum. « Paramétre maximum »
correspond au paramétre de tension ou d'intensité de sortie maximum.

Demande de Marche/Arrét

La fonction de demande de démarrage/arrét fonctionne selon deux modes : Par charge d'unités ou
Réserve tournante. Lorsque le mode Par charge d'unités est sélectionné, le contréleur DGC-2020HD
déclenche des requétes de démarrage et d'arrét basées sur la charge systéme unifiée. Lorsque le mode
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Réserve tournante est sélectionné, le contrdleur DGC-2020HD fournit une capacité génératrice
supplémentaire en démarrant un autre alternateur qui est déja connecté au systéme.

L'objectif principal de la fonction Demande de démarrage/arrét est de faire parvenir les informations sur
les requétes de démarrage et d'arrét au gestionnaire de séquengage. Pour que la fonction de demande
de démarrage/arrét puisse fonctionner, le séquengage de l'alternateur doit étre activé. Si la charge du
systeme est au-dessus du niveau défini et que la durée correspondante de dépassement du temps
imparti au démarrage a été dépassée, une requéte de démarrage correspondante est générée. Sila
charge du systéme est en dessous du niveau d'arrét retardé et que la durée correspondante de
dépassement du temps imparti a été dépassée, une requéte d'arrét est générée.

Réserve tournante

La fonction de réserve tournante est utilisée en conjonction avec le séquencgage d'alternateur pour faire
fonctionner le nombre d'alternateurs nécessaires pour alimenter la charge existante, ainsi qu'une quantité
supplémentaire d'oscillations de puissance.

Par exemple, une centrale électrique a normalement une charge de 2 300 W tout au long de la journée,
avec des oscillations de puissance occasionnelles de 500 W. Sans réserve tournante, le contréleur DGC-
2020HD démarre uniquement le nombre d'alternateurs nécessaires pour alimenter la charge de 2 300 W.
Lorsque la charge supplémentaire de 500 W est appliquée, un autre alternateur est démarré et lorsque la
charge supplémentaire est retirée, ce méme alternateur est arrété.

Avec une réserve tournante, I'utilisateur peut ajuster un paramétre pour prendre en compte les
oscillations de puissance. La charge de la réserve est ajoutée a la charge réelle pour déterminer la
charge ajustée. Cette charge ajustée est définie par unité afin de déterminer si un alternateur doit étre
démarré ou arrété. Pour éviter les démarrages et arréts constants, un paramétre d'hystérésis est
également disponible. Il existe deux niveaux de réserve : un premier pour le fonctionnement normal et un
second pour démarrer une unité plus rapidement lorsque la réserve est inférieure.

Compensations de réserve tournante

Les décalages de réserve tournante peuvent étre activés dans la logique pour modifier la quantité de
réserve a utiliser pour le séquencgage de la réserve tournante. Cela permet aux utilisateurs de mettre en
ceuvre différents niveaux de réserve pour différentes situations de chargement. Ceci est utile lorsque
certains modes de fonctionnement du systéme nécessitent de grandes variations de la demande de
puissance, mais que d'autres modes seront plus stables.

Un exemple pourrait étre un systéme ou de grandes pompes peuvent s'allumer et s'éteindre par
intermittence pendant des intervalles de temps, mais ne sont pas utilisées du tout a d'autres moments.
Les décalages de la réserve tournante peuvent étre utilisés pour obtenir une capacité de réserve
supplémentaire en ligne afin de gérer les écarts de puissance importants lorsque le fonctionnement de la
pompe est prévu.

Les décalages sont ajoutés a la fois au niveau de capacité 1 et au niveau de capacité 2. lls se trouvent
uniqguement dans le contréleur local, les décalages de réserve définis dans plusieurs unités ne sont pas
tous additionnés.

Pour un fonctionnement cohérent, toutes les unités doivent étre configurées avec les mémes critéres de
démarrage/arrét de demande et de séquencement, et les mémes compensations de réserve tournante
doivent étre déclenchées dans toutes les unités. Cela garantit que la fonctionnalité du gestionnaire de
systeme est transférée en conséquence lorsque I'ID de séquence différent de zéro numéroté le plus bas
change dans le systeme. Si plusieurs unités ont le méme ID de séquencement, un gestionnaire de
systéme est choisi en fonction de I'adresse MAC du DGC-2020HD.

L'écran Demande de Marche/Arrét de BESTCOMSPlus est présenté dans la Figure 15-4.
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Demande de Marche/Arrét
flota Paralléle aux lignes principales
Mode de marche-arrét de la demande Mode de marche-arrét de la demande
Par charge dunités ~ DEésactivé ~
Par charge d'unités Par charge d'unités
Démarrage retardé nivesu 1 (pu) Dépassement du temps imparti de démarrage niveau 1 (g) Démarrage retardé niveau 1 (pu) Dépassement du temps imparti de démarrage niveau 1 (s)
0.000 0.000 0
Deémarrage retardé nivesu 2 (pu) Dépassement du temps imparti de démarrage niveau 2 (s) Démarrage retardé niveau 2 (pu) Dépassement du temps imparti de démarrage niveau 2 (s)
0.000 0
Miveau d'amét retartdée (pu) Dépassement du temps imparti pour I'amét (s) Niveau d'amét retaridé (pu) Dépassement du temps imparti pour I'arrét (s)
0.000 0.000 a
Rotation inversée Rotation inversée
Niveau de capacité 1 (kW) Dépassement du temps imparti de démarrage niveau 1 (s) Niveau de capacité 1 (ki) Dépassement du temps imparti de démarrage niveau 1 (s)
100 0 100 0
Niveau de capacité 2 (k) Dépassement du temps imparti de démarrage niveau 2 (s) Niveau de capacité 2 (kW) Dépassement du temps imparti de démarrage niveau 2 (s)
10 0 10 0
Hystérésis (ki) Dépassement du temps imparti pour I'amét (s) Hystérésis (ki) Dépassement du temps imparti pour I'amét (=)
Décalages réserve tournante Décalages réserve tournante
Décalage réserve 1 (kW) Décalzge réserve 9 (kW) Décalage réserve 1 (kW) Décalage réserve 3 (kW)
Décalage réserve 2 (kW) Décalage réserve 10 (kW) Décalage réserve 2 (kW) Décalage réserve 10 (kiw)
Decalzge réserve 3 (k) Decalage réserve 11 (ki) Décalage réserve 3 (k) Décalage réserve 11 (ki)
Decalage réserve 4 (k) Décalage réserve 12 (kW) Décalage réserve 4 (ki) Décalage réserve 12 (ki)
Décalage réserve 5 (kW) Décalage réserve 13 (kW) Décalage réserve 5 (kW) Décalage réserve 13 (kW)
Décalage réserve 6 (k) Décalage réserve 14 (ki) Décalage réserve 6 (ki) Décalage réserve 14 (ki)
Décalage réserve 7 (k) Décalage réserve 15 (ki) Décalage réserve 7 (kW) Décalage réserve 15 (ki)
Décalage réserve 8 (k'w) Décalage réserve 16 (kW) Décalage réserve 8 (ki) Décalage réserve 16 (k)

Figure 15-4. Explorateur des paramétres, Gestion alternateurs multiples, Demande de Marche/Arrét

Séquencage de I’alternateur

La fonction de séquengage d'un groupe d'unités de partage de charge en réseau permet a ces unités de
gérer la charge en démarrant et en arrétant les unités appropriées en fonction d'un facteur de demande
de charge et de la capacité disponible. Ce mode de fonctionnement est utilisé pour déterminer 'ordre
dans lequel chaque alternateur d'un groupe contribue a la production de puissance des systémes lors
d'une requéte de demande de démarrage/arrét. Le paramétre de temps de démarrage maximum définit le
temps d'attente suivant une requéte de démarrage avant qu'une demande de démarrage/arrét puisse
demander le démarrage de |'unité suivante sur la liste des priorités. Le temps d'arrét maximum définit la
durée d'attente suivant une requéte de demande de démarrage/arrét avant que I'unité suivante ne puisse
réponde a une demande de démarrage/arrét.

Attention

Pour que le séquencage de l'alternateur fonctionne correctement, le
parameétre Contréle de charge activé doit d'abord étre activé. Ce
parameétre est disponible dans I'écran Configuration de contréle du
biais du gouverneur de BESTCOMSPIus ou via l'interface du panneau
avant.

Par défaut, les unités vérifient d'abord si un mode cohérent est présent sur les contréleurs actuellement
en réseau. Si un mode cohérent est détecté, il est adopté. Si aucun mode cohérent n'est trouvé, l'unité
entre dans un état de disparité de mode. En cas de disparité de mode, vérifiez que toutes les machines
du réseau sont configurées pour le méme mode de séquengage d'alternateur.
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Chaque DGC-2020HD dispose de son propre statut de démarrage/arrét en ce qui concerne le
séquencgage. Lorsqu'un changement apparait dans le mode de séquengage de l'alternateur sur l'une des
unités, cette modification se propage a toutes les unités connectées qui ne sont pas en mode désactive.
Toutes les unités du réseau sont notifiées de ce changement de mode. Une unité peut fonctionner en
mode de séquencgage si elle est en mode automatique et si le mode de séquengage n'est pas désactivé.

Si deux unités (ou plus) ont le méme paramétre de classement, l'identité (ID) de séquencgage est utilisée
pour déterminer a quelle unité la priorité doit étre donnée. Par exemple, si le mode de séquengage est
paramétré sur Ordre croissant par taille et que les deux machines disposent d'une puissance égale a
100 kW, l'unité avec I'ID de séquencgage la plus basse obtient la priorité. Dans le cas ou les deux unités
devaient avoir la méme ID de séquengage, I'unité qui dispose de l'identité la plus basse (basée sur
I'adresse Mac) obtient la priorité.

Si une unité devait ne pas répondre a une demande de séquencgage, l'alternateur suivant dans la
séquence recevrait une requéte. Dans ce cas, l'alternateur ayant été préalablement victime d'une erreur
de démarrage serait de nouveau I'objet d'une requéte lors du cycle suivant de la séquence.

Vous pouvez arréter la derniére machine dans le cas ou il n'existe aucune charge sur le systéeme en
activant la fonction Autoriser I'arrét de la derniére unité.

L'écran Séquencage de l'alternateur de BESTCOMSPIus est présenté dans la Figure 15-5.

Séquencage de I'alternateur

flote Paralléle aux lignes principales
Mode Mode

|Ten'|ps de service échelonné - | | Désactivé -
Séquengage didentité Séquengage didentité

] ]

Temps de démarrage maximal de I'slternateur en secondes (s) Temps de démarrage maximal de I'slternateur en secondes (s)
60 &0

Temps d'arrét maximal de I'alternateur en secondes (s) mps d'arrét maximal de I'alternateur en secondes (s)

60

o

=
=1

Autorisé I'arrét de la derniére unité Autorisé I'arrét de la derniére unité

| Désactivé hd | Désactivé

Figure 15-5. Explorateur des parameétres, Gestion alternateurs multiples, Séquencgage de I'alternateur

Les différents modes de séquencage sont décrits dans les paragraphes suivants :

Désactivé

Il s'agit du seul mode qui peut coexister avec un mode différent dans un systéme en réseau. Une unité
configurée pour étre désactivée ne participe pas aux opérations de démarrage et d'arrét séquentiel, et ne
répond pas aux requétes de demande de démarrage/arrét.

Temps de service échelonné

Lorsque ce mode est sélectionné, les unités cherchent a trier la priorité au démarrage de toutes les unités
non désactivées du réseau dans l'ordre croissant des heures de service restantes. Dans cette
configuration, un réseau d'unités répond a une requéte de demande de démarrage en langant d'abord
l'unité ayant le moins d'heures de service restantes. Si une unité ne dispose plus d'heures de service
restantes, elle est placée dans la position la plus basse possible sur I'échelle des priorités. Dans le cas ou
deux unités (ou plus) ont le méme nombre d'heures de service restantes, la plus haute priorité au
démarrage est attribuée a I'unité avec le plus petit nombre d'heures cumulées de fonctionnement du
moteur. Les unités en mode de fonctionnement automatique dont le nombre d'heures de service
restantes est le plus élevé répondent les premiéres aux requétes de demande d'arrét. L'ordre de
séquencgage est réévalué toutes les 24 heures dans un systéme en cours d'exécution pendant de longues
périodes de temps.
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Heures moteur symétriques

Si ce mode est sélectionné, les unités cherchent a trier la priorité de démarrage de toutes les unités en
réseau non-désactivées par ordre croissant d'heures moteur cumulées. Dans cette configuration, un
réseau d'unités répondra a une requéte de démarrage de la demande en démarrant d'abord I'unité avec
le moins d'heures cumulées de fonctionnement du moteur.L'ordre de séquencage est réévalué toutes les
24 heures dans un systéme en cours d'exécution pendant de longues périodes de temps.

Temps de service balancé

Dans ce mode, les unités cherchent a trier la priorité au démarrage de toutes les unités non désactivées
du réseau dans l'ordre décroissant des heures de service restantes. Dans cette configuration, un réseau
d'unités répond a une requéte de demande de démarrage en langant d'abord l'unité ayant le plus
d'heures de service restantes. Dans le cas ou deux unités (ou plus) ont le méme nombre d'heures de
service restantes, la plus haute priorité au démarrage est attribuée a l'unité avec le plus petit nombre
d'heures cumulées de fonctionnement du moteur. Les unités en mode de fonctionnement automatique
dont le nombre d'heures de service restantes est le plus bas répondent les premiéres aux requétes de
demande d'arrét. L'ordre de séquencgage est réévalué toutes les 24 heures dans un systéme en cours
d'exécution pendant de longues périodes de temps.

Ordre croissant par taille

Les unités cherchent a trier la priorité au démarrage de toutes les unités non désactivées du réseau dans
I'ordre décroissant de leur capacité de charge réelle. Dans cette configuration, un réseau d'unités répond
a une requéte de demande de démarrage en langant d'abord I'unité ayant la capacité de charge la plus
importante. Dans le cas ou deux unités (ou plus) ont des capacités identiques, la plus haute priorité au
démarrage est attribuée a I'unité avec l'identité de séquencage la plus basse. L'ordre d'arrét est l'inverse
de l'ordre de démarrage.

Ordre décroissant par taille

La priorité au démarrage de toutes les unités non désactivées du réseau est triée dans I'ordre croissant
de leur capacité de charge réelle. Dans cette configuration, un réseau d'unités répond a une requéte de
demande de démarrage en langant d'abord 'unité ayant la capacité de charge la plus petite. Dans le cas
ou deux unités (ou plus) ont des capacités identiques, la plus haute priorité au démarrage est attribuée a
l'unité avec l'identité de séquencgage la plus basse. L'ordre d'arrét est I'inverse de I'ordre de démarrage.

Ordre croissant par numéro d'identité

Les unités cherchent a trier la priorité au démarrage de toutes les unités non désactivées du réseau dans
I'ordre croissant de leur ID de séquengage. Dans cette configuration, un réseau d'unités répond a une
requéte de demande de démarrage en langant d'abord I'unité ayant l'identité de séquengage la plus
basse. Les unités doivent disposer d'une identité (ID) de séquengage unique pour faire partie d'un
réseau. L'ordre d'arrét est l'inverse de I'ordre de démarrage.

Configuration de réseau

L'identité (ID) de séquengage de I'unité programmée et les identités de séquencgage de toutes les autres
unités faisant partie d'un systéme en réseau doivent étre renseignées dans le tableau des identités de
séquence attendues. Si lI'une des unités passe a I'état « hors ligne » et que la pré-alarme d'identité est
activée dans I'écran des paramétres Pré-alarmes, une pré-alarme correspondante apparait sur le
panneau avant et dans I'écran des mesures du logiciel BESTCOMSPIus. Si une identité (ID) de séquence
attendue est détectée sur au moins deux unités et que la pré-alarme de répétition d'identité est activée,
une pré-alarme correspondante apparait sur le panneau avant et dans I'écran des mesures du logiciel
BESTCOMSPlus.

L'écran Configuration de réseau de BESTCOMSPIus est présenté dans la Figure 15-6.
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Configuration de réseau

Séquence prévue D 1
0

Séquence prévue 1D 2
0

Séguence prévue 1D 3
]

Séguence prévue 1D 4
]

Séquence prévue 1D 5
0

Séquence prévue 1D 6
0

Séguence prévue 1D 7

0

Séquence prévue 1D 8
]

Séquence prévue ID 9
]

Séquence prévue D 10
]

Séguence prévue 1D 11
]

Séquence prévue D 12
]

Séquence prévue D 13
]

Séquence prévue D 14
]

Séguence prévue 1D 15
1]

Séquence prévue D 16
]

Séquence prévue D 17
]

Séquence prévue D 18
]

Séguence prévue 1D 19
]

Séquence prévue D 20
]

Séquence prévue D 21
]

Séquence prévue |D 22
]

Séguence prévue 1D 23
1]

Séquence prévue |D 24
]

Séquence prévue D 25
]

Séquence prévue |D 26
]

Séguence prévue 1D 27
]

Séquence prévue |D 28
]

Séquence prévue D 29
]

Séquence prévue D 30
]

Séguence prévue 1D 31
1]

Séquence prévue D 32
]

Figure 15-6. Explorateur des paramétres, Gestion alternateurs multiples, Configuration de réseau

Délestage de charges

La fonction Délestage de charges permet de gérer jusqu'a 64 charges. Les charges peuvent étre
délestées du systéme, de la priorité la plus faible a la plus élevée, avec des commandes logiques. Les
charges peuvent étre ensuite automatiquement ajoutées au systéme dans l'ordre inverse des priorités
(inverse de l'ordre de délestage) lorsqu'une puissance suffisante produite en ligne est disponible.

Ajout de charges

A mesure que les générateurs disponibles sont mis en ligne, la capacité en kW en ligne augmente.
Lorsque la capacité kW en ligne devient supérieure a la somme de la valeur Load kW d'un niveau de
priorité de charge, de la valeur Add Reserve et de toutes les valeurs Add Reserve Bias activées pendant
la durée du Add Delay, I'entrée logique correspondante (Figure 15-7) devient TRUE. apreés I'expiration du
délai d'ajout de chargement. L'entrée TRUE peut étre liée a une sortie qui peut a son tour fermer le
disjoncteur a la charge correspondante, I'ajoutant ainsi au systéme. Les charges avec des numéros de
priorité de charge inférieurs sont ajoutées en premier, en commencant a un (1). Une priorité de charge
avec un nombre zéro (0) est désactivée et exclue des fonctions d'ajout/délestage de charge.

Si plusieurs charges se voient attribuer la méme valeur de priorité, tant qu'il y a une capacité kW en ligne
suffisante, les charges sont ajoutées une par une avec l'intervalle de temps entre les charges égal au
délai d'ajout de charge.

Jusqu'a 16 valeurs d'ajout de polarisation de réserve peuvent étre ajoutées en se cumulant a la valeur
Ajout de réserve en activant les éléments logiques de polarisation du délestage de la charge
(LDSHEDBIASENABLE1-16).

Status Input
LOADSHED_PRIORITY 1EMAELED }

Figure 15-7. Entrée logique Charge de priorité 1 activée

Entrée d'état Entrée d'état

LOADSHED_PRIORITY1ENABLED LOADSHED_PRIORITY1ENABLED
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LDSHEDBIASENABLE]

+ Enable

Figure 15-8. Elément logique Activation de polarisation du délestage de la charge 1

LDSHEDBIASENABLE1 LDSHEDBIASENABLE1

Activer Activer

Délestage de charges

Lorsque I'entrée Délestage charge (LOADSHED) est vrai, les charges de priorité supérieure sont d'abord
délestées ; leurs entrées logiques correspondantes (Figure 15-9) deviennent vraies. Une priorité de
charge numérotée (0) est désactivée et exclue des fonctions d'ajout/délestage. La premiére charge est
immédiatement délestée et les charges suivantes sont délestées aprés la temporisation de délestage.
Les charges sont délestées une par une ; la temporisation de délestage doit s'écouler entre deux
délestages.

LOADSHED

Shed Load
Shed Load Fast
Add Load Inhibit
TrpAll

Add Al

Figure 15-9. Elément logique LOADSHED

Si plusieurs charges se voient attribuer la méme priorité, la charge la plus élevée avec la méme priorité
sera délestée en premier, puis apres I'expiration du délai de délestage, toutes les charges restantes avec
la méme priorité seront délestées simultanément.

La méme procédure s'applique lorsque I'entrée Délestage rapide charge de I'élément logique de
délestage des charges (LOADSHED) est vrai, sauf que la temporisation rapide de délestage est utilisée a
la place.

L'écran Délestage de charges BESTCOMSPIus est représenté Figure 15-10.
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Délestage des charges
Délestage des charges
Active ~
Délestage de charges
Programmable ~
Délestage rapide de charges
Programmable ~
Inhibition de 'ajout de charges
Programmable ~
Déclenchement total
Programmable ~
Tout ajouter

Programmable ~

Ajouter réserve
Ajouter réserve (k)

Polarisation 1 Activation Polarisation 2 Activation Polarisation 3 Activation Polarisation 4 Activation

Programmable ~ Programmable ~ Programmable ~ Programmable v

Biais 1 (ki) Biais 2 (ki) Biais 2 (ki) Biais 4 (k')

Polarisation 5 Activation Polarisation & Activation Polarisation 7 Activation Polarisation 8 Activation

Programmable ~ Programmable ~ Programmable ~ Programmable ~

Biais 5 (kW) Biais & (kW) Bizis 7 (kW) Biais 8 (kW)

Polarisation 3 Activation Polarisation 10 Activation Polarisation 11 Activation Polarisation 12 Activation

Programmable o Programmable ~ Programmable W Programmable W

Biais 9 (ki) Biais 10 (ki) Biais 11 (kW) Biais 12 (ki)

Polarisation 13 Activation Polarisation 14 Activation Polarisation 15 Activation Polarisation 16 Activation

Programmable ~ Programmable ~ Programmable ~ Programmable ~

Biais 13 (k) Biais 14 (ki) Biais 15 (k) Biais 16 (kinf)

Charge 1

Priorité Délai de délestage (s) Délai de délestage rapide (s) Délai dajout (s) Charge en kW (ki) Charger Ajouter Déplacement en charge
‘D | ‘1 0 | ‘Iﬂ | |1.|} | |D | Programmable ~ Programmable ~

Figure 15-10. Explorateur des paramétres, Gestion de plusieurs alternateurs, Délestage de charges

Les paramétres sont fournis pour les fonctions Shed Load, Shed Load Fast, Add Load Inhibit, Trip All et
Add All. Il existe également des entrées vers I'élément logique Load Shed pour ces mémes fonctions. Si
le parametre est défini sur Forcé, la fonction est forcée a étre VRAI et la logique n'aura aucun effet sur la
fonction. Si le paramétre est défini sur Programmable, la fonction est pilotée par I'entrée logique de
I'élément logique de délestage de charge.

De méme, pour chaque Bias Enable, il existe des éléments logiques qui peuvent étre utilisés pour ajouter
des Bias Enables. Si le paramétre Bias Enable est défini sur Forced, le Bias Enable est forcé a étre
TRUE et la logique n'aura aucun effet sur lui. Si le paramétre Bias Enable est défini sur Programmable, la
fonction est pilotée par I'entrée logique de I'élément logique Bias Enable correspondant.

Pour chaque charge, il existe des parametres pour la priorité, le délai de délestage, le délai de délestage
rapide, la charge kW, I'ajout de charge et le déclenchement de charge. Le paramétre Priorité est utilisé
pour définir la priorité de la charge. Les parameétres Shed Delay et Shed Fast Delay sont utilisés pour
définir le temps entre les délestages. Le paramétre Add Delay spécifie le délai entre les ajouts de charge.
Les parameétres Load Add et Load Trip peuvent étre utilisés pour supprimer ou ajouter immédiatement
des charges spécifiques.

Charger les éléments logiques d'ajout et de déclenchement de chargement

Les éléments logiques d'ajout de charge et de déclenchement de charge pour chaque charge peuvent
étre utilisés pour ajouter ou déclencher immédiatement des charges. Les éléments logiques Load Add et
Load Trip sont illustrés dans la Figure 15-11. Reportez-vous au chapitre BESTIlogicPlus pour plus
d'informations sur la programmation de BESTlogicPlus.

Si le parameétre Load Add pour une charge est défini sur Forced, I'ajout de charge sera TRUE et la
charge sera ajoutée immédiatement s’il n’y a pas de déclenchement de charge simultané sur la méme
charge. L'élément logique n'aura aucun effet. Si le paramétre Load Add pour une charge est défini sur
Programmable, I'ajout de charge peut étre effectué avec I'élément logique d’ajout de charge.
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Si le paramétre Déclenchement de charge pour une charge est défini sur Forcé, le déclenchement de
charge sera VRAI et la charge sera immédiatement déclenchée. L'élément logique n'aura aucun effet. Si
le parameétre de déclenchement de charge pour une charge est défini sur Programmabile, le
déclenchement de charge peut alors étre effectué avec I'élément logique de déclenchement de charge.

LDSHEDPRIORITY1ADD

|,Md

LDSHEDPRIORITY1TRIP

oo

Figure 15-11. Charger les éléments logiques d'ajout et de déclenchement de chargement

Parameétres de démarrage de groupe

Une requéte de démarrage de groupe démarre simultanément plusieurs alternateurs dans un groupe. Le
sous-ensemble des alternateurs choisis pour le démarrage est déterminé par le type de requéte de
démarrage, le niveau de la demande et le mode de fonctionnement prévu (isolé/en parallele sur le
réseau). Une requéte de démarrage de groupe utilise également les paramétres de séquengage des
alternateurs et de démarrage/arrét de requéte pour déterminer la priorité de démarrage des alternateurs.
Le groupe d'alternateurs est défini par les alternateurs qui ont le méme numéro de groupe d'alternateurs.
Il peut exister plusieurs groupes d'alternateurs dans le méme systéme ; chacun réagit uniguement aux
requétes de démarrage provenant du méme groupe.

Note

Afin qu'un alternateur puisse répondre aux demandes de démarrage
de groupe, le

DGC-2020HD doit étre en mode AUTO, le type de systeme dans les
parameétres du systéme doit étre configuré comme systéme a bus
segmenté et le séquencage et le démarrage/arrét de requéte doivent
étre activés.

Il existe quatre types de requétes de démarrage de groupe : Panne de réseau, Reprise de charge,
Ecrétement et Logique. Les requétes Panne de réseau, Reprise de charge et Ecrétement ont un
parameétre de mode de démarrage correspondant dans chaque contrbleur de groupe électrogéne. Le
mode de démarrage Logique dépend de I'entrée logique utilisée. La source du niveau de demande varie
en fonction de la requéte de démarrage de groupe. Il s'agit du paramétre de charge de blocage ou d'un
niveau de demande calculé en interne.

Les requétes Panne de réseau, Reprise de charge et Ecrétement ont des paramétres indépendants de
mode de démarrage dans chaque contrdleur de groupe électrogene. Cela permet de démarrer un sous-
ensemble différent d'alternateurs pour chaque mode de fonctionnement. Ces parameétres doivent étre
identiques dans chaque contrdleur de groupe électrogéne du groupe pour fonctionner comme prévu.

Démarrer un seul

Lorsque I'option Démarrer un seul est sélectionnée, l'alternateur de priorité plus élevée pour le type de
systeme prévu (isolé ou en paralléle sur le réseau) démarre. Des alternateurs supplémentaires peuvent
peuvent étre démarrés par la fonction Démarrage/arrét de consommation.

Démarrer tout

Lorsque Démarrer tout est sélectionné, tous les alternateurs activés pour le séquengage dans ce type de
systeme démarrent.

Gestion d’alternateurs multiples DGC-2020HD
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Démarrage basé sur demande

Lorsque Démarrage basé sur demande est sélectionné, uniquement suffisamment d'alternateurs
démarrent pour accepter la charge prévue. Les alternateurs démarrés sont choisis en fonction du niveau
de demande prévu et de la priorité du séquencage.

Paramétres de démarrage groupe

Erreur du réseau

| Démamer tout hd |

Reprise de charge

| Démarrer selon demande - |

Ecrétement des pointes

| Démarmer un - |

Figure 15-12. Explorateur des paramétres, Paramétres systéme, Parameétres de groupe

Parameétres de segment de groupe

Les paramétres de segment de groupe définissent le numéro du groupe d'alternateurs, le numéro de
segment du groupe, le nombre prévu de disjoncteurs d'attache et tous les disjoncteurs importants pour le
DGC-2020HD local.

Ces parameétres sont différents en fonction de la configuration du disjoncteur systeme détecté ou
sélectionné. Lorsqu'une configuration contient une connexion a un circuit segmenté arbitraire, des
parameétres supplémentaires sont mis a disposition pour autoriser le DGC-2020HD a gérer correctement
I'ensemble du systéme. Les parameétres de segment de groupe sont décrits dans les paragraphes
suivants.

Paramétres de configuration de tous les disjoncteurs systéme

La Figure 15-13 illustre I'écran Paramétres de segment de groupe BESTCOMSP/us lorsque la
configuration du disjoncteur systéeme ne comporte pas de circuit segmenté.

Détection de configuration de disjoncteur systeme

L'activation de ce paramétre autorise le DGC-2020HD a détecter automatiquement la configuration du
disjoncteur systéme. La configuration du disjoncteur systéme détectée est affichée dans I'écran Panneau
de configuration BESTCOMSPIus.

Si la configuration du disjoncteur détectée ne correspond pas a I'une des configurations de disjoncteur
systeme prédéfinies, si des disjoncteurs surveillés sont présents dans le systéme ou si les parameétres
sont désactivés, la configuration du disjoncteur systéme sélectionnée par I'utilisateur est utilisée.

Pour plus d'informations sur le paramétre Configuration du disjoncteur systeme, voir le chapitre Gestion
des disjoncteurs.

Note

Si des disjoncteurs surveillés sont implémentés dans un systéme de
bus segmenté, la fonction de détection de configuration des
disjoncteurs du systéme ne détectera aucune des configurations
prédéfinies des disjoncteurs du systéme car elle est effectivement
désactivée.

Numéro du groupe d'alternateurs

Un groupe d'alternateurs comprend tous les composants contrélés par un DGC-2020HD. Cela comprend
les alternateurs, les bus et les disjoncteurs.

DGC-2020HD Gestion d’alternateurs multiples
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Ce numéro affecte le DGC-2020HD et tous les composants systéme associés a un groupe d'alternateurs.

Ce paramétre n'est pas disponible pour les DGC-2020HD configurés pour le contrdle des disjoncteurs
d'attache.

Nombre prévu de contréleurs de disjoncteurs d'attache

Entrez le nombre de tous les DGC-2020HD configurés comme contrdleurs de disjoncteurs d'attache dans
le méme réseau. Cela permet au DGC-2020HD de détecter le moment ou un contrdleur de disjoncteur
d'attache est disponible ou hors ligne. Si un disjoncteur d'attache prévu n'est pas détecté, la pré-alarme
Absence de composants systeme est émise.

Disjoncteurs importants

Ces désignations définissent les disjoncteurs importants dans le systéme pour la pré-alarme Absence de
disjoncteurs importants. lls peuvent étre uniques dans chaque contréleur. Les désignations des
disjoncteurs se définissent dans les écrans Matériel de coupure. Voir le chapitre Gestion des disjoncteurs
pour plus d'informations. Si la pré-alarme Absence de disjoncteurs importants n'est pas utilisée, il n'est
pas indispensable de spécifier les désignations des disjoncteurs.

En cas de perte de communication avec un disjoncteur important, la pré-alarme Absence de disjoncteurs

importants est émise. Cette pré-alarme peut étre désactivée dans I'écran Pré-alarmes. Consultez le
chapitre Configuration des alarmes pour obtenir de plus amples informations.

Paramétres de segment de groupe

Detection de la configuration du disjoncteur systeme
| Activé -

Numéro groupe alternateur
1

MNombre de contréleurs de disjoncteurs de couplage attendu
1]

Disjoncteurs critiques

Disjoncteur critique 1

Disjoncteur critique 2

Disjoncteur critigue 3

Disjoncteur critique 4

Disjoncteur critigue 5

Disjoncteur critigue &

Disjoncteur critique 17

Disjoncteur critigue 18

Disjoncteur critigue 1%

Disjoncteur critigue 20

Disjoncteur critigue 21

Disjoncteur critigue 22

Figure 15-13. Explorateur des paramétres, Paramétres systéme, Paramétres de segment de groupe

Paramétres des configurations de disjoncteurs systéme avec un circuit segmenté d'un

coté

La Figure 15-14 illustre I'écran Paramétres de segment de groupe BESTCOMSP/us lorsque la
configuration du disjoncteur systeme est Disjoncteur d'alternateur vers circuit segmenté ou Disjoncteur
d'alternateur et de groupe vers un circuit segmenté.

Numéro de segment de groupe B

Cette sélection désigne le bus dans le systéme du cbté systéme du disjoncteur de groupe.
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Paramétres de segment de groupe

Détection de la configuration du disjoncteur systéme Disjoncteurs critiques

| Activé hd | Disjoncteur critique 1 Disjoncteur critigue 17

MNuméro groupe alternateur

1

Bus de charge

MNumeéro segment groupe B

0

MNombre de contréleurs de disjoncteurs de couplage attendu

Disjoncteur critigue 2

Disjoncteur critigue 3

Disjoncteur critigue 4

Disjoncteur critique 5

Disjoncteur critique &

Disjoncteur critique 7

Disjoncteur critigue 18

Disjoncteur critigue 19

Disjoncteur critigue 20

Disjoncteur critique 21

Disjoncteur critique 22

Disjoncteur critique 23

Figure 15-14. Explorateur des paramétres, Paramétres systéme, Parameétres de segment de groupe (circuit
segmenté)
Parameétres des contréleurs de disjoncteur d'attache

La Figure 15-15 illustre I'écran Parameétres de segment de groupe BESTCOMSPIus lorsque la
configuration du disjoncteur systéme est Disjoncteur d'attache.

Numéro de groupe d'alternateurs A

Ce numéro définit le groupe d'alternateurs connecté au c6té A du disjoncteur d'attache.

Numéro de segment de groupe A

Cette sélection désigne le bus dans le systéeme pour un c6té du disjoncteur d'attache.

Si un cété du disjoncteur d'attache (A ou B) est directement relié au réseau, cela peut étre spécifié dans
les parameétres de Disjoncteur d'attache sous la branche Gestion des disjoncteurs.

Numéro de groupe d'alternateurs B

Ce numéro définit le groupe d'alternateurs connecté au c6té B du disjoncteur d'attache.

Numéro de segment de groupe B

Cette sélection désigne le bus dans le systéme du cbté du disjoncteur d'attache opposé au cété A.

Si un cété du disjoncteur d'attache (A ou B) est directement relié au réseau, cela peut étre spécifié dans
les parameétres de Disjoncteur d'attache sous la branche Gestion des disjoncteurs.
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Paramétres de segment de groupe

Détection de la configuration du disjoncteur systéme
| Activé v

Numéro groupe alternateur &

1

Numeéro segment groupe A
Bus de charge -

Numéro groupe alternateur B
1

Numéro segment groupe B
Bus de charge -

MNombre de contréleurs de disjoncteurs de couplage attendu

0

Disjoncteurs critiques

Disjoncteur critique 1

Disjoncteur critigue 2

Disjoncteur critigue 3

Disjoncteur critigue 4

Disjoncteur critigue 5

Disjoncteur critique &

Disjoncteur critique 7

Disjoncteur critigue 17

Disjoncteur critigue 18

Disjoncteur critigue 19

Disjoncteur critigue 20

Disjoncteur critique 21

Disjoncteur critigue 22

Disjoncteur critique 23

Disjracteur cri*que 8 D gncteur #eifique 24,

Figure 15-15. Explorateur des paramétres, Paramétres systéme, Paramétres de groupe (Configuration de
controle de disjoncteur d'attache)

Parameétres d'alternateur et des contréleurs de disjoncteur d'attache

La Figure 15-16 illustre I'écran Paramétres de segment de groupe de BESTCOMSPIus lorsque la
configuration du disjoncteur systeme est Alternateur et disjoncteur d'attache.

Numéro de segment de groupe B

Cette sélection désigne le bus dans le systéme pour un c6té du disjoncteur d'attache.

Si un cété du disjoncteur d'attache (B ou C) est directement relié a la puissance réseau, cela peut étre
spécifié dans les parameétres de Disjoncteur d'attache 2 sous la section Gestion des disjoncteurs.

Numéro du groupe d'alternateurs C

Ce numéro définit le groupe d'alternateurs connecté au c6té C du disjoncteur d'attache.

Numéro de segment de groupe C

Cette sélection désigne le bus dans le systéme du cbté du disjoncteur d'attache opposé au cété B.

Si un cété du disjoncteur d'attache (B ou C) est directement relié a la puissance réseau, cela peut étre
spécifié dans les paramétres de Disjoncteur d'attache 2 sous la section Gestion des disjoncteurs.
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Paramétres de segment de groupe

Détection de |la configuration du disjoncteur systéme
| Activé ~|

MNuméro groupe alternateur
1
Numéro segment groupe B

Bus de charge -

MNuméro groupe alternateur C
1
MNuméro segment groupe C

Bus de charge -

MNombre de contréleurs de disjoncteurs de couplage attendu
1]

Disjoncteurs critiques

Disjoncteur critique 1

Disjoncteur critique 2

Disjoncteur critigue 3

Disjoncteur critique 4

Disjoncteur critique 5

Disjoncteur critique &

Disjoncteur critique 7

Disjoncteur critique 17

Disjoncteur critique 18

Disjoncteur critigue 19

Disjoncteur critigue 20

Disjoncteur critique 21

Disjoncteur critigue 22

Disjoncteur critique 23

Disjoncteur critique & Disjoncteur critigue 24

Figure 15-16. Explorateur des paramétres, Paramétres systéme, Parameétres de groupe (Configuration
d'alternateur et de contréle de disjoncteur d'attache)

Parameétres de disjoncteur d'attache et des contréleurs de disjoncteur d'attache

La Figure 15-17 illustre I'écran Parameétres de segment de groupe de BESTCOMSPIus lorsque la
configuration du disjoncteur systéme est Alternateur et disjoncteur d'attache.

Numéro de groupe d'alternateurs A

Ce numéro définit le groupe d'alternateurs connecté au cété A du premier disjoncteur d'attache.

Numéro de segment de groupe A

Cette sélection désigne le bus dans le systéme du cbté du disjoncteur d'attache opposé au cété B, mais
pas C.

Si un cété du premier disjoncteur d'attache (A ou B) est directement relié au réseau, cela peut étre
spécifié dans les parameétres de Disjoncteur d'attache sous la section Gestion des disjoncteurs.

Numéro de groupe d'alternateurs B

Ce numéro définit le groupe d'alternateurs connecté au c6té B des deux disjoncteurs d'attache.

Numéro de segment de groupe B

Cette sélection désigne le bus dans le systéme partagé par les deux disjoncteurs d'attache.

Si un cété du disjoncteur d'attache (A ou B) est directement relié au réseau, cela peut étre spécifié dans
les paramétres de Disjoncteur d'attache sous la section Gestion des disjoncteurs.

Si un c6té du disjoncteur d'attache (B ou C) est directement relié a la puissance réseau, cela peut étre
spécifié dans les parameétres de Disjoncteur d'attache 2 sous la section Gestion des disjoncteurs.

Numéro du groupe d'alternateurs C

Ce numéro définit le groupe d'alternateurs connecté au cété C du second disjoncteur d'attache.

Numéro de segment de groupe C

Cette sélection désigne le bus dans le systéeme du cbté du disjoncteur d'attache opposé au cété B, mais
pas A.

Si un cété du disjoncteur d'attache (B ou C) est directement relié a la puissance réseau, cela peut étre
spécifié dans les paramétres de Disjoncteur d'attache 2 sous la section Gestion des disjoncteurs.

DGC-2020HD Gestion d’alternateurs multiples
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Paramétres de segment de groupe

Détection de |a configuration du disjoncteur systéme Disjoncteurs critiques

e

Muméro groupe slternateur A
1

MNuméra segment groupe A
Bus de charge -

MNuméro groupe alternateur B

1

MNuméro segment groupe B
Bus de charge -

MNuméro groupe alternateur C
1

Disjoncteur critigue 1

Disjoncteur critique 2

Disjoncteur critigue 3

Disjoncteur critigue 4

Disjoncteur critiqgue 5

Disjoncteur critique &

Disjoncteur critique 17

Disjoncteur critique 18

Disjoncteur critique 19

Disjencteur critique 20

Disjoncteur critique 21

Disjoncteur critique 22

Numéro segment groupe C
Bus de charge - Disjoncteur critique 7 Disjoncteur critique 23

MNombre de contréleurs de disjoncteurs de couplage attendu

o Disjoncteur critique & Disjoncteur critique 24
Disjoncteur critique 9 Disjoncteur critique 25
Disjoncteur critique 10 Disjoncteur critique 26

Figure 15-17. Explorateur des paramétres, Paramétres systéme, Parameétres de groupe (Configuration de
disjoncteur d'attache et de contréle de disjoncteur d'attache)

Parameétres de niveau de charge de blocage

Le niveau de charge de blocage est la puissance anticipée nécessaire pour accepter la charge lorsque le
bus du groupe d'alternateurs est fermé sur le bus local. Cette valeur doit étre aussi proche que possible
du niveau de charge réel, faute de quoi le systéme peut devenir instable. Un niveau de charge par défaut,
16 niveaux de charge de remplacement et 16 décalages de niveau de la charge sont proposés.

Le Niveau de charge de blocage est utilisé pour déterminer le nombre d'alternateurs devant démarrer lors
de l'utilisation de I'entrée Requéte de démarrage des éléments logiques Requéte de groupe isolé et
Requéte de groupe en paralléle sur le réseau ou lors de I'exécution d'un transfert de panne de secteur de
groupe. Si un disjoncteur de groupe doit étre utilisé dans un transfert de panne de secteur, le Niveau de
charge de blocage détermine également la capacité d'alternateur devant étre disponible avant que le
disjoncteur de groupe ne ferme pour terminer le transfert.

Les remplacements et les décalages de niveau de la charge de blocage sont activés dans
BESTlogic™Plus.

Lorsque I'élément logique BLKLOADLEVEL10VRD (Figure 15-18) recoit une entrée vraie, la puissance
(kW) associée au remplacement de niveau 1 devient de la charge de blocage active. Un seul
remplacement du niveau de la charge de blocage est actif a un instant donné, méme si plusieurs
éléments sont vrais.

BLK1L CADLEVEL1OVRD

Set

Figure 15-18. Elément Remplacement du niveau 1 de la charge de blocage

BLKLOADLEVEL10OVRD BLKLOADLEVEL10OVRD

Réglage Réglage
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Lorsque I'élément logique BLKLOADLEVEL1OFFSET (Figure 15-19) recgoit une entrée vraie, la
puissance (kW) associée au décalage 1 est ajoutée au niveau de la charge de blocage actuellement
active. Plusieurs décalages de niveau de la charge de blocage active peuvent étre actifs a un instant
donné ; ils sont cumulables.

BLKL OADLEVEL1OFFSET

P Enable

Figure 15-19. Elément Décalage du niveau 1 de la charge de blocage

BLKLOADLEVEL1OFFSET BLKLOADLEVEL1OFFSET

Activer Activer

L'écran Niveau de charge de blocage BESTCOMSPIus est représenté sur la Figure 15-20.

Niveau de charge du bloc

Niveau de charge du bloc

MNiveau (kW) Miveau 1 (KWw) Décalage 1 (kKw)
2,000 2,000 1]
Miveau 2 (KW Decalage 2 (kW)
2,000 1]
Miveau 3 (K\w) Décalage 3 (k)
2,000 1]
Miveau 4 (k') Décalage 4 (k)

/\/WW\V\/\/\/WW\/\/\
Figure 15-20. Explorateur des paramétres, Paramétres systéme, Paramétres de groupe, Niveau de charge de
blocage

Configuration de groupe

Les informations ci-dessous expliquent les paramétres de segment de groupe qui doivent étre configurés
dans des DGC-2020HD afin de réaliser le fonctionnement voulu d'un circuit segmenté.

La Figure 15-21 illustre un exemple de topologie réseau composée de 4 alternateurs, 2 sources de
puissance réseau, 9 disjoncteurs et 7 DGC-2020HD, répartis en deux groupes d'alternateurs. Un
disjoncteur d'attache relie les deux groupes d'alternateurs et les deux charges.

Le Tableau 15-1 récapitule les paramétres correspondants Systéme et Segment de groupe nécessaires a
la prise en charge de cette topologie.

DGC-2020HD Gestion d’alternateurs multiples
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Figure 15-21. Exemple de topologie réseau
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Tableau 15-1. Paramétres des DGC-2020HD dans I'exemple de topologie réseau

Nom du Paramétre | Paramétre | Paramétre | Paramétre | Paramétre | Paramétre | Parameétre

parameétre DGC 1 DGC 2 DGC 3 DGC 4 DGC 5 DGC 6 DGC 7
Explorateur des paramétres, Paramétres systéme, Réglages systeme
Configuration - , L
du disjoncteur Disjoncteur d'attache Disjoncteur d'alternateur et dle groupe vers circuit

. segmenté
systéme
Typg de Systéme a bus segmenté Systéme a bus segmenté
systéeme
Explorateur des parametres, Paramétres systéme, Parametres de groupe, Parametres de segment de groupe
Numéro du
groupe s/o s/o s/o 1 1 2 2
d'alternateurs
Numéro de
glroupe 1 1 2 s/o s/o s/o s/o
d'alternateurs
A
Numéro de Bus de
segment de Réseau Réseau s/o s/o s/o s/o
charge

groupe A
Numéro de
glroupe 1 2 2 s/o s/o s/o s/o
d'alternateurs
B
Numéro de Bus de Bus de Bus de Bus de Bus de Bus de Bus de
segment de charge charge charge charge charge charge charge
groupe B [¢] [¢] [¢] [¢] [¢] [¢] [¢]
Nombre prévu
de contrbleurs
de 3 3 3 3 3 3 3
disjoncteurs
d'attache
Disjoncteur TB1 MB1 TB1 MB1 MB1 MB2 MB2
important 1
Disjoncteur GRP1 MB2 GRP2 TBA TB1 TB1 TB1
important 2
Disjoncteur MB2 GRP1 MB1 GEN2 GENT1 GEN4 GEN3
important 3
Disjoncteur GRP2 GRP2 GRP1 slo slo slo slo
important 4

Parameétres DGC1

Le DGC-2020HD n°1 est configuré en contrdleur de disjoncteur d'attache connecté au réseau du cbté A.
Le paramétre Type de systeme est configuré sur car tous les DGC-2020HD dans le réseau (systéme a
bus segmenté) doivent comporter ce paramétre.

Le numéro de groupe d'alternateurs A est configuré sur 1 car le c6té A du disjoncteur d'attache est relié a
un segment dans le groupe d'alternateurs 1. Le numéro de segment de groupe A est configuré sur
"Réseau". L'utilisation des trois premieres options du paramétre Numéro de segment de groupe A/B (Bus
de groupe, Bus de charge, Réseau) permet au DGC-2020HD de détecter automatiquement la topologie.
Cependant, les bus peuvent étre affectés a n'importe laquelle de ces options si la détection automatique
n'est pas souhaitée. Le DGC-2020HD établit en interne le réseau en associant les numéros des
segments affectés et les cotés des disjoncteurs. Le numéro de groupe d'alternateurs B est configuré

sur 1 car le c6té B du disjoncteur d'attache est relié a un segment dans le groupe d'alternateurs 1. Le
segment de groupe B est configuré sur "Bus de charge". Le Nombre prévu de contrdleurs de disjoncteurs
d'attache est configuré sur 3 car il y a au total trois contréleurs de disjoncteurs d'attache dans le réseau
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(DGC1, DGC2 et DGC3). Il n'est pas indispensable d'affecter les disjoncteurs sauf si la pré-alarme
Absence de disjoncteurs importants doit étre utilisée. Dans cet exemple, les disjoncteurs importants pour
DGC1 sont configurés pour TB1, GRP1, MB2 et GRP2. Si les communications avec le DGC-2020HD qui
contréle MB2 est perdue, la pré-alarme indique lequel est utilisable dans la logique pour effectuer
d'autres actions. Il n'existe pas de régle fixe pour déterminer les disjoncteurs importants ; déterminez-le
vous-méme en fonction de ce qui est adapté a I'application.

Parameétres DGC2

Le DGC-2020HD n°2 est configuré en contrdleur de disjoncteur d'attache. Le paramétre Type de systéme
est configuré sur car tous les DGC-2020HD dans le réseau (systéme a bus segmenté) doivent comporter
ce parameétre.

Le numéro de groupe d'alternateurs A est configuré sur 1 car le c6té A du disjoncteur d'attache est relié a
un segment dans le groupe d'alternateurs 1. Le numéro de segment de groupe A est configuré sur "Bus
de charge". Le numéro de groupe d'alternateurs B est configuré sur 2 car le c6té B du disjoncteur
d'attache est relié & un segment dans le groupe d'alternateurs 2. Le segment de groupe B est configuré
sur "Bus de charge". Le Nombre prévu de contrdleurs de disjoncteurs d'attache est configuré sur 3 car il y
a au total trois contréleurs de disjoncteurs d'attache dans le réseau (DGC1, DGC2 et DGC3). Les
disjoncteurs importants pour DGC2 sont configurés pour MB1, MB2, GRP1 et GRP2.

Parameétres DGC3

Le DGC-2020HD n°3 est configuré en contrdleur de disjoncteur d'attache connecté au réseau du cbté A.
Le paramétre Type de systeéme est configuré sur car tous les DGC-2020HD dans le réseau (systéme a
bus segmenté) doivent comporter ce paramétre.

Le numéro de groupe d'alternateurs A est configuré sur 2 car le c6té A du disjoncteur d'attache est relié a
un segment dans le groupe d'alternateurs 2. Le numéro de segment de groupe A est configuré sur
"Réseau". Le numéro de groupe d'alternateurs B est configuré sur 2 car le c6té B du disjoncteur d'attache
est relié a un segment dans le groupe d'alternateurs 2. Le segment de groupe B est configuré sur "Bus de
charge". Le Nombre prévu de contréleurs de disjoncteurs d'attache est configuré sur 3 car il y a au total
trois contréleurs de disjoncteurs d'attache dans le réseau (DGC1, DGC2 et DGC3). Les disjoncteurs
importants pour DGC3 sont configurés pour TB1, GRP2, MB1 et GRP1.

Parameétres DGC4

Le disjoncteur systéme du DGC-2020HD n°4 est configuré en Disjoncteur d'alternateur et de groupe vers
circuit segmenté. Cela est d( au fait que le DGC-2020HD contrdle un alternateur, le disjoncteur
d'alternateur et le disjoncteur de groupe et que le groupe est connecté a un segment qui comporte des
sources et des connexions arbitraires. Le paramétre Type de systéme est configuré sur car tous les
DGC-2020HD dans le réseau (systéeme a bus segmenté) doivent comporter ce paramétre.

Le numéro de groupe d'alternateurs est configuré sur 1 car tous les composants contrblés par ce DGC-
2020HD trouvent dans le groupe d'alternateurs 1. Le segment de groupe B est configuré sur "Bus de
charge". Le c6té B du disjoncteur doit toujours étre placé en face du systéme avec les alternateurs
contrélés du coté A. C'est pourquoi il n' y a pas d'option pour le segment de groupe A dans cette
configuration de disjoncteur systéme. Le Nombre prévu de contréleurs de disjoncteurs d'attache est
configuré sur 3 car il y a au total trois contréleurs de disjoncteurs d'attache dans le réseau (DGC1, DGC2
et DGC3). Les disjoncteurs importants pour DGC4 sont configurés pour MB1, TB1 et GEN2. GRP1 et
GEN1 sont directement contrdlés par DGC4 ; ils ne sont donc pas affectés comme des disjoncteurs
importants car DGC4 n'a pas recours aux communications pour les informations des disjoncteurs qu'il
contréle directement.

Parameétres DGC5

Le disjoncteur systéme du DGC-2020HD n°5 est configuré en Disjoncteur d'alternateur et de groupe vers
circuit segmenté. Cela est d au fait que le DGC-2020HD contrdle un alternateur, le disjoncteur
d'alternateur et le disjoncteur de groupe et que le groupe est connecté a un segment qui comporte des
sources et des connexions arbitraires. Le paramétre Type de systéme est configuré sur car tous les
DGC-2020HD dans le réseau (systéeme a bus segmenté) doivent comporter ce paramétre.
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Le numéro de groupe d'alternateurs est configuré sur 1 car tous les composants contrblés par ce DGC-
2020HD trouvent dans le groupe d'alternateurs 1. Le segment de groupe B est configuré sur "Bus de
charge". Le c6té B du disjoncteur doit toujours étre placé en face du systéme avec les alternateurs
contrélés du coté A. C'est pourquoi il n' y a pas d'option pour le segment de groupe A dans cette
configuration de disjoncteur systéeme. Le Nombre prévu de contrdleurs de disjoncteurs d'attache est
configuré sur 3 car il y a au total trois contréleurs de disjoncteurs d'attache dans le réseau (DGC1, DGC2
et DGC3). Les disjoncteurs importants pour DGC5 sont configurés pour MB1, TB1 et GEN1. GRP1 et
GEN2 sont directement contrdlés par DGCS5 ; ils ne sont donc pas affectés comme des disjoncteurs
importants car DGC5 n'a pas recours aux communications pour les informations des disjoncteurs qu'il
contréle directement.

Parameétres DGC6

Le disjoncteur systéme du DGC-2020HD n°6 est configuré en Disjoncteur d'alternateur et de groupe vers
circuit segmenté. Cela est d( au fait que le DGC-2020HD contrdle un alternateur, le disjoncteur
d'alternateur et le disjoncteur de groupe et que le groupe est connecté a un segment qui comporte des
sources et des connexions arbitraires. Le parameétre Type de systéme est configuré sur car tous les
DGC-2020HD dans le réseau (systéeme a bus segmenté) doivent comporter ce paramétre.

Le numéro de groupe d'alternateurs est configuré sur 2 car tous les composants contrblés par ce DGC-
2020HD trouvent dans le groupe d'alternateurs 2. Le segment de groupe B est configuré sur "Bus de
charge". Le c6té B du disjoncteur doit toujours étre placé en face du systéme avec les alternateurs
contrélés du coté A. C'est pourquoi il n' y a pas d'option pour le segment de groupe A dans cette
configuration de disjoncteur systéme. Le Nombre prévu de contréleurs de disjoncteurs d'attache est
configuré sur 3 car il y a au total trois contréleurs de disjoncteurs d'attache dans le réseau (DGC1, DGC2
et DGC3). Les disjoncteurs importants pour DGC6 sont configurés pour MB2, TB1 et GEN4. GRP2 et
GEN3 sont directement contrdlés par DGCE6 ; ils ne sont donc pas affectés comme des disjoncteurs
importants car DGC6 n'a pas recours aux communications pour les informations des disjoncteurs qu'il
contréle directement.

Parameétres DGC7

Le disjoncteur systéme du DGC-2020HD n°7 est configuré en Disjoncteur d'alternateur et de groupe vers
circuit segmenté. Cela est d au fait que le DGC-2020HD contrdle un alternateur, le disjoncteur
d'alternateur et le disjoncteur de groupe et que le groupe est connecté a un segment qui comporte des
sources et des connexions arbitraires. Le paramétre Type de systéme est configuré sur car tous les
DGC-2020HD dans le réseau (systéeme a bus segmenté) doivent comporter ce paramétre.

Le numéro de groupe d'alternateurs est configuré sur 2 car tous les composants contrélés par ce DGC-
2020HD trouvent dans le groupe d'alternateurs 2. Le segment de groupe B est configuré sur "Bus de
charge". Le c6té B du disjoncteur doit toujours étre placé en face du systéme avec les alternateurs
contrélés du coté A. C'est pourquoi il n' y a pas d'option pour le segment de groupe A dans cette
configuration de disjoncteur systéme. Le Nombre prévu de contréleurs de disjoncteurs d'attache est
configuré sur 3 car il y a au total trois contréleurs de disjoncteurs d'attache dans le réseau (DGC1, DGC2
et DGC3). Les disjoncteurs importants pour DGC7 sont configurés pour MB2, TB1 et GEN3. GRP2 et
GEN4 sont directement controlés par DGCY7 ; ils ne sont donc pas affectés comme des disjoncteurs
importants car DGC7 n'a pas recours aux communications pour les informations des disjoncteurs qu'il
contrle directement.
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16 » Configuration des alarmes

La configuration des alarmes, pré-alarmes, alarmes de défaillance de I'émetteur, alarmes programmables
par l'utilisateur et de I'avertisseur sonore du DGC-2020HD est décrite dans les paragraphes ci-dessous.

Alarms

BESTCOMSPIus® Navigation Path: Settings Explorer, Alarm Configuration, Alarms
Front Panel Navigation Path: Settings > Alarm Configuration > Alarms

Pour configurer des alarmes via BESTCOMSPlus, ouvrez I'écran Alarmes (Figure 16-1). Les paramétres
d'alarme sont décrits ci-aprés.

Haute température du liquide de refroidissement

Les paramétres d'alarme de température du liquide de refroidissement consistent en un paramétre
d'activation/de désactivation, un paramétre de seuil et un parameétre de délai d'armement. Dans le cas ou
cette fonction est activée, une alarme de haute température du liquide de refroidissement se déclenche
instantanément lorsque la température du liquide de refroidissement du moteur dépasse le seuil
configuré. Un paramétre d'hystérésis fixe de 2 % sert de fonction d'abandon de la haute température du
liquide de refroidissement en empéchant la commutation rapide de la sortie de détection. Le délai
d'armement désactive la fonction d'alarme de haute température du liquide de refroidissement aprés le
démarrage du moteur, pendant la période définie par I'utilisateur. Les unités du systéme sont configurées
dans I'écran Paramétres systéme.

Niveau du liquide refroidissement bas

Les paramétres d'alarme de bas niveau du liquide de refroidissement consistent en un paramétre
d'activation/de désactivation et un paramétre de seuil. Dans le cas ou cette fonction est activée, une
alarme de bas niveau du liquide de refroidissement se déclenche lorsque le niveau mesuré du liquide de
refroidissement passe en dessous du seuil configuré. Un parameétre d'hystérésis fixe de 2 % sert de
fonction d'abandon du bas niveau du liquide de refroidissement en empéchant la commutation rapide de
la sortie de détection. La fonction de support de I'unité ECU doit étre activée dans I'écran
Communications, Bus CAN, Configuration bus CAN pour que cette alarme puisse étre configurée.

Niveau du combustible bas

Les paramétres d'alarme de faible niveau de carburant se composent d'un paramétre d'activation/de
désactivation, d'un paramétre de seuil, d'un paramétre de temporisation d'activation et d'un parameétre
d'hystérésis. Dans le cas ou cette fonction est activée, une alarme de bas niveau de carburant se
déclenche lorsque le niveau mesuré du carburant passe en dessous du seuil configuré pendant la durée
de la temporisation d'activation. Un paramétre d'hystérésis défini par I'utilisateur sert de fonction de
retombée du faible niveau de carburant en empéchant une commutation rapide de la sortie
d'enclenchement.

Pression d'huile basse

Les paramétres d'alarme de basse pression d'huile consistent en un paramétre d'activation/de
désactivation, un paramétre de seuil et un paramétre de délai d'armement. Dans le cas ou cette fonction
est activée, une alarme de basse pression d'huile se déclenche instantanément lorsque la pression
d'huile du moteur passe en dessous du seuil configuré. Un parameétre d'hystérésis fixe de 2 % sert de
fonction d'abandon de la basse pression d'huile en empéchant la commutation rapide de la sortie de
détection. Le délai d'armement désactive la fonction d'alarme de basse pression d'huile aprés le
démarrage du moteur, pendant la période définie par I'utilisateur. Les unités du systeme et les unités de
pression métriques sont configurées dans I'écran Paramétres systéme.
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Survitesse

Les paramétres d'alarme de survitesse consistent en un parametre d'activation/de désactivation, un
paramétre de seuil et un paramétre de délai d'activation. Dans le cas ou cette fonction est activée, une
alarme de survitesse se déclenche lorsque la vitesse du moteur (en pourcentage de la vitesse nominale)
dépasse le seuil configuré pour la durée du délai d'activation. Un paramétre d'hystérésis fixe de 2 % sert
de fonction d'abandon de la survitesse en empéchant la commutation rapide de la sortie de détection.

Panneau de commande a distance

Les paramétres d'alarme du panneau de commande a distance consistent uniquement en un paramétre
d'activation/de désactivation. Dans le cas ou cette fonction est activée, le panneau de commande a
distance (RDP-110) déclenche une alarme lorsque I'élément logique RDPPROGALM1 ou
RDPPROGALM2 de BESTlogicPlus recoit une entrée VRAI.

Faible niveau de liquide de refroidissement du bus CAN

Les paramétres d'alarme de faible niveau de liquide de refroidissement du bus CAN se composent d'un
seul réglage pour activer/désactiver. Certains ECU envoient un état binaire pour indiquer le faible niveau
du liquide de refroidissement. Lorsque ce paramétre est activé, une alarme Faible niveau de liquide de
refroidissement du bus CAN s'enclenche dés qu'un état binaire pour le faible niveau de liquide de
refroidissement est regu. La fonction Prise en charge ECU doit étre activée dans I'écran Communications,
Bus CAN, Configuration bus CAN pour que cette alarme puisse étre configurée. Lorsqu'elle est
désactivée, toutes les indications de faible niveau de liquide de refroidissement regues via le bus CAN
sont signalées comme des pré-alarmes plutdt que comme des alarmes. Cela permet a la machine de
continuer a fonctionner tout en signalant gu'une indication de faible niveau de liquide de refroidissement a
été recue de 'ECU.

Lorsque des indications de faible niveau de liquide de refroidissement sont recues de I'ECU, le voyant
LED de faible niveau de liquide de refroidissement est allumé sur le panneau d'affichage a distance RDP-
110 en option.
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Alarmes
Haute température du liquide de refroidissement Panneau d'affichage & distance
Désactivé Seuil (°F) Délai darmement (s) Alarme 1
@) Active 273 60 @ Désactivé
Activé
Pression d’huile basse
Désactivé Seuil (PSI) Délai darmement (s) Alarme 2
@) Active 15.0 10 @ Désactive
Activé
Survitesse
Désactive Seuil (%) Délai d'activation (ms)
@) Activé 110 50

Niveau du combustible bas
Désactivé Seuil (%) Délai dactivation (s)
@ Activé 2 30
Hystérésis (%)
0.10

Niveau du liquide refroidissement bas
Désactivé Seuil (%)
Activé 25

Faible niveau de liquide de refroidissement du bus CAN
Désactivé

Active

DTC actif
Désactivé

Activé

Figure 16-1. Explorateur des paramétres, Configuration des alarmes, Alarmes

Configuration des pré-alarmes

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus® : Explorateur des paramétres, Configuration d'alarme, Pré-
alarmes

Chemin d'accés depuis le panneau avant : Paramétres > Configuration d'alarme > Pré-alarmes

Pour configurer des pré-alarmes via BESTCOMSPIus, ouvrez I'écran Pré-alarmes (Figure 16-2). Les
parameétres des pré-alarmes sont décrits ci-dessous :

DTC actif

Les paramétres de pré-alarme DTC (Diagnostic Trouble Code - code de diagnostic d'erreur) consistent
uniquement en un paramétre d'activation/de désactivation. Si le support CAN et le support DTC sont tous
les deux activés, une pré-alarme DTC actif peut étre activée pour annoncer la présence d'une condition
qui entraine I'envoi d'un DTC de I'unité ECU vers le contréleur DGC-2020HD.

Erreur de fermeture du disjoncteur

Les paramétres de pré-alarme d'erreur de fermeture du disjoncteur consistent en un parametre
d'activation/désactivation ainsi qu'en un paramétre de surveillance. Si elle est activée, une pré-alarme
d'échec de fermeture du disjoncteur est annoncée si le DGC-2020HD a émis une sortie de fermeture du
disjoncteur et n'a pas recu de retour de I'état du disjoncteur indiquant qu'il est fermé avant que le temps
d'échec de fermeture du disjoncteur ne soit écoulé. Le paramétre de surveillance détermine si cette
condition est surveillée uniquement pendant les transitions ou en permanence.
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Erreur d'ouverture du disjoncteur

Les parameétres de pré-alarme d'erreur d'ouverture du disjoncteur consistent en un paramétre
d'activation/de désactivation ainsi qu'en un paramétre de surveillance. Si elle est activée, une pré-alarme
d'échec de disjoncteur ouvert est annoncée si le DGC-2020HD a émis une sortie d'ouverture de
disjoncteur et n'a pas regu de retour de I'état du disjoncteur indiquant qu'il est ouvert avant que le temps
d'échec de fermeture du disjoncteur ne soit écoulé. Le paramétre de surveillance détermine si cette
condition est surveillée uniquement pendant les transitions ou en permanence.

Rotation inverse du bus 1 et du bus 2

Les paramétres de pré-alarme de rotation inverse du bus 1 et du bus 2 consistent uniquement en un
parameétre d'activation/de désactivation. Dans le cas ou cette fonction est activée, une pré-alarme de
rotation inverse du bus 1 ou du bus 2 se déclenche si la rotation de phase mesurée au niveau du bus
différe de la rotation de phase spécifiée dans I'écran Parametres systéme > Configuration du systéme.

Absence de disjoncteurs importants

Les paramétres de préalarme Absence de disjoncteurs importants (Critical breakers missing) se
composent d'un seul réglage pour activer/désactiver. Si le parameétre est activé, une préalarme Absence
de disjoncteurs importants est annoncée lorsque les disjoncteurs importants requis ne sont pas détectés
sur le réseau.

Activation des pré-alarmes DEF

Le paramétre DEF Pre-Alarms Enable permet a I'utilisateur de désactiver toutes les pré-alarmes liées au
DEF dans le DGC-2020HD. Les moteurs qui ne disposent pas de systemes de traitement des gaz
d'échappement basés sur le DEF peuvent envoyer des informations via le bus CAN J1939 qui aménent le
DGC-2020HD a annoncer des pré-alarmes liées au DEF. Ces pré-alarmes n'étant pas applicables sur ce
type de systéme, elles peuvent étre désactivées avec ce paramétre.

Erreur de communication ECU

Les paramétres de pré-alarme d'erreur de communication ECU consistent uniquement en un paramétre
d'activation/de désactivation. Dans le cas ou cette fonction est activée, une pré-alarme d'erreur de
communication ECU se déclenche lorsque le contréleur DGC-2020HD détecte un probléme de
communication dans l'interface J1939 reliant le DGC-2020HD a l'unité ECU.

Perte de lien Ethernet 1 et 2

Les paramétres de pré-alarme de perte de lien Ethernet 1 et 2 consistent uniquement en un paramétre
d'activation/de désactivation. Dans le cas ou cette fonction est activée, une pré-alarme Ethernet 1 ou 2 se
déclenche si le lien Ethernet entre le contréleur DGC-2020HD et le réseau est perdu. Si Ethernet
redondant est activé et que le paramétre Mode redondant est configuré comme ping ARP, la préalarme
va se signaler si une adresse IP de ping n'est pas accessible depuis le port Ethernet. Pour plus
d'informations, voir Paramétres Ethernet redondant au chapitre Communication.

Rotation inverse de l'alternateur

Les parametres de pré-alarme de rotation inverse de I'alternateur consistent uniquement en un parameétre
d'activation/de désactivation. Dans le cas ou cette fonction est activée, une pré-alarme de rotation inverse
de l'alternateur se déclenche si la rotation de phase mesurée au niveau de I'alternateur différe de la
rotation de phase spécifiée dans I'écran Paramétres systéme > Configuration du systéme.

Capacité de disjoncteur de groupe pas atteinte

Les paramétres de préalarme Capacité de disjoncteur de groupe pas atteinte (Group breaker Capacity
Not Reached) se composent d'un seul réglage pour activer/désactiver. Si le paramétre est activé, une
préalarme Capacité de disjoncteur de groupe pas atteinte est annoncée si une production suffisante n'est
pas atteinte avant expiration de la temporisation. L'état Capacité de disjoncteur de groupe pas atteinte
peut étre utilisé dans la logique pour le délestage des charges dans le systéeme par exemple. Si une
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production suffisante est mise en ligne (atteinte) ou si la consommation se réduit pendant ce temps, le
disjoncteur de groupe se fermera quand méme.

Surtension de la batterie

Les paramétres de pré-alarme de surtension de la batterie consistent en un paramétre d'activation/de
désactivation ainsi qu'en un paramétre de seuil. Dans le cas ou cette fonction est activée, la pré-alarme
de surtension de la batterie se déclenche lorsque la tension de la batterie dépasse le seuil configuré. Un
parametre d'hystérésis fixe de 2 % sert de fonction d'abandon de la surtension de la batterie en
empéchant la commutation rapide de la sortie de détection. Le paramétre de seuil accepte une valeur en
volts absolus ou par unité. La valeur de seuil par unité est basée sur la tension nominale de la batterie
disponible dans I'écran Paramétres systéme > Configuration du systéme. L'option par unité est
uniqguement disponible via BESTCOMSPIus. Un paramétre de seuil de zéro (0) désactive la pré-alarme.

Haute température du liquide de refroidissement

Les paramétres de pré-alarme de haute température du liquide de refroidissement consistent en un
parameétre d'activation/de désactivation ainsi qu'en un parameétre de seuil. Dans le cas ou cette fonction
est activée, une pré-alarme de haute température du liquide de refroidissement se déclenche
instantanément lorsque la température du liquide de refroidissement du moteur dépasse le seuil
paramétré. Un parametre d'hystérésis fixe de 2 % sert de fonction d'abandon de la haute température du
liquide de refroidissement en empéchant la commutation rapide de la sortie de détection. Le délai
d'armement désactive la fonction de pré-alarme de haute température du liquide de refroidissement aprés
le démarrage du moteur, pendant la période définie par I'utilisateur. Les unités du systéme sont
configurées dans I'écran Configuration du systéme de BESTCOMSPIus.

Niveau haut de carburant

Les paramétres de pré-alarme de haut niveau de carburant se composent d'un paramétre d'activation/de
désactivation, d'un paramétre de seuil, d'un parameétre de temporisation d'activation et d'un paramétre
d'hystérésis. Dans le cas ou cette fonction est activée, une pré-alarme de haut niveau de carburant se
déclenche lorsque le niveau mesuré du carburant passe au dessus du seuil paramétré pour la durée du
délai d'activation. Un parametre d'hystérésis défini par I'utilisateur sert de fonction de retombée du haut
niveau de carburant en empéchant une commutation rapide de la sortie d'enclenchement.

Identité manquante

Les parameétres de pré-alarme d'identité manquante consistent uniguement en un parameétre
d'activation/de désactivation. Dans le cas ou cette fonction est activée, une pré-alarme d'identité
manquante se déclenche lorsque l'identité de séquence attendue pour un contréleur DGC-2020HD n'est
pas détectée sur le réseau.

Répétiteur d'identité
Les parameétres de pré-alarme de répétiteur d'identité consistent uniquement en un parameétre
d'activation/de désactivation. Dans le cas ou cette fonction est activée, une pré-alarme de répétiteur

d'identité se déclenche lorsque au moins deux contréleurs DGC-2020HD rapportent la méme identité de
séquence attendue.

Erreur de communication entre groupes électrogénes

Les paramétres de pré-alarme d'erreur de communication entre groupes électrogénes consistent
uniguement en un parameétre d'activation/de désactivation. Dans le cas ou cette fonction est activée, une
pré-alarme d'erreur de communication entre groupes électrogénes se déclenche lorsque le DGC-2020HD
détecte l'interruption de la connexion d'un alternateur distinct précédemment connecté a un réseau
d'alternateurs.

Tension basse de la batterie

Les paramétres de pré-alarme de basse tension de batterie consistent en un parameétre d'activation/de
désactivation, un parametre de seuil et un délai d'activation. Dans le cas ou cette fonction est activée,
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une pré-alarme de basse tension de batterie se déclenche lorsque la tension de la batterie passe en
dessous du seuil configuré pour la durée du délai d'activation. Un paramétre d'hystérésis fixe de 2 % sert
de fonction d'abandon de la basse tension de batterie en empéchant la commutation rapide de la sortie
de détection. Le paramétre de seuil accepte une valeur en volts absolus ou par unité. La valeur de seuil
par unité est basée sur la tension nominale de la batterie disponible dans I'écran Paramétres systéme >
Configuration du systéme. L'option par unité est uniquement disponible via BESTCOMSPIlus. Un
parameétre de seuil de zéro (0) désactive la pré-alarme.

Niveau du liquide refroidissement bas

Les paramétres de pré-alarme de niveau de liquide de refroidissement bas consistent en un paramétre
d'activation/de désactivation ainsi qu'en un paramétre de seuil. Dans le cas ou cette fonction est activée,
une pré-alarme de bas niveau de liquide de refroidissement se déclenche lorsque le niveau mesuré du
liquide de refroidissement passe en dessous du seuil configuré. Un paramétre d'hystérésis fixe de 2 %
sert de fonction d'abandon du bas niveau du liquide de refroidissement en empéchant la commutation
rapide de la sortie de détection.

Température basse du liquide de refroidissement

Les paramétres de pré-alarme de basse température du liquide de refroidissement consistent en un
parameétre d'activation/de désactivation ainsi qu'en un parameétre de seuil. Dans le cas ou cette fonction
est activée, une pré-alarme de basse température du liquide de refroidissement se déclenche lorsque la
température du liquide de refroidissement du moteur passe en dessous du seuil configuré. Un parametre
d'hystérésis fixe de 2 % sert de fonction d'abandon de la basse température du liquide de refroidissement
en empéchant la commutation rapide de la sortie de détection. Les unités du systéme sont configurées
dans I'écran Configuration du systéeme de BESTCOMSPlus.

Niveau du combustible bas

Les paramétres de pré-alarme de faible niveau de carburant se composent d'un parameétre d'activation/de
désactivation, d'un parametre de seuil et d'un parameétre d'hystérésis. Dans le cas ou cette fonction est
activée, une pré-alarme de bas niveau du carburant se déclenche lorsque le niveau mesuré du carburant
passe en dessous du seuil configuré. Un paramétre d'hystérésis défini par I'utilisateur sert de fonction de
retombée du faible niveau de carburant en empéchant une commutation rapide de la sortie
d'enclenchement.

Pression d'huile basse

Les paramétres de pré-alarme de basse pression d'huile consistent en un parameétre d'activation/de
désactivation ainsi qu'en un paramétre de seuil. Dans le cas ou cette fonction est activée, une pré-alarme
de basse pression d'huile se déclenche instantanément lorsque la pression d'huile du moteur passe en
dessous du seuil configuré. Un parametre d'hystérésis fixe de 2 % sert de fonction d'abandon de la basse
pression d'huile en empéchant la commutation rapide de la sortie de détection. Le délai d'armement
désactive la fonction d'alarme de basse pression d'huile aprés le démarrage du moteur, pendant la
période définie par l'utilisateur. Les unités du systéme et les unités de pression métriques sont
configurées dans I'écran Configuration du systéme de BESTCOMSPIus.

Intervalle de maintenance

Les paramétres de pré-alarme d'intervalle de maintenance consistent en un paramétre d'activation/de
désactivation ainsi qu'en un paramétre de seuil. Dans le cas ou cette fonction est activée, une pré-alarme
d'intervalle de maintenance se déclenche lorsque la minuterie de la maintenance du contréleur DGC-
2020HD atteint zéro (0) par rapport a la durée seuil paramétrée. La pré-alarme d'intervalle de
maintenance peut étre remise a zéro via le panneau avant du contréleur DGC-2020HD ou a I'aide du
logiciel BESTCOMSPIus. Voir Réinitialisation des alarmes et des pré-alarmes ci-apres.

Absence de composants systéme

Les paramétres de préalarme Absence de composants systéeme (Missing System Components) se
composent d'un seul réglage pour activer/désactiver. Si le paramétre est activé, une préalarme Absence
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de composants systéme est annoncée lorsque le nombre requis de contrdleurs de disjoncteur d'attache
n'est pas correct.

Panneau de commande a distance

Les parameétres de pré-alarme du panneau de commande a distance consistent uniquement en un
parameétre d'activation/de désactivation. Dans le cas ou cette fonction est activée, le panneau de
commande a distance (RDP-110) déclenche une pré-alarme lorsque I'élément logique
RDPPROGPREALM1 ou RDPPROGPREALM2 de BESTlogicPlus regoit une entrée VRAL.

Erreur de synchronisation

Les paramétres de pré-alarme d'erreur de synchronisation consistent uniquement en un paramétre
d'activation/de désactivation. Dans le cas ou cette fonction est activée, une pré-alarme d'erreur de
synchronisation se déclenche si le contréleur DGC-2020HD exécute le synchroniseur automatique pour
aligner la tension de l'alternateur sur celle du bus et fermer le disjoncteur, et que le DGC-2020HD ne
recgoit pas en retour de confirmation du statut du disjoncteur indiquant que celui-ci est fermé avant que le
délai d'activation de la fonction d'erreur de synchronisation ne soit échu. Le paramétre du délai
d'activation d'erreur de synchronisation est disponible dans I'écran Parametres > Gestion du disjoncteur >
Synchroniseur.

Segments systéme injoignables

Les paramétres de préalarme Segments systéme injoignables (System Segments Unreachable) se
composent d'un seul réglage pour activer/désactiver. Si le paramétre est activé, une préalarme Segments
systéeme injoignables est annoncée lorsqu'il est déterminé qu'un segment risque de ne pas étre connecté
au systéme, si tous les disjoncteurs devaient étre fermés. Cela peut indiquer des paramétres systéme
incorrects ou une perte de disjoncteur.

Faible tension de batterie

Les paramétres de pré-alarme de faible tension de batterie consistent en un paramétre d'activation/de
désactivation, un parametre de seuil et un paramétre de délai d'activation. Dans le cas ou cette fonction
est activée, une pré-alarme de faible tension de batterie se déclenche pendant le lancement du moteur
lorsque la tension de la batterie passe en dessous du seuil configuré pour la durée du délai d'activation.
Un paramétre d'hystérésis fixe de 2 % sert de fonction d'abandon de la faible tension de batterie en
empéchant la commutation rapide de la sortie de détection. Le paramétre de seuil accepte une valeur en
volts absolus ou par unité. La valeur de seuil par unité est basée sur la tension nominale de la batterie
disponible dans I'écran Paramétres systéme > Configuration du systéme. L'option par unité est
uniqguement disponible via BESTCOMSPIus. Un paramétre de seuil de zéro (0) désactive la pré-alarme.

Vous pouvez remettre a zéro une condition de pré-alarme de batterie faible via le panneau avant dans
I'écran Statut > Pré-alarmes, en parcourant la liste des pré-alarmes jusqu'a ce que le message « Batterie
faible » apparaisse, puis en appuyant sur la touche Reset (Réinitialiser). Cette pré-alarme est
automatiquement remise a zéro si un cycle de démarrage survient et que la batterie a été rechargée.

Données nominales et valeurs unitaires

Les paramétres qui sont liés aux valeurs nominales de la machine peuvent étre définis sous la forme
d'unités natives ou de valeurs unitaires. Lorsqu'une unité native est éditée, le logiciel BESTCOMSPIus
recalcule automatiquement la valeur unitaire en se basant sur le paramétre d'unités natives et sur le
parameétre de données nominales associé (dans I'écran Parameétres systéme, Données nominales).
Lorsqu'une valeur unitaire est éditée, le logiciel BESTCOMSPIus recalcule automatiquement la valeur
native en se basant sur le paramétre unitaire et sur le parameétre de données nominales associé.

Une fois que toutes les valeurs unitaires ont été affectées, si le paramétre des données nominales
change, le logiciel BESTCOMSPIus recalcule automatiquement tous les paramétres d'unités natives en
se basant sur les paramétres de données nominales qui ont été modifiés.

Les paramétres suivants répondent a I'unité native Volts et les données nominales associées a ces
parameétres sont les valeurs de tension de la batterie (dans I'écran Paramétres systéme, Données
nominales).
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Figure 16-2

Pré-alarmes du module a distance

. Explorateur des parameétres, Configuration d'alarme, Pré-alarmes

Chemin de navigation BESTCOMSPIus® : Explorateur de parameétres, configuration des alarmes, pré-

alarmes du module distant

Chemin de navigation du panneau avant : Parameétres > Configuration des alarmes > Pré-alarmes du

module distant

Pour configurer les pré-alarmes AEM-2020, CEM-2020 et VRM-2020 dans BESTCOMSPIus, ouvrez
I'écran Pré-alarmes (Figure 16-3). Les parametres de pré-alarme sont décrits ci-dessous.

Erreur de communication AEM1 a AEM4

Les parametres de pré-alarme d'erreur de communication AEM-2020 consistent uniquement en un
parameétre d'activation/de désactivation. Dans le cas ou cette fonction est activée, une pré-alarme d'erreur
de communication AEM-2020 se déclenche lorsque la communication entre un module AEM-2020
optionnel et le contréleur DGC-2020HD est perdue.

Erreur de communication CEM1 a CEM4

Les paramétres de pré-alarme d'erreur de communication du module CEM-2020 consistent uniquement
en un parametre d'activation/désactivation. Dans le cas ou cette fonction est activée, une pré-alarme
d'erreur de communication CEM-2020 se déclenche lorsque la communication entre un module CEM-

2020 optionnel et le contréleur DGC-2020HD est perdue.

Alternateur en dessous de 10 Hz

Les paramétres de la pré-alarme Alternateur en dessous de 10 Hz se composent d'un seul paramétre
d'activation/désactivation. Lorsqu'elle est activée, la pré-alarme Alternateur en dessous de 10 Hz est
annonceée si la fréquence détectée de l'alternateur est inférieure a 10 Hz. La détection de pré-alarme

Configuration des alarmes
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Alternateur en dessous de 10 Hz est activée uniquement quand un VRM-2020 est utilisé et un régulateur
est démarre.

Ouvrir le disjoncteur de I'alternateur lors du déclenchement

Les paramétres de la pré-alarme Ouvrir le disjoncteur de l'alternateur lors du déclenchement se
composent d'un seul parametre d'activation/désactivation. Si elle est activée, une requéte d'ouverture est
envoyée au disjoncteur de l'alternateur lorsque la communication avec le VRM-2020 est perdue. Cela
pourrait empécher les dommages matériels au cas ou la perte de communication avec le VRM-2020 cas
entrainerait une perte de contréle d'excitation.

Erreur de communication VRM

Les paramétres de la pré-alarme Erreur de communication VRM-2020 se composent d'un seul paramétre
d'activation/désactivation. Si elle est activée, une pré-alarme Erreur de communication VRM est
annoncée lorsque la communication entre un VRM-2020 en option et le DGC-2020HD est perdue.

Pré-alarmes du module a distance

Erreur de communication AEM1

() Désactivé () Désactivé (") Désactivé

@) Activé @) Activé (@ Activé

Erreur de communication AEM2 Erreur de communication CEM2 Ouverture du disjoncteur de l'alternateur sur déclenchement
O Désactivé ) Désactivé $o

@) Activé (®) Activé (®) Activé

Erreur de communication AEM3 Erreur de communication CEM3 Alternateur sous 10 Hz

O Désactivé (O Désactivé Deésaciiv

@) Activé (@ Active P

Erreur de communication AEM4
() Désactivé
(@) Activé

Erreur de communication CEM1

Erreur de communication CEM4
() Désactivé
(@) Activé

Erreur de communication VRM

Erreur de communication CEMS
() Désactivé
®) Activé

Erreur de communication CEME
() Désactivé
(@) Activé

Figure 16-3. Explorateur de paramétres, configuration des alarmes, pré-alarmes du module distant

Configuration de l'avertisseur

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus® : Explorateur des paramétres, Configuration d'alarme,
Configuration de I'avertisseur

Chemin d'accés depuis le panneau avant : Paramétres > Configuration d'alarme > Configuration de
l'avertisseur

Pour configurer I'avertisseur sonore via BESTCOMSPIus, ouvrez I'écran Configuration de I'avertisseur
(Figure 16-4).

DGC-2020HD Configuration des alarmes
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Configuration de I'avertisseur
Siréne
Deésactive
@ Active
Activer la mise hors fonctionnement de I'avertisseur automatique

Désactivé
@ Activé

Figure 16-4. Explorateur des parameétres, Configuration d'alarme, Configuration de I'avertisseur

Un contact de sortie est configuré par l'intermédiaire de la logique programmable afin de mettre sous
tension un avertisseur sonore lorsqu'il existe une condition d'alarme ou de pré-alarme. Les paramétres de
I'avertisseur consistent en un paramétre d'activation/de désactivation et un paramétre d'activation et de
désactivation du mode « Pas en automatique ». Dans le cas ou cette fonction est activée, la sortie
contact est fermée lorsqu'il existe une condition d'alarme. La sortie contact passe alternativement de I'état
ouvert a |'état fermé lorsqu'il existe une condition de pré-alarme. Si le paramétre de mode « Pas en
automatique » est activé, I'avertisseur est désactivé lorsque le contréleur DGC-2020HD ne fonctionne
pas en mode automatique.

Parametres d'erreur des émetteurs

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus® : Explorateur des paramétres, Configuration d'alarme,
Malfonction de I'émetteur

Chemin d'accés depuis le panneau avant :Parameétres > Configuration d'alarme > Malfonction de
I'émetteur

Pour configurer les alarmes relatives aux erreurs concernant les émetteurs via BESTCOMSPIus, ouvrez
I'écran Malfonction de I'émetteur (Figure 16-5).

Les paramétres d'erreur des émetteurs de température du liquide de refroidissement, de pression d’huile,
de niveau de carburant et de mesure de la tension consistent en un parameétre de configuration d'alarme
et un délai d'activation. Le paramétre de configuration d'alarme permet la sélection du type d'alarme a
déclencher lorsqu'il existe une condition d'erreur au niveau d'un émetteur. Vous pouvez sélectionner
Statut uniquement, Alarme et Pré-alarme. Les configurations des alarmes sélectionnables sont décrites
dans la section Alertes ci-dessus.

Le type d'alarme sélectionné est déclenché lorsqu'il existe une erreur sur un émetteur pendant la durée
de la temporisation d'activation.
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Malfonction de I'émetteur

Erreur d'expédition de la température de liquide refroidissment

Cenfiguration d'alarme Reconnaissance par contact Deélai d'activation (min) Reésistance minimale (Ohm) Reésistance maximale (Ohm)

T R g Toujours v 5 | [20 | 31000

Erreur d'expedition de la pression d'huile

Configuration d'alarme Reconnaissance par contact Délzi d'activation (s) Résistance minimale (Ohm) Résistance maximale (Ohm)
Statut uniquement ~ Toujours w 10 ‘ 40 | 55.0

I

Erreur d'expédition du niveau de carburant
Configuration d'alarme Reconnaissance par contact Délai d'activation (s) Résistance minimale (Ohm) Résistance maximale (Ohm)
Statut uniquement - Toujours v 10 | 4.0 | 55.0

I

Erreur de mesure du voltage
Cenfiguration d'alarme Deélai d'activation (s)

Statut uniguement ~

Erreur d'expedition de la vitesse
Délzi d'activation (s)

Erreur d'émetteur du niveau de liquide de refroidissement
Cenfiguration d'alarme Deélai d'activation (s)

Pré-alamme ~

Erreur du transmetteur global
Configuration d'alarme Délzi d'activation (s)

Figure 16-5. Settings Explorer (Explorateur des paramétres), Alarm Configuration (Configuration des
alarmes), Sender Fail (Erreur émetteur)

L'alarme d'erreur de I'émetteur de vitesse est activée en permanence. Une fonction de délai ajustable par
l'utilisateur est disponible pour chaque alarme/pré-alarme d'émetteur ou de mesure.

Les alertes d'alarme et de pré-alarme concernant la perte de vitesse du moteur ne peuvent pas étre
programmeées par l'utilisateur et fonctionnent de la fagon suivante. Si la fonction de détection magnétique
(MPU) ou la fréquence de l'alternateur est programmée pour étre la seule source d'indication de la
vitesse du moteur et qu'il existe une erreur au niveau de cette source, une alarme (entrainant un arrét)
est déclenchée. Si la source d'indication de la vitesse du moteur est configurée pour étre basée sur la
fonction MPU et sur la fréquence de l'alternateur et que la perte du signal en provenance d'une seule de
ces sources a lieu, une pré-alarme est déclenchée. Une alarme (entrainant un arrét) est déclenchée si
les deux signaux sont perdus.

Alarmes programmables par I'utilisateur

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus® : Explorateur des paramétres, Configuration d'alarme,
Alarmes programmables par l'utilisateur

Chemin d'acceés depuis le panneau avant :non disponible depuis le panneau avant

Seize alarmes programmables par I'utilisateur sont disponibles. La logique programmable BESTlogicPlus
est utilisée pour configurer la logique des alarmes. Les noms des alarmes utilisateur sont définis dans
I'écran Alarmes programmables par l'utilisateur (Figure 16-6) sous Configuration des alarmes. Lorsqu'une
alarme utilisateur est active, son nom apparait sur I'écran Alarmes du panneau avant et dans le rapport
de séquence des événements.

DGC-2020HD Configuration des alarmes
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Alarmes programmables par I’ utilisateur

Alarme programmable #1
Légende
Prog Alam 1 Name

Délai dactivation (s)

b

Alarme programmable #3
Légende
Prog Alarm 3 Mame

Délai dactivation (s)
]

Alarme programmable #5
Légende
Prog Alam 5 Name

Délai dactivation (s)

Alarme programmable #2
Légende

Prog Alamm 2 Name

Délai dactivation (s)

0

Alarme programmable #4
Légende
Prog Alarm 4 Name

Délai dactivation (s)
0

Alarme programmable #6
Légende
Prog Alarm & Name

Délai dactivation (s)

Figure 16-6. Explorateur des paramétres, Configuration d'alarme, Alarmes programmables par I'utilisateur
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17 * Protection

Trois niveaux de I'altemateur sont offerts. Les contréleurs DGC-2020HD avec le numéro de style
xxSxxxxxx offrent une protection standard qui comprend les éléments suivants : sous-tension (27),
surtension (59), surfréquence (810), sous-fréquence (81U), puissance (32) et perte d'excitation (40Q).
Les controleurs avec le numéro de style xxExxxxxx offrent une protection étendue qui comprend les
éléments de protection standard plus les éléments suivants : déséquilibre de courant de phase (46),
déséquilibre de tension de phase (47), surintensité temporaire (51), saut de vecteur (78) et vitesse de
variation de la fréquence (ROC).Les contrdleurs portant le numéro de style xxDxxxxEx offrent des
éléments de protection améliorés, en plus du différentiel de courant de phase (87G) et du différentiel de
courant de neutre (87N). Lorsqu’un VRM-2020 est activé, 3 éléments de protection de champ sont
foumnis : Surtension de champ, Perte de détection et Surveillance de diode d'excitatrice (en option).

Quatre groupes de parametres permettent une coordination de la protection indépendante,
sélectionnable dans BESTlogicPlus. Les groupes de paramétres sont décrits a la fin de ce chapitre.

Sous-tension (27)

Six éléments de protection de sous-tension (27) surveillent la tension de détection appliquée au DGC-
2020HD. Un élément peut étre configuré pour assurer une protection contre la sous-tension si la tension
de phase baisse en dessous d'un niveau défini.

Les six éléments de protection de sous-tension, identiques, sont nommés 27-1, 27-2, 27-3, 27-4, 27-5 et
27-6. Les connexions logiques de ces éléments s'effectuent via I'écran BESTlogic™Plus de
BESTCOMSPIus® et leurs paramétres de fonctionnement sont configurés a partir de I'écran des
parameétres Sous-tension de BESTCOMSPlus.

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus : Explorateur des paramétres, Protection, Tension, Sous-
tension (27)

Chemin d'accés depuis le panneau avant : Explorateur des paramétres > Protection > Groupe de
paramétres x (ou x = 0 a 3) > Protection de la tension > Sous-tension (27P)

Fonctionnement de I'élément

La protection de sous-tension peut étre utilisée afin de prévenir d'importants dommages sur I'équipement
lorsqu'il existe une condition de sous-tension.

Deux groupes de paramétres de sous-tension sont disponibles pour chaque élément : le premier pour les
connexions triphasées de I'alternateur et le second pour les connexions monophasées de l'alternateur. Le
paramétre Détection renseigné est basé sur le cété secondaire du transformateur de potentiel (DGC-
2020HD). Lorsqu'une entrée contact de forcage monophasé est regue, le contréleur DGC-2020HD
bascule automatiquement des parameétres de sous-tension triphasée vers les paramétres de sous-
tension monophasée.

Source

Le parameétre Source configure un élément de sous-tension pour surveiller les bornes d'entrée de mesure
de l'alternateur ou du bus.

Enclenchement et déclenchement

Lorsque la moyenne de la tension triphasée (mode triphasé) ou ligne a ligne (mode monophasé) passe
en dessous du seuil défini par le paramétre Détection, une minuterie est amorcée et le décompte vers le
déclenchement commence.

La durée de la minuterie est établie par le délai d'activation. La sélection de la valeur « zéro » (0) pour le
délai d'activation rend I'élément 27 instantané (aucune temporisation intentionnelle).

Si une condition d'enclenchement de sous-tension persiste pendant toute la durée du paramétre Délai
d'activation de I'élément, la sortie Déclenchement (Trip) de I'élément est définie sur vrai. Dans
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BESTIlogicPlus, la sortie Trip peut étre connectée a d'autres éléments logiques ou a une sortie de relais
physique de fagon a signaler une condition et a amorcer une action corrective.

Si la condition d'enclenchement diminue avant expiration du délai d'activation de I'élément, la minuterie
est réinitialisée, aucune action corrective n'est entreprise et I'élément est réarmé en vue d'une nouvelle
sous-tension.

Un paramétre d’enclenchement de zéro (0) désactive I'élément de protection contre les sous-tensions
(27).
Hystérésis

Le paramétre d’hystérésis fonctionne comme une fonction d’abandon de la sous-tension en prévenant
d'une commutation trop rapide de la sortie de détection.

Valeurs unitaires

Les parametres qui sont en fonction des valeurs nominales de la machine peuvent étre configurés soit
comme unités réelles ou soit comme valeur unitaires. Lorsqu'une unité native est éditée, le logiciel
BESTCOMSPIus recalcule automatiquement la valeur unitaire en se basant sur le paramétre d'unités
natives et sur le paramétre de données nominales associé (dans I'écran Paramétres systeme, Données
nominales). Inversement, lorsqu'une valeur unitaire est éditée, le logiciel BESTCOMSPIus recalcule
automatiquement la valeur native en se basant sur le paramétre unitaire et sur le paramétre de données
nominales associe.

Une fois que toutes les valeurs unitaires ont été affectées, si le parameétre des données nominales
change, le logiciel BESTCOMSPIus recalcule automatiquement tous les paramétres d'unités natives en
se basant sur les paramétres de données nominales qui ont été modifiés.

Les paramétres suivants répondent a l'unité native de Volts secondaires, et les données nominales
associées a ces parameétres sont les Volts nominaux secondaires (de I'écran Parameétres systéme,
Données nominales).

e Sous-tension 27-x Enclenchement triphasé
e Sous-tension 27-x Enclenchement monophasé

Facteur d'échelle de la ligne basse

Le facteur d'échelle de la ligne basse est utilisé pour ajuster automatiquement les paramétres
d'enclenchement de sous-tension dans les applications qui peuvent utiliser plusieurs types de connexion
au groupe électrogéne. Le paramétre de facteur d'échelle est implémenté lorsque le DGC-2020HD est
détecté comme étant en configuration de ligne basse. La valeur du paramétre de facteur d'échelle sert de
multiplicateur pour les paramétres d'enclenchement. Par exemple, si le [?] est détecté comme étant en
configuration de ligne basse et que le paramétre de facteur d'échelle correspond a 2 000, le paramétre
d'enclenchement sera doublé (2 000 x PU).

La configuration de ligne basse peut étre déterminée par la fonction de détection automatique de la
configuration ou par I'état d'un contact d'entrée si la fonction Forgage de ligne basse est attribuée a un
contact d'entrée via I'écran Fonctions programmables. Si 'une de ces méthodes indique qu'une
configuration de ligne basse est active, cela signifie que le DGC-2020HD est configuré pour un
fonctionnement a ligne basse.

Configuration d'alarme

Un déclenchement de sous-tension peut étre sélectionné par l'utilisateur pour déclencher une action
différente en fonction du paramétre de configuration d'alarme. Les configurations des alarmes sont
décrites dans le chapitre Configuration des alarmes.

Fréquence d’inhibition

Le paramétre Fréquence d'inhibition empéche le fonctionnement de I'élément de sous-tension pendant
les conditions de sous-tension susceptibles de survenir au démarrage de I'équipement.

Un paramétre de zéro (0) désactive la fonction d’inhibition.
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Connexions logiques

Les connexions logiques des éléments de sous-tension s'effectuent via I'écran BESTlogicPlus de
BESTCOMSPIus. Le blocage logique d'un élément de sous-tension est représenté dans la Figure 17-1.
Lorsque I'entrée Blocage est définie sur vrai, I'élément 27 est désactivé. La sortie Déclenchement (Trip)
est définie sur vrai si I'élément 27 est dans une condition de déclenchement.

271

+ Block Trip +

Figure 17-1. Blocage logique d'un élément de sous-tension

Parameétres de fonctionnement

Les paramétres de fonctionnement des éléments de sous-tension sont configurés a partir de I'écran des
parameétres Sous-tension (Figure 17-2) de BESTCOMSPIus. Les plages de réglage sont définies au
chapitre Spécifications du Manuel d'installation.

Sous-tension

27-1 Element

Triphase monophase

Mode Mode

| Active -]

SOUrce

(Gen ~]

Détection (W L-L) Détection (W L-L)

] W 1] v

0.000000 Per Unit 0.000000 Per Unit
Hystérésis (V) Hystérésis (V)

2 2

Délai d'activation (s) Délai d'activation (s)

01 0.1

Fréguence dinhibition (Hz) Fréguence dinhibition (Hz)

35 35

Configuration d'alarme Configuration d'alarme

Statut uniquement - Statut uniquement -
Facteur d'échelle de |z ligne basse Facteur d'échelle de |z ligne basse
1.000 1.000

Figure 17-2. Explorateur des parameétres, Protection, Tension, Sous-tension

Surtension (59)

Six éléments de protection de surtension (59) surveillent la tension de détection appliquée au DGC-
2020HD. Un élément peut étre configuré pour assurer une protection contre la surtension si la tension de
phase augmente au-dessus d'un niveau défini.

Les six éléments de protection de surtension, identiques, sont nommés 59-1, 59-2, 59-3, 594, 59-5 et
59-6. Les connexions logiques de ces éléments s'effectuent via I'écran BESTlogic™Plus de
BESTCOMSPIus® et leurs paramétres de fonctionnement sont configurés a partir de I'écran des
paramétres Surtension de BESTCOMSPlus.

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus : Explorateur des paramétres, Protection, Tension,
Surtension (59)

DGC-2020HD Protection
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Chemin d'accés depuis le panneau avant : Explorateur des paramétres > Protection > Groupe de
paramétres x (ou x = 0 a 3) > Protection de la tension > Surtension (59P)

Fonctionnement de I'élément

La protection de surtension peut étre utilisée afin de prévenir d'importants dommages sur I'équipement
lorsqu'il existe une condition de surtension.

Deux groupes de paramétres de surtension sont disponibles pour chaque élément : le premier pour les
connexions triphasées de l'alternateur et le second pour les connexions monophasées de l'alternateur. Le
parametre Détection renseigné est basé sur le c6té secondaire du transformateur de potentiel (DGC-
2020HD). Lorsqu'une entrée contact de forcage monophasé est regue, le contréleur DGC-2020HD
bascule automatiquement des parameétres de surtension triphasée vers les paramétres de surtension
monophasée.

Source

Le paramétre Source configure un élément de surtension pour surveiller les bornes d'entrée de mesure
de l'alternateur ou du bus.

Enclenchement et déclenchement

Lorsque la moyenne de la tension triphasée (mode triphasé) ou ligne a ligne (mode monophasé) passe
au-dessus du seuil défini par le parameétre Détection, une minuterie est amorcée et le décompte vers le
déclenchement commence.

La durée de la minuterie est établie par le délai d'activation. La sélection de la valeur « zéro » (0) pour le
délai d'activation rend I'élément 59 instantané (aucune temporisation intentionnelle).

Si une condition d'enclenchement de surtension persiste pendant toute la durée du parameétre Délai
d'activation de I'élément, la sortie Déclenchement (Trip) de I'élément est définie sur vrai. Dans
BESTlogicPlus, la sortie Trip peut étre connectée a d'autres éléments logiques ou a une sortie de relais
physique de fagon a signaler une condition et a amorcer une action corrective.

Si la condition d'enclenchement diminue avant expiration du délai d'activation de I'élément, la minuterie
est réinitialisée, aucune action corrective n'est entreprise et I'élément est réarmé en vue d'une nouvelle
surtension.

Un parameétre d’enclenchement de zéro (0) désactive I'élément de protection contre les surtensions (59).
Hystérésis

Le parameétre d’hystérésis fonctionne comme une fonction d’abandon de la surtension en prévenant d'une
commutation trop rapide de la sortie de détection.

Valeurs unitaires

Les paramétres qui sont en fonction des valeurs nominales de la machine peuvent étre configurés soit
comme unités réelles ou soit comme valeur unitaires. Lorsqu'une unité native est éditée, le logiciel
BESTCOMSPIus recalcule automatiquement la valeur unitaire en se basant sur le paramétre d'unités
natives et sur le parameétre de données nominales associé (dans I'écran Paramétres systéeme, Données
nominales). Inversement, lorsqu'une valeur unitaire est éditée, le logiciel BESTCOMSPIus recalcule
automatiquement la valeur native en se basant sur le paramétre unitaire et sur le paramétre de données
nominales associé.

Une fois que toutes les valeurs unitaires ont été affectées, si le paramétre des données nominales
change, le logiciel BESTCOMSPIus recalcule automatiquement tous les paramétres d'unités natives en
se basant sur les paramétres de données nominales qui ont été modifiés.

Les paramétres suivants répondent a l'unité native de Volts secondaires, et les données nominales
associées a ces parametres sont les Volts nominaux secondaires (de I'écran Parameétres systéme,
Données nominales).

e Surtension 59-x Enclenchement triphasé
e Surtension 59-x Enclenchement monophasé
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Facteur d'échelle de la ligne basse

Le facteur d'échelle de la ligne basse est utilisé pour ajuster automatiquement les parameétres
d'enclenchement de sous-tension dans les applications qui peuvent utiliser plusieurs types de connexion
au groupe électrogéne. Le paramétre de facteur d'échelle est implémenté lorsque le DGC-2020HD est
détecté comme étant en configuration de ligne basse La valeur du paramétre de facteur d'échelle sert de
multiplicateur pour les paramétres d'enclenchement. Par exemple, si le [?] est détecté comme étant en
configuration de ligne basse et que le paramétre de facteur d'échelle correspond a 2 000, le paramétre
d'enclenchement sera doublé (2 000 x PU).

La configuration de ligne basse peut étre déterminée par la fonction de détection automatique de la
configuration ou par I'état d'un contact d'entrée si la fonction Forgage de ligne basse est attribuée a un
contact d'entrée via I'écran Fonctions programmables. Si 'une de ces méthodes indique qu'une
configuration de ligne basse est active, cela signifie que le DGC-2020HD est configuré pour un
fonctionnement a ligne basse.

Configuration d'alarme

Un déclenchement de surtension peut étre sélectionné par l'utilisateur pour déclencher une action
différente en fonction du paramétre de configuration d'alarme. Les configurations des alarmes sont
décrites dans le chapitre Configuration des alarmes.

Connexions logiques

Les connexions logiques des éléments de surtension s'effectuent via I'écran BESTlogicPlus de
BESTCOMSPIus. Le blocage logique d'un élément de surtension est représenté dans la Figure 17-3.
Lorsque l'entrée Blocage est définie sur vrai, I'élément 59 est désactivé. La sortie Déclenchement (Trip)
est définie sur vrai si I'élément 59 est dans une condition de déclenchement.

591

+ Block Trip +

Figure 17-3. Blocage logique d'un élément de surtension

Parameétres de fonctionnement

Les parameétres de fonctionnement des éléments de surtension sont configurés a partir de I'écran des
parameétres Surtension (Figure 17-4) de BESTCOMSPIus. Les plages de réglage sont définies au
chapitre Spécifications du Manuel d'installation.
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Surtension

59-1 Element

Triphase monophase

Mode Mode

[ Aciivé ~|

SOUrce

(Gen ]

Détection (W L-L) Détection (W L-L)

] W 1] W

0. 000000 Per Linit 0000000 Per Unit
Hystérésis (V) Hystérésis (V)

2 2

Délai d'activation (s) Délai d'activation (s)

0.1 0.1

Configuration d'alarme Configuration d'glarme

Statut uniquement - Statut uniquement -
Facteur d'échelle de la ligne basse Facteur d'échelle de la ligne basse
1.000 1.000

Figure 17-4. Explorateur des paramétres, Protection, Tension, Surtension

Déséquilibre de tension de phase (47)

Six éléments de protection de déséquilibre de tension de phase (47) surveillent la tension de détection
appliquée au DGC-2020HD. Un élément peut étre configuré pour offrir une protection contre les
déséquilibres de tension entre chacune des trois phases. Cet élément est disponible uniquement pour les
styles xxExxxxxx du contréleur DGC-2020HD.

Les six éléments de protection de déséquilibre de tension de phase, identiques, sont nommés 47-1, 47-2,
47-3, 47-4,
47-5 et 47-6. Les connexions logiques de ces éléments s'effectuent via I'écran BESTlogic™Plus de

BESTCOMSPIus® et leurs paramétres de fonctionnement sont configurés a partir de I'écran des
paramétres Déséquilibre de tension de phase de BESTCOMSP/us.

Chemin d'accés depuis BESTCOMSPIus : Explorateur des paramétres, Protection, Tension,
Déséquilibre de phase (47)

Chemin d'accés depuis le panneau avant : Explorateur des paramétres > Protection > Groupe de
paramétres x (ou x = 0 a 3) > Protection de la tension > Déséquilibre de tension de phase (47)

Fonctionnement de I'élément

Les éléments de déséquilibre de tension de phase offrent une protection de séquence de phase négative
(V2) dans les systémes triphasés. Plus la tension est déséquilibrée ou la séquence de phase négative,
plus la mesure V2 augmente.

Le parameétre Détection renseigné est basé sur le coté secondaire du transformateur de potentiel (DGC-
2020HD).

Source

Le parameétre Source configure I'élément de déséquilibre de tension de phase pour surveiller les bomes
d'entrée de mesure de l'alternateur ou du bus.

Enclenchement et déclenchement

Lorsque la différence entre les tensions des trois phases de I'alternateur dépasse le seuil défini par le
parameétre Détection, une minuterie est amorcée et le décompte vers le déclenchement commence.
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La durée de la minuterie est établie par le délai d'activation. La sélection de la valeur « zéro » (0) pour le
délai d'activation rend I'élément 47 instantané (aucune temporisation intentionnelle).

Si une condition d'enclenchement de déséquilibre de tension de phase persiste pendant toute la durée du
paramétre Délai d'activation de I'élément, la sortie Déclenchement (Trip) de I'élément est définie sur vrai.
Dans BESTlogicPlus, la sortie Trip peut étre connectée a d'autres éléments logiques ou a une sortie de
relais physique de fagon a signaler une condition et a amorcer une action corrective.

Si la condition d'enclenchement diminue avant expiration du délai d'activation de I'élément, la minuterie
est réinitialisée, aucune action corrective n'est entreprise et I'élément est réarmé en vue d'un nouveau
déséquilibre de tension de phase.

Un paramétre d’enclenchement de zéro (0) désactive I'élément de protection contre le déséquilibre de
tension de phase (47).

Hystérésis
Le parameétre d’hystérésis fonctionne comme une fonction d’abandon du déséquilibre de tension de
phase en prévenant d'une commutation trop rapide de la sortie de détection.

Valeurs unitaires

Les paramétres qui sont en fonction des valeurs nominales de la machine peuvent étre configurés soit
comme unités réelles ou soit comme valeur unitaires. Lorsqu'une unité native est éditée, le logiciel
BESTCOMSPIus recalcule automatiquement la valeur unitaire en se basant sur le paramétre d'unités
natives et sur le paramétre de données nominales associé (dans I'écran Paramétres systeme, Données
nominales). Inversement, lorsqu'une valeur unitaire est éditée, le logiciel BESTCOMSPIus recalcule
automatiquement la valeur native en se basant sur le paramétre unitaire et sur le paramétre de données
nominales associe.

Une fois que toutes les valeurs unitaires ont été affectées, si le paramétre des données nominales
change, le logiciel BESTCOMSPIlus recalcule automatiquement tous les paramétres d'unités natives en
se basant sur les parameétres de données nominales qui ont été modifiés.

Les paramétres suivants répondent a l'unité native de Volts secondaires, et les données nominales
associées a ces parameétres sont les Volts nominaux secondaires (de I'écran Parameétres systéme,
Données nominales).

e Déséquilibre de phase 47-x Enclenchement

Facteur d'échelle de la ligne basse

Le facteur d'échelle de la ligne basse est utilisé pour ajuster automatiquement les parametres
d'enclenchement de sous-tension dans les applications qui peuvent utiliser plusieurs types de connexion
au groupe électrogéne. Le parameétre de facteur d'échelle est implémenté lorsque le DGC-2020HD est
détecté comme étant en configuration de ligne basse.

La valeur du paramétre de facteur d'échelle sert de multiplicateur pour les paramétres d'enclenchement.
Par exemple, si le DGC-2020HD est détecté comme étant en configuration de ligne basse et que le
parametre de facteur d'échelle correspond a 2 000, le paramétre d'enclenchement sera doublé (2 000 x
PU).

La configuration de ligne basse peut étre déterminée par la fonction de détection automatique de la
configuration ou par I'état d'un contact d'entrée si la fonction Forgage de ligne basse est attribuée a un
contact d'entrée via I'écran Fonctions programmables. Si 'une de ces méthodes indique qu'une
configuration de ligne basse est active, cela signifie que le DGC-2020HD est configuré pour un
fonctionnement a ligne basse.

Configuration d'alarme

Un déclenchement de déséquilibre de tension de phase peut étre sélectionné par l'utilisateur pour
déclencher une action différente en fonction du parameétre de configuration d'alarme. Les configurations
des alarmes sont décrites dans le chapitre Configuration des alarmes.
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Connexions logiques

Les connexions logiques des éléments de déséquilibre de tension de phase s'effectuent via I'écran
BESTIlogicPlus de BESTCOMSPIus. Le blocage logique d'un élément de déséquilibre de tension de
phase est représenté dans la Figure 17-5. Lorsque I'entrée Blocage est définie sur vrai, I'élément 47 est
désactivé. La sortie Déclenchement (Trip) est définie sur vrai si I'élément 47 est dans une condition de
déclenchement.

471

+ Block Trip +

Figure 17-5. Blocage logique d'un élément de déséquilibre de tension de phase

Parameétres de fonctionnement

Les parameétres de fonctionnement des éléments de déséquilibre de tension de phase sont configurés a
partir de I'écran des paramétres Déséquilibre de phase (Figure 17-6) de BESTCOMSPIus. Les plages de
réglage sont définies au chapitre Spécifications du Manuel d'installation.

Déséquilibre de phase

47-1 Element

Détection

1] W
0.000000 Per Unit
Hystérésis (V)

