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/\ ADVERTENCIA : La Proposicion 65 de California requiere la
inclusion de advertencias especiales en productos que pueden contener
sustancias quimicas conocidas en el estado de California como
causantes de cancer, defectos de nacimiento y otros dafnos
reproductivos. Por favor tenga en cuenta que al publicar esta
advertencia segun la Proposicion 65, estamos notificandole que uno o
mas productos quimicos alli listados pueden estar presentes en los
productos que le vendemos. Para obtener mas informacion sobre los
productos quimicos especificos que este producto contiene, visite
https://www.basler.com/Prop65.
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Prefacio

Este manual de instrucciones proporciona informacioén acerca de la instalacion y operacion del Sistema
de control de excitacion digital DECS-150. Con ese fin, se describiran aqui los siguientes temas:
Informacién general

Descripcién funcional

Instalacién y conexiones

Software BESTCOMSP/us®

Comunicacioén y configuracion

Pruebas y solucion de problemas

Especificaciones

Convenciones utilizadas en este manual

Se hace hincapié en informacién importante sobre procedimientos y seguridad, que se presenta en este
manual a través de cuadros de advertencia, precaucion y notas. A continuacion, se ilustra y define cada

tipo de cuadro.

Los cuadros de advertencia destacan condiciones o acciones que
pueden provocar lesiones personales o la muerte.

Precaucion

Los cuadros de precaucion llaman la atencién hacia condiciones
operativas que pueden llevar a dafios del equipo o la propiedad.

Nota

Los cuadros de nota enfatizan informacién importante con respecto a
la instalacién o el accionamiento.

DECS-150 Prefacio
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© 2024 por Basler Electric
Todos los derechos reservados
Primera edicién: Setiembre de 2015

LEA ESTE MANUAL. Lea este manual antes de instalar, operar o mantener el DECS-150. Tenga en
cuenta todas las advertencias, precauciones y notas que se incluyen en este manual y en el producto.
Guarde este manual con el producto para futuras consultas. Solo personal calificado debe instalar,
accionar o realizar el mantenimiento de este sistema. El incumplimiento de las recomendaciones de
las etiquetas de advertencia y precaucion podria ocasionar lesiones fisicas o dafios materiales.
Proceda con precaucion en todo momento.

Precaucion

La instalacion de versiones anteriores de firmware puede provocar problemas de compatibilidad que
provoquen la imposibilidad de funcionar correctamente y es posible que no tenga las mejoras y
soluciones a los problemas que proporcionan las versiones mas recientes. Basler Electric recomienda
encarecidamente utilizar la ultima version de firmware en todo momento. El uso de versiones
anteriores de firmware es responsabilidad del usuario y puede anular la garantia de la unidad.

Basler Electric no asume ninguna responsabilidad con respecto al cumplimiento o incumplimiento de los codigos
nacionales y locales, ni de cualquier otro cddigo aplicable. Este manual sirve como material de referencia y es
indispensable que se comprenda bien su contenido antes de efectuar cualquier procedimiento de instalacion,
operacion o mantenimiento.

Para conocer los términos de servicio relacionados con este producto y el software, consulte el documento
Commercial Terms of Products and Services (Términos comerciales de productos y servicios), que esta
disponible enwww.basler.com/terms.

Esta publicacién contiene informacion confidencial de Basler Electric Company, una empresa de lllinois, EE. UU.
Se presta para uso confidencial, sujeto a devolucién a peticion y con la aceptacion mutua de que no se puede
utilizar de ninguna manera que sea perjudicial para los intereses de Basler Electric Company, y se utiliza
exclusivamente para los fines previstos.

No es la intencién de este manual cubrir todos los detalles y variaciones en los equipos, ni proporcionar datos
sobre cada posible contingencia vinculada a su instalacién u operacion. La disponibilidad y el disefio de todas las
caracteristicas y opciones estan sujetos a cambios sin previo aviso. Con el transcurso del tiempo, podrian
realizarse mejoras y revisiones en esta publicacion. Antes de realizar cualquiera de los siguientes procedimientos,
pongase en contacto con Basler Electric para obtener la Ultima revisién de este manual.

La versién en idioma inglés de este manual es la Unica version aprobada.
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Historial de revisiones

A continuacién se proporciona un resumen histérico de los cambios realizados en este manual de
instrucciones. Las revisiones se enumeran en orden cronoldgico inverso.

Visite www.basler.com para descargar el ultimo hardware, firmware y los historiales de revision de

BESTCOMSPIus®.

Historial de revisiones del manual de instrucciones

Revision y fecha
del manual

Cambio

K, diciembre 2024

Se agrego la descripcion de Control de reduccién de carga
Se agrego la descripcion de notificacion de Sistema en uso
Se agreg0 la descripcion de Registro de seguridad

Se agreg0 la descripcion de Modos operativos

Se agreg0 la descripcion de Alarma de sobrecarga de red

Se elimind el requisito de activacion de BESTCOMSPIus

Se actualizaron los nombres de los registros Modbus de PSS
Se hicieron modificaciones menores en el texto del manual

J, diciembre 2023

Se agreg6 el cumplimiento de RoHS de China

Esta carta de revision no se utiliza

H, septiembre de 2021

Se ajustaron todas las ilustraciones del panel frontal para mostrar el
etiquetado LED actualizado

Se agreg6 una aclaracion sobre el DECS-150 que detecta y responde
al voltaje rms.

Explicacion corregida del célculo de ondulacion del monitor de diodo
excitador

Se corrigio la clasificacién de salida de disparo en derivacion del
interruptor del DECS-150

Se agrego el cédigo de red y las declaraciones de cumplimiento de
UKCA

Se agrego una declaracién de precaucion sobre la degradacion del
firmware DECS-150

Unidad de medida corregida utilizada por el limitador de corriente del
estator

G, enero de 2021

Se agreg6 una descripcion de la alarma de pérdida de
comunicaciones de seguimiento
Se agreg6 una descripcion del bloque légico Auto Transfer Enable

F, abril de 2020

Figura 17-4 agregada, Conexiones tipicas para aplicaciones de motor
Se agreg6 una nota sobre la configuracion de la hora en la seccion de
hora normal

Se agrego el registro 1230, Medidor de voltaje de campo, en la
seccion Comunicacion Modbus

Pequefas ediciones de texto en todo el manual

E, septiembre de 2019

Se agreg6 soporte para la version de firmware 2.04.00 y
BESTCOMSPIus versién 4.00.00

Se quito la Carta de revision de todas las paginas

Se cambié la numeracién secuencial a la numeracion de secciones
El Historial de revisiones del manual de instrucciones se movio al
prefacio

Se quito el capitulo independiente de Historial de revisiones

DECS-150
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Revision y fecha Cambio
del manual
D, abril de 2019 e Se agreg0 soporte para la version de firmware 2.03.00 y
BESTCOMSPIlus versién 3.21.00
e Se realizaron correcciones menores en todo el manual
C1, octubre de 2018 e Se agreg6 advertencia prop 65 en la parte posterior de la pagina de
cubierta
C, enero de 2018 e Se agreg6 informacion sobre el seguimiento externo, el reparto de
carga de red y Modbus
e Se agreg6 una descripcién del ajuste Tiempo de restablecimiento del
limitador de subfrecuencia
B, marzo de 2017 e Declaracion agregada de precaucion acerca de la memoria no volatil
e Se agregaron las especificaciones de disipacion de potencia y
elevacién maxima
e Se agregaron las instrucciones de instalacion manual del controlador
de USB
e Se aclararon los requisitos de deteccién de corriente para el
funcionamiento del PSS
e Se corrigi6 la descripcion del funcionamiento de OEL en linea
A, julio de 2016 e Se agreg6 informacién sobre la bateria de reserva para el reloj en
tiempo real
e Se actualizaron las conexiones para Entrada de contacto
programables en el capitulo Conexiones tipicas
e Se agrego Configuracion de Ethernet en el capitulo Comunicaciones
e Se actualizé Rangos de deteccion de tensién del generador y del bus
en el capitulo Especificaciones
e Se agregd Regimenes de proteccion de ingreso en el capitulo
Especificaciones
e Se actualizaron las especificaciones de Reconocimiento maritimo
e Se realizaron correcciones menores en todo el manual
— setiembre de 2015 | «  Publicacion inicial
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1 ¢ Introduccion

Los sistemas de control de excitacién digital DECS-150 ofrecen un control de la excitacion preciso y
proteccion para maquinas en un paquete compacto. La adaptabilidad deDECS-150 a una variedad de
aplicaciones se garantiza a través de entradas y salidas de contacto configurables, capacidades de
comunicacion flexibles y légica programable implementada con el software BESTCOMSP/us®
proporcionado.

Aplicaciones

El DECS-150 esta destinado a las aplicaciones de generador CA sincrono sin escobillas o de motor
sincrono. El DECS-150 controla la salida de la maquina a través de la aplicaciéon de potencia de
excitacion de CC regulada para el campo de excitatriz. El nivel de potencia de excitacion se basa en la
corriente y el voltaje monitoreados, y el usuario establece un punto de ajuste de regulacion. EI modo de
funcionamiento o del motor, se modifica en la pantalla de ajustes Modo de funcionamiento. Los valores
de factor de potencia y del medidor Var seran opuestos en el modo de motor.

La potencia de excitacion se suministra desde el DECS-150 mediante un médulo de potencia de
conmutacion filtrado que emplea la modulacién de ancho de pulso. Es capaz de suministrar 7 Acc (70 °C
de temp ambiente) de manera continua y 10 Acc (55 °C de temp ambiente) de manera continua a valores
de tensién nominal de 63 o0 125 Vcc. Con la tension de funcionamiento nominal aplicada, tiene una
capacidad de fuerza de 11 Acc por 10 segundos (70 °C de temp ambiente) o 14 Acc por 10 segundos
(55 °C de temp ambiente).

Caracteristicas y funciones

Algunas de las caracteristicas y funciones deIDECS-150 incluyen:

e Control de excitacion preciso para las aplicaciones de motor o generador sincrénicos
o Los valores de factor de potencia y del medidor Var seran opuestos en el modo de motor
Cuatro modos de control de excitacion:
o Regulacién automatica de tensién (Automatic Voltage Regulation, AVR)
o Regulacién de corriente de campo (Field Current Regulation, FCR)
o Regulacién de factor de potencia (Power Factor, PF)
o Regulacién de var (var)
e Tres puntos de ajuste de preposicion para cada modo de control de excitaciéon
e Seguimiento interno entre puntos de ajuste del modo de funcionamiento y seguimiento externo
opcional de un segundo punto de ajuste de excitacion de DECS
e Dos grupos de estabilidad de PID con caracteristica de Autoajuste
e Laentrada de control remoto de punto de ajuste acepta una senal de control de corriente o
tension analdgica
e Funciones del cédigo de red
o Conexion y desconexion
o Control de potencia activa
o Control de potencia reactiva
e Reparto de carga de red opcional
e Medicion en tiempo real
o Estabilizador del sistema eléctrico de potencias (Power System Stabilizer, PSS) integrado
opcional
o Modos de control de generador o motor, da cabida a cambios de rotacion de fase entre
modos
o Deteccion de velocidad y potencia o deteccidn solo de velocidad
e Arranque suave y control del aumento de tension
e Control de reduccién de carga
e Cuatro funciones de limitacion:
o Sobreexcitacion: punto sumador y sustitucion

DECS-150 Introduccidén
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o Subexcitacion
o Corriente del estator
o Subfrecuencia
e Diecisiete funciones de proteccion:
o Subtensién de la maquina (27)
Sobretension de la maquina (59)
Pérdida de deteccion (LOS)
Sobrefrecuencia (810)
Subfrecuencia (81U)
Sobretension de campo
Falla de diodo de excitatriz
Verif de sincronizacion (25)
o Ocho elementos de proteccion configurable
e Ocho entradas de deteccién de contacto programable
e Tres salidas de contacto
o Una salida de funcion fija: Dispositivo de vigilancia (configuracion SPDT)
o Dos salidas programables
e Comunicacion flexible
o Comunicacion serial a través del puerto USB opcional de panel frontal o trasero
o Comunicacién de la CAN opcional para seguimiento del punto de ajuste externo
o Comunicacién Modbus® opcional a través de Modbus TCP
o Comunicacién Ethernet a través de un puerto RJ-45
o Registro de datos y secuencia de eventos
Alimentado por USB para la programacion a través del software BESTCOMSPIus

O O O O O O O

Paquete

Un solo paquete compacto contiene todos los componentes de potencia y control de excitacion.

El panel frontal proporciona anuncios locales a través de diodos emisores de luz (LED). El anuncio y el
control remoto se proporciona a través de una interfaz de comunicacion flexible que admite Ethernet y
USB.

Caracteristicas y capacidades opcionales

Las caracteristicas y capacidades opcionales deDECS-150 se definen con un nimero de estilo. Los
numeros de modelo y de estilo describen las opciones y caracteristicas incluidas en un dispositivo
especifico y aparecen en una etiqueta colocada en el panel trasero.

Nimero de estilo

El grafico de identificacion de nimeros de estilo en la Figura 1-1 define las caracteristicas eléctricas y de
operacion disponibles en el DECS-150.

Introduccidén DECS-150
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MODEL NUMBER |

STYLE NUMBER

v

|
Controls USB Mounting Load Sharing Tracking
N) None 1) Rear Mounted 1) None 1) Internal Autotracking
P) Power System 2) Front Mounted 2) Ethernet Load Only
Stabilizer Sharing 2) Internal/External
Autotracking
CT Secondary Protection Mounting Communication Power Output
1) 1 Amp S) Standard Protection Orientation Protocol S) Standard
5) 5Amp V) Vertical N) None P0090-99
B) Modbus® TCP

Figura 1-1. DECS-150 Grafica de estilo

Model Number

Numero de modelo

Style number

Numero de estilo

Controls

Controles

None

Ninguno

Power system stabilizer

Estabilizador del sistema de potencia

USB mounting

Montaje USB

Rear Mounted

Montaje trasero

Front Mounted

Montaje delantero

CT Secondary CT secundario
1 Amp 1 Amp

5 Amp 5 Amp
Protection Proteccion

Standard Protection

Proteccion estandar

Mounting orientation

Orientaciéon de montaje

Vertical Vertical
Load Sharing Reparto de carga
None Ninguno

Ethernet Load Sharing

Reparto de carga de Ethernet

Communication Protocol

Protocolo de comunicacion

None Ninguno
Modbus TCP Modbus TCP
Tracking Seguimiento

Internal Autotracking Only

Solo autoseguimiento interno

Internal/External Autotracking

Autoseguimiento interno/externo

Power Output Salida de potencia
Standard Estandar
Almacenamiento

Si no planea poner en marcha un DECS-150 inmediatamente, guardelo dentro de la caja original de
envio, en un lugar sin polvo ni humedad. La temperatura del lugar de almacenamiento debe oscilar entre

—40y 85°C (de —40 a 185°F).

DECS-150
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Consideraciones del capacitor electrolitico

El DECS-150 contiene capacitores electroliticos de aluminio de larga duracién. Para un DECS-150 que
se encuentra como repuesto en almacenamiento, la duracion de estos capacitores se puede aprovechar
al maximo energizando el dispositivo 30 minutos una vez al afio. Consulte los procedimientos de
energizacion que se proporcionan en el capitulo Mantenimiento.

Cuando se energiza, el DECS-150 de una fuente de baja impedancia (como una toma de pared), se
recomienda el uso de un Médulo de reduccién de corriente de irrupcion (ICRM) para evitar dafios en el
DECS-150. Para obtener una descripcion detallada del Médulo de reduccion de corriente de irrupcién,
consulte la publicacidon de Basler 9387900990. Las conexiones de ICRM se ilustran en el capitulo
Conexiones tipicas.

Introduccidén DECS-150
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2 * Panel frontal

El panel frontal del DECS-150 esta compuesto por 11 LED de estado. Un puerto USB puede montarse
en el panel frontal o trasero del DECS-150. Consulte la opcién de montaje de USB en la tabla de estilos
del capitulo Introduccion.

llustracién y descripcion del panel frontal

Los controles e indicadores del DECS-150 se ilustran en la Figura 2-1 y se describen en la Tabla 2-1.

4 N

Digital
Excitation
Control
System

DECS-150
~

ro Manual Mode Active

© VARIPF Active

@ Loss of Sensing

@ Overexcitation Limiter Active

@ Underexcitation Limter Active
@ Overvoltage

@ Overexcitaton

@ Underfrequency Active
. Exciter Field Current Limit
@ PSS Active

@ Custom Alarm

P0090-98

-
NG

Figura 2-1. Indicadores del panel frontal

DECS-150 Panel frontal
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Tabla 2-1. Descripciones de los indicadores del panel frontal

Nombre de LED

Descripcion del LED

Manual Mode
Active

Este LED verde se enciende cuando el DECS-150 funciona en modo Manual
(FCR). El modo Manual se habilita a través del software BESTCOMSPIus®.

VAR/PF Active

Este LED verde se enciende cuando el DECS-150 funciona en modo de var o de
factor de potencia. El control del factor de var/potencia se habilita a través del
software BESTCOMSPlus. Segun la Idgica predeterminada, la Entrada de
contacto 7 (52 J/K) inhabilita el control de var/factor de potencia. Un contacto
abierto habilita el DECS-150 para controlar la potencia reactiva de la maquina ya
sea en los modos Var o de factor de potencia. El contacto no tiene efecto cuando
esta funcion no se habilita en BESTCOMSPlus.

Pérdida de
deteccion

Este LED rojo se enciende cuando se detecta una tension de pérdida de
deteccion de la maquina. En BESTlogic™Plus, las entradas de estado pueden
estar conectadas a otros elementos légicos y a una salida de relé fisico para
anunciar la condicién e iniciar una accién correctiva. Segun la accion de
proteccion seleccionada, el DECS-150 se apagara o transferira al modo Manual.
El LED por pérdida de deteccion se encendera por cinco segundos cuando el
DECS-150 se encienda después de un paro por pérdida de deteccion.

Overexcitation
Limiter Active

Este LED rojo se ilumina cuando la corriente de campo supera el limite de
sobreexcitacion programado. Permanece iluminado hasta que finaliza la
condicién de sobreexcitacion o se agota el retardo de tiempo de sobreexcitacién
y el DECS-150 se apaga. El LED de Limitador de sobreexcitacién activo se
iluminara por cinco segundos cuando el DECS-150 se enciende luego de un
cierre de limitacion de sobreexcitacion.

Underexcitation
Limiter Active

Este LED rojo se ilumina cuando la potencia reactiva detectada (var adelantados)
disminuye por debajo del limite de subexcitacién programado. Permanece
iluminado hasta que finaliza la condicién de subexcitacion o se agota el retardo
de tiempo de subexcitaciéon y el DECS-150 se apaga. EI LED de Limitador de
subexcitacion activo se iluminara por cinco segundos cuando el DECS-150 se
enciende luego de un cierre de limitacién de subexcitacién.

Sobretension

Este LED rojo se ilumina cuando la tension de salida de la maquina excede el
punto de ajuste durante todo el retraso de tiempo ajustable. EI DECS-150 se
apaga (si el cierre del hardware esta habilitado). En BESTlogicPlus, las entradas
de estado pueden estar conectadas a otros elementos logicos y a una salida de
relé fisico para anunciar la condicion e iniciar una accion correctiva. EI LED por
sobretensién se encendera por cinco segundos cuando el DECS-150 se
encienda después de un paro por sobretension.

Overexcitation

Este LED rojo parpadea cuando la tension de campo supera el umbral de
captacion de sobretension de campo por la duracion del retardo de tiempo. Una
vez agotado el retardo de tiempo, este LED rojo se iluminara de forma continua y
el DECS-150 se apagara. El LED de sobreexcitacion se iluminara durante cinco
segundos cuando el DECS-150 se encienda después de un apagado por
sobreexcitacion.

Underfrequency
Active

Este LED rojo se enciende cuando la frecuencia de la maquina desciende por
debajo del punto de ajuste de subfrecuencia y el DECS-150 estéa regulado en los
voltios seleccionados por curva de hertz.

Exciter Field
Current Limit

Este LED rojo se ilumina cuando la corriente de campo es demasiado alta, lo
cual podria causar dafios en el regulador. Esta condicién también cierra la
excitacion. Es necesario reiniciar para comenzar nuevamente con la regulacion.

PSS Active

Este LED rojo se enciende cuando el estabilizador integrado del sistema de
potencia (PSS) se activa y puede generar una senal de estabilizacién en
respuesta a perturbaciones del sistema de potencia.

Panel frontal

DECS-150
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Nombre de LED Descripcion del LED
Custom Alarm Este LED rojo se ilumina cuando la entrada del Ajuste del elemento l6gico LED
personalizado es verdadero. Para obtener mas informacion, consulte el capitulo
BESTlogicPlus.
Puerto USB

Este enchufe USB tipo B conecta el DECS-150 con un BESTCOMSPIus que se ejecuta en una PC para
la comunicacion local. BESTCOMSPIus se suministra con el DECS-150.

Precaucion

Conforme a las pautas establecidas en las normas USB, el puerto
USB de este dispositivo no esta aislado. Para evitar dafos en una PC
o computadora portatil conectada, el DECS-150 debe estar
correctamente conectado a tierra.

DECS-150 Panel frontal
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3 * Entrada y salida de potencia

Entrada de potencia

ElI DECS-150 utiliza la entrada de potencia de servicio como la fuente de potencia de excitacién
convertida que aplica al campo.

Nota

EI DECS-150 no proporciona aislamiento galvanico entre la entrada
de energia de funcionamiento y la tierra.

Potencia de servicio

Los bornes de entrada de potencia se etiquetan 3, 4, 5 y GND. Puede aplicarse la potencia trifasica o
monofasica. Cuando conecte energia de operacién monofasica, use los terminales 3 y 5 ya que el
DECS-150 monitorea el nivel de energia de operacioén a través de estos terminales.

El DECS-150 puede accionarse directamente desde una variedad de fuentes siempre y cuando se sigan
las especificaciones de potencia de entrada del DECS-150 (consulte el capitulo Especificaciones).
Estos son algunos ejemplos de fuentes de potencia de servicio del DECS-150

e Maquina (de alimentacioén de derivaciones)

e Generador de iman permanente (PMG)

e Bobinado auxiliar
Para alcanzar el nivel de excitacion deseado, debe aplicarse la tension de entrada de potencia de
servicio correspondiente. La Tabla 3-1 detalla los rangos de tension de funcionamiento aceptable para el

DECS-150. El rango de frecuencia de potencia de servicio del DECS-150 es de 50 a 500 hercios para
todos los niveles de tension.

Tabla 3-1. Especificaciones de la potencia de funcionamiento deIDECS-150

Tensioén de potencia de excitacion Rango de tensién de potencia
nominal deseada de servicio aplicado
63V cc 100 a 139 Vca, 0 125 Vcc
125V cc 190 a 277 Vca, o0 250 Vcc

Médulos de reduccién de corriente de irrupcién (ICRM)

Durante el encendido del DECS-150, el ICRM opcional evita dafios en el DECS-150 al limitar la corriente
de irrupcién a un nivel seguro. Cuando la potencia de servicio se aplica al DECS-150, el ICRM limita la
corriente de irrupcion al afiadir un alto nivel de resistencia entre el DECS-150 y la fuente de energia. Una
vez que desaparece la corriente de irrupcion, la resistencia en serie disminuye rapidamente para permitir
un flujo de corriente nominal estable.

Precaucion

Para evitar dafios al DECS-150, el uso del ICRM se recomienda al
utilizar una fuente de baja impedancia, como una toma de pared.

Para obtener una descripcion detallada del Médulo de reduccion de corriente de irrupcién, consulte la
publicacién de Basler 9387900990. Las conexiones de ICRM se ilustran en el capitulo Conexiones
tipicas.

DECS-150 Entrada y salida de potencia
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Salida de potencia

La salida de potencia suministra potencia de excitacién de c.c. regulada al campo de una excitatriz sin
escobillas. Se suministra potencia de excitacion a los bornes F+y F—.

Nota

EI DECS-150 no proporciona aislamiento galvanico entre la salida de
campo y la tierra.

La salida de potencia del DECS-150 suministra potencia de excitacion mediante un moédulo de potencia
de conmutacién filtrado que emplea la modulacién de ancho de pulso. Es capaz de suministrar 7 Acc
(70 °C de temp ambiente) de manera continua o 10 Acc (55 °C de temp ambiente) de manera continua a
valores de tension nominal de 63 o 125 Vcc. Con la tension de funcionamiento nominal aplicada, tiene
una capacidad de fuerza de 11 Acc por 10 segundos (70 °C de temp ambiente) o 14 Acc por 10
segundos (55 °C de temp ambiente).

Entrada y salida de potencia DECS-150
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4 » Deteccion de tension y corriente

El DECS-150 detecta la tensién de la maquina, la corriente de la maquina, y la tensién del bus por medio
de entradas aisladas y dedicadas.

Tensioén de la maquina

Se aplica tension trifasica de deteccion de la maquina a las terminales E1, E2 y E3 del DECS-150. Esta
tension de deteccion comunmente se aplica a través de un transformador de tensiéon suministrado por el
usuario, pero puede aplicarse directamente. Estos bornes aceptan conexiones trifasicas trifilares en los

bornes E1 (A), E2 (B) y E3 (C), o conexiones monofasicas en E1 (A) y E3 (C).

La entrada de tension de deteccion de la maquina acepta una tension maxima de 600 V CA y tiene una
carga de menos de 1 VA,

Los niveles de tensién de bobinado secundarios y primarios del transformador se ingresan en los ajustes
que utiliza el DECS-150 para interpretar la tensién de deteccion aplicada y calcular los parametros del
sistema. La rotacion de fase de la tension de deteccion de la maquina se puede configurar como ABC o
ACB. Informacién sobre la configuracion del DECS-150 para la tension de deteccion de la maquina se
ofrece en el capitulo de Configuracion.

Las conexiones tipicas de tensiéon de deteccién de la maquina se ilustran en la Figura 4-1.

3-Phase Machine Voltage 1-Phase Machine Voltage
Sensing Connections Sensing Connections
——® —————®
Machine ® Machine ®
© ©
AAAL AAA
YTYTY Y YTYTY

E1|E2|E3 E1|E2|E3

DECS-150

P0097-01

DECS-150

Figura 4-1. Conexiones tipicas de tension de deteccion de la maquina

Corriente de la maquina

Las entradas de deteccion de corriente de la maquina consisten de entradas trifasicas de deteccion y
una entrada de deteccién para compensacion de corriente cruzada

Nota

La conexién a tierra del transformador de corriente (TC) actual
deberia aplicarse de acuerdo con los codigos y convenciones locales.

Deteccion de fase

Se aplica corriente trifasica de deteccidn de la maquina a las terminales I1A+ y IA—, IB+y IB—, y IC+y IC—
del DECS-150 por medio de transformadores de corriente (TC) suministrados por el usuario. Se aplica
corriente de deteccion monofésica de la maquina a las terminales 1B+ y IB— del DECS-150. EI DECS-150
es compatible con los TC que tienen valores nominales secundarios de 5 Aca o0 1 Aca. EI DECS-150
utiliza este valor nominal secundario, junto con los valores nominales primarios del TC para interpretar la
corriente detectada y calcular los parametros del sistema. Informacion sobre la configuracion del DECS-

DECS-150 Deteccion de tension y corriente
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150 para la tension de deteccién de la maquina se ofrece en el capitulo de Configuracién. Las
conexiones tipicas de deteccion de corriente monofasica de la maquina se muestran en Figura 4-2.

®
Machine Y ®
©

La+ [ a- [ B+ | B |10+ | 10 |

P0097-02

DECS-150

NOTES

1. If only one CT is used, connect it to B-phase.

2. Three-phase current sensing is required for
PSS applications.

Figura 4-2. Conexiones tipicas de deteccion de corriente de la maquina

Compensacion de corriente cruzada

El modo de compensacién de corriente cruzada (diferencial reactiva) permite que dos o mas
generadores conectados en paralelo compartan una carga reactiva comun. Tal como se muestra en la
Figura 4-3, cada generador es controlado por un DECS-150 que utiliza la entrada de compensacion de
corriente cruzada de DECS-150 (bornes CC+ y CC-) y un transformador de corriente (TC) externo
dedicado para detectar la corriente del generador. Las resistencias que se muestran en la Figura 4-3 se
utilizan para definir la carga y pueden ajustarse segun la aplicacién. Asegurese de que el régimen de
potencia de las resistencias sea adecuado para la aplicacion.

CT
GEN 1 ey {
1 ohm
CC+ AVAYAY,
DECS-150
CC-
O¢ CC 1] LOAD
1 ohm Gontact
CC+ AN
DECS-150
L §
T P0074-76
GEN 2 = X
CT

Figura 4-3. Conexiones para la compensacion de corriente cruzada
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Nota

Si una maquina se desconecta, el bobinado secundario del TC de
compensacion de corriente cruzada de esa maquina debe tener un
cortocircuito. De lo contrario, el esquema de compensacion de
corriente cruzada no funcionara.

Tension del bus

El monitoreo de tension del bus habilita la deteccién de falla de bus y un elemento de revisién de 25
elementos, junto con la igualacion de las tensiones de la maquina y del bus. La tension trifasica de
deteccion del bus se aplica a los bornes B1, B2 y B3 del DECS-150Esta tension de deteccion
comunmente se aplica a través de un transformador de tensién suministrado por el usuario, pero puede
aplicarse directamente. Estos bornes aceptan conexiones trifasicas trifilares en los bornes B1 (A), B2 (B)
y B3 (C), o conexiones monofasicas en B3 (C) y B1 (A).

La entrada de deteccion de tension del bus acepta un nivel de tension maximo de 600 Vca y cuenta con
una carga menor que
1 VA.

Los niveles de tension de bobinado secundarios y primarios del transformador se ingresan en los ajustes
que utiliza el DECS-150 para interpretar la tension de deteccién aplicada. La informacioén acerca de la
configuracion del DECS-150 para la tensién de deteccion del bus se proporciona en el capitulo
Configuracion de este manual.

Las conexiones tipicas de deteccion de tensién del bus se ilustran en la Figura 4-4.

3-Phase Bus Voltage 1-Phase Bus Voltage
Sensing Connections Sensing Connections
+—Gen ---- Bus —» <«—Gen - Bus—»
H e ® Ay ®
Machine M : ® Machine | : ®
HH © H H ©
NAAAL NAAA
Y YY) Y YTY

B1|/B2|B3

DECS-150

B1{B2|B3

DECS-150

P0097-03

Figura 4-4. Conexiones tipicas de tension de deteccion de bus
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5 * Regulacion

ElI DECS-150 regula de manera precisa el nivel de potencia de excitacién suministrado en cada uno de
los cuatro modos de regulacion disponibles. La regulacion estable es mejorada por el seguimiento
automatico del punto de ajuste en modo activo de los modos de regulacién inactiva. Los puntos de ajuste
de preposicion dentro de cada modo de regulacion permiten configurar el DECS-150 para multiples
necesidades de sistemas y aplicaciones.

Modos de funcionamiento

Ruta de navegaciéon de BESTCOMSPIus: Explorador de configuraciones, Configuraciones de
funcionamiento, Modo de funcionamiento

El control de un generador sincrénico o un motor sincrénico con el DECS-150 es posible mediante la
seleccion del modo de funcionamiento adecuado. Las configuraciones del modo de funcionamiento se
muestran en la Figura 5-1.

Modo Operativo

Modo Operativo
Modo
Modo del mator ~

Configuracion de aumento/disminucion

Ajustar excitacian e

Figura 5-1. Configuraciones del modo de funcionamiento

Cuando se selecciona el modo Motor, el DECS-150 ve la maquina controlada como una carga y todos
los campos correspondientes en la HMI del panel frontal y en BESTCOMSPIus cambian de “Generador”
a “Motor”. Los angulos de corriente de linea se desplazan 180°, lo que hace que el signo de las
mediciones de potencia reactiva y real se invierta en todos los campos de medicion, registros de datos y
analisis en tiempo real.

Al seleccionar el modo Motor, se habilita la configuracién de aumento/reduccién. Esta configuracion
configura si las entradas de aumento y reduccion ajustan el nivel de excitacién o el punto de ajuste de
regulacion.

Modos de regulacién

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Parametros Operativos,
AVR/FCR y VAR/PF

ElI DECS-150 proporciona cuatro modos de regulacién: Regulacion de tension automatica (AVR),
Regulacién de corriente de campo (FCR), var y Factor de potencia (PF).

AVR

Cuando funciona en modo AVR (Regulacién de tensién automatica), el DECS-150 regula el nivel de
excitacion para mantener el punto de ajuste de tension en bornes del generador a pesar de los cambios
en la carga y en las condiciones de funcionamiento. El punto de ajuste (o punto de funcionamiento) de
AVR se realiza a través de cualquiera de los métodos siguientes:
e Aplicacion de los contactos en las entradas de contacto de DECS-150 configuradas para elevar y
bajar el punto de ajuste activo
e Aplicacion de una sefial de control analdgico en la entrada de control auxiliar de DECS-150
e La pantalla Panel de control de BESTCOMSPIus (disponible en el Explorador de medicién de
BESTCOMSPIus®)

DECS-150 Regulacién
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e Un comando de aumento o disminucion transmitido a través del puerto de Modbus del DECS-
150.

El intervalo de ajuste se define con los ajustes Minimo y Maximo que se expresan como porcentaje de la
tension nominal del generador. La duracién del tiempo requerido para ajustar el punto de ajuste de AVR
de un limite a otro es controlada por el ajuste Tasa de recorrido.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la maquina se pueden establecer en las
unidades de tension reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original,
BESTCOMSPIlus recalcula automaticamente el valor por unidad en funcién del ajuste de la unidad
original y del parametro de datos nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales)
asociados. Cuando se edita un valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor
original en funcion del ajuste por unidad y del parametro de datos nominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcién de los parametros de datos nominales modificados.

El punto de ajuste AVR tiene unidades originales de tensién primaria, y los datos nominales asociados a
sus Datos nominales de la maquina (en Parametros del sistema de la pantalla de Datos nominales).

La pantalla Puntos de ajuste AVR/FCR se ilustra en la Figura 5-2. El ajuste de rangos y los valores
predeterminados se resumen en la Figura 5-1.

FCR

Al operar en modo FCR (regulacién de corriente de campo), el DECS-150 regula el nivel de corriente que
suministra al campo segun el punto de ajuste de FCR. El intervalo de ajuste del Punto de ajuste de FCR
depende de los datos nominales de campo y de otros ajustes asociados. El punto de ajuste de FCR se
realiza a través de cualquiera de los métodos siguientes:

e Aplicacion de los contactos en las entradas de contacto de DECS-150 configuradas para elevar y
bajar el punto de ajuste activo

e Aplicacion de sefal de control analégico en la entrada de control auxiliar de DECS-150

e La pantalla Panel de control de BESTCOMSPIus® (disponible en el Explorador de medicién de
BESTCOMSPIus)

e Un comando de aumento o disminucion transmitido a través del puerto de Modbus del DECS-
150.

El intervalo de ajuste se define con los ajustes Minimo y Maximo que se expresan como porcentaje de la
corriente de campo nominal. La duracion del tiempo requerido para ajustar el punto de ajuste de FCR de
un limite a otro es controlada por el ajuste Tasa de recorrido de FCR.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la maquina se pueden establecer en las
unidades reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original, BESTCOMSPIus recalcula
automaticamente el valor por unidad en funcién del ajuste de la unidad original y del parametro de datos
nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales) asociados. Cuando se edita un
valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor original en funcion del ajuste por
unidad y del parametro de datos nhominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcién de los parametros de datos nominales modificados.

El punto de ajuste FCR tiene unidades originales de amperios primarios, y los datos nominales
asociados a sus Datos nominales de Campo, corriente (en Parametros del sistema de la pantalla de
Datos nominales).

La pantalla Puntos de ajuste AVR/FCR se ilustra en la Figura 5-2.

Regulacién DECS-150
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Puntos AVR/FCR
Regulador Automatico de Tensidn (AVR) Regulador Corriente de Campo (FCR)
Referencia Referencia
1200 Primary 0.1 Primary &
1.000 Por Unidad 0.020 Por Unidad
Min (% de nominal) Min (% de nominal)
70.0 0.0
Mazx (% de nominal) Mazx (% de nominal)
1200 1200
Tasa Travesia (s) Tasa Travesia (s)
20 20
Pre-posicion 1 Pre-posicidn 1
Referencia Referencia
0 ima ry f

Figura 5-2. Pantalla de Puntos de ajuste AVR/FCR

Var

Al operar en modo var, el DECS-150 regula la salida de la potencia reactiva (var) de la maquina con
base en el punto de ajuste var. El rango de ajuste del punto de ajuste de var depende de los datos
nominales de la maquina y otros ajustes relacionados. El punto de ajuste de Var se realiza a través de
cualquiera de los métodos siguientes:

e Aplicacion de los contactos en las entradas de contacto de DECS-150 configuradas para elevar y
bajar el punto de ajuste activo

e Aplicacion de sefal de control analégico en la entrada de control auxiliar de DECS-150

e La pantalla Panel de control de BESTCOMSPIus (disponible en el Explorador de medicién de
BESTCOMSPIus)

e Un comando de aumento o disminucion transmitido a través del puerto de Modbus del DECS-
150.

El rango de ajuste esta definido por los ajustes Minimo y Maximo que se expresan como porcentaje de la
potencia nominal kVA de la maquina. La duracion del tiempo requerido para ajustar el punto de ajuste de
Var de un limite a otro es controlada por el ajuste Tasa de recorrido. Un ajuste de Banda de ajuste fino
de tensién define los limites superior e inferior de la correccién de tensién con el funcionamiento en
modos de regulacién de var o factor de potencia.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la maquina se pueden establecer en las
unidades de tension reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original,
BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor por unidad en funcioén del ajuste de la unidad
original y del pardametro de datos nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales)
asociados. Cuando se edita un valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor
original en funcion del ajuste por unidad y del parametro de datos nominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcién de los parametros de datos nominales modificados.

El punto de ajuste del Control de potencia reactiva tiene una unidad original de kVar Primarios, y los
datos nominales asociados a sus Datos nominales de maquina, Nominal (kVA) (en Parametros del
sistema de la pantalla de Datos nominales).

La pantalla Puntos de ajuste de var/PF se ilustra en la Figura 5-3.

Factor de potencia

Al operar en modo de Factor de potencia (PF, en inglés), el DECS-150 controla la salida de var de la
magquina para mantener el punto de ajuste del Factor de Potencia conforme la carga de kW varia en la
magquina. El intervalo de ajuste del Punto de ajuste de PF esta determinado por los ajustes PF Adelanto y
PF Retardo. La duracion del tiempo requerido para ajustar el punto de ajuste de PF de un limite a otro es
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controlada por el ajuste Tasa de recorrido. Un ajuste de Banda de ajuste fino de tension define los limites
superior e inferior de la correccion de tension con el funcionamiento del DECS-150 en modos de
regulacion de var o factor de potencia. El nivel de potencia activa del PF establece el nivel de potencia
de salida (kW) de la maquina donde el DECS-150 conmuta a/desde los modos Compensacion de
caida/Factor de potencia. Si el nivel de potencia disminuye por debajo del ajuste, el DECS-150 pasa del
modo Factor de potencia al modo Compensacion de caida. Por el contrario, cuando el nivel de potencia
aumenta por encima del ajuste, el DECS-150 pasa del modo Compensacion de caida al modo Factor de
potencia. Se puede ingresar un ajuste de 0 % a 30 % en incrementos de 0,1 %.

La pantalla Puntos de ajuste de var/PF se ilustra en la Figura 5-3.

VAI/PF Referencias

Banda de Ajuste de Tensidn Fina Control Potencia Reactiva (VAR) Control Factor de Potencia (FP)
Eanda de Ajuste de Tensidn Fina (%) Referencia Referencia
20.00 0.00 Primary kvar 1.00

0.000 Por Unidad FP - Adelanto

Nivel FP de potencia activa

Nivel FP de potencia activa (%) Min (% de nominal) 0.20

0.0 0.0 FP - Atraso
Max (% de nominal) 0.20
100.0 Tasa Travesia (s)
Tasa Travesia (s) 20

20 .
Pre-posicion 1

Pre-posicion 1 Referencia

eferencia 1.00
n

Figura 5-3. Pantalla Puntos de ajuste de VAR/PF

Puntos de ajuste de preposicion

Cada modo de regulacion tiene tres puntos de ajuste de preposicion que habilitan la configuracién del
DECS-150 para varias necesidades del sistema y de la aplicacién. Cada punto de ajuste de preposicion
se puede asignar a una entrada de contacto programable. Cuando la entrada de contacto adecuada se
cierra, el punto de ajuste se lleva al valor de preposicion correspondiente.

Cada funcion de preposicion tiene tres configuraciones: Punto de ajuste, Tasa de recorrido y Modo. El
intervalo de cada punto de ajuste de preposicion es idéntico al intervalo del punto de ajuste del modo de
control correspondiente. La duracién del tiempo requerido para ajustar de un punto de ajuste de
preposicién a otro es controlada por el ajuste Tasa de recorrido. Un ajuste de valor cero (0) implementa
un paso instantaneo.

Modo

El ajuste Modo se utiliza para determinar si el DECS-150 respondera o no a otros comandos de cambio
de punto de ajuste mientras el comando de preposicion se afirma.

Si el modo de preposicion es Liberar, los comandos de cambio del punto de ajuste se aceptan para
elevar y bajar el punto de ajuste mientras el comando de preposicién se afirma. Ademas, si el modo de
preposicién inactivo es Liberar y el seguimiento interno esta habilitado, el valor de preposicion
responderd a la funciéon de seguimiento.

Si el modo de preposicion es Mantener, los comandos de cambio de punto de ajuste se ignoraran o se
concederan segun la prioridad mientras la entrada de contacto correspondiente esté cerrada. La
preposicion 3 tiene la prioridad mas alta y la preposicién 1 tiene la prioridad mas baja. Por ejemplo, si la
preposiciéon 1 (mantener) esta activa y la preposicion 3 se cierra, el punto de ajuste cambiara a la
preposiciéon 3. Sin embargo, si la preposicion 2 (mantener) esta activa y la preposiciéon 1 se cierra, el
punto de ajuste no cambiara porque la preposicion 2 tiene una prioridad mas alta que la preposicion 1.
Ademas, si el modo de preposicidn inactivo es Mantener y el seguimiento interno esta habilitado, el modo
inactivo mantendra el punto de ajuste inactivo en el valor de preposicion y anulara la funcién de
seguimiento.

Regulacién DECS-150



9492672990 5-5

Una parte de los puntos de ajuste de preposicion para los modos de var y PF se ilustra en la Figura 5-4.
(Los Puntos de ajuste de preposicidn para los modos AVR y FCR son similares y no se muestran aqui).

= ra
0 2
Pre-posicion 1 Pre-posicion 1
Referencia Referencia
120.0 Primary WV 01 Primary &
1.000 Por Unidad 0.020 Por Unidad
Taza Travesia (s) Tasa Travesia (z)
0 ]
Modo Modo
Liberar hd Liberar -
Pre-posicion 2 Pre-posicion 2
Referencia eferencia

Iy,

Figura 5-4. Puntos de ajuste de posicion previa

Operacién con generadores paralelos

Ruta de navegaciéon de BESTCOMSPIus®: Explorador de Configuracion, Parametros Operativos,
Compensacion Paralelo/ Caida de Linea

ElI DECS-150 se puede utilizar para controlar el nivel de excitaciéon de dos o mas generadores que
funcionan en paralelo de manera que los generadores compartan la carga reactiva. E| DECS-150 puede
utilizar la compensacién de caida o los esquemas de corriente cruzada (diferenciales reactivos) para
compartir la carga reactiva.

La pantalla Compensacion de caida de linea/conexién en paralelo se ilustra en la Figura 5-5.

Compensacion de caida

La compensacion de caida sirve como método de control de la corriente reactiva cuando el generador
esta conectado en paralelo con otra fuente de energia. La compensacion de caida utiliza el TC de fase
B. Cuando la compensacion de caida esta habilitada, la tension del generador se ajusta en proporcion a
la potencia reactiva medida del generador. El ajuste de compensacion de caida reactiva se expresa
como un porcentaje de la tensidon nominal en bornes del generador.

Segun la I6gica predeterminada, el cierre de la Entrada de contacto 6 (52 L/M) inhabilita el
funcionamiento en paralelo. Un contacto abierto habilita la operacién en paralelo y el DECS-150 funciona
en modo de compensacion de caida reactiva.

Nota

Para que funcione la compensacion de caida, el bloque légico
PARALLEL_EN_LM se debe establecer como verdadero en la légica
programable BESTlogicPlus.

Compensacion de caida de linea

Cuando esta habilitada, la compensacion de caida de linea se puede utilizar para mantener la tension en
una carga ubicada a cierta distancia del generador. El DECS-150 mide la corriente de linea y calcula la
tension para un punto especifico de la linea. La compensacion de caida de linea se aplica tanto a la
parte real como a la parte reactiva de la corriente de linea del generador. Se expresa como un porcentaje
de la tensién en bornes del generador.

Ecuacién 5-1 se utiliza para calcular el Valor de caida de linea.

DECS-150 Regulacién
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LDyape = \/(Va,,g - [LD X Igpg X COS (Ibang>]>2 n (LD X Ippg X sin (’bang))z

Ecuacion 5-1. Valor de caida de linea

LDvawe = Valor de caida de linea (por unidad)

Vprom =  Tension promedio, valor medido (por unidad)
LD = % de Caida de linea/100

[prom = Corriente promedio, valor medido (por unidad)
Ibang = Angulo de corriente de fase B (sin compensacién)

El LDvaie €s el valor por unidad que se observa debajo de la linea desde el generador. La Ecuacion 5-2
se utiliza para determinar la tensién necesaria de ajuste para la caida de linea.

Vadjust,PU = V‘rms,PU — LDyqpe

Ecuacién 5-2. Tensién necesaria del ajuste para la caida de linea

La Ecuacién 5-3 se utiliza para obtener las unidades primarias.

Vadjust = Vadjust,PU X Veated

Ecuacion 5-3. Obtener unidades primarias

El nuevo punto de ajuste definido por la caida de linea se calcula con la Ecuacion 5-4.

VAdjusted Setpoint — VSetpoint + Vadjust

Ecuacién 5-4. Punto de ajuste de caida de linea establecido

Compensacion de corriente cruzada

El modo de compensacién de corriente cruzada (diferencial reactiva) sirve como método para conectar
multiples generadores en paralelo a fin de repartir carga reactiva. Cuando la carga reactiva se reparte en
forma apropiada, no se suministra alimentacion a la entrada de compensacién de corriente cruzada del
DECS-150 (bornes IB+ e IB-). El hecho de compartir una carga reactiva de manera no apropiada provoca
que se alimente una corriente diferencial en la entrada de compensacién de corriente cruzada. Cuando la
compensacion de corriente cruzada esta habilitada, esta entrada hace que el DECS-150 responda con el
nivel de regulacion correcto. La respuesta del DECS-150 se controla mediante el ajuste de la ganancia
de compensacion de corriente cruzada, que se expresa como un porcentaje del ajuste del TC nominal
del sistema.

La informacion de la aplicacion acerca de la compensacion de corriente cruzada esta disponible en el
capitulo Tensién y corriente de este manual.

Reparto de carga de red

En una aplicacion de multiples generadores, la funcidén de reparto de carga garantiza que se reparta la
potencia reactiva de los generadores en forma equilibrada. Opera de manera similar a la compensacion
de corriente cruzada, pero sin los requisitos de hardware externo ni las limitaciones de distancia. En
lugar de repartir la carga en funcién de la relacion del TC, la carga se reparte por unidad, con un calculo
a partir de los datos nominales de los generadores. La comunicacion de la informacion sobre la carga
entre los controladores del DECS-150 se realiza mediante el puerto Ethernet de cada DECS-150 que se
comunica a través de una red punto a punto dedicada a la funcion de reparto de carga. Cada DECS-150
mide la corriente reactiva de su generador asociado y transmite la medicién a todos los demas
controladores de DECS-150 de la red. Cada DECS-150 compara su nivel de corriente reactiva con la
suma de todas las corrientes medidas y ajusta su nivel de excitaciéon en consecuencia.

Cuando la configuracion de la unidad no concuerda con la configuracion de las demas unidades con el
reparto de carga habilitado, el elemento légico Diferencia de configuracion de reparto de carga de red es
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verdadero. El ajuste Retardo por discrepancia de configuracion agrega un retardo antes de que el
elemento sea verdadero.

El ajuste de Id. de reparto de carga identifica al DECS-150 como una unidad de reparto de carga de red.
Seleccionar un cuadro de nimero Unidad de reparto de carga permite que cualquier unidad de reparto
de carga DECS-150 de la red que tenga ese numero de Id. de reparto de carga comparta carga con el
DECS-150 conectado en ese momento. No es necesario que la Id. de reparto de carga sea Unica para
cada unidad. Esto permite agrupar las unidades de reparto de carga.

Los ajustes de reparto de carga consisten en una caja habilitadora y un retraso de desfase de
configuracion, Kg, Ki, Max Vc, y ajustes de ID de Reparto de carga.

Compensacion Paralelo/ Caida de Linea

Compensacidn de Caida

Compensacidn de Caida Reactiva (¥ de nominal)
50

Compensacidn de Caida de Linea
| Habilitar

Compensacion de Caida de Linea (% de nominal)
50

Compensacidn de Corriente Cruzada
| Habilitar

Ganancia de Compensacidn de Corriente Cruzada (% de nominal)
0.00

Red de intercambio de carga

| Habilitar

Caida (%)

00 | Carga Compartida Unid 1 | Carga Compartida Unid 5

Kg /| Carga Compartida Unid 2 | Carga Compartida Unid 10
000 V| Carga Compartida Unid 3 | Carga Compartida Unid 11
Ki | Carga Compartida Unid 4 | Carga Compartida Urid 12
0.00 | Carga Compartida Unid 5 | Carga Compartida Unid 13
BT /| Carga Compartida Unid 6 | Carga Compartida Unid 14
p0 | Carga Compartida Unid 7 | Carga Compartida Unid 15
Retardo por discrepancia de configuracién (s) | Carga Compartida Unid 8 | Carga Compartida Unid 16

0.5

|D Carga Compartida
1

Figura 5-5. Pantalla Compensacion de caida de linea/conexion en paralelo

Autoseguimiento

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Parametros Operativos, Auto
Seguimiento

El seguimiento del punto de ajuste interno en modo de regulacién es una caracteristica en el DECS-150.
El seguimiento del punto de ajuste externo es opcional (estilo xxxxxxx2). La pantalla Autoseguimiento se
ilustra en la Figura 5-6.

Seguimiento del punto de ajuste interno

En las aplicaciones que emplean un solo DECS-150, el seguimiento interno puede habilitarse de manera
que los modos de regulacion inactiva rastreen el modo de regulacién activa.

Los siguientes ejemplos demuestran las ventajas del seguimiento interno:

DECS-150 Regulacién
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e Siel sistema de excitacion funciona en linea con el seguimiento interno habilitado, una pérdida
de la condicion de deteccion podria activar un modo de transferencia a FCR. El Autoseguimiento
minimiza el impacto que tiene una condicion de pérdida de deteccion en la capacidad del
excitador de mantener el nivel de excitacion adecuado.

e Mientras se realizan las pruebas de rutina del DECS-150 en modo de respaldo, la caracteristica
de seguimiento interno permite la transferencia a un modo inactivo que no afectara el sistema en

absoluto.

Dos parametros controlan el comportamiento del seguimiento interno. El ajuste de Retardo determina el
retardo de tiempo entre una alteracidon importante del sistema y el inicio del seguimiento de punto de
ajuste. El ajuste de Tasa de recorrido configura la duracién de los puntos de ajuste de modo inactivo
para recorrer todo el intervalo de ajuste del punto de ajuste de modo activo.

Seguimiento del punto de ajuste externo

Para aplicaciones criticas, un segundo DECS-150 puede proveer un control de excitacion de respaldo. El
DECS-150 (estilo xxxxxxx2) permite la redundancia de la excitacion mediante la habilitacion del rastreo
externo y las provisiones de transferencia entre los controladores de DECS-150. El DECS-150
secundario puede configurarse para rastrear el punto de ajuste del DECS-150 primario. El disefio
adecuado del sistema de excitacion redundante permite la extraccion del sistema defectuoso.

Al igual que el seguimiento interno, el seguimiento del punto de ajuste externo utiliza los ajustes
habilitar/inhabilitar, retardo y tasa de recorrido.

Sequimiento de alarma de pérdida de comunicaciones

Se puede configurar una alarma para anunciar cuando el DECS-150 esta configurado como el DECS-
150 secundario y ha perdido las comunicaciones de seguimiento del DECS-150 primario.

Nota

Las pruebas periddicas del sistema de respaldo deben realizarse para
garantizar que este se encuentre en buen estado de funcionamiento y
que pueda ponerse en servicio sin advertencias.

Auto Seguimiento

Seguimiento Interno Seguimiento Externo (DECS Secundario)
Seguimiento Interno Seguimiento externo

Habilitar v Habilitar ~

Retardo (s) Retardo (s)

Tasa Travesia (g) Tasa Travesia (s)

Seguimiento de conexion perdida
Activar la alarma

Habilitar ~

Retardo (s)

Figura 5-6. Pantalla Autoseguimiento
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Configuracion del punto de ajuste

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Parametros Operativos,
Referencias Configurar

Si la configuracion de guardado automatico esta habilitada, el DECS-150 guarda automaticamente los
puntos de ajuste activo, impulsado externamente, de elevacion/disminucion, de preposicion y de
seguimiento en intervalos de un diez minuto. De lo contrario, se conserva el ultimo punto de ajuste que
se envio al DECS-150 a través de BESTCOMSPIus. La pantalla Configuracion de punto de ajuste se
ilustra en la Figura 5-7.

Referencias Configurar

Configuracion de Referencia
Auto Guardar

Deshabilitar b

Figura 5-7. Pantalla Configuracion del punto de ajuste

Igualacion de tension

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Coincidencia de Tension,
Coincidencia de Tension

Cuando se habilita, la igualacion de tension esté activa en el modo de control AVR y ajusta
automaticamente el punto de ajuste del modo AVR para igualar la tensién de bus detectada. La
igualacion de tension se basa en dos parametros: banda y nivel de igualacion.

La configuracion de la banda de adaptacién de voltaje define qué tan cerca en magnitud deben estar el
voltaje del generador y el del bus entre si para que la adaptacion de voltaje esté activa. La configuracién
del nivel de banda es un porcentaje del voltaje nominal del generador.

El ajuste de nivel de igualacion entre los PT de Bus del generador/motor se facilita para permite
compensar los transformadores elevadores y reductores del sistema. EI DECS-150 ajusta la tension
detectada para la maquina en funcién de este porcentaje.

La pantalla Igualacién de tensién se ilustra en la Figura 5-8.

Coincidencia de Tension
Coincidencia de Tensidn
Habilitar
Banda (%)
0.50

Mivel de Coincidencia TP Gen a Barra (%)
100.0

Figura 5-8. Pantalla de igualacion de tension

Control de reduccién de carga

Cuando esté habilitado, el control de reduccion de carga (LSC) se ocupa de los generadores sincrénicos
que presentan una “caida” repentina de voltaje y luego un “sobreimpulso” inmediatamente después de la
reduccion de carga. La funcién LSC omite el controlador PID normal en el AVR para proporcionar la
accion de control adecuada para este tipo de maquinas.

El LSC se habilita cuando la potencia aparente (VA) es mayor que el ajuste de potencia aparente
minima. La funcion LSC calcula la tasa de cambio de la potencia aparente durante un evento de
reduccion de carga. Si se excede el ajuste de tasa minima de cambio, la salida del AVR se fuerza a cero
durante el tiempo maximo de LSC. Una vez que expira el tiempo de LSC, la salida de los elementos PID
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del AVR se reinicializa para establecer la salida del AVR en un nivel ajustable de “sin carga” (salida del
AVR sin carga). La funcion LSC solo esta activa cuando la tasa de cambio de la potencia aparente es
negativa (reduccion de carga). ElI LSC no afecta la funcion del AVR si el LSC esta deshabilitado. EI LSC
se desactiva si el grupo electrégeno esta conectado a la red, segun lo determina el bloque I6gico
PF_VAR_ENABLE_JK en BESTCOMSPIus. El LSC solo se habilita para el modo AVR cuando el voltaje
del terminal es mayor que 0,7 pu.

El estado de control de reduccion de carga en la medicion representa el estado operativo de la funcién
LSC con estado 0: deshabilitado, estado 1: habilitado, estado 2: LSC armado, estado 3: LSC activo y
estado 4: LSC en periodo de retardo de reinicio de 2 segundos antes de volver a habilitar la funciéon LSC.

La pantalla de control de reduccién de carga se ilustra en la Figura 5-9.

Control de desbordamiento de carga

Control de desbordamiento de carga

Mado

Habilitar ~

Tiempo maximo de LSC (s) Tasa minima de cambio (pu/s)
0000

Fotencia aparente minima (pu) Salida del AVR sin carga (pu)
o0

Figura 5-9. Configuracion del control de reduccion de carga
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6 * Control auxiliar

Ruta de navegacién de BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Parametros Operativos,
Entrada Auxiliar

El DECS-150 acepta una senal de control analégico externo para el control auxiliar del punto de ajuste
de regulacién. El control del punto de ajuste auxiliar es posible en todos los modos de regulacion: AVR,
PF, Var y FCR. La seinal de control también puede utilizarse para el control del estabilizador del sistema.

La pantalla Entrada auxiliar se ilustra en la Figura 6-1.

Entrada Auxiliar

Tipo de Entrada Ajustes de Ganancias Auxiliares
Tipo de Entrada Ganancia AVR (Moda)
Tensidn - 0.00
Ganancia FCR (Moda)
Funcidn de Entrada 000
Funcién de Entrada .
Entrada DECS - Ganancia VAR (Modo)
0.00
con limite
Ganancia FP (Modao)
Tipo de Suma 0.00
Tipo de Suma
Lazo Intemo A

Figura 6-1. Pantalla Entrada auxiliar

Tipo de entrada de control auxiliar

Puede utilizarse una sefial de control de tensién o corriente para el control auxiliar. Los bornes I+ e |-
aceptan una senal de 4 a 20 mAcc. Los bornes V+ y V— aceptan una sefal de —10 a +10 Vcc. El tipo de
entrada se selecciona en BESTCOMSP/us®.

Funcion de entrada de control auxiliar

La entrada de control analégico puede utilizarse para el control auxiliar del punto de ajuste de regulacion,
como una entrada de prueba del estabilizador del sistema de potencia, o para la Entrada de cédigo de
red.

Cuando se utiliza una entrada de control auxiliar de corriente, el DECS-150 responde a las entradas
fuera de rango de las siguientes maneras. Si la sefal aplicada disminuye por debajo de 2 mAdc, el
DECS-150 supone que se ha perdido la sefal de polarizacion y vuelve a un estado no polarizado. Una
corriente aplicada que supere los 20 mAdc se interpreta como polarizacion completa.

Entrada de prueba de PSS

La entrada de control auxiliar puede utilizarse para el control de la funcién de estabilizador del sistema de
potencia opcional durante la prueba y la validacion. Encontrara mas informacion en el capitulo
Estabilizador del sistema de potencia.

Entrada de cédigo de red

Cuando se desee usar la entrada auxiliar como la fuente de ajuste para el control de potencia activa y
reactiva, se debera seleccionar la entrada de codigo de red.

DECS-150 Control auxiliar
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Limites del punto de ajuste

Los limites minimo y maximo del punto de ajuste se observan cuando la casilla Con limite esta
seleccionada.

Ganancias del control auxiliar

Cuando se selecciona un tipo de entrada de corriente, el DECS-150 convierte la corriente de entrada en
una sefal de tension en el intervalo de —10 a +10 Vcc. EI DECS-150 utiliza la siguiente ecuacion al
convertir la corriente aplicada en una tensién.

2
Vaux = (Iaux - 0004’) X (0016

) —10.0
Ecuacién 6-1. Conversion de corriente de entrada a seifal de tension
Donde: Vaux es la sefial de tension calculada y laux €s la corriente aplicada en amperios.

Para el control del punto de ajuste, Vaux se multiplica por el ajuste de ganancia auxiliar en el modo de
regulacion que corresponda.

Si no se utiliza la entrada auxiliar, todas las ganancias de control auxiliar deberian establecerse en cero.

AVR Mode (Modo AVR)

En el modo AVR, la sefal de control auxiliar se multiplica por el ajuste de Ganancia de AVR. El resultado
define el cambio del punto de ajuste como un porcentaje de la tensién nominal del generador.

Generator Voltage Adjust = V,,,,, X 0.01 X AVR Gain X Rated Voltage

Por ejemplo, al aplicar +10 V c.c. con una ganancia de AVR de 1,0, se eleva el punto de ajuste de AVR
en un valor equivalente al 10 % de la tension nominal del generador. Este ejemplo también se aplica a
los siguientes modos.

Modo FCR

En el modo FCR, la sefal de control auxiliar se multiplica por el ajuste de Ganancia de FCR. El valor
resultante se relaciona con un porcentaje de la corriente de campo nominal.

FCR Adjust = Vg, X 0.01 X FCR Gain X No Load Rated Field Current

Modo VAr

En el modo Var, la sefial de control auxiliar se multiplica por el ajuste de Ganancia de Var. El valor
resultante se relaciona con un porcentaje de la potencia aparente nominal (kVA).

var Adjust = V,,,, X 0.01 X var Gain X 1.7321 X Rated Voltage X Rated Current (Outerloop selected)

Modo de factor de potencia

En el modo de Factor de potencia, la sefial de control auxiliar se multiplica por el ajuste de Ganancia de
FP para definir el cambio del punto de ajuste del FP.

PF Adjust = V,,,,, X 0.01 X PF Gain (Outerloop selected)

Tipo de suma

La sefal de control auxiliar puede configurarse para controlar el bucle de control de regulacién interna o
externa. La seleccion del bucle interno limita el control auxiliar para los modos AVR y FCR. La seleccion
del bucle externo limita el control auxiliar para los modos PF y Var.

Control auxiliar DECS-150
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7 » Entradas y salidas de contacto

Se proporcionan ocho entradas de deteccién de contacto humedecidas en su interior para iniciar
acciones del DECS-150. Tres conjuntos de contactos de salida proporcionan anuncio y control.

Entradas de contacto

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Entradas programables, Entradas de
contacto

Se proporcionan ocho entradas de contacto programables para iniciar acciones del DECS-150Todas las
entradas tienen una légica predeterminada previamente asignada. Consulte el capitulo de
BESTlogic™Plus para ver las asignaciones de entrada de contacto.

Todas las entradas de contacto son compatibles con los contactos de relé/interruptor en seco. Cada
entrada de contacto tiene una tension de interrogacion y una corriente de 12 Vcc a 1,2 mAcc. Deberian
seleccionarse los interruptores/contactos adecuados para el funcionamiento con este nivel de sefial.

Nota

La longitud del cableado conectado a cada borne de entrada del
contacto no debe superar los 150 pies (45,7 metros). Las longitudes
de cableado mas largas pueden permitir que el ruido eléctrico
inducido interfiera con el reconocimiento de las entradas de contacto.

Estas ocho entradas programables se pueden conectar para controlar el estado de los contactos e
interruptores del sistema de excitacién. Luego, mediante el uso de la l6gica programable de
BESTlogicPlus, estas entradas se pueden utilizar como parte de un esquema logico configurado por el
usuario para controlar y anunciar una variedad de condiciones y contingencias del sistema. En el capitulo
BESTIogicPlus, se proporciona informacion acerca del uso de entradas programables en un esquema
l6gico.

Notas

Si se cierran simultdneamente los contactos de punto de ajuste activo
de subida y bajada, no se producira ningin cambio en el punto de
ajuste.

Si se cierran simultaneamente los contactos de modo automatico y
manual, se seleccionara el modo manual.

Para facilitar la identificacion de las entradas de contacto programables, puede asignar un nombre
personalizado (de hasta 64 caracteres alfanuméricos) que se relacione con las entradas/funciones de su
sistema. Figura 7-1 muestra la pantalla Entradas de contacto de BESTCOMSP/us® con las etiquetas
previamente asignadas.

Consulte el capitulo Bornes y conectores para obtener una ilustraciéon de los bornes de entrada
programable.

Eniradas de Contacto
Entrada #1 Entrada #2 Entrada #3 Entrada #4

Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo
Auto Maode Manual Mode Preposition 1 Raise
Entrada #5 Entrada #6 Entrada #7 Entrada #8
Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo

Lower 52 L/'M 52J/K Voltage Matching

Figura 7-1. Texto de etiqueta de entrada de contacto

DECS-150 Entradas y salidas de contacto
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Salidas de contacto

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Salidas programables, Salidas de
contacto

Las salidas de contacto de DECS-150 estan compuestas por una salida de supervision dedicada, dos
salidas programables y una salida de disparo de derivacion del disyuntor.

Salida de vigilancia

Esta salida de SPDT (Forma C) cambia de estado durante las siguientes condiciones:

e Se perdi6 la potencia operativa
e Pérdida de la ejecucion normal del firmware
e Eldisparo de supervision de transferencia se confirma en BESTlogicPlus

Las conexiones de salida de supervision se realizan en los bornes WD3 (normalmente abierto), WD2
(comun) y WD1 (normalmente cerrado).

Durante las condiciones de funcionamiento normales, el contacto WD3 esta cerrado y el WD1 esta
abierto.

Salidas programables

Las dos salidas de contacto normalmente abierto programables pueden configurarse para anunciar el
estado del DECS-150, las alarmas activas, las funciones de proteccién activa y las funciones de limitador
activo. Mediante el uso de BESTlogicPlus, estas entradas se pueden utilizar como parte de un esquema
I6gico configurado por el usuario para controlar y anunciar una variedad de condiciones y contingencias
del sistema. En el capitulo BESTlogicPlus, se proporciona informacién acerca del uso de salidas
programables en un esquema ldgico.

Para facilitar la identificacion de las salidas de contacto programables, puede asignar un nombre
personalizado (de hasta 64 caracteres alfanuméricos) que se relacione con las funciones de su sistema.
Figura 7-2 muestra la pantalla Salidas de contacto de BESTCOMSPIus donde puede asignar un nombre
personalizado a cada salida.

Salidas de Contacto

Salida #1 Salida #2
Texto de Rétulo Texto de Rétulo
Alam OUTFUT 2

Figura 7-2. Texto de etiqueta de salida de contacto

Salida del disparo de derivacion del disyuntor

Esta salida proporciona un conmutador electrénico con una capacidad de 100 mAdc que puede utilizarse
para controlar un disyuntor de circuito externo. Los bornes de salida de disparo de derivacion del
disyuntor se etiquetan ST+ y ST-.

Entradas y salidas de contacto DECS-150
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8 * Proteccion

El DECS-150 ofrece proteccion relacionada con la tension de la maquina, su frecuencia, sus parametros
de campo, los diodos rotantes del excitador y el chequeo de sincronia sobre el sincronismo. Los
elementos de proteccién configurables complementan esta proteccién mediante parametros adicionales
y definidos por el usuario que cuentan con multiples umbrales de recogida por parametro. La mayoria de
las funciones de proteccion tiene dos grupos de ajustes etiquetados Primario y Secundario. Dos grupos
de ajustes permiten la coordinacion de proteccion independiente, que se puede seleccionar en
BESTlogic™ Plus.

Proteccion de tension

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Proteccion, Tension

La proteccion de tension incluye: subtensidon de la maquina, sobretension de la maquina y pérdida de
tensioén de deteccion.

Subtension de la maquina

Una condicion de activacion por subtensién ocurre cuando cualquier fase de la tensién detectada en
terminales de la maquina disminuye por debajo del ajuste de activacion. Una condicion de disparo por
subtension sucede si la tensién de la maquina permanece por debajo del umbral de activacion por la
duracion del ajuste de Retraso de tiempo. La proteccion de subtension de la maquina se puede habilitar
y deshabilitar sin alterar los ajustes de activacion y de retraso de tiempo. La activacion de subtension y
los elementos de disparo de BESTlogicPlus se pueden utilizar en un esquema légico para iniciar una
accion correctiva en respuesta a la condicion.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la maquina se pueden establecer en las
unidades de tension reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original,
BESTCOMSPIlus recalcula automaticamente el valor por unidad en funcién del ajuste de la unidad
original y del parametro de datos nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales)
asociados. Cuando se edita un valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor
original en funcion del ajuste por unidad y del parametro de datos nominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcion de los parametros de datos nominales modificados.

La respuesta de disparo por Subtensién tiene unidades originales de tension primaria, y los datos
nominales asociados a sus Datos nominales de la maquina, (en Parametros del sistema de la pantalla de
Datos nominales).

La pantalla de Subtensién del Generador se ilustra en la Figura 8-1. La pantalla de Subtension del Motor
es similar.

Apagado habilitado

Cuando se selecciona Habilitar el paro, esto hace que el DECS-150 detenga la excitaciéon cuando el
elemento de subtension de la maquina se dispara.

Entrada de l6gica de bloqueo

La Entrada de bloqueo brinda un control de supervisidn de l6gica del elemento. Cuando es verdadero, la
Entrada de bloqueo deshabilita el elemento y reinicia el contador. Conecte a entrada de Bloqueo del
elemento se conecta con la légica correspondiente en BESTlogicPlus.
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Subtension del Generador
27 Elemento
Primario Secundario
Medo Modo
Deshabiltar - Deshabilitar -
Levante Levante
Primary V' Frimary W
Por Unidad Por Unidad
Retardo de Tiempo (s) Retardo de Tiempo (s)
01 0.1
Apagado habilitado
Habilitar A

Figura 8-1. Pantalla de subtension del generador

Sobretensién de la maquina

Una condicién de sobretension ocurre cuando cualquier fase de la tensién de terminales de la maquina
aumenta por encima del ajuste de disparo activaciéon. Una condicién de disparo por sobretensiéon sucede
si la tensién de la maquina permanece por arriba del umbral de activacion por la duracion del ajuste de
Retraso de tiempo. La proteccion de sobretension de la maquina se puede habilitar e inhabilitar sin
alterar los ajustes de Captacion y Retardo. La activacion de sobretension y los elementos de disparo de
BESTlogicPlus se pueden utilizar en un esquema ldgico para iniciar una accion correctiva en respuesta a
la condicién.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la maquina se pueden establecer en las
unidades de tension reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original,
BESTCOMSPIlus recalcula automaticamente el valor por unidad en funciéon del ajuste de la unidad
original y del parametro de datos nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales)
asociados. Cuando se edita un valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor
original en funcion del ajuste por unidad y del parametro de datos nominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcion de los parametros de datos nominales modificados.

La respuesta de disparo por Sobretension tiene unidades originales de tension primaria, y los datos
nominales asociados a sus Datos nominales de la maquina, (en Parametros del sistema de la pantalla de
Datos nominales).

La pantalla Sobretensién del generador se ilustra en la Figura 8-2. La pantalla de Sobretensién del Motor
es similar.

Apagado habilitado

Cuando se selecciona Habilitar el paro, esto hace que el DECS-150 detenga la excitacion cuando el
elemento de sobretensién de la maquina se dispara.
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Subretension del Generador

59 Elemento

Primaria Secundario
Modo Modo
Deshabilitar - Deshabilitar -
Levante Levante

Primary \V 0 Primary \V
\\\\\ Por Unidad 0.000 Par Unidad
Retardo de Tiempo (=) Retardo de Tiempo (s)

0.1 0.1

Apagado habilitado

Habilitar hd

Figura 8-2. Ajustes de proteccion de sobretension del generador

Pérdida de deteccion
La tension de la maquina es vigilada en caso de una condicién de pérdida de deteccion (LOS, en inglés).

En el DECS-150, un evento de pérdida de deteccion se calcula con el uso de componentes de
secuencia. Un evento de pérdida de deteccion ocurre cuando la tension de secuencia positiva (V1)
desciende por debajo del ajuste Nivel de tensidn equilibrada del punto de ajuste de la AVR, o cuando la
tension de secuencia negativa (V2) aumenta por encima del ajuste Nivel de tension desequilibrada de la
tension de secuencia positiva. Cuando el evento ocurre se inicia un retardo, a través del cual se demora
la alarma un tiempo predeterminado.

Se puede utilizar una condicion de pérdida de deteccién para iniciar el modo de control transferencia a

manual (FCR). También se puede configurar dentro de BESTlogicPlus para iniciar otras acciones. La
proteccion se puede habilitar e inhabilitar sin alterar los ajustes Nivel de activacion y Retardo.

La proteccion de pérdida de deteccion se inhabilita automaticamente cuando se produce un cortocircuito.
El cortocircuito se detecta cuando la corriente medida es mayor que el doble de la corriente nominal para
una conexion de TC monofasica y cuando la corriente de secuencia positiva (11) es mayor que el doble
de la corriente nominal para una conexién de TC trifasica.

La Tabla 8-1 define el criterio de pérdida de disparo de deteccién Deben reunirse todos los criterios de
una sola columna.
Tabla 8-1. Criterio de pérdida de disparo de detecciéon

‘. . . Deteccion monofasica
Deteccion trifasica seleccionada .
seleccionada
V1 > Tension equilibrada* % del | V1 < Tensién equilibrada* % | maquina Vprom< Tensioén equilibrada®
punto de ajuste AVR del punto de ajuste AVR % del punto de ajuste AVR
— — s
V2 > Tension 371u|llbrada % de 11 < 200% Inorinal
12<17,7% 11 11 <200% lnominal 12<17,7% 11
0] 0]
11 < 1% Inominal 11 < 1% lhominal

* Indica el valor utilizado para el ajuste de pérdida de deteccion.

La pantalla de Pérdida de deteccion se ilustra en la Figura 8-3.
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Pérdida de Sensado

LOS Elemento
Modo

Deshabilitar hd

Retardo de Tiempo (=)
20

Mivel de Tensién Balanceada (%)
88

Mivel de Tensién Desbalanceada (%)
250

Pérdida de medo de alarma de deteccion

Estatute dnicamente -

Figura 8-3. Pantalla Pérdida de deteccion

Proteccion de frecuencia

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Proteccion, Frecuencia

La frecuencia de la tension de terminales de la maquina se monitorea para condiciones de sobretension
0 subtension.

Sobrefrecuencia

Una condicién de sobrefrecuencia ocurre cuando la frecuencia de la tensién de la maquina excede el
umbral de 810 durante todo el ajuste del Retraso de tiempo 810. El ajuste de inhibicion de Tensién,
expresado como porcentaje de la tensiéon nominal de la maquina, se puede implementar para evitar que
ocurra un disparo por sobretension durante el arranque cuando la tension de la maquina esté elevandose
hacia el nivel nominal. La proteccién de sobrefrecuencia se puede habilitar e inhabilitar sin alterar los
ajustes Nivel de activacion y Retardo. La activacion de sobrefrecuencia y los elementos de disparo de
BESTIlogicPlus se pueden utilizar en un esquema légico para iniciar una accion correctiva en respuesta a
la condicion.

La pantalla Sobrefrecuencia se ilustra en la Figura 8-4.

Apagado habilitado

Al estar seleccionado, el Apagado habilitado genera que DECS-150 detenga la excitacién cuando el
elemento de sobrefrecuencia del generador se dispara.

Frecuencia

810 Elemento

Primario Secundario
Modo Modo
Deshabilitar - Deshabilitar -

Le

sante (Hz) Levante (Hz)

Retardo de Tiempo (5] Retardo de Tiempo (s)
0.1 0.1
Tensién Inhibir (%) Tenszion Inhibir (%)

EN B

| Apagado habilitado

Figura 8-4. Pantalla de sobrefrecuencia
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Subfrecuencia

Una condicién de subfrecuencia ocurre cuando la frecuencia de la tension de la maquina disminuye
debajo del umbral de activacion 81U durante todo el ajuste del Retraso de tiempo 81U. El ajuste de
inhibicion de Tension, expresado como porcentaje de la tensién nominal de la maquina, se puede
implementar para evitar que ocurra un disparo por subtension durante el arranque cuando la tension de
la maquina esté elevandose hacia el nivel nominal. La proteccién de subfrecuencia se puede habilitar e
inhabilitar sin alterar los ajustes Activacion, Retardo e Inhibicién. La activacion de subfrecuencia y los
elementos de disparo de BESTlogicPlus se pueden utilizar en un esquema logico para iniciar una accion
correctiva en respuesta a la condicién.

La pantalla Subfrecuencia se ilustra en la Figura 8-5.

Apagado habilitado

Al estar seleccionado, el Apagado habilitado genera que DECS-150 detenga la excitacién cuando el
elemento de subfrecuencia del generador se dispara.

Frecuencia

81U Elemento

Primario Secundario

Modo Medo

Deshabilitar - Deshabilitar -
Levante (Hz) Levante (Hz)

Retardo de Tiempo (s) Retardo de Tiempo (s)

0.1 01

Tenszion Inhibir (%) Tenzién Inhibir (%)
50 50

V| Apagado habilitado

Figura 8-5. Pantalla Subfrecuencia

Proteccion de campo

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Proteccion, Campo

La proteccion de campo brindada por el DECS-150 incluye limite de corriente de campo excitatriz,
sobretensién de campo y un monitor de diodos de excitatriz.

Limite de corriente de campo de la excitatriz

Cuando se activa, la Activacion de Apagado hace que el DECS-150 cierre la excitaciéon cuando la
corriente de campo es demasiado alta (aproximadamente 23 A), lo que podria dafiar el regulador. Es
necesario reiniciar para comenzar nuevamente con la regulacion. La pantalla del Limite de corriente de
campo de la excitatriz se ilustra en Figura 8-6.

Limite de corriente de campo de la excitatriz

Limite de corriente de campo de la excitatriz
/| Apagado habilitado

Figura 8-6. Pantalla del limite de corriente de campo de la excitatriz

Sobretensiéon de campo

Una condicién de sobretension de campo se genera cuando la tension de campo supera el nivel de
activaciéon durante el Retardo. La proteccion de sobretension de campo se puede habilitar e inhabilitar sin
alterar los ajustes Nivel de activacion y Retardo. La activacién de sobretension de campo y los elementos
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de disparo de BESTlogicPlus se pueden utilizar en un esquema logico para iniciar una accion correctiva
en respuesta a la condicion.

La pantalla Sobretension de campo se ilustra en la Figura 8-7.

Apagado habilitado

Al estar seleccionado, el Apagado habilitado genera que DECS-150 detenga la excitacién cuando el
elemento de sobretension de campo se dispara.

Sobretension de Campo

Sobretension de Campo

Primaria Secundario

Modo Moedo

Deshabilitar - Deshabilitar -
Levante (V Primario) Levante (\/ Primario)

1 1

Retardo de Tiempo (s) Retardo de Tiempo (s)

0.2 0.2

V| Apagado habilitado

Figura 8-7. Pantalla de sobretensiéon de campo

Monitor diodo excitador

El monitor diodo excitador (EDM) controla la condicidén de un semiconductor de potencia de excitatriz sin
escobillas al controlar la corriente del campo excitatriz. E| EDM detecta tanto diodos abiertos como
giratorios cortocircuitados en el puente excitador.

Notas

Todas las instrucciones de configuracion de EDM presentadas aqui
suponen que los diodos de excitatriz no estan abiertos ni
cortocircuitados al momento de la configuracion y la prueba.

El EDM estima la ondulacion de la corriente del campo excitador mediante el valor cuadratico medio
(rms). El valor rms de la ondulacion se calcula y se compara con el umbral de activacion para la
deteccion de diodos abiertos o en corto. Si la ondulacion de la corriente de campo supere el nivel de
activacion a lo largo de la duracion del Retardo, la condicidn se anuncia. La activacion de EDM vy los
elementos de disparo de BESTlogicPlus se pueden utilizar en un esquema légico para iniciar una accion
correctiva en respuesta a la condicién de diodo abierto o en cortocircuito.

El usuario puede activar y desactivar la proteccion EDM sin modificar los ajustes de proteccion
individuales.

La pantalla del Monitor del diodo excitatriz se ilustra en Figura 8-8.

Coémo hallar la corriente de ondulaciéon de campo maxima

Para establecer el nivel de activacién, se debe conocer la corriente de ondulacion méaxima en el campo.
Para lograr esto, la maquina debe funcionar descargada y a velocidad nominal. Varie la tension de la
maquina de minimo a maximo mientras monitorea el nivel de onda EDM en la pantalla de HMI. Registre
el valor mas alto.

ElI DECS-150 tiene niveles fijos de inhibicion EDM para evitar indicaciones de diodos por falla molesta
mientras la frecuencia de la maquina es menor a 40 hertz o mayor a 70 hertz.

Probar los ajustes de EDM

Inicie la maquina desde la inactividad e incremente la velocidad y tension al valor nominal. Cargue la
magquina hasta su valor nominal y confirme que no ocurran anuncios de diodos en falla Todas las
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instrucciones de configuracion de EDM presentadas aqui suponen que los diodos de excitatriz no
estaban abiertos ni cortocircuitados en el momento de la configuracion y la prueba.

Apagado habilitado

Al estar seleccionado, el Apagado habilitado genera que DECS-150 detenga la excitacién cuando el
elemento de control de diodo excitatriz se dispara.

Monitor Diodo Excitador

EDM Elemento
Modo

Deshabilitar hd

Levante (A)
2.0
Retardo (s)

o

V| Apagado habilitado

Figura 8-8. Pantalla del monitor de diodos de excitatriz

Proteccion de verificacion de sincronizacion

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Proteccion, Sinc Verificacion
(25)

Al estar habilitada, la funcidn verificacion de sincronizacion (25) supervisa la sincronizacion automatica o
manual del generador controlado con un bus/utilidad. Durante la sincronizacion, la funcién 25 compara
las diferencias de tension, angulo de deslizamiento y frecuencia de deslizamiento entre el generador y el
bus. Cuando las diferencias generador/bus se encuentran dentro del ajuste de cada parametro, se
impone la salida de légica de estado 25. Esta salida de légica se puede configurar (en
BESTlogicPlus)para imponer una salida de contacto DECS-150 . Esta salida de contacto puede, a su
vez, habilitar el cierre del disyuntor que mantiene al generador junto al bus.

Un ajuste de Compensacion de angulo permite compensar el cambio de fase generado por los
transformadores del sistema. El valor de compensacién de angulo solo se agrega al angulo del bus. Por
ejemplo, supongamos que el generador y el bus estan sincronizados, pero el angulo de deslizamiento
medido del DECS-150 es de —30°. La Ecuacion 8-1, que se incluye a continuacion, ilustra el célculo del
angulo de deslizamiento del DECS-150. La ecuacién indica que el angulo del generador tiene un retardo
de 30° con respecto al angulo del bus, debido al cambio de fase del transformador. Para compensar el
retardo producido por el cambio de fase, el ajuste de Compensacién de angulo debe contener un valor
de 30°. Este valor se agrega al angulo medido del bus para obtener un angulo de deslizamiento ajustado
de cero grados. El ajuste de compensacién de angulo solo se aplica al &ngulo medido del bus; el dngulo
medido del generador no se ve afectado por el DECS-150.

G — (B + A) = Slip Angle

Ecuacién 8-1. Angulo de deslizamiento medido DECS-150

Donde:
G = angulo medido del generador
B = angulo medido del bus
A = valor de compensacion de angulo

Si se ha seleccionado la casilla de Frec gen > Frec bus, la salida virtual de estado 25 no confirmara a
menos que la frecuencia del generador sea mayor que la frecuencia del bus.

La pantalla Verificacion de sincronizacion se ilustra en la Figura 8-9.
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Sinc Verificacion

25 Elemento
Medo

Deshabilitar -

Diferencia de Tension (%)

1.0

Angulo de Desplazamiento (%)
10

Compensacidn de angulo (%)

Frec de Desplazamiento (Hz)
D.01

Figura 8-9. Pantalla de comprobacion de sincronizacion

Frecuencia de la maquina menor de 10 hercios

Un Generador/Motor debajo de la condiciéon de 10 Hz se anuncia cuando la frecuencia de la maquina
desciende debajo de 10 Hz o cuando la tensién residual esta baja, a 50/60 Hz. Un anuncio de
Generator/Motor debajo de 10 Hz se restablece automaticamente cuando la frecuencia de la maquina
aumenta por arriba de 10 Hz o cuando la tensidn residual aumenta por encima del umbral.

Proteccién configurable

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Proteccion, Proteccion
Configurable

El DECS-150 cuenta con ocho elementos de proteccion configurables que pueden utilizarse como
complemento de la proteccion estandar DECS-150 . Para que sea mas facil identificar los elementos de
proteccion, es posible que el usuario les asigne un nombre de hasta 16 caracteres alfanuméricos. Un
elemento de proteccion se configura al seleccionar el parametro a ser controlado y, luego, establecer las
caracteristicas de funcionamiento del elemento.

Siempre y cuando el modo de Deteccion no se encuentre inhibido, las protecciones se encontraran
habilitadas. Cuando el modo de Deteccion se encuentra inhibido, la proteccion solo se puede habilitar
cuando el DECS-150 se encuentra habilitado y brinda excitacion. Cuando la proteccion se encuentra
habilitada solamente en modo Arranque, se puede utilizar un retardo de armado para retrasar la
proteccion luego del inicio de la excitacion.

Una funcién de histéresis mantiene la funcién de proteccién activa segun un porcentaje definido por el
usuario por sobre/debajo del umbral de activacion. Esto evita las activaciones y desactivaciones
repetidas cuando el parametro controlado ronda el umbral de activacion. Por ejemplo, con un ajuste de
histéresis del 5% en un elemento de proteccién configurado para activar a los 100 A CA de sobretension
de la Fase-A de la maquina, el elemento de proteccion se activaria cuando la corriente se eleve sobre
100 A CA y permanecera activado hasta que la corriente disminuya debajo de 95 A CA.

Cada uno de los ocho elementos de proteccion configurables cuenta con cuatro umbrales ajustables en
forma individual. Se puede establecer cada umbral para activacion cuando el parametro controlado
aumenta por sobre el ajuste de activacion (sobre), activacion cuando el parametro controlado disminuye
por debajo del ajuste de activacion (debajo) o falta de activacion (desactivado). El nivel de activacion del
parametro controlado se define mediante el ajuste de Umbral. Mientras el rango de ajuste del umbral es
amplio, debe utilizar un valor dentro de los limites del rango de ajuste del parametro controlado. Utilizar
un umbral fuera del limite evitara que el elemento de proteccion funcione. Un retardo de activacion
funciona para retardar un disparo de proteccidn luego de exceder el nivel del umbral (activacion).

La pantalla de Proteccion configurable n.° 1 se ilustra en la Figura 8-10.
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Proteccién Configurable #1

Texto de Rétulo
CONF PROT 1
Seleccidn de Pardmetros

[vAB Gen -

Inhibir Modo Parar

Retardo de Armado (=)
0

Histéresis (%)

20

Umbral #1
Modo Umbral Retardo de Activacidn (s)

Deshabilitar - 0.00 0

Umbral #2
Modo Umbral Retardo de Activacidn (s)

Deshabilitar - 0.00 0

Umbral #3
Modo Umbral Retardo de Activacidn (s)

Deshabilitar - 0.00 0

Umbral #4
Modo Umbral Retardo de Activacidn (s)

Deshabilitar - 0.00 0

Figura 8-10. Pantalla de proteccion configurable n.° 1
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9 « Limitadores

Los limitadores del DECS-150 aseguran que la Maquina controlada no supera sus capacidades. El
DECS-150 limita la sobreexcitacion, la subexcitacidn, la corriente del estator y la potencia reactiva.
También limita la tensién de la Maquina durante las condiciones de subfrecuencia.

Limitador de sobreexcitacion

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Parametros Operativos,
Limitadores, OEL

El funcionamiento en la region sobreexcitada de una curva de capacidad de una maquina puede causar
corriente de campo y calentamiento del devanado de campo excesivos. El limitador de sobreexcitacion
(OEL) controla el nivel de corriente de campo suministrada por DECS-150 y lo limita para evitar el
sobrecalentamiento de campo.

El OEL puede habilitarse en todos los modos de regulacion. El comportamiento del OEL en modo
manual se puede configurar para eliminar la excitaciéon o emitir una alarma. Este comportamiento se
configura en BESTlogic™ Plus.

Se encuentran disponibles dos estilos de limitaciones de sobreexcitacion en el DECS-150: Punto
sumador o sustitucion Los ajustes de configuracién del OEL se ilustran en la Figura 9-1.

Dependencia de tension del OEL

La funcion Dependencia de tension de OEL se aplica solo al estilo de punto sumador. Se utiliza para
habilitar el ajuste Nivel alto de OEL cuando se encuentra presente una falla. El ajuste Nivel alto de OEL
se habilita cuando el nivel de dv/dt es menor que el valor del ajuste. De lo contrario, solo se habilitan los
ajustes Nivel medio y Nivel bajo.

Apagado OEL

Cuando este ajuste se encuentra habilitado y el limitador de OEL se encuentra activo, el DECS-150 se
apagara luego de finalizado el tiempo de Retardo de apagado.

OEL Configurar

Configuracion OEL
OEL habilitar

Modo OEL

Punto de Suma hd

Tension de Dependencia OEL
dvidt habilitar

dwidt Nivel

.E

Apagado OEL

V| Apagado habilitado
Retardo de apagado (s)
10.0

Figura 9-1. Pantalla de configuracion de OEL

Summing Point OEL (OEL de punto sumador)

El limitador de sobreexcitacion del punto sumador compensa las condiciones de sobrecorriente mientras
la maquina se encuentra en linea o fuera de linea. El comportamiento del OEL fuera de linea y en linea
se encuentra dictado por dos grupos separados de ajustes. Los grupos de ajustes primarios y
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secundarios (seleccionables en la Iégica configurable) proporcionan mayor control frente a dos
condiciones operativas de la maquina.

Funcionamiento fuera de linea

En el caso del funcionamiento fuera de linea, existen dos niveles de limitacidon de sobreexcitacion de
punto sumador: alto y bajo. La Figura 9-2 muestra la relaciéon de los umbrales OEL de nivel alto y nivel

bajo.

FIELD CURRENT

| High _|

Current

r— CONTINUOUS

Time
0-10sec

Low
Current
Level

High
Current
Level

l

P0063-09

TIME IN SECONDS

Figura 9-2. Limitacion de sobreexcitacion, fuera de linea y de punto sumador

El umbral del OEL fuera de linea de nivel alto esta determinado por los ajustes de nivel alto y tiempo alto.
Cuando el nivel de excitacién supera el ajuste de Nivel alto, el DECS-150 actua para limitar la excitacion
al valor del ajuste Nivel alto y se inicia un Temporizador de Nivel Alto. Si este nivel de excitacion persiste
hasta que este temporizador alcanza el del ajuste Tiempo alto, el DECS-150 actua para limitar la
excitacién al valor del ajuste Nivel bajo. El ajuste de Temperatura ambiente en la pantalla de Ajustes de
datos nominales determina el rango de nivel alto.

El umbral del OEL fuera de linea de nivel bajo esta determinado por el ajuste de nivel bajo. Cuando el
OEL queda inactivo el Temporizador de Corriente Alta efectia una cuenta regresiva ya sea desde el
tiempo alto, si el Temporizador de Corriente Alta ya expird, o desde el tiempo transcurrido en nivel alto, si
el Temporizador de Corriente Alta no ha expirado. El generador esta habilitado para funcionar
indefinidamente con este nivel de excitacion. El ajuste de Temperatura ambiente en la pantalla de
Ajustes de datos nominales determina el rango de nivel bajo.

Funcionamiento en linea

Para el funcionamiento en linea, existen tres niveles de sobreexcitacién de punto sumador: bajo, medio y
alto. La Figura 9-3 muestra la relacion de los umbrales OEL de nivel alto, medio y bajo.

0-120sec

Level

l

'_
Z /A _
L
x
4 High
8 Current
o) . ' Medium ~ Level
d C'::?gnt Medium Current
o T Time Current  ———— CONTINUOUS Low  Level

0-10sec ime Current

TIME IN SECONDS

P0063-10

Figura 9-3. Limitacion de sobreexcitacion en linea de punto sumador

El umbral de OEL de nivel alto en linea esta determinado por los ajustes Nivel alto y Tiempo alto.
Cuando el nivel de excitacién supera el ajuste Nivel alto, el DECS-150 limita de manera instantanea la
excitacion al valor del ajuste Nivel alto. Si este nivel de excitacidon persiste durante el transcurso del
ajuste Tiempo alto, el DECS-150 actua para limitar la excitacion al valor del ajuste Nivel alto. El ajuste
Temperatura ambiente en la pantalla Ajustes de datos nominales determina el rango del nivel alto.

Limitadores

DECS-150
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El umbral de OEL de nivel medio en linea esté determinado por los ajustes Nivel medio y Tiempo medio.
Cuando el nivel de excitaciéon supera el ajuste Nivel medio durante el transcurso del ajuste Tiempo
medio, el DECS-150 actua para limitar la excitacion al valor del ajuste Nivel bajo. El ajuste Temperatura
ambiente en la pantalla Ajustes de datos nominales determina el rango del nivel medio.

El umbral de OEL de nivel bajo en linea esta determinado por el ajuste Nivel bajo. Cuando el nivel de
excitacion se encuentra por debajo del ajuste Nivel bajo, el DECS-150 no realiza ninguna accién. Se
permite que el generador funcione de manera indefinida con este nivel de excitacién. Cuando el nivel de
excitacién supera el ajuste Nivel bajo durante el transcurso de los ajustes Tiempo alto y Tiempo medio, el
DECS-150 actua para limitar la excitacion al valor del ajuste Nivel bajo. El ajuste Temperatura ambiente
en la pantalla Ajustes de datos nominales determina el rango del nivel bajo.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la Maquina se pueden establecer en las
unidades de tension reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original,
BESTCOMSPIlus recalcula automaticamente el valor por unidad en funcién del ajuste de la unidad
original y del parametro de datos nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales)
asociados. Cuando se edita un valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor
original en funcion del ajuste por unidad y del parametro de datos nominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcion de los parametros de datos nominales modificados.

Los niveles tienen unidades originales de amperios primarios, y los datos nominales asociados a ellos
son los Datos nominales de la Maquina, corriente (en Parametros del sistema de la pantalla de Datos
nominales).

Los ajustes del OEL de punto sumador se ilustran en la Figura 9-4.

Punto de Suma OEL
Primaria Secundario
Fuera de Linea Fuera de Linea
Alto Nivel Alto Nivel
0.0 Primary & 00 Primary &
0.000 Por Unidad 0.000 Por Unidad
Tiempo Alto (s) Tiempo Alto (s)
0 ]
Eajo Mivel Eajo Mivel
0.0 Primary A 0.0 Primary &
0.000 Por Unidad 0.000 Por Unidad
En Linea En Linea
Alto Nivel Alto Nivel
0.0 Primary & 00 Primary &
0.000 Por Unidad 0.000 Por Unidad
Tiempo Alto () Tiempo Alto (s)
0 ]
Nivel Medio Nivel Medio
0.0 Primary & 0.0 Primary &
0.000 Por Unidad 0.000 Por Unidad
Tiempo Medio () Tiempo Medio (s)
0 ]
Bajo Nivel Bajo Mivel
0.0 Primary & 0.0 Primary &
0.000 Por Unidad 0.000 Par Unidad

Figura 9-4. Pantalla del OEL de punto sumador
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Takeover OEL (OEL de sustitucion)

El OEL de sustitucion limita el nivel de corriente de campo en relacién con una caracteristica de tiempo
inverso similar a la que se muestra en la Figura 9-5. Se pueden seleccionar distintas curvas para la
operacion en linea y fuera de linea. Si el sistema entra en una condicion de sobreexcitacion, se limita la
corriente de campo y se la fuerza a seguir la curva seleccionada. La caracteristica de tiempo inverso se
define mediante la Ecuacion 9-1.

A XTD

t,: =
pickur = g+ JC+ D x MOP

Ecuacion 9-1. Caracteristica de tiempo de activacion inverso

Donde:

tpickup = tiempo para activacion en segundos
A = -95908

B = 17 165

C = 490 864

D = —-191 816

TD = ajuste de dial de tiempo <0.1, 20>
MOP = muiltiplo de activacion <1.03, 205>

Los grupos de ajustes primarios y secundarios proporcionan mayor control frente a dos condiciones
operativas de la maquina. Cada modo de operacion del OEL de sustitucion (en linea y fuera de linea)
tiene un ajuste de nivel bajo, de nivel alto y de dial de tiempo. El ajuste de Temperatura ambiente en la
pantalla de Ajustes de datos nominales determina los rangos de nivel bajo y alto.

Una vez que la corriente de campo disminuye por debajo del nivel de desactivacion (95 % de activacion),
la funcién se restablece segun el método de restablecimiento seleccionado. Los métodos de
restablecimiento disponibles son: inverso, integrador e instantaneo.

High Level

P0013-21
06-06-02

Field Current

Time (seconds)
Figura 9-5. Caracteristica de tiempo inverso para OEL de sustitucion

Si se utiliza el método inverso, el OEL se restablecera en funcién del tiempo frente al multiplo de
activacion (MOP). Cuanto mas bajo sea el nivel de corriente de campo, menos tiempo se requerira para
el restablecimiento. El restablecimiento inverso utiliza la siguiente curva (Ecuacién 9-2) para calcular el
tiempo de restablecimiento maximo.

RC X TD x 0.05

1— (MOP x 1.03)2

Ecuacion 9-2. Caracteristica de tiempo de restablecimiento inverso

Reset Time Constant =

Donde:

Limitadores DECS-150
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Reset Time Constant = tiempo maximo para restablecimiento, en segundos
RC = ajuste de coeficiente de restablecimiento <0.01, 100>

TD = ajuste de dial de tiempo <0.1, 20>

MOP = multiplo de activacion

En el método de restablecimiento integrador, el tiempo de restablecimiento es igual al tiempo de
activacion. En otras palabras, la cantidad de tiempo transcurrido por encima del umbral de nivel bajo es
igual a la cantidad de tiempo requerida para el restablecimiento.

El restablecimiento instantaneo no tiene ningun retardo intencional.

En BESTCOMSPIus® se muestra un diagrama de las curvas de ajuste del OEL de sustitucion. Los
ajustes permiten seleccionar las curvas que se muestran. El diagrama puede ilustrar las curvas de
ajustes primarios o secundarios, las curvas de ajustes en linea y fuera de linea, y las curvas de ajustes
de activacién o de restablecimiento.

Los ajustes relacionados con los regimenes nominales de la Maquina se pueden establecer en las
unidades de tension reales o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original,
BESTCOMSPIlus recalcula automaticamente el valor por unidad en funcién del ajuste de la unidad
original y del parametro de datos nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales)
asociados. Cuando se edita un valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor
original en funcion del ajuste por unidad y del parametro de datos nominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcion de los parametros de datos nominales modificados.

Los niveles tienen unidades originales de amperios primarios, y los datos nominales asociados a ellos
son los Datos nominales de la Maquina, corriente (en Parametros del sistema de la pantalla de Datos
nominales).

Los ajustes del OEL de sustitucion se ilustran en la Figura 9-6.

Toma OEL
Primario
Tomar OEL
Fuera de Linea En Linea 100
Bajo Nivel Bajo Nivel )
0.0 Primary A 0.0 Primary &
0.000 Por Unidad 0.000 Por Unidad
Alto Nivel Alto Mivel =
0.0 Primary A 0.0 Primary A = 0.50
0.000 Por Unidad 0.000 Por Unidad E
Dial de Tiempo Dial de Tiempa =
0o 0.10 d
=]
Coef restablec Coef restablec 2 0.00
036 036 H
Método restablec Método restablec Ig
Inverso A Inverso - L]
2 050
Secundario =
Fuera de Linea En Linea
Bajo Nivel Bajo Nivel
0.0 Primary A 0.0 Primary &
0.000 Por Unidad 0.000 For Unidad -1.00
§ 0.00 500.00 1000.00 1500.00 2000.00
Alto Nivel Alto Mivel Ti
0.0 Primary A 0.0 Primary A iempo {segs}
0.000 Por Unidad 0.000 Por Unidad Mostar
Dial de Tiempo Dial de Tiempo @ Primario @ Fuera de Linea @ Levarte @ Unidades Primarias
010 010 Secundario En linea Restablecer Por Unidad
Coef restablec Coef restablec
036 0.36
Método restablec Método restablec
Inverso - Inverso - ‘

Figura 9-6. Pantalla del OEL de sustitucion
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Limitador de subexcitacion

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Parametros Operativos,
Limitadores, UEL

Accionar un generador en una condicion subexcitada puede generar un sobrecalentamiento en el
extremo de la armadura del estator. La subexcitacién extrema puede provocar una pérdida de
sincronismo. El limitador de subexcitacion (UEL) detecta el nivel de var de adelanto de la Maquina y
limita las disminuciones en la excitacion para evitar el calentamiento del hierro en el extremo.

Nota

Para que funcione el UEL, el bloque I6gico PARALLEL_ENABLE LM
se debe establecer como verdadero en la I6gica programable
BESTlogicPlus.

Dependencia de tension del UEL

Los niveles ingresados para la curva definida por el usuario se establecen para el funcionamiento en la
tension nominal de la Maquina. La curva de UEL definida por el usuario se puede ajustar
automaticamente segun la tension de operacién de la Maquina mediante el uso del exponente de
potencia real de dependencia de tensién de UEL. La curva de UEL definida por el usuario se ajusta
automaticamente segun la relacién de tension de operacién de la Maquina dividida por la tensiéon nominal
de la Maquina elevada al exponente de potencia real de dependencia de tensién de UEL. La
dependencia de tensién UEL se ve también definida por la constante de tiempo del filtro de potencia
activa que se aplica al filtro de paso bajo para la salida de potencia activa.

Apagado UEL

Cuando este ajuste se encuentra habilitado y el limitador de UEL se encuentra activo, el DECS-150 se
apagara luego de finalizado el tiempo de Retardo de apagado.

Los ajustes del UEL se ilustran en la Figura 9-7.

UEL Configurar

Configuracion UEL
Hahilitar

Dependencia de Tension UEL
Exponente de Potencia Real
2.00

Constante de Tiempo Filtro Potencia Real (s)
5.0

Apagado UEL
| Apagado habilitado

Retardo de apagado (s)
10.0

Figura 9-7. Pantalla de configuracion del UEL

Curva del Limitador de subexcitacion

La limitacion de subexcitacién se implemente mediante una curva UEL generada internamente o una
curva UEL definida por el usuario. La curva generada internamente se basa en el limite deseado de
potencia reactiva a una potencia real cero con respecto al régimen de tension y corriente de la Maquina.

Limitadores DECS-150
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El eje de potencia reactiva absorbida de la curva en la pantalla de Curva personalizada de UEL se puede
ajustar a su aplicacion.

Una curva definida por el usuario puede tener una cantidad maxima de cinco puntos. Esta curva permite
que el usuario iguale una caracteristica especifica de la Maquina, al indicar las coordenadas del limite de
potencia reactiva de adelanto deseada (kvar), al nivel de potencia real (kW) adecuado.

Los ajustes del UEL se ilustran en la Figura 9-8.

Seleccion de Curva Potencia Real Generada {kW}

Personalizada b 0 10 20 30 40

Curva interna

Curva a Medida 10 \

Puntos de Clase -
Potencia E
Potencia Reactiva
PR fovar) =
[ ' 5 <
S 20
2 |10 15 o
<
3 |20 25 =
4 |30 35 =
=}
5 |40 45 3
o8]
& 30
| Copiar | | Imsertar | g
| =
| (Guardar curva | | Imprimir curva | s
(=]
Mantener |a tecla Shift pulsada o

para arrastrar la curva entera.

Mantener |z tecla Ctrl pulsada 40
para arrastrar |z curva entera a
lo largo de un solo eje. i

Figura 9-8. Pantalla de curva personalizada del UEL

Limitador de corriente del estator

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Parametros Operativos,
Limitadores, SCL

El limitador de corriente del estator (SCL) controla el nivel de corriente del estator y la limita a fin de evitar
el sobrecalentamiento del estator. Para limitar la corriente del estator, el SCL modifica el nivel de
excitacion de acuerdo a la direccién del flujo de var hacia dentro o fuera de la Maquina. Una corriente de
estator excesiva con un factor de potencia de adelanto exige una mayor excitacion. Una corriente de
estator excesiva con un factor de potencia de retardo exige una menor excitacion.

El SCL puede habilitarse en todos los modos de regulacién. Al funcionar en Modo manual, el DECS-150
anunciara una corriente de estator alta pero no actuara para limitarla. Los grupos de ajustes primarios y
secundarios del SCL proporcionan mayor control frente a dos condiciones operativas de la Maquina. La
limitacién de corriente del estator se proporciona en dos niveles; bajo y alto (ver la Figura 9-9).

DECS-150 Limitadores
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Figura 9-9. Limitacion de corriente del estator

Los ajustes relacionados con las clasificaciones de la maquina se pueden establecer en unidades reales
de corriente o en valores por unidad. Cuando se edita una unidad original, BESTCOMSPIus recalcula
automaticamente el valor por unidad en funcién del ajuste de la unidad original y del parametro de datos
nominales (en Parametros del sistema, pantalla de Datos nominales) asociados. Cuando se edita un
valor por unidad, BESTCOMSPIus recalcula automaticamente el valor original en funcion del ajuste por
unidad y del parametro de datos nominales asociado.

Si se modifican los parametros de datos nominales una vez que se han asignado todos los valores por
unidad, BESTCOMSPIus recalculara automaticamente todos los ajustes de unidades originales en
funcion de los parametros de datos nominales modificados.

Los niveles tienen unidades originales de amperios primarios, y los datos nominales asociados a ellos
son los Datos nominales de la Maquina, corriente (en Parametros del sistema de la pantalla de Datos
nominales).

Los ajustes SCL se ilustran en la Figura 9-10.

Limitacion de nivel bajo

Cuando la corriente del estator supera el ajuste de bajo nivel, el DECS-150 anuncia el nivel elevado. Si
esta condicién persiste durante el transcurso del ajuste de tiempo alto del SCL, el DECS-150 actua para
limitar la corriente al ajuste de bajo nivel de SCL. Cuando la corriente del estator se encuentra por debajo
del ajuste de Nivel Bajo, el DECS-150 no realiza ninguna accion limitante SCL. Cuando el Temporizador
de Corriente Alta efectia una cuenta regresiva ya sea desde el tiempo alto, si el Temporizador de
Corriente Alta ya expird, o desde el tiempo transcurrido en nivel alto, si el Temporizador de Corriente Alta
no ha expirado. La Maquina esta habilitada para funcionar indefinidamente en el umbral de bajo nivel o
por debajo de este umbral.

Limitacion de alto nivel

Cuando la corriente del estator supera el ajuste de Nivel alto, el DECS-150 actua para limitar la corriente
al valor del ajuste de Nivel alto y se inicia un Temporizador de Nivel Alto. Si este nivel de corriente
persiste hasta que este temporizador alcance el ajuste del Tiempo de nivel alto, el DECS-150 actua para
limitar la corriente al valor del ajuste Nivel bajo SCL.

Retardo inicial

En el caso de limitacion de corriente del estator de nivel bajo o alto, la funcién de limitacion no
respondera hasta que se venza el tiempo de retardo inicial.

Apagado SCL

Cuando este ajuste se encuentra habilitado y el limitador de SCL se encuentra activo, el DECS-150 se
apagara luego de finalizado el tiempo de Retardo de apagado.

Limitadores DECS-150
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SCL

Limitador Corriente de Estator

Limitador Corriente de Estator

Deshabilitar hd

Primaria Secundario

Retardo Inicial (s) Retardo Inicial (s)

0.0 0.0

Alto Mivel SCL Alto Mivel SCL

0.0 Primary A 0.0 Primary &
0.000 Por Unidad 0.000 Per Unidad
Alto Tiempo SCL (s) Alto Tiempo SCL (s)

0.0 0.0

Bajo Mivel SCL Bajo Mivel SCL

0.0 Primary A 0.0 Primary &
0.000 Por Unidad 0.000 Per Unidad
Apagado SCL

Apagado habilitado

Habilitar hd

Retardo de apagado (s)

10.0

Figura 9-10. Pantalla SCL

Limitador de subfrecuencia

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Parametros Operativos,
Limitadores, Subfrecuencia

El limitador de subfrecuencia se puede seleccionar para limitar por subfrecuencia o por voltios por hercio.
Estos limitadores protegen a la Maquina de los dafios causados por el flujo magnético excesivo
resultante de la baja frecuencia y/o la sobretension.

Subfrecuencia

Cuando la frecuencia de la Maquina disminuye por debajo de la frecuencia de esquina para la pendiente
de subfrecuencia (Figura 9-11), el DECS-150 ajusta el punto de ajuste de tensién para que la tension de
la Maquina siga la pendiente de subfrecuencia. El rango de ajuste de la frecuencia de esquina y de los
ajustes de pendiente permite que el DECS-150 iguale con precision las caracteristicas de funcionamiento
del motor primario y las cargas que se aplican a la Maquina.

DECS-150 Limitadores
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Corner Frequency 1

100 %

Corner Frequency 2

MACHINE VOLTS

P0097-04

0%

60 Hz
MACHINE FREQUENCY Nominal

Figura 9-11. Curva tipica de compensacioén de subfrecuencia

Tiempo de restablecimiento

La funcion de restablecimiento introduce una respuesta basada en tiempo para la recuperacién de la
tension con base en la recuperacion de la velocidad, la magnitud de la caida de tension y el ajuste
Tiempo de restablecimiento en BESTCOMSPIus. El tiempo de restablecimiento reduce los kW de la
Maquina por debajo de los kW disponibles del motor durante el periodo de recuperacién, permitiendo con
ello que mejore la velocidad de recuperacion. El tiempo de restablecimiento reduce los kW del generador
por debajo de los kW de motor disponibles durante el periodo de recuperacién, y de esta manera permite
una recuperacion de velocidad mejorada. Este control es efectivo solo durante el cambio de carga
cuando la velocidad disminuye por debajo del ajuste de inflexion de la subfrecuencia. Si la velocidad se
mantiene por encima de la inflexion durante un transitorio de carga, la funcion de restablecimiento no
tendra ningun efecto sobre la recuperacion. Normalmente, esta caracteristica se utiliza con un generador
acoplado a un motor turbocargado con aceptacion de carga de bloque limitada. Cuando el tiempo de
restablecimiento se establece en cero (0), la respuesta seguira la curva V/Hz seleccionada.

Voltios por hercio

El limitador de voltios por hercio evita que el punto de ajuste de regulacion supere la relacion de voltios
por hercio definida por los ajustes del Limitador Alto de V/Hz y del Limitador Bajo de V/Hz. El ajuste
Limitador alto establece el umbral maximo para la limitacion de voltios por hercio, el ajuste Limitador bajo
establece el umbral minimo para la limitacion de voltios por hercio y el ajuste Limitador de tiempo
establece el retardo para la limitacion. En la Figura 9-12 se ilustra una curva tipica del limitador de voltios
por hercio.

Limitadores DECS-150
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Figura 9-12. Curva tipica de limitador de voltios por hercio de 1,1 PU

Los ajustes de subfrecuencia y limitador de voltios por hercio se ilustran en la Figura 9-13.

Subfrecuencia
Modo Limitador Limitador de Subfrecuencia Limitador Volts/Hz
Modo Frecuencia Esquina (Hz) Frecuencia de corte 2 (Hz) Limitador Alto WHz
Articipado - 57.0 57.0 1.00
Pendiente Pendiente 2 Limitader Bajo ViHz
1.00 1.00 1.00
Tiempo de restablecimiento (s) Limitador de Tiempo ViHz (s)
0.0 10.0

Figura 9-13. Pantalla Subfrecuencia

Inhabilitacion de subfrecuencia y voltios/hercio

Cuando es verdadero, el bloqueo de la I6gica UNDERFREQUENCY_VHZ_DISABLE inhabilita el
limitador de voltios/hercio. Consulte el capitulo BESTlogicPlus para obtener mas informacion.

DECS-150 Limitadores
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10 « Codigo de red

Este capitulo solo aplica a las aplicaciones del generador. Los ajustes de cddigo de red hacen al DECS
compatible con los sistemas que cumplen con el codigo de red. Los ajustes del modo de Cddigo de red
consisten de parametros de conectividad de la red, parametros de control de potencia activa y
parametros de control de potencia reactiva. En los parrafos que figuran a continuacion se definen estos
ajustes.

Configuracion

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del codigo de red,
configuracién

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de operacion, Ajustes del cédigo
de red, Configurar cédigo de red

Las unidades de generacion que cumplan con el Cédigo de red deberan permanecer conectadas a la red
durante la inestabilidad de la red, por un periodo preestablecido y dentro de determinados limites de
voltaje y frecuencia. Consulte la Figura 10-1.

1.2

Out of Range

1.15

1.1

1.05

1.0

0.95

Voltage in Per Unit

0.9

0.85

0'847 47.5 48 48.5 49 49.5 50 50.5 51 51.5 52

Frequency in hertz

P0087-76

Figura 10-1. Regiones de operaciéon del Generador

La regién de Operacion Continua en la Figura 10-1 se define por cuatro ajustes: Frecuencia maxima para
la Operacién continua, Frecuencia minima para la Operacién continua, Voltaje maximo para la Operacion
continua y Voltaje minimo para la Operacién continua.

Alta y baja frecuencia

La regidn de alta frecuencia en la Figura 10-1 se define por dos ajustes: Frecuencia maxima para
Desconexién y Frecuencia maxima para la Operacion continua. Cuando la frecuencia de la red esta
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dentro del rango definido por estos dos ajustes, el temporizador de Desconexidn de frecuencia esta
activo.

La regién de Baja frecuencia en la Figura 10-1 se define por dos ajustes: Frecuencia minima para
Desconexién y Frecuencia minima para la Operacion continua. Cuando la frecuencia de la red esta
dentro del rango definido por estos dos ajustes, el temporizador de Desconexién de frecuencia esta
activo.

Alto y bajo voltaje

La regidn de Alto voltaje en Figura 10-1 se define por dos ajustes: Voltaje maximo para Desconexién y
Voltaje maximo para la Operacion continua. Cuando el voltaje de la red esta dentro del rango definido
por estos dos ajustes, el temporizador de Desconexion de voltaje esta activo.

La regidn de Bajo voltaje en Figura 10-1 se define por dos ajustes: Voltaje minimo para Desconexién y
Voltaje minimo para la Operacion continua. Cuando el voltaje de la red esta dentro del rango definido por
estos dos ajustes, el temporizador de Desconexion de voltaje esta activo.

Fuera de intervalo

Cuando el voltaje o la frecuencia de la red estan fuera de las regiones mostradas en Figura 10-1, el
temporizador de Desconexion de red esta activo.

Temporizadores de desconexiéon

Cuando el Temporizador de desconexion de frecuencia, el Temporizador de desconexion de voltaje o el
Temporizador de desconexién de red expiran, la unidad de generacion tiene permitido desconectarse de
la red.

Nota

En vez de efectuar la desconexion, el DECS-150 emite una indicacion légica
que se puede usar para energizar una salida fisica. Consulte el capitulo
BESTIlogic™ Plus para conocer los detalles de la entrada del estado de GCC
desconectado.

La duracién del temporizador de Desconexion de frecuencia esta definida por el ajuste del Retraso de
tiempo de desconexion de frecuencia, el temporizador de Desconexion de voltaje esta definido por el
ajuste del Retraso de tiempo de desconexién de voltaje y el temporizador de Desconexion de red esta
definido por el ajuste del Retraso de tiempo de desconexion de red. El temporizador de Desconexion de
red puede ajustarse a 0 para una desconexién inmediata.

Modo de Recuperacion de red

Una vez que la unidad de generacion se desconecto de la red debido a la expiracion del temporizador de
Desconexioén de red, el DECS entra en Modo de Recuperacion de red. En este modo, el voltaje y la
frecuencia de la red se monitorean y deben permanecer dentro de ciertos limites por un periodo de
tiempo para asegurar la estabilidad. Los limites de frecuencia de recuperacion de la red estan definidos
por los ajustes de Frecuencia maxima para reconexion y Frecuencia minima para reconexion. Los limites
de voltaje de recuperacion de la red estan definidos por los ajustes de Voltaje maximo para reconexién y
Voltaje minimo para reconexion. El tiempo de estabilidad de recuperacion de la red esta definido por el
ajuste del Temporizador de estabilidad de reconexion de red.
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Configurar
Configurar Conexion a red
Cédigo de red habilitar Operacién en estado estable Reconectar
Habilitar - Frecuencia max para la operacion continua (Hz) Frecuencia méx para reconexion (Hz)

51.000

Frecuencia min para la operacion continua (Hz)
45.000

Veltaje max para la operacion continua (pu)
1.100

Voltaje min para la operacion continua (pu)
0.500

Frecuencia max para desconexion (Hz)
51.500

Frecuencia min para desconexion (Hz)
47500

Retraso de tiempo de desconexidn de frecuencia (min)
300

Voltaje max para desconexion (pu)
1.150

Veltaje min para desconexion (pu)
0.850

Retraso de tiempo de desconexidn de veltsje (s)
0.00

Retraso de tiempo de desconexion a red (s)
0.000

50.100

Frecuencia min para reconexicn (Hz)
45500

Voltaje max para reconexion (pu)
1.100

Woltaje min para reconexidn (pu)
0.950

Temporizador de estabilidad de reconexion a red (min)
100

Figura 10-2. Configurar pantalla

Control de potencia activa (APC, en inglés)

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del cddigo de red, Control de
potencia activa

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de operacion, Ajustes del cédigo
de red, Control de potencia activa

ElI DECS-150 se ejecuta en modo de Control de potencia activa de manera continua cuando la
frecuencia de la red es normal (dentro de la banda muerta). Cambia a Modo sensible de Frecuencia
limitada (LFSM, en inglés) cuando la frecuencia de la red excede la banda muerta. Luego cambia a modo
de Recuperacion de red durante un periodo de tiempo establecido, una vez que la frecuencia de la red
regresa dentro de la banda muerta.

Modo APC

Cuando esta habilitado, el modo APC limita las tasas de rampa de la unidad de generacion para el
aumento o decremento de potencia. El Punto de ajuste de Potencia activa puede ajustarse por medio de
entradas analégicas o protocolos de comunicaciéon remota. De manera alternativa, se pueden
seleccionar, a través de la l6gica, uno de cuatro niveles de potencia activa.

Ajustes del Control de potencia activa

El Punto de ajuste de Potencia activa, el limite del punto de ajuste maximo y el limite del punto de ajuste
minimo se establecen por el Punto de ajuste de Potencia activa, el Punto de ajuste de Potencia activa
maximo y Punto de ajuste de Potencia activa minimo respectivamente.

DECS-150 Cadigo de red



10-4 9492672990

Las tasas de rampa de salida de potencia se establecen por los ajustes de la Tasa de incremento de
Potencia normal y de la Tasa de decremento de Potencia normal. Estas tasas se usan cuando el modo
de Control de potencia activa se encuentra activo.

Ajustes de seleccion de Nivel de Potencia activa

Cuando el ajuste de la Fuente de entrada de Potencia activa se fija en Seleccién de nivel de Potencia
activa, el punto de ajuste de Potencia activa no se usa.

Cada uno de los cuatro ajustes de Nivel de Potencia activa corresponde a una entrada en el elemento
l6gico de Seleccion de nivel de Potencia activa (Figura 10-3). Consulte el capitulo BESTlogicPlus para
obtener mas detalles.

ACTNE_POWER_LEVEL_SHLECT

Mivel 1 de potencia activa selechor
Mivel 2 de potencia activa selechr
Mivel 3 de potencia activa selechr
Mivel 4 de potencia activa selechor

Figura 10-3. Elemento l6gico de Seleccion de nivel de Potencia activa

Fuentes de ajuste

El Punto de ajuste de Potencia activa puede fijarse por la entrada auxiliar del DECS-150 o por medio de
comunicacion remota (Modbus®). Para todas las fuentes de ajuste, el valor del ajuste de Ganancia APC
se aplica a la lectura del valor proveniente de la entrada seleccionada. Consulte el capitulo
Comunicacion del Modbus para obtener mas informacién sobre como fijar el punto de ajuste por medio
de comunicacion remota.

Entrada auxiliar

Para usar la entrada auxiliar del DECS-150 como fuente de ajuste del Control de potencia activa del
cédigo de red, haga los siguientes ajustes:

e En la pantalla de la Entrada auxiliar, fije el ajuste de Funcién de entrada en Entrada de cédigo de
red. Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles.

e En la pantalla de Control de potencia activa, fije el ajuste de Ajuste de fuente a Entrada auxiliar.

Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles de cémo se calcula el voltaje auxiliar
(Vaux).

El Vaux se multiplica por 0.01 y el valor del ajuste de Ganancia APC:
(Ajuste APC = Vaux x 0.01 x Ganancia APC).

Ajustes del Controlador Pl de Potencia activa

Las ganancias se establecen por medio de los ajustes de la Ganancia de bucle (Kg) y de la Ganancia
integral (Ki). La Salida de potencia maxima y minima se establecen por los ajustes de Salida de potencia
maxima y Salida de potencia minima.

Derivacion APC

Cuando la Derivacion APC esta habilitada, un punto de ajuste de potencia activa de un tercero se inserta
directamente en la salida de la funcionalidad del control de potencia activa. El valor se puede leer desde
el registro del Modbus del DECS-150 que contiene el valor de la salida APC. Esto deriva los modos de
control de potencia activa del DECS-150.

LFSM

Cuando la frecuencia de la red excede el umbral de la banda muerta, LFSM se convierte en el modo de
control activo, si éste esta habilitado. Durante condiciones de sobre frecuencia o baja frecuencia, la
potencia de salida se debe cambiar lo mas rapido posible para responder al cambio solicitado por la
curva ilustrada en Figura 10-4. Cuando la frecuencia es baja, las unidades de generacién incrementan su
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potencia de salida para respaldar la red. Cuando la frecuencia es alta, las unidades de generacion,
reducen su potencia de salida para ayudar a prevenir que la frecuencia de la red se eleve mas.

Ajustes de la Banda muerta LFSM

El ajuste de la Banda muerta LFSM-U establece la frecuencia minima de la banda muerta, y el ajuste de
la Banda muerta LFSM-O establece la frecuencia maxima de la banda muerta.

Ajustes de caida LFSM

El ajuste de caida LFSM-U establece la curva de caida por baja frecuencia y la LFSM-O establece la
curva de caida por sobre frecuencia. Estas curvas, representadas por las lineas verdes en Figura 10-4
no necesariamente tienen que ser las mismas.

Ajustes del limite de Potencia maxima LFSM

El ajuste de Frecuencia de arranque de Limite de Potencia maxima LFSM-U establece la frecuencia a la
cual la unidad de generacion puede limitar la potencia maxima de salida en condiciones de baja
frecuencia. El ajuste de Frecuencia de arranque de Limite de Potencia maxima LFSM-O establece la
frecuencia a la cual la unidad de generacion puede limitar la potencia maxima de salida en condiciones
de sobre frecuencia.

El ajuste de disminucién de tasa del limite de Potencia Maxima LSFM-U establece la curva de
disminucion de la tasa de salida de potencia en una condicién de baja frecuencia. El ajuste de
disminucion de tasa del limite de Potencia Maxima LSFM-O establece la curva de disminucion de la tasa
de salida de potencia en una condicion de sobre frecuencia. Estas curvas, representadas por lineas
azules en Figura 10-4, no necesariamente tienen que ser las mismas.

Ajustes de la Tasa de rampa de potencia LFSM

Las tasas de rampa de salida de potencia se establecen por los ajustes de la Tasa de incremento de
Potencia LFSM y de la Tasa de decremento de Potencia LFSM. Estas tasas se utilizan cuando LFSM
estéd activo.

Limited Frequency Sensitive Mode Characteristic and Maximum Power Limit Characteristic

P
Maximum Power Limit
LFSM Characteristic is Green Characteristic is Blue
LFSM-U Max Power Limit LI.:S.M-O Max Power
Derate (%/hz) LFSM-O | Limit Derate (%/hz)
Dead
Droop (%/hz) Band
(ha) |

LFSM-O Max
LFSM-U Max Dead Power Limit
Power Limit Band Start Frequency
Start Frequency (hz) (hz)
(hz)

LFSM-O
Droop (%/hz)

P0087-77

Figura 10-4. Caracteristica del LFSM y caracteristica del Limite maximo de potencia
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Modo de Recuperacion de red

Cuando el DECS-150 esta operando en LFSM vy la frecuencia de la red regresa a normal (dentro de la
banda muerta), el modo de Recuperacién de red se convierte en el modo de control activo. En este
modo, las tasas de rampa de recuperacion de red se utilizan y la frecuencia de la red debe permanecer
dentro de la banda muerta durante el tiempo de recuperacion de red antes de regresar al modo de
Control de potencia activa.

Ajustes de Recuperacion de red

El ajuste de Tiempo de recuperacion establece el tiempo que la frecuencia de la red debe permanecer
dentro de la banda muerta antes de que la red se considere estable y que el DECS-150 pueda regresar
al modo de Control de potencia activa.

Las tasas de rampa de salida de potencia se establecen por los ajustes de la Tasa de incremento de
Potencia de recuperacion y de la Tasa de decremento de Potencia de recuperacion. Estas tasas se
utilizan cuando el modo de Recuperacion de red esta activo.

Control de polencia acliva
Configurar

Habilitar Control de potencia activa
[Deshabitar -

Fuente de entrada de Potencia activa Ajustar fuente Ganancia

[ Punto de sjuste de Potencia activa - Nada - 1.000

LFSM Habilitar

Deshabiitar -

Habilitar derivacion APC

Deshabitar -

Control de potencia activa
Punto de ajuste de Potencia activa (pu)
0.000

Punto de ajuste de Potencia activa méx. (pu)
1.000

Punto de ajuste de Potencia activa min. (pu)
0.000

Seleccidn de nivel de potencia activa
Nive! 1 de potencia activa (pu)
0.000

Hivel 2 de potencia activa (pu)
0.300

HNivel 3 de potencia activa (pu)
0.600

Modo de sensibilidad de frecuencia limitada
LFSM-U Banda muerta (Hz)
49.800

LFSM-O Banda muerta (Hz)
50.200

LFSM-U Caida (%/Hz)
40.000

Recuperacién de red
Tiempo de recuperacion (min)
10.0

Tasa recuperacidn de aumento de potencia (%/seg)
0167

Tasa recuperacion de disminucidn de potencia (%/seg)
0.167

Controlador Pl de Potencia activa
Ganancia de Lazo (Kg)
1.000

Ganancia Integral (Ki)
0.000

Salida de potencia max. (pu)
1.000

Tasa normal de aumento de potencia (%/seg) HNivel 4 de potencia activa (pu) LFSM-O Caida (%/Hz) Salida de potencia min. (pu)

0650 1.000 40.000 1000
Tasa normal de disminucion de potencia (%/seg) Frecuencia de arranque de la potencia méx LFSM-U (Hz)
05650 49500

Frecuencia de arranque de |a potencia méx LFSM-O (Hz)

50500

Disminucién del limite mdx de potencia LFSM-U (%/Hz)

10.000

Disminucién del limite mdx de potencia LFSM-0 (%/Hz)

0.000

LFSM Tasa de aumento de potencia (%/seg)

05650

LFSM Tasa de disminucién de potencia (%/seg)

05650

Figura 10-5. Control de potencia activa

Control de potencia reactiva

Se suministran cinco modos de control de potencia reactiva:

1. Potencia reactiva, caracteristica de voltaje — Q(U)

2. Curva caracteristica de la Potencia reactiva en funcion de la potencia activa — Q(P)
3. Potencia reactiva con funcién de limitacién de voltaje — Q(Limite de voltaje)

4. Cos. del factor de desplazamiento (factor de potencia) — Q(PF)

5. W fijo de potencia reactiva — Q(de tercero)

Si no esta especificado, el modo de control predeterminado es el factor de potencia con un valor de 1.0.

Tiempo de respuesta del Control de potencia reactiva

Las Respuestas a los cambios del punto de ajuste en los modos de LVRT Q(U), Q(P) y Q(Limite de
voltaje) deben seguir la curva caracteristica ilustrada en Figura 10-6. La constante de tiempo se
establece por el ajuste de Constante de tiempo PT1. Cuando esta en Modo de Factor de potencia, el
tiempo puede tomar hasta 60 segundos para establecerse en el 5% de la banda de tolerancia. El ajuste
de la Constante de tiempo Vbus establece la constante de tiempo para el filtro de paso bajo en la
medicion de voltaje del bus.
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Figura 10-6. Curva caracteristica del Tiempo de respuesta del Control de potencia reactiva

Cambios del Modo de control

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del codigo de red, Control de
potencia reactiva, Configurar LVRT

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de operacion, Ajustes del cédigo
de red, Control de potencia reactiva, Configurar

Los modos de control se pueden cambiar a través de un cambio de punto de ajuste, por comunicacion
remota o por entradas en los conmutadores. Al cambiar entre los modos Q(U), Q(P) y Q (Voltaje
limitado), el nuevo punto de ajuste no debera ser mas rapido que la curva PT1 indicada mas arriba y no
debe ser mas lento de cuatro minutos.

la funcionalidad del control de potencia reactiva LVRT se habilita por medio del ajuste de Habilitar LVRT.
Cuando la entrada en el elemento légico LVRT_DISABLE (inhabilitar) se mantiene como verdadera, la
funcionalidad LVRT esta inhabilitada, incluso si la funcionalidad LVRT esta habilitada por el ajuste de
habilitacion en LVRT.

El ajuste de Seleccion de modo establece el modo de control de potencia reactiva LVRT activo. Cuando
una entrada en el elemento l6gico LVRT_MODE_SELECT (seleccion de modo) se mantiene como
verdadera, el modo correspondiente de control de potencia reactiva LVRT se vuelve el modo activo, y
cancela el modo especificado por el ajuste de Seleccion de modo.

DECS-150 Cadigo de red
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LVRT Configuracion

Falla de control remoto
Retardo de tiempo de falla (s)
15.0

Modo de falla

Q{PF) Control -

LVRT Configuracion
LVRT Habilitar

[ Deshabilitar A4 J

Seleccién de modo
|Q{PF) Control -]

Constante de tiempo de PT1 (s)
10.000

Constante de tiempo de Vbus (s)
10.000

Figura 10-7. Control de potencia reactiva, Pantalla de configuraciéon de LVRT

Potencia reactiva en Funcién del voltaje - Q(U)

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del Cddigo de red, Control de
potencia reactiva, Q(U)

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de operacién, Ajustes del cédigo
de red, Control de potencia reactiva, Ajustes de Q(U)

En este modo la salida de la potencia reactiva de la maquina se ajusta conforme fluctta el Voltaje de la
red. La curva se especifica por una pendiente que pasa a través del punto U = 1.00 junto con un ajuste
de la Potencia maxima reactiva y ajustes de Potencia minima reactiva; ambos son por cada unidad.

La pendiente se deriva desde dos puntos que los determina el operador de la red al momento de la
puesta en servicio. El primer punto es el voltaje de referencia Uao, ref/ Uc , €n el cual la salida de potencia
reactiva es 0. El segundo punto es (U MAX / Uc , Q MAX sup-excitado / P b inst ). La pendiente de la
caracteristica m se calcula conforme a la siguiente formula:

Pendiente m = (Q MAX subexitado / P inst b) / (U MAX /U C - U o, ret / U C)
Ecuacion 10-1. Pendiente

La pendiente de la caracteristica debe estar en un rango de 5 a 16.5. A menos que se especifiquen, los
valores predeterminados para estos parametros son los siguientes:

(UMAX /Uc , Q MAX sub-excitado / P b inst ) = (1.04,0.33) y U o, ref/ Uc = 1.00

Ecuacion 10-2. Valores predeterminados para la Ecuaciéon de la pendiente

El valor para el ajuste maximo de Potencia reactiva es igual a Q MAX sub-excitado / P b inst desde el punto
(UMAX/ Uc, QMAX subexcitado / P b inst ). El valor del ajuste minimo de Potencia reactiva es igual al
negativo del ajuste maximo de Potencia reactiva.

El voltaje en el punto de conexion con la red se puede promediar o filtrar.

Hay una banda muerta de voltaje ajustable de 0.00 a 0.05 por unidad en incrementos de 0.001 por
unidad. El valor predeterminado es cero. Cuando el voltaje excede la banda muerta, se calcula un nuevo
punto de ajuste ya sea desde la caracteristica misma o en la interseccion del voltaje de red (tension de
red) medido y el limite excedido de la banda muerta.

También hay un punto de ajuste de operacién (Uao / Uc) que es el voltaje de operacién en el cual la
salida de potencia reactiva sera cero. El punto de ajuste de operacién suele ser un valor fijo, pero puede
ser ajustado remotamente en pasos de 0.5% Uc. Dicho ajuste resulta en un desplazamiento horizontal de
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la caracteristica (consulte Figura 10-8). La capacidad de modificar el punto de ajuste remotamente la
especifica el operador de la red al momento de la planeacion del sistema.

Overexcited
A Maximum
0.33 - -— overexcited
0.30 -~ reactive power
0.20
Reference voltage where
0.10 reactive power exchange = 0
0.00 /

0.93 0.94 0.95 0.96 0.97 0.98.0.99 1.00.1.01 1.02 1.03 1.04 1.05 1.06

-0.10 .
Shift the curve with
-0.20 U./U. Setpoints
-0.30 Maximum
-0.33 - underexcited
4 reactive power
Underexcited Value pair that determines curve slope

and maximum reactive power (1.04, -0.33)

P0087-79
Figura 10-8. Curva caracteristica de la Potencia reactiva Q(U)

En caso de una falla de comunicaciones remota mientras se esta en el modo Q(U), el controlador puede
continuar operando en modo Q(U) valiéndose del ultimo valor vélido para U qo / Uc recibido por las
comunicaciones o cambiar a la operacion Q(PF) con un PF de 1.0. En vez de ello, el operador de la red
también puede arreglar un conmutador a uno de los modos de control de Potencia reactiva.

Fuentes de ajuste

El Punto de ajuste Q(U) puede fijarse por la entrada auxiliar del DECS-150 o por medio de comunicacion
remota (Modbus®). Para todas las fuentes de ajuste, el valor del ajuste de Ganancia Q(U) se aplica a la
lectura del valor proveniente de la entrada seleccionada. Consulte el capitulo Comunicacién del Modbus
para obtener mas informacién sobre como fijar el punto de ajuste por medio de comunicacion remota.

Entrada auxiliar
Para usar la entrada auxiliar del DECS-150 como fuente de ajuste del Q(U), haga los siguientes ajustes:

e En la pantalla de la Entrada auxiliar, fije el ajuste de Funcién de entrada en Entrada de cédigo de
red. Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles.

¢ En la pantalla de Control de potencia activa, fije el ajuste de Ajuste de fuente a Entrada auxiliar.

Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles de cémo se calcula el voltaje auxiliar
(Vaux).

El Vaux se multiplica por 0.01 y el valor del ajuste de Ganancia Q(U):
(Ajuste APC = Vaux x 0.01 x Ganancia Q(U)).
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Q(u)

Q(u)

Woltaje de referencia (pu) Desvio de Voltaje (pu)

1.000 0.000

Ajustar fuente GQ(U) Pendiente

Nada - 8.250

Ganancia Q(U) Potencia max. reactiva (pu)
1.000 0.330

Q(U) Potencia min. reactiva (pu)
0.330

Figura 10-9. Control de potencia reactiva, Pantalla Q(U)

Potencia reactiva en Funcion de la Potencia activa — Q(P)

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del Cddigo de red, Control de
potencia reactiva, Q(P)

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de operacién, Ajustes del Codigo
de red, Control de Potencia reactiva, Ajustes Q(P)

En este modo la salida de potencia reactiva de la maquina esta ajustada conforme fluctta la salida de la
potencia real

(Q=1(P)).

Hay disponible un ajuste para la constante de filtro de tiempo para el nivel de potencia medida. La curva
caracteristica se especifica hasta por 10 puntos para relacionar la salida Q deseada para la potencia
exportada. Efectuar una interpolacion lineal entre los puntos. La potencia activa coordinada para cada
punto puede oscilar de 10% al 100% de potencia activa y el rango del nivel de potencia reactiva debe
apegarse a Figura 10-10, a continuacién. Por arriba del 20% de potencia activa, el rango de potencia
reactiva debe ser de -0.33 a 0.33 por la potencia reactiva de cada unidad.
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Figura 10-10. Curva caracteristica Q(P)

Figura 10-11 ilustra una caracteristica de ejemplo con una grafica de cinco puntos.
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Figura 10-11. Ejemplo de Curva caracteristica Q(P)
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El operador de la red define la curva caracteristica durante la planeacién de la red. No se proporciona el
ajuste del punto de ajuste remoto. Sin embargo, si es posible cambiar de este modo a otro modo de
control de potencia reactiva en cualquier momento por medio de la l6gica. La légica también se puede
ajustar para cambiar los modos de control de potencia reactiva en caso de una falla de comunicaciones
remotas. La Figura 10-12 ilustra el elemento logico de Seleccion de modo LVRT. Consulte el capitulo
BESTIogicPlus para obtener mas detalles.

LVRT_MODE_SH ECT

Q(FF)

Q(Limite de Voltaje)
Qi

QiR

Q(Tercem)

Figura 10-12. Elemento l6gico de Seleccion de modo LVRT

Si se habilita el Modo LVRT pero no se especifica ningin modo de operacion, el modo de operacion
predeterminado sera el Factor de potencia con un ajuste de 1.0 para factor de potencia.

Q(P)
Q(F)

Pik) Q(k) Q(P) Constante de tiempo (s)
Punto 1 (pu) Punto 1 (pu) 10.000
0.000 0.000
Punto 2 (pu) Punto 2 (pu)
0.500 0.000
Punto 3 (pu) Punto 3 (pu)
0.600 0.050
Punto 4 (pu) Punto 4 (pu)
0.500 0.330
Punto 5 (pu) Punto 5 (pu)
1.000 0.330
Punto 6 (pu) Punto 6 (pu)
1.000 0.330
Punto 7 (pu) Punto 7 (pu)
1.000 0.330
Punto 8 (pu) Punto 8 (pu)
1.000 0.330
Punto 9 (pu) Punto 9 (pu)
1.000 0.330
Punto 10 (pu) Punte 10 (pu)
1.000 0.330

Figura 10-13. Control de potencia reactiva, Pantalla Q(P)

Control de potencia reactiva con Q fija y Limites de voltaje — Q(Limite de voltaje)

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del Cadigo de red, Control de
potencia reactiva, Q(Limite de voltaje)

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de operacién, Ajustes del Codigo
de red, Control de Potencia reactiva, Ajustes Q limitados

En el modo Q(Limite de voltaje), la salida de potencia reactiva de la unidad de generacion es una
constante. Sin embargo, se requiere que el voltaje y la potencia reactiva permanezcan dentro de los
limites del voltaje dependiendo de la provisién de potencia reactiva como se ilustra en Figura 10-14. Esto
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se logra imponiendo limites de dependencias de voltaje en la salida de potencia reactiva que se puede
lograr.

0.33 » 0

0.33
75 ——

U/Uc in per unit

-0.33

\ 0 0.33
0.900 o

0.850
-0.6 -0.4 -0.2 0 0.2 0.4 0.6

Q/Pn in per unit P0087-82
Figura 10-14. Provision de Voltaje dependiente Q(Limite de voltaje) de la Potencia reactiva

La curva caracteristica consiste de cuatro puntos (llamados P1, P2, P3 y P4) con las coordenadas de
voltaje por unidad y de potencia reactiva por unidad. Los puntos y pendientes de la caracteristica son los
siguientes:

P1: (Up1/Uc; Qp1/Pbinst)
P2: (Up2/Uc ; Qref/Pbinst)

La pendiente de la seccion de la curva caracteristica ma = (Qp1/Pbinst — Qref/Pbinst) / (Up1/Uc —
Up2/Uc);

P3: (Up3/Uc ; Qref/Pbinst),
P4: (Up4/Uc ; Qp4/Pbinst)

La pendiente de la seccién de la curva caracteristica ms = (Qref/Pbinst — Qp4/Pbinst) / (Up3/Uc —
Up2/Uc);

Para ayudar a asegurar la estabilidad, no se permiten gradientes mayores de m=24.

El operador de la red especifica los cuatro puntos al planear la instalacion. A menos que el operador de
la red lo especifique, aplicaran los siguientes pares de valores:

P1(0.94; 0.33), P2 (0.96;0), P3 (1.04; 0), P4 (1.06, -0.33)

Una caracteristica de ejemplo se muestra en la Figura 10-15.

DECS-150 Cadigo de red
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Figura 10-15. Ejemplo de curva Q(Limite de voltaje)

El valor de potencia reactiva (Qref/Pb inst) se puede ajustar en pasos de 1% (Pb inst) pero el rango de la
curva caracteristica entre P2 y P3 debe considerar los gradientes ma y ms. El parametro se puede
modificar haciendo un cambio de ajuste o a través de comunicacion remota. En la fase de planeacién, el
operador de la red determina la disponibilidad del punto de ajuste remoto.

Después de modificar el valor (Qref/Pb inst) la salida de potencia de la maquina debe lograr el nivel de
salida especificado en un maximo de cuatro minutos.

Fuentes de ajuste

El Punto de ajuste Q(Limite de voltaje) puede fijarse por la entrada auxiliar del DECS-150 o por medio de
comunicacion remota (Modbus®). Para todas las fuentes de ajuste, el valor del ajuste de Ganancia
Q(Limite de voltaje) se aplica a la lectura del valor proveniente de la entrada seleccionada. Consulte el
capitulo Comunicacién del Modbus para obtener mas informacién sobre como fijar el punto de ajuste por
medio de comunicacién remota.

Entrada auxiliar

Para usar la entrada auxiliar del DECS-150 como fuente de ajuste del Q(Limite de voltaje), haga los
siguientes ajustes:

e En la pantalla de la Entrada auxiliar, fije el ajuste de Funcién de entrada en Entrada de cddigo de
red. Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles.

e En la pantalla de Control de potencia activa, fije el ajuste de Ajuste de fuente a Entrada auxiliar.

Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles de cémo se calcula el voltaje auxiliar
(Vaux).

El Vaux se multiplica por 0.01 y el valor del ajuste de Ganancia Q(Limite de voltaje):
(APC Ajuste = Vaux x 0.01 x Ganancia Q(Limite de voltaje)).

Cadigo de red DECS-150
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Q(Limite de Voltaje)
Q(Limite de Voltaje)

Q Bias (pu) Uk) Q(k)

0.000 Punto 1 (pu) Punto 1 (pu)

Ajustar fuente 0.340 0.330

[Nada - Punto 2 (pu) Punto 2 (pu)

TR 0.960 0.000

1.000 Punto 3 (pu) Punto 3 (pu)
1.040 0.000
Punto 4 (pu) Punto 4 (pu)
1.060 0.330

Figura 10-16. Control de Potencia reactiva, Pantalla Q(Limite de voltaje)

Control de Potencia reactiva con Factor de potencia fijo — Q(PF)

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del Cddigo de red, Control de
potencia reactiva, Q(PF)

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de operacién, Ajustes del Codigo
de red, Control de Potencia reactiva, Ajustes Q(PF)

En el modo Q(PF) la salida de potencia reactiva se debe controlar hasta un nivel que mantenga una
relacion constante de la potencia reactiva con la potencia aparente que se va a alimentar a la red. En
otras palabras, el factor de potencia en el punto de conexién con la red debe ser constante. El operador
de la red especifica el punto de ajuste del factor de potencia. Si no se especifica un punto de ajuste, el
factor de potencia predeterminado sera 1.0. Este ajuste tiene un ancho de paso de 0.005. La precision
de regulacioén requerida es del 2% para plantas con una potencia menor de 2 MW y 4% para plantas con
potencia superior a 4 MW.

Ajuste de Q(PF).

En el DECS-150 el factor de potencia esta definido de tal manera que es positivo cuando la potencia
reactiva se exporta, y es negativo cuando la potencia reactiva se importa. Cuando PF =1.0,0-1.0, la
potencia es potencia real pura, asi que la Potencia reactiva = 0. Un ajuste positivo aumenta la
exportacién de potencia reactiva y/o reduce la entrada de potencia reactiva. Un ajuste negativo reduce la
exportacién de potencia reactiva y/o aumenta la entrada de potencia reactiva. Consulte la Figura 10-17.

Q
PF=0
PF=0.8
P \ PF=1.0 and -1.0
PF=-0.8
PF=0 P0087-86

Figura 10-17. Region PF preferible para Maquinas en operacion

Cuando el factor de potencia es positivo, la potencia reactiva se esta exportando. Aplicar un ajuste
resulta en lo siguiente:

1. Aplicar un ajuste positivo resulta en un incremento de la potencia reactiva exportada. De tal
manera que, el valor del factor de potencia disminuira o se movera fuera del PF = 1.0.

DECS-150 Cadigo de red
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2. Aplicar un ajuste negativo resulta en una disminucién de la potencia reactiva exportada. De tal
manera que, el valor del factor de potencia incrementara o se movera hacia PF = 1.0.

Consulte la Figura 10-18.

Q
PF=0| positive
Adjustment
justmen PE
Negative
Adjustment
P PF=1.0

P0087-87

Figura 10-18. Factor de potencia: Positivo

Cuando el factor de potencia es negativo, la potencia reactiva se esta importando. Aplicar un ajuste
resulta en lo siguiente:

1. Aplicar un ajuste positivo resulta en una disminucién de la potencia reactiva importada. De tal

manera que, el valor del factor de potencia disminuira (se vuelve mas negativo) o se movera
hacia PF = -1.0.

2. Aplicar un ajuste negativo resulta en un aumento de la potencia reactiva importada. De tal

manera que, el valor del factor de potencia aumentara (se vuelve menos negativo) o se alejara
de PF =-1.0.

Consulte la Figura 10-19.

P PF=-1.0
Positive
Adjustment

Negative PF
Adjustment

PF=0

P0087-88

Figura 10-19. Factor de potencia: Negativo

Fuentes de ajuste

El Punto de ajuste Q(PF) puede fijarse por la entrada auxiliar del DECS-150 o por medio de
comunicacion remota (Modbus®). Para todas las fuentes de ajuste, el valor del ajuste de Ganancia Q(PF)
se aplica a la lectura del valor proveniente de la entrada seleccionada. Consulte el capitulo
Comunicacion del Modbus para obtener mas informacién sobre como fijar el punto de ajuste por medio
de comunicacién remota.
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Entrada auxiliar
Para usar la entrada auxiliar del DECS-150 como fuente de ajuste del Q(PF), haga los siguientes ajustes:

e En la pantalla de la Entrada auxiliar, fije el ajuste de Funcién de entrada en Entrada de cédigo de
red. Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles.

e En la pantalla de Control de potencia activa, fije el ajuste de Ajuste de fuente a Entrada auxiliar.

Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles de cémo se calcula el voltaje auxiliar
(Vaux).

El Vaux se multiplica por 0.01 y el valor del ajuste de Ganancia Q(PF):
(Ajuste APC = Vaux x 0.01 x Ganancia Q(PF)).

Q(PF)
Q(PF)
Caonsigna FP
1.000
Ajustar fuente
Nada -

Ganancia
1.000

Mivel de potencia activa de FP (pu)
0.100

Figura 10-20. Control de potencia reactiva, Pantalla Q(PF)

Control de Potencia reactiva con Q Fijo — Q(de tercero)

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del Cddigo de red, Control de
potencia reactiva, Q(de tercero)

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): Ajustes, Ajustes de operacién, Ajustes del Codigo
de red, Control de Potencia reactiva, Ajustes Q de tercero

Este modo aporta una salida de potencia reactiva fija en casos donde un controlador externo, fuera del
DECS-150, efectua el control de potencia reactiva y alimenta un punto de ajuste de potencia reactiva al
DECS-150. La caracteristica de tiempo PT1 se aplica en este modo, al igual que en todos los otros
modos.

Fuentes de ajuste

El Punto de ajuste Q(de tercero) puede fijarse por la entrada auxiliar del DECS-150 o por medio de
comunicacion remota (Modbus®). Para todas las fuentes de ajuste, el valor del ajuste de Ganancia Q(de
tercero) se aplica a la lectura del valor proveniente de la entrada seleccionada. Consulte el capitulo
Comunicacion del Modbus para obtener mas informacién sobre como fijar el punto de ajuste por medio
de comunicacién remota.

Entrada auxiliar

Para usar la entrada auxiliar del DECS-150 como fuente de ajuste del Q(de tercero), haga los siguientes
ajustes:

e En la pantalla de la Entrada auxiliar, fije el ajuste de Funcién de entrada en Entrada de cédigo de
red. Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles.

e En la pantalla de Control de potencia activa, fije el ajuste de Ajuste de fuente a Entrada auxiliar.

Consulte el capitulo Control auxiliar para obtener mas detalles de cémo se calcula el voltaje auxiliar
(Vaux).

El Vaux se multiplica por 0.01 y el valor del ajuste de Ganancia Q(de tercero):
(APC Ajuste = Vaux x 0.01 x Ganancia Q(de tercero)).

DECS-150 Cadigo de red
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Q(Tercero)

Q(Tercero)
Referencia Q (pu)
0.000

Ajustar fuente
Nada hd

(Ganancia
1.000

Habilitar derivacion
Deshabilitar - |

Figura 10-21. Control de Potencia reactiva, Pantalla de Q(de tercero)

Comunicaciones remotas

Se utiliza un temporizador de comunicacién para determinar si ha fallado la comunicacién del Modbus. El
temporizador cuenta de manera constante y en cualquier momento en que se escribe el ajuste, el
temporizador se restablece a cero. El ajuste por Retardo de tiempo de falla se localiza en la pantalla de
Configuracion LVRT.

Si el temporizador del Modbus cuenta hasta llegar al valor del ajuste del Retardo de tiempo de falla y la
Fuente de ajuste esta fijada a Modbus, ocurre una Falla de comunicaciones remotas del Control de
potencia activo.

Falla de comunicacion remota

Las fallas de comunicaciones remotas se graban en los registros y estan disponibles en BESTlogicPlus a
través de la entrada de estado correspondiente a APC o LVRT Falla de comunicacion. Consulte el
capitulo BESTlogicPlus para obtener mas detalles. Una falla de comunicaciones remota no tiene un
efecto prestablecido en la operaciéon de APC o LVRT. Sin embargo, las entradas de estado por Falla de
comunicacion LVRT o APC se pueden usar para Congelar la Salida de potencia APC o Congelar los
elementos logicos de la Salida LVRT para congelar la salida de los controladores PID, APC o LVRT, si
asi se desea.

En caso de una falla de comunicaciones remotas LVRT, el comportamiento del sistema lo determina el
ajuste del Modo de falla LVRT. Los dos modos de operacion son los siguientes:

1. Sostener el valor Q: Cuando se selecciona, se congela el nivel deseado de potencia reactiva (Q)
determinado por LVRT.

2. Q(PF): Cuando se selecciona, el sistema conmuta a operacion con factor de potencia fijo.

Puntos de ajuste

Modo de Control de potencia reactiva

En cualquier modo de control de potencia reactiva, a parte del Q(P), cada punto de ajuste se puede
programar a través de un ajuste o de comunicacién remota. El punto de ajuste se puede fijar a través del
BESTCOMSPlus, del tablero frontal o el Modbus. Adicionalmente, a cada punto de ajuste se le puede
fijar una desviacion o Bias a través de una entrada analdgica en el DECS-150.

Los puntos de ajuste se calculan como la suma del valor de ajuste del usuario y de una compensacion
de ajuste recibida de las comunicaciones remotas. En los modos Q(U), Q(Limite de voltaje), Q(PF), y
Q(de tercero), el punto de Ajuste de fuente permite seleccionar la fuente del ajuste. Las selecciones son
las siguientes: Ninguna, Entrada auxiliar o Modbus. Un ajuste de ganancia especifica la ganancia que se
debe aplicar al valor de entrada analdgica auxiliar del DECS-150 para lograr el valor de ajuste deseado.
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Prueba cédigo de red

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes del codigo de red, prueba de
Cadigo de red

Ruta de navegacion de la interfaz de usuario (HMI): No disponible a través de la interfaz de usuario
(HMI)

Los ajustes de Prueba del Cédigo de red facilitan los medios para modificar con una desviacion el voltaje
de red medido y la frecuencia para probar la funcionalidad del cédigo de red.

Los valores de las desviaciones de frecuencia y de voltaje modifican con una desviacion la frecuencia y
voltaje medidos en la red. Estas modificaciones o desviaciones (sesgos) se activan cuando se hace clic
en el botén de Enviar al dispositivo.

El ajuste del Medidor de prueba establece qué sefial sera registrada en la pantalla de Andlisis (monitor
en tiempo real) cuando el parametro de prueba seleccionado es la Sefial de prueba del Cdodigo de red.

La duracién de la prueba del cédigo de red se establece por el Tiempo maximo para el Ajuste de la
prueba. Este temporizador comienza cuando se hace clic en el botdn de Enviar al dispositivo. Cuando
expira el temporizador, ya no se aplican las desviaciones de frecuencia y voltaje.

Prueba cédigo de red

Tiempo méx para prueba (s)
0.0

Bias de frecuencia para la prueba (Hz)
0.000

Bias de Voltaje para prueba (pu)
0.000

Medidor de prueba
[Deshabilitar A

Enviar al dispositiva

Figura 10-22. Pantalla de Prueba del cédigo de red
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11 « Medicion

El DECS-150 proporciona una medicién integral de las condiciones internas y del sistema. Estas
capacidades incluyen una amplia medicién de parametros, indicacion de estado, preparacion de informes
y analisis de medicién en tiempo real.

Explorador de medicién de BESTCOMSPIus®

Se accedo a la medicion del DECS-150 a través del explorador de mediciéon de BESTCOMSPIus®. El
explorador de medicién se encuentra ubicado en la parte superior izquierda de la ventana de la
aplicacion.

Nota

La medicién de BESTCOMSPIus no esta disponible cuando el DECS-
150 se alimenta a través del puerto USB cuando no se aplica la
potencia de servicio.

Unidén de pantallas de medicion

La funcion de union dentro del explorador de medicién permite acomodar y unir multiples pantallas de
medicién. Al hacer clic y arrastrar la pestafia de la pantalla de medicion, aparece un cuadrado
transparente azul, varias casillas con flechas y una casilla con una pestafa. Estos elementos de unién se
ilustran en la Figura 11-1.

1B BESTCOMSPIus® - [DECS-150 - SettingsFile2 (With Generator Simulator)] = | B ||
I8 Archive Comunicacion Herramientas  Ventana Ayuda - & X
Ver~ | [5 Abrir Archive @& Desconexién | @] Previsualizacién de Medicion | ) Exportacién de Medicién Opciones » || MODO LIVE
Explorador de Medicién % X | Campa Primano | =k Fotenca Famana | - %
£ DECS-150 A F
i~ Info Dispositivo Potencia
- Generador
- Generador Primario
- Generador Per Unidad
= Potencia
i Potencia Primaria
- Potencia Por Unidad Tensidn Entrada de Potencia Factor de Potencia
+- Barra
- Campo
P Campo Primario Control
i ' Campo Por Unidad 53.1 % Salida de Control @ Q
- PSS (Estabilizador de Sistema de Potencia) I}
il Sincronizacién n
i Entrada Aux ~" Generador Primario - X .
i Seguimiento 0
¥ Panel de Cantrol Tension del Generador
+- Resumen
+- Estado Magnitud Angulo
¥ Reportes -— VAB
- Anlisis VBC
VCA
T prom
119.5 v Pos. Sec. Tensidn
0.0 v Neg. Sec. Tensidn
Corriente de Linea de Generador Ij
] T ¥
DECS5-150.Campo.Campa Primario % enlinea

Figura 11-1. Controles de uniéon de pantallas de medicién

Al arrastrar el cuadrado azul, se ubican las casillas con flecha “arriba” (localizador A), “derecha”
(localizador B) o “abajo” (localizador C) en la pantalla de medicion seleccionada en la parte superior,
lateral o inferior de la ventana. Una vez colocado, puede hacer clic en el icono de chinche de la pantalla
para unir la pantalla a la barra superior, derecha o inferior correspondiente. Una pantalla unida se
visualiza al colocar el puntero del mouse por encima de la pantalla unida.
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Al arrastrar el cuadrado azul a una de las cuatro casillas con flechas (localizador D), se coloca la pantalla
dentro de la ventana seleccionada de acuerdo con la casilla con flechas seleccionada. Una pantalla de
medicién puede colocarse como pestafia dentro de la ventana seleccionada al soltar la pantalla en la
casilla de pestafa en el centro de las cuatro casillas con flecha.

Al arrastrar el cuadrado azul a cualquier lugar diferente de las casillas de flecha/pestafia, se coloca la
pantalla de medicién seleccionada como ventana flotante Haga doble clic cerca de la parte superior de la
pantalla para unir.

Parametros medidos

Las categorias de medicion del DECS-150 incluyen al generador/motor, la potencia, el bus, el campo, el
estabilizador del sistema de potencia (PSS, en inglés) y los parametros de sincronizacién del generador.

Generador/Motor

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicién, Generador/Motor

Los parametros del generador medidos incluyen la tensiéon (magnitud y angulo), la corriente (magnitud y
angulo), y la frecuencia. Estan disponibles los valores primarios y por unidad. La Figura 11-2 ilustra la
pantalla de medicién de valores primarios del generador.

Tension del Generador

Magnitud Angulo
- —— VAB
-— VBC
119.9 - VCA
119.9 T prom
119.6 v Pos. Sec. Tension
0.0 V Meg. Sec. Tensidn

Corriente de Linea de Generador

Magnitud Angulo
0. 000 0 - IA
713.2 : 1B
0. 000 : IC
7 | prom

Pos. Sec. Corriente
Meg. Sec. Cormiente

Corriente Cruzada

Magnitud Angulo
0.000 A 0" lcc

Frecuencia de Generador
60. 20 Hz Frecuencia

Figura 11-2. Medicion de valores primarios del generador

Potencia
Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Potencia

Los parametros de potencia medidos incluyen la potencia real (kW), la potencia aparente (kVA), la
potencia reactiva (kvar) y el factor de potencia de la maquina. Estan disponibles los valores primarios y
por unidad. La pantalla Valores primarios de potencia se ilustra en la Figura 11-3.
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Potencia
0.000 kw
0.000 kva

0.000 kvar

Factor de Potencia

1.00 Factor de Potencia

Energia

Figura 11-3. Valores de potencia primarios

Los parametros de energia incluyen las vatio-horas acumuladas (kWh positivas y negativas), las var-
horas (kvarh positivas y negativas) y las voltamperio-horas (kVAh). La pantalla Energia se ilustra en la
Figura 11-4. Haga clic en el botén Editar para abrir el Editor de energia del medidor e ingresar los valores

en forma manual.

Watt Horas
6,712 kwh Wh Positiva
-1 kwh Wh Megativa
var Horas
31,112 kvarh varh Positiva
-4 kvarh varh Negativa
WA Horas
| Edicion |

Figura 11-4. Energia

Bus
Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Barra

Los parametros de bus medidos incluyen la tensién en las fases Ay B (Vab), fases By C (Vbc), fases Ay
C (Vca), y la tension de bus promedio. La frecuencia de la tensidn del bus también es medida. Estan
disponibles los valores primarios y por unidad. La Figura 11-5 ilustra la pantalla de medicion de valores
primarios del bus.

Tensian Barra
Magnitud

VAB
VBC
VCA
Vavg

Frecuencia de Bus

I e

Figura 11-5. Medicién de valores primarios de bus

Campo
Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Campo

Los parametros de campo medidos incluyen la tensiéon de campo (Vfd), la corriente (Ifd) y la corriente de
ondulacion del diodo de excitatriz. La ondulacion de diodo de excitatriz es informada por el monitor de
diodo de excitatriz (EDM) como la ondulacién inducida en la corriente de campo de excitatriz.

Para alcanzar el nivel de excitacién deseado, debe aplicarse el nivel de tensién de entrada de potencia
de servicio correspondiente. Este valor se visualiza como la tensién de entrada de potencia.

DECS-150 Medicion
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El nivel de potencia de excitaciéon suministrada al campo se muestra como porcentaje, con 0 % como
valor minimo y 100 % como valor maximo.

Estan disponibles los valores primarios y por unidad. La Figura 11-6 ilustra la pantalla de medicién de
valores primarios del campo.

Campo

Tension Entrada de Potencia
FB. A v v

Control
52.5 % Salida de Control

Figura 11-6. Medicion de valores primarios del campo

PSS

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, PSS (Estabilizador de Sistema de
Potencia)

Los valores medidos por la funcién del estabilizador del sistema de potencia muestran la tensién y la
corriente de secuencia positiva, la tension y la corriente de secuencia negativa, la desviacion de la
frecuencia terminal, la desviacion de la frecuencia compensada y el nivel de salida del PSS por unidad.
También se informa el estado de activacion/desactivacion de la funcién PSS. Estan disponibles los
valores primarios y por unidad. Figura 11-7 ilustra la pantalla de medicién de valores primarios de PSS.

PSS

Apagado Estado activo

120.2 v Pos. Sec. Tensidn

0.000 A Pos. Sec. Corriente
0.0 Vv Meg. Sec. Tensidn

0.000 A Neg. Sec. Corriente
1.5 % Term. Frec. Des.
1.5 % Comp. Frec. Des.

0.0 Salida de PSS (pu)

Figura 11-7. Medicién de valores primarios de PSS

Sincronizacion
Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Sincronizacion

Los parametros medidos de sincronizacion del generador al bus incluyen la frecuencia de deslizamiento,
el angulo de deslizamiento y la diferencia de tension. Estan disponibles los valores primarios y por
unidad. La Figura 11-8 ilustra la pantalla de medicidn de valores primarios de sincronizacion.

Sincronizacion
S VAN Pl [recuencia de Deslizamiento
-80 - Angulo de Deslizamiento
-120.1 V Diferencia de Tension

Figura 11-8. Medicion de valores primarios de sincronizacién

Entrada de control auxiliar
Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Entrada Aux

Medicién DECS-150



9492672990 11-5

La sefal de control aplicada a la entrada de control auxiliar del DECS-150 se indica en la pantalla de
medicién de Entrada auxiliar (Figura 11-9). Tal como se configura en BESTCOMSPIus®, puede aplicarse
una sefal de corriente de cc o de tension de cc.

Entrada Aux
0.02 v Vaux
—— law

Figura 11-9. Medicion de entrada de control auxiliar

Seguimiento
Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Seguimiento

El error de seguimiento de punto de ajuste medido entre los modos de funcionamiento del DECS-150 se
muestra en la pantalla Seguimiento (Figura 11-10). Los campos de estado también se proporcionan para
el estado encendido/apagado para el seguimiento del punto de ajuste interno y externo. Los campos de
estado también se proporcionan para el estado encendido/apagado para el seguimiento de punto de
ajuste interno. Un campo de estado adicional indica el momento en que el punto de ajuste de un modo
de funcionamiento inactivo coincide con el valor medido.

Seguimiento
Error de Seguimiento
Estado Seguimienta Interno
Estado Seguimiento Externo
Nivel de Balance Nulo

Figura 11-10. Mediciéon de seguimiento

Panel de control
Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Panel de Control

El Panel de control (Figura 11-11) brinda opciones para cambiar los modos de funcionamiento,
seleccionar preposiciones de punto de ajuste, perfeccionar puntos de ajuste y alternar interruptores
virtuales. Los puntos de ajuste de AVR, var y PF se visualizan, asi como el estado de Alarma, el estado
de PSS, el estado Balance nulo y Modo de cédigo de red.

DECS-150 Medicion
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Modo Arrancar/Parar Referencias Interruptores Viruales
Arrancar Detener @ Arrancar AVR Interruptor 1
{8 Detener FCR Abrir Cerar @
var
Modo AVR/Manual Ep Interruptor 2
AVR Manua @ AVR A B 2
@ Manual Ajuste Fino Referencia - -
Subir Ba Interruptor 3
Modo VAR/FP s | R | 5s P , \
Apagado 8 Apagado Valver de referencia - -
A var Volver Interruptor 4
FP A FP Abrir Taian a2
Referencias
Pre-posicign de Referencia 2 Superior 4 Bajo Interruptor 5
C 8 Pre-posicion 1 A Cerra <)
- - PR g Estado Alarma = =
C to 2 @ Pre-posicion 2
- = () T eas W activo Interruptor 6
Estado PSS AlEIT Ecinall B

Modo de cddigo de red

{J Cadigo de red habilitado

{ APC Activo Balance Nulo
& APC Comun Remota Activa # activo

{0 APC Falla de Comunic Remota

@ LFSM Activo

@ LVRT Activo

@ LVRT Comun Remota Activa

{8 LVRT Falla de Comun Remota

@ activo

Figura 11-11. Panel de control

Modo de arranque/detencion: Dos indicadores muestran el modo de arranque/detencién del DECS-150.
Cuando un modo estd activo, su indicador correspondiente cambia de gris a verde. Haga clic en el boton
de Arranque para seleccionar el estado de Arranque del DECS-150Haga clic en el botén de Parada para
seleccionar el estado de Parada del DECS-150

Modo AVR/manual: El estado de los modos AVR y Manual se informa por medio de dos indicadores.
Cuando un modo esta activo, su indicador correspondiente cambia de gris a verde. El modo AVR se
selecciona haciendo clic en el botén AVR, y el modo manual se selecciona haciendo clic en el boton
Manual.

Modo VAR/FP: Estos indicadores informan si el modo var o el modo Factor de potencia esta activo, o si
ninguno de los dos esta activo. Cuando un modo esta activo, su indicador correspondiente cambia de
gris a verde. Cuando ninguno de los dos modos esta activos, el indicador Off (Desactivado) cambia de
gris a verde. El modo Var se selecciona haciendo clic en el botdn var, y el modo Factor de potencia se
selecciona haciendo clic en el botén PF. La correccion de Var o factor de potencia se inhabilita al hacer
clic en el botén Apagado. Solo se puede habilitar un modo por vez.

Preposicion de punto de ajuste: Se proporciona un botén e indicador de control para las tres pre-
posiciones de punto de ajuste. Hacer clic en el botén Ajuste 1 permite configurar el punto de ajuste de
excitacion en el valor de preposicion 1, y hace que el indicador Preposicion 1 cambie a verde. Las
preposiciones 2 y 3 se seleccionan haciendo clic en los botones Ajuste 2 y Ajuste 3 respectivamente.

Modo de cadigo de red: Estos ocho indicadores cambian de gris a verde para indicar los diversos
estados del cddigo de red.

Puntos de ajuste: Dos campos de estado muestran los puntos de ajuste activos en los modos AVR,
FCR, var y Factor de potencia. Estos puntos de ajuste activos, que se visualizan con caracteres
amarillos, no se deben confundir con los valores analdgicos medidos, que se visualizan con caracteres
verdes en todo el sistema de BESTCOMSPIus. Para obtener mas informacion sobre los parametros del
punto de ajuste de funcionamiento, consulte el capitulo Regulacion.

Ajuste fino del punto de ajuste: Hacer clic en el botdn Raise (Aumentar) permite incrementar el punto
de ajuste operativo activo. Hacer clic en el botén Lower (Disminuir) permite reducir el punto de ajuste
operativo activo. El incremento de elevacion y disminucion es directamente proporcional al intervalo de
ajuste e inversamente proporcionales a la tasa de recorrido.
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Regreso de punto de ajuste: Hacer clic en el botdn de retorno devuelve el punto de ajuste de operacién
a su valor original antes de ser ajustado.

Limites del punto de ajuste: El indicador superior cambia de gris a verde cuando se excede el umbral
del limite de ajuste superior. El indicador inferior cambia de gris a verde cuando se excede el umbral del
limite de ajuste inferior.

Estado de alarma: El indicador de Estado de alarma cambia de gris a verde cuando la alarma se
encuentra activa.

Estado de PSS: El indicador de estado de PSS cambia de gris a verde cuando el estabilizador del
sistema de potencia opcional se encuentra activo.

Balance nulo: El indicador de Balance nulo cambia de gris a verde cuando el punto de ajuste de los
modos de funcionamiento inactivos (AVR, FCR, Var o PF) coincide con el punto de ajuste del modo
activo.

Interruptores virtuales: Estos botones controlan el estado de apertura o cierre de los seis interruptores
virtuales. Al hacer clic en el boton Abrir, el interruptor se ajusta en la posicién de apertura y el indicador
del interruptor queda de color gris. Al hacer clic en el botén Cerrar, el interruptor se ajusta en la posicién
de cierre y el indicador del interruptor queda de color rojo. Después de hacer clic en cualquiera de los
dos botones, se solicitara confirmaciéon de su seleccion.

Resumen de medicion

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Resumen

Todos los valores de mediciéon que se visualizan en las pantallas de medicion individuales previamente
descritas se consolidan en la pantalla de resumen de medicién. Estan disponibles los valores primarios y
por unidad. La Figura 11-12 ilustra la pantalla de resumen de medicién de valores primarios.

Resumen
VAB WV campo
VBC | campo
VCA Onda EDM
Vavg Tension de entrada de potencia
A Salida de control
B Estado activo de PSS
Ic Pos. Sec. Tensidn
lavg Pos. Sec. Corriente
Vi Meg. Sec. Tension
Iz Neg. Sec. Corriente
ERTIE Term. Frec. Des.
W Comp. Frec. Des.
VA Salida de PSS (pu)
o Frecuencia de deslizamiento
== Angulo de deslizamiento
Wh Paositiva Diferencia de tensicn
Wh Negativa Vaux
varh Positiva I ax
varh Negativa Error de seguimiento
VAh Estado de seguimiento interno
Bus VAB Estado de seguimiento externo
Bus VBC Estado de balance nulo
Bus VCA
Bus Vavg
Frecuencia de Bus

Figura 11-12. Pantalla Resumen de medicion
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Indicacion de estado

La indicacion de estado se proporciona para las funciones, entradas, salidas, reparto de carga de red,
cédigo de red, proteccion configurable, alarmas y reloj en tiempo real del sistema DECS-150.
Estado del sistema

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Estado, Estado del Sistema

Cuando cualquiera de las funciones del sistema ilustradas en la Figura 11-13 se encuentran activas, el
indicador correspondiente cambia de gris a verde. Una funcién inactiva se representa con un indicador
gris.

Estado del Sistema

@ OEL Programmable Alarm 1
@ UEL Programmable Alarm 2
@ SCL @ Programmable Alarm 3
W@ Limite de subfrecuencia V/HZ & Programmable Alarm 4

Coincidencia de Tension Programmable Alarm 5
Programmable Alarm 6

Deshabilitar Estatismo {
J Programmable Alarm 7

neutralizacion del la division de la carga de la red
Corriente Cruzada Deshabilitar Programmable Alarm 8
Deshabilitar Estatismo de Linea Programmable Alarm 9

Comp Paralelo Programmable Alarm 10

L L L B R B B R O R B

@ DECS Secundario Programmable Alarm 11
i Grupo Secundario de Arranque Suave Programmable Alarm 12
@ Grupo Secundario PSS Programmable Alarm 13
“d Grupo Secundario OEL Programmable Alarm 14
@ Grupo Secundario UEL @ Programmable Alarm 15
@ Grupo Secundario SCL ‘@ Programmable Alarm 16

Grupo Secundario de Proteccion

Grupo Secundario de Ganancias
Pre-posicion

VAR Activo

FP Activo

Habilitar Auto

Habilitar Manual

PSS Activo

Limite de corriente de campo de la excitatriz
LED personalizado

L O O O R O R R R R R R R R R EE R R R O

Figura 11-13. Pantalla de indicacion de estado del sistema

Entradas
Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Estado, Entradas

La indicacion de estado de las ocho entradas de deteccion de contacto del DECS-150 se proporciona en
la pantalla de entradas de contacto de BESTCOMSPIus que se ilustra en la Figura 11-14. Un indicador
cambia de gris a rojo cuando un contacto cerrado se detecta en la entrada correspondiente.

Entradas de Contacto
@ Start/Stop
MANUAL_MODE
RAISE
LOWER
INPUT #5
Secondary Group
PID Secondary Group
@ 521LM

Figura 11-14. DECS-150 Pantalla de indicacion del estado de entradas de contacto
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Salidas
Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Estado, Salidas

La indicacion de estado del supervisor, el disparo de desviacion del disyuntor y las dos salidas de
contacto del DECS-150 se proporciona en la pantalla de estado de salidas de contacto de
BESTCOMSPIus que se ilustra en la Figura 11-15. Un indicador cambia de gris a verde cuando la salida
correspondiente cambia de estado (salida de supervisién) o se cierra (Salidas 1y 2).

Salidas de Contacto
Salida Perro Guardian
Salida del disparo de derivacion del disyuntar

@ Generator Simulator load
OUTPUT 2

Figura 11-15. DECS-150 Pantalla de indicacion del estado de salidas de contacto

Reparto de carga de red

La pantalla que se muestra en la Figura 11-16 informa acerca del porcentaje de error, la corriente
reactiva, la corriente reactiva promedio del reparto de carga de red y la cantidad de generadores en
linea. Los indicadores de estado cambian de gris a verde cuando el estado se encuentra activo.

El porcentaje de error es la desviacion de la corriente reactiva de la unidad desde el promedio del
sistema. La corriente reactiva promedio del reparto de carga de red es el promedio de la corriente
reactiva de cada unidad del sistema. Generadores en linea es la cantidad de unidades en las que se
reparte la carga de manera activa.

Estado de NLS Estado habilitado Estado recepcion

Porcentaje de error
Corriente reactiva

Promedio de reparto de carga de red, Corriente reactiva

Generadores en linea

W@ Network Load Share Active

U Reparto de carga de red discrepancia de configuracion

{l Reparto de carga de red |D faltante

4 Reparto de cargadered 1D 1 habilitado
“# Repario de carga de red 1D 2 habilitado
4 Reparto de carga dered 1D 3 habilitado
# Reparto de carga de red 1D 4 habilitado
4 Reparto de carga dered 1D 5 habilitado
W Reparto de carga dered 1D 6 habilitado
4 Reparto de carga dered 1D 7 habilitado
) Reparto de carga dered 1D 8 habilitado
4 Reparto de carga dered 1D9 habilitado
U Reparto de carga de red ID 10 habilitado
4 Repario de carga de red ID 11 habilitado
U Reparto de carga de red ID 12 habilitado
4 Repario de carga de red ID 13 habilitado
U Reparto de carga de red |D 14 habilitado
4 Reparto de carga de red ID 15 habilitado
U Reparto de carga de red ID 16 habilitado

{0 Reparto de carga de red recibiendo datos de 1D 1
4 Reparto de carga de red recibiendo datos de 1D 2
{0 Reparto de carga de red recibiendo datos de 1D 3
4 Reparto de carga de red recibiendo datos de 1D 4
{0 Reparto de carga de red recibiendo datos de ID 5
4 Reparto de carga de red recibiendo datos de ID6
{0 Reparto de carga de red recibiendo datos de 1D 7
{J Reparto de carga de red recibiendo datos de 1D 8
{0 Reparto de carga de red recibiendo datos de ID9

J Reparto de carga de red
@ Reparto de carga de red
J Reparto de carga de red
@ Reparto de carga de red
J Reparto de carga de red
‘@ Reparto de carga de red
J Reparto de carga de red

recibiendo datos de ID 10
recibiendo datos de ID 11
recibiendo datos de ID 12
recibiendo datos de ID 13
recibiendo datos de 1D 14
recibiendo datos de ID 15
recibiendo datos de ID 16

Figura 11-16. Pantalla Estado de NLS

Cédigo de red
Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de mediciones, Estado, Cédigo de red

En esta pantalla (Figura 11-17) aparece la medicion y el estado con relacién al codigo de red. Los
indicadores cambian de gris a verde cuando el estado es verdadero.
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Estado del cadigo de red

Watts de potencia de medicion

Estado de Conexidn a red

Bandera de desconexion de red
Temporizador de voltaje de conexién a red
Temporizador de frecuencia de conexidna red
Temporizador de desconexiona red
Temporizador de reconexién a red

@ GCC Inhabilitado
@ GCC Operacién continua

Control de potencia activa

Referencia

@& APC Activa

4 APC Habilitar

@ APC Derivacién activa

@ APC Habilitar derivacion

4 APC Deshabilitar derivacion desde Ia I5gica
@ APC Falla de comunic Modbus

@ APC Comun Remota Activa

Modbus Temporizador de falla de comunic

Control de potencia reactiva

QLVRT Deseado

@ LVRT Habilitar derivacién

@ LVRT Deshabilitar derivacion desde la logica

@ LVRT Falla de comunic Modbus

@ Deshabilitar LVRT desde la I6gica

@ Modo de falla remota de LVRT

@ Modo de falla remota del LVRT desde la I6gica
4 LVRT Comun Remota Activa

@ LVRT Falla de Comun Remota

@ Congelar Salida LVRT desde la Iogica

Q(PF) Estado

Vars de potencia de medicion Estado del integrador de APC PI Salida de LVRT Referencia
Estado de codiga de red APC Pl Ermor LVRT Mado - Ajuste de Modbus
Sefial de Prucbs ARC Salida Estado del LVTR remato @ Modo seleccionads desds la logica
APCP Desesda Modbus Temporizador de falla de cormunic
 Codigo de red habilitado Modo APC Q(Limite de Voltaje) Estado.
9 Deshabilitar cédigo de red desde la Iigica LFSM Modo @ LVRT Activo - Referencia
Estado remoto LFSM @ LVRT Habiltar Ajuste de Modbus
Estado de Conexion a red Ajuste de Modbus @ LVRT Derivacin acliva 8 Modo seleccionado desde la I6gica

Q(U) Estado

Referencia

Ajuste de Modbus
4 Modo seleccionado desde la Iogica

Q(P) Estado

4 Modo seleccionado desde la légica

Q(Tercero) Estado

4 APC Falla de Comunic Remota

4 Deshabilitar APC desde Ia légica

@ Limite de salida de APC

@ Congelar Salida APC desde la logica

4 Nivel de Potencia 1 Seleccién desde la légica
@ Nivel de Patencia 2 Seleccion desde la légica
@ Nivel de Patencia 4 Seleccion desde la logica
4 Nivel de Potencia 3 Seleccion desde Ia Iogica
@ LFSM Activo

& LFSM Habilitar

8 Deshabilitar LFSM desde la Iogica

4 LFSM Operacién normal

# LFSM Baja frecuencia activa

@ LFSM Sabre frecuencia activa

4 LFSM Recuperaci6n activa

@ Tiempo de desconexién GCC

@ Tiempo expirado de descanexion GCC
@ GCC Tiempo de Frecuencia Baja

@ GCC Tiempo de Frecuencia Alta

@ GCC Tiempa de Bajo Valtaje

4 GCC Tiempo de Alto Voltaje

@ GCC Tiempo fuera de rango

@ GCC Desconectado

# GCC Tiempo para recordar

Referencia
Ajuste de Modbus

@ Modo seleccionado desde la Iogica

Figura 11-17. Pantalla de Estado del cédigo de red

Proteccion configurable
Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Estado, Protecion Configurable

El estado de disparo para los ocho elementos de protecciéon complementarios configurables se anuncia
en la pantalla de proteccién configurable de BESTCOMSPIus (Figura 11-18). Un indicador de cada uno
de los cuatro umbrales de disparo del elemento de proteccién cambia de gris a verde cuando se supera
el umbral de disparo correspondiente.

CONF PROT 1 CONF PROT 2 CONF PROT 3 CONF PROT 4
Urmnbral 1 Umbral 1 Urnbral 1 Urmnbral 1
Umbral 2 Umbral 2 Urnbral 2 Umbral 2
Umbral 3 Umbral 3 Urnbral 3 Umbral 3
Umbral 4 Umbral 4 Umbral 4 Umbral 4

CONF PROT & CONF PROT 6 CONF PROT 7 CONF PROT &
Umbral 1 Umbral 1 Umbral 1 Umbral 1
Urmnbral 2 Umbral 2 Urnbral 2 Urmnbral 2
Umbral 3 Umbral 3 Urnbral 3 Umbral 3
Umbral 4 Umbral 4 Umbral 4 Umbral 4

Figura 11-18. Pantalla de estado de indicacion de protecciéon configurable

Alarmas
Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Estado, Alarmas

Los parametros del sistema, los enlaces de comunicacién y las funciones de proteccién se monitorean
constantemente para las condiciones de alarma. Las alarmas activas y previamente enclavadas se
detallan en la pantalla Alarmas de BESTCOMSPIus. Se hace clic en el botén Reiniciar alarmas de la
pantalla Alarmas para borrar todas las alarmas inactivas en BESTCOMSP/us. La pantalla Alarmas de
BESTCOMSPIlus se ilustra en la Figura 11-19. Todas las alarmas posibles del DECS-150 se detallan a
continuacion.
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Alarmas

[ Restablecer Alarmas ]

Figura 11-19. DECS-150 Pantalla de restauracion y anuncio de la alarma

Disparo 27P

Disparo 59P

Disparo 810

Disparo 81U

APC Derivacion activa

Limitador de salida APC

APC Falla de Comunicacion Remota
Disparo de umbral 1 de proteccién
configurable 1

Disparo de umbral 1 de proteccién
configurable 2

Disparo de umbral 1 de proteccién
configurable 3

Disparo de umbral 1 de proteccion
configurable 4

Disparo de umbral 2 de proteccion
configurable 1

Disparo de umbral 2 de proteccion
configurable 2

Disparo de umbral 2 de proteccion
configurable 3

Disparo de umbral 2 de proteccion
configurable 4

Disparo de umbral 3 de proteccion
configurable 1

Disparo de umbral 3 de proteccion
configurable 2

Disparo de umbral 3 de proteccion
configurable 3

Disparo de umbral 3 de proteccion
configurable 4

Disparo de umbral 4 de proteccion
configurable 1

Disparo de umbral 4 de proteccion
configurable 2

Disparo de umbral 4 de proteccion
configurable 3

Disparo de umbral 4 de proteccion
configurable 4

Disparo de umbral 5 de proteccién
configurable 1

Disparo de umbral 5 de proteccion
configurable 2

Disparo de umbral 5 de proteccion
configurable 3

Disparo de umbral 5 de proteccion
configurable 4

Disparo de umbral 6 de proteccion
configurable 1

DECS-150

Disparo de umbral 6 de proteccion
configurable 2

Disparo de umbral 6 de proteccion
configurable 2

Disparo de umbral 6 de proteccion
configurable 3

Disparo de umbral 6 de proteccion
configurable 4

Disparo de umbral 7 de proteccion
configurable 1

Disparo de umbral 7 de proteccion
configurable 2

Disparo de umbral 7 de proteccién
configurable 3

Disparo de umbral 7 de proteccion
configurable 4

Disparo de umbral 8 de proteccion
configurable 1

Disparo de umbral 8 de proteccién
configurable 2

Disparo de umbral 8 de proteccién
configurable 3

Disparo de umbral 8 de proteccién
configurable 4

Disparo de EDM

Enlace Ethernet perd

Limite de corriente de campo del excitador

Disparo de sobretensién de campo
Cambio firmware

Tiempo expirado de desconexion GCC
GCC Tiempo para desconectar
Generador/Motor por debajo de 10 Hz
Apagado del hardware

Disparo de pérdida de deteccion
LVRT Derivacién activa

LVRT Falla de Comunicacién Remota
Sin légica

OEL

Discrepancia en la rotacion de fase
Falla de la entrada de potencia
Nombre de la alarma programable 1
Nombre de la alarma programable 10
Nombre de la alarma programable 11
Nombre de la alarma programable 12
Nombre de la alarma programable 13
Nombre de la alarma programable 14
Nombre de la alarma programable 15
Nombre de la alarma programable 16
Nombre de la alarma programable 2
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Nombre de la alarma programable 3
Nombre de la alarma programable 4
Nombre de la alarma programable 5
Nombre de la alarma programable 6
Nombre de la alarma programable 7
Nombre de la alarma programable 8
Nombre de la alarma programable 9
Alarma de desequilibrio de corriente del PSS
Alarma de potencia por debajo del umbral del

9492672990

Alarma de falla de velocidad del PSS
Alarma de limite de tensién del PSS

Alarma de desequilibrio de tensién del PSS
SCL

Alarma de supervision de transferencia

UEL

Subfrecuencia en VHz

Version desconocida de protocolo de reparto
de carga

PSS

Configuraciéon de alarma

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Configuracion Alarma, Alarmas

Las alarmas se configuran con BESTCOMSPIus. Personalice el estilo de creacion de informes de cada
alarma seleccionando Inhabilitada, Con enclavamiento o Sin enclavamiento. Las alarmas de
enclavamiento se guardan en una memoria no volatil y se conservan incluso cuando se pierde la
potencia operativa del DECS-150. Las alarmas activas se muestran en el panel frontal y en
BESTCOMSPIus hasta que se borran. Las alarmas de no enclavamiento se eliminan cuando se quita la
potencia operativa. Cuando se inhabilita una alarma, solo afecta el anuncio de la alarma, no su
funcionamiento real. Esto significa que la alarma continuara disparandose cuando se reunan las
condiciones de disparo, y la frecuencia aparecera en los informes de secuencia de eventos.

La pantalla Ajustes de alarma de BESTCOMSPIus se ilustra en la Figura 11-20.

Ajustes de Alarma
Mombre de Alarma Reporte
b+  AMlamas Generales -
OEL Mo-Enclavado
UEL Mo-Enclavado
SCL Mo-Enclavado
Limite de subfrecuencia V/HZ Mo-Enclavado
Fase de desajuste de rotacidn Mo-Enclavado
Limite de comiente de campo de la excitatiz Enclavado
Pérdida de Vinculo Bthemet Mo-Enclavado
Sin Légica Mo-Enclavado
Cambio de Fimware Enclavado
Apagado del hardware Enclavado
version desconicida del protocolo de Ia division de la carga Mo-Enclavado
~  Alamas de Proteccioness

Disparo de sobretensidn de campo Mo-Enclavado
DISPARD EDM MNo-Enclavado
Cisparo de Pérdida de Sensado Mo-Enclavado
Disparo 27F Mo-Enclavado
Digparo 53P Mo-Enclavado
Disparo 810 Mo-Enclavado
Disparo 81U Mo-Enclavado -

Figura 11-20. Pantalla Ajustes de alarma

Alarmas programables por el usuario

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Configuracion de alarmas, Alarmas
programadas por el usuario

Hay dieciséis alarmas que pueden ser programadas por el usuario. Las etiquetas de alarma del usuario?
se programan en la pantalla de Alarmas programadas por el usuario (Figura 11-21). Si existe una
condicién de disparo para la duracion del retardo de activacion®, la alarma se dispara. Cuando esta
activa, la etiqueta de una alarma programable por el usuario se muestra en la pantalla Alarmas de
BESTCOMSPIus y en los informes de secuencia de eventos.

Cada alarma proporciona una salida légica que puede conectarse a una salida fisica o a otra entrada
l6gica mediante la Légica programable de BESTlogic™ Plus. Para obtener mas informacion sobre la
configuracion de légica de alarmas, consulte el capitulo BESTlogicPlus.

Medicién DECS-150
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Alarmas Programables de Usuario

Alarma Programable por el Usuario #1 Alarma Programable por el Usuario #2 Alarma Programable por el Usuario #3

Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo T

Programmable Alam 1 Name Programmable Alam 2 Name Programmable Alarm 3 Name 5
Retardo de Activacion (s) Retardo de Activacidn (s) Retardo de Activacion (s)

0 0 0 0
Alarma Programable por el Usuario #5 Alarma Programable por el Usuario #6 Alarma Programable por el Usuario #7 Al
Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo T

Programmable Alam 5 Name Programmable Alarm & Name Programmable Alam 7 Name

Retardo de Activacion (s) Retardo de Activacidn (s) Retardo de Activacion (s) R:

0 0 0

Alarma Programable por el Usuario #9 Alarma Programable por el Usuario #10 Alarma Programable por el Usuario #11

Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo

Programmable Alam S Name Programmable Alam 10 Name Programmable Alam 11 Name

Retardo de Activacion (s) Retardo de Activacidn (s) Retardo de Activacidn (s)

0 0 0

Alarma Programable por el Usuario #13 Alarma Programable por el Usuario #14 Alarma Programable por el Usuario #15
Texto de Rétulo Texto de Rétulo Texto de Rétulo

Programmable Alam 13 Name Programmable Alam 14 Name Programmable Alarm 15 Name

Retardo de Activacidn (s) Retardo de Activacidn (s) Retardo de Activacidn (s)

0 0 0

Figura 11-21. Pantalla Alarmas programables por el usuario

A Texto de etiqueta: Ingrese una cadena de caracteres alfanuméricos.
B Retardo de activacién: Puede ajustarse un valor comprendido entre 0 y 300 segundos, en incrementos
de 1 segundo.

Recuperacién de informacién de alarmas

Las alarmas se visualizan en los informes de secuencia de eventos. Algunas LED de alarma se
encienden automaticamente en la pantalla del panel frontal cuando se activan. Consulte el capitulo Panel
frontal para ver una lista de LED de alarma en el panel frontal. Para ver las alarmas activas con
BESTCOMSPIlus, use el Explorador de medicién para abrir la pantalla Estado, Alarmas.

Restauracion de alarmas:

Puede utilizarse una expresion BESTIlogicPlus para restaurar las alarmas. Utilice el explorador de ajustes
dentro de BESTCOMSPIus para abrir la pantalla Légica programable de BESTlogicPlus. Seleccione le
bloque l6gico ALARM_RESET de la lista de Elementos. Use el método arrastrar y colocar para conectar
una variable o series de variables a la entrada Restaurar. Cuando esta entrada se ajusta como
verdadera, este elemento restaura todas las alarmas activas. Para obtener mas informacion, consulte el
capitulo BESTlogicPlus.

Reloj en tiempo real

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Estado, Reloj de Tiempo Real

La fecha y hora del DECS-150 se visualizan y ajustan en la pantalla Reloj en tiempo real de
BESTCOMSPIus (Figura 11-22). El ajuste manual del reloj del DECS-150 se realiza haciendo clic en el
botén Editar. Esto muestra una ventana donde la fecha y hora del DECS-150 pueden ajustarse en forma
manual o de acuerdo con la fecha y hora del reloj de la PC conectada.

Reloj de Tiempo Real

14:53:13 Tiempo
2015-05-29 Fecha
Edicion

Figura 11-22. Pantalla Reloj en tiempo real

DECS-150 Medicion
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Exportacion automatica de medicion

En el menu Herramientas, la funcion de exportacion automatica de medicion es un método automatizado
para guardar una gran cantidad de archivos de datos de medicion a intervalos determinados durante un
periodo mientras permanece conectado al DECS-150. El usuario especifica la cantidad de exportaciones
y el intervalo entre cada exportacidn. Introduzca un nombre de archivo base para los datos de medicion y
una carpeta en la cual guardar el archivo. Las exportaciones se cuentan y esa cantidad se adjuntara al
nombre de archivo de base para que cada nombre de archivo sea Unico. La primera exportacion se
realiza inmediatamente después de hacer clic en el boton Iniciar. Figura 11-23 ilustra la pantalla
Exportacion automatica de medicion.

18 Auto de Exportacion de Medicidn l = 2

Esto automdticamente exportard datos de medicion a un intervalo especifico.
Ingrese un intervalo de tiempo en minutos (5-60) que la exportacion pasard.
Ingrese el nimero de exportaciones a realizar (1-300).

Seleccione un nombre de archivo base y directorio.

La cuenta de exportacion sera anexada a cada archivo.

Auto de Exportacion de Medicion

Intervalo: Mdmero de Exportaciones: Filtro
Base Nombre del Archivo:
auto_exp
Directorio:
ChAUsers\briand\Documents M
Tiempo hasta la praxima Exportacian
09:02

El Tiempo Total Restante

0:39:02

%]
I
o

Figura 11-23. Exportacion automatica de medicion

Medicién DECS-150
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12 * Informes

Las funciones de creacion de informes del DECS-150 incluyen el registro de secuencia de eventos (SER)
y el registro de datos (oscilografia).

Registro de secuencia de eventos

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Reportes, Secuencia de Eventos

Una grabadora de secuencia de eventos monitorea el estado interno y externo del DECS-150. Los
eventos se examinan a intervalos de 16 milisegundos para las unidades de 60 hercios y los intervalos de
20 milisegundos para unidades de 50 hercios, con 63 eventos almacenados por registro. Todos los
cambios de estado que se producen durante cada escaneo contienen una marca de tiempo y fecha. Los
informes de secuencias de eventos estan disponibles por medio de BESTCOMSPIus®.

Cualquiera de los mas de 400 puntos de datos/estado controlados puede registrarse en la secuencia de
eventos. Todos los puntos se habilitan por defecto.

Si hay una conexion activa a un DECS-150, la secuencia de eventos se descargara de manera
automatica. Con el botén Opciones, puede copiar, imprimir o guardar la secuencia de eventos. El botén
Actualizar se utiliza para actualizar la lista de eventos. Se borran todos los eventos con el botdn Borrar.
Se habilita la clasificaciéon con el botdn Alternar clasificacion. Haga clic en un encabezado de columna
para clasificar.

La pantalla Secuencia de eventos se ilustra en la Figura 12-1.

| Opciones |'| I Actualizar J I Suprimir I I Altemar clasficacién I Clasificacidn: Deshabilita
Estampa de Tiempo Descripcion Estado
2015-05-29 143923908 Comp Paralelo Enceder
2015-05-29 14:3%:23.908  Deshabilitar Coincidencia de Tensidn Enceder
2015-05-29 143523908  Deshabilitar Estatismo Apagar
2015-05-29 14:3%:23908 OEL Enlinea Enceder
2015-05-29 14:3%:23908 52LM Apagar
2015-05-29 14:39:23.958 Breaker closed Enceder
2015-05-29 14:39:24.007  Alarma Velocidad PSS Fallada Enceder

2015-05-29 14:39:24.007  Alarma Corriente PSS Desbalanceada Enceder
2015-05-29 14:39:24.007  Alarma Tensién PSS Desbalanceada Enceder
2015-05-29 143924208  Alarma Velocidad PSS Fallada Apagar
2015-05-29 14:3%:33.207  Alarma Potencia PSS Debajo del Umbral Enceder
2015-05-29 14:39:33.406  Alarma Potencia PSS Debajo del Umbral  Apagar
2015-05-29 14:40:23.826  Generator Simulator load Apagar
2015-05-29 14:40:23926 C Apagar

p Paralelo

Figura 12-1. Pantalla Secuencia de eventos

Registro de datos

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Configuracion de Reporte,
Registro de Datos

La funcion de registro de datos del DECS-150 puede grabar hasta cuatro registros de oscilografia. Los
registros de oscilografia del DECS-150 utilizan el formato estandar del IEEE para intercambio transitorio
de datos (COMTRADE). Cada registro cuenta con marca de fecha y hora. Una vez que se han grabado
los cuatro registros, el DECS-150 comienza a grabar los proximos registros sobre los mas antiguos.
Dado que los registros de oscilografia se almacenan en la memoria no volatil, las interrupciones en la
potencia operativa del DECS-150 no afectaran la integridad de los registros.

DECS-150 Informes
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Instalacion

Cuando la oscilografia esta habilitada, cada registro puede constar de hasta sies parametros
seleccionados por el usuario, con un maximo de 600 puntos de datos registrados para cada parametro.

El ajuste de puntos de predisparo permite al usuario definir la cantidad de puntos de datos que se
grabaran antes de que se incluya el disparo del evento en un registro de datos. El valor de este ajuste
afecta la duracién de los puntos de predisparo grabados, los puntos de postdisparo grabados y la
duracion de los puntos de postdisparo. Un ajuste de intervalo de muestreo establece la frecuencia de
muestreo de los puntos de datos grabados. El valor del ajuste afecta los valores de duracion pre y
postdisparo, y la duracion total de la grabacion para un registro de datos.

La pantalla Configuracion del registro de datos se ilustra en la Figura 12-2.

Configuracion Registro de Datos

Instalacidn Parametros de Registro

Habilitar Parémetro 1

[‘u’aug: Tension L-L From {pu} ']
Puntes de Pre-Disparo Parametro 2

100 [W : Potencia activa {p.u.} ']
Dwracidn Pre-Disparo (=) Pardmetro 3

3333 [‘u’A : Potencia total {p.u } ']
Puntos Post-Disparo Pardmetro 4

500 [Ia\rg: Coriente de Linea Prom {p.u} "]
Duracién Post-Disparo (s) Pardmetro &

16.664 (CrtOp : Salida de Control fp.u} -]
Intervale de Muestreo (ms) Parametro &

[S'I: Punto de estado de lagica 1 ']
Dwracion Total (s)

19.957

Figura 12-2. Pantalla Configuracién del registro de datos

Disparadores

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Configuracién de Reporte,
Modo Disparos

El registro de datos se puede activar mediante cambios de modo, cambios de l6gica, cambios de nivel o
manualmente a través de BESTCOMSPlus.

Disparadores de modo

Los disparadores de modo inician un registro de datos como resultado de un cambio de estado interno o
externo del DECS-150.

La pantalla Disparadores de modo se ilustra en la Figura 12-3.

Modo Disparos

Modas de Disparo de Registro de Datos

Arrancar/Parar Factor de PotencialVar Caida Cadiga de red hailitar Proeba
[5in Disparo - [sin Disparo - [sin Disparo - 5 Dispara - Sin Disparo -
Arranque Suave Limitadores Red de intercambio de carga APC Hatilitar

[5in Dispar - [5in Dispare -] [5in Disparo - [5in Dispare -

Sublrecuencia Coincidenciz de Tension Caida de Linea LFSM Habilter

[5in Dispar - [5in Disparn - [5in Disparo - 5 Dispar -

AutolManual Pss Comp. Corriente Cruzada LVRT Moda

[5in Dispar - [5in Disparo - [5in Disparo - [5in Dispare -

Figura 12-3. Pantalla Disparadores de modo
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Disparadores de nivel

La activacion de nivel inicia un registro de datos basado en el valor de una variable interna. La variable
puede ser un valor minimo o maximo, y se puede especificar que se active un registro cuando la variable
controlada cruza un umbral minimo desde arriba o un umbral maximo desde abajo. Se puede seleccionar
un umbral minimo y maximo para la variable controlada. Como consecuencia, el valor controlado activara
un registro cuando aumente por encima del umbral maximo o disminuya por debajo del minimo.

Los disparadores de nivel se configuran en BESTCOMSPIus en la pestafia Disparadores de nivel (Figura
12-4) en el area Registro de datos de la Configuracién de informes. La pestana Disparadores de nivel
consta de una lista de parametros que se pueden seleccionar para disparar un registro de datos. Cada
parametro tiene un ajuste de habilitacién del disparo de nivel que configura el disparo de un registro de
datos cuando el pardmetro aumenta por encima del ajuste del umbral o disminuye por debajo del ajuste
de umbral inferior. A continuacion se mencionan los parametros disponibles para activar un registro de
datos:

Nivel Disparos

Entrada de Tension Auxiliar

Umbral Inferior Umbral Superior Habilitar Nivel de Disparo

0.00 0.00 Sin Disparo -
Salida AVR

Umbral Inferior Umbral Superior Habilitar Nivel de Disparo

0.00 0.00 Sin Disparo -

Entrada Sefial Error PID AVR
Umbral Inferiar Umbral Superior Habilitar Nivel de Dispara
0.00 0.00 Sin Disparo hd

Frecuencia Barra (Hz)
Umbral Inferiar Umbral Superior Habilitar Nivel de Dispara
0.00 0.00 [Sin Disparo -

A VA VA VAV VAV VA VAV VAV VVN

Figura 12-4. Pantalla Disparadores de nivel
Entrada de tensién auxiliary e Corriente Ic del generador/motor

e APC Referencia deseada e Frecuencia del generador/motor

e APC Error e Factor de potencia del generador/motor r
e APC Salida e Potencia reactiva del generador/motor
e APC Estado e Potencia activa del generador/motor
e Salida de AVR e Tension Vab del generador/motor

e Entrada de la sefal de error de PID de AVR e Tension Vbc del generador/motor

e Frecuencia del bus e Tension Vca del generador/motor

e Tension del bus e Corriente de secuencia negativa

e Desviacion de frec compensada e Tension de secuencia negativa

e Salida de control e Nivel de balance nulo

e Entrada de corriente cruzada e Salida del controlador del OEL

e Caida e Refde OEL

e Errorde FCR o Estado de OEL

e Salidade FCR e Estado interno

e Estado de FCR e Reparto de carga de red

e Corriente de campo e Indicacion de posicién

e Tension de campo e Corriente de secuencia positiva

e Respuesta de frecuencia e Tension de secuencia positiva

e Potencia aparente del generador/motor e Potencia eléctrica del PSS

e Corriente promedio del generador/motor e PSS mecanica filtrada Potencia

e Tension promedio del generador/motor e Salida final del PSS

Corriente la del generador/motor Adelanto/retardo n.° 1 del PSS
e Corriente Ib del generador/motor e Adelanto/retardo n.° 2 del PSS

DECS-150 Informes
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Adelanto/retardo n.° 3 del PSS
Adelanto/retardo n.° 4 del PSS
Potencia mecanica del PSS

9492672990

Velocidad del PSS disminuida
Salida del controlador del SCL
Ref de PF del SCL

Ref de SCL
Estado de SCL
Desviacion de frecuencia terminal

e LPn.° 1 de potencia mecanica del PSS °
LP n.° 2 de potencia mecanica del PSS
LP n.° 3 de potencia mecanica del PSS

e LPn.° 4 de potencia mecanica del PSS e Sefial de respuesta de tiempo
e Salida de poslimite del PSS e Salida del controlador del UEL
e HP n.° 1 de potencia del PSS e Refde UEL

e Salida de prelimite del PSS e Estado de UEL

e HP n.° 1 de velocidad del PSS e Error de Var/PF

e Velocidad sintetizada del PSS e Salida de Var/PF

e Tension en bornes del PSS o Estado de Var/PF

e Filtro torsional n.° 1 del PSS e LVRT referencia

e Filtro torsional n.° 2 del PSS e LVRT Referencia deseada

e Potencia del PSS disminuida e Potencia Dentro

Disparadores I6gicos

Los disparadores légicos inician un registro de datos como resultado de un cambio de estado interno o
externo. Un registro de datos puede activarse con una combinacién de cambios de alarma, salida de
contacto o estado de entrada de contacto. Los disparadores l6gicos disponibles se ilustran en la Figura
12-5.

Niveles Logicos

Salida de Relés
Salida Perro Guardian
Salida Relél
Salida Rele2

Entradas de Contacto
Entrada Interruptor

Estados de Alarmas

Sobretension Generador

Subtensidn Generador Entrada Interruptor2

Pérdida de Tension de Sensado Entrada Interruptor3

Debajo 10 Hz Disparo de derivacion del disyuntor Entrada Interruptord

Sobretension de Campo Entrada Interruptors

OEL Entrada Interruptorb
LEL Entrada Interruptor?
SCL Entrada Interruptord

Limitador sub Frec.

Limite Superior Referencia
Limite Inferior Referencia

EDM

Potencia P55 Debajo del Umbral
Tensién PSS Desbalanceada
Desbalance Corriente PS5

Falla Velecidad PSS

Alarma Limite Tensidn PSS
Tiempo expirado de desconexion GCC
APC Disparo remoto

LF5SM Activo

LVRT Active

LVRT Disparo remoto

Figura 12-5. Pantalla Disparadores logicos

Visualizacién y descarga de registros de datos a través de BESTCOMSP/us®

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Medicion, Reportes, Registro de Datos
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La pantalla Registro de datos (Figura 12-6) muestra una lista de registros con el niumero de registro, la
cantidad de puntos, la fecha, la hora y el tipo de registro.

Haga clic en el botén Descargar para descargar y guardar el registro seleccionado como Comtrade
binario, ASCIl Comtrade o archivo de registro ASCII. Haga clic en el botén Actualizar para actualizar la
lista de informes con fallas en la pantalla. Haga clic en el botén Restaurar nuevos para borrar los nuevos
registros. Haga clic en el botén Restaurar todos para borrar todos los registros.

Haga clic en el botén Activar registro para iniciar la grabacion. Haga clic en el botdn Detener registro
para parar la grabacion y guardar el registro en la lista.

Haga clic en el botén Imprimir resumen para abrir la pantalla Vista previa de impresion y visualizar o
imprimir un resumen del registro de datos seleccionado. Haga clic en el botén Imprimir registro para abrir
la pantalla Vista previa de impresion y visualizar o imprimir todos los detalles del registro de datos
seleccionado.

Opciones de Descarga Descargar| |Restablecer Muevo| |Disparar Grabacion ‘ Imprimir Resumen
@ COMTRADE Binario
ASCICOMTRADE ‘Actualizar‘ ‘ Restablecer Total ‘ |DetenerGrabacic’m‘ ‘ImprimirGrabacién‘

Registro ASCII

Resumen de Reporte

DIRECTORIO REGISTRO DE GRABACIONE DECS150

FECHADEL REFORTE  :2015-05-29

HORADEL REPORTE :14:52:32

ID DISPOSITIVO - With Generator Simulator

NUEWVAS GRABACIONES 4 (2015-05-29 13:20:20.952 - 2015-05-29 14:39:33.216)
GRABACIONES TOTALES -4 (2015-05-29 13:20:20.952 - 2015-05-29 14:39:33.216)

Lista de Grabacian

Registro Puntos Fecha Tiempo Tipo de Grabacian

209 0DBO0  20715-05-29 13:21:39.733 Potencia PSS Debajo Umbr
210 DBO0  20715-05-29 14:31:50.926 Potencia PSS Debajo Umbr
211 0600 2015-05-29 14:39:33.216 Potencia PSS Debajo Umbr
208 0DBO0  20715-05-29 13:20:20.952 Potencia PSS Debajo Umbr

Figura 12-6. Pantalla Registro de datos
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13 » Estabilizador del sistema de
potencia

Este capitulo solo aplica a las aplicaciones del generador. El estabilizador del sistema potencia (Power
System Stabilizer, PSS) integrado opcional (style xPxxx) es un estabilizador "integral de potencia de
aceleracion”, de doble entrada, de tipo PSS2A/2B/2C segun IEEE Std 421.5, que ofrece atenuacion
complementaria para oscilaciones de baja frecuencia, de modo local y del sistema eléctrico de potencia.

Las caracteristicas del PSS incluyen deteccién solo de la velocidad seleccionada por el usuario,
medicidn de potencia con dos o tres vatimetros, operacion opcional basada en frecuencia y modos de
control del generador y del motor.

Nota

Se requiere deteccidn de corriente trifasica y deteccion de voltaje
trifasico para el funcionamiento del PSS.

Un resumen de los ajustes operativos aparece al final de este capitulo.
Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, PSS

Funcién de supervision y grupos de ajustes

Una funcién de supervision habilita el funcionamiento de PSS solo cuando se aplica una carga suficiente
al generador. Dos grupos de ajustes de PSS diferentes permiten la operacion del estabilizador adaptada
para dos condiciones de carga distintas.

Funcién de supervision

Cuando se habilita el control de PSS, el ajuste de umbral de activaciéon determina el nivel de potencia
(vatios) donde el funcionamiento del PSS se habilita de manera automatica. Este umbral es un ajuste por
unidad basado en los valores nominales del generador. El capitulo Configuracién proporciona
informacion acerca de la introduccion de ajustes del generador y del sistema. Un ajuste de histéresis
proporciona un margen inferior al ajuste del umbral de activacién de potencia para que las caidas
transitorias de potencia (vatios) no inhiban el funcionamiento del estabilizador. Esta histéresis es un
ajuste por unidad basado en los valores nominales del generador.

Grupos de ajustes

Cuando se habilita la seleccion del grupo de ajustes, el ajuste de Umbral establece el nivel de potencia
donde los ajustes de ganancia de PSS se alternan del grupo primario al grupo secundario. Después de
una transferencia a los ajustes de ganancia secundaria, el ajuste de Histéresis determina el nivel de
(disminucion de) potencia en el cual se produce una transferencia de regreso a los ajustes de ganancia
primaria.

Teoria de la operacion

ElI PSS utiliza un método indirecto de estabilizacion del sistema eléctrico de potencia que emplea dos
sefales: velocidad del eje y potencia eléctrica. Este método elimina los componentes no deseados de la
sefal de velocidad (como ruido, desviacion lateral excesiva del eje u oscilaciones torsionales), a la vez
que evita la confianza en la sefial de potencia mecanica dificil de medir.

La funcion del PSS se muestra a través de los bloques funcionales y los interruptores de software
presentados en la Figura 13-1. Esta ilustracion también esta disponible en BESTCOMSPIus y puede
acceder al hacer clic en el botén de Informacién sobre el modelo PSS ubicado en la pestafia Control.

DECS-150 Estabilizador del sistema de potencia
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Figura 13-1.

Estabilizador del sistema de potencia

Bloques funcionales del PSS e interruptores de software

DECS-150



9492672990 13-3

Senal de velocidad

La sefial de velocidad se convierte en un nivel constante que es proporcional a la velocidad del eje
(frecuencia).

Se aplican dos etapas de filtro de paso alto (disminucién de frecuencia) en la sefal resultante para
eliminar el nivel de velocidad promedio y producir una sefial de desviacion de velocidad. Esto garantiza
que el estabilizador reaccione solo ante cambios en la velocidad y no altere permanentemente la
referencia de tensién en bornes del generador.

Las etapas del filtro de disminucién de frecuencia son contraladas a través de los ajustes de constantes
de tiempo Tw1 y Tw2. El filtro de paso bajo de la sefal de desviacién de velocidad se puede habilitar o
inhabilitar a través del interruptor de software SSW 0. La constante de tiempo del filiro de paso bajo se
ajusta mediante la configuracion de TI1.

La Figura 13-2 muestra los bloques funcionales de transferencia de filtro de paso alto y paso bajo en la
forma de dominio de frecuencia. La letra "s" se utiliza para representar la frecuencia compleja o el
operador Laplace.

lDisabIe

Compensated STwi STwz 1 Washed Out
P —» e | >

Frequenc Speed
quency 1+ sToy 1+ Tup sswo 1+ 8Ty pee

P0026-13

PSS Frequency Input Signal

Figura 13-2. Senal de velocidad

Calculo de frecuencia del rotor

Durante las condiciones de estado estable, la frecuencia de bornes del generador es una buena
medicién de la velocidad del rotor. Sin embargo, es probable que este no sea el caso durante transitorios
de baja frecuencia, debido a la caida de tensién en la reactancia de la maquina. Para compensar este
efecto, el DECS-150 primero calcula los niveles de tensién y corriente en bornes. Luego se suma la
caida de tensidn por la reactancia de cuadratura a los niveles de tension en bornes para obtener los
valores de tension internos de la maquina. Luego estos niveles de tension se utilizan para calcular la
frecuencia de rotor. Esto brinda una medida mas precisa de la velocidad del rotor durante transitorios de
baja frecuencia cuando se requiere una accién de estabilizacion.

La compensacion del eje de cuadratura que se utiliza en el calculo de frecuencia del rotor se ingresa a
través del ajuste Xq de cuadratura.

Senal de potencia eléctrica del generador

La Figura 13-3 muestra las operaciones realizadas en la sefial de entrada de potencia para producir la
integral de la sefal de desviacién de potencia eléctrica.

La salida de potencia eléctrica del generador se deriva de las tensiones secundarias de TT del generador
y las corrientes secundarias de TC del generador aplicadas al DECS-150. Se requiere deteccion de
corriente trifasica para el funcionamiento del PSS.

La salida de potencia es de paso alto (disminucién), filtrada para producir la seial de desviacion de
potencia requerida. Si se prefiere un filtro de disminucién adicional, un segundo filtro de paso alto puede
habilitarse mediante el conmutador de software

SSW 1. El primer filtro de paso alto es controlado a través del ajuste de la constante de tiempo Tw3 y el
segundo filtro de paso alto es controlado a través del ajuste de la constante de tiempo Tw4.

DECS-150 Estabilizador del sistema de potencia
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SSW 1
STwa STws Enable Tie/ 2H Washed Out
Power —»>| 4./.7 - ™ Power
1+ STW3 1+ STW4 1+ ST|2
[ )
Disable
P0026-14

PSS Power Input Signal
Figura 13-3. Seinal de potencia eléctrica del generador

Luego del filtro de paso alto, la sefial de potencia eléctrica se integra y se pone en escala, combinando la
constante de inercia del generador (2H) con la sefal de velocidad. El filiro de paso bajo dentro del
generador es controlado por la constante de tiempo TI2.

Senal de potencia mecanica derivada

La sefial de desviacion de velocidad y la integral de la sefial de desviacion de potencia eléctrica se
combinan para producir una integral derivada de la sefial de potencia mecanica.

Una etapa de ganancia ajustable, Kpe, se utiliza para establecer la amplitud de la entrada de potencia
eléctrica utilizada por la funcion PSS.

La integral derivada de la sefial de potencia mecanica pasa a través de un filtro de potencia mecanica de
paso bajo y un filtro de seguimiento de rampa. El filiro de paso bajo es controlado a través de la
constante de tiempo TI3 y proporciona atenuacioén de los componentes torsionales que aparecen en la
ruta de entrada de velocidad. El filtro de seguimiento de rampa produce un error de estado permanente
cero en los cambios de rampa en al integral de la sefal de entrada de potencia eléctrica. Esto limita la
variacion de salida del estabilizador a niveles muy bajos para las tasas de variaciéon de potencia
mecanica que normalmente se encuentran durante la operacién de los generadores de escala de
servicios de energia eléctrica. El filtro de seguimiento de rampa es controlado a través de la constante de
tiempo Tr. Un exponente compuesto por un numerador y denominador se aplica al filtro de potencia
mecanico.

En la figura Figura 13-4 se muestra el procesamiento de la integral derivada de la sefial de potencia
mecanica.

Washed M-N N Derived
1 1+ sT +
Out { ( )} {#} Speed

Speed 1+5T;, L+ 5T, Deviation

Kpe P0026-15

Figura 13-4. Seinal de potencia mecanica derivada

Seleccion de la seial de estabilizacion

La Figura 13-5 muestra cémo se utilizan los interruptores de software SSW 2 y SSW 3 para seleccionar
la sefial de estabilizacion. La desviacion de velocidad derivada es seleccionada como la sefial de
estabilizacion cuando el ajuste SSW 2 es Derived Speed (Velocidad derivada) y el ajuste SSW 3 es
Derived Frequency/Speed (Frecuencia/velocidad derivada). La velocidad disminuida es seleccionada
como la sefial de estabilizacién cuando el ajuste SSW 2 es Frequency (Frecuencia) y el ajuste SSW 3 es
Derived Frequency/Speed (Frecuencia/velocidad derivada). La potencia disminuida es seleccionada
como la sefal de estabilizacién cuando el ajuste SSW 3 es Power (Potencia). Cuando el ajuste SSW 3
es Power (Potencia), el ajuste SSW 2 no tiene efecto.

Estabilizador del sistema de potencia DECS-150
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Derived SSW2  SSW3

Speed gablhlzmg
Deviation . 'gna
Washed |
Out Speed P0026-19
12-09-04
Washed
Out Power

Figura 13-5. Seleccion de la sefial de estabilizacion

Filtros torsionales

Los dos filtros torsionales, que se muestran en la Figura 13-6, se encuentran disponibles después de la
sefal de estabilizacién y antes de los bloques de compensacién de fase. Los filtros torsionales
proporcionan la reduccién de ganancia deseada a una frecuencia especificada. Los filtros compensan los
componentes de frecuencia torsional presentes en la sefial de entrada.

Ssw4 SSW5

2 2 2
Stabilizing Enable| S° +2Z,W, S+ W, Enavle| S +2Z,W,S+W, Phase
. —_—_— > _o—| .
Signal S2+2zw.s+w > S22z w.sSs+w.? Compensation
Disable d"'n n Disable d"'n n
P0026-20
12-09-04

Figura 13-6. Filtros torsionales

El interruptor de software SSW 4 habilita e inhabilita el filtro torsional 1 y SSW 5 habilita e inhabilita el
filtro torsional 2.

Los filtros torsionales 1y 2 son controlados a través de un numerador zeta (Zeta Num), un denominador
zeta (Zeta Den) y un pardmetro de respuesta de frecuencia (Wn).

Compensacion de fase

La sefal de velocidad derivada se modifica antes de aplicarse a la entrada del regulador de tension. El
filtro de la sefal proporciona un adelanto de fase en las frecuencias electromecanicas de interés (0,1 Hz
a 5 Hz). El requisito de adelanto de fase es especifico del sitio y se requiere para compensar el retardo
de fase introducido por el regulador de tension de bucle cerrado.

Se encuentran disponibles cuatro etapas de compensacion de fase. Cada etapa posee una constante de
tiempo de adelanto de fase (T1, T3, T5, T7) y una constante de tiempo de retardo de fase (T2, T4, T6,
T8). En general, las primeras dos etapas de adelanto-retardo se ajustan para igualar los requisitos de
compensacion de fase de una unidad. Si es necesario, la tercera y cuarta etapa se pueden agregar a
través de los ajustes de los interruptores de software SSW 6 y SSW 7. Figura 13-7 muestra las etapas de
compensacion de fase y los interruptores de software asociados.

SSW6 SSW7
Stabilizing 1+sT, 1+sT, o Ercluce o e 5 PSS Output Before
. > > . .
Signal 1+sT, 1+sT, Gain and Limits
Include Include
1+sT, 1+sT, P0026-21
TesT, T+sT, 12-09-04

Figura 13-7. Compensacion de fase

Filtro de disminucién y limitador de légica

La salida de las etapas de compensacion de fase esta conectada, a través de una etapa de ganancia de
estabilizador, al filiro de disminucién y al limitador de légica.

El interruptor de software SSW 9 habilita y deriva el filtro de disminucion y el limitador de Iégica. El filtro
de disminucién tiene dos constantes de tiempo: Normal y Limite (menor que lo normal).

DECS-150 Estabilizador del sistema de potencia
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El limitador de légica compara la sefnal del filtro de disminucidn con los Ajustes de limite superior e
inferior del limitador de Idgica. Si el contador llega al tiempo de retardo establecido, la constante de
tiempo del filtro de disminucién cambia de constante de tiempo normal a constante de tiempo limite.
Cuando la sefial retorna a los valores dentro de los limites especificados, el contador se restablece y la
constante de tiempo del filtro de disminucién vuelve a cambiar a constante de tiempo normal.

La Figura 13-8 muestra el filtro de disminucién y el limitador de Idgica.

Terminal
Voltage Limiter |
P0026-22
Vbss umr 12-13-04
8 » Ver
VPSSfLI_MT
\4m7hi
VPSSfLLMT /
Disable
SSW9o
Phase Lead sTus / - - Lini
Block —_—— > > Logic Limiter
Enable 1+s TV\5
Vess uumr /
Vlrrt_lo

Etapa de salida

Figura 13-8. Filtro de disminucién y limitador de légica

Antes de conectar la sefial de salida del estabilizador a la entrada del regulador de tensién, se aplican los
limites superior e inferior de ganancia ajustables. La salida del estabilizador se conecta a la entrada del
regulador de tension cuando el ajuste del interruptor de software SSW 10 es On (Encendido). En la
Figura 13-9 se muestra el procesamiento de la sefal de salida del estabilizador.
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Ramp - isable
1+5T, Limiter SSW
Enable
0
VPSS_ULMT
On
+
& —p
/ SSW 10'\

VPSS_LLMT

Figura 13-9. Etapa de salida
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Limitador de tensiéon en bornes

Dado que el PSS funciona mediante la modulacion de la excitacién, puede contrarrestar los intentos del
regulador de tension para mantener la tension en bornes dentro de un rango de tolerancia. Para evitar
crear una condicion de sobretension, el PSS posee un limitador de tension en bornes (presentado en la
Figura 13-8) que reduce el limite de salida superior a cero cuando la tensién del generador supera el
punto de ajuste de tension en bornes. El limitador de tensién en bornes se habilita e inhabilita a través
del conmutador de software SSW 8. En general, el punto de ajuste del limite se selecciona de manera
que el limitador elimine cualquier contribucion desde el PSS antes de que se active la proteccién de
sobretensién o voltios por hercio temporizada.

El limitador reduce el limite superior del estabilizador, Vess_uLmT, a tasa fija hasta que se llegue a cero o
hasta que la sobretension ya no esté presente. El limitador no reduce la referencia AVR por debajo del
nivel normal; no interferira en el control de tension del sistema durante las condiciones de perturbacion.
La sefal de error (tension en borne menos el punto de inicio del limite) es procesada a través de un filtro
de paso bajo convencional para reducir el efecto del ruido de medicién. Una constante de tiempo
controla el filtro de paso bajo

Ajustes operativos

Los ajustes de PSS se configuran de manera exclusiva a través de la interfaz de BESTCOMSPIus®.
Estos ajustes se ilustran en las Figuras de la Figura 13-10 a la Figura 13-13.

Configurar

Ldgica de Grupo de Ajustes
Habilitar

Nivel de Potencia
Umbral

Histéresis

Figura 13-10. Pantalla de configuraciéon de PSS

DECS-150 Estabilizador del sistema de potencia
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Control

Control PSS

[7] Habilitar Info Model PS5
Primario

Funcidn Supervisora
Umbrzal de Potencia Encendida
0.00

Histeresis de Potencia
0.00

Ajustes de Software del Interruptor
S5W D - Filtro Pasa bajo de Velocidad

Deshabilitar -
S5W 1 - Filtro de Limpieza de Potencia #2
Deshabilitar -

S5\ 2 - Sefial PSS
Der. Velocidad

I

S5\ 3 - Sefial PSS
Der. Frec/\elocidad

I

S5W 4 - Filtro Torsional 1

Deshabilitar -

S5W 5 - Filtro Torsional 1
Deshabilitar

I

S5 6 - 3er Etapa Adelantolftraso
Excluir

I

55w 7 - dto Ftapa Adelanto/fitraso
Excluir

I

5SS\ & - Limitador Tensidn Term.
Deshabilitar

I

55w 9 - Limtador Légico
Deshabiltar -
5SS\ 10 - Salida PSS
Apagado

I

Umbral de Potencia Encendida
0.00

Histeresis de Potencia
0.00

Ajustes de Software del Interruptor
S5Ww 0 - Filtro Pasa bajo de Velocidad

Dieshabiltar -
55w 1 - Filtro de Limpieza de Potencia #2
Dieshabiltar -

5SS 2 - Sefial PSS
Der. Velocidad

I
I

5SS\ 3 - Sefial PSS
Der. Frec/\Velocidad

I

55w 4 - Filtro Torsional 1

Deshabiltar -

55w 5 - Filtro Torsional 1
Deshabilitar

I

SSW 6 - 3er Ftapa Adelanta/Atraso
Excluir

I

SSW T - 4to Ftapa AdelantalAtraso
Excluir

I

SS\w/ 8 - Limitador Tensidn Term.
Deshabilitar

S5W 9 - Limtador Légico
Deshabilitar -
SSw 10 - Salida PSS
Apagado

I

Figura 13-11. Pantalla de control de PSS
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Parametro

Primario

PasabBajo/Seguimiento Rampa

T - Const. Tiempo (s)
0.00

TI2 - Const. Tiempo (s)
1.00

TI2 - Const. Tiempo (s)
0.10

Tr- Const. Tiempo (s)
0.50

M - Exp. Num

1

M- Exp. Den

5

Filtrado Pasa Alto/Integracion

Tw1 - Const. Tiempo (s)
1.00

Tw2 - Const. Tiempe (s)
1.00

Tw3 - Const. Tiempe (s)
1.00

Filtros Torsionales
Mum Zeta 1
0.50

Den Zeta 1
0.25

‘win 1
4205

Calculo Frec Del Rotor

g Cuadratura
0.000

Entrada de Potencia
Kpe
1.00

Twd - Const. Tiempo (s)
1.00

H - Inercia
1.00

Num Zeta 2
0.50

Den Zeta 2
0.25

‘win 2
4205

Comp Fase - Constantes de Tiempo

T1 - ler Fase Adelanta (s)
1.000

T2 - ler Fase Atrasa (s)
1.000

T3 - 2da Fase Adelanta (s)
1.000

T4 - 2da Fase Atrasa (s)
1.000

T5 - 3ra Fase Adelanta (s)
1.000

TE - 2ra Fase Atrasa (s)
1.000

T7 - 4tz Faze Adelanta (s)
1.000

TE - 4tz Fase Afrasa (s)
1.000

Secundario

PasaBajo/Seguimiento Rampa

TI1 - Const. Tiempo (s)
0.00

TI2 - Const. Tiempo (s)
1.00

TI2 - Const. Tiempo (s)
0.10

Tr - Const. Tiempo ()
0.50

N - Exp. Num

1

M- Exp. Den

5

Filtrado Pasa Alto/lntegracion

Tw1 - Const. Tiempo (s)
1.00

Tw2 - Const. Tiempo (s)
1.00

Tw3 - Const. Tiempo (s)
1.00

Filtros Torsionales
Mum Zeta 1
0.50

Den Zeta 1
0.25

in 1
4205

Calculo Frec Del Rotor

g Cuadratura
0.000

Entrada de Potencia
Kpe
1.00

Twd - Const. Tiempo (s)
1.00

H - Inercia
1.00

Num Zeta 2
0.50

Den Zeta 2
0.25
Wn2
4205

Comp Fase - Constantes de Tiempo

T1 - 1er Fase Adelanta (s)
1.000

T2 - ler Fase Atrasa (s)
1.000

T3 - 2da Fase Adelanta (s)
1.000

T4 - Zda Fase Atrasa (s)
1.000

T5 - 3ra Fase Adelanta (s)
1.000

TE - 3ra Fase Arasa (s)
1.000

T7 - 4tz Fase Adelanta (s)
1.000

T&- 4tz Fase Atrasa (s)
1.000

DECS-150

Figura 13-12. Pantalla de parametros PSS
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Limitador de Salida

Primario
Limitacion Salida PSS
Limite Superior
0.000

Limite Inferior
0.000

Ganancia Estabilizador
Kz
0.00

Limitador Tensidn Terminal
Constante de Tiempo ()
1.000

Referencia
1.000

Filtro de Limpiado Limitador Logico
Tiempo Mormal
10.00

Tiempo Limite
0.30

Limitador de Salida Lagico
Limite Superior

0.020

Limite Inferior

-0.020

Retardo de Tiempo
0.50

Secundario

Limitacidn Salida PSS
Limite Superior

0.000

Limite Inferior

0.000

Ganancia Estabilizador
Kz
0.00

Limitador Tensidn Terminal
Constante de Tiempo (2)
1.000

Referencia
1.000

Filtro de Limpiado Limitador Lagico
Tiempo Normal
10.00

Tiempo Limite
0.30

Limitador de Salida Lagico
Limite Superior

0.020

Limite Inferior

-0.020

Retardo de Tiempo
050

Figura 13-13. Pantalla del limitador de salida de PSS
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14 » Sintonizacion de estabilidad

La sintonizacion de estabilidad de la maquina en el DECS-150 se logra a través del calculo de los
parametros PID. PID significa Proporcional, Integral, Derivada. La palabra proporcional indica que la
respuesta de la salida del DECS-150 es proporcional o relativa a la diferencia del cambio observado.
Integral significa que la salida del DECS-150 es proporcional a la cantidad de tiempo en que se observa
una diferencia. La accion integral elimina la compensacion. Derivada significa que la salida del DECS-
150 es proporcional al cambio requerido para el régimen de excitacién. La accion derivada evita el
exceso de excitacion.

Precaucion

Toda la sintonizacién de estabilidad debe llevarse a cabo sin carga en
el sistema, de lo contrario, podria dafiarse el equipo.

AVR Mode (Modo AVR)

Ruta de navegacién de BESTCOMSPIus®: Explorador de Configuracion, Parametros Operativos,
Ganancia, AVR

Se dispone de dos conjuntos de ajustes de PID para optimizar el rendimiento dadas dos condiciones
operativas diferentes, como seria con el estabilizador del sistema eléctrico de potencia (Power System
Stabilizer, PSS) en servicio o fuera de servicio (solo en aplicaciones del generador). Un controlador
rapido ofrece rendimiento transitorio 6ptimo con el PSS en servicio, mientras que un controlador mas
lento puede aportar atenuacion mejorada de las primeras oscilaciones cuando el PSS estéa fuera de
linea.

Los ajustes de estabilidad de AVR primarios y secundarios de BESTCOMSP/us se muestran en la Figura
14-1.

Ajustes de estabilidad predefinidos

Veinte conjuntos predefinidos de ajustes de estabilidad estan disponibles con el DECS-150. Los valores
de PID correspondientes se implementan en funcion de la frecuencia nominal seleccionada de la
magquina (consulte el capitulo Configuracion) y la combinacién de las constantes de tiempo de la
magquina (T’do) y del excitador (Texc) seleccionadas de la lista de opciones de ganancia. (El valor
predeterminado de la constante de tiempo del excitador es la constante de tiempo de la maquina dividido
por seis).

Hay ajustes adicionales disponibles para eliminar los efectos del ruido en la diferenciacién numérica
(constante de tiempo derivada de AVR Taq) y definir el nivel de ganancia del regulador de tension del
algoritmo PID (Ka).

Ajustes de estabilidad personalizados

El ajuste de la estabilidad se puede adaptar para obtener un rendimiento transitorio éptimo de la
maquina. La seleccion de una opcién de ganancia primaria “personalizada” permite la entrada de las
ganancias personalizadas proporcional (Kp), integral (Ki) y derivada (Kaq).

Al configurar la ganancia de estabilidad, tenga en cuenta las siguientes pautas:

e Silarespuesta transitoria tiene demasiado exceso, reduzca la Kp. Si la respuesta transitoria es
demasiado lenta y el exceso es insuficiente o nulo, aumente la Kp.

e Siel tiempo para alcanzar el estado estable es excesivamente largo, aumente la Ki.
e Silarespuesta transitoria tiene demasiadas oscilaciones, aumente la Ka.

DECS-150 Sintonizacién de especialidad
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AVR
Primaria Secundario
AVR AVR
Kp - Ganancia Proporcional Kp - Ganancia Proporcional
80.000 80.000
Ki - Ganancia Integral Ki - Ganancia Integral
20.000 20.000
Kd - Ganancia Derivativa Kd - Ganancia Derivativa
10.000 10.000
Td- Constante de Tiempo Dernivativa Td- Constante de Tiempo Dernivativa
0.00 0.00
Ka - Ganancia de Lazo (Ka Recomendadao) Ka - Ganancia de Lazo (Ka Recomendadao)
0.100 0.198 0.100 0.198
Pre-Ajustes PID Pre-Ajustes PID
Opcién Ganancia Primaria Opcién Ganancia Secundaria
Al'v'ledtda—v Calculador de PID Primario | Al'v'ledtda—v Calculador de PID Secundario
Auto Ajuste
AutoAjustar

Figura 14-1. Pantalla AVR

Calculadora de PID

Se accede a la calculadora de PID haciendo clic en el botén de calculadora de PID (consulte la Figura) y
solo esta disponible cuando la opcidn de ganancia primaria es “Personalizada”. La calculadora de PID
(Figura 14-2) calcula los pardametros de ganancia Kp, Ki y Ka en funcion de las constantes de tiempo de la
maquina (T’do) y la constante de tiempo del excitador (Te). Si no se conoce la constante de tiempo del
excitador, se puede forzar al valor predeterminado que es la constante de tiempo de la maquina dividida
por seis. Un campo de ajuste con constante de tiempo derivada (T4) permite eliminar los efectos de ruido
en la diferenciacién numérica. Un campo de ajuste de ganacia de regulador de tension (Ka) define el nivel
de ganancia del regulador de tension del algoritmo PID. Los parametros calculados e ingresados pueden
aplicarse al cerrar la calculadora de PID.

La informacién sobre la maquina aparece en la lista de registros PID donde puede agregar o quitar
registros.

Un grupo de ajustes puede guardarse con un nombre Unico y agregarse a una lista de registros de ajuste
de ganancia disponibles para la aplicacién. Al completar la sintonizacion de estabilidad, los registros no
deseados pueden quitarse de la lista de registro.

Precaucion

Los valores de PID calculados o definidos por el usuario deben
implementarse Unicamente después de que el usuario haya verificado
que sean correctos. Si los nimeros de PID son incorrectos, pueden
producir un desempefio deficiente del sistema o dafios en el equipo.

Sintonizacién de especialidad DECS-150
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Primary Calculador PID

Datos de Control de Excitacidn Parametros de Ganancias
Informacién General _ Kp - Ganancia Proporcional
|
T'do - Constante de Tiempo del Gen. _ Ki - Ganancia Integral
2.00 -
_ Kd - Ganancia Derivativa
[T Usar Tiempo Excitador Por Defecto Constante 000 T Gl T B e
Te - Constante de Tiempo del Excitador
033 - 0.100 Ka - Ganancia de Lazo

Lista de Grabacidn PID
Informacién General Kp Ki Kd Td Ka Tdo Te

: 834.827 141.313 13.510 0.00 0100 200 0.33

Figura 14-2. Pantalla de calculadora de PID primaria

Sintonizacion automatica

La sincronizacion automatica solo aplica a las aplicaciones del generador. Durante la puesta en marcha,
es probable que no conozca los parametros del sistema de excitacion. Con estas variables
desconocidas, el proceso de puesta en marcha tradicionalmente consume grandes cantidades de tiempo
y combustible. Con el desarrollo de la sintonizacidon automatica, los parametros del sistema de excitacion
ahora se identifican automaticamente y las ganancias de PID se calculan utilizando algoritmos bien
desarrollados. La sintonizacién automatica del controlador de PID reduce en gran medida el tiempo y el
costo de la puesta en marcha.

Se accede a la funcion de sintonizacion automatica al hacer clic en el botdn Sintonizacion automatica
(Figura). BESTCOMSPIus® debe permanecer en el Modo activo para comenzar el proceso de
Sintonizacién automatica. La ventana de sintonizacién automatica (Figura 14-3) brinda opciones para
seleccionar el Modo de disefio de PID y el Modo de entrada de potencia. Cuando se seleccionan los
ajustes deseados, se hace clic en el botdn Iniciar sintonizaciéon automatica para que comience el
proceso. Una vez completado el proceso, haga clic en el botén Guardar ganancias de PID (Primarias)
para guardar los datos. El menu Archivo contiene opciones para la importacion, exportacion e impresiéon
de archivos de grafico (*.gph).

Precaucion

Los valores de PID calculados por la funcion de Sintonizacion
automatica deben implementarse unicamente después de que el
usuario haya verificado que sean aptos. Si los nimeros de PID son
incorrectos, pueden producir un desempefio deficiente del sistema o
dafos en el equipo.

DECS-150 Sintonizacién de especialidad
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I8 Auto Tuning | S|
archivo
Modo Disefio PID
[Cancelacién Polo Cero | =
Ganancia de Lazo
Modo Potencia de Entrada Cogstaic de liemo
PMG Externo - Tensian del Generador
1.2 T T T T
T ]
0.8 b
08 T A PP ]
0.4 | :
Auto Ajustar Resultados: PID oo Lo O SRR SR ]
Ganancia Proporcional (Kp) 00 J I I I I
) 0.0 0.2 0.4 0.6 0.2 1.0 1.2
Ganancia Integral (Ki)
q T 3
Ganancia Derivativa (Kd)
Salida Regulador
Ganancia de Laza (Ka) 1.2 r r r r r r T r T . r r T r r r T

Muto Ajustar Resultados: Constartes de Tiempo

Excitader (Te)

Generador (Tda) 08 Lo SR b ST L -

Figura 14-3. Pantalla Sintonizacion automatica

Modo FCR

Ruta de navegaciéon de BESTCOMSPIus®: Explorador de Configuracion, Parametros Operativos,
Ganancia, FCR

La sintonizacion de estabilidad puede adaptarse para un desempefio 6ptimo durante el funcionamiento
en modo de regulacién de corriente de campo.

Los ajustes de estabilidad de FCR de BESTCOMSP/us se ilustran en la Figura 14-4.

Ajustes de estabilidad del modo FCR
El DECS-150 basa su salida de corriente de campo actual en los siguientes ajustes.

La ganancia proporcional (Kp) se multiplica por el error entre el punto de ajuste de corriente da campo y
el valor de corriente de campo real. La disminucion de K, reduce el exceso en la respuesta transitoria. El
aumento de Kp acelera la respuesta transitoria.

La ganancia integral (Ki) se multiplica por la integral del error entre el punto de ajuste de corriente y la
corriente de campo real. El aumento de Ki reduce el tiempo para alcanzar un estado estable.

La ganancia derivada (K4) se multiplica por la derivada del error entre el punto de ajuste de corriente y el
valor de corriente de campo real. El aumento de K, reduce las oscilaciones en la respuesta transitoria.

Hay ajustes adicionales de estabilidad de FCR que eliminan los efectos del ruido en la diferenciacién
numeérica (constante de tiempo derivada Tq) y definir el nivel de ganancia del regulador de tension del
algoritmo PID (Ka) con el calculo de ganancia recomendado.

Sintonizacién de especialidad DECS-150
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FCR
FCR
Kp - Ganancia Proporcional (Kza Recomendada)
10.000 D.198

Ki - Ganancia Integral
50.000

Kd - Ganancia Denivativa
0.000

Td- Constante de Tiempo Derivativa
0.00

Ka - Ganancia de Lazo
0.100

Figura 14-4. Pantalla FCR

Otros modos y funciones

Ruta de navegacién de BESTCOMSPIus®: Explorador de Configuracion, Parametros Operativos,
Ganancia, var, PF, OEL, UEL, SCL

Los ajustes de sintonizacion de estabilidad de los modos de Var y Factor de potencia se proporcionan en
el DECS-150 con los ajustes de sintonizacién de estabilidad de los limitadores, la funcion de igualacién
de tensién y la respuesta de tension del campo principal.

La Figura 14-5 ilustra estos ajustes tal como aparecen en BESTCOMSP/us.

Modo VAr

El ajuste de ganancia integral (Ki) ajusta la ganancia integral del modo Var que determina la
caracteristica de la respuesta dinamica del DECS-150 ante la modificacién de un punto de ajuste de var.

La ganancia de bucle (Kg) ajusta el nivel de ganancia en bucle aproximado del algoritmo de PID para el
control de var.
Modo de factor de potencia

La ganancia integral ajusta (Ki) la ganancia integral del modo de Factor de potencia, que determina la
caracteristica de la respuesta dinamica del DECS-150 ante la modificacién de un punto de ajuste del
factor de potencia.

La ganancia de bucle (Kg) ajusta el nivel de ganancia en bucle aproximado del algoritmo de PID para el
control del factor de potencia.
Limitacion de sobreexcitacion (OEL)

La ganancia integral (Ki) ajusta la velocidad de respuesta del DECS-150 durante una condicion de
sobreexcitacion.

La ganancia de bucle integral (Kg) ajusta el nivel de ganancia en bucle aproximado del algoritmo de PID
correspondiente a la funcidn del limitador de sobreexcitacion.
Limitaciéon de subexcitacién (UEL)

La ganancia integral (Ki) ajusta la velocidad de respuesta del DECS-150 durante una condicion de
subexcitacion.

La ganancia de bucle (Kg) ajusta el nivel de ganancia en bucle aproximado del algoritmo de PID
correspondiente a la funcion del limitador de subexcitacion.

DECS-150 Sintonizacién de especialidad
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Limitador de corriente del estator (SCL)
La ganancia integral (Ki) ajusta el régimen de limitacion de corriente del estator del DECS-150.

La ganancia de bucle (Kg) ajusta el nivel de ganancia en bucle aproximado del algoritmo de PID
correspondiente a la funcion del limitador de corriente del estator.

Igualacion de tension

La ganancia integral (Ki) ajusta la velocidad a la cual el DECS-150 iguala la tensién de la maquina con la
tension del bus.

var, PF, OEL, UEL, SCL

var OEL SCL
Ki - Gananciza Integral Ki - Gananciz Integral Ki - Ganancia Integral
0100 10.000 1.000

Kg - Ganancia de Lazo
1.000

FP
Ki - Ganancia Integral
0.100

Kg - Ganancia de Lazo
1.000

Kg - Ganancia de Lazo
0.100

UEL
Ki - Gananciza Integral
0.100

Kg - Ganancia de Lazo
0.500

Kg - Ganancia de Lazo
0.200

Coincidencia de Tensian
Kg - Ganancia de Lazo
0.050

Figura 14-5. Pantalla Var, PF, OEL, UEL, SCL

Sintonizacién de especialidad
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15 « Montaje

El DECS-150 normalmente se localiza dentro de la caja de conduit de la maquina. Esta disefado para el
montaje detras del panel y requiere un corte para la visualizacion del panel frontal y el acceso al enchufe
USB del panel frontal (si esta equipado para ello). El hardware de montaje suministrado contiene seis
tornillos n.° 12 que forman rosca. Los tornillos atraviesan los orificios de montaje en la caja de conducto y
se enroscan en la carcasa de plastico del DECS-150. Los tornillos estan equipados con sellos de junta
térica. El par de torsion recomendado para los tornillos de montaje de acero es de 3,95 metros-Newton
(35 pulgadas-libras). La unidad debe instalarse donde la temperatura ambiente no supere las
condiciones ambientales permitidas indicadas en el capitulo Especificaciones. Las dimensiones del
paquete deDECS-150 se muestran en la Figura 15-1. Las dimensiones de los cortes y las perforaciones
se muestran en la Figura 15-2. Las dimensiones de planos se muestran en pulgadas y milimetros (entre
paréntesis).

El montaje de proyeccién es posible con un soporte de montaje opcional. Solicite el nUmero de parte
9576500050.

Instalacion para el cumplimiento de la norma EMC

El DECS-150 debe instalarse dentro de un gabinete conectado a tierra, de metal, tipo EMC (caja de
conductos).

4 I A ]

e ]

]

[ |

11.884 ~

1=
I | =

o / v

P0097-06

+— 6.409 (163) ——— > +«—— 3.233 (82) —hl

Figura 15-1. Dimensiones del DECS-150
DECS-150 Montaje
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16 « Bornes y conectores

Todos los bornes y conectores del DECS-150 estan ubicados en el panel trasero tal como se ilustra en la
Figura 16-1. Los bornes delIDECS-150 estan compuestos por cabezales de mdltiples clavijas y una sola
linea que se acoplan a conectores extraibles conectados por el usuario. El puerto USB esta ubicado en
el panel frontal o trasero segun lo especificado por el nimero de estilo del DECS-150 Los puertos USB y
Ethernet se describen en el capitulo Comunicaciones.

Las conexiones del DECS-150 se realizan con conectores que contienen bornes de compresion por
resorte. Estos conectores se enchufan a cabezales del DECS-150. Los conectores y cabezales estan
ensamblados en cola de milano para que los conectores tengan la orientacion correcta. Los conectores y
cabezales de 15 posiciones tienen caracteristicas unicas que garantizan que un conector solo se
acoplara al cabezal correcto. Los bornes de conectores aceptan un tamafo de cable maximo de

12 AWG. Los conectores y cabezales pueden incluir conductores recubiertos de estafio o de oro.

Precaucion

Si se acoplan conductores de metales distintos, se puede producir
corrosion galvanica que podria generar pérdida de sefial.

Descripciones de los bornes

En los parrafos que figuran a continuacion se describiran los bornes del DECS-150

Entradas de suministro de potencia (3, 4, 5, GND)

Estos bornes aceptan potencia de funcionamiento monofasica o trifasica para la etapa de potencia de
excitacion del DECS-150. Se proporciona una conexion a tierra para las conexiones de potencia de
funcionamiento en el borne GND.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo Entrada y salida de potencia.

Entradas (E1, E2, E3) de deteccion de tension del Generador/Motor

La tension de deteccidn del generador/motor trifasico, obtenida de los transformadores de tension (TT)
suministrados por el usuario si fueran necesarios, se conecta a estos bornes.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo Tension y corriente.

Entradas de deteccion de tension del bus (B1, B2, B3)

La tension de detecciodn del bus trifasica, obtenida de los transformadores de potencia (TP)
suministrados por el usuario si fueran necesarios, se conecta a estos bornes.

Para obtener méas informacion, consulte el capitulo Tension y corriente.

Entradas de deteccién de corriente (IA+, IA—, IB+, IB—, IC+, IC-) del Generador/Motor

Estos bornes se conectan a transformadores de corriente (TC) suministrados por el usuario que
proporcionan tres fases de corriente de deteccién del generador/motor.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo Tensién y corriente.

Entrada de compensacion de corriente cruzada (CC+, CC-)

Estos bornes se conectan a transformadores de corriente (TC) suministrados por el usuario que
proporcionan senal de compensacién de corriente cruzada.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo Tension y corriente.

DECS-150 Bornes y conectores
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Salida (de campo) de potencia (F+, F-)
La potencia de excitacion se suministra al campo a través de estos bornes.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo Entrada y salida de potencia.

Entrada de accesorio (I+, |-, V+, V=)

Estos bornes aceptan una sefal de control analégico externo para el control auxiliar del punto de ajuste
de regulacion.

Para obtener mas informacién, consulte el capitulo Control auxiliar.

Entradas de contacto (IN1, IN2, IN3, IN4, IN5, IN6, IN7, IN8, COM)
Las entradas de contacto programables de 1 a 8 se aplican a estas entradas.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo Entradas y salidas de contacto.

Salida de supervision (WD1, WD2, WD3)
Las conexiones de salida de supervision se realizan en el sitio de estos bornes.

Para obtener méas informacion, consulte el capitulo Entradas y salidas de contacto.

Salidas programables (OC1, OC2)
Las conexiones de salida programable se realizan en el sitio de estos bornes.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo Entradas y salidas de contacto.

Salida del disparo de derivacion del disyuntor ST+, ST-)

Esta salida proporciona un conmutador electrénico con una capacidad de 100 mAdc que puede utilizarse
para controlar un disyuntor de circuito externo.

Entradas de seguimiento externo (GND, C2L, C2H)

Un segundo DECS-150 se conecta a estos terminales con el propdsito de realizar un seguimiento del
punto de ajuste.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo Regulacién.

Bornes y conectores DECS-150
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Figura 16-1. Terminales del DECS-150
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17 « Conexiones tipicas

En este capitulo, se proporcionan diagramas de conexiones tipicas que se podran utilizar como guia al
efectuar el cableado del DECS-150 para comunicacion, entradas y salidas de contacto, deteccion y
potencia de servicio.

Las conexiones tipicas para aplicaciones de generador con derivacion se muestran en la Figura 17-1.
Las conexiones tipicas para las aplicaciones de generador alimentado por PMG se muestran en la Figura
17-2. Las conexiones tipicas para aplicaciones de generador alimentado por estacion se muestran en la
Figura 17-3. Las conexiones tipicas para aplicaciones de motores alimentados por estacion se muestran
en la Figura 17-4. Se muestran las conexiones de deteccion de voltaje trifasico delta. Las notas de dibujo
de la Figura 17-1 a la Figura 17-4 corresponden a las descripciones encontradas en la Tabla 17-1.

Tabla 17-1. Descripciones de los diagramas de conexiones tipicas

Nota de s
. L 2 Descripcion
ilustracion

1 Opcional: ICRM-7 (Mddulo de reduccion de corriente de irrupcion), n.° de pieza de
Basler 9387900103.

2 Entrada de potencia de servicio (puente). Para la potencia monofasica, omita la
conexién de una fase. Consulte Entrada de potencia para obtener informacién sobre
los regimenes de potencia de servicio.

3 Entrada de deteccién de tensién de la maquina. Se necesita un transformador de
tension si la tension de la linea supera los 600 V c.a.

Entrada de compensacioén de corriente cruzada, 1 Ac.a. 0 5 Ac.a.

5 Las conexiones son necesarias solo si se utilizan las funciones de igualacién de
tension o verificacion de sincronizacion.

6 Las etiquetas indican las funciones que la légica programable predeterminada asigna
a las entradas y salidas de contacto.

7 La Salida de disparo de derivacién del disyuntor proporciona un conmutador con una
capacidad de 100 mAdc para accionar un disyuntor de circuito externo.

8 Enchufe hembra USB tipo B para comunicacion local temporal.

Precaucion
Conforme a las pautas establecidas en las normas USB, el puerto
USB de este dispositivo no esta aislado. Para evitar danos en una PC
o computadora portatil conectada, el DECS-150 debe estar
correctamente conectado a tierra.

9 Puerto de comunicacion via Ethernet que utiliza el protocolo de comunicacion
Modbus.

10 La entrada de accesorio acepta la tensién o la corriente. Consulte el capitulo Control
auxiliar para obtener mas informacion.

11 Se recomiendan los fusibles tipo Bussman KTK-15 o equivalentes.

12 Puerto de comunicacion CAN2 utilizado para comunicarse con un segundo DECS-150
para el seguimiento externo.

DECS-150 Conexiones tipicas
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Figura 17-1. Conexiones tipicas de DECS-150 para aplicaciones de generadores accionados por derivacion

Main field Campo principal
Machine Maquina
To load A carga

Station power

Estacion de alimentacion

ABC Rotation shown

Se muestra rotacion de ABC

Exciter field Campo del excitador
Accessory input Entrada accesoria
Watchdog Vigilancia

Alarm Alarma

Output 2 Salida 2

Future enhancement

Mejora futura

Breaker shunt

Derivacion de disyuntor

Trip output (100 Ma max.)

Salida de disparo (100 Ma max.)

Programmable contact inputs

Entradas de contacto programables

USB type B USB tipo B
Raise Aumentar
Lower Disminuir

Voltage matching

Igualacion de tension
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Figura 17-2. Conexiones tipicas de DECS-150 para aplicaciones de generador alimentado por PMG

Main field Campo principal
Machine Maquina
To load A carga

Station power

Estacion de alimentacion

ABC Rotation shown

Se muestra rotacion de ABC

Exciter field Campo del excitador
Accessory input Entrada accesoria
Watchdog Vigilancia

Alarm Alarma

Output 2 Salida 2

Future enhancement

Mejora futura
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Trip output (100 Ma max.)
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Entradas de contacto programables

USB type B USB tipo B
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Figura 17-3. Conexiones tipicas de DECS-150 para aplicaciones de generador alimentado por estacion

Main field Campo principal
Machine Maquina
To load A carga

Station power

Estacion de alimentacion

ABC Rotation shown

Se muestra rotacion de ABC

Exciter field Campo del excitador
Accessory input Entrada accesoria
Watchdog Vigilancia

Alarm Alarma

Output 2 Salida 2

Future enhancement

Mejora futura

Breaker shunt

Derivacion de disyuntor

Trip output (100 Ma max.)

Salida de disparo (100 Ma max.)

Programmable contact inputs

Entradas de contacto programables

USB type B USB tipo B
Raise Aumentar
Lower Disminuir

Voltage matching

Igualacion de tension
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Figura 17-4. Conexiones tipicas DECS-150 para aplicaciones de motor con estacion
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18 « Software BESTCOMSPIus®

BESTCOMSPIus® es una aplicacion para PC basada Windows® que ofrece una interfaz gréafica de
usuario (GUI) facil de usar para los productos de comunicacién de Basler Electric. EIl nombre
BESTCOMSPIus es la abreviatura en inglés de Basler Electric Software Tool for Communications,
Operations, Maintenance, and Settings.

BESTCOMSPIus le da al usuario un medio con el que puede establecer y controlar el DECS-150 con
solo marcar y hacer clic con el ratdn. Las capacidades de BESTCOMSPIus hacen que la configuracién
de uno o varios controladores DECS-150 sea rapida y eficiente. Una de las ventajas principales de
BESTCOMSPIus es que se puede crear un esquema de ajustes, guardar en un archivo y luego cargarlo
en el DECS-150 cuando el usuario lo crea conveniente.

BESTCOMSPIlus utiliza complementos, lo que le permite al usuario gestionar varios productos de Basler
Electric diferentes. El complemento del DECS-150 se abre dentro del intérprete de 6rdenes (shell)
principal de BESTCOMSPlus.

El mismo esquema légico predeterminado que se envia con el DECS-150 se incorpora a
BESTCOMSPIus mediante la descarga de los ajustes y la I6gica de DECS-150. Esto le da al usuario la
opcion de desarrollar un archivo de ajustes personalizados mediante la modificacion del esquema logico
predeterminado o la creacién de un esquema unico desde cero.

La légica programable de BESTlogic™ Plus se utiliza para programar la légica del DECS-150 para
elementos de proteccidén, entradas, salidas, alarmas, etc. Esto se logra mediante el método arrastrar y
soltar. El usuario puede arrastrar elementos, componentes, entradas y salidas a la grilla del programa y
hacer conexiones entre ellos para crear el esquema légico deseado.

BESTCOMSPIus también permite descargar los archivos COMTRADE estandares de la industria para
analizar los datos de oscilografia almacenados. Se puede hacer un analisis detallado de los archivos de
oscilografia usando el software BESTwave™.

Figura 18-1 ilustra los componentes tipicos de la interfaz de usuario del complemento del DECS-150 con
BESTCOMSPlus.

DECS-150 Software BESTCOMSPIus®
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Figura 18-1. Componentes tipicos de la interfaz de usuario
Instalacion

El software BESTCOMSPIus esta basado en de Microsoft®. El programa de configuracién que instala
BESTCOMSPIus en su PC también instala el complemento del DECS-150 y la version requerida de .NET
Framework (si no la tiene instalada). EIl BESTCOMSPIus opera con sistemas que usan Windows® 7
SP1, Windows 8.1, Windows 10 version 1607 (Edicidon de aniversario) o posterior, y Windows 11. Las
recomendaciones de sistema para .NET Framework y BESTCOMSPIus se enumeran en la Tabla 18-1.

Tabla 18-1. Recomendaciones de sistema para BESTCOMSP/us y .NET Framework

Tipo de sistema | Componente Recomendacién
32/64 bits Procesador 2,0 GHz
32/64 bits RAM 1 GB (minimo), 2 GB (recomendado)
200 MB (si .NET Framework ya esta instalado en la PC)
32/84 bit Disco duro 4,5 GB (si .NET Framework no esta instalado en la PC)
4,5 GB (si .NET Framework no esta instalado en la PC)

Para instalar y ejecutar BESTCOMSPIus, el usuario de Windows debe tener derechos de Administrador.
Es posible que los usuarios de Windows que posean derechos limitados no tengan suficiente acceso
para guardar archivos en determinadas carpetas.

Instalacion del BESTCOMSPIus

Nota

No conecte un cable USB hasta que se complete la configuracion
correctamente. Si conecta un cable USB antes de que finalice la
configuracién, puede causar errores.

1. Descargue BESTCOMSPIus desde www.basler.com.

BESTCOMSPIus®Software DECS-150
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2. Haga clic en el botén de instalacion de BESTCOMSP/us. La utilidad de instalacion instala
BESTCOMSPIus, .NET Framework (si aun no esta instalado), el controlador USB y el complemento
DECS-150 para BESTCOMSPIus en su PC.

Una vez finalizada la instalaciéon de BESTCOMSPIus, se agrega la carpeta Basler Electric al menu de
programas de Windows. Puede acceder a esta carpeta haciendo clic en el botén Inicio de Windows y
luego accediendo a la carpeta Basler Electric dentro del menu Programas. La carpeta Basler Electric
contiene un icono que inicia BESTCOMSPIus cuando se le hace clic.

Alimentacién del DECS-150 a través del puerto USB

El DECS-150 puede alimentarse parcialmente desde un puerto USB cuando no se aplica potencia de
entrada. Las siguientes capacidades son funcionales en este modo:

e Lainterfaz de ajustes funcionara segun lo previsto.
e Los ajustes y todos los informes pueden descargarse de la unidad.
e Los ajustes y el firmware pueden cargarse en la unidad.

Las siguientes capacidades no funcionaran de este modo:

e Regulacién de tensién

e Comunicacion via Ethernet

e Medicion (incluido el panel de alarma)
Si la unidad es alimentada parcialmente por USB seguido de una aplicacion de potencia de entrada, es
probable que la conexion USB deba restablecerse eliminando y reinsertando el conector USB. Del

mismo modo, si una conexion USB se establece durante la aplicacion de potencia de entrada, es
probable que la conexion USB deba restablecerse eliminando y reinsertando el conector USB.

Conecte el DECS-150 e inicie BESTCOMSPIlus®

El complemento del DECS-150 es un modulo que se ejecuta dentro del intérprete de 6rdenes de
BESTCOMSPIus. El complemento del DECS-150 contiene ajustes especificos operativos y ldgicos solo
para el DECS-150.

Conexion de un cable USB

El controlador USB se copi6 en su PC durante la instalacion de BESTCOMSPIus y se instalé
automaticamente después de encender el DECS-150. El progreso de la instalacion del controlador de
USB se muestra en el area de la barra de tareas de Windows. Windows le informara cuando la
instalacion esté completa.

Conecte un cable USB entre la PC y su DECS-150. Aplique la potencia de funcionamiento (segun la
tabla de estilos en el capitulo Introduccién) en los bornes traseros 3, 4 y 5 del DECS-150Espere a que
finalice la frecuencia de arranque.

Precaucion

Conforme a las pautas establecidas en las normas USB, el puerto
USB de este dispositivo no esta aislado. Para evitar dafos en una PC
o computadora portatil conectada, el DECS-150 debe estar
correctamente conectado a tierra.

DECS-150 Software BESTCOMSPIus®
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Nota

En algunos casos, el Asistente para encontrar nuevo hardware le
solicitara el controlador USB. Si esto sucede, dirija al asistente a la
siguiente carpeta:

C:\Program Files\Basler Electric\USB Connect Driver\

Inicio de BESTCOMSPIus®

Para iniciar BESTCOMSPIus, haga clic en el botoén Inicio, sefiale Programas, Basler Electric, y luego
haga clic en el icono BESTCOMSPIus. Durante el arranque inicial, aparece la pantalla Seleccion de
idioma de BESTCOMSPIus (Figura 18-2). Puede elegir ver esta pantalla cada vez que inicie
BESTCOMSPIus o puede seleccionar un idioma preferido y esta pantalla se eludira en el futuro. Haga
clic en Aceptar para continuar. Esta pantalla se puede acceder en otro momento, seleccionando
Herramientas y Seleccionar idioma en la barra de menu.

[ BESTCOMSPlus® Seleccionar Idioma

Deutsch

English Durante Amanque de BESTCOMSFlus®.
I;—HE i: _

francais @ Ver Cuadro de Didlogo
Portugués
PYCCKIRA

et (w14 1Bk

() Utilizar el Idioma Seleccionado

Figura 18-2. Pantalla Seleccionar idioma de BESTCOMSPlus

Se abre la ventana de la plataforma BESTCOMSPIus. Seleccione Nueva conexidon del menu desplegable
Comunicacion y seleccione DECS-150. Consulte la Figura 18-3..

(18 sesTcomspiuse =S
Archive | Comunicacion | Herramientas Ventana Ayuda
MNueva Conexion 4 Muevo Dispositive I
BE1-11
DECS-150 L\\)

DECS-250
DGC-2020
DGC-2020ES
DGC-2020HD
IEM-2020

Load Share Module
PCS5-250

RTD Module

Figura 18-3. Menu desplegable Comunicacién

Aparece la pantalla Conexién del DECS-150 que se muestra en la Figura 18-4Seleccione Conexion USB
y haga clic en Conectar.

BESTCOMSPIus®Software DECS-150
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DECS-150 Conexién

Conexidn Ethernet [IP (Direccidn : Puerto)]
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Descripcion ~ Modelo  Mimero de Serie Direccion IP Puerto COM  Nimero de Teléfono  Conexidn por Defecto

Borrar Edicidn Afiadir | Avanzado_ | [ Cerrar

Figura 18-4. Pantalla Conexién de DECS-150

Como establecer comunicacion

La comunicacion entre BESTCOMSPIus y el DECS-150 se establece haciendo clic en el botén Conectar
en la pantalla Conexién del DECS-150 (consulte Figura 18-4) o haga clic en el boton Conectar en la
barra inferior del menu de la pantalla principal de BESTCOMSPIus (Figura 18-1). Si recibe un mensaje
de error “No se puede conectar al dispositivo”, verifique que las comunicaciones estén configuradas
correctamente. Solo se permite una conexién Ethernet por vez. Descargue todos los ajustes y la légica
del relé seleccionando Descargar ajustes y légica del menu desplegable Comunicacion. BESTCOMSPIus
leera todos los ajustes y la légica del DECS-150 y los descargara en la memoria de BESTCOMSPlus.

Barras de menus

Las barras de menus se encuentran cerca de la parte superior de la pantalla BESTCOMSPIus (consulte
la Figura 18-1). La barra del menu superior tiene cinco menus desplegables. Con la barra del menu
superior, es posible gestionar los archivos de configuracion, configurar los ajustes de comunicacion,
cargar y descargar ajustes y archivos de seguridad, y comparar archivos de ajustes. La barra de menus
inferior consta de iconos a los que puede hacer clic. La barra de menus inferior se utiliza para cambiar
las vistas de BESTCOMSPIlus, abrir un archivo de ajustes, conectar o desconectar, hacer una vista
previa de la impresion de medicidn, cambiar al modo activo y enviar los ajustes después de realizar un
cambio cuando no se esta en modo activo.

Barra del menu superior (intérprete de 6rdenes de BESTCOMSPIus)
Las funciones de la barra del menu superior se enumeran y describen en Tabla 18-2.
Tabla 18-2. Barra del menu superior (intérprete de érdenes de BESTCOMSPIus®)

Elemento del menu Descripcion
Archivo
Nuevo Crea un nuevo archivo de ajustes
Abierto Abre un archivo de ajustes existente
Abrir archivo como texto Visor de archivos genéricos para archivos *.csv, *txt, etc.
Cerrar Cierra el archivo de ajustes
Guardar Guarda el archivo de ajustes

DECS-150 Software BESTCOMSPIus®



9492672990

Elemento del menu

Descripcion

Guardar como

Guarda el archivo de ajustes con un nombre diferente

Exportar a archivo

Guarda Ajustes como un archivo *.csv

Imprimir

Abrir el menu de impresion

Propiedades

Muestra las propiedades de un archivo de ajustes

Historial

Muestra el historial de un archivo de ajustes

Archivos recientes

Abre un archivo abierto previamente

Salir

Cierra el programa BESTCOMSPIus

Comunicacioén

Nueva conexion

Elija un dispositivo nuevo o DECS-150

Cerrar seleccion

Cierra la comunicacion entre BESTCOMSP/us y DECS-150

Descargar ajustes y logica del
dispositivo

Descarga los ajustes operativos y l6gicos desde el dispositivo

Cargar ajustes y légica al dispositivo

Carga los ajustes operativos y légicos al dispositivo

Cargar ajustes a dispositivo

Carga los ajustes operativos al dispositivo

Cargar légica a dispositivo

Carga los ajustes légicos al dispositivo

Descargar seguridad de dispositivo

Descarga los ajustes de seguridad desde el dispositivo

Cargar seguridad a dispositivo

Carga los ajustes de seguridad al dispositivo

Configure (Configuracion)

Ajustes de Ethernet

Cargar archivos de dispositivo

Carga el firmware al dispositivo

Herramientas

Seleccionar idioma

Seleccione el idioma de BESTCOMSPIus

Configurar contrasefa de archivo

Proteccion mediante contrasefia de un archivo de ajustes

Comparar archivos de ajustes

Compara dos archivos de ajustes

Exportacién automatica de medicion

Exporta los datos de medicidn segun el intervalo definido por el
usuario

Registro de eventos - Ver

Ver el registro de eventos de BESTCOMSPIus

Registro de eventos: Creacion de
registros prolijos

Habilitar/inhabilitar registros prolijos

Registro de eventos: Creacion de
registros prolijos de las
comunicaciones

Habilitar/inhabilitar registros prolijos de las comunicaciones

Establecer shell predeterminado

Seleccione la vista predeterminada del producto para
BESTCOMSPIus. Las opciones incluyen vista clasica, vista
actualizada o vista combinada.

Generar certificado (esta funcion no
aplica al DECS-150)

Genera un certificado

Dispositivos aceptados (esta funcion
no aplica al DECS-150)

Ver y eliminar dispositivos aceptados

Ayuda

Buscar actualizaciones

Busca actualizaciones de BESTCOMSPIus en Internet

Buscar ajustes de actualizaciones

Activa o cambia la busqueda automéatica de actualizaciones

Sobre

Muestra informacion general, detallada y del sistema

Barra del menu inferior (complemento del DECS-150)

Las funciones de la barra del menu inferior se enumeran y describen en Tabla 18-3.

BESTCOMSPIus®Software DECS-150
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Tabla 18-3. Barra del menu inferior (complemento del DECS-150)

Boton Menu Descripcion

Ver Le permite visualizar el Panel de medicidn, el Panel de ajustes o Mostrar la
informacion de ajustes. Abre y guarda espacios de trabajo. Los espacios de
trabajo personalizados hacen que el cambio entre tareas sea mas facil y mas
eficaz.

Abrir Archivo Abre un nuevo archivo de ajustes.

Conectar/Desconectar | Abre la pantalla Conexion de DECS-150, la cual le permite conectarse al
DECS-150 a través de un puerto USB o Ethernet. También se utiliza para
desconectar un DECS-150 conectado.

Vista previa de Se visualiza la pantalla Vista previa de impresion cuando se muestra la

medicion impresion de la medicion. Haga clic en el botén de la impresora para enviar
la a una impresora.

Exportacion de Permite exportar todos los valores de medicién a un archivo csv *.

medicién

Opciones Muestra una lista desplegable titulada Ajustes del modo En directo, que

activa el modo En directo, en el cual los ajustes se envian automaticamente
al dispositivo en tiempo real a medida que se cambian.

Enviar ajustes Envia los ajustes al DECS-150 cuando BESTCOMSPIus no esta funcionando
en modo En directo. Haga clic en este botdn después de realizar un cambio
de ajustes para enviar el ajuste modificado al DECS-150.

Explorador de ajustes

El explorador de ajustes de BESTCOMSPIus se utiliza para navegar por la pantalla de ajustes del
complemento de DECS-150Las descripciones de estos ajustes de configuracion se organizan de la
siguiente manera:

Ajustes generals

Comunicaciones

Parametros del sistema

Configuracion de informes

Ajustes de funcionamiento

PSS

Igualacién de tension

Ajustes del codigo de red

Proteccion

Entradas programables

Salidas programables

Configuracion de alarma

Légica programable de BESTlogicPlus

Sera necesaria la configuracion légica después de hacer algunos cambios en los ajustes. Consulte el
capitulo BESTlogicPlus para obtener mas informacion.

Entrada de ajustes

Al ingresar los ajustes en el BESTCOMSPIus, cada ajuste se valida contra limites prestablecidos. Los
ajustes ingresados que no se apegan a los limites prestablecidos se aceptan, pero de les ponen
banderas de incumplimiento. La Figura 18-6 ilustra un ejemplo de ajustes con bandera que no cumplen
(localizador A) y la ventana de Validacién de ajuste localizador B) usado para diagnosticar los ajustes
con falla.

DECS-150 Software BESTCOMSPIus®
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Figura 18-5. Ajustes con bandera que no cumplen y la Ventana de validacion de ajuste

La ventana de validacion de ajuste, vista al seleccionar la pestafia de Validacién de Ajuste (localizador
C), despliega tres tipos de anuncios; errores, advertencias y mensajes. Un error describe un problema
como un ajuste que esta fuera de rango. Una advertencia describe una condicién donde los ajustes de
soporte no son validos, haciendo que otros ajustes no cumplan con los limites prestablecidos. Un
mensaje describe un problema menor de ajuste que lo resolvié de manera automatica el
BESTCOMSPIus. Un ejemplo de una condicién que dispara un mensaje es el ingreso de un valor de
ajuste con una resolucion que excede el limite impuesto por BESTCOMSPIus. En esta situacion, el valor
se redondea automaticamente y se dispara un mensaje. Cada anuncio lista un nombre con hipervinculo
para el ajuste que no cumple y un mensaje de error que describe el problema. Hacer clic en el nombre
del ajuste con hipervinculo lo lleva a la pantalla de ajuste con el ajuste causante del problema. Si hace
clic derecho en el nombre del ajuste con hipervinculo restablecera el ajuste a su valor predeterminado.

Nota

Es posible guardar un archivo de ajustes del DECS-150 en
BESTCOMSPIus con ajustes que no cumplen. Sin embargo, no es
posible cargar ajustes que no cumplen al DECS-150.

Explorador de mediciéon

Este Explorador de medicion se usa para ver los datos del sistema en tiempo real, incluso valores de
tension y corrientes, del generador, estado de entrada y salida, alarmas, informes y otros parametros.
Consulte el capitulo Medicion para obtener todos los detalles sobre el Explorador de medicion.

BESTCOMSPIus®Software

DECS-150
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Administracién de archivos de ajustes

Precaucion

Este producto incluye uno o mas dispositivos con memoria no volatil. La
memoria no volatil se utiliza para almacenar informacién (como por ejemplo,
los ajustes) que se debe preservar cuando el producto se somete a ciclos de
encendido/apagado o se reinicia. Las tecnologias establecidas con memoria
no volatil tienen un limite fisico con respecto a la cantidad de veces que se
pueden borrar y escribir. En este producto, el limite es de 100.000 ciclos de
borrado/escritura. Durante la aplicacion del producto, se deben considerar las
comunicaciones, la logica y otros factores que pueden causar escrituras
frecuentes/reiteradas de los ajustes u otra informacién que se conserva en el
producto. Las aplicaciones que dan lugar a dichas escrituras
frecuentes/reiteradas pueden reducir la vida Gtil del producto y causar la
pérdida de informacién y/o la inoperatividad del producto.

Un archivo de ajustes contiene todos los ajustes de DECS-150 incluso la légica.

Un archivo de ajustes creado en BESTCOMSP/us tendra una de dos extensiones de archivo. Los
archivos de ajustes creados en versiones 4.00.00 o posteriores reciben la extension “bst4”. Los archivos
de ajustes creados en versiones anteriores a 4.00.00 tendran la extensién “bstx”.

Es posible guardar solo la Iégica del DECS-150 que se despliega en la pantalla de la Légica programable
de BESTlogicPlus, como una légica por separado. Esta capacidad es util cuando se requiere una loégica
similar para varios sistemas DECS-150. La extension de un archivo creado en BESTCOMSPIus sera
“bsl4” (version 4.00.00 y posterior) o “bslx” (versiones anteriores a 4.00.00).

Es importante tener en cuenta que los ajustes y la l6gica se pueden cargar al dispositivo juntos o por
separado, pero siempre se descargan juntos. Para obtener mas informacién sobre los archivos de la
l6gica, consulte el capitulo BESTlogicPlus.

Coémo abrir un archivo de ajustes

Para abrir un archivo de ajustes de DECS-150 con BESTCOMSPIus, abra el menu Archivo y seleccione
Abrir. Aparece el cuadro de dialogo Abrir. Este cuadro de dialogo le permite utilizar las técnicas normales
de Windows para seleccionar el archivo que desea abrir. Seleccione el archivo y elija Abrir. También
puede abrir un archivo haciendo clic en el botdn Abrir archivo de la barra de menu inferior. Si esta
conectado a un dispositivo, se le pedira que cargue los ajustes y la Iégica desde el archivo al dispositivo
actual. Si selecciona Si, los ajustes mostrados en BESTCOMSPIus se reemplazaran por los ajustes del
archivo abierto.

Coémo guardar un archivo de ajustes

Seleccione Guardar o Guardar como en el menu desplegable Archivo. Un cuadro de dialogo le solicita
introducir un nombre de archivo y una ubicacién para guardar el archivo. Seleccione el botén Guardar
para guardar del archivo.

Coémo cargar ajustes o légica al dispositivo

Para cargar un archivo de ajustes al DECS-150, abra el archivo o cree uno nuevo usando
BESTCOMSPIus. Luego, abra el ment Comunicacion y seleccione Cargar ajustes y légica al dispositivo.
Si desea cargar los ajustes operativos sin légica, seleccione Cargar ajustes a dispositivo. Si desea cargar
la l6gica sin los ajustes operativos seleccione Cargar l6gica a dispositivo. Se le pedira que introduzca el
nombre de usuario y la contrasefia. EI nombre de usuario predeterminado es “A” y la contrasefia
predeterminada es “A”. Si el nombre de usuario y la contrasefia son correctos, comienza la carga y se
muestra la barra de progreso.

DECS-150 Software BESTCOMSPIus®
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Descargar ajustes y légica del dispositivo

Para descargar los ajustes y la I6gica del DECS-150, abra el menu Comunicacién y seleccione
Descargar ajustes y logica del dispositivo. Si los ajustes de BESTCOMSPIus han cambiado, se abrira un
cuadro de dialogo pidiéndole que guarde los cambios en los ajustes actuales. Puede elegir Si o No.
Después de haber tomado la accion requerida para guardar o descartar la Iégica actual, se inicia la
descarga. BESTCOMSPIus lee todos los ajustes y la légica desde el DECS-150 y los carga en la
memoria de BESTCOMSP/us.

Impresion de un archivo de ajustes

Para obtener una vista previa de la impresion de los ajustes, seleccione Imprimir del menu desplegable
Archivo. Para imprimir los ajustes, seleccione el icono de impresora en la esquina superior izquierda de
la pantalla Vista previa de impresion.

Comparacion de archivos de ajustes

BESTCOMSPIus tiene la capacidad de comparar dos archivos de ajustes. Para comparar los archivos,
abra el menu Herramientas y seleccione Comparar archivos de ajustes. Aparece el cuadro de diadlogo
Configuracion de la comparacion de ajustes de BESTCOMSPIus (Figura 18-7). Seleccione la ubicacion
del primer archivo en Fuente ajustes izquierda y seleccione la ubicacién del segundo archivo en Fuente
ajustes derecha. Si esta comparando un archivo de configuracidon que se encuentra en el disco duro de
la PC o en medios portatiles, haga clic en el botén de carpeta y navegue hasta el archivo. Si desea
comparar los ajustes descargados de una unidad, haga clic en el botén Seleccionar unidad para
configurar el puerto de comunicacion. Haga clic en el botén Comparar para comparar los archivos de
ajustes seleccionados.

Creacion de Comparacion de Configuracion BESTCOMSPlus®

Fuente de Configuracién lzquierda Fuente de Configuracién Derecha
@ Corfiguracién en memorna Corfiguracién en memornia
Archivo de corfiguracion en el disco @ Archivo de configuracion en el disco
Descargar la configuracidn de la unidad Descangar la configuracidn de la unidad
Fuente lzquierda descargar Seleccionar Unidad

Configuracién en memoria
Fuente Derecha descargar Seleccionar Unidad

C:\Users'briand \Desktop'.] bstx

| Comparar | | Cemar |

L

Figura 18-6. Configuraciéon de comparacion a ajustes de BESTCOMSPlus

Aparece un cuadro de didlogo que lo notifica de las diferencias encontradas. Se muestra el cuadro de
didlogo de ajustes de BESTCOMSPIus (Figura 18-8) en el cual puede ver todos los ajustes (Mostrar
todos los ajustes), ver solo las diferencias (Mostrar diferencias de ajustes), ver toda la l6gica (Mostrar
todas las rutas logicas) o ver solo las diferencias de légica (Mostrar diferencias de rutas légicas).
Seleccione Cerrar cuando termine.

BESTCOMSPIus®Software DECS-150
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.
) Comparacién de Configuracién BESTCOMSPlus & =NNCN X
() Ver Toda la Configuracian () Ver Todos los Caminos Ldgicos Mostrar todas las opciones DNP/Modbus
@ Verlals) Diferencials) de Corfiguracién  (0) Verlajs) Diferencials) de Caminos Légicos Mostrar diferencias DNP/Modbus

Incluir faltante

Configuracién en memoria C:\Users'\briand\Desktop\1.bstx
GenBusConfig.RatedPF = 0,81 # GenBusConfig.RatedPF = 0.8
GenVoltConfig.Rated Primary LL = 125 # GenVoltConfig.Rated Primary LL = 120

GenBusConfig. RatedPF = 0.81
GenBusCorfig. RatedPF = 0.8
Total : 997

Diferencias : 2
Faltante : 0

e =]

Figura 18-7. Comparacion de ajustes de BESTCOMSPlus

Actualizaciones del firmware

Debido a las mejoras futuras en las funciones del DECS-150 puede ser necesaria una actualizacion del
firmware. Dado que los ajustes predeterminados se cargan cuando se actualiza el firmware del DECS-
150 los ajustes se deben guardar en un archivo antes de actualizar el firmware.

Antes de realizar cualquier procedimiento de mantenimiento, detenga
el funcionamiento del DECS-150Consulte los diagramas
esquematicos correspondientes para asegurarse de que se hayan
realizado todos los pasos necesarios para desenergizar
correctamente y por completo el DECS-150.

Precaucion — Se perderan los ajustes

Al actualizar el firmware, los ajustes predeterminados se cargaran al
DECS-150, y se borraran los informes y los eventos. BESTCOMSPIus
se puede utilizar para descargar los ajustes y guardarlos en un
archivo de modo que se puedan restablecer después de actualizar el
firmware. Consulte Administracion de archivos de ajustes si necesita
ayuda para guardar un archivo de ajustes.

Nota

Las actualizaciones del firmware de la version 1.xx.xx a 2.xx.xx no
pueden realizarse con BESTCOMSP/us. El DECS-150 debe enviarse
a Basler Electric para poder realizar la actualizacion. Comuniquese
con la asistencia técnica para obtener mas informacion.

La ultima versién del software BESTCOMSPIus se debe descargar del
sitio web de Basler Electric y se debe instalar antes de realizar
cualquier actualizacion del firmware.

DECS-150 Software BESTCOMSPIus®
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Un paquete de dispositivo contiene el firmware del DECS-150. El firmware incrustado es el programa
operativo que controla las acciones del DECS-150. EI DECS-150 almacena el firmware en la memoria no
volatil que se puede reprogramar a través de los puertos de comunicacion.

Notas

Cuando se realiza la actualizacién del firmware, solo un DECS-150
puede estar conectado a la computadora a través del puerto USB. Si
se inicia una actualizacion del firmware cuando hay mas de una
unidad conectada a través del puerto USB, se perdera la
comunicaciéon después de que se reinicie la unidad.

Si la comunicacién USB se interrumpe durante la transferencia de
archivos al DECS-150, la carga del firmware fallara. Una vez
restablecida la comunicacion, el usuario debera reiniciar la carga del
firmware. Seleccione Cargar archivos del dispositivo del menu
desplegable Comunicacion y continie normalmente.

Actualizacion del firmware en el DECS-150

El siguiente procedimiento, que permite actualizar el firmware en el DECS-150.

1.

Saque de funcionamiento el DECS-150. Consulte los diagramas esquematicos correspondientes
para asegurarse de que se hayan realizado todos los pasos necesarios para desenergizar
correctamente y por completo el DECS-150.

Conéctese al DECS-150 con BESTCOMSPIus a través del puerto USB. Verifique la version de la
aplicacién del firmware en la pantalla Ajustes generales > Informacion del dispositivo.

Seleccione Cargar archivos del dispositivo del menu desplegable Comunicacién. Guarde los
ajustes cuando se le solicite, si lo desea.

Abra el archivo deseado del paquete del dispositivo (decs-150.bef).

Marque la casilla del Firmware de DECS-150 tal como se muestra en la Figura 18-9. Anote el
numero de version del firmware del DECS-150; esta es la versidon que se utilizara para configurar
la Version de la aplicacion en el archivo de configuracion en un paso posterior.

Haga clic en el botén Cargar y siga las instrucciones que aparecen para iniciar el proceso de
actualizacion.

Una vez terminada la carga, desconecte la comunicacion con el DECS-150.
Cargue el archivo de configuracion guardado en el DECS-150.

a. Cierre todos los archivos de configuracion.

b. En el menu desplegable Archivo, seleccione Nuevo, DECS-150.

c. Conéctese al DECS-150.

d. Una vez que se hayan leido todos los ajustes del DECS-150, abra el archivo de
configuracién guardado seleccionando Archivo, Abrir archivo en el menu
BESTCOMSPIus. Luego busque el archivo para cargar.

e. Cuando BESTCOMSPIus le pregunte si desea cargar los ajustes y la logica al
dispositivo, haga clic en Si.

f.  Sirecibe mensajes de falla en la carga e indicaciones de que la légica no es compatible
con la version del firmware, verifique que el nimero de estilo del DECS-150 en el archivo
guardado coincida con el del DECS-150 en que se carga el archivo. El nimero de estilo
del archivo de configuracion se encuentra en Ajustes generales > Numero de estilo, en
BESTCOMSPlus.

BESTCOMSPIus®Software DECS-150
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g. Siel numero de estilo del archivo de configuracion no coincide con el del DECS-150 en
que se debe cargar, desconéctese del DECS-150 y modifique el nUmero de estilo en el
archivo de configuracion. Luego repita los pasos titulados Cargar el archivo de

configuracién guardado en el DECS-150.

-

Cargador del Pagquete de Software del Dispositivo Basler Electric

Nombre del archivo del paguete

Abir... |H M\Engineerng".P SENP TCF\DECS-150%Project Outputs'Firmware\LabReleases'1.00.00.35.01_15-5-2%decs1

Estado

Archivos del paguete

DECS-150 Firmware

Cemar

-

Detalles del archivo
=~ DECS-150 Fimware
MNombre: decs150.shuc2
tipo: Firmware
i Version: 1.00.00
i Fecha de Fabricacidn: 5/29/15
Cédigo de Aticula: 5452600007

Figura 18-8. Pantalla de cargador del paquete de dispositivo

Actualizaciones de BESTCOMSPIus®

Las mejoras para el firmware deDECS-150generalmente coinciden con las mejoras para el complemento
del DECS-150 para BESTCOMSPIus. Cuando un DECS-150 esta actualizado con la ultima versién del
firmware, también se debe obtener la Ultima version de BESTCOMSPlus.

e Puede descargar la ultima version de BESTCOMSPIus en www.basler.com.

o BESTCOMSPIus busca actualizaciones de manera automatica cuando se selecciona Buscar
automaticamente en la pantalla de Ajustes de usuario Buscar actualizaciones. Se accede a esta
pantalla a través del menu desplegable Ayuda. (Se requiere una conexion a Internet).

e Puede usar la funcién manual “Buscar actualizaciones” en BESTCOMSP/us para asegurarse de
que la ultima version se instala cuando selecciona Buscar actualizaciones en el menu desplegable

Ayuda. (Se requiere una conexién a Internet).

DECS-150
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19 « BESTlogic™Plus

Precaucion

Este producto incluye uno o mas dispositivos con memoria no volatil. La
memoria no volatil se utiliza para almacenar informacién (como por ejemplo,
los ajustes) que se debe preservar cuando el producto se somete a ciclos de
encendido/apagado o se reinicia. Las tecnologias establecidas con memoria
no volatil tienen un limite fisico con respecto a la cantidad de veces que se
pueden borrar y escribir. En este producto, el limite es de 100.000 ciclos de
borrado/escritura. Durante la aplicacién del producto, se deben considerar las
comunicaciones, la logica y otros factores que pueden causar escrituras
frecuentes/reiteradas de los ajustes u otra informacion que se conserva en el
producto. Las aplicaciones que dan lugar a dichas escrituras
frecuentes/reiteradas pueden reducir la vida util del producto y causar la
pérdida de informacion y/o la inoperatividad del producto.

Introduccion

La légica programable de BESTlogic™ Plus es un método de programacion que se utiliza para
administrar las capacidades de entrada, salida, proteccion, control, supervision y generacion de informes
del Sistema de control digital de DECS-150 de Basler Electric. Cada DECS-150 tiene mdltiples bloques
l6gicos autdbnomos, que poseen todas las entradas y salidas de los componentes discretos equivalentes.
Cada bloque légico independiente interactia con entradas de control y salidas de hardware basadas en
variables ldgicas, que se definen a modo de ecuaciones con BESTlogicPlus. Las ecuaciones de
BESTlogicPlus que ingresan y se guardan en la memoria no volatil del sistema del DECS-150 integran
(conectan electrénicamente) los bloques de proteccion y control habilitados o seleccionados con las
entradas de control y las salidas de hardware. El grupo de ecuaciones légicas que define la I6gica del
DECS-150 se denomina esquema légico.

El DECS-150 tiene precargado dos esquemas ldgicos activos. Un esquema légico predeterminado se
adapta para un sistema con la opcién PSS inhabilitada, y el otro es para un sistema con PSS habilitado.
El esquema de logica predeterminada adecuado se carga segun la opcion de PSS seleccionada en el
nuamero de estilo del sistema. Estos esquemas se encuentran configurados para una aplicacion tipica de
proteccion y control de una maquina sincrona, y practicamente eliminan la necesidad de realizar una
programacion "desde cero". Los esquemas de légica predeterminada se configuran para brindar una
funcionalidad similar a la de un DECS-100. BESTCOMSPIus® se puede usar para abrir un esquema
l6gico que haya sido guardado previamente como archivo y cargarlo en DECS-150. Los esquemas
l6gicos predeterminados también se pueden personalizar en funcién de una aplicaciéon determinada. Mas
adelante en este capitulo encontrara informacion detallada sobre los esquemas légicos.

BESTlogicPlus no se utiliza para definir los ajustes operativos (modos, umbrales de activacion y retardos)
de las funciones individuales de proteccion y control. Los ajustes operativos y los ajustes l6gicos son
interdependientes, pero se programan programadas por separado. Modificar los ajustes légicos equivale
a cambiar las conexiones en un panel, y supone un procedimiento diferente al de la realizacion de los
ajustes operativos que controlan los umbrales de activacion y los retardos de un DECS-150. Se
proporciona informacion detallada sobre los ajustes de funcionamiento en otros capitulos de este manual
de instrucciones.

Generalidades de BESTIlogic™ Plus

Utilice BESTCOMSPIus para realizar los ajustes de BESTlogicPlus. Utilice el Explorador de ajustes para
abrir la estructura de la Légica programable de BESTlogicPlus, como se muestra en la Figura 19-1.

La pantalla de Légica programable de BESTlogicPlus contiene una biblioteca l6gica para abrir y guardar
archivos logicos, herramientas para crear y editar documentos logicos, y ajustes de proteccion.

DECS-150 BESTlogic™Plus
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.
I8 BESTCOMSPIus® - [DECS-150 - SettingsFile2] =RNCN X
18 Archivo Comunicacién Herramientas Ventana Ayuda - @ X
Ver- | [ Abrir Archive Q)-, Cenectar Qj Previsualizacién de Medicién [ ] Exportacidn de Medicién Opciones -
Explorador de Corfiguracién 1 x Nimero de Estilo }/ Datos Mominales }/ Info Dispositivo )/Logca Programable BESTlogi... I - X
=- DECS-150 o . . K
Biblioteca Légica ~ Proteccién » Opciones Guardar = (&) Borrar
1 x Pagina Légica 1 ]/ Pagina Ligica 2 I/ Pé&gina Logica 3 }/ Pégina Logica 4 ]/ Salidas Fisicas =
imetros O N Objetos de Entrada n
- p:r;m fos Uperativas Obijetos de Salida VAR_PF._S8LECTIM —
Objetos Fuera de Pagi
- Coincidencia de Tension AIJ 0s Fuer o ragna (=] e
i jamnag
- Proteccion e
[#- Entradas Programables pates - eUm > =
[#- Salidas Programables '
Cenfiguracién Alarma
Légica Programable BESTlogic™Plus
g E/S |Wd Componentes |Wd Elementos -
Q@ @
j/' Légica ProgramableBESTlogic™Plus Informacién sobrela (nnﬁgurac]
DECS-150.Légica Programable BESTlogic™Plus ﬁ FUERA DE LINEA

Figura 19-1. Ramificacién de l6gica programable de BESTlogicPlus

Composicion de BESTlogicPlus

Para la programacion de BESTIogicPlus se utilizan tres grupos principales de objetos. Estos grupos son
E/S, Componentes y Elementos. Si desea obtener informacion detallada respecto del uso de estos
objetos para programar BESTlogicPlus, consulte los parrafos sobre la Programacién de BESTlogicPlus.

E/S

Este grupo contiene Objetos de entrada, Objetos de salida, Objetos fuera de pagina y Alarmas. La Tabla
19-1 enumera los nombres y las descripciones de los objetos en el grupo de E/S.

Tabla 19-1. Grupo de E/S, nombres y descripciones

Nombre Descripcion ‘ Simbolo

Objetos de entrada

Légica 0 Siempre falsa (baja).

Légica 1 Siempre verdadera (alta).

Entradas fisicas

IN1 - IN8 Verdadera cuando la Entrada fisica x
esta activa.

Entradas virtuales

VIN1 - VING Verdadera cuando la Entrada virtual x Entrada - VIRTUALSWITCH1
esta activa. [ vRTUALSWITCHT |

BESTlogic™Plus DECS-150
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Nombre Descripcion Simbolo
Entradas de estado
Estado de Verdadera cuando las diferencias de Entrada de Estado
sincronizacion 25 la maquina/bus caen dentro del ajuste | PHDTECTIDNEESTA'I'USP
de cada parametro.
Activacion de Verdadera cuando se supera el Entrada de Estado

subtensién 27

umbral de activacién de subtension y
el elemento mide el tiempo para
iniciar un disparo.

| PROTECTION27PICKLIP }

Disparo de Verdadera cuando se supera el Entrada de Estado

subtensién 27 umbral de activacion de subtension | PHDTECTIDNE?TF'.IPP
durante el retardo.

Activacion de Verdadera cuando se supera el Entrada de Eztado

sobretensiéon 59

umbral de activacién de sobretension
y el elemento mide el tiempo para
iniciar un disparo.

| PROTECTIONSSPICKUP }

Disparo de Verdadera cuando se supera el Entrada de Estado
sobretension 59 umbral de activacion de sobretension | F‘HCITECTIDNEHTHJF‘P
durante el retardo.
Captacion de Verdadera cuando se supera el Entrada de Estado
sobrefrecuencia 81 | umbral de activacion de | PROTECTIONSI0PICKLP P
sobrefrecuencia y el elemento mide el
tiempo para iniciar un disparo.
Disparo de Verdadera cuando se supera el Entrada de Estado
sobrefrecuencia 81 | umbral de activacion de | PROTECTIONZ10OTRIP P
sobrefrecuencia durante el retardo.
Captacion de Verdadera cuando se supera el Entrada de Estado
subfrecuencia 81 umbral de activacién de subfrecuencia | PROTECTIONSTLUPICKLP #
y el elemento mide el tiempo para
iniciar un disparo.
Disparo de Verdadera cuando se supera el Entrada de Estado
subfrecuencia 81 umbral de activacion de subfrecuencia | PROTECTIOING] UTHJF-‘P
durante el retardo.
APC Active Verdadero cuando el modo de Control Entrada de Eztado
Activo de Potencia (APC, en inglés) APC ACTIVE
esta activo. =
APC Derivacion Verdadero cuando el modo de Enirada de Estado

activa

Derivacion del APC esta activo.

| APC_BRIDGE_ACTIVE p-

APC Habilitar Verdadero cuando el modo de Entrada de Estado

derivacién Derivacion del APC esta habilitado. | APC BRIDGE ENABLEP

Habilitar APC Verdadero cuando el modo APC esta Entrada de Estado
habilitado. APC EMABLE

APC Falla de Verdadero cuando el punto de Ajuste Entrada de Estado

comunicacion del
Modbus

de Fuente APC esta puesto para
Modbus y ha expirado el
Temporizador de Falla de Control
Remoto.

| AFC_MODBUS_COMM_FAL }

Limitador de salida
APC

Verdadero cuando el controlador de
Potencia Activa Pl esta en su limite de
potencia maximo o a minimo.

Entrada de Estado
| APC_OUTPUT_LIMIT p»

DECS-150
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Nombre

Descripcion

Simbolo

APC Comunicacion
Remota Activa

Verdadero mientras el Temporizador
de Falla de Control Remoto esta
activo. El Temporizador de Falla de
Control Remoto siempre estéa activo y
frecuentemente se restablece, cuando
las comunicaciones son buenas.

Enirada de Estado
APC_REMOTE_COMM_ACTMNE P

APC Falla de
Comunicacion
Remota

Verdadero cuando el Temporizador
de Falla de Control Remoto ha
expirado para cualquier protocolo de
comunicacion (definido por el punto
del Ajuste de Fuente).

Entrada de Estado
| APC_REMOTE_COMM_FAIL }

Modo automatico
activo

Verdadera cuando la unidad se
encuentra en modo Automatico
(AVR).

Enirada de Estado
AUTO_ACTIVE

Elementos Verdadera cuando el Elemento Entrada de Estado - CONFIGELEMENT10UTPUT
configurables 1-8 configurable x est4 activo. | Config Element 1 P
Proteccion Hay cuatro umbrales para cada uno Entrada de Estado - ConfProt1 Thresh1Pickup
configurable 1-8 de los ocho bloques de Proteccion | COMNF PROT 1 P

configurable. Cada umbral puede
ajustarse al modo Sobre o Sub, y
pueden ajustarse el limite de umbral y
el retardo de activacion. Consulte el
capitulo Proteccién de este manual
para obtener mas detalles. Cada
umbral tiene un bloque de légica
diferente para la activacion y el
disparo. La proteccion configurable
n.° 1 con sus bloques de Activacion y
disparo de umbral n.° 1 se muestra a
la derecha. El bloque de activacion es
verdadero cuando se supera el
umbral. El bloque de disparo es
verdadero cuando se supera el
umbral de bloque de activacién
correspondiente durante el retardo.

Entrada de Estado - ConfProt1 Thresh1Trip
| COMF PROT 1 }

LED personalizado

Verdadera cuando la entrada del
Ajuste del elemento logico
CUSTOM_LED es verdadero.
Consulte la seccion Elementos.

Enirada de Estado

Activacion EDM

Verdadera cuando se supera el
umbral de activacién de EDM y el
elemento mide el tiempo para iniciar
un disparo.

Enirada de Estado

EDOM_FICKUP

Disparo EDM

Verdadera cuando se supera el
umbral de activaciéon de EDM durante
el retardo.

Enirada de Estado

EDM_TRIP

Limite de corriente
de campo de la
excitatriz

Verdadera cuando la corriente de
campo es demasiado alta, lo cual
podria causar dafos en el regulador.
Esta condicion también cierra la
excitacion. Es necesario reiniciar para
comenzar nuevamente con la
regulacion.

Enirada de Estado
| EXCITERFIELDCURRENTLIMIT }

Seguimiento
externo activo

Verdadero cuando el seguimiento
externo se esta ejecutando.

Enirada de Estado
EXT_TRACKING_ACTIVE }

BESTlogic™Plus
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Nombre

Descripcion

Simbolo

Activacion de
sobretension de
campo

Verdadera cuando se supera el
umbral de activacion de sobretension
de campo y el elemento mide el
tiempo para iniciar un disparo.

Entrada de Estado
| PROTFIELDOVERVOLTAGERU }

Disparo de
sobretension de
campo

Verdadera cuando se supera el
umbral de activacion de sobretension
de campo durante el retardo.

Entrada de Estado
| PROTFIELDOVERVOLTAGETRIP }

GCC Operacioén
continua

Verdadero cuando la frecuencia y
voltaje del generador controlado estan
dentro de la region de Operacién
Continua para la Conectividad del
Cddigo de Red (GCC, en inglés).

Entrada de Estado
| GCC_CONTINUOUS_OPERATION P

GCC Inhabilitado Verdadero cuando la funcién GCC Entrada de Estado
esta inhabilitada. GCC DISABLED
Tiempo expirado Entrada de Estado

de desconexion
GCC

Verdadero cuando ha expirado
cualquier temporizador de
desconexién de Cdadigo de Red.
Permanece verdadero hasta que se

activa el temporizador de reconexion
GCC.

| GCC_DISCONNECT _TIMED_OUT p-

GCC Verdadero cuando se han cumplido Entrada de Estado
Desconectado los criterios de desconexién para | GCC DISCONNECTED P
GCC y permanece verdadero hasta =
que expira el temporizador de
reconexion GCC.
GCC Tiempo de Verdadero cuando la frecuencia del Entrada de Estado

frecuencia alta

generador controlado esta en la
region de alta frecuencia para GCC y
el temporizador esta activo.

| GCC_FREG_HI_TIMING b-

GCC Tiempo de
Frecuencia Baja

Verdadero cuando la frecuencia del
generador controlado esta en la
region de baja frecuencia para GCC y
el temporizador estéa activo.

Entrada de Estado
| GCC_FREQ_LOW_TIMING }

GCC Tiempo fuera
de rango

Verdadero cuando la frecuencia del
generador o el voltaje estan en la
region fuera de rango para GCC y el
temporizador esta activo.

Entrada de Estado
| GCC_OUT_OF_RANGE_TIMING }-

GCC Tiempo para
desconectar

Verdadero cuando esta activo
cualquiera de los temporizadores
GCC.

Entrada de Estado
| GCC_DISCONNECT TIMNG }

GCC Tiempo para
recordar

Verdadero cuando esta activo el
Temporizador GCC de reconexion.

Entrada de Estado
| GCC_RECONNECT_TIMING }

GCC Tiempo de Verdadero cuando el voltaje del Entrada de Estado

voltaje alto generador controlado esta en la | GOC VOLTS HIGH TIMING P
region de alto voltaje para GCC y el = = =
temporizador esta activo.

GCC Tiempo de Verdadero cuando el voltaje del Entrada de Estado

voltaje bajo generador controlado esta en la | GCC VOLTS LOW TIMNG P
region de bajo voltaje para GCC y el = = =
temporizador esté activo.

Generador/motor Verdadero cuando la maquina esté Entrada de Estado

por debajo de 10
Hz Activacion

operando debajo de
10 Hz y el elemento esté
temporizando hacia un disparo.

| PROTECTGENBELOWI0HZPICKUP }
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Nombre Descripcion Simbolo
Generador/motor Verdadero cuando la maquina esté Entrada de Estado
por debajo de 10 operando debajo de | PROTECTGENEELOWIOHZTRIP P
Hz Disparo 10 Hz para 100 ms.
Cadigo de red Verdadero cuando esta habilitada la Entrada de Estado
habilitado funcion de Conectividad del Cédigo | GRIDCODE ENABLED?
de red. =
Apagado del Verdadera cuando un elemento de Entrada de Estado
hardware proteccion configurado por el usuario | HardwareShutdown P
o un limitador causan un cierre
forzado.
Seguimiento Verdadera cuando se esta ejecutando Entrada de Estado
interno activo un seguimiento interno. | INT TRACKING ACTMVE P
Umbral de KW Verdadero cuando la salida de kW se Status Input
halla por debajo del Nivel de potencia | K/ THRESHOLD STA'I'US}
activa de FP (Cdédigo sin red) = =
estandar.
LFSM Activo Verdadero cuando esta activo el Entrada de Eztado
Modo sensible a frecuencias limitadas LFSM ACTIVE
(LFSM). =
Habilitacion LFSM | Verdadero cuando LFSM esta Entrada de Estado
habilitado. LFSM EMAELE
LFSM Operacion Verdadero cuando LFSM esta Entrada de Estado
normal habilitado y la frecuencia de red esta | LESM NOBMAL OPEBRATION P
dentro de la zona muerta. = =
LFSM Verdadero cuando LFSM esta Entrada de Estado
Sobrefrecuencia habilitado y la frecuencia de la red es | LFSM O ACTIVE P
activa mayor que el valor de ajuste de —
LFSM-O Banda muerta.
LFSM Verdadero cuando LFSM esta Entrada de Estado
Recuperacion habilitado y el temporizador de | LESM RECOVERY ACTIME P,
activa Recuperacion de red esta activo. = =
LFSM Verdadero cuando LFSM esta Entrada de Estado
Subfrecuencia habilitado y la frecuencia de la red es | LFSM L ACTIVE P
activa menor que el valor de ajuste de —
LFSM-U Banda muerta.
Activacion de Verdadera cuando se supera el Entrada de Estado
pérdida de umbral de activacion de Pérdida de | LDSSUFSENSINGPICKUF‘P
deteccion deteccion y el elemento mide el
tiempo para iniciar un disparo.
Disparo de pérdida | Verdadera cuando se supera el Entrada de Estado
de deteccion umbral de activacion de Pérdida de | LOSSOESENSINGTRIP P
deteccién durante el retardo.
LVRT Derivacion Verdadero cuando el Modo de Entrada de Estado
activa periodo de proteccién de baja tension VBT ACTIVE
(LVRT, en inglés) esta activo. =
LVRT Habilitar Verdadero cuando el Modo de Entrada de Eztado
derivacion derivacion LVRT esté activo. |L‘-J'F'.T ERIDGE ACTME P
LVRT Habilitacién Verdadero cuando el Modo de Entrada de Estado
derivaciéon LVRT esta habilitado. | LYRET ERIDGE ENABLE F
BESTlogic™Plus DECS-150



9492672990 19-7
Nombre Descripcion Simbolo
LVRT Falla de Verdadero cuando el Modo LVRT esta Entrada de Eztado
comunicacion del habilitado. LVET EMAELE
Modbus =
LVRT Verdadero cuando el punto de Ajuste Entrada de Estado

Comunicacion
Remota Activa

de Fuente LVRT esta puesto para
Modbus y ha expirado el
Temporizador de Falla de Control
Remoto.

| LVRT_MODBUS_COMM_FAIL p»

LVRT Falla de
Comunicacion
Remota

Verdadero cuando el Temporizador
de Falla de Control Remoto esta
activo. El Temporizador de Falla de
Control Remoto siempre esta activo y
frecuentemente se restablece, cuando
las comunicaciones son buenas.

Entrada de Estado
| LVRT_REMOTE_COMM_ACTME p

LVRT Modo de
falla remota

Verdadero cuando el Temporizador
de Falla de Control Remoto ha
expirado para cualquier protocolo de
comunicacion (definido por el punto
del Ajuste de Fuente).

Entrada de Estado
| LVRT_REMOTE_COMM_FAL p-

LVRT Derivacion
activa

Verdadero cuando ha fallado la
comunicaciéon remota LVRT.

Entrada de Estado
| REMOTE_LVRT_FAILMODE }

Modo Manual Verdadera cuando la unidad se Entrada de Estado
activo encuentra en modo Manual (FCR) | MARNUAL MTI"I.."EP
Reparto de carga Verdadero cuando el reparto de carga Entrada de Estado
de red activo de red se encuentra activo. MLS ACTIVE
Diferencia de Verdadero cuando la configuracién de Entrada de Estado

configuracion de
reparto de carga
de red

la unidad no concuerda con la
configuracion de las otras unidades
con reparto de carga habilitado.

| NLS_CONFIG_MISMATCH p»

Network Load
Share ID Missing

Verdadero cuando cualquiera de las
unidades con reparto de carga
habilitado no se detectan en la red.

Entrada de Estado
| NLS ID_MISSING }

Reparto de carga
de red con
recepcion de datos
de ID 1-16

Verdadero cuando los datos se
reciben de una unidad especifica de
la red de reparto de carga.

Entrada de Estado
| NLS_RECEVING_|D_1 }

No se recibieron
datos de reparto de
carga de red

Verdadero cuando el Reparto de
carga de red esta habilitado pero no
se reciben datos de otros dispositivos
de reparto de carga de red.

Enirada de Estado
| NO_NETWORK_LOADSHARE DATA }

Estado de reparto
de carga de red 1-
4

Este elemento funciona junto con los
elementos de difusién del reparto de
carga de red en todas las unidades de
la red. Es verdadero cuando la
entrada del elemento de difusion del
reparto de carga de red es verdadero
en otra unidad de la red.

Enirada de Estado

NLS_STATUS_1

Sobrecarga de red

Es verdadero cuando se envian
demasiados paquetes y la red
Ethernet esta sobrecargada. Cuando
es verdadero, la red Ethernet se
desactiva, pero la regulacion continua.

Entrada de Estado
NETWORK_OVERLOAD }
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Nombre Descripcion Simbolo
Balance nulo Verdadera cuando se logra el Balance Entrada de Estado
nulo en el seguimiento externo e MULL BALAMCE
interno. =
OEL Verdadera cuando el Limitador de Enirada de Estado
sobreexcitacion esta activo. CEL
Controlador de PF Verdadera cuando la unidad se Entrada de Estado
activo encuentra en modo PF
Alarma de Verdadera cuando la tension de Enirada de Estado

suministro de
potencia bajo

entrada de potencia se encuentra por
debajo del rango de funcionamiento
normal.

| PoreerSupplyLow_A M P

Preposicion activa Verdadera cuando cualquier Entrada de Estado

preposicion se encuentra activa. | OECS FREPOSITION P
Preposicion 1-3 Verdadera cuando la preposicion x Entrada de Estado
activa esté activa. | PREPOSITION 1 MITF-JEP
PSS activo Verdadera cuando el estabilizador del Entrada de Eztado
(opcional) sistema de potencia (PSS) se PSS ACTIVE

enciende y esta en funcionamiento. =
Desequilibrio de Verdadera cuando la corriente de fase Entrada de Estado
corriente del PSS se encuentra desequilibrada y el PSS | PSSCURRENTUNBALANCED P,
(opcional) esta activo.
Potencia del PSS Verdadera cuando la potencia de Entrada de Eztado
debajo del umbral entrada se encuentra por debajo del | PSSPGWEF'.BELDWHHESHDLDP
(opcional) umbral de Nivel de potencia y el PSS

esta activo.
Grupo secundario Es verdadero cuando el PSS utiliza Entrada de Estado
de PSS (Opcional) | ajustes secundarios. | PSS LSING SEC 5|:—|—|—|N.[35P
Fallo enla Verdadera con la frecuencia fuera de Entrada de Estado
velocidad del PSS rango por un periodo calculado | PSSSPEEDFAILED P,
(Opcional) internamente por el DECS-150 y con

el PSS activo.
Prueba PSS activo | Verdadera cuando se encuentra Entrada de Estado

(Opcional)

activa la sefal de prueba del
estabilizador del sistema eléctrico
(Respuesta de frecuencia).

| PSS TEST_MODE }

Limite de tension Verdadera cuando se alcanza el limite Entrada de Eztado

del PSS (opcional) | superior o inferior de tension de borne | F‘SS"-J'DLTJE'.EELIMI'I'P
calculada y con el PSS activo.

Desequilibrio de Verdadera cuando la tension de fase Entrada de Estado

tension del PSS se encuentra desequilibrada y el PSS | PSSOl TAGELUNBALANCED }

(opcional) esta activo.

SCL Verdadera cuando el Limitador de Enirada de Estado
corriente del estator esta activo.

Punto de ajuste en | Verdadera cuando el punto de ajuste Entrada de Estado

limite inferior de modo activo esta en su limite | Setpoint_At_Lower_Limit P
inferior. — =

DECS secundario Verdadero cuando la unidad actua Entrada de Estado

como DECS secundario. Falso
cuando la unidad es el DECS
principal.

| Secondary_DECS }
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Nombre

Descripcion

Simbolo

Punto de ajuste en
limite superior

Verdadera cuando el punto de ajuste
de modo activo esta en su limite
superior.

Entrada de Estado
| Setpoint_At_Upper_Limit }

Arranque suave Verdadera durante el arranque suave. Entrada de Estado
activo | SOFTSTART_ACTME P
Estado de Verdadera cuando la unidad se Entrada de Estado
arranque encuentra en modo de Arranque. | DECS START STOP P
Seguimiento de la Verdadero cuando el DECS-150 esta Entrada de Estado

pérdida de
comunicaciones

configurado como el DECS-150
secundario y ha perdido las
comunicaciones de seguimiento del
DECS-150 primario.

| TRACKING_COMMS_LOSS }

UEL Verdadera cuando el Limitador de Entrada de Estado
subexcitacion esta activo. LEL

Subfrecuencia en Verdadera cuando la Subfrecuencia o Entrada de Estado

V/Hz el Limitador de voltios/Hz esta activo. | UNDERFREQUENCYVHE *

Version Verdadero cuando hay otra unidad en Entrada de Estado

desconocida de
protocolo de
reparto de carga
dered

la red cuya version de protocolo de
reparto de carga no es la misma que
la version de protocolo de reparto de
carga de estas unidades.

| UMKNOWN_LOAD_SHARE VER }

Controlador de Var | Verdadera cuando la unidad se Entrada de Estado
activo encuentra en modo var.
Coincidencia de Verdadero cuando la coincidencia de Entrada de Estado

tension activa

tensién se encuentra activa.

| VOLTAGE_MATCHING_ACTIVE }

Objetos de salida

Salidas fisicas
OUT1y OUT2

Salidas fisicas 1y 2

Salida - OUTPUT1

Alarm

Salidas fisicas
Salida del disparo
de derivacion del
disyuntor

Salida fisica de disparo de derivacion
del disyuntor

Esta salida es un conmutador
electronico con una capacidad de
100 mAdc que puede utilizarse para
controlar un disyuntor de circuito
externo.

Salida - BreakerShunt TripOutput
|-| BreakerShuntTripOuiput |

Objetos fuera de pa

gina

Salida fuera de
pagina

Se utiliza conjuntamente con la
Entrada fuera de pagina para
transformar una salida de una pagina
I6égica en una entrada de otra pagina
l6gica. Puede maodificar el nombre de
las salidas haciendo clic con el boton
secundario y seleccionando Cambiar
el nombre de la salida. Al hacer clic
con el botdn secundario, también se
muestran las paginas donde puede
encontrar las entradas
correspondientes. Al seleccionar la

pagina, podra acceder a esa pagina.

Objetos Fuera de Pagina

I-I Test |
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Nombre

Descripcion

Simbolo

Entrada fuera de
pagina

Se utiliza conjuntamente con la Salida
fuera de pagina para transformar una
salida de una pagina légica en una
entrada de otra pagina logica. Puede
modificar el nombre de las entradas
haciendo clic con el botén secundario
y seleccionando Cambiar el nombre
de la salida. Al hacer clic con el boton
secundario, también se muestran las
paginas donde puede encontrar las
salidas correspondientes. Al
seleccionar la pagina, podra acceder
a esa pagina.

Entrada Fuera de Pagina

Test P

Alarmas

Alarma global

Verdadera cuando se establece una o
varias alarmas.

Alarma
| ALARMOUTPUT P

Elementos
configurables 1-8

Verdadera cuando se establece una
alarma de elemento configurable.

Alarma - CONFIGELEMENT1ALM
| Config Element 1 P

Alarmas
programables 1-16

Verdadera cuando se establece una
alarma programable.

Alarma - PROGRAMMAELE AL ARM_1
| Programmable Alarm 1 Name P

Componentes

Este grupo contiene Puertas légicas, Cronémetros de activaciéon y caida, Enclavamientos, Bloques de
comentarios y un contador. La Tabla 19-2 enumera los nombres y las descripciones de los objetos en el
grupo de componentes.

Tabla 19-2. Grupo de componentes, nombres y descripciones

Nombre Descripcion Simbolo
Compuertas légicas
AND Entrada | Salida
0 0 0
0 1 0 -
1 0 0
1 1 1
NAND Entrada | Salida
0 0 1
0 1 1 *
1 0 1
1 1 0
o Entrada | Salida
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 1
NOR Entrada | Salida
0 0 1
0 1 0
1 0 0
1 1 0
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Nombre Descripcion Simbolo
XOR Entrada | Salida
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 0
XNOR Entrada | Salida
0] 0 1
0 1 0
1 0 0
1 1 1
NOT Entrada | Salida
(INVERSOR) 0 1
1 0
Flanco de La salida es verdadera cuando el flanco de subida
subida de un pulso se detecta en la sefal de entrada. f
Flanco de La salida es verdadera cuando el flanco de bajada
bajada de un pulso se detecta en la sefial de entrada. 1

Cronémetros de

captacion y de desactivacion

Cronémetro de
desactivacion

Se utiliza para ajustar un retardo en la ldgica.
Para obtener mas informacién, consulte
Programacion de BESTlogicPlus, Cronémetros de
activacion y caida, mas adelante en este capitulo.

Temponzador de Excitacion (1)

Timer 1
Salida+

Cronémetro de
captacién

Se utiliza para ajustar un retardo en la légica.
Para obtener mas informacion, consulte
Programacién de BESTlogicPlus, Cronémetros de
activacion y caida, mas adelante en este capitulo.

Temponzacian =1
Temponzador de Pérdida de Sefial (2)

+ Initiate
Timer 2
Salida +

+ Initiate

Enclavamientos

Restablecer
enclavamiento
de prioridad

Cuando la entrada de Ajuste esta activada y la
entrada Reiniciar esta desactivada, el
enclavamiento quedara en el estado Ajuste
(activado). Cuando la entrada Reiniciar esta
activada y la entrada Ajuste esta desactivada, el
enclavamiento quedara en el estado Reiniciar
(desactivado). Si las entradas Ajuste y Reiniciar se
activan al mismo tiempo, un enclavamiento de
prioridad de reinicio quedara en el estado Reiniciar
(desactivado).

Temponzacian = 1
Resetear &l Cierre de Prnondad

Ajuste
Salida =
Restablecsr

Establecer
enclavamiento
de prioridad

Cuando la entrada de Ajuste esta activada y la
entrada Reiniciar esta desactivada, el
enclavamiento quedara en el estado Ajuste
(activado). Cuando la entrada Reiniciar esta
activada y la entrada Ajuste esté desactivada, el
enclavamiento quedara en el estado Reiniciar
(desactivado). Si las entradas Ajuste y Reiniciar se
activan al mismo tiempo, un enclavamiento de
prioridad definido quedara en el estado Reiniciar
(activado).

Comfigurar & Ciermre de Prnondad

Ajuste
Salida p=
Restablecsr
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Nombre Descripcion Simbolo
Otro
Bloque de Ingrese los comentarios del usuario. Bl de Obs . Loai
comentarios oque de ervaciones Logic
Contador Verdadera cuando el recuento alcanza un niumero
seleccionado por el usuario.
La entrada Recuento ascendente aumenta el ME |1|:1]
recuento cuando se recibe un ajuste verdadero. - - _
La entrada Recuento descendente disminuye el N de Disy 1
recuento cuan'dc') se recibe un ajuste verdadero. Contador Anterior
La entrada Reiniciar restablece el recuento a cero
cuando se recibe un ajuste verdadero. o
La salida Alarma es verdadera cuando el recuento Contador Siguiente Alarma p
alcanza la cantidad de disparadores.
La cantidad de disparadores es definida por el Restablecer
usuario y se encuentra en Explorador de ajustes,
Légica programable de BESTlogicPlus, Contadores
légicos.
Elementos

La Tabla 19-3 enumera los nombres y las descripciones de los elementos en el grupo de Elementos.

Tabla 19-3. Grupo de elementos, nombres y descripciones

Nombre

Descripcion

Simbolo

27

Cuando resulta verdadero, este elemento
bloguea o inhabilita la funcién de proteccién
de subtension 27.

27

+ Bloguear

potencia activa

Seleccion de nivel de | Este elemento permite seleccionar el nivel de

potencia activa.

Cuando una entrada es verdadera, se
selecciona el nivel de potencia activa
correspondiente.

Cuando las entradas no son verdaderas, el
nivel de potencia activa es 0.0.

Cuando varias entradas son verdaderas, se
selecciona el nivel de potencia activa mas
alto. Por ejemplo, si las entradas 2y 3 son
verdaderas, se selecciona el nivel 3 de
potencia activa.

ACTNE_POWER LEVH SH ECT

Mivel 1 de potencia activa selecior
Mivel 2 de potencia activa selecior
Mivel 3 de potencia activa selecior
Mivel 4 de potencia activa selecior

alarma

Restablecimiento de Cuando se ajusta como verdadera, este

elemento restaura todas las alarmas activas.

ALARM_RESET

+ Restablecsr

APC Deshabilitar
derivacion

Cuando es verdadero, este elemento
deshabilita el Modo APC de derivacion.

APC_BRIDGE _DISABILE

+ Deshabilizr

Inhabilitar APC

Cuando es verdadero, este elemento
deshabilita el Modo APC de Cddigo de red.

APC_DISABLE

+ Deshabilizr
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Nombre Descripcion Simbolo
Automatico habilitado | Cuando es verdadero, este elemento ajusta la AUTO_ENABLE

unidad en modo Automatico (AVR).

+ Hahilitar

Habilitar Auto

Cuando es Verdadero, este elemento

AUTOTRANSFER_ENABLE

Estos elementos se pueden configurar en
BESTCOMSPIlus, en Salidas programables,
Elementos configurables. El usuario puede
asignar una cadena de un maximo de 16
caracteres y configurar si los elementos
generan una alarma o solo proporcionan el
estado. Si se usa para alarma, el texto del
usuario es lo que aparecera en el registro de
eventos.

Transfer establece la unidad como secundaria. Cuando

es falso, la unidad es primaria. Hahilitar
Elemento Los elementos configurables estan CONFELMNTI
configurable 1-8 conectados al esquema légico como salidas. Conhg Hement 1

+ Hjuste

Alarma personalizada en el panel frontal.

Compensacién de Cuando es verdadero, este elemento CC_DISABLE
corriente cruzada inhabilita la compensacién de corriente

inhabilitada cruzada. Dieshabilier
LED personalizado Cuando es verdadero, este elemento ajusta la CUSTOM_LED

+ Hjuste

Estado de ldgica del
registro de datos 1-6

Cuando es verdadero, se puede seleccionar
el estado légico X y aparece en el registro de
datos y el monitor en tiempo real.

DATALOG_LOGIC_STATUS

Estado de l6gica 1
Estade de l6gica 2
Estado de logica 3
Estado de lGgica 4
Estade de logica 5

Estade de logica 6

Disparador de
registro de datos

Cuando es verdadero, este elemento activa el
registro de datos para iniciar la grabacion de
los datos.

DATALOGTRIGGER

+ Disparo

Inhabilitar caida

Cuando es verdadero, este elemento
inhabilita la caida cuando la unidad funciona
en modo AVR.

DROOP_DISABLE

+ Deshabiliar

Inhabilitar
seguimiento externo

Cuando es verdadero, este elemento
inhabilita el seguimiento externo.

EXT_TRACKING_DISABL E

+ Deshabilizr
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Nombre

Descripcion

Simbolo

Seguimiento interno
inhabilitado

Cuando es verdadero, este elemento
inhabilita el seguimiento interno.

INT_TRACKING_DISABI F

+ Deshabiliar

Congelar Salida APC

Cuando es verdadero, se congela la salida del
controlador APC PI.

Esto se puede usar con la entrada APC del
estado FALLA DE COMUNICACION
REMOTA APC cuando la comunicacion
remota falla.

FREEZE_APC_OUTPUT

+ Deshabilizr

Congelar Salida
LVRT

Cuando es verdadero, se congela la salida del
controlador LVRT.

Esto se puede usar con la entrada del estado

FALLA DE COMUNICACION REMOTA LVRT
cuando la comunicacién remota falla.

FREEZE_LVRT_OUTPUT

+ Congelar Salida LVRT

Inhabilitar cédigo de
red

Cuando es verdadero, la funcionalidad
general del Cdédigo de Red esta inhabilitada.

GRIDCODE_DISABLE

+ Deshabiliar

esta inhabilitado

Inhabilitar caida de Cuando es verdadero, este elemento LDROP_DISABLE
linea inhabilita la caida de linea cuando la unidad

funciona en modo AVR. Deshabiliar
Inhabilitar LFSM Cuando es verdadero el Cédigo de Red LFSM LFSM_DISABLE

+ Deshabilizr

Inhabilitar reparto de
carga

Este elemento permite el reparto de carga con
unidades especificas de la red inhabilitadas.
Cuando una entrada en este bloque es
verdadera, el DECS-150 ignora los datos del
reparto de carga recibidos desde esa unidad.

LOAD SHARE DISABLE

Inhabilitar unidad [0 1
Inhabilitar unidad D 2
Inhabilitar unidad |0 3
Inhabilitar unidad |0 4
Inhabilitar unidad ID &
Inhabilitar unidad ID &
Inhabilitar unidad IO 7
Inhabilitar unidad D 8
Inhabilitar unidad [0 9
Inhabilitar unidad |0 10
Inhabilitar unidad [0 11
Inhabilitar unidad |0 12
Inhabilitar unidad 1D 13
Inhabilitar unidad |0 14
Inhabilitar unidad |0 15
Inhabilitar unidad |D 16

Transferencia de
pérdida de deteccion
inhabilitada

Cuando es verdadero, este elemento
inhabilita la transferencia al modo Manual
durante una condicién de Pérdida de
deteccion.

LOS_TRANSFER_DISABLE

+ Deshabilizr
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Nombre Descripcion Simbolo
Peérdida de deteccion | Ccuando es verdadero, este elemento LOS5_OF_SENSING
inhabilita la funcién de pérdida de deteccion.
Bloguear
Disminucion Cuando se ajusta como verdadera, este LOWER_ENABLE
habilitada elemento baja el punto de ajuste activo.
Hahbilitar
LVRT Deshabilitar Cuando es verdadero, se inhabilita el modo LVRT_BRIDGE_DISABLE
derivacion de Derivaciéon LVRT.
Dieshabilir
Inhabilitar LVRT Cuando es verdadero, se inhabilita el modo LVRT_DISABLE
de LVRT.
Dieshabilitr
LVRT Selector de Cuando una entrada es verdadera, esta activo LVRT_MODE_SELECT
modo el modo de control del LVRT correspondiente.
Q(FF)

Cuando no hay entradas verdaderas, el modo

predeterminado de funcionamiento es el Q(Limite de Voltaje)
Factor de potencia. Qi

Cuando hay varias entradas verdaderas, se ely

selecciona el modo de control activo en el QTercer)

siguiente orden de prioridad: Q(PF) >
Q(Limite de voltaje) > Q(U) > Q(P) >
Q(Tercero). Por ejemplo, si las entradas
Q(Limite de voltaje) y Q(P) son verdaderas,
Q(Limite de voltaje) se vuelve el modo de
control activo. Ver el capitulo Codigo de red
para conocer los detalles.

LVRT Modo de falla Este elemento se puede usar para conmutar REMOTE_LVRT_FAILMODE
remota el modo de funcionamiento (Q(PF) o Sostener + Habil
abilitar

valor) cuando ha ocurrido una Falla de
comunicaciones remotas LVRT. Cuando se
ha detectado una Falla LVRT de
comunicaciones remotas, durante la falla, el
Modo LVRT sera controlado por el Ajuste de
modo de falla y su elemento I6gico. Cuando el
Modo de Falla de control remoto LVRT esta
ajustado en Q(PF), el modo de
funcionamiento sera Q(PF) y este elemento
I6gico no tiene efecto. Cuando el Modo de
Falla de control remoto LVRT estéa ajustado
en Sostener Valor, este elemento logico se
puede usar para ajustar el modo de operacion
durante una Falla de comunicaciones remotas
LVRT como se indica a continuacion:

e Cuando es verdadero, el Modo de Falla de
control remoto LVRT esta ajustado en
Sostener salida.

e Cuando es falso, el Modo de Falla de
control remoto esta ajustado en Q(PF).

DECS-150 BESTlogic™Plus
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Nombre

Descripcion

Simbolo

Manual habilitado

Cuando es verdadero, este elemento alterna
la unidad al modo Manual.

MANUAL _ENABIE

+ Hahilitar

Inhabilitar reparto de
carga de red

Cuando es verdadero, este elemento
inhabilita el reparto de carga de red.

NETWORK_LOAD SHARE DISABIF

+ Deshabilizr

Emision NLS

Este elemento funciona junto con la entrada
Estado del reparto de carga de red en todas
las unidades de la red. Cuando una entrada
es verdadera, la entrada de estado del reparto
de carga de red correspondiente en todas las
unidades de la red es verdadera.

NLS_BROADCAST

Salida 1
Salida 2
Salida 3
Salida 4

OEL inhabilitado en
modo manual

Cuando es verdadero, este elemento
inhabilita el OEL cuando la unidad funciona
en modo Manual.

OEL_DISABIFD_IN_MAN_MODE

+ Habiliter

OEL en linea

Cuando es verdadero, este elemento habilita
el uso del OEL cuando la unidad se considera
en linea.

OEL_ONLINE

+ Hahilitar

Ajustes secundarios
de seleccion de OEL

Cuando es verdadero, este elemento
selecciona los ajustes secundarios del OEL.

OEL_SELECT GROUP 2

+ Hahilitar

Habilitar LM en
paralelo

Cuando es verdadero, este elemento informa
a la unidad que se encuentra en linea. El
elemento deberia habilitarse cuando se cierra
52LM.

Este elemento también permite que funcionen
el UEL y la compensacion de caida, cuando
resulta verdadero.

PARALIFI ENABILE IM

+ Hahilitar

Ajustes secundarios
de seleccion de PID

Cuando es verdadero, este elemento
selecciona los ajustes secundarios del PID.

PID_SH ECT_GROUP_2

+ Hahilitar

PF/var habilitado

Cuando es verdadero, este elemento habilita
el controlador de PF y Var. El elemento de
Seleccion de Var/PF debe ajustarse a
verdadero para usar el modo var o PF.

PF_VAR_ENABIE JK

+ Hahilitar

Preposicion 1-3
habilitada

Cuando es verdadero, este elemento informa
a la unidad que puede utilizar los puntos de
ajuste para la Preposicion x.

PREPOSITION_1_ENABLE

+ Habilitar

Ajustes secundarios
de seleccion de la
proteccion

Cuando es verdadero, este elemento informa
a la unidad que puede utilizar los valores
secundarios para la proteccion.

PROTECT_SELECT_GROUP_2

+ Hahilitar
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Nombre

Descripcion

Simbolo

Control de secuencia
de PSS habilitado

Cuando es verdadero, se habilita el control de
secuencia de PSS (rotacion de fase).
(Disponible cuando el controlador esta
equipado con el Estabilizador del sistema de
potencia opcional, numero de estilo xPxxx).

P55 SEQ_CNTRL_ENABLFD

+ Hahilitar

Salida de PSS
inhabilitada

Cuando es verdadero, este elemento
inhabilita la salida del PSS. EI PSS continua
ejecutandose, pero la salida no se utiliza.
(Disponible cuando el controlador esta
equipado con el Estabilizador del sistema de
potencia opcional, numero de estilo xPxxx).

P55 _CNTRL_OUT_DISABLE

+ Deshabiliar

Control de selecciéon
de secuencia de PSS

Cuando es verdadero, la rotacion de fase se
selecciona como ACB. Falsa cuando la
rotacién de fase se selecciona como ABC.
(Disponible cuando el controlador esta
equipado con el Estabilizador del sistema de
potencia opcional, numero de estilo xPxxx).

P55 SEQ CNTRL_SH ECTION

+ Modao

Motor PPS

Cuando es verdadero, el PSS se encuentra
en modo de motor. Falsa en modo de
generador. (Disponible cuando el controlador
esta equipado con el Estabilizador del sistema
de potencia opcional, nimero de estilo xPxxx)

P55 MOTOR

+ Modao

Ajustes secundarios
de seleccion del PSS

Cuando es verdadero, este elemento
selecciona los ajustes secundarios del PSS.
(Disponible cuando el controlador esta
equipado con el Estabilizador del sistema de
potencia opcional, numero de estilo xPxxx).

PSS SELECT GROUP 2

+ Hahilitar

Aumento habilitado

Cuando es verdadero, este elemento eleva el
punto de ajuste activo.

RAISE_ENABIE

+ Hahilitar

Ajustes secundarios
de seleccion de SCL

Cuando es verdadero, este elemento
selecciona los ajustes secundarios del SCL.

SCL SELECT GROUP 2

+ Hahilitar

Ajustes secundarios
de seleccion de
arranque suave

Cuando es verdadero, este elemento
selecciona los ajustes secundarios del
arranque suave.

SOFT_START_SH ECT_GROUP 2

+ Hahilitar

la unidad.

Arranque habilitado Cuando es verdadero, este elemento START_ENABLE
enciende la unidad.
Habilitar
Detencién habilitada Cuando es verdadero, este elemento detiene STOP_ENABLE

+ Hahilitar

UEL inhabilitado en
modo manual

Cuando es verdadero, este elemento
inhabilita UEL cuando la unidad funciona en
modo Manual.

UEL_DISABLED_IN_MAN_MODE

+ Hahilitar
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Nombre

Descripcion

Simbolo

Ajustes secundarios
de seleccion de UEL

Cuando es verdadero, este elemento
selecciona los ajustes secundarios del UEL.

UH_SHECT_GROUP 2

+ Hahilitar

Subfrecuencia V/IHZ
inhabilitada

Cuando es verdadero, este elemento
inhabilita el limitador de Subfrecuencia V/Hz.

UNDERFREQUENCY VHZ DISABIF

+ Deshabilizr

Alarma programable
por el usuario 1-16

Cuando es verdadero, este elemento activa
una alarma programable.

USERAI M1

Programmable Alarm 1 Name

+ Diispamo

Modo VAR/FP

La entrada de VAR selecciona el control de
VAR, y la entrada de FP selecciona el control
del factor de potencia.

VAR_PF_MODE

Apagado

war

FP

Seleccion de VAR/FP
habilitada

Cuando es verdadero, este elemento permite
la seleccion de var y PF.

VAR PF_SH ECTION

+ Hahilitar

Igualacion de tension
inhabilitada

Cuando es verdadero, este elemento
inhabilita la igualacion de tension cuando la
unidad funciona en modo AVR.

VOLT_MATCH_DISABLE

+ Deshabiliar

Salida de vigilancia

Cuando es verdadero, este elemento abre la
salida de supervisién normalmente abierta y
cierra la salida de supervisiéon normalmente
cerrada.

WATCHDOG_OUTPUT

+ Disparmar

Esquemas Iégicos

Un esquema légico es un grupo de variables légicas escritas en forma de ecuacion, que define la
operacion de un Sistema de excitacion digital DECS-150. A cada esquema légico se le da un nombre
unico. Esto le da la posibilidad de seleccionar un esquema especifico y confiar en que el esquema
seleccionado esta en funcionamiento. Se configura un esquema légico para una aplicaciéon de proteccion
y control tipica de una maquina sincrona, y es el esquema légico activo predeterminado. Solo puede
haber un esquema logico activo en un determinado momento. En la mayoria de las aplicaciones, los
esquemas logicos programados eliminan la necesidad de una programacién personalizada. Los
esquemas légicos programados pueden ofrecer mas entradas, salidas o funciones de las que son
necesarias para una aplicacion en particular. Esto es porque se disefia un esquema preprogramado para
una gran cantidad de aplicaciones sin una programacion especial requerida. Las salidas de bloques
l6gicos innecesarias se pueden dejar abiertas para inhabilitar una funcién o se puede inhabilitar un
bloque funcional a través de los ajustes operativos.

Cuando se requiere un esquema ldgico personalizado, el tiempo de programacion se reduce al modificar
el esquema légico predeterminado.

BESTlogic™Plus
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El esquema légico activo

El DECS-150 debe tener un esquema légico activo para funcionar. Todos los controladores DECS-150
se entregan con un esquema légico activo predeterminado previamente cargado en la memoria. El
esquema légico se adapta para un sistema con la opcién de PSS inhabilitada o habilitada segun la
opcion de PSS seleccionada en el niumero de estilo del sistema. La funcionalidad de este esquema
l6gico es similar a la funcionalidad de un DECS-100. Si la configuracién del bloque funcional y la légica
de salida del esquema légico predeterminado cumplen con los requisitos de su aplicacion, solo necesita
configurar los ajustes operativos (parametros del sistema y ajustes de umbrales) antes de poner el
DECS-150 en servicio.

Envio y recuperaciéon de esquemas légicos

Retrieve a Logic Scheme from the DECS-150

Para recuperar los ajustes desde el DECS-150, el DECS-150 debe estar conectado a una computadora
a través de un puerto de comunicaciones. Una vez realizadas las conexiones necesarias, se pueden
descargar los ajustes del DECS-150 seleccionando Descargar ajustes y logica en el menu desplegable
de Comunicacion.

Send a Logic Scheme to the DECS-150

Para enviar los ajustes al DECS-150, el DECS-150 debe estar conectado a una computadora a través de
un puerto de comunicaciones. Una vez realizadas las conexiones necesarias, se pueden cargar los
ajustes del DECS-150 seleccionando Cargar ajustes y légica en el menu desplegable de Comunicacion.

Precaucion

Siempre retire el DECS-150 del servicio antes de cambiar o modificar
el esquema légico activo. Si intenta modificar un esquema légico
mientras el DECS-150 esta en servicio, podria generar salidas
inesperadas o indeseadas.

La modificacion del esquema légico en BESTCOMSPIus no pone
automaticamente ese esquema loégico como activo en el DECS-150.
El esquema modificado debe cargarse en el DECS-150. Consulte los
parrafos sobre Envio y recuperacion de esquemas l6gicos mas arriba.

Esquemas légicos predeterminados

El esquema ldgico predeterminado para los sistemas inhabilitados por PSS se muestra en la Figura 19-2
y el esquema logico predeterminado para sistemas habilitados por PSS se muestra en la Figura 19-3.
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VAR_PF_SELECTION

[[Fie p———p Habilier

PF_VAR_ENABLE JK

Entrada - INPUT7
52 J/K > . B Habilier
—
PARALLEL_ENABLE LM
Habilitsr

Entrada - INPUTE
o

~——— Habilir Voltage Matching Disabled unless

DROOF_DISABLE 52L/M (Input 8} is closed and Voltage

'\ b Deshabiliar Matching (Input €) is closed

VOLT_MATCH_DISABLE

Enirada - INPUTS -
Voltage Matchi + p Deshabiliar
LOWER_ENABLE
nirada - INPUTS = AUTO_ENABLE
= - y Entrada - INPUT1
= S [Autoote PP Habii
MANUAL_ENABLE
RAISE_ENABLE ookl
Entrada - INFUT4 = Enirada - INPUT2
B Habilitzr Manual Mode b Habilitr
PREFOSITION_1_ENABLE
Aarma Salida- OUTPUT1 Entrada- INPUT3
ALARMOUTRUT m Preposition 1 p Habilitar

Figura 19-2. Légica predeterminada inhabilitada de PSS
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VAR_PF_SELECTION

[1Fie p———p Habilier

Enirada - INFUT7

PF_VAR_ENABLE_JK
ZF» Habilitar

PARALLEL ENABLE LM

Habilitr
Entrada - INPUTE
=
P Habilitar Voltage Matching Disabled unless
DROOFP_DISABLE .
= B2L/M (Input &) is closed and Voltage
\—_J» Deshabilier Matching (Input €) is closed
VOLT_MATCH_DISABLE
= -~ Deshabilitar
Voltage Matching * - LEIED
LOWER_ENAEL E
nirada - INPUTS = AUTO_ENABLE
= L N b Habiliter Entrada - INPUT1 =
MANUAL _ENABIF
RAISE_ENABLE —_—
Entrada - INPUT4 = Enirada - INPUT2
Raise b Habilitr Manual Mode p Habilitar
PREPOSITION_1_ENABLE
Alarma Salida - OUTPUT1 Entrada - INPUT3
ALARMOUTPUT Preposition 1 P Habilier
PID_SELECT GROUP 2
Entrada de Estado
PSS_ACTIVE p Habiliar

Figura 19-3. Logica predeterminada habilitada de PSS

Programacion de BESTIlogic™ Plus

Utilice BESTCOMSPIus® para programar BESTlogicPlus. El uso de BESTlogicPlus es analogo a una
union fisica mediante cables de dos terminales discretas de DECS-150. Para programar BESTlogicPlus,
utilice el Explorador de ajustes en BESTCOMSPIus para abrir la ramificacion de la légica programable de
BESTlogicPlus, como se muestra en la Figura 19-1.

Se utiliza el método arrastrar y colocar para conectar una variable o series de variables a elementos,
componentes, salidas y entradas légicas. Para trazar una conexion o enlace entre dos puertos
(triangulos), haga clic en el botén izquierdo del ratén en el puerto, lleve la conexién a otro puerto y suelte
el botén izquierdo del ratén. Un puerto rojo indica que se requiere o que falta una conexién al puerto. Un
puerto negro indica que no se requiere una conexion al puerto. No se permite trazar una conexién o
enlace entre dos entradas o dos salidas. Solo se puede trazar una conexién o enlace a una entrada, sin
importar cual sea. Si la proximidad del punto final de la conexién o enlace no es exacta, puede unirse a
un puerto sin uso previsto.

Si se inhabilita un objeto o elemento, tendra una X amarilla. Para habilitar el elemento, navegue a la
pagina de ajustes para ese elemento. Una X roja indica que un objeto o elemento no esta disponible
segun el numero de estilo del DECS-150.

La vista de las salidas fisicas y de légica principal se puede ordenar automaticamente haciendo clic con
el boton derecho del ratén en la ventana y seleccionando Autodisefio.
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Se deben cumplir con los siguientes condiciones antes de que BESTCOMSPIus permita cargar la légica

en el
DECS-150:

e Un minimo de dos entradas y un maximo de 32 entradas en cualquier compuerta multipuerto (AND,
OR, NAND, NOR, XOR, y XNOR).

¢ Un maximo de 24 niveles légicos para cualquier ruta en particular. Una ruta que es un bloque de
entrada o un lado de salida de un bloque de elemento a través de compuertas a un bloque de salida
o un lado de entrada de un bloque de elemento. Esto es para incluir cualquiera de las compuertas
OR en la pagina Salidas fisicas, pero no los pares concordantes de bloques de salidas fisicas.

e Se permite un maximo de 256 compuertas por nivel l6gico con un maximo de 125 compuertas
permitidas por diagrama. Todos los bloques de salida y lados de entrada de bloques de elementos
estan en el nivel l6gico maximo del diagrama. Todas las compuertas se empujan hacia adelante y
hacia arriba en niveles légicos y mediante registros intermedios para llegar al bloque de salida final o
al bloque de elemento, si es necesario.

Los tres indicadores de estado estan ubicados en la esquina inferior derecha de la ventana
BESTlogicPlus. Estos indicadores muestran el Estado de almacenamiento légico, el Estado de diagrama
I6gico y el Estado de capa logica. La Tabla 19-4 define los colores para cada indicador.

Tabla 19-4. Indicadores de estado

Indicador Color Definicién
) Narania La l6gica ha cambiado desde la ultima vez que se
Estado de I2;1'Irr.1acenam|ento J guards.
dgico
(indicadO? izquierdo) Verde La légica NO ha cambiado desde la ultima vez que se
guardo.
o Rojo NO se cumple con los requisitos enumerados
Estado de diagrama légico anteriormente.
(indicador central) Verde Se cumple con los requisitos enumerados
anteriormente.
o Rojo NO se cumple con los requisitos enumerados
Estado de capa logica anteriormente.
(indicador rojo) Verde Se cumple con los requisitos enumerados

anteriormente.

Cronémetros de captacion y de desactivacion

Un cronémetro de captacién provoca una salida verdadera cuando el tiempo transcurrido es igual o
mayor al ajuste de tiempo de captacion después de que se ha producido una transicién de falso a
verdadero en la entrada Iniciar de la l6gica conectada. Cada vez que el estado de la entrada Iniciar se
convierta en falso, la salida pasara a ser falsa de inmediato.

Un cronémetro de desactivacién provoca una salida verdadera cuando el tiempo transcurrido es igual o
mayor al ajuste de tiempo de desactivacion después de que se ha producido una transicién de verdadero
a falso en la entrada Iniciar de la l6gica conectada. Cada vez que la entrada Iniciar se convierta en
verdadera, la salida pasara a ser automaticamente falsa. Consulte la Figura 19-4.

Para programar los ajustes de los crondmetros ldgicos, utilice el Explorador de ajustes en
BESTCOMSPIus® para abrir las ramificaciones de los cronémetros logicos/légica programable de
BESTIlogicPlus. Introduzca la etiqueta de Nombre que quiere que aparezca en el bloque de légica del
crondmetro. El intervalo del valor del retardo es de 0 a 250 horas en incrementos de 1 hora, de 0 a 250
minutos en incrementos de 1 minuto, o de 0 a 1800 segundos en incrementos de 0,1 segundos.

A continuacion, abra la pestafia Componentes dentro de la ventana BESTlogicPlus y arrastre un
crondmetro a la cuadricula del programa. Haga clic con el botén derecho en el cronémetro para
seleccionar el crondmetro que quiere usar, el cual se establecié anteriormente en la ramificacion
crondmetros légicos. Aparecera el cuadro de dialogo Propiedades de crondmetros logicos. Seleccione el

cronémetro que quiere usar.
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La precision de sincronizacién es de +15 milisegundos.

Initiate —,—\—
: Initiate Pickup Output : —,—\—
Pickup Time

Timer
Output ,—l
P0048-03
Initiate —\—’7
Initiat Output
OL D'|I:|onF1)g:‘jt 4upu© Dropout Time ,—l
Output ,_l

Figura 19-4. Bloques légicos de los crondmetros légicos de captacion y desactivacion

Simulador de I6gica fuera de linea

Puede utilizar el simulador de légica fuera de linea para probar su légica personalizada antes de ponerla
en funcionamiento. El estado de distintos elementos l6gicos puede conmutarse para verificar que los
estados de logica se trasladan a través del sistema segun lo previsto.

Antes de ejecutar el simulador l6gico, debe hacer clic en el botén Guardar en la barra de herramientas de
BESTlogicPlus para guardar la légica en la memoria. Los cambios en la Iégica (en lugar de cambiar el
estado) se inhabilitan cuando el simulador esté habilitado. Se seleccionan los colores haciendo clic en el
botén Opciones en la barra de herramientas de BESTlogicPlus. De manera predeterminada, Logica 0 es
de color rojo y Ldgica 1 es de color verde. Utilice el raton para hacer doble clic en un elemento légico y
cambiar su estado.

En la Figura 19-5 se muestra un ejemplo del simulador de légica fuera de linea. STOP_ENABLE es
Légica 0 (rojo) cuando la Entrada 1 es Logica 1 (verde), la Entrada 2 es Ldégica 0 (rojo) y el inversor es
Logica 1 (verde).

Entrada de Estado ( " )

PREPOSITION_1_ACTNE

Entrada de Estodo Salida - OUTPUT1
PREPOSITION_2_ACTNE s Cp{  Mam ]
STOP_ENABLE
Entrada de Estodo Entrada - INPUT1
FReroson s icne o g

Entrada - INPUT2

Manual Mode o
X

Leyenda de estada légico l |

Colores de estado l&gico

LoGIca oI
LoGIca 1 I

Se muestra cuando se inicia la simulacién légica.

Figura 19-5. Ejemplo del simulador de l6gica fuera de linea
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Administracién de archivos de BESTlogic™ Plus

Para administrar los archivos de BESTlogicPlus, utilice el Explorador de ajustes para abrir la ramificacion
de Logica programable de BESTlogicPlus. Utilice la barra de herramientas de la Logica programable de
BESTlogicPlus para administrar los archivos correspondientes. Consulte la Figura 19-6. Para obtener
informacion sobre la administracién de los archivos de ajustes, consulte el capitulo Software
BESTCOMSPIlus.

Ver~ | [ Abrir Archivo @& Conectar | @] Previsualizacion de Medicion | ] Exportacién de Medicién Opciones =

Figura 19-6. Barra de herramientas de légica programable de BESTlogicPlus

Coémo guardar un archivo de BESTlogicPlus

Después de programar los ajustes de BESTlogicPlus, haga clic en el botén Guardar para almacenar los
ajustes en la memoria.

Antes de cargar los ajustes de BESTlogicPlus en el DECS-150, debera seleccionar Guardar en el menu
desplegable de Archivo, que se encuentra en la parte superior del intérprete de 6rdenes principal de
BESTCOMSPIlus. Este paso guardara tanto los ajustes de BESTlogicPlus como los ajustes operativos en
un archivo.

El usuario también tiene la opcién de guardar los ajustes de BESTlogicPlus en un Unico archivo que
contenga solo los ajustes de BESTIlogicPlus. Haga clic en el boton desplegable Biblioteca légica y
seleccione Guardar archivo de biblioteca légica. Utilice las técnicas normales de Windows® para navegar
hasta la carpeta donde quiere guardar el archivo e introduzca un nombre de archivo.

Coémo abrir un archivo de BESTlogicPlus

Para abrir un archivo guardado de BESTlogicPlus, haga clic en el botdn desplegable Biblioteca l6gica en
la barra de herramientas de l6gica programable de BESTlogicPlus y seleccione Abrir archivo de
biblioteca logica. Utilice las técnicas de Windows para navegar hasta la carpeta donde esta el archivo.

Coémo proteger un archivo de BESTlogicPlus

Los objetos en un diagrama légico se pueden bloquear para que cuando el documento légico esté
protegido, estos objetos no se puedan modificar. El bloqueo y la proteccién son utiles cuando se modifica
el envio de archivos légicos a otro personal. No se pueden modificar el o los objetos bloqueados. Para
ver el estado de bloqueo del o de los objetos, seleccione Mostrar estado de bloqueo en el menu
desplegable Proteccion. Para bloquear el o los objetos, utilice el ratdn para seleccionar el o los objetos
que se van a bloquear. Haga clic con el botén derecho en los objetos seleccionados y seleccione Objetos
bloqueados. El candado dorado junto a el o los objetos cambiara a abierto de abierto a cerrado. Para
proteger un documento légico, seleccione Documento légico del boton desplegable Proteccion.
Establecer una contrasefia es opcional.

Coémo cargar un archivo de BESTlogicPlus

Para cargar un archivo de BESTlogicPlus al DECS-150, primero debe abrir el archivo a través de
BESTCOMSPIus® o crear el archivo usando BESTCOMSPIus. Luego, abra el ment Comunicacién y
seleccione Cargar légica.

Coémo descargar un archivo de BESTlogicPlus

Para descargar un archivo de BESTlogicPlus del DECS-150, debe abrir el mend Comunicacion y
seleccionar Descargar ajustes y logica del dispositivo. Si la Iégica de BESTCOMSPIus ha cambiado, se
abrira un cuadro de dialogo preguntandole si quiere guardar los cambios de la l6gica actual. Puede elegir
Si o No. Después de haber tomado la accion requerida para guardar o no la légica actual, se ejecuta la
descarga.

BESTlogic™Plus DECS-150
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Copia y cambio de nombre de los esquemas légicos previamente programados

La copia de un esquema de légica guardado y la asignacion de un nombre Unico se obtiene al cargar
primero el esquema de logica guardado en BESTCOMSPIus. Haga clic en el boton desplegable
Biblioteca l6gica y seleccione Guardar archivo de biblioteca légica. Utilice las técnicas normales de
Windows® para navegar hasta la carpeta donde quiere guardar el archivo nuevo e introduzca un nombre
de archivo. Los cambios no se activan hasta que los nuevos ajustes se hayan guardado y cargado en el
dispositivo.

Impresion de un archivo de BESTlogicPlus

Para hacer una vista previa de la impresion, haga clic en el icono Imprimir ubicado en la barra de
herramientas de la Légica programable de BESTlogicPlus. Si desea imprimir en una impresora,
seleccione el icono de impresora en la esquina superior izquierda de la pantalla Vista previa de
impresion.

Como borrar del diagrama légico en pantalla

Haga clic en el boton Borrar para borrar el diagrama Iégico que aparece en pantalla y volver a comenzar.

Ejemplos de BESTlogic™ Plus

Ejemplo 1: Conexiones del bloque l6gico PREPOSITION_1_ENABLE

La Figura 19-7 ilustra el bloque l6gico PREPOSITION_1_ENABLE y un bloque légico de entrada. La
preposicién 1 se habilita cuando se activa la Entrada 1.

PREPOSITION_1_ENABLE

Enirada - INPUT1

Figura 19-7. Ejemplo 1: Conexiones del bloque l6gico PREPOSITION_1_ENABLE

Ejemplo 2: Conexiones de compuerta AND

La Figura 19-8 ilustra una conexion tipica de compuerta AND. En este ejemplo, la Salida 2 se activara
cuando las Entradas 7 y 8 son verdaderas.

Enirada - INPUT7

Salida - OUTPUT2

OUTPUTZ2

Entrada - INPUTE
Woltage Matching

Figura 19-8. Ejemplo 2: Conexiones de compuerta AND

DECS-150 BESTlogic™Plus
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20 - Comunicacion

Comunicacion por USB

Un puerto USB tipo B conecta el DECS-150 con un BESTCOMSPIus que se ejecuta en una PC para la
comunicacion local. Esta forma de comunicacion es util para la configuracion de ajustes y la puesta en
servicio del sistema. El puerto USB est4 ubicado en el panel frontal o trasero segun el estilo
seleccionado, y se ilustra en el capitulo Panel frontal de este manual. Una unidad de dispositivo USB
para el DECS-150 se instala de manera automatica en su PC durante la instalacion de BESTCOMSPIus.
La informacion acerca del establecimiento de la comunicacién entre BESTCOMSPIus y el DECS-150 se
proporciona en el capitulo Software BESTCOMSPIus de este manual.

Precaucion

Conforme a las pautas establecidas en las normas USB, el puerto
USB de este dispositivo no esta aislado. Para evitar dafios en una PC
o computadora portatil conectada, el DECS-150 debe estar
correctamente conectado a tierra.

Alimentacion del DECS-150 a través del puerto USB
El DECS-150 puede alimentarse parcialmente desde un puerto USB cuando no se aplica potencia de
entrada. Las siguientes capacidades son funcionales en este modo:

e Lainterfaz de ajustes funcionara segun lo previsto.

e Los ajustes y todos los informes pueden descargarse de la unidad.

e Los ajustes y el firmware pueden cargarse en la unidad.

Las siguientes capacidades no funcionaran de este modo:

e Regulacion de tension

e Comunicacion via Ethernet

e Medicion (incluido el panel de alarma)
Si la unidad es alimentada parcialmente por USB seguido de una aplicacion de potencia de entrada, es
probable que la conexion USB deba restablecerse eliminando y reinsertando el conector USB. Del

mismo modo, si una conexion USB se establece durante la aplicacion de potencia de entrada, es
probable que la conexion USB deba restablecerse eliminando y reinsertando el conector USB.

Comunicacion con un segundo DECS-150

El puerto de interfaz CAN (red de controladores de area) (CANZ2) facilita la comunicacion entre dos
DECS-150 y habilita el seguimiento del punto de ajuste en modo de regulacién para que ocurra en una
aplicacion de DECS-150 doble o redundante. El seguimiento del punto de ajuste externo es posible entre
dos DECS-150.

Conexiones

DECS-150 Las conexiones de CAN deben realizarse con un cable de par trenzado blindado. El puerto
CAN (designado CAN 2) tiene un terminal CAN alto (C2H), un terminal CAN bajo (C2L) y un terminal
CAN de drenaje (GND). Los terminales del puerto CAN se ilustran en el capitulo Terminales y conectores
de este manual.

DECS-150 Comunicacion
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Comunicaciéon Modbus®

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Comunicaciones, Configuracion de
Modbus

DECS-150 Los sistemas de DECS-150 son compatibles con el protocolo Modbus TCP (Ethernet). DECS-
150 Los registros de la comunicacion Modbus se enumeran y definen en el capitulo Comunicacién
Modbus de este manual.

Los ajustes de Modbus para Ethernet se ilustran en la Figura 20-1.

Cuando los Ajustes de guardar automaticamente estén habilitados, los ajustes se guardan
automaticamente en la memoria no volatil después de las escrituras de Modbus. Como alternativa,
cuando se inhabilita el ajuste de Guardar automaticamente, debe escribir en el registro de Guardar todos
los ajustes Modbus para guardarlos.

Modbus Setup

Ethernet Settings
Unit ID
1

Auto Save Settings
/| Enabled

Figura 20-1. Configuracion de Modbus

Modbus Septup Configuracion de Modbus

Ethernet Settings Ajustes de Ethernet

Unit ID Id. de unidad

Auto Save Settings Ajustes de guardar automaticamente
Enabled Habilitado

Comunicacion via Ethernet

Ubicado en el panel trasero, el puerto Ethernet proporciona comunicacioén con una PC en la cual se
ejecuta BESTCOMSPIus y utiliza el protocolo Modbus TCP para la comunicacion registrada con otros
dispositivos de la red. Este puerto 10BASE-T/100BASE-TX es un conector RJ45 de ocho clavijas que se
conecta a cables de cobre trenzados y blindados de Categoria 5.

Configuraciéon de Ethernet

Al principio, debe utilizar una conexién USB en el panel frontal para configurar las comunicaciones.
1. Conecte un cable Ethernet entre el DECS-150 y su red.

Conecte un cable USB entre el DECS-150 y su computadora.

Utilice BESTCOMSPIus para conectarse al DECS-150 a través del puerto USB.

w0 DN

Seleccione Configurar Ethernet del menu desplegable Comunicacién. Si el DECS-150 esta
conectado correctamente, aparecera la pantalla Configurar puerto Ethernet, como se muestra en
la Figura 20-2.

Comunicacion DECS-150
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,

e

Configure Ethernet Port —_

Download | | Send to Device | | Close |

IP Address

n n
u u

=
=]

Default Gateway

n n n
u u u

Subnet Mask

o

p=
u

=
=

2:.

Use DHCP

Figura 20-2. Configurar puerto Ethernet

Configure Ethernet Port

Configurar puerto Ethernet

Download Descargar

Send to device Enviar al dispositivo
Close Cerrar

IP Address Direccion IP

Default Gateway

Subnet Mask

Mascara de subred

USE DCHP

UTILICE DCHP

Puerta de enlace predeterminada

DHCP (protocolo dinamico de configuracion de host) esta habilitado en forma predeterminada y le
permite al DECS-150 enviar una solicitud de difusion para obtener informacion de la configuracién. El
servidor DHCP recibe la solicitud y responde con la informacién de la configuracion. Utilice la funcién
Identificacion de dispositivos en la pantalla Conexion del DECS-150, en BESTCOMSPIus, para ubicar la
direccion IP activa del DECS-150.

Si DHCP no se utiliza, emplee BESTCOMSP/us para configurar el puerto Ethernet como se describe en
los siguientes parrafos.

Las opciones configurables de Ethernet incluyen:

Direccion IP: La direccion del protocolo de Internet que usara el DECS-150.

Puerta de enlace predeterminada: Host predeterminado que enviara datos destinados a un host
que no esta en la subred de la red.

Mascara de subred: Mascara utilizada para determinar el rango de la subred de la

red actual.

Usar DHCP: Cuando esta casilla esta seleccionada, la direccion IP, la puerta
de enlace predeterminada y la mascara de subred se configuran
automaticamente mediante DHCP. Esto solo se puede usar si la
red Ethernet tiene configurado correctamente un servidor DHCP
que esta en funcionamiento. EI DECS-150 no actua como un

servidor DHCP.

5. Obtenga los valores para estas opciones a través del administrador del sitio si el DECS-150
compartira la red con otros dispositivos.

6. Siel DECS-150 funciona en una red aislada, la direccién IP se puede escoger a partir de uno de
los siguientes rangos enumerados en la publicacion RFC 1918, Address Allocation for Private
Networks (Asignacion de direcciones para redes privadas) del IETF (Grupo de trabajo de
ingenieria de Internet).

e 10.0.0.0 - 10.255.255.255
DECS-150 Comunicacion
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e 172.16.0.0 - 172.31.255.255
e 192.168.0.0 - 192.168.255.255
Si el DECS-150 funciona en una red aislada, la mascara de subred se puede dejar como 0.0.0.0 y la

puerta de enlace predeterminada se puede elegir como cualquier direccién IP valida a partir del
mismo rango que la direccion IP del DECS-150.

Nota

La computadora que ejecuta el software BESTCOMSPIus debe estar
configurada correctamente para comunicarse con el DECS-150. La
computadora debe tener una direccién IP en el mismo rango de
subred que el DECS-150 si el

DECS-150 esta funcionando en una red privada local.

De lo contrario, la computadora debe tener una direccion IP valida
para acceder a la red y el DECS-150 debe estar conectado a un
enrutador configurado correctamente. Los ajustes de la red de la
computadora dependen del sistema operativo instalado. Consulte el
manual del sistema operativo para obtener instrucciones.

En la mayoria de las computadoras con Windows Microsoft, se puede
acceder a los ajustes de la red a través del icono Conexiones de red
ubicado dentro del Panel de control.

9492672990

7. Haga clic en el botdn Enviar a dispositivo ubicado en la pantalla Configurar puerto Ethernet. El
DECS-150 ahora esta listo para utilizarse en la red.

8. Silo desea, se pueden verificar los ajustes del DECS-150 seleccionando Descargar ajustes y
l6gica del dispositivo desde el menu desplegable Comunicacion. Los ajustes activos se
descargaran del DECS-150. Verifique que los ajustes descargados coincidan con los ajustes
enviados anteriormente.

Conexion Ethernet
1. Conecte el DECS-150 a la PC utilizando un cable Ethernet estandar.
2. Aplique la potencia operativa al DECS-150.

3. En BESTCOMSPIus®, haga clic en Comunicacion, Nueva conexién, DECS-150, o en el botén
Conexion de la barra de menu inferior. Aparece la ventana Conexion de DECS-150 que se
muestra en la Figura 20-3.

4. Siconoce la direccion IP del DECS-150, haga clic en el botdn de seleccion de la IP de conexion
via Ethernet en la parte superior de la ventana Conexién del DECS-150 e ingrese la direccién en
los campos, y haga clic en el botén Conectar.

5. Sino conoce la direccién IP, puede realizar una exploracién de busqueda de todos los
dispositivos conectados haciendo clic en el boton Ethernet de la casilla Identificacion de
dispositivos. Una vez completada la exploracion, se visualizara una ventana que contiene los
dispositivos conectados. Consulte la Figura 20-4.

Comunicacion
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r 5

DECS-150 Conexion

Conectar

©) Conexion Ethemet [IP (Direccicn : Puerto)] ‘

10

0 1

@ Conexién USB

141

2102

) Seleccionar el Dispositivo a Conectar con

Directorio de Dispositivos

Descripcion

Borrar

Modelo

Edicién

MNimero de Sere

Direccian IP

Afadir

Puerto COM  Mumero de Teléfono

Descubrimiento del Dispositivo

Explorar Para Encontrar los
Dispositivos Conectados

Conexion por Defecto

Avanzado_ l [ Cerrar

de la lista y haga clic en Agregar. Al hacer clic en Agregar todos, se agregaran todos los
dispositivos detectados de la lista al Directorio de dispositivos. El Directorio de dispositivos

Figura 20-3. Ventana Conexiéon delDECS-150

-

Descubrimiento del Dispositive

—

Numero de Serie

000
E00000008
000
HO1966526
HO1576404
E00000002
000
HO1576358
000
EQ0000001
HO0000155

IP Direccién
10.0.110.4:2102
10.0.110.39:2102
10.0.10.203:2102
10.0.22 30:2102
10.0.10.173:2102
10,0111 1172102
10.0.11.4:2102
10.0.10.172:2102
10.0.110.136:2102
10.0.12.2:2102
10.0.111.200:2102

1D del Dispositiva

DECS-150
DECS-150
DECS-150
DECS-150-USE
With Generator Simulator
DECS-150 max
DECS-150
MM's Unit
DECS-150
DECS-150
DECS-150

Actualizar

Cancelar

Figura 20-4. Ventana de identificacion de dispositivos

6. En estainstancia, también puede agregar cualquiera de los dispositivos seleccionados, o todos,
al Directorio de dispositivos. Esto evita la necesidad de explorar para la blisqueda de dispositivos
conectados cada vez que desea establecer una conexion. Simplemente seleccione un dispositivo

almacena el nombre, el modelo y la direccién de los dispositivos que ha agregado. Haga clic en
el botén de seleccidn Seleccionar dispositivo para conectar, seleccione el dispositivo de la lista

Directorio de dispositivos, y haga clic en el boton Conectar en la parte superior de la ventana

Conexion del DECS-150
DECS-150

Comunicacion
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7. Seleccione el dispositivo deseado de la lista y haga clic en Conectar. Espere hasta que se
complete la conexion.

8. El botén Avanzado muestra la ventana siguiente. Contiene opciones para habilitar la Reconexién

automatica, descargar ajustes luego de la reconexién, el retardo entre reintentos (en

milisegundos) y la cantidad maxima de intentos. Consulte la Figura 20-5.

Comunicacion

Propiedades Avanzadas Ié]

Auto Reconectar

] Habilitar

cargar los ajustes depues reconectarse

30000 5 Retardo (ms)
999999999 7 Maximo Ndamero de Intentos
Miscelaneos
=

Figura 20-5. Propiedades avanzadas, Reconexion automatica

Nota

La computadora que ejecuta el software BESTCOMSPIus debe estar
configurada correctamente para comunicarse con el DECS-150. La
PC debe tener una direccion IP en el mismo rango de subred que
DECS-150 si el

DECS-150 funciona en una red local privada.

De lo contrario, la computadora debe tener una direccion de IP valida
para acceder a la red y el DECS-150 debe estar conectado a un
enrutador configurado correctamente. Los ajustes de la red de la
computadora dependen del sistema operativo instalado. Consulte el
manual del sistema operativo para obtener instrucciones.

En la mayoria de las computadoras con Microsoft® Windows®, se
puede acceder a los ajustes de red a través del icono Conexiones de
red ubicado dentro del Panel de control.

DECS-150
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21 » Configuracion

Antes de poner en marcha el DECS-150, debe configurarse para el equipo controlado y la aplicacion.

Modo de funcionamiento

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de ajustes, Ajustes de operaciéon, modo de
operacion

El modo de operacién se puede ajustar para el generador o para el motor. Los valores de factor de
potencia y del medidor Var seran opuestos en el modo de motor. Estos ajustes se ilustran en la Figura
21-1.

Configuracion de aumento/disminucion

En modo de motor, la Configuracién de aumento/disminucién también se debe configurar.

Cuando se ajusta para Ajustar la Excitacion, la entrada de Aumento incrementa la salida del regulador, y
disminuye el var/pf. La entrada de Disminucion disminuye la salida del regulador y aumenta el var/pf.

Cuando se ajusta para Ajustar punto de ajuste, la entrada de Aumento aumenta el punto de ajuste de
excitacion y aumenta el var/pf. La entrada de Disminucién disminuye el punto de ajuste de excitacién y
disminuye el var/pf.

Operating Mode

Operating Mode
Mode

Mator mode A

Raise/Lower Configuration

Adjust Bxcitation -

Figura 21-1. Pantalla de modo de funcionamiento

Regimenes nominales de la maquina, de campo y del bus

Ruta de navegaciéon de BESTCOMS Plus®: Explorador de Configuracion, Parametros del Sistema,
Datos Nominales

Los ajustes nominales de maquina y de campo se muestran en la Figura 21-2.

Para un control y una protecciéon adecuados de la excitacién, el DECS-150 se debe configurar con los
regimenes nominales de la maquina controlada y de campo. Estos valores nominales normalmente se
muestran en la placa nominal de la maquina o se pueden obtener del fabricante de la maquina. Los
valores nominales de la maquina incluyen la tensién, la frecuencia, el factor de potencia y la potencia
aparente (kVA). La corriente de la maquina y la potencia real (kW) estan listados junto con los demas
datos nominales de la maquina como ajustes de ‘solo lectura’. Estos valores se calculan
automaticamente a partir de otros valores nominales de la maquina, ingresados por el usuario. Los
regimenes del campo requeridos incluyen la tension y la corriente sin carga CC y la tension y la corriente
de carga completa.

En las aplicaciones donde el generador estara conectado en paralelo con un bus, el DECS-150 debe
configurarse con la tension nominal del bus.

La tension de entrada de potencia de funcionamiento nominal se utiliza en los calculos de medicién.

El ajuste de temperatura ambiente determina el rango de bajo nivel en la pantalla de ajustes OEL de
sustitucion.

DECS-150 Configuracion
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Precaucion

La habilitaciéon de una salida de puente invertida con un excitador que
no requiere una salida de puente invertida ocasionara dafios en el
equipo.

Datos Nominales

Datos Nominales del Generador Datos Nominales de Campo Temperatura ambiente

Tensidn (V) Tensidn - Carga Plena (V) Temperatura ambiente

120 63.0 La temperatura ambiente méxima es de 158 grados Fahrenheit -
Corriente (4) Corriente - Carga Plena (4)

300.7 5.00

Frecuencia Tensidn - Sin Carga (V)

60 Hz - 320

FP (Factor de Potencia) Corriente - Sin Carga (&)

0.80 5.00

Escala (kVA4)

250 Datos Nominales de Bus

Tension (V)
Escala (kW) 120
50.00
Escala (kvar) Entrada de Potencia Operativa
3750 Tensidn Entrada de Potencia (V)

1200

Figura 21-2. Pantalla de Datos nominales

Configuracion y valores nominales del transformador de deteccion

Ruta de navegacion de BESTCOMS Plus®: Explorador de Configuracion, Parametros del Sistema,
Transformadores de Sensado

La configuracion del DECS-150 incluye la entrada de los valores primario y secundario para los
transformadores que suministran valores de deteccién de la maquina y del bus al DECS-150.

La pantalla Transformadores de deteccion se ilustra en la Figura 21-3.

TP de la maquina

Los ajustes de tension de los devanados primario y secundario del TP de la maquina establecen las
tensiones nominales del TP esperadas por el DECS-150. Se puede adaptar la rotacién de fase ABC o
ACB. Entre las opciones para las conexiones de la tension de la maquina se cuenta la deteccién
monofasica (entre las fases C y A) y deteccion trifasica por medio de conexiones en triangulo de tres
alambres.

TC de la maquina

Los ajustes actuales de los devanados primario y secundario del TC de la maquina establecen los
valores nominales de corriente del TC esperados por el DECS-150. La corriente de deteccion del DECS-
150 se puede obtener de la fase B Unicamente o de las tres fases de la maquina.

PT de bus

Los ajustes de tension para los bobinados primarios y secundarios del PT del bus establecen los valores
de tensiéon de PT nominal del bus que espera el DECS-150. Las opciones para las conexiones de
deteccion de tension del bus incluyen la deteccion monofasica (por las fases Ay C) y trifasica con
conexiones delta trifilares.

Configuracion DECS-150
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Transformadores de Sensado

TP Generador Configuracion de Sensado
Tensién Primaria Retacidn de Fase

120.00 ABC hd

Tensidn Secundaria Tensién del Generador

120.00 IW-D -

C ign de F
TC Generador cnexion oe rase

Caorriente Primaria Cl=A80 hd

200.00 Tensidn Barra

- hd
Corriente secundaria lB‘ND—I
1
TP Barra

Tensién Primaria
120.00

Tensién Secundaria
120.00

Figura 21-3. Pantalla de Transformadores de deteccion

Funciones de arranque

Ruta de navegaciéon de BESTCOMSPIus®: Explorador de Configuracion, Parametros Operativos,
Arranque

Las funciones de arranque de DECS-150 estan compuestas por ajustes de arranque suave tal como se
muestra en la Figura 21-4.

Arranque suave

Durante el arranque, la funcién de arranque suave evita el exceso de tension controlando la velocidad de
aumento de la tensién en bornes de la maquina (hacia el punto de ajuste). El arranque suave esta activo
en los modos de regulacion AVR y FCR. El comportamiento de arranque suave se basa en dos
parametros: el nivel y el tiempo. El nivel de arranque suave se expresa como porcentaje de la tension
nominal en bornes de la maquina y determina el valor inicial del aumento de tension de la maquina
durante el arranque. El ajuste Tiempo de arranque suave define la cantidad de tiempo que se asignara al
aumento de tension de la maquina durante el arranque. Dos grupos de ajustes de arranque suave
(primario y secundario) ofrecen un comportamiento de arranque independiente que se puede seleccionar
a través de BESTlogic™ Plus.

El ajuste de Ciclo de servicio de Arranque PWM da al usuario la capacidad de ajustar la amplitud del
pulso inicial de arranque de la salida del DECS-150 al campo de la maquina durante la secuencia de
arranque suave.

Arranque

Arrangue Suave
Ciclo de capacidad de arranque Pin/M (3%
i]

Primaria Secundario

Mivel de Arrangue Suave (%) Nivel de Arrangue Suave (%)
B 5

Tiempo de Arrangue Suave (s) Tiempo de Arrangue Suave (s)
5 5

Figura 21-4. Pantalla de arranque
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Informacioén sobre el dispositivo

Ruta de navegaciéon de BESTCOMSPIus®: Explorador de Configuracion, Ajustes Generales, Info
Dispositivo

La informacion del dispositivo incluye etiquetado de identificacién asignado por el usuario e informacion
de version de firmware de solo lectura e informacion del producto. Consulte la Figura 21-5.
Informacion acerca del firmware y el producto

La informacién acerca del firmware y el producto puede examinarse en la pestafia Info del dispositivo de
BESTCOMSPlus.

Informacién del firmware

La informacion del firmware del DECS-150 incluye el Numero de pieza de aplicacion, el Numero de
version y la Fecha de construccion. También se incluye la Version de codigo de arranque. Cuando se
configuran ajustes en BESTCOMSPIus al estar desconectado de un DECS-150, un ajuste de Numero de
version de la aplicacion esta disponible para asegurar la compatibilidad entre los ajustes seleccionados y
los ajustes reales disponibles en el DECS-150.

Informacién del producto

La informacioén del producto del DECS-150 incluye el numero de modelo del dispositivo y un nimero de
serie.
Identificacion del dispositivo

La ID de dispositivo asignada por el usuario (hasta 64 caracteres alfanuméricos) puede utilizarse para
identificar controladores del DECS-150 en informes y durante el sondeo.

Info Dispositivo

Main

Wersidn de |a aplicacidn (x =2 0 3) Mumero de Serie

>=x.04.06 & <x.05.01 |E03415709 |
Wersidn Aplicacidn Numero de Parte de Aplicacion
[3.04.06 | 3452600057 |
Version Codigo de Arrangue Nimero de Modelo
3.0001 | |DECS-150 |
Fecha Construccidn de Aplicacidn Version de seguridad

|10/15/24 |

Identificacidn
1D de Dispaositivo
DECS-150 |

Figura 21-5. Informacion sobre el dispositivo

Unidades de pantalla

Ruta de navegaciéon de BESTCOMSPIus®: Explorador de Configuracion, Ajustes Generales, Mostrar
Unidades

Al trabajar con los ajustes del DECS-150 en BESTCOMSPlus, usted tiene la opciodn de visualizar los
ajustes en las unidades de los sistemas imperial o métrico. Estos ajustes de Unidades de despliegue se
ilustran en la Figura 21-6.

Configuracion DECS-150
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Mosirar Unidades

unidades del sistema
unidades del sistema

Inglés -

DECS-150

Figura 21-6. Unidades de pantalla
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22 » Seguridad

La seguridad del DECS-150 se proporciona en forma de contrasefas que controlan los tipos de
operaciones permitidas por un usuario en particular. Las contrasefias pueden personalizarse para brindar
acceso a operaciones especificas. Hay métodos de seguridad adicionales disponibles mediante el

control de los tipos de operaciones admitidas a través de ciertos puertos de comunicaciéon del DECS-
150.

Los ajustes de seguridad se cargan y descargan por separado de los ajustes y la légica. Consulte el
capitulo Software BESTCOMSPIus® para obtener mas informacién sobre la carga y descarga de las
herramientas de seguridad.

Acceso con contrasena

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Ajustes Generales,
Configuracion Seguridad Dispositivo, Configuracion Nombre de Usuario

Puede establecer un nombre de usuario y una contrasefia para una de seis areas de acceso dentro del
DECS-150. Estas areas de acceso se detallan en Tabla 22-1 de acuerdo con el rango. Pueden utilizarse
un nombre de usuario y una contrasefia con mayor capacidad de acceso para acceder a operaciones
controladas con una contrasefia con menor capacidad de acceso. Por ejemplo, un nombre de usuario y
una contrasefia del nivel de los ajustes brindan acceso a operaciones protegidas por nombres de
usuarios y contrasefas de niveles de ajustes, operador, control y lectura. No es posible acceder a esta
pantalla en el Modo activo.

Tabla 22-1. Niveles de acceso con contraseia y descripciones

Nivel de s
Descripcion
acceso
Admin (1) Acceso para la configuracién de seguridad, los ajustes de comunicacion y
las actualizaciones de software. Incluye los niveles 2, 3,4,5y 6 a
continuacion.
Disefio (2) Acceso para crear y editar una légica programable. Incluye los niveles 3, 4,
5y 6 a continuacion.
Ajustes (3) Acceso para editar ajustes. No incluye ajustes de légica, configuracion de

seguridad, ajustes de comunicacion ni actualizaciones de software. Incluye
los niveles 4, 5 y 6 a continuacion.

Operador (4) Acceso para definir la fecha y la hora, activar y borrar registros, y editar
valores de energia. Incluye los niveles 5 y 6 a continuacion.

Control (5) Acceso para cambiar puntos de ajuste, aumentar y disminuir, restablecer
alarmas y preposiciones. Incluye el nivel 6 a continuacion.

Lectura (6) Acceso para leer todos los parametros, las mediciones y los registros del
sistema. Sin acceso de escritura.

Ninguno (7) Nivel de acceso mas bajo. Se deniegan todos los accesos.

Creacién y configuracion de contrasena

Los nombres de usuario y las contrasefias se crean y configuran en BESTCOMSP/us en la pantalla
Configuracion de nombre de usuario (Figura 22-1) en Ajustes generales > Configuracion de seguridad
del dispositivo. Para crear y configurar un nombre de usuario y una contrasefia, siga estos pasos:

1. En el explorador de ajustes del BESTCOMSPIus, seleccione Configuracion del nombre de
usuario. Esta seleccién se encuentra en Ajustes generales, Configuracion de seguridad del
dispositivo. Cuando se le indique, ingrese un nombre de usuario de “A” y una contrasena de “A”
e inicie sesion. El nombre de usuario y la contrasefia predeterminados de fabrica permiten el

DECS-150 Seguridad
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acceso de nivel de administrador. Se recomienda encarecidamente cambiar de inmediato esta
contrasena predeterminada para evitar el acceso no deseado.

2. Destaque una entrada “NO ASIGNADA” en la lista de usuarios. (Al destacar un nombre de
usuario establecido anteriormente, se visualizara la contrasefia y el nivel de acceso para el
usuario. Esto habilita la contrasefia y el nivel de acceso para la modificacién de un usuario
existente).

3. Ingrese el nombre de usuario deseado (una etiqueta de hasta 16 caracteres que puede incluir
mayusculas, minusculas, nUmeros y caracteres especiales).

4. Ingrese la contrasefa deseada (una etiqueta de hasta 16 caracteres que puede incluir
mayusculas, minusculas, nUmeros y caracteres especiales).

5. Vuelva a ingresar la contrasefa creada en el paso 4 para verificar la contrasefia.

6. Seleccione el nivel de acceso maximo permitido para el usuario (Lectura, Control, Operador,
Ajustes, Disefio o Admin).

7. Sidesea una duracién maxima para el acceso del usuario, ingrese el limite (0 a 50 000 dias). O
bien, deje el valor de vencimiento en cero.

8. Haga clic en el botén Guardar usuario para guardar los ajustes del usuario.
9. Abra el menu Comunicacion y haga clic en Cargar seguridad al dispositivo.

10. BESTCOMSPIus le notifica cuando la carga de seguridad es satisfactoria.

Lista de Usuarios Informacidn sobre el Usuario Seleccionado
Mombre del Usuaric  Mivel de Acceso Max, HNombre del Usuario
A
UNASSIGNED Leer Contraseria
UNASSIGNED Leer A
UNASSIGNED Leer

Comprobar contrasefia

A

Hivel de Acceso Maximo Otorgado

Admin. -

Dias para Vencimiento (0 - No Vencimisrnto)
0

UNASSIGNED Leer

Guardar Usuario l [ Eliminar usuario

Figura 22-1. Pantalla Configuraciéon de nombre de usuario

Seguridad del puerto

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Ajustes Generales,
Configuracion Seguridad Dispositivo, Configuracion Puerto de Acceso

Se proporciona una dimensién de seguridad adicional con la capacidad de restringir el control disponible
a través de los puertos de comunicacion del DECS-150. En cualquier momento determinado, solo podra
utilizarse un puerto con acceso de lectura o superior. Por ejemplo, si un usuario obtiene acceso para
realizar ajustes en un puerto, los usuarios de otros puertos podran obtener Unicamente acceso de lectura
hasta que el usuario con acceso de ajustes cierre su sesién. No es posible acceder a esta pantalla en el
Modo activo.

Seguridad DECS-150
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Configuracién de acceso al puerto

El acceso al puerto de comunicacion se configura en BESTCOMSPIus en la pestafia Configuracion del
puerto de acceso (Figura 22-2) del area Configuracion de seguridad del dispositivo. Para configurar el
acceso al puerto de comunicacion, siga estos pasos:

1. En el explorador de ajustes del BESTCOMSPIus, seleccione Configuracion del acceso al puerto.
Esta seleccion se encuentra en Ajustes generales, Configuracion de seguridad del dispositivo.
Cuando se le indique, ingrese un nombre de usuario de “A” y una contrasefa de “A” e inicie
sesion. El nombre de usuario y la contrasefia predeterminados de fabrica permiten el acceso de
nivel de administrador. Se recomienda encarecidamente cambiar de inmediato esta contrasefia
predeterminada para evitar el acceso no deseado.

2. Destaque el puerto de comunicacién deseado en la lista de puertos.

Seleccione el nivel de acceso no seguro del puerto (Ninguno, Lectura, Control, Operador,
Ajustes, Disefio o Admin).

4. Seleccione el nivel de acceso seguro del puerto (Ninguno, Lectura, Control, Operador, Ajustes,
Disefio o Admin).

5. Guarde la configuracién haciendo clic en el botén Guardar puerto.
6. Abra el menu Comunicacion y haga clic en Cargar seguridad al dispositivo.

7. BESTCOMSPIus® le notifica cuando la carga de seguridad es satisfactoria.

Lista de Puertos Informacién sobre el Puerto Seleccionado

Puerto Acceso No Seguro Acceso Seguro Nivel de Acceso No Sequro
BESTCOMSPlus® via Bthemet Leer Admin. [Leer -]
BESTCOMSPlus® via USB Leer Admin. Mivel de Acceso Sequro
Modbus via Ethemet Leer Admin.

Iﬁdmin. YI

Figura 22-2. Ajustes de configuracion de acceso al puerto

Controles de inicio de sesion y acceso

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Ajustes Generales,
Configuracion Seguridad Dispositivo, Control de Acceso

Hay controles adicionales disponibles para limitar el tiempo de inicio de sesion y los intentos de inicio de
sesion. Estos ajustes de control se ilustran en la Figura 22-3.
Tiempo de espera de acceso

El ajuste Retardo de tiempo de espera de acceso mantiene la seguridad al retirar el acceso con
contrasefa de manera automatica si un usuario olvida cerrar sesién. Si no se observa ningun tipo de
actividad por la duracion del ajuste del tiempo de espera de acceso, el acceso con contrasefia se retira
automaticamente.

Falla en el inicio de sesion

El ajuste Intentos de inicio de sesion limita la cantidad de veces que puede intentar un inicio de sesion. El
ajuste Ventana de tiempo de inicio de sesion limita la cantidad de tiempo permitido durante el proceso de
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inicio de sesién. Si el inicio de sesion no fue satisfactorio, el acceso se bloquea por la duracidn del ajuste
Tiempo de bloqueo de inicio de sesion.

Notificacion de sistema en uso

Cuando esta habilitada, esta funcién advierte a los usuarios que estan conectados a un sistema en
funcionamiento y que sus acciones pueden tener consecuencias graves. Aparecera una ventana
emergente en BESTCOMSPIus que mostrara un mensaje personalizado antes de autenticar un inicio de
sesion si el sistema esta en uso. Se determina que un sistema DECS-150 esta "en uso" cuando el bit
l6gico Generador por debajo de 10 Hz es FALSO y la unidad no esta en modo de Detencion.

Control de Acceso

Tiempo de Espera de Acceso Sistema en uso
Retardo (s) Sistema en uso

Habilitar

. . Mensaje
Falla Inicio de Sesion =
o . System In Use
Intentos de Inicie de Sesidn

1
Ventana de tiempo de Inicio de Sesion (s)
1
Tiempo de Blogueo de Inicio de Sesidn (s)

1

Figura 22-3. Pantalla Control de acceso

Visualizacioén del registro de seguridad

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de medicion, Informes, Registro de seguridad

ElI DECS-150 registra informacién sobre los inicios de sesion de los usuarios, incluido el puerto utilizado
para iniciar sesion, el nivel de acceso otorgado, el tipo de accion realizada y la hora de cierre de sesion,
y crea registros de seguridad. También se activara un registro cuando un usuario intente iniciar sesion
pero no lo logre debido a un nombre de usuario no valido o una contrasefa incorrecta.

Se almacena un maximo de 200 entradas en la memoria no volatil. Cuando se genera una nueva
entrada, el DECS-150 descarta la mas antigua de las 200 entradas y la reemplaza por una nueva.

Use el Explorador de medicion para abrir la pantalla Informes, Registro de seguridad. Si hay una
conexion activa con un DECS-150, el registro de seguridad se descargara automaticamente. Con el
botén Opciones, puede copiar, imprimir o guardar el registro de seguridad. El botén Actualizar se utiliza
para actualizar el registro de seguridad. El boton Borrar borra el registro de seguridad. El botén Alternar
ordenacion habilita la ordenacién. Haga clic en el encabezado de una columna para ordenarla. Consulte
la Figura 22-4.

Seguridad DECS-150
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DECS-150

[ Options | v] [ Refresh ] [ Clear ] [Toggle Sorting Sorting: Enabled

Port Usemame Accesslevel Login Time Logout Time Action
Bestcoms Via Ethernet Admin Access  2008-01-01 00:00:24.000  2008-071-07 00:05:29.672  Activate
Bestcoms Via Ethernet A Admin Access  2008-01-01 00:00:37.000  NA MNone
Bestcoms Via Ethernet A Admin Access  2008-01-01 00:00:37.418  NA None
Bestcoms Via Ethernet A Admin Access  2008-01-01 00:00:59.826 NA MNone
Bestcoms Via Ethermnet A Admin Access  2008-01-07 00:01:00537 MNA MNaone
Bestcoms Via Ethernet A Admin Access  2008-01-01 00:01:03.131  NA None
Bestcoms Via Ethermnet A Admin Access  2008-01-07 00:07:04.993 NA MNaone
Bestcoms Via Ethernet A Admin Access  2008-01-01 00:01:05.111  2008-01-07100:13:38.352 Save
Bestcoms Via Ethernet A Admin Access  2008-01-01 00:01:11.967  2008-01-07 00:36:08.238 Save
Bestcoms Via Ethernet A Admin Access  2008-01-01 00:06:02.839  2008-01-07 00:16:07411  Save
Bestcoms Via Ethernet A Admin Access  2008-01-01 00:13:08.943  2008-01-071 00:13:53.707  Save
HMI Local A Read Access  2008-071-01 00:16:00.434  NA None
HMI Local A Admin Access  2008-01-01 00:16:13.569 NA MNone
Bestcoms Via Ethermet A Read Access  2008-01-01 001729641 NA MNaone

o i dmy es, 0i 00 4 00 10 3.1 Sa

Figura 22-4. Registro de seguridad
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23 » Cronometraje

ElI DECS-150 brinda un reloj en tiempo real con una bateria de reserva interna. La bateria de reserva
mantendra el reloj durante aproximadamente cinco afios segun las condiciones.

Las funciones de registro utilizan el reloj para marcar la fecha y la hora de los eventos. Los ajustes del
reloj de BESTCOMSPIus® se muestran en la Figura 23-1.

Ruta de navegacion de BESTCOMSPIus: Explorador de Configuracion, Ajustes Generales,
Configuracion Reloj

Formato de hora y fecha

Los ajustes de compensacion de zona horaria proporcionan la compensacion necesaria del estandar de
hora universal coordinada (UTC). La hora estandar central es seis horas y cero minutos antes (-6, 0) de
UTC, y es el ajuste predeterminado.

Los ajustes de visualizacion del reloj le permiten configurar la hora y la fecha informadas por el DECS-
150 segun las convenciones utilizadas en su organizacién/instalacion. La hora informada puede
configurarse para el formato de 12 o 24 horas con el ajuste Formato de hora. El ajuste Formato de hora
configura la fecha informada de uno de tres formatos disponibles: MM-DD-AAAA, DD-MM-AAAA, o
AAAA-MM-DD.

Ajustes del horario de ahorro de energia

El DECS-150 puede compensar de manera automatica el inicio y la finalizacién del horario de ahorro de
energia (DST) segun la fecha fija o flotante. Una fecha fija, por ejemplo, es el 2 de marzo; y un ejemplo
de fecha flotante es “el segundo domingo de marzo”. La compensacion de DST puede realizarse con
respecto a su hora local u hora universal coordinada (UTC). Los puntos de inicio y finalizaciéon de DST
son completamente configurables e incluyen un ajuste de desvio.

Ajuste del Reloj

Configuracion de diferencia horaria Configuracidn de visualizacion de relgj
CompensaciénHoraZonaTiempo CompensacidnMinutoZonaTiempo Formatao de Hora Formato de Fecha
0 ] IModo 24 Horas - AAAAMM-DD -

Configuracion de hora de verano
Configuracién DST Referencia de tiempo Start/End (inicio/final)

Fechas Flotantes ~ ®) Con Relacidn a la Hora Local

~) Con Relacidn a la Hora Universal (TUC)

Dia Inicial

Mes Ocurrencia de Dia Dia de la Semana Hora Minuto
Marzo - Segundo - Domingo - 2 1}

Dia Final

Mes Ocurrencia de Dia Dia de la Semana Hora Minuto
MNoviembre - Primero - Dominga - 2 ]
Configuracidn Sesgo

Hera Minute

1 0

Figura 23-1. Pantalla Configuracién del reloj
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Bateria de reserva para el reloj en tiempo real

La bateria de reserva para el reloj en tiempo real es una caracteristica estandar del DECS-150. Se utiliza
una bateria para mantener el funcionamiento del reloj durante la pérdida de la potencia operativa. En
aplicaciones de subestacién movil y otras aplicaciones, el sistema de la bateria principal que suministra
potencia operativa al DECS-150 se puede desconectar durante periodos prolongados (semanas, meses)
entre un uso y otro. Sin la bateria de reserva para el reloj en tiempo real, las funciones del reloj se
detendran si se retira la energia de entrada de la bateria.

La bateria de reserva tiene una expectativa de uso de aproximadamente 5 afos segun las condiciones.
Después de este tiempo, debe comunicarse con Basler Electric para pedir una nueva bateria Basler
Electric, pieza n.° 38526.

Precaucion

El cambio de la bateria de reserva del reloj en tiempo real solo deberia ser
efectuado por personal calificado.

No provoque un cortocircuito en la bateria, no invierta la polaridad ni intente
recargarla. Respete las marcas de polaridad que figuran junto al
tomacorriente de la bateria al insertar una bateria nueva. La polaridad de la
bateria debe ser la correcta para que el reloj en tiempo real disponga de una
reserva.

Se recomienda extraer la bateria en caso de utilizar el DECS-150 en un
ambiente con niebla salina. Se sabe que la niebla salina es conductora y
puede provocar un cortocircuito en la bateria.

Nota

Si no se cambia la bateria por una Basler Electric, pieza n.° 38526, la garantia
podria quedar anulada.

El tiempo debe reiniciarse después de reemplazar la bateria. Los ajustes de
hora, como el formato de 12/24 horas, no se ven afectados.

Procedimiento de cambio de bateria

El acceso a la bateria esta ubicado en la parte trasera del DECS-150. Consulte el capitulo Terminales y
conectores para ver donde esta ubicada la bateria.

Paso 1: Saque de funcionamiento el DECS-150.

Paso 2: Busque el tomacorriente de la bateria en la parte trasera del DECS-150. Retire la bateria que
se debe cambiar. Consulte las normas locales para la eliminacion correcta de la bateria.

Paso 3: Inserte la nueva bateria de manera que las marcas de polaridad coincidan con las marcas de
polaridad que se encuentran en el tomacorriente de la bateria.

Paso 4: Vuelva a poner el DECS-150 en servicio.

Cronometraje DECS-150
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24 * Pruebas

La prueba del rendimiento del estabilizador del sistema de potencia opcional y de regulacion del DECS-
150 (estilo xPxxx) es posible a través de las herramientas de analisis integrado de BESTCOMSP/us®.

Analisis de medicién en tiempo real

Ruta de navegacion de BESTCOMSPlus: Explorador de medicién, Andlisis

El rendimiento adecuado del regulador de tension es fundamental para el rendimiento del estabilizador
del sistema de potencia. Se deben realizar mediciones de respuesta por pasos del regulador de tensién
para confirmar la ganancia del AVR y demas parametros criticos. Se debe llevar a cabo una medicién de
funcion de transferencia entre la referencia de tension en bornes y la tensiéon en bornes con la maquina
operando con carga muy baja. Esta prueba ofrece una medicién indirecta del requisito de fase del PSS.
Mientras la maquina opere con una carga muy baja, la modulacién de tensién en bornes no produce
cambios significativos en velocidad y potencia.

La pantalla Analisis de medicion en tiempo real del BESTCOMSPIus se puede utilizar para realizar y
controlar pruebas en linea de AVR y PSS. Se pueden generar cuatro diagramas de datos seleccionados
por el usuario, y los datos registrados se pueden guardar en un archivo para un analisis posterior.
BESTCOMSPIus debe estar en modo Activo para comenzar con el trazado. El modo Activo se encuentra
en el menu Opciones de la barra de menus inferior. Los controles e indicaciones de la pantalla de
Analisis de RTM se ilustran en la Figura 24-1.

Analisis - x

[ Abrir Archivo [ Guardar Archivo &) Imprimir P Limpiar Graficas | [ Opciones | EjeX deeg ~  RespuestadeFrecuencia Respuesta de Tiempo Respuesta Escalén

SIN Nivel de Disparo - E ! ion {p.u} L-L PhA-PhB

SIN Nivel de Disparo Vab : Tensin {p.u} L-L PhA-PHE

ion de Campo {p.u} - | PSalida : Salida PSS Final {p.u.}

PSalida : Salida P§S Final {p.u}

nnnnnnnnnnnnnn

Figura 24-1. Pantalla de Analisis de RTM

Con los controles de la pantalla Analisis de RTM, puede realizar lo siguiente:
e Seleccionar los parametros que se graficaran
e Ajustar la resolucion del eje x del grafico y el rango del eje y del grafico
e Iniciar y detener capturas de grafico

e Abrir un archivo de grafico existente, guardar un gréafico capturado en un archivo de grafico e
imprimir un grafico capturado

Parametros de grafico

Cualquiera de estos cuatro parametros puede seleccionarse para su trazado en las areas de grafico.

DECS-150 Pruebas
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APC Error a PI

Estado del integrador de APC

Salida Pl de APC

Entrada de tension auxiliar (Vaux)
Corriente promedio de linea (Iprom)
Tensién promedio linea a linea (Vprom)
Sefal de error de AVR (Errin)

Salida de AVR

Frecuencia del bus (BHz)

Tension del bus (Vbus)

Desviacion de frecuencia compensada
(CompF)

Salida de control (CntOp)

Entrada de corriente cruzada (laux)
Referencia APC Deseada

Caida

Error de FCR

Estado de FCR

Salida de FCR

Corriente de campo (Ifd)

Tensioén de campo (Vfd)

Potencia mecanica filtrada (PMec)
Salida final del PSS (Psal)

Senal de respuesta de frecuencia (Prueba)
Frecuencia del generador/motor (G/M Hz)
Estado interno (TrnOp)
Adelanto-retardo n.° 1 (x15)
Adelanto-retardo n.° 2 (x16)
Adelanto-retardo n.° 3 (x17)
Adelanto-retardo n.° 4 (x31)

Filtro de disminucién del limitador de l6gica
Punto de estado de I6gica 1 (S1)
Punto de estado de ldgica 2 (S2)
Punto de estado de ldgica 3 (S3)
Punto de estado de Idgica 4 (S4)
Punto de estado de Idgica 5 (S5)
Punto de estado de Idgica 6 (S6)
Referencia var deseada de LVRT
Referencia var de LVRT

Potencia mecanica (x10)

Potencia mecanica (x11)

Potencia mecanica (x7)

Potencia mecanica (x8)

Potencia mecanica (x9)

Corriente de secuencia negativa (12)
Tension de secuencia negativa (V2)
Reparto de carga de red

Nivel de balance nulo (Balance nulo)

Respuesta de frecuencia

9492672990

Estado de balance nulo (Estado nulo)
Salida del controlador del OEL (OelOutput)
Referencia de OEL

Estado de OEL

Corriente de la fase A (la)

Tensién de linea a linea entre las fases Ay
B (Vab)

Corriente de la fase B (Ib)

Tensioén de linea a linea entre las fases By
C (Vbc)

Corriente de la fase C (Ic)

Tensién de linea a linea entre las fases C y
AenVca

Indicacion de posicion (IndPos)

Corriente de secuencia positiva (I1)
Tensién de secuencia positiva (V1)

Salida de poslimite (Pos)

Factor de potencia (FP)

HP n.° 1 de potencia (x5)

Entrada de potencia

Salida de prelimite (Prelm)

Potencia eléctrica del PSS (PssW)
Tensién en bornes del PSS (Vtmag)
Potencia reactiva (var)

Potencia real (kW)

Salida del controlador del SCL (SclSalida)
Referencia de SCL

Estado de SCL

Referencia de SCL PF

HP n.° 1 de velocidad (x2)

Velocidad sintetizada (Sint)

Desviacion de frecuencia terminal (TermF)
Filtro de paso bajo de tensién en bornes
Limitador de rampa de tension en bornes
Sefial de respuesta de tiempo (Pprueba)
Filtro torsional n.° 1 (Tflt1)

Filtro torsional n.° 2 (x29)

Potencia total (VA)

Salida de transferencia

Salida del controlador del UEL (UelSalida)
Referencia de UEL

Estado de UEL

Error de Var/PF

Estado de Var/PF

Salida de Var/PF

Potencia disminuida (DismP)

Velocidad disminuida (DismW)

Las funciones de prueba de respuesta de frecuencia estan disponibles al hacer clic en el botdn
Respuesta de frecuencia de la pantalla Anélisis de RTM. Las funciones de la pantalla Respuesta de
frecuencia se ilustran en la Figura 24-2 y se describen de la siguiente manera.

Pruebas
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Modo de prueba

La prueba de respuesta positiva puede realizarse en modo Manual o Automatica. En el modo Manual
(Manual), se puede especificar una sola frecuencia para obtener las respuestas de magnitud y fase
correspondientes. En el modo Automatico, BESTCOMSPIus barrera el rango de frecuencias y obtendra
las respuestas de magnitud y fase correspondientes.

Opciones de modo de prueba manual

Las opciones de modo de prueba manual incluyen los ajustes para seleccionar la frecuencia y magnitud
de la sefial de prueba aplicada. El ajuste de Retardo de tiempo se utiliza para seleccionar el tiempo
después del cual se calculara la respuesta de magnitud y fase correspondiente a la frecuencia
especificada. Este retardo permite que los transitorios se asienten antes de que se realicen los calculos.

Respuesta de Frecuencia @
Tangue Gréfico Bode +/ Graficar Respuesta de Frecuencia
Modo Funcidn de Transferencia Opciones Manuales Respuesta de Frecuencia
|Manual - | entrada Frecuencia Magnitud (V)
| Prueba : Sefial de Repuesta de Frecuencia {p.u } v| |D.1 - ‘ 0.00
Uremem S i Hueis Salida Retardo de Tiempo (s] Fase (Grados)
| Furto sumader AVR - | |Cn'lOp Salida de Control {p.u.} - | 5.0 0o
Magnitud (\ Primario) Frecuencia (Hz)

10 0.0

Figura 24-2. Pantalla Respuesta de frecuencia

Opciones de modo de prueba automatica

Las opciones de modo de prueba automatica incluyen ajustes para seleccionar la frecuencia minima, la
frecuencia maxima y la magnitud de la onda sinusoidal que se aplica durante una prueba de respuesta
de frecuencia.

Trazado de diagrama de Bode

Un diagrama de Bode puede imprimirse, abrirse y guardarse en formato de grafico (.gph).

Ubicacion de la seial de prueba

Puede seleccionarse el punto en el circuito de légica del DECS-150 donde una sefial se inyecta para el
analisis de respuestas de magnitud y fase. Los puntos de sefial incluyen el Punto de suma de AVR, la
Salida de bloque de PID, la Entrada de PID de AVR, la Frecuencia de compensacion de PSS, la
Potencia eléctrica de PSS y la Entrada de PID manual.

Funcion de transferencia

El tipo de sefial de entrada que se inyectara y el punto de salida son seleccionables, e incluyen lo
siguiente:

e SalAvr e SalFcr

e B Hz: Frecuencia del bus {Hz} e G/M Hz: Frecuencia del generador/motor

e CntOp: Salida de control {pu} {Hz}

e CompF: Desviacion de frecuencia e |1: Corriente de secuencia positiva {pu}
compensada e |2: Corriente de secuencia negativa {pu}

e Errin: Sefial de error de AVR e la: Corriente de la fase A {pu}

o FcrErr e laux: Entrada de corriente cruz {pu}

DECS-150 Pruebas
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e |prom: Corriente de linea promedio {pu} e V1: Tension de secuencia positiva {pu}
e |b: Corriente de la fase B {pu} e V2: Tension de secuencia negativa {pu}
e |c: Corriente de la fase C {pu} e Vab: Tension PhA-PhB L-L {pu}

e |fd: Corriente de campo {pu} e Var/PfErr

e kVA: Potencia total {pu} e Var/PfSal

e kvar: Potencia reactiva {pu} e Vaux: Entrada de tension auxiliar {pu}

e kW: Potencia real {pu} e Vprom: Tensién Ave L-L {pu}

e PMec: Potencia mecanica filtrada e Vbc: Tensién PhB-PhC L-L {pu}

e Reparto de carga de red e Vbus: Tensién bus {pu}

e Balance nulo: Nivel de balance nulo e Vca: Tensién PhC-PhA L-L {pu}

e QOelSalida: Salida del controlador del OEL e Vfd: Tension de campo {pu}

e PF: Factor de potencia e Vitmag: Tension en bornes del PSS

e Posterior: Salida de poslimite {pu} e DismP: Potencia disminuida

e PSal: Salida final del PSS {pu} e DismW: Velocidad disminuida {pu}

e Prelim: Salida de prelimite {pu} e x10: LP n.° 3 de potencia mecanica

o PsskW: Potencia eléctrica de PSS {pu} e x11: LP n.° 4 de potencia mecanica

e Pprueba: Sefial de respuesta de tiempo e x15: Adelanto-retardo n.° 1 {pu}
{pu} e x16: Adelanto-retardo n.° 2 {pu}

e SclSalida: Salida del controlador del SCL e x17: Adelanto-retardo n.° 3 {pu}

e Sint: Velocidad sintetizada {pu} e x2: HP n.° 1 de velocidad

e TermF: Desviacion de frecuencia terminal e  x29: Filtro torsional n.° 2 {pu}

e Prueba: Sefial de respuesta de frecuencia e x31: Adelanto-retardo n.° 4 {pu}
{pu} e x5:HP n.° 1 de potencia {pu}

e TfIt1: Filtro torsional n.° 1 {pu} e  X7:Potencia mecanica {pu}

e TrnOp: Estado interno {pu} e x8:LP n.° 1 de potencia mecanica

e UelSalida: Salida del controlador del UEL e x9: LP n.° 2 de potencia mecanica

Respuesta de frecuencia

Los campos de respuesta de frecuencia de solo lectura indican la respuesta de magnitud, la respuesta
de fase y la frecuencia de senal de prueba. Las respuestas de magnitud y de fase corresponden a la
sefal de prueba aplicada previamente. El valor de frecuencia de prueba refleja la frecuencia de la sefial
de prueba que se esta aplicando.

Precaucion

Proceda con precaucion al realizar una prueba de respuesta de
frecuencia en un generador conectado a la red de energia. Se deben
evitar las frecuencias cercanas a la frecuencia de resonancia de la
maquina o de maquinas aledafias. Las frecuencias superiores a 3 Hz
pueden corresponder a las frecuencias torsionales del eje mas bajas
de un generador. Se debe pedir al fabricante un perfil torsional de la
maquina y consultarlo antes de llevar a cabo cualquier prueba de

respuesta de frecuencia.

Tiempo de respuesta

Se deben realizar pruebas con diversos niveles de carga para confirmar que las sefales de entrada
estén calculadas o medidas correctamente. Dado que la funcién del PSS utiliza frecuencia compensada
en lugar de velocidad, la sefal de potencia mecanica derivada se debe examinar con atencién para
garantizar que no contenga ningin componente en las frecuencias de oscilacién electromecanica. Si
dichos componentes estan presentes, significa que la compensacion de frecuencia es menor que la ideal
o que el valor de inercia de la maquina es incorrecto.

Pruebas
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Los ajustes de configuracion de sefal de prueba de PSS se proporcionan en la pantalla Respuesta de
tiempo que se muestra en Figura 24-3. Haga clic en el boton de Respuesta de tiempo de la pantalla
Analisis de RTM para acceder a esta pantalla.

Entrada de senal

Las selecciones de entrada de sefial determinan el punto de los circuitos del PSS donde se aplica la
sefal de prueba. Los puntos de prueba incluyen Suma del AVR, Frecuencia compensada del PSS,
Potencia eléctrica del PSS, Velocidad derivada del PSS, Suma del FCR y Var/PF.

Se proporciona un retardo de tiempo para demorar el inicio de una prueba de PSS luego de hacer clic en
el botén Arranque de la pantalla Respuesta de tiempo.

Respuesta de Tiempo @

Entrada de Sefial Sefial de Prueba Estabilizadora Ajustes Barrido de Sefial de Frecuencia

Esczldn de Frecuencia (Hz)

1.000

Sumador AVR | Seno i |

Frecuencia Comp PSS Magnitud (<) Corrimiento (dc) (\ Primario)
Potencia Eléctrica PSS 10.00 0.000 Frec de Arranque (Hz) Frec: de Detencion (Hz)
1.000 10.000
| Velocidad Derivada PSS Frecuencia (Hz) Duracién (s)
Suma Manual 1.000 300.0
VAR/FP Retardo de Tiempo (s)
1.0

Figura 24-3. Pantalla Tiempo de respuesta

Caracteristicas de seial de prueba

Las caracteristicas de sefial de prueba (magnitud, compensacion, frecuencia y duracién) pueden
ajustarse de acuerdo con el tipo de sefal de prueba seleccionada.

Magnitud

La magnitud de la sefial de prueba se expresa como un porcentaje y excluye la ganancia de las sefales
aplicadas de manera externa.

Compensacion

Una compensacion de cc puede aplicarse a la sefal de prueba de PSS. La compensacion se expresa
como un valor por unidad utilizado en el contexto adecuado donde se aplique la senal de prueba. Una
compensacion de cc no puede aplicarse a la senal de prueba de un paso.

Frecuencia

La frecuencia de la senal de prueba puede ajustarse segun preferencias para las sefiales de prueba de
Paso y Seno. Consulte Serial de prueba de seno barrido para obtener mas informacién acerca de la
configuracion de los atributos de frecuencia de las sefiales de prueba de seno barrido.

Duracion

Un ajuste de duracién controla la duracion de prueba total para las sefiales de prueba de seno y externa.
Para las sefales de prueba de paso, el ajuste de duracién determina el periodo "on" (activacion) de la
sefal. El ajuste de duracién no se aplica a las sefiales de Seno barrido.

Seiial de prueba de seno barrido

Las sefiales de prueba de Seno barrido emplean un conjunto Unico de caracteristicas que incluye el
estilo de barrido, el paso de frecuencia y la frecuencia de arranque/detencion.

Tipo de barrido

Una sefial de prueba de Seno barrido puede configurarse como lineal o logaritmica.

DECS-150 Pruebas
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Frecuencias de arranque y detencion

El rango de una sefal de prueba de Seno barrido se determina mediante los ajustes de Frecuencia de
arranque y Frecuencia de detencion.

Paso de frecuencia

La frecuencia de una sefial de prueba de Seno barrido se incrementa de acuerdo con el tipo de barrido
utilizado. En los barridos lineales, la frecuencia de la sefial de prueba se incrementa por un "paso” cada
medio ciclo de frecuencia del sistema. En los barridos logaritmicos, la frecuencia de la sefial de prueba
se multiplica por 1,0 + un paso cada medio ciclo de frecuencia del sistema.

Analisis de respuesta de paso

Una técnica estandar para verificar la respuesta del sistema general es la utilizacion de mediciones de
respuesta por pasos. Esto implica la excitacién de los modos locales de oscilacion electromecanica
mediante un cambio por pasos fijos en la referencia de AVR. La atenuacion y la frecuencia de oscilacion
se pueden medir directamente a partir de registros de velocidad y potencia de la maquina para diferentes
condiciones operativas y ajustes. Normalmente esta prueba se realiza con variaciones de lo siguiente:

e Carga de potencia activa y reactiva de la maquina

e Ganancia del estabilizador

e Configuracion del sistema (por €j., lineas fuera de servicio)

o Parametros del estabilizador (por ej., adelanto de fase, compensacion de frecuencia)

A medida que aumenta la ganancia del estabilizador, la atenuacién debe incrementarse continuamente
mientras la frecuencia de oscilacién natural debe permanecer relativamente constante. Grandes cambios
en la frecuencia de oscilacion, el hecho de que no mejore la atenuacion o el surgimiento de nuevos
modos de oscilacion son todos indicadores de problemas con los ajustes seleccionados.

La prueba de respuesta de paso se realiza utilizando la pantalla Analisis de respuesta de paso. Puede
acceder a esta pantalla (Figura 24-4) haciendo clic en el botén Respuesta de paso en la ventada Analisis
de RTM. La pantalla Analisis de respuesta de paso esta compuesta por lo siguiente:
e Campos de medicién: VA del generador/motor, cantidad total en var y PF, tension de campo y
corriente de campo
e Una ventana de alarmas muestra cualquier alarma activa disparada por un cambio de paso
o Botones de control para iniciar y detener el analisis de respuesta de paso y un botén para cerrar
la pantalla
e Una casilla de verificacion para activar el disparo de un registro de datos cuando se realiza un
cambio de paso de punto de ajuste.
e Pestafias para controlar la aplicacion de cambios de paso a los puntos de ajuste AVR, FCR, var
y PF. En los parrafos que figuran a continuacién, se describen las funciones de las pestaias.

Nota

Si hay un registro en curso, no se puede disparar otro registro.

Las caracteristicas de respuesta visualizadas en la pantalla Analisis de
respuesta de paso no se actualizan de manera automatica cuando el modo
operativo del DECS-150 se conmuta de manera externa. La pantalla se debe
actualizar manualmente saliendo de la pantalla y volviendo a abrirla.

Pestanas AVRy FCR

Las pestafias AVR y FCR son similares en sus controles que habilitan la aplicacién de cambios de paso
en sus puntos de ajuste correspondientes. Los controles de pestafia de AVR se ilustran en la Figura
24-4. Los controles de pestafia de AVR y FCR funcionan de la siguiente manera.

Los cambios de pasos que aumentan o disminuyen el punto de ajuste se aplican haciendo clic en el
botén de aumento (flecha hacia arriba) o disminucién (flecha hacia abajo). Los campos de ajuste de
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cambio de paso (uno para aumento y uno para disminucién) se utilizan para establecer la variacion
porcentual del punto de ajuste que tiene lugar cuando se hace clic en el botén de aumento o
disminucién. Un campo de punto de ajuste de solo lectura indica el punto de ajuste actual y cual sera el
correspondiente cuando se produzca un cambio de paso. Se proporciona un botdn para que el punto de
ajuste vuelva a su valor original. El valor original corresponde al punto de ajuste establecido en la
seccion Puntos de ajustes del explorador de ajustes de BESTCOMSPIus, y se muestra en un campo de
solo lectura junto al boton.

VistaRespuestaEscaldn |§|

Disparar Registro de Datos en Cambio de Escalén

var FP
119.8 v VAVG 0.000 kvar Vars
. % =
40 incremento de Referecia AVR 1248 2.4 A fd 1.00 FP Total
18.1 v Vid

Escaldn de Corriente = _ @

30 % decrementode Referecia AVR= {164

Alarmas

Retomar a Referencia Original = 120

Figura 24-4. Analisis de respuesta de paso - Pestafia AVR

Pestainas Var y PF

Las pestanas var y PF son similares en sus controles que habilitan la aplicacion de cambios de paso en
sus puntos de ajuste correspondientes. Los controles de pestafa de PF se ilustran en la Figura 24-5. Los
controles de pestafa de PF funcionan de la siguiente manera.

VistaRespuestaEscalon Iﬁl

Disparar Registro de Datos en Cambio de Escalén

AVR |FCR | wvar

. 120.3 v VAVG 0.000 kvar Vars
Punto Escaldn FP 1= 1 El 2.5 A 1#d 1.00 FP Total
18.2 v Vid

Escalén de Corriente [JHEEIN ——

Punto Escalon FP 2= -1 El

Alarmas

Retomnar a Referencia Original= 1.00 I:l

Figura 24-5. Analisis de respuesta de paso - Pestafia PF

Los cambios de pasos que aumentan o disminuyen el punto de ajuste se pueden aplicar haciendo clic en
el boton de aumento (flecha hacia arriba) o disminucién (flecha hacia abajo). Los puntos de ajuste de
cambio de paso pueden ingresarse en dos campos de ajuste. Al hacer clic en el botén de flecha hacia la
derecha junto a uno de los dos campos, se inicia un cambio de paso para el valor de punto de ajuste
correspondiente. Se proporciona un botdn para restituir el punto de ajuste al valor original que tenia
antes de que se solicitaran cambios de pasos. El valor original corresponde al punto de ajuste
establecido en la seccion Puntos de ajustes del explorador de ajustes de BESTCOMSPIus, y se muestra
en un campo de solo lectura junto al boton.

Opciones de analisis

Las opciones sirven para organizar la disposicion de los diagramas y ajustar el modo en que se visualiza
el grafico.
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Pestana Disposicion

Se pueden mostrar hasta cuatro diagramas de datos en tres disposiciones diferentes, en la pantalla
RTM. Marque la casilla Cursores habilitados para habilitar los cursores que se utilizan para medir entre
dos puntos horizontales. Consulte la Figura 24-6.

Pestana Visualizacion de grafico

Las opciones sirven para ajustar el historial y la velocidad de sondeo del gréfico. La altura del grafico
establece una altura fija en pixeles para los graficos que se mostraran. Si se selecciona la casilla de
ajuste automatico de tamano, todos los graficos que se muestren se ajustaran automaticamente para
adaptarse al espacio disponible. El historial puede abarcar de 1 a 30 minutos. La velocidad de sondeo
puede ser de 100 a 500 milisegundos. Si se reduce la extension del historial y la velocidad de sondeo, es
posible que también se obtenga un mejor rendimiento de la PC durante el trazado.

Marque la casilla Desplazamiento de grafico sincronizado para desplazarse entre todos los graficos al
mover cualquier barra de desplazamiento horizontal. Consulte la Figura 24-7.

r ~
Cpciones de analisis

Disposicion | Visualizacidn de Grafico

) Fila

@ Azulejo (2 por fila)
() Azulejo (2 por fila)

[Nombre de graphigues & afficher sur I'&cran

[] Curscres habilitades

[ ok | [ Anular

(%

Figura 24-6. Pantalla Opciones de analisis, pestafia Disposicion

r |

Cpciones de analisis

Grafico de Altura (pixeles)

400 [ Opciones Automaticas
Historizal (minima)

elocidad de sondeo (ms)
100 -

|| Desplazamiento de Grafico de Sinc

[ ok | [ Anular

(%

Figura 24-7. Pantalla Opciones de analisis, pestaia Visualizacion de grafico
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25 « Comunicacion Modbus®

Introduccion

Este documento describe el protocolo de comunicacion Modbus® empleado por el sistema DECS-150 y
como intercambiar informacion con los sistemas del DECS-150 en una red Modbus. Los sistemas del
DECS-150 se comunican emulando un subconjunto del Controlador Programable Modicon 984.

Precaucion

Este producto incluye uno o mas dispositivos con memoria no volatil. La
memoria no volatil se utiliza para almacenar informacién (como por ejemplo,
los ajustes) que se debe preservar cuando el producto se somete a ciclos de
encendido/apagado o se reinicia. Las tecnologias establecidas con memoria
no volatil tienen un limite fisico con respecto a la cantidad de veces que se
pueden borrar y escribir. En este producto, el limite es de 100.000 ciclos de
borrado/escritura. Durante la aplicacion del producto, se deben considerar las
comunicaciones, la loégica y otros factores que pueden causar escrituras
frecuentes/reiteradas de los ajustes u otra informacidén que se conserva en el
producto. Las aplicaciones que dan lugar a dichas escrituras
frecuentes/reiteradas pueden reducir la vida atil del producto y causar la
pérdida de informacién y/o la inoperatividad del producto.

Las comunicaciones Modbus utilizan una técnica maestro-esclavoen la que solo el maestro puede iniciar
una transaccion. A esta transaccién le llamamos Consulta. Cuando sea apropiado, un esclavo (DECS-
150) va a responder a la consulta. Cuando un Modbus maestro se comunica con un esclavo, la
informacion es proporcionada o requerida por el maestro. La informacién que reside en el DECS-150 se
agrupa en categorias de la siguiente manera:

e General
e Puntos Binarios
e Medicidn

e Limitadores

e Consignas

o Ajustes Globales

e Ajustes de Relé

o Ajustes de Proteccién

e Ganancias

e Ajustes de la configuracién
Todos los datos soportados pueden leerse como se especifica en la Tabla de Registro. Se utilizan
abreviaciones en la Tabla de Registro para indicar el tipo de registro. Los tipos de registro son:

e Lectura/Escritura =L/E

e Solo Lectura=L

Cuando un esclavo recibe una consulta, este responde ya sea suministrando al maestro los datos
requeridos o llevando a cabo la accién solicitada. Un dispositivo esclavo nunca inicia la comunicacién en
el Modbus y nunca va a generar una respuesta a la consulta a menos que ocurran ciertas condiciones de
error. EI DECS-150 esta designado para comunicarse en la red Modbus solo como dispositivo esclavo.

Refiérase a la seccion Comunicacién para configurar la comunicacion Modbus y a la seccion Terminales
y Conectores para el cableado.

DECS-150 Comunicacion Modbus®
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Estructura de Mensajes

Campo de Direccion del Dispositivo

El campo de direccion del dispositivo contiene la direccion Modbus Unica del esclavo que se consulta. El
esclavo al que se dirige repite la direccion en el campo de direccidn del dispositivo del mensaje de
respuesta. Este campo es de 1 byte.

A pesar de que el protocolo Modbus limita la direccién del dispositivo de 1 — 247, la direccion es
seleccionada por el usuario en la instalacion y puede modificarse durante el funcionamiento en tiempo
real.

Campo de Codigo de Funcion

El campo de cddigo de funcién en el mensaje de consulta define la accion a realizar por el esclavo al que
se dirige. Este campo se repite en el mensaje de respuesta y se modifica ajustando el bit mas
significativo (MSB) del campo a 1 si la respuesta es una respuesta de error. Este campo es de 1 byte de
longitud.

EI DECS-150 traza todos los datos disponibles en el espacio de direccién de registro de retencion
Modicon 984 y soporta los siguientes cddigos de funcion:

Funcion 03 (03 hex) — lectura de registros de retencién

Funcion 06 (06 hex) — preajuste de registro unico

Funcion 08 (08 hex), subfuncion 00 - diagnostico: devolucion de datos de consulta

Funcion 08 (08 hex), subfuncion 01 - diagnostico: reinicio de opcidn de comunicaciones
Funcién 08 (08 hex), subfuncion 04 - diagndstico: modo de solo escucha forzado

Funcion 16 (10 hex) — preajuste de registros multiples

Campo de Bloque de Datos

El bloque de datos de consulta contiene informacién adicional necesaria para que el esclavo realice la
funcion requerida. El bloque de datos de respuesta contiene datos recogidos por el esclavo para la
funcion consultada. Una respuesta de error va a sustituir un cédigo de respuesta de excepcion para el
bloque de datos. La longitud de este campo varia con cada consulta.

Campo de Verificacion de Error

El campo de verificaciéon de error proporciona un método para que el esclavo valide la integridad de
contenidos de mensaje de consulta y permite que el maestro confirme la validez de contenidos de
mensaje de respuesta. Este campo es de 2 bytes.

Modos de Funcionamiento de Modbus

Una red de Modbus estandar ofrece el modo de transmision Unidad Terminal Remota (RTU) y el modo
Modbus/TCP para la comunicacién. Los sistemas del DECS-150 soportan el modo Modbus TCP y modo
RS-485 al mismo tiempo. Para permitir la edicion de Modbus TCP o RS-485, el nivel de acceso no
seguro para el puerto debe configurarse segun el nivel de acceso apropiado. Consulte la seccién
Seguridad de este manual para obtener mas informacién sobre seguridad y niveles de acceso. Estos dos
modos de funcionamiento se describen a continuacion.

Un maestro puede consultar esclavos en forma individual o universal. Una consulta universal (“difusion”),
cuando se permite, no recibe respuesta de ningun dispositivo esclavo. Si una consulta a un dispositivo
esclavo individual requiere acciones que no se pueden llevar a cabo por el esclavo, el mensaje de
respuesta del esclavo va a contener un codigo de respuesta de excepcién definiendo el error detectado.
Los cddigos de respuesta de excepcion son a menudo mejorados por la informacién que se encuentra en
el bloque “Detalles del Error” de los registros de retencion.

El protocolo Modbus define una Unidad de Datos de Protocolo (PDU) simple, independiente de las capas
de comunicacion subyacentes. El trazado del protocolo Modbus en buses o redes especificas puede
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introducir algunos campos adicionales en la Unidad de Datos de Aplicacion (ADU). Observe la Figura
25-1.

ADU

<& n
< >

Additional address _ - Error Check

»
>

P
<

PDU

Figura 25-1. Marco General del Modbus

El cliente que inicia una transacciéon Modbus construye la Unidad de Datos de Aplicacién Modbus. El
cédigo de funcién indica al servidor qué tipo de accién se debe llevar a cabo.

Modbus en TCP/IP

Unidad de Datos de Aplicacion

A continuacion se describe la encapsulaciéon de una peticidon o respuesta del Modbus cuando se realiza
en una red Modbus TCP/IP. Observe la Figura 25-2.

Modbus TCP/IP ADU

A

[
»

P [
< »

PDU

Figura 25-2. Peticién/Respuesta de Modbus enTCP/IP

Un encabezado dedicado se utiliza en TCP/IP para identificar la Unidad de Datos de Aplicacién Modbus.
Se le llama encabezado MBAP (Protocolo de Aplicacion Modbus).

Este encabezado proporciona algunas diferencias comparado con la unidad de datos de aplicacién del
Modbus RTU utilizado en linea de serie:

e El campo “direccion de esclavo” Modbus generalmente utilizado en la Linea de Serie Modbus se
remplaza por un unico byte “Identificador de Unidad” dentro del encabezado MBAP. El
“Identificador de Unidad” se utiliza para comunicarse a través de dispositivos como puentes,
routers y puertas de enlace que utilizan una direccion de IP Unica para soportar multiples
unidades del Modbus independiente.

e Todos las peticiones y respuestas de Modbus estan designadas de tal manera que el receptor
puede verificar que un mensaje ha terminado. Para codigos de funcién donde el PDU Modbus
tiene una longitud fija, el cédigo de funcién por si solo es suficiente. Para cédigos de funcién que
llevan una cantidad de datos variables en la peticion o respuesta, el campo de datos incluye un
contador de bytes.

e Cuando el Modbus es cargado en TCP, la informacién de longitud adicional es llevada al
encabezado MBAP para permitirle al receptor que reconozca los limites del mensaje incluso si el
mensaje hubiera sido dividido en multiples paquetes para su transmisién. La existencia de
normas implicitas y explicitas de longitud y el uso de cédigo de verificacion de error CRC-32 (en
Ethernet) resulta en una posibilidad infinitésima de corrupcién no detectada en un mensaje de
peticion o respuesta.

Descripcion del Encabezado MBAP

El Encabezado MBAP contiene los siguientes campos enumerados en la Tabla 25-1.

DECS-150 Comunicacion Modbus®
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Tabla 25-1. Campos de Encabezado MBAP

Campos Longitud Descripcion Cliente Servidor
Identificador de | 2 Bytes Identificaciéon de una Iniciado por Vuelto a copiar por el
Transaccion transaccioén de el cliente. servidor a partir de la

peticidon/respuesta de Modbus. peticion recibida
Identificador de | 2 Bytes 0 = Protocolo Modbus. Iniciado por Vuelto a copiar por el
Protocolo el cliente. servidor a partir de la
peticion recibida
Longitud 2 Bytes Numero de los bytes siguientes. | Iniciado por Iniciado por el
el cliente servidor (respuesta).
(pedido).
Identificador de | 1 Byte Identificacion de un esclavo a Iniciado por Vuelto a copiar por el
Unidad distancia conectado a una linea | el cliente. servidor a partir de la
de serie u otros buses. peticion recibida

El encabezado tiene una longitud de 7 bytes:

e Identificador de Transaccion — Es utilizado para el emparejamiento de transacciones. El servidor
Modbus copia en la respuesta el identificador de transaccion de la peticion.

e [dentificador de Protocolo — Es utilizado para el multiplexado dentro del sistema. El protocolo
Modbus es identificado por el valor 0.

e Longitud — El campo de longitud es un contador de bytes de los campos siguientes, incluyendo el
Identificador de Unidad y campos de datos.

e Identificador de Unidad — Es utilizado con el propdsito de encaminamiento dentro del sistema. Se
usa generalmente para comunicarse con un Modbus o una linea de serie de Modbus esclavo a
través de una puerta de enlace entre una red Ethernet TCP/IP y una linea de serie Modbus. Este
campo es establecido por el Cliente de Modbus en la peticion y debe ser devuelto con el mismo
valor en la respuesta del servidor.

Nota: Todas las Unidades de Datos de Aplicacion (ADU) Modbus TCP se envian a través de TCP en
puerto registrado 502.

Manejo de Error y Respuestas de Excepcion

Cualquier consulta recibida que contenga una direccion de dispositivo no existente, un error enmarcado
o error CRC va a ser ignorada. No se transmite respuesta. Las consultas dirigidas al DECS-150 con una
funcioén no soportada o valores no permitidosen el bloque de datos resultan en un mensaje de respuesta
de error con un cédigo de respuesta de excepcion. Los codigos de respuesta de excepcion sostenidos
por el DECS-150 se proporcionan en la Tabla 25-2.

Tabla 25-2. Cédigos de Respuesta de Excepcion Soportada

Caodigo Nombre Descripcion

01 Funcion no permitida | La consulta de Codigo de Funcion/Subfuncién no esta
soportada; consulta leida de méas de 125 registros; consulta
predefinida de mas de 100 registros.

02 Direccion de Datos Un registro de referencia en el bloque de datos no soporta
no permitidos lectura/escritura de consulta; consulta predefinida de un
subconjunto de un grupo de registro numérico.
03 Valor de Datos no Un registro preestablecido de bloque de datos contiene un
permitidos numero incorrecto de bytes o uno o mas valores de datos fuera
del rango.

DECS-150 Modbus®a través de Ethernet

El Modbus puede comunicarse a través de Ethernet si la direccion de IP del DECS-150 se configura
como se describe en la seccion Comunicacion de este manual.
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Consulta de Mensaje Detallada y Respuesta para el Modo
de Transmision RTU

Una descripcion detallada de consultas de mensaje y respuestas del DECS-150 se proporciona en los
siguientes parrafos:

Lectura de Registros de Retencién

Consulta

Este mensaje de consulta requiere un registro o bloque de registros a ser leidos. El bloque de datos
contiene la direccion de registro de inicio y la cantidad de registros a leer. Una direccién de registro N
leera registro de mantenimiento N+1. Si la consulta es de difusidon (direccidn del dispositivo = 0), no se
devolvera ningln mensaje de respuesta.

Direccion de Dispositivo
Cédigo de Funcion=03 (hex)
Direccion Inicial Hi

Direccion Inicial Lo

N°de Registros Hi

N° de Registros Lo
Verificacion de error CRC Hi
Verificacion de error CRC Lo

El nimero de registros no puede exceder 125 sin causar una respuesta de error con el codigo de
excepcioén para una funcién no permitida.

Respuesta

El mensaje de respuesta contiene los datos consultados. El bloque de datos contiene la longitud de
bloque en bytes seguido por los datos (un byte de Datos Hi y un byte de Datos Lo) para cada registro
solicitado.

La lectura de un registro de retencion no asignado devuelve el valor a cero.

Direccion de Dispositivo

Caddigo de Funcién= 03 (hex)

Calculo de Byte

Datos Hi (Para cada registro solicitado, hay un Dato Hi y un Dato Lo).
Datos Lo

Datos Hi
Datos Lo
Verificacion de error CRC Hi
Verificacion de error CRC Lo

Devolucién de Datos de Consulta

Esta consulta contiene datos para devolver en la respuesta. Los mensajes de respuesta y consulta
deben ser idénticos. Si la consulta se transmite (direccion de dispositivo = 0), no se devuelve ningun
mensaje de respuesta.

Direccion de Dispositivo
Cddigo de Funcién=08 (hex)
Subfuncién Hi=00 (hex)
Subfuncién Lo= 00 (hex)
Datos Hi= xx (no importan)
Datos Lo=xx (no importan)
Verificaciéon de error CRC Hi
Verificacién de error CRC Lo

DECS-150 Comunicacion Modbus®
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Reinicio de Opcion de Comunicaciones

Esta consulta hace que la funciéon de comunicaciones a distancia del DECS-150 se pueda reiniciar,
terminando un modo de funcionamiento activo de solo escucha. No hay efecto en el funcionamiento del
relé primario. Solo afecta la funcién de comunicaciones a distancia. Si la consulta es de difusion
(direccién del dispositivo = 0), no se devolvera mensaje de respuesta.

Si el DECS-150 recibe esta consulta mientras esta en modo de solo escucha, no se genera mensaje de
respuesta. En caso contrario, un mensaje de respuesta idéntico al mensaje de consulta se transmite
antes de que reinicie las comunicaciones.

Direccion de Dispositivo
Cddigo de Funcién=08 (hex)
Subfuncién Hi=00 (hex)
Subfuncién Lo= 01 (hex)
Datos Hi= xx (no importan)
Datos Lo=xx (no importan)
Verificaciéon de error CRC Hi
Verificacién de error CRC Lo

Modo de Solo Escucha

Esta consulta fuerza el DECS-150 elegido al modo de solo escucha para comunicaciones Modbus,
aislandolo de los otros dispositivos en la red. No se devuelven respuestas.

Mientras esta en el modo de solo escucha, el DECS-150 continua monitoreando todas las consultas. El
DECS-150 no responde a ninguna consulta hasta que se elimina el modo de solo escucha. Todos las
peticiones escritas con una consulta para Predefinir Registros Multiples (Cédigo de Funcién = 16)
también se ignoran. Cuando el DECS-150 recibe la consulta de reinicio de comunicaciones, se elimina el
modo de solo escucha.

Direccion de Dispositivo

Cédigo de Funcion=08 (hex)

Subfuncién Hi=00 (hex)

Subfuncién Lo= 04 (hex)

Datos Hi= xx (no importan)

Datos Lo=xx (no importan)

Verificacion de error CRC Hi

Verificacion de error CRC Lo

Predefinir Registros Multiples

Una consulta de predefinicion de registros multiples puede alcanzar registros multiples en un esclavo o
multiples esclavos. Si la consulta es de difusion (direccion del dispositivo= 0), no se devuelve mensaje de
respuesta.

Consulta

Un mensaje de consulta de Predefinicion de Registros Multiples solicita un registro o bloque de registros
para ser escritos. El bloque de datos contiene la direccion inicial y la cantidad de registros a ser escritos,
seguido de datos y el calculo de bytes del Bloque de Datos. EI DECS-150 va a realizar la escritura
cuando la direccion del dispositivo en consulta sea una direccién de difusion o la misma que la Unidad ID
del Modbus del DECS-150 (direccién del dispositivo).

Una direccion de registro N va a escribir Registro de Retencion N+1.
Los datos dejaran de ser escritos si alguna de las siguientes excepciones ocurre.

e Las consultas para escribir los registros de Solo Lectura resultan en una respuesta de error con
Cddigo de Excepcion “Direccion de Datos No Permitidos”.

e Las consultas que tratan de escribir mas de 100 registros causan una respuesta de error con Cédigo
de Excepcion “Funcién No Permitida”.
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e Un calculo incorrecto de Bytes resulta en una respuesta de error con Cdodigo de Excepcion “Valor de
Datos No Permitidos”.

e Hay varias instancias de registros que se agrupan para representar en forma colectiva un valor de
dato numérico unico del DECS-150 (eso quiere decir, datos de punto flotante, datos enteros de
32bits y cadenas de caracteres). Una consulta para escribir un subconjunto de un grupo de registros
resulta en una respuesta de error con Codigo de Excepcion “Direccion de Datos No Permitidos”.

e Una consulta para escribir un valor no permitido (fuera del rango) para un registro resulta en una
respuesta de error con Cddigo de Excepcién “Valor de Datos No Permitidos.

Direccion de Dispositivo

Cédigo de Funcién= 10 (hex)

Direccion de inicio Hi

Direccién de Inicio Lo

N° de Registros Hi

N° de Registros Lo

Calculo de Bytes

Datos Hi

Datos Lo

Datos Hi
Datos Lo
Verificacion de error CRC Hi
Verificacion de error CRC Lo

Respuesta
El mensaje de respuesta repite la direccidn inicial y el numero de registros. No hay mensaje de respuesta
cuando la consulta es de difusién (direccion del dispositivo= 0).

Direccion de Dispositivo
Caddigo de Funcién= 10 (hex)
Direccion de inicio Hi
Direccion de Inicio Lo

N° de Registros Hi

N° de Registros Lo
Verificacion de error CRC Hi
Verificacion de error CRC Lo

Predefinir un Registro Unico

Un mensaje de consulta de Predefiniciéon de un Registro Unico requiere que se escriba un registro tnico.
Si la consulta es de difusion (direccion del dispositivo= 0), no se devolvera un mensaje de respuesta.

Nota: Solo los tipos de datos INT16, INT8, UINT16, UINT8 y cadena de caracteres (de no mas de 2
bytes) pueden ser predefinidos por esta funcion.

Consulta

Los datos dejaran de ser escritos si alguna de las siguientes excepciones ocurre.

e Las consultas para escribir los registros de Solo Lectura resultan en una respuesta de error con
Caodigo de Excepcion “Direccion de Datos No Permitidos”.

e Una consulta para escribir un valor no permitido (fuera del rango) para un registro resulta en una
respuesta de error con Cédigo de Excepcién “Valor de Datos No Permitidos”.

Direccion de Dispositivo
Cédigo de Funcion= 06 (hex)
Direccién Hi

Direccion Lo

Datos Hi

DECS-150 Comunicacion Modbus®
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Datos Lo
Verificacion de error CRC Hi
Verificacion de error CRC Lo

Respuesta
El mensaje de respuesta repite el mensaje de Consulta después de que el registro ha sido alterado.

Formatos de Datos

Los sistemas del DECS-150 soportan los siguientes tipos de datos:

e Tipos de datos mapeados para 2 registros

o Entero de 32 bits sin signo (Uint32)

o Punto Flotante (Flotante)

o Maximo de 4 caracteres en la cadena (String)
e Tipos de datos mapeados para 1 registro

o Entero de 16 bits sin signo (Uint16)

o Entero de 8 bits sin signo (Uint8)

o Maximo de 2 caracteres en la cadena (String)
o Tipos de datos mapeados par mas de 2 registros

o Mas de 4 caracteres en la cadena (String)

Formato de Datos de Punto Flotante (Flotante)

El formato de datos de punto flotante de Modbus utiliza dos registros de retencién consecutivos para
representar un valor de datos. El primer registro contiene 16 bits de orden inferior del siguiente formato
de 32 bits:

e MSB es el bit de signo para el valor del punto flotante (0 = positivo).
e Los siguientes 8 bits son el exponente desviado por decimal 127.

e Los 23 Bits Menos Significativos (LSBs) comprenden la mantisa normalizada. El bit mas significativo
de la mantisa siempre se asume que sea 1y no es almacenado explicitamente, produciendo una
precision efectiva de 24 bits.

El valor del numero del punto flotante se obtiene multiplicando la mantisa binaria por dos elevado a la
potencia del exponente sin desviacion. El bit asumido de la mantisa binaria tiene el valor de 1,0 con los
restantes 23 bits que proporcionan un valor fraccional. La Tabla 25-3 muestra el formato de punto
flotante.

Tabla 25-3. Formato de Punto Flotante

Signo Exponente + 127 Mantisa
1 Bit 8 Bits 23 Bits

El formato de punto flotante permite valores que estan aproximadamente entre 8,43X10-37 y3,38X1038,
Un valor de punto flotante de todos ceros es valor cero. Un valor de punto flotante de todos unos (no un
numero) significa un valor actualmente no aplicable o deshabilitado.

Ejemplo: El valor 95.800 representado en el formato de punto flotante es hexadecimal 47BB1CO00. Este
numero leera desde dos registros de retencion consecutivos como a continuacion:

Registro de Retencion Valor

K (Byte Hi) hex 1C
K (Byte Lo) hex 00
K+1 (Byte Hi) hex 47
K+1 (Byte Lo) hex BB

Se requieren las mismas alineaciones de bytes para escribir.
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Formato de Datos Enteros Largos (Uint32)

El formato de datos enteros largos de Modbus utiliza dos registros de retencién consecutivos para
representar valor de datos de 32 bits. El primer registro contiene 16 bits de orden inferior y el segundo
registro contiene 16 bits en orden superior.

Ejemplo: El valor 95.800 representado en el formato entero largo es hexadecimal 0x00017638. Este
numero leera desde dos registros de retencidon consecutivos como a continuacion:

Registro de Retencion Valor

K (Byte Hi) hex 76
K (Byte Lo) hex 38
K+1 (Byte Hi) hex 00
K+1 (Byte Lo) hex 01

Se requieren las mismas alineaciones de bytes para escribir.

Formato de Datos Enteros (Uint16) o Variables de Mapeado de Bits en Formato Uint16

El formato de datos entero de Modbus utiliza un registro de retencién Unico para representar un valor de
datos de 16 bits.

Eijemplo: El valor 4660 representado en el formato entero es hexadecimal 0x1234. Este niumero leera
desde un registro de retencion como a continuacion:

Registro de Retencién Valor
K (Byte Hi) hex 12
K (Byte Lo) hex 34

Se requieren las mismas alineaciones de bytes para escribir.

El Formato de Datos Uin16 se enumera en Puntos Binarios (Tabla 25-6).

Ejemplo: El registro 900 ocupa 16 filas en la Tabla del Registro donde cada fila da el nombre de datos
especificos de mapeo de bits como por ejemplo 900-0 indica bit O del registro 900mapeado en RF-TRIG.

Formato de Datos Enteros Cortos/Formato de Datos de Caracteres de Byte (Uint8)

El formato de datos enteros cortos del Modbus utiliza un registro de retencién unico para representar un
valor de datos de 8 bits. El byte alto del registro de retencion siempre va a ser cero.

Ejemplo: El valor 132 representado en formato entero corto es hexadecimal 0x84. Este numero leera de
un registro de retencion como a continuacion:

Registro de Retencion Valor
K  (Byte Hi) hex 00
K (Byte Lo) hex 84

Se requieren las mismas alineaciones de bytes para escribir.

Formato de Datos de Cadena de Caracteres (String)

El formato de datos de cadena de caracteres de Modbus utiliza uno o0 mas registros de retencion para
representar una secuencia o cadena de valores de caracteres. Si la cadena contiene un Unico caracter,
el byte alto del registro de retencion va a contener el cédigo de caracter ASCII y el byte bajo va a ser

cero.

Ejemplo: La cadena “PASSWORD” representada en formato de cadena se leera como a continuacion:

Registro de Retencion Valor

K  (Byte Hi) P
K (Byte Lo) ‘A
K+1 (Byte Hi) ‘S’
K+1 (Byte Lo) ‘S’
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K+2 (Byte Hi) W’
K+2 (Byte Lo) ‘o
K+3 (Byte Hi) R

K+3 (Byte Lo

S

Ejemplo: Sila cadena de arriba se cambiara a “P”, la nueva cadena de caracteres se leeria como a
continuacion:

Registro de Retencion Valor

K (Byte Hi) ‘P’

K (Byte Lo) hex 00
K+1 (Byte Hi) hex 00
K+1 (Byte Lo) hex 00
K+2 (Byte Hi) hex 00
K+2 (Byte Lo) hex 00
K+3 (Byte Hi) hex 00
K+3 (Byte Lo) hex 00

Se requieren las mismas alineaciones de bytes para escribir.

Verificacion de Error CRC (Comprobacién de Redundancia Ciclica).

Este campo contiene un valor de CRC de 2 bytes para la deteccion de error de transmision. Primero, el
maestro calcula el CRC y lo anexa al mensaje de consulta. El sistema del DECS-150 recalcula el valor
CRC para la consulta recibida y hace una comparacion con el valor CRC de la consulta para determinar
si ha ocurrido un error de transmision. Si es asi, no se va a generar un mensaje de respuesta. Si no ha
ocurrido error de transmision, el esclavo calcula un nuevo valor CRC para el mensaje de respuesta y lo
anexa al mensaje para su transmision.

El calculo CRC se realiza utilizando todos los bytes de la direccion del dispositivo, cédigo de funcion y
campos de bloque de datos. Un registro CRC de 16 bits se inicia en todos los unos. Entonces cada byte
de 8 bits del mensaje se utiliza en el siguiente algoritmo:

Primero, OR-exclusivo del byte del mensaje con el byte de orden inferior del registro CRC. El resultado,
almacenado en el registro CRC, va a desplazarse a la derecha ocho veces. El registro CRC MSB se
llena con un cero con cada desplazamiento. Después de cada desplazamiento, el registro CRC LSB se
examina. Si el LSB es un 1, el registro CRC es entonces ORed-exclusivo con el valor de polinomio fijo
A001 (hex) antes del proximo desplazamiento. Una vez que todos los bytes del mensaje han pasado por
el algoritmo anterior, el registro CRC va a contener el valor de mensaje CRC para ser ubicado en el
campo de verificacion de error.

Inicio de sesién DECS-150 segura a través de Modbus

Para iniciar sesion en DECS-150 a través de Modbus, introduzca la cadena nombre de
usuario|contrasefia en el registro Inicio de sesion seguro (500). Sustituya el "nombre de usuario" con el
nombre del usuario del nivel de acceso deseado, incluya el simbolo de tubo “|” y sustituya la "contrasefa"
con la contrasefia del nivel e acceso seleccionado. Para ver el nivel de acceso actual, lea el registro
Acceso actual (520). Introduzca cualquier valor en el registro Cierre de sesién (517) para cerrar la sesion
del DECS-150. Luego de desconectarse de Modbus a través de TCP/IP, el usuario automaticamente
cierra sesion del DECS-150. Sin embargo, al desconectarse de Modbus a través de la linea serie, el
usuario permanece con la sesion iniciada.

Parametros Modbus

General

Los parametros generales se enumeran en la Tabla 25-4.

Tabla 25-4. Parametros de grupo generales

Grupo Nombre Registro Tipo Bytes RIW Unidad Rango

System Data (Datos del sistema) Numero de modelo 1 Cadena 64 R n/d 0-64
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Grupo Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango
System Data (Datos del sistema) Numero de pieza del firmware 33 Cadena 64 R n/d 0-64
Hora Fecha 97 Cadena 16 R n/d 0-16
Hora Hora 105 Cadena 16 R n/d 0-16
Informacion de unidad Numero de estilo 113 Cadena 32 R n/d 0-32
Informacién de unidad Numero de serie 129 Cadena 32 R n/d 0-32
Elemento configurable 1 Reconocimiento de contacto 147 Uint32 4 RW | n/d Siempre=0
Alarma=1
Elemento configurable 1 Configuracién de alarma 149 Uint32 4 RW | n/d Solo estado=0
Alarma=1
Elemento configurable 1 Retardo de activacion 151 Uint32 RW Segundo 0-300
Elemento configurable 2 Reconocimiento de contacto 153 Uint32 RW | n/d Siempre=0
Alarma=1
Elemento configurable 2 Configuracion de alarma 155 Uint32 4 RW n/d Solo estado=0
Alarma=1
Elemento configurable 2 Retardo de activacion 157 Uint32 RW Segundo 0-300
Elemento configurable 3 Reconocimiento de contacto 159 Uint32 RW n/d Siempre=0
Alarma=1
Elemento configurable 3 Configuracion de alarma 161 Uint32 4 RW n/d Solo estado=0
Alarma=1
Elemento configurable 3 Retardo de activacion 163 Uint32 RW Segundo 0-300
Elemento configurable 4 Reconocimiento de contacto 165 Uint32 RW n/d Siempre=0
Alarma=1
Elemento configurable 4 Configuracién de alarma 167 Uint32 4 RW | n/d Solo estado=0
Alarma=1
Elemento configurable 4 Retardo de activacion 169 Uint32 RW Segundo 0-300
Elemento configurable 5 Reconocimiento de contacto 171 Uint32 RW | n/d Siempre=0
Alarma=1
Elemento configurable 5 Configuracion de alarma 173 Uint32 4 RW n/d Solo estado=0
Alarma=1
Elemento configurable 5 Retardo de activacion 175 Uint32 RW Segundo 0-300
Elemento configurable 6 Reconocimiento de contacto 177 Uint32 RW n/d Siempre=0
Alarma=1
Elemento configurable 6 Configuracion de alarma 179 Uint32 4 RW n/d Solo estado=0
Alarma=1
Elemento configurable 6 Retardo de activacion 181 Uint32 RW Segundo 0-300
Elemento configurable 7 Reconocimiento de contacto 183 Uint32 RW n/d Siempre=0
Alarma=1
Elemento configurable 7 Configuracién de alarma 185 Uint32 4 RW | n/d Solo estado=0
Alarma=1
Elemento configurable 7 Retardo de activacion 187 Uint32 RW Segundo 0-300
Elemento configurable 8 Reconocimiento de contacto 189 Uint32 RW | n/d Siempre=0
Alarma=1
Elemento configurable 8 Configuracion de alarma 191 Uint32 4 RW n/d Solo estado=0
Alarma=1
Elemento configurable 8 Retardo de activacion 193 Uint32 4 RW Segundo 0-300
Seguridad
Tabla 25-5. Parametros de grupo de seguridad
Grupo Nombre Registro Tipo Bytes R/W Rango
Seguridad Inicio de sesion segura 500 Cadena 34 RW 0-34
Seguridad Cierre de sesion 517 Cadena 5 RW 0-5
Seguridad Acceso actual 520 Uint32 4 R Sin acceso=0
Acceso de lectura=1
Acceso de control=2
Acceso de operador=3
Acceso de ajuste=4
Acceso de disefio=5
Acceso de Administrador=6
Seguridad Guardar cambios 522 Uint32 4 RW n/d
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Puntos binarios
Tabla 25-6. Parametros de grupo de punto binario
Grupo Nombre Registro Tipo Bytes | RIW Rango
Alarmas Alarma de cambio de firmware 900 bit 0 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma de pérdida de enlace de Ethernet 900 bit 1 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma sin logica equivalente 900 bit 2 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 1 900 bit 3 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 2 900 bit 4 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 3 900 bit 5 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 4 900 bit 6 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 5 900 bit 7 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 6 900 bit 8 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 7 900 bit 9 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 8 900 bit 10 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 9 900 bit 11 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 10 900 bit 12 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 11 900 bit 13 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 12 900 bit 14 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 13 900 bit 15 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 14 901 bit 0 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 15 901 bit 1 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma programable 16 901 bit 2 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma de subfrecuencia V/Hz 901 bit 3 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas OEL Alarm 901 bit 4 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas UEL Alarm 901 bit 5 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma del SCL 901 bit 6 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma de suministro de potencia bajo 901 bit 7 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma de desequilibrio de tension del PSS 901 bit 8 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma de desequilibrio de corriente del PSS 901 bit 9 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma de potencia por debajo del umbral del | 901 bit 10 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
PSS
Alarmas Alarma de falla de velocidad del PSS 901 bit 11 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Alarma de limite de tensién del PSS 901 bit 12 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas VM activa 901 bit 13 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Diferencia de rotacion de fase 901 bit 14 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Informe de alarmas Salida de alarma 901 bit 15 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Entradas de contacto Entrada 1 902 bit 0 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Entradas de contacto Entrada 2 902 bit 1 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Entradas de contacto Entrada 3 902 bit 2 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Entradas de contacto Entrada 4 902 bit 3 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Entradas de contacto Entrada 5 902 bit 4 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Entradas de contacto Entrada 6 902 bit 5 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Entradas de contacto Entrada 7 902 bit 6 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Entradas de contacto Entrada 8 902 bit 7 uUint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Salidas de contacto Salida de vigilancia 902 bit 8 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Salidas de contacto Salida 1 902 bit 9 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Salidas de contacto Salida 2 902 bit 10 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Salidas de contacto Salida del disparo de derivacion del disyuntor 902 bit 11 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Puertos de hardware Field Short Circuit Status 902 bit 12 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Interruptor virtual Interruptor virtual 1 902 bit 13 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Interruptor virtual Interruptor virtual 2 902 bit 14 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Interruptor virtual Interruptor virtual 3 902 bit 15 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
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Interruptor virtual Interruptor virtual 4 903 bit 0 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Interruptor virtual Interruptor virtual 5 903 bit 1 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Interruptor virtual Interruptor virtual 6 903 bit 2 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Inhabilitar seguimiento interno 903 bit 3 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Inhabilitar seguimiento externo 903 bit 4 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS OEL en linea 903 bit 5 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Inhabilitar caida 903 bit 6 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Inhabilitar CC 903 bit 7 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Inhabilitar caida de linea 903 bit 8 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Inhabilitar Igualacion de tension 903 bit 9 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Habilitar Var FP JK 903 bit 10 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Inhabilitar Pérdida de transferencia 903 bit 11 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Habilitar En paralelo LM 903 bit12 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Grupo de seleccién 2 de arranque suave 903 bit 13 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Grupo de seleccion 2 de PSS 903 bit 14 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Grupo de seleccion 2 de OEL 903 bit15 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Grupo de seleccion 2 de UEL 904 bit 0 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Grupo de seleccién 2 de SCL 904 bit 1 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Grupo de seleccién 2 de proteccion 904 bit 2 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Grupo de seleccién 2 de PID 904 bit 3 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Var PF Selection (Seleccion Var PF) 904 bit 4 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Detencion/arranque del DECS externo 904 bit 5 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS DECS manual/automatico 904 bit 6 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Preposicion de DECS 904 bit 7 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Arranque suave activo 904 bit 8 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reservado 904 bit 9

Control de DECS Preposicién 1 activa 904 bit 10 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Preposicion 2 activa 904 bit 11 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Preposicion 3 activa 904 bit12 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Var activo 904 bit 13 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS FP activo 904 bit 14 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Manual activo 904 bit 15 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Control de DECS Modo automatico activo 905 bit 0 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Medidor PSS DECS PSS activo 905 bit 1 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Medidor regulador DECS Punto de ajuste en limite inferior 905 bit 2 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Medidor regulador DECS Punto de ajuste en limite superior 905 bit 3 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Medidor regulador DECS Seguimiento interno activo 905 bit 4 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Medidor regulador DECS Seguimiento externo activo 905 bit 5 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Sobretension de campo Activacion 905 bit 6 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Sobretension de campo Disparo 905 bit 7 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Pérdida de deteccion Activacion 905 bit 8 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Pérdida de deteccion Disparo 905 bit 9 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
EDM Activacion 905 bit 10 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
EDM Disparo 905 bit 11 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Elemento 25 Estado 905 bit 12 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Elemento 27P Bloqueo 905 bit 13 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Elemento 27P Activacion 905 bit 14 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Elemento 27P Disparo 905 bit 15 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Elemento 59P Activacion 906 bit 0 uUint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Elemento 59P Disparo 906 bit 1 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Elemento 81-1 Activacion 906 bit 2 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
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Elemento 81-1 Disparo 906 bit 3 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0

Elemento 81-2 Activacion 906 bit 4 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0

Elemento 81-2 Disparo 906 bit 5 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0

Generador por debajo de 10 Activacion 906 bit 6 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0

Hz

Generador por debajo de 10 Disparo 906 bit 7 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0

Hz

Proteccion configurable 1 Activacion de Umbral de proteccion 906 bit 8 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 1

Proteccion configurable 1 Disparo de umbral de proteccién configurable | 906 bit 9 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
1

Proteccion configurable 1 Activacion de Umbral de proteccion 906 bit 10 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 2

Proteccion configurable 1 Disparo de umbral de proteccién configurable | 906 bit 11 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
2

Proteccion configurable 1 Activacion de Umbral de proteccion 906 bit12 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 3

Proteccion configurable 1 Disparo de umbral de proteccién configurable | 906 bit 13 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
3

Proteccion configurable 1 Activacion de Umbral de proteccion 906 bit 14 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 4

Proteccion configurable 1 Disparo de umbral de proteccion configurable | 906 bit 15 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
4

Proteccion configurable 2 Activacion de Umbral de proteccion 907 bit 0 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 1

Proteccién configurable 2 Disparo de umbral de proteccién configurable | 907 bit 1 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
1

Proteccién configurable 2 Activacion de Umbral de proteccion 907 bit 2 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 2

Proteccion configurable 2 Disparo de umbral de proteccién configurable | 907 bit 3 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
2

Proteccién configurable 2 Activacion de Umbral de proteccion 907 bit 4 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 3

Proteccién configurable 2 Disparo de umbral de proteccién configurable | 907 bit 5 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
3

Proteccion configurable 2 Activacion de Umbral de proteccion 907 bit 6 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 4

Proteccion configurable 2 Disparo de umbral de proteccién configurable | 907 bit 7 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
4

Proteccién configurable 3 Activacion de Umbral de proteccion 907 bit 8 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 1

Proteccién configurable 3 Disparo de umbral de proteccién configurable | 907 bit 9 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
1

Proteccion configurable 3 Activacion de Umbral de proteccion 907 bit10 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 2

Proteccién configurable 3 Disparo de umbral de proteccién configurable | 907 bit 11 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
2

Proteccién configurable 3 Activacion de Umbral de proteccion 907 bit12 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 3

Proteccion configurable 3 Disparo de umbral de proteccion configurable | 907 bit 13 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
3

Proteccion configurable 3 Activacion de Umbral de proteccion 907 bit 14 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 4

Proteccién configurable 3 Disparo de umbral de proteccién configurable | 907 bit 15 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
4

Proteccién configurable 4 Activacion de Umbral de proteccion 908 bit 0 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 1

Proteccion configurable 4 Disparo de umbral de proteccién configurable | 908 bit 1 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
1

Proteccién configurable 4 Activacion de Umbral de proteccion 908 bit 2 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0

configurable 2
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Proteccion configurable 4 Disparo de umbral de proteccién configurable | 908 bit 3 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
2

Proteccién configurable 4 Activacion de Umbral de proteccion 908 bit 4 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 3

Proteccién configurable 4 Disparo de umbral de proteccién configurable | 908 bit 5 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
3

Proteccion configurable 4 Activacion de Umbral de proteccion 908 bit 6 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 4

Proteccion configurable 4 Disparo de umbral de proteccién configurable | 908 bit 7 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
4

Proteccién configurable 5 Activacion de Umbral de proteccion 908 bit 8 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 1

Protecciéon configurable 5 Disparo de umbral de proteccién configurable | 908 bit 9 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
1

Proteccion configurable 5 Activacion de Umbral de proteccion 908 bit 10 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 2

Protecciéon configurable 5 Disparo de umbral de proteccién configurable | 908 bit 11 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
2

Protecciéon configurable 5 Activacion de Umbral de proteccion 908 bit 12 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 3

Proteccion configurable 5 Disparo de umbral de proteccion configurable | 908 bit 13 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
3

Proteccion configurable 5 Activacion de Umbral de proteccion 908 bit 14 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 4

Protecciéon configurable 5 Disparo de umbral de proteccién configurable | 908 bit 15 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
4

Proteccién configurable 6 Activacion de Umbral de proteccion 909 bit 0 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 1

Proteccion configurable 6 Disparo de umbral de proteccion configurable | 909 bit 1 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
1

Proteccién configurable 6 Activacion de Umbral de proteccion 909 bit 2 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 2

Proteccién configurable 6 Disparo de umbral de proteccién configurable | 909 bit 3 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
2

Proteccion configurable 6 Activacion de Umbral de proteccion 909 bit 4 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 3

Proteccion configurable 6 Disparo de umbral de proteccién configurable | 909 bit 5 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
3

Proteccién configurable 6 Activacion de Umbral de proteccion 909 bit 6 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 4

Proteccién configurable 6 Disparo de umbral de proteccién configurable | 909 bit 7 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
4

Proteccion configurable 7 Activacion de Umbral de proteccion 909 bit 8 uUint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 1

Proteccién configurable 7 Disparo de umbral de proteccién configurable | 909 bit 9 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
1

Proteccién configurable 7 Activacion de Umbral de proteccion 909 bit 10 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 2

Proteccion configurable 7 Disparo de umbral de proteccién configurable | 909 bit 11 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
2

Proteccion configurable 7 Activacion de Umbral de proteccion 909 bit12 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 3

Proteccién configurable 7 Disparo de umbral de proteccién configurable | 909 bit 13 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
3

Proteccién configurable 7 Activacion de Umbral de proteccion 909 bit 14 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 4

Proteccion configurable 7 Disparo de umbral de proteccion configurable | 909 bit 15 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
4

Proteccién configurable 8 Activacion de Umbral de proteccion 910 bit 0 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 1

Proteccién configurable 8 Disparo de umbral de proteccién configurable | 910 bit 1 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0

1
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Proteccion configurable 8 Activacion de Umbral de proteccion 910 bit 2 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 2
Proteccién configurable 8 gisparo de umbral de proteccion configurable | 910 bit 3 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Proteccion configurable 8 Activacion de Umbral de proteccion 910 bit 4 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 3
Proteccion configurable 8 gisparo de umbral de proteccion configurable | 910 bit 5 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Proteccion configurable 8 Activacion de Umbral de proteccion 910 bit 6 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
configurable 4
Proteccién configurable 8 Eisparo de umbral de proteccion configurable | 910 bit 7 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red Inhabilitar reparto de carga de red 910 bit 8 Uint16 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red No hay datos de reparto de carga de red 910 bit 9 Uint16 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red Version desconocida de protocolo de reparto 910 bit 10 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
de carga
Reparto de carga de red Recibndo ID 1 910 bit 11 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red Recibndo ID 2 910 bit12 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red Recibndo ID 3 910 bit 13 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red Recibndo ID 4 910 bit 14 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red Recibndo ID 5 910 bit 15 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red Recibndo ID 6 911 bit 0 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red Recibndo ID 7 911 bit 1 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red Recibndo ID 8 911 bit 2 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red Recibndo ID 9 911 bit 3 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red Recibndo ID 10 911 bit 4 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red Recibndo ID 11 911 bit 5 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red Recibndo ID 12 911 bit 6 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red Recibndo ID 13 911 bit 7 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red Recibndo ID 14 911 bit 8 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red Recibndo ID 15 911 bit 9 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red Recibndo ID 16 911 bit 10 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red Discrepancia en la configuracion del reparto 911 bit 11 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
de carga de red
Reparto de carga de red Falta ID de reparto de carga de red 911 bit 12 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red Estado de reparto de carga de red 1 911 bit 13 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red Estado de reparto de carga de red 2 911 bit14 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red Estado de reparto de carga de red 3 911 bit 15 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red Estado de reparto de carga de red 4 912 bit 0 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reservado 912 bit 1
Elemento configurable 1 Salida 912 bit 2 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Elemento configurable 1 N.C. 912 bit 3 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Elemento configurable 2 Salida 912 bit 4 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Elemento configurable 2 N.C. 912 bit 5 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Elemento configurable 3 Salida 912 bit 6 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Elemento configurable 3 N.C. 912 bit 7 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Elemento configurable 4 Salida 912 bit 8 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Elemento configurable 4 N.C. 912 bit 9 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Elemento configurable 5 Salida 912 bit 10 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Elemento configurable 5 N.C. 912 bit 11 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Elemento configurable 6 Salida 912 bit12 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Elemento configurable 6 N.C. 912 bit13 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Elemento configurable 7 Salida 912 bit 14 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Elemento configurable 7 N.C. 912 bit 15 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
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Elemento configurable 8 Salida 913 bit 0 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Elemento configurable 8 N.C. 913 bit 1 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Apagado del hardware Apagado del hardware 913 bit 2 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red ID 1 habilitada 913 bit 3 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red ID 2 habilitada 913 bit 4 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red ID 3 habilitada 913 bit 5 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red ID 4 habilitada 913 bit 6 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red ID 5 habilitada 913 bit 7 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red ID 6 habilitada 913 bit 8 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red ID 7 habilitada 913 bit 9 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red ID 8 habilitada 913 bit10 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red ID 9 habilitada 913 bit 11 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red ID 10 habilitada 913 bit 12 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red ID 11 habilitada 913 bit 13 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red ID 12 habilitada 913 bit 14 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red ID 13 habilitada 913 bit15 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red ID 14 habilitada 914 bit 0 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red ID 15 habilitada 914 bit 1 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reparto de carga de red ID 16 habilitada 914 bit 2 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cddigo de red | Habilitacion LFSM 914 bit 3 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo de red LFSM Activo 914 bit 4 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo de red | LVRT Habilitacién 914 bit 5 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo de red | LVRT Activo 914 bit 6 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo de red | Codigo de red habilitado 914 bit 7 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo de red Habilitar APC 914 bit 8 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo dered | GCC Tiempo de desconexion 914 bit 9 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo de red | Tiempo expirado de desconexion GCC 914 bit 10 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo de red LVRT Comunicaciones remotas activas 914 bit 11 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo de red | APC Active 914 bit 12 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo de red | LVRT Falla de comunicaciones remotas 914 bit 13 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo de red | APC Falla de comunicaciones remotas 914 bit 14 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo de red Limitador de salida APC 914 bit 15 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo de red LFSM Recuperacion activa 915 bit 0 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo de red | GCC Inhabilitado 915 bit 1 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo de red | GCC Operacion continua 915 bit 2 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo de red | GCC Tiempo de frecuencia baja 915 bit 3 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo de red | GCC Tiempo de frecuencia alta 915 bit 4 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo dered | GCC Tiempo de voltaje bajo 915 bit 5 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo dered | GCC Tiempo de voltaje alto 915 bit 6 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo de red | GCC Tiempo fuera de rango 915 bit 7 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo de red | GCC Desconectado 915 bit 8 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo dered | GCC Tiempo de reconexion 915 bit 9 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo dered | LFSM Sobre Activo 915 bit 10 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo de red | LFSM Sub Activo 915 bit 11 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo de red | LFSM Operacién normal 915 bit12 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo de red | LVRT Falla de comunicaciones del Modbus 915 bit 13 | Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reservado 915 bit 14

Reservado 915 bit 15

Parametros de Cédigo de red | APC Falla de comunicaciones del Modbus 916 bit 0 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Reservado 916 bit 1

Reservado 916 bit 2
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Grupo Nombre Registro Tipo Bytes | RIW Rango
Parametros de Cédigo de red | APC Comunicaciones remotas activas 916 bit 3 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo de red | Congelar Salida LVRT desde el PLC 916 bit 4 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo de red | Congelar Salida APC desde el PLC 916 bit 5 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo de red | APC Derivacion activa 916 bit 6 Uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Parametros de Cédigo de red LVRT Derivacién activa 916 bit 7 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0
Alarmas Pérdida de comunicaciones de seguimiento 916 bit 8 uint16 | 2 R Verdadero=1 Falso=0

externo
Medicién
Tabla 25-7. Parametros de grupo de medicién
Grupo Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango

Medidor por unidad Vab 1000 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Vbc 1002 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Vca 1004 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad promedio de V 1006 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad la 1008 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Ib 1010 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Ic 1012 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad promedio de | 1014 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad kW 1016 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad kVA 1018 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Kvar 1020 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Tension de secuencia positiva 1022 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Tensién de secuencia negativa 1024 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Corriente de secuencia positiva 1026 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Corriente de secuencia negativa 1028 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Vab de bus 1030 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Vbc de bus 1032 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Vca de bus 1034 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Promedio de V de bus 1036 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Diferencia de tension 1038 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Potencia en tension 1040 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Salida de control Var FP 1042 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Salida de control OEL 1044 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Salida de control UEL 1046 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Salida de control SCL 1048 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Salida de control AVR 1050 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Salida de control FCR 1052 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Porcentaje de equilibrio nulo 1054 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Frecuencia del generador 1056 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Frecuencia del bus 1058 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Ifd 1060 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Vfd 1062 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Frecuencia de deslizamiento 1064 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Icc 1066 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Punto de ajuste de AVR 1068 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Punto de ajuste de FCR 1070 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Punto de ajuste de FVR 1072 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor por unidad Punto de ajuste de VAR 1074 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Medidor de corriente de Ix 1076 Flotante | 4 R Amp 0 - 2000000000
campo
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Grupo Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango

Medidor PSS DECS Terminal Frequency Deviation 1078 Flotante | 4 R Porcentaje n/d

(Desviacion de frecuencia

terminal)
Medidor PSS DECS Compensated Frequency 1080 Flotante | 4 R Porcentaje n/d

Deviation (%) (Desviacion de

frecuencia compensada [%])
Medidor PSS DECS Salida del PSS 1082 Flotante | 4 R n/a n/d
Medidor regulador Error de seguimiento 1084 Flotante | 4 R Porcentaje n/d
DECS
Medidor regulador Salida de control PU 1086 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
DECS
Medidor regulador Ondulacién del monitor de diodos 1088 Flotante | 4 R Amperio 0 - 2000000000
DECS del excitador
Medidor regulador Entrada de potencia 1090 Flotante | 4 R Voltio 0 - 2000000000
DECS
Medidor regulador Salida de control 1092 Flotante | 4 R Porcentaje n/d
DECS
Medidor regulador Angulo de fase V1 1094 Flotante | 4 R Grado 0- 360
DECS
Reservado 1096-

1106

Medidor de tension del Vas 1108 Flotante | 4 R Voltio 0 - 2000000000
generador primario 1
Medidor de tension del Vac 1110 Flotante | 4 R Voltio 0 - 2000000000
generador primario 1
Medidor de tension del Vea 1112 Flotante | 4 R Voltio 0 - 2000000000
generador primario 1
Medidor de tension del V1L 1114 Flotante | 4 R Voltio 0 - 2000000000
generador primario 1
Medidor de tension del V2L 1116 Flotante | 4 R Voltio 0 - 2000000000
generador primario 1
Medidor de tension del Vave LL 1118 Flotante | 4 R Voltio 0 - 2000000000
generador primario 1
Angulo del medidor de Vas 1120 Flotante | 4 R Grado 0- 360
tension del generador 1
Angulo del medidor de Vec 1122 Flotante | 4 R Grado 0-360
tensién del generador 1
Angulo del medidor de Vea 1124 Flotante | 4 R Grado 0-360
tension del generador 1
Reservado 1126-36
Medidor de tension del Vas 1138 Flotante | 4 R Voltio 0 - 2000000000
bus primario 1
Medidor de tension del Vac 1140 Flotante | 4 R Voltio 0 - 2000000000
bus primario 1
Medidor de tension del Vca 1142 Flotante | 4 R Voltio 0 - 2000000000
bus primario 1
Medidor de tension del V1L 1144 Flotante | 4 R Voltio 0 - 2000000000
bus primario 1
Medidor de tension del V2L 1146 Flotante | 4 R Voltio 0 - 2000000000
bus primario 1
Medidor de tension del Vave LL 1148 Flotante | 4 R Voltio 0 - 2000000000
bus primario 1
Angulo del medidor Vas 1150 Flotante | 4 R Grado 0-360
tension del bus 1
Angulo del medidor Vec 1152 Flotante | 4 R Grado 0-360
tension del bus 1
Angulo del medidor Veca 1154 Flotante | 4 R Grado 0- 360
tension del bus 1
Reservado Ia 1156-69
Medidor de corriente del Ia 1168 Flotante | 4 R Amperio 0-2000000000
generador primario 1
Medidor de corriente del Is 1170 Flotante | 4 R Amperio 0 - 2000000000
generador primario 1

DECS-150 Comunicacion Modbus®



25-20 9492672990
Grupo Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango

Medidor de corriente del lc 1172 Flotante | 4 R Amperio 0-2000000000

generador primario 1

Medidor de corriente del 11 1174 Flotante | 4 R Amperio 0 - 2000000000

generador primario 1

Medidor de corriente del 12 1176 Flotante | 4 R Amperio 0 - 2000000000

generador primario 1

Medidor de corriente del lave 1178 Flotante | 4 R Amperio 0 - 2000000000

generador primario 1

Angulo del medidor de Ia 1180 Flotante | 4 R Grado 0- 360

corriente del generador

1

Angulo del medidor de Is 1182 Flotante | 4 R Grado 0- 360

corriente del generador

1

Angulo del medidor de lc 1184 Flotante | 4 R Grado 0- 360

corriente del generador

1

Magnitud del medidor Ix 1186 Flotante | 4 R Amperio 0 - 2000000000

de corriente de ICC 1

Medidor de corriente de Ix 1188 Flotante | 4 R Amperio 0-2000000000

ICC primario 1

Medidor de potencia Total primario de vatios 1190 Flotante | 4 R Vatio n/d

Medidor de potencia Total primario de VAR 1192 Flotante | 4 R var n/d

Medidor de potencia Total primario de S 1194 Flotante | 4 R VA n/d

Medidor de potencia Total primario de FP 1196 Flotante | 4 R FP -1-1

Medidor de Angulo de deslizamiento 1198 Flotante | 4 R Grado -359,9 — 359,9

sincronizacioén 1

Medidor de Frecuencia de deslizamiento 1200 Flotante | 4 R Hercio n/d

sincronizacion 1

Medidor de Diferencia de tensién 1202 Flotante | 4 R Voltio n/d

sincronizacioén 1

Medidor de frecuencia Frecuencia 1204 Flotante | 4 R Hercio 10 - 180

del generador 1

Medidor de frecuencia Frecuencia 1206 Flotante | 4 R Hercio 10 - 180

de bus 1

Tension de entrada Valor 1208 Flotante | 4 R Voltio -9999999 -

auxiliar 1 9999999

Corriente de entrada Valor 1210 Flotante | 4 R Amperio -9999999 -

auxiliar 1 9999999

Medidor de energia Total de vatio-horas positivas 1212 Flotante | 4 RW Vatio-hora 0,00E+00 -
1,00E+09

Medidor de energia Total de varhoras positivas 1214 Flotante | 4 RW Varhora 0,00E+00 -
1,00E+09

Medidor de energia Total de vatio-horas negativas 1216 Flotante | 4 RW Vatio-hora -1,00E+09 -
0,00E+00

Medidor de energia Total de varhoras negativas 1218 Flotante | 4 RW Varhora -1,00E+09 -
0,00E+00

Medidor de energia Total de VA-horas 1220 Flotante | 4 RW Varhora 0,00E+00 -
1,00E+09

Medidor regulador Porcentaje de error de reparto de 1222 Flotante | 4 R Porcentaje n/d

DECS carga de red

Medidor regulador Captacion de magnitud de 1224 Flotante | 4 R Por unidad -10-10

DECS corriente

Medidor regulador Captacion promedio de magnitud 1226 Flotante | 4 R Por unidad -10-10

DECS de corriente de reparto de carga

de red
Medidor regulador Cantidad de generadores en 1228 Int32 4 R n/d n/d
DECS linea para el reparto de carga de
red

Medidor de voltaje de Vx 1230 Flotante | 4 R Voltio -1000 — 1000

campo

Codigo de red Referencia Q 1232 Flotante R Por unidad -10-10

Cadigo de red Referencia P 1234 Flotante R Por unidad -10-10
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Grupo Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango
Codigo de red Estado 1236 Uint32 4 R n/d Inactivo=0
Activo=1
Cadigo de red Estado de conexion a red 1238 Uint32 4 R n/d Inhabilitado=0
GCC Operacion
continua=1
GCC Tiempo de
frecuencia baja=2
GCC Tiempo de
frecuencia alta=3
GCC Tiempo de
voltaje bajo=4
GCC Tiempo de
voltaje alto=5
GCC Tiempo fuera
de rango=6
GCC
Desconectado=7
GCC Tiempo para
reconexion=8
Cadigo de red Bandera de desconexién de red 1240 Int32 R n/d n/d
Cadigo de red LVRT Modo 1242 Uint32 R n/d Inhabilitado=0
Q(PF)=1
Q(Limite de
Voltaje)=2
Q(U)=3
Q(P)=4
Q(Tercero)=5
Congelacion de
salida=6
Cadigo de red LFSM Modo 1244 Uint32 4 R n/d Inicializar=0
Nominal=1
Subfrecuencia=2
Sobrefrecuencia=3
Recuperaciéon=4
Cadigo de red Estado del LVTR remoto 1246 Uint32 4 R n/d Inhabilitado=0
Activo=1
Fallido=2
Codigo de red Estado remoto LFSM 1248 Uint32 4 R n/d Inhabilitado=0
Activo=1
Fallido=2
Cadigo de red Referencia de Modo PF 1250 Flotante R n/d n/d
Cadigo de red Referencia de Modo Q U 1252 Flotante R Por unidad -10-10
Caodigo de red Referencia de Modo Q de Limite 1254 Flotante R Por unidad -10-10
de voltaje
Codigo de red Referencia de Modo Q Tercero 1256 Flotante R Por unidad -10-10
Cadigo de red Referencia APC 1258 Flotante R Por unidad -10-10
Cadigo de red LVRT Temporizador de falla de 1260 Flotante R Segundo 0-600
comunicacion del Modbus
Reservado 1262
Cadigo de red APC Temporizador de falla de 1264 Flotante | 4 R Segundo 0-600
comunicacion del Modbus
Reservado 1266
Cadigo de red Estado del integrador de APC 1268 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Cadigo de red APC Error 1270 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Cadigo de red APC P Deseado 1272 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Cadigo de red Desviacion (Bias) de Voltaje APC 1274 Flotante | 4 R n/d n/d
Caodigo de red LVRT Q Deseado 1276 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Codigo de red Desviacion (Bias) de Voltaje 1278 Flotante | 4 R n/d n/d
LVRT
Cadigo de red Sefial de prueba 1280 Flotante | 4 R n/d n/d
Reservado 1282-90
Grid Code Modbus de ajuste de potencia 1292 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
activa
Grid Code Modbus de ajuste de referencia 1294 Flotante | 4 R n/d n/d

PF
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Grupo Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango
Grid Code Modbus de ajuste de limite de 1296 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
voltaje Q
Grid Code Q U Bus de voltaje para Cero Q 1298 Flotante | 4 R Por unidad -10-10
Modbus de ajuste
Cadigo de red Q Tercero Modbus de ajuste 1300 Flotante R Por unidad -10-10
Cadigo de red Modo APC 1302 Uint32 R n/d Inactivo=0
Activo=1
Cancelacion
LFSM=2
Cadigo de red Temporizador de voltaje de 1304 Flotante | 4 R Segundo 0-2000
conexion a red
Codigo de red Temporizador de frecuencia de 1306 Flotante | 4 R Segundo 0-2000
conexion a red
Cadigo de red Temporizador de desconexion de 1308 Flotante | 4 R Segundo 0-2000
red
Cadigo de red Temporizador de reconexién de 1310 Flotante | 4 R Segundo 0-2000
red
Limitadores
Tabla 25-8. Parametros de grupo del limitador
Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango
Corriente primaria alta del OEL 1700 Flotante | 4 RW | Amperio 0-11
Corriente primaria media del OEL 1702 Flotante | 4 RW | Amperio 0-9
Corriente primaria baja del OEL 1704 Flotante | 4 RW | Amperio 0-7
Tiempo primario alto del OEL 1706 Flotante | 4 RW | Segundo | 0-10
Tiempo primario medio del OEL 1708 Flotante | 4 RW | Segundo | 0-120
Corriente primaria alta del OEL apagada 1710 Flotante | 4 RW | Amperio 0-11
Corriente primaria baja del OEL apagada 1712 Flotante | 4 RW | Amperio 0-7
Tiempo primario bajo del OEL apagado 1714 Flotante | 4 RW Segundo | 0-10
Corriente de sustitucion primaria maxima del 1716 Flotante | 4 RW Amperio 0-11
OEL apagada
Corriente de sustitucion primaria minima del 1718 Flotante | 4 RW Amperio 0-7
OEL apagada
Dial de tiempo de sustitucién primario del 1720 Flotante | 4 RW n/d 0,1-20
OEL apagado
Corriente de sustitucion primaria maxima del 1722 Flotante | 4 RW Amperio 0-11
OEL encendida
Corriente de sustitucion primaria minima del 1724 Flotante | 4 RW Amperio 0-7
OEL encendida
Dial de tiempo de sustitucién primario del 1726 Flotante | 4 RW n/d 0,1-20
OEL encendido
Habilitar Dvdt primario del OEL 1728 Uint32 4 RW | n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
Ref Dvdt primario del OEL 1730 Flotante | 4 RW | n/d -10-0
Corriente secundaria alta del OEL 1732 Flotante | 4 RW Amperio 0-11
Corriente secundaria media del OEL 1734 Flotante | 4 RW Amperio 0-9
Corriente secundaria baja del OEL 1736 Flotante | 4 RW | Amperio 0-7
Tiempo secundario alto del OEL 1738 Flotante | 4 RW | Segundo | 0-10
Tiempo secundario medio del OEL 1740 Flotante | 4 RW | Segundo | 0-120
Corriente secundaria alta del OEL apagada 1742 Flotante | 4 RW Amperio 0-11
Corriente secundaria baja del OEL apagada 1744 Flotante | 4 RW | Amperio 0-7
Tiempo de corriente secundaria baja del 1746 Flotante | 4 RW | Segundo | 0-10
OEL apagado
Corriente de sustitucion secundaria maxima 1748 Flotante | 4 RW | Amperio 0-11
del OEL apagada
Corriente de sustitucion secundaria minima 1750 Flotante | 4 RW Amperio 0-7
del OEL apagada
Dial de tiempo de sustitucion secundario del 1752 Flotante | 4 RW n/d 0,1-20
OEL apagado
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Nombre Registro Tipo Bytes | RIW Unidad Rango
Corriente de sustitucion secundaria maxima 1754 Flotante | 4 RW Amperio 0-11
del OEL encendida
Corriente de sustitucion secundaria minima 1756 Flotante | 4 RW | Amperio 0-7
del OEL encendida
Dial de tiempo de sustitucién secundario del 1758 Flotante | 4 RW | nd 0,1-20
OEL encendido
Curva primaria del UEL X1 1760 Flotante | 4 RW kilovatio 0-62
Curva primaria del UEL X2 1762 Flotante | 4 RW | kilovatio 0-62
Curva primaria del UEL X3 1764 Flotante | 4 RW | kilovatio 0-62
Curva primaria del UEL X4 1766 Flotante | 4 RW kilovatio 0-62
Curva primaria del UEL X5 1768 Flotante | 4 RW kilovatio 0-62
Curva primaria del UEL Y1 1770 Flotante | 4 RW | kilovar 0-62
Curva primaria del UEL Y2 1772 Flotante | 4 RW | kilovar 0-62
Curva primaria del UEL Y3 1774 Flotante | 4 RW kilovar 0-62
Curva primaria del UEL Y4 1776 Flotante | 4 RW kilovar 0-62
Curva primaria del UEL Y5 1778 Flotante | 4 RW | kilovar 0-62
TC de filtro de potencia primaria del UEL 1780 Flotante | 4 RW | Segundo | 0-20
Exponente dependiente de tensién primaria 1782 Flotante | 4 RW n/d 0-2
del UEL
Curva secundaria del UEL X1 1784 Flotante | 4 RW | kilovatio 0-62
Curva secundaria del UEL X2 1786 Flotante | 4 RW | kilovatio 0-62
Curva secundaria del UEL X3 1788 Flotante | 4 RW | kilovatio 0-62
Curva secundaria del UEL X4 1790 Flotante | 4 RW | kilovatio 0-62
Curva secundaria del UEL X5 1792 Flotante | 4 RW | kilovatio 0-62
Curva secundaria del UEL Y1 1794 Flotante | 4 RW | kilovar 0-62
Curva secundaria del UEL Y2 1796 Flotante | 4 RW | kilovar 0-62
Curva secundaria del UEL Y3 1798 Flotante | 4 RW | kilovar 0-62
Curva secundaria del UEL Y4 1800 Flotante | 4 RW | kilovar 0-62
Curva secundaria del UEL Y5 1802 Flotante | 4 RW | kilovar 0-62
Referencia primaria del SCL alta 1804 Flotante | 4 RW | Amperio 0 - 66000
Referencia primaria del SCL baja 1806 Flotante | 4 RW | Amperio 0 - 66000
Tiempo primario del SCL alto 1808 Flotante | 4 RW | Segundo | 0-60
Sin tiempo de respuesta del SCL primario 1810 Flotante | 4 RW | Segundo | 0-10
Referencia secundaria del SCL alta 1812 Flotante | 4 RW | Amperio 0 - 66000
Referencia secundaria del SCL baja 1814 Flotante | 4 RW | Amperio 0 - 66000
Tiempo secundario del SCL alto 1816 Flotante | 4 RW | Segundo | 0-60
Sin tiempo de respuesta del SCL secundario 1818 Flotante | 4 RW | Segundo | 0-10
Coeficiente de tiempo de restablecimiento 1820 Flotante | 4 RW | n/id 0,01 -100
de sustitucién primario del OEL desactivado
Coeficiente de tiempo de restablecimiento 1822 Flotante | 4 RW | n/id 0,01 -100
de sustitucién primario del OEL activado
Coeficiente de tiempo de restablecimiento 1824 Flotante | 4 RW n/d 0,01 - 100
de sustitucion secundario del OEL
desactivado
Coeficiente de tiempo de restablecimiento 1826 Flotante | 4 RW | n/id 0,01 -100
de sustitucion secundario del OEL activado
Tipo de restablecimiento de sustitucion 1828 Uint32 4 RW | n/d Inverso=0
primario del OEL desactivado Integrador=1
Instantaneo=2
Tipo de restablecimiento de sustitucion 1830 Uint32 4 RW | n/d Inverso=0
primario del OEL activado Integrador=1
Instantaneo=2
Tipo de restablecimiento de sustitucion 1832 Uint32 4 RW n/d Inverso=0

secundario del OEL desactivado

Integrador=1
Instantaneo=2
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Nombre Registro Tipo Bytes | RIW Unidad Rango
Tipo de restablecimiento de sustitucion 1834 Uint32 4 RW n/d Inverso=0
secundario del OEL activado Integrador=1
Instantaneo=2

Puntos de ajuste

Tabla 25-9. Parametros de grupo del punto de ajuste

Nombre Registro Tipo Bytes R/IW Unidad Rango

Punto de ajuste de Regulacion de 2200 Flotante | 4 RW Amperio Intervalo de punto de ajuste

corriente de campo determinado por registros 2212 y 2214.

Tasa transversal de Regulacion de 2202 Flotante | 4 RW Segundo 1-200

corriente de campo

Modo de preposicién 1 de Regulacién 2204 Uint32 4 RW n/d Mantener=0 Liberar=1

de corriente de campo

Preposicion 1 de regulacion de corriente | 2206 Flotante | 4 RW Amperio Intervalo de punto de ajuste

de campo determinado por registros 2212y 2214.

Modo de preposicién 2 de Regulaciéon 2208 Uint32 4 RW n/d Mantener=0 Liberar=1

de corriente de campo

Preposicion 2 de regulacion de corriente | 2210 Flotante | 4 RW Amperio Intervalo de punto de ajuste

de campo determinado por registros 2212 y 2214.

Limite de punto de ajuste minimo de 2212 Flotante | 4 RW Porcentaje 0-120

regulacién de corriente de campo

Limite de punto de ajuste maximo de 2214 Flotante | 4 RW Porcentaje 0-120

regulacioén de corriente de campo

Punto de ajuste de tension del 2216 Flotante | 4 RW Voltio Intervalo de punto de ajuste

generador determinado por registros 2228 y 2230.

Tasa de recorrido de tension del 2218 Flotante | 4 RW Segundo 1-200

generador

Modo de preposicién 1 de tension del 2220 Uint32 4 RW n/d Mantener=0 Liberar=1

generador

Preposicion 1 de tension del generador 2222 Flotante | 4 RW Voltio Intervalo de punto de ajuste
determinado por registros 2228 y 2230.

Modo de preposicién 2 de tension del 2224 Uint32 4 RW n/d Mantener=0 Liberar=1

generador

Preposicion 2 de tension del generador 2226 Flotante | 4 RW Voltio Intervalo de punto de ajuste
determinado por registros 2228 y 2230.

Limite minimo del punto de ajuste de 2228 Flotante | 4 RW Porcentaje 70-120

tension del generador

Limite maximo del punto de ajuste de 2230 Flotante | 4 RW Porcentaje 70-120

tension del generador

Punto de ajuste de vares del generador 2232 Flotante | 4 RW kilovar Intervalo de punto de ajuste
determinado por registros 2244 y 2246.

Tasa de recorrido de vares del 2234 Flotante | 4 RW Segundo 1-200

generador

Modo de preposicion 1 de vares del 2236 Uint32 4 RW n/d Mantener=0 Liberar=1

generador

Preposicion 1 de vares del generador 2238 Flotante | 4 RW kilovar Intervalo de punto de ajuste
determinado por registros 2244 y 2246.

Modo de preposicién 2 de vares del 2240 Uint32 4 RW n/d Mantener=0 Liberar=1

generador

Preposicion 2 de vares del generador 2242 Flotante | 4 RW kilovar Intervalo de punto de ajuste
determinado por registros 2244 y 2246.

Limite minimo del punto de ajuste de 2244 Flotante | 4 RW Porcentaje -100 - 100

vares del generador

Limite maximo del punto de ajuste de 2246 Flotante | 4 RW Porcentaje -100 - 100

vares del generador

Punto de ajuste de FP del generador 2248 Flotante | 4 RW Factor de Intervalo de punto de ajuste

potencia determinado por registros 2260 y 2262.

Tasa de recorrido de FP del generador 2250 Flotante | 4 RW Segundo 1-200

Modo de preposicién 1 de FP del 2252 Uint32 4 RW n/d Mantener=0 Liberar=1

generador

Preposicion 1 de FP del generador 2254 Flotante | 4 RW Factor de Intervalo de punto de ajuste

potencia determinado por registros 2260 y 2262.
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Modo de preposicion 2 de FP del 2256 Uint32 4 RW n/d Mantener=0 Liberar=1
generador
Preposicion 2 de FP del generador 2258 Flotante | 4 RW Factor de Intervalo de punto de ajuste
potencia determinado por registros 2260 y 2262.
Limite minimo del punto de ajuste de 2260 Flotante | 4 RW Factor de 0,5-1
FP del generador potencia
Limite maximo del punto de ajuste de 2262 Flotante | 4 RW Factor de -1--0,5
FP del generador potencia
Valor de caida 2264 Flotante | 4 RW Porcentaje 0-30
Valor de caida L 2266 Flotante | 4 RW Porcentaje 0-30
Habilitar limite auxiliar 2268 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
Modo de preposicién 3 de Regulacién 2270 Uint32 4 RW n/d Mantener=0 Liberar=1
de corriente de campo
Preposicion 3 de regulacion de corriente | 2272 Flotante | 4 RW Amperio Intervalo de punto de ajuste
de campo determinado por registros 2212y 2214.
Modo de preposicion 3 de tension del 2274 Uint32 4 RW n/d Mantener=0 Liberar=1
generador
Preposicion 3 de tension del generador 2276 Flotante | 4 RW Voltio Intervalo de punto de ajuste
determinado por registros 2228 y 2230.
Modo de preposicién 3 de vares del 2278 Flotante | 4 RW n/d Mantener=0 Liberar=1
generador
Preposicion 3 de vares del generador 2280 Flotante | 4 RW kilovar Intervalo de punto de ajuste
determinado por registros 2244 y 2246.
Modo de preposicion 3 de FP del 2282 Flotante | 4 RW n/d Mantener=0 Liberar=1
generador
Preposicion 3 de FP del generador 2284 Flotante | 4 RW Factor de Intervalo de punto de ajuste
potencia determinado por registros 2260 y 2262.
Punto de ajuste de Regulacion de 2286 Flotante | 4 RW Amperio Intervalo de punto de ajuste
corriente de campo activo determinado por registros 2212y 2214.
Punto de ajuste de tension del 2288 Flotante | 4 RW Voltio Intervalo de punto de ajuste
generador activo determinado por registros 2228 y 2230.
Cuando se marca la casilla With Limit
en la pantalla Entrada auxiliar en
BESTCOMSPlus, el registro 2288
equivale al registro 2216 mas la entrada
auxiliar.
Cuando no se marca la casilla With
Limit en la pantalla Entrada auxiliar en
BESTCOMSPlus, el registro 2288
equivale al registro 2216.
Punto de ajuste de tension de vares 2290 Flotante | 4 RW kilovar Intervalo de punto de ajuste
activo determinado por registros 2244 y 2246.
Punto de ajuste de tensién de FP activo 2292 Flotante | 4 RW Factor de Intervalo de punto de ajuste
potencia determinado por registros 2260 y 2262.
Preposicion transversal 1 de regulacion 2294 Flotante | 4 RW Segundo 0-200
de corriente de campo
Preposicion transversal 2 de regulacion 2296 Flotante | 4 RW Segundo 0-200
de corriente de campo
Preposicion transversal 3 de regulacion 2298 Flotante | 4 RW Segundo 0-200
de corriente de campo
Preposicion transversal 1 de tension del 2300 Flotante | 4 RW Segundo 0-200
generador
Preposicion transversal 2 de tension del 2302 Flotante | 4 RW Segundo 0-200
generador
Preposicion transversal 3 de tension del 2304 Flotante | 4 RW Segundo 0-200
generador
Preposicion transversal 1 de vares del 2306 Flotante | 4 RW Segundo 0-200
generador
Preposicion transversal 2 de vares del 2308 Flotante | 4 RW Segundo 0-200
generador
Preposicion transversal 3 de vares del 2310 Flotante | 4 RW Segundo 0-200
generador
Preposicion transversal 1 de FP del 2312 Flotante | 4 RW Segundo 0-200

generador
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Preposicion transversal 2 de FP del 2314 Flotante | 4 RW Segundo 0-200
generador
Preposicion transversal 3 de FP del 2316 Flotante | 4 RW Segundo 0-200
generador
Ajustes globales
Tabla 25-10. Parametros de grupo de ajustes globales
Grupo Nombre Registro Tipo Bytes | RIW Unidad Rango
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 2400 Flotante | 4 RW Seg 0-1800
cronometrados en PLC cronémetro légico 1
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 2402 Flotante | 4 RW Seg 0-1800
cronometrados en PLC cronémetro légico 2
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 2404 Flotante | 4 RW Seg 0-1800
cronometrados en PLC cronémetro légico 3
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 2406 Flotante | 4 RW Seg 0-1800
cronometrados en PLC cronoémetro l6gico 4
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 2408 Flotante | 4 RW Seg 0-1800
cronometrados en PLC cronémetro légico 5
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 2410 Flotante | 4 RW Seg 0-1800
cronometrados en PLC cronémetro légico 6
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 2412 Flotante | 4 RW Seg 0-1800
cronometrados en PLC cronémetro légico 7
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 2414 Flotante | 4 RW Seg 0-1800
cronometrados en PLC cronémetro légico 8
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 2416 Flotante | 4 RW Seg 0-1800
cronometrados en PLC cronémetro légico 9
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 2418 Flotante | 4 RW Seg 0-1800
cronometrados en PLC cronémetro légico 10
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 2420 Flotante | 4 RW Seg 0-1800
cronometrados en PLC cronémetro légico 11
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 2422 Flotante | 4 RW Seg 0-1800
cronometrados en PLC cronémetro légico 12
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 2424 Flotante | 4 RW Seg 0-1800
cronometrados en PLC cronémetro légico 13
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 2426 Flotante | 4 RW Seg 0-1800
cronometrados en PLC cronémetro légico 14
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 2428 Flotante | 4 RW Seg 0-1800
cronometrados en PLC cronémetro légico 15
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 2430 Flotante | 4 RW Seg 0-1800
cronometrados en PLC cronémetro légico 16
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 2432 Flotante | 4 RW n/d 0-1800
cronometrados en PLC contador 1
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 2434 Flotante | 4 RW n/d 0-1800
cronometrados en PLC contador 2
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 2436 Flotante | 4 RW n/d 0-1800
cronometrados en PLC contador 3
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 2438 Flotante | 4 RW n/d 0-1800
cronometrados en PLC contador 4
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 2440 Flotante | 4 RW n/d 0-1800
cronometrados en PLC contador 5
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 2442 Flotante | 4 RW n/d 0-1800
cronometrados en PLC contador 6
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 2444 Flotante | 4 RW n/d 0-1800
cronometrados en PLC contador 7
Ajustes de elementos Tiempo de espera de salida del 2446 Flotante | 4 RW n/d 0-1800
cronometrados en PLC contador 8
Interruptor virtual Estado del interruptor virtual 1 2448 Uint32 4 RW n/d Abierto=0
Cerrado=1
Interruptor virtual Estado del interruptor virtual 2 2450 Uint32 4 RW n/d Abierto=0
Cerrado=1
Interruptor virtual Estado del interruptor virtual 3 2452 Uint32 4 RW n/d Abierto=0
Cerrado=1
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Interruptor virtual Estado del interruptor virtual 4 2454 Uint32 4 RW n/d Abierto=0
Cerrado=1
Interruptor virtual Estado del interruptor virtual 5 2456 Uint32 4 RW n/d Abierto=0
Cerrado=1
Interruptor virtual Estado del interruptor virtual 6 2458 Uint32 4 RW n/d Abierto=0
Cerrado=1
Reparto de carga de red Habilitar reparto de carga 2460 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0
Habilitado=1
Reparto de carga de red Porcentaje de caida de reparto de | 2462 Flotante | 4 RW % 0-30
carga
Reparto de carga de red Ganancia de reparto de carga 2464 Flotante | 4 RW n/d 0-1000
Reparto de carga de red Id. de reparto de carga 2466 Uint32 4 RW n/d 1-16
Reparto de carga de red Id. de reparto de carga 1 2468 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0
Habilitado=1
Reparto de carga de red Id. de reparto de carga 2 2470 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0
Habilitado=1
Reparto de carga de red Id. de reparto de carga 3 2472 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0
Habilitado=1
Reparto de carga de red Id. de reparto de carga 4 2474 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0
Habilitado=1
Reparto de carga de red Id. de reparto de carga 5 2476 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0
Habilitado=1
Reparto de carga de red Id. de reparto de carga 6 2478 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0
Habilitado=1
Reparto de carga de red Id. de reparto de carga 7 2480 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0
Habilitado=1
Reparto de carga de red Id. de reparto de carga 8 2482 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0
Habilitado=1
Reparto de carga de red Id. de reparto de carga 9 2484 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0
Habilitado=1
Reparto de carga de red Id. de reparto de carga 10 2486 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0
Habilitado=1
Reparto de carga de red Id. de reparto de carga 11 2488 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0
Habilitado=1
Reparto de carga de red Id. de reparto de carga 12 2490 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0
Habilitado=1
Reparto de carga de red Id. de reparto de carga 13 2492 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0
Habilitado=1
Reparto de carga de red Id. de reparto de carga 14 2494 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0
Habilitado=1
Reparto de carga de red Id. de reparto de carga 15 2496 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0
Habilitado=1
Reparto de carga de red Id. de reparto de carga 16 2498 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0
Habilitado=1
Reparto de carga de red Retardo por discrepancia de 2500 Flotante | 4 RW Segundo | 0,2-10
configuraciéon
Reservado 2502-04
Reactivar corriente cruzada Ganancia de Reparto de carga en 2506 Flotante | 4 RW n/d 0-1000
ki
Reactivar corriente cruzada Reparto de carga Vc max 2508 Flotante | 4 RW n/d 01
System Configuration Modo de funcionamiento 2510 Int32 4 RW | n/d Generador=0
(Configuracion del sistema) Motor=1
Ajustes de la configuraciéon
Tabla 25-11. Parametros de grupo de ajustes de configuracion
Grupo Nombre Registro Tipo Bytes | R/IW Unidad Rango
System Frecuencia nominal 2600 Uint32 4 RW | nd 50 Hz=50 60 Hz=60
Configuration
(Configuracion del
sistema)
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Grupo Nombre Registro Tipo Bytes | R/IW Unidad Rango

System Métrico inglés 2602 Uint32 4 RW | nd Inglés=0 Métrico=1

Configuration

(Configuracion del

sistema)

System Modo de suma auxiliar de DECS 2604 Uint32 4 RW | nid Tension=0 Var=1

Configuration

(Configuracion del

sistema)

System Modo de entrada auxiliar de 2606 Uint32 4 RW | nd Tension=0 Corriente=1

Configuration DECS

(Configuracion del

sistema)

System Funcién de entrada auxiliar de 2608 Uint32 4 RW | nd Entrada de DECS=0

Configuration DECS Entrada de prueba de

(Configuracion del PSS=1

sistema) Entrada de cédigo de
red=3

System Ganancia de tension auxiliar de 2610 Flotante | 4 RW | n/id -99 - 99

Configuration DECS

(Configuracion del

sistema)

System Ganancia de corriente auxiliar de 2612 Flotante | 4 RW | Porcentaje | -30 - 30

Configuration DECS

(Configuracion del

sistema)

System Ganancia de FCR auxiliar de 2614 Flotante | 4 RW | nd -99 - 99

Configuration DECS

(Configuracion del

sistema)

System Ganancia de vares auxiliar de 2616 Flotante | 4 RW | nd -99 - 99

Configuration DECS

(Configuracion del

sistema)

System Ganancia de FP auxiliar de 2618 Flotante | 4 RW | nid -99 - 99

Configuration DECS

(Configuracion del

sistema)

System Retardo de autoseguimiento 2620 Flotante | 4 RW | Segundo 0-8

Configuration DECS

(Configuracion del

sistema)

System Tasa de recorrido de 2622 Flotante | 4 RW | Segundo 1-80

Configuration autoseguimiento DECS

(Configuracion del

sistema)

System Nivel de balance nulo de DECS 2624 Flotante | 4 RW | Porcentaje | 0-9999

Configuration

(Configuracion del

sistema)

System Retardo de autotransaccion 2626 Flotante | 4 RW | Segundo 0-8

Configuration DECS

(Configuracion del

sistema)

System Tasa de recorrido de 2628 Flotante | 4 RW | Segundo 1-80

Configuration autotransaccion DECS

(Configuracion del

sistema)

System Tension de base de entrada de 2630 Flotante | 4 RW | Voltio 1-277

Configuration potencia de DECS

(Configuracion del

sistema)

System Temperatura ambiente 2632 Uint32 4 RW | nd Ambiente 70 °C=0

Configuration Ambiente 55 °C=1

(Configuracion del

sistema)

Config tens gen Conexién 2634 Int32 4 RW | nid PT_CA=2 PT_3W_D=7

Config tens gen Relacion primaria 2636 Flotante | 4 RW | nid 1-500000

Config tens gen Relacion secundaria 2638 Flotante | 4 RW | nid 1-600

Config tens gen LL primaria nominal 2640 Flotante | 4 RW | Voltio 1-90000
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Grupo Nombre Registro Tipo Bytes | R/IW Unidad Rango

Configuracién de Conexién 2642 Int32 4 RW | nid PT_CA=2 PT_3W_D=7

tension del bus

Configuracion de Relacion primaria 2644 Flotante | 4 RW | nid 1 - 500000

tension del bus

Configuracion de Relacion secundaria 2646 Flotante | 4 RW | nid 1-600

tension del bus

Configuracién de LL primaria nominal 2648 Flotante | 4 RW | Voltio 1-90000

tension del bus

Config corr gen Conexién 2650 Int32 4 RW | nid CT_B=1 CT_ABC=6

Config corr gen Relacion primaria 2652 Flotante | 4 RW | nid 1-99999

Config corr gen Relacion secundaria 2654 Int32 4 RW | nid 1=15=5

Config corr gen Primaria nominal 2656 Flotante | 4 R Amperio 0 - 180000

Configuracién del kVA nominal 2658 Flotante | 4 RW | kVA 1-1000000

bus del generador

Configuracioén del FP nominal 2660 Flotante | 4 RW | FP 2-2

bus del generador

Configuracioén del kW nominales 2662 Flotante | 4 R kW -2000000

bus del generador

Configuracién del kVAr nominal 2664 Flotante | 4 R Kvar 0 - 1000000

bus del generador

Configuracioén del Rotacién 2666 Int32 4 RW | nid ABC=0 ACB=1

bus del generador

Configuracion de Carga completa de tension de 2668 Flotante | 4 RW | Voltio 1-125

tensién de campo campo nominal

Configuracién de Sin carga completa de tension de 2670 Flotante | 4 RW | Voltio 1-125

tension de campo campo nominal

Configuracién de Sin carga de corriente de campo 2672 Flotante | 4 RW | Amperio 0,1-7

corriente de campo nominal

Configuracion de Carga completa de corriente de 2674 Flotante | 4 RW | Amperio 0,1-7

corriente de campo campo nominal

Configuracion de Tarea de Pwm 2676 Uint32 4 RW | Porcentaje | 0-100

arranque

Control de DECS Solicitud de arranque/detencion 2678 Uint32 4 RW | nid Detencion=0 =1

Arranque=2

Control de DECS Hz de subfrecuencia de opcién 2680 Flotante | 4 RW | Hercio 10-75
del sistema

Control de DECS Funcién manual del puerto COM 2682 Uint32 4 RW | nid Manual=1 Automatico=2
de entrada del sistema habilitada

Control de DECS FP del puerto COM de entrada 2684 Uint32 4 RW | nid Apagado=0 FP=1 Var=2
del sistema habilitada

Control de DECS Seguimiento interno del puerto 2686 Uint32 4 RW | nd Inhabilitado=0
COM de entrada del sistema Habilitado=1
habilitado

Control de DECS Seguimiento externo del puerto 2688 Uint32 4 RW | nd Inhabilitado=0
COM de entrada del sistema Habilitado=1
habilitado

Control de DECS Preposicion del puerto COM de 2690 Uint32 4 RW | nid NO ESTABLECIDO=0
entrada del sistema habilitada ESTABLECIDO=1

Control de DECS Preposicion del puerto COM de 2692 Uint32 4 RW | nid NO ESTABLECIDO=0
entrada del sistema habilitada 2 ESTABLECIDO=1

Control de DECS Elevacién del puerto COM de 2694 Uint32 4 RW | nid NO ESTABLECIDO=0
entrada del sistema habilitada Aumento=1

Control de DECS Bajada del puerto COM de 2696 Uint32 4 RW | nd NO ESTABLECIDO=0
entrada del sistema habilitada Disminucion=1

Control de DECS Caida de la entrada de opcion del | 2698 Uint32 4 RW | nid Inhabilitado=0
sistema habilitada Habilitado=1

Control de DECS Caida de linea de entrada de 2700 Uint32 4 RW | nid Inhabilitado=0
opcion del sistema habilitada Habilitado=1

Control de DECS Contracorriente de entrada de 2702 Uint32 4 RW | n/d Inhabilitado=0
opcidn del sistema habilitada Habilitado=1

Control de DECS Estilo OEL de entrada de opcion 2704 Uint32 4 RW | nid Suma=0 Sustitucion=1

del sistema habilitado
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Control de DECS Igualacion de tensiones de la 2706 Uint32 4 RW | nd Inhabilitado=0
entrada de opcidn del sistema Habilitado=1
habilitada
Control de DECS OEL de entrada de opcion del 2708 Uint32 4 RW | nid Inhabilitado=0
sistema habilitado Habilitado=1
Control de DECS UEL de entrada de opcion del 2710 Uint32 4 RW | nid Inhabilitado=0
sistema habilitado Habilitado=1
Control de DECS SCL de entrada de opcién del 2712 Uint32 4 RW | nid Inhabilitado=0
sistema habilitado Habilitado=1
Control de DECS Transferencia de pérdida de 2714 Uint32 4 RW | nid Solo estado=0 Transferir
deteccion de opcidn del sistema a a manual=1 Apagado=2
modo manual
Control de DECS Modo de subfrecuencia de opcién | 2716 Uint32 4 RW | nid Limitador de UF=0
del sistema Limite de V/Hz=1
Control de DECS Nivel de potencia del PSS de 2718 Uint32 4 RW Inhabilitado=0
opcidn del sistema habilitado Habilitado=1
Control de DECS Pendiente de voltios por hercio 2720 Flotante | 4 RW | nid 0-3
de opcidn del sistema alta
Control de DECS Pendiente de voltios por hercio 2722 Flotante | 4 RW | nid 0-3
de opcion del sistema baja
Control de DECS Tiempo de pendiente de voltios 2724 Flotante | 4 RW | Segundo 0-10
por hercio de opcion del sistema
Control de DECS Banda de igualacion de tensiones | 2726 Flotante | 4 RW | Porcentaje | 0-20
de opcidn del sistema
Control de DECS Referencia de igualacion de 2728 Flotante | 4 RW | Porcentaje | 0-700
tensiones de opcion del sistema
Control de DECS Banda de ajuste fino de opcién 2730 Flotante | 4 RW | Porcentaje | 0-30
del sistema
Control de DECS Pendiente de subfrecuencia de 2732 Flotante | 4 RW | n/d 0-3
opcion del sistema
Control de DECS FP de opcién del sistema para el 2734 Flotante | 4 RW | Porcentaje | 0-30
umbral de caida de kW
Control de DECS Desvio del arranque suave del 2736 Flotante | 4 RW | Porcentaje | 0-90
arranque primario
Control de DECS Tiempo del arranque suave del 2738 Flotante | 4 RW | Segundo 1-7200
arranque primario
Control de DECS Desvio del arranque suave del 2740 Flotante | 4 RW | Porcentaje | 0-90
arranque secundario
Control de DECS Tiempo del arranque suave del 2742 Flotante | 4 RW | Segundo 1-7200
arranque secundario
Control de DECS Preposicion 3 del puerto COM de 2744 Uint32 4 RW | nid NO ESTABLECIDO=0
entrada del sistema habilitado ESTABLECIDO=1
Control de DECS Hz 2 de subfrecuencia de opcion 2746 Flotante | 4 RW | Hercio 1-75
del sistema
Control de DECS Pendiente 2 de subfrecuencia de 2748 Flotante | 4 RW | n/d 0-3
opcion del sistema
Guardar Habilitar 2750 Uint32 4 RW | nid Inhabilitado=0
automaticamente Habilitado=1
Modbus Guardar automaticamente 2752 Uint16 RW | nid Apagado=0 Encendido=1
Configuracioén del Habilitacién de alarma de pérdida 2753 Uint32 4 RW | nid Inhabilitado=0
sistema de comunicaciones de Habilitado=1
seguimiento
Configuracioén del Seguimiento del retardo de 2755 Uint32 4 RW | Segundo 2-60
sistema activacion de pérdida de
comunicaciones
Configuracién de proteccion
Tabla 25-12. Parametros de grupo de ajustes de proteccion
Grupo Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango
Alarmas programables Retraso de alarma 3100 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
programable 1
Comunicacion Modbus® DECS-150
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Grupo Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango
Alarmas programables Retraso de alarma 3102 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
programable 2
Alarmas programables Retraso de alarma 3104 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
programable 3
Alarmas programables Retraso de alarma 3106 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
programable 4
Alarmas programables Retraso de alarma 3108 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
programable 5
Alarmas programables Retraso de alarma 3110 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
programable 6
Alarmas programables Retraso de alarma 3112 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
programable 7
Alarmas programables Retraso de alarma 3114 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
programable 8
Alarmas programables Retraso de alarma 3116 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
programable 9
Alarmas programables Retraso de alarma 3118 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
programable 10
Alarmas programables Retraso de alarma 3120 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
programable 11
Alarmas programables Retraso de alarma 3122 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
programable 12
Alarmas programables Retraso de alarma 3124 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
programable 13
Alarmas programables Retraso de alarma 3126 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
programable 14
Alarmas programables Retraso de alarma 3128 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
programable 15
Alarmas programables Retraso de alarma 3130 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
programable 16
Sobretension de campo Modo primario 3132 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
Sobretension de campo Activacion primaria 3134 Flotante | 4 RW \% Inhabilitado=0, 1 - 300
Sobretension de campo Retardo primario 3136 Flotante | 4 RW Milisegundo | Instantaneo=0, 0 - 30000
Sobretension de campo Modo secundario 3138 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
Sobretension de campo Activacion 3140 Flotante | 4 RW \ Inhabilitado=0, 1 - 300
secundaria
Sobretension de campo Retardo 3142 Flotante | 4 RW Milisegundo | Instantaneo=0, 0 - 30000
secundario
Pérdida de deteccion Modo 3144 Uint32 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
Pérdida de deteccion Retardo 3146 Flotante RW Segundo 0-30
Pérdida de deteccion Nivel de tension 3148 Flotante RW Porcentaje 0-100
equilibrada
Pérdida de deteccion Nivel de tension 3150 Flotante | 4 RW Porcentaje 0-100
desequilibrada
EDM Modo 3152 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
EDM Activacion 3154 Flotante | 4 RW Amperio 0;1-10
EDM Retardo 3156 Flotante | 4 RW Milisegundo 0; 200 - 30000
25 Modo 3158 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
25 Angulo de 3160 Flotante | 4 RW Grado 1-99
deslizamiento
25 Frecuencia de 3162 Flotante | 4 RW Hercio 0,01-0,5
deslizamiento
25 Diferencia de 3164 Flotante | 4 RW Porcentaje 0,1-50
tension
25 Frecuencia del 3166 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
generador superior
a la frecuencia del
bus
25 Compensacion de 3168 Flotante | 4 RW Grado 0-359,9
angulo
27P Modo primario 3170 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1

DECS-150

Comunicacion Modbus®



25-32 9492672990
Grupo Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango
27P Activacion primaria 3172 Flotante | 4 RW Voltio Inhabilitado=0, 0 - 99999
27P Retardo primario 3174 Flotante | 4 RW Milisegundo 100 - 60000
27P Modo secundario 3176 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
27P Activacion 3178 Flotante | 4 RW Voltio Inhabilitado=0, 0 - 999999
secundaria
27P Retardo 3180 Flotante | 4 RW Milisegundo | 100 - 60000
secundario
59P Modo primario 3182 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
59P Activacion primaria 3184 Flotante | 4 RW Voltio Inhabilitado=0, 0 - 99999
59P Retardo primario 3186 Flotante | 4 RW Milisegundo | 100 - 60000
59P Modo secundario 3188 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
59P Activacion 3190 Flotante | 4 RW Voltio Inhabilitado=0, 0 - 99999
secundaria
59P Retardo 3192 Flotante | 4 RW Milisegundo | 100 - 60000
secundario
810 Modo primario 3194 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
810 Activacion primaria 3196 Flotante | 4 RW Hercio Inhabilitado=0, 30 - 70
810 Retardo primario 3198 Flotante | 4 RW Milisegundo 100 - 300000
810 Inhibicion de 3200 Flotante | 4 RW Porcentaje 0;5-100
tensién primaria
810 Modo secundario 3202 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
810 Activacion 3204 Flotante | 4 RW Hercio Inhabilitado=0, 30 - 70
secundaria
810 Retardo 3206 Flotante | 4 RW Milisegundo | 100 - 300000
secundario
810 Inhibicién de 3208 Flotante | 4 RW Porcentaje 0;5-100
tension secundaria
81U Modo primario 3210 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Inferior=2
81U Activacion primaria 3212 Flotante | 4 RW Hercio Inhabilitado=0, 30 - 70
81U Retardo primario 3214 Flotante | 4 RW Milisegundo 100 - 300000
81U Inhibicién de 3216 Flotante | 4 RW Porcentaje Inhabilitado=0, 5 - 100
tension primaria
81U Modo secundario 3218 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Inferior=2
81U Activacion 3220 Flotante | 4 RW Hercio Inhabilitado=0, 30 - 70
secundaria
81U Retardo 3222 Flotante | 4 RW Milisegundo | 100 - 300000
secundario
81U Inhibicion de 3224 Flotante | 4 RW Porcentaje Inhabilitado=0, 5 - 100
tension secundaria
Proteccién configurable Seleccién de 3226 Int32 4 RW n/d VAB del gen=0 VBC del gen=1

1

parametro

VCA del gen=2 Prom de V del
gen=3 Frec del bus=4 VAB del
bus=5 VBC del bus=6 VCA del
bus=7 Frec del gen=8 FP del
gen=9 KWH=10 KVARH=11 IA
gen=12 1B gen=13 IC gen=14 |
prom gen=15 KW Total=16 KVA
Total=17 KVAR Total=18 Onda de
EDM=19 Vfd=20 Ifd=21 Tension de
entrada aux=22 Corriente de
entrada aux (mA)=23 Pos punto
ajuste=24 Tracking_Error=25
Neg_Seq_V=26 Neg_Seq_|=27
Pos_Seq_V=28 Pos_Seq_|=29
PSS_Output=30 Power Input=49
KW A=50 KW B=51 KW C=52
KVAR A=53 KVAR B=54 KVAR
C=55 KVA A=56 KVA B=57 KVA
C=58 VAN del gen=59 VBN del
gen=60 VCN del gen=61
Contracorriente=62
GenScaledPF=63
NetworkLoadShareErrorPercent=65
Ningun param seleccionado=64
LVRT Salida=66 APC Salida=67
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Grupo Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango
Proteccion configurable Histéresis 3228 Flotante | 4 RW Porcentaje 0-100
1
Protecciéon configurable Retardo de armado | 3230 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
1
Proteccién configurable Inhibicién de Modo 3232 Int32 4 RW n/d No=0 Si=1
1 de detencion
Proteccion configurable Tipo de umbral 1 3234 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
1 Inferior=2
Proteccion configurable Captacion de 3236 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
1 umbral 1
Protecciéon configurable Retardo de 3238 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
1 activacion de
umbral 1
Protecciéon configurable Tipo de umbral 2 3240 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
1 Inferior=2
Proteccién configurable Captacion de 3242 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
1 umbral 2
Proteccion configurable Retardo de 3244 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
1 activacion de
umbral 2
Protecciéon configurable Tipo de umbral 3 3246 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
1 Inferior=2
Proteccion configurable Captacion de 3248 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
1 umbral 3
Proteccion configurable Retardo de 3250 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
1 activacion de
umbral 3
Proteccion configurable Tipo de umbral 4 3252 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
1 Inferior=2
Protecciéon configurable Captacion de 3254 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
1 umbral 4
Proteccién configurable Retardo de 3256 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
1 activacion de
umbral 4
Proteccién configurable Etiqueta 3258 Cadena 16 RW n/d 0-16
1
Proteccion configurable Seleccién de 3266 Int32 4 RW n/d VAB del gen=0 VBC del gen=1
2 parametro VCA del gen=2 Prom de V del
gen=3 Frec del bus=4 VAB del
bus=5 VBC del bus=6 VCA del
bus=7 Frec del gen=8 FP del
gen=9 KWH=10 KVARH=11 IA
gen=12 1B gen=13 IC gen=14 |
prom gen=15 KW Total=16 KVA
Total=17 KVAR Total=18 Onda de
EDM=19 Vfd=20 Ifd=21 Tension de
entrada aux=22 Corriente de
entrada aux (mA)=23 Pos punto
ajuste=24 Tracking_Error=25
Neg_Seq_V=26 Neg_Seq_I|=27
Pos_Seq_V=28 Pos_Seq_|=29
PSS_Output=30 Power Input=49
KW A=50 KW B=51 KW C=52
KVAR A=53 KVAR B=54 KVAR
C=55 KVA A=56 KVA B=57 KVA
C=58 VAN del gen=59 VBN del
gen=60 VCN del gen=61
Contracorriente=62
GenScaledPF=63
NetworkLoadShareErrorPercent=65
Ningun param seleccionado=64
LVRT Salida=66 APC Salida=67
Proteccion configurable Histéresis 3268 Flotante | 4 RW Porcentaje 0-100
2
Proteccién configurable Retardo de armado | 3270 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
2
Protecciéon configurable Inhibicién de Modo 3272 Int32 4 RW n/d No=0 Si=1

2

de detencion
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Grupo Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango
Proteccion configurable Tipo de umbral 1 3274 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
2 Inferior=2
Protecciéon configurable Captacion de 3276 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
2 umbral 1
Proteccién configurable Retardo de 3278 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
2 activacion de
umbral 1
Proteccién configurable Tipo de umbral 2 3280 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
2 Inferior=2
Proteccién configurable Captacion de 3282 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
2 umbral 2
Proteccion configurable Retardo de 3284 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
2 activacion de
umbral 2
Proteccion configurable Tipo de umbral 3 3286 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
2 Inferior=2
Proteccion configurable Captacion de 3288 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
2 umbral 3
Protecciéon configurable Retardo de 3290 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
2 activacion de
umbral 3
Proteccion configurable Tipo de umbral 4 3292 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
2 Inferior=2
Proteccién configurable Captacion de 3294 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
2 umbral 4
Proteccion configurable Retardo de 3296 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
2 activacion de
umbral 4
Proteccién configurable Etiqueta 3298 Cadena 16 RW n/d 0-16
2
Proteccion configurable Seleccién de 3306 Int32 4 RW n/d VAB del gen=0 VBC del gen=1
3 parametro VCA del gen=2 Prom de V del
gen=3 Frec del bus=4 VAB del
bus=5 VBC del bus=6 VCA del
bus=7 Frec del gen=8 FP del
gen=9 KWH=10 KVARH=11 IA
gen=12 1B gen=13 IC gen=14 |
prom gen=15 KW Total=16 KVA
Total=17 KVAR Total=18 Onda de
EDM=19 Vfd=20 Ifd=21 Tension de
entrada aux=22 Corriente de
entrada aux (mA)=23 Pos punto
ajuste=24 Tracking_Error=25
Neg_Seq_V=26 Neg_Seq_I|=27
Pos_Seq_V=28 Pos_Seq_|=29
PSS_Output=30 Power Input=49
KW A=50 KW B=51 KW C=52
KVAR A=53 KVAR B=54 KVAR
C=55 KVA A=56 KVA B=57 KVA
C=58 VAN del gen=59 VBN del
gen=60 VCN del gen=61
Contracorriente=62
GenScaledPF=63
NetworkLoadShareErrorPercent=65
Ningun param seleccionado=64
LVRT Salida=66 APC Salida=67
Proteccion configurable Histéresis 3308 Flotante | 4 RW Porcentaje 0-100
3
Proteccién configurable Retardo de armado | 3310 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
3
Proteccién configurable Inhibicién de Modo 3312 Int32 4 RW n/d No=0 Si=1
3 de detencion
Proteccion configurable Tipo de umbral 1 3314 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
3 Inferior=2
Proteccién configurable Captacion de 3316 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
3 umbral 1
Protecciéon configurable Retardo de 3318 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
3 activacion de
umbral 1
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Grupo Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango
Proteccion configurable Tipo de umbral 2 3320 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
3 Inferior=2
Protecciéon configurable Captacion de 3322 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
3 umbral 2
Proteccién configurable Retardo de 3324 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
3 activacion de
umbral 2
Proteccién configurable Tipo de umbral 3 3326 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
3 Inferior=2
Proteccién configurable Captacion de 3328 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
3 umbral 3
Proteccion configurable Retardo de 3330 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
3 activacion de
umbral 3
Proteccion configurable Tipo de umbral 4 3332 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
3 Inferior=2
Proteccion configurable Captacion de 3334 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
3 umbral 4
Protecciéon configurable Retardo de 3336 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
3 activacion de
umbral 4
Proteccion configurable Etiqueta 3338 Cadena | 16 RW n/d 0-16
3
Protecciéon configurable Seleccién de 3346 Int32 4 RW n/d VAB del gen=0 VBC del gen=1
4 parametro VCA del gen=2 Prom de V del
gen=3 Frec del bus=4 VAB del
bus=5 VBC del bus=6 VCA del
bus=7 Frec del gen=8 FP del
gen=9 KWH=10 KVARH=11 IA
gen=12 1B gen=13 IC gen=14 |
prom gen=15 KW Total=16 KVA
Total=17 KVAR Total=18 Onda de
EDM=19 Vfd=20 Ifd=21 Tension de
entrada aux=22 Corriente de
entrada aux (mA)=23 Pos punto
ajuste=24 Tracking_Error=25
Neg_Seq_V=26 Neg_Seq_|=27
Pos_Seq_V=28 Pos_Seq_|=29
PSS_Output=30 Power Input=49
KW A=50 KW B=51 KW C=52
KVAR A=53 KVAR B=54 KVAR
C=55 KVA A=56 KVA B=57 KVA
C=58 VAN del gen=59 VBN del
gen=60 VCN del gen=61
Contracorriente=62
GenScaledPF=63
NetworkLoadShareErrorPercent=65
Ningun param seleccionado=64
LVRT Salida=66 APC Salida=67
Protecciéon configurable Histéresis 3348 Flotante | 4 RW Porcentaje 0-100
4
Proteccion configurable Retardo de armado | 3350 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
4
Proteccién configurable Inhibicién de Modo 3352 Int32 4 RW n/d No=0 Si=1
4 de detencion
Proteccién configurable Tipo de umbral 1 3354 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
4 Inferior=2
Proteccion configurable Captacion de 3356 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
4 umbral 1
Proteccion configurable Retardo de 3358 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
4 activacion de
umbral 1
Proteccion configurable Tipo de umbral 2 3360 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
4 Inferior=2
Proteccién configurable Captacion de 3362 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
4 umbral 2
Proteccién configurable Retardo de 3364 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
4 activacion de
umbral 2
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Grupo Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango
Proteccion configurable Tipo de umbral 3 3366 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
4 Inferior=2
Protecciéon configurable Captacion de 3368 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
4 umbral 3
Proteccién configurable Retardo de 3370 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
4 activacion de
umbral 3
Proteccién configurable Tipo de umbral 4 3372 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
4 Inferior=2
Protecciéon configurable Captacion de 3374 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
4 umbral 4
Proteccion configurable Retardo de 3376 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
4 activacion de
umbral 4
Proteccion configurable Etiqueta 3378 Cadena | 16 RW n/d 0-16
4
Proteccion configurable Seleccién de 3386 Int32 4 RW n/d VAB del gen=0 VBC del gen=1
5 parametro VCA del gen=2 Prom de V del
gen=3 Frec del bus=4 VAB del
bus=5 VBC del bus=6 VCA del
bus=7 Frec del gen=8 FP del
gen=9 KWH=10 KVARH=11 IA
gen=12 IB gen=13 IC gen=14 |
prom gen=15 KW Total=16 KVA
Total=17 KVAR Total=18 Onda de
EDM=19 Vfd=20 Ifd=21 Tension de
entrada aux=22 Corriente de
entrada aux (mA)=23 Pos punto
ajuste=24 Tracking_Error=25
Neg_Seq_V=26 Neg_Seq_I|=27
Pos_Seq_V=28 Pos_Seq_|=29
PSS_Output=30 Power Input=49
KW A=50 KW B=51 KW C=52
KVAR A=53 KVAR B=54 KVAR
C=55 KVA A=56 KVA B=57 KVA
C=58 VAN del gen=59 VBN del
gen=60 VCN del gen=61
Contracorriente=62
GenScaledPF=63
NetworkLoadShareErrorPercent=65
Ningun param seleccionado=64
LVRT Salida=66 APC Salida=67
Protecciéon configurable Histéresis 3388 Flotante | 4 RW Porcentaje 0-100
5
Proteccién configurable Retardo de armado | 3390 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
5
Proteccion configurable Inhibicion de Modo 3392 Int32 4 RW n/d No=0 Si=1
5 de detencion
Proteccion configurable Tipo de umbral 1 3394 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
5 Inferior=2
Protecciéon configurable Captacion de 3396 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
5 umbral 1
Proteccion configurable Retardo de 3398 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
5 activacion de
umbral 1
Proteccién configurable Tipo de umbral 2 3400 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
5 Inferior=2
Proteccion configurable Captacion de 3402 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
5 umbral 2
Proteccion configurable Retardo de 3404 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
5 activacion de
umbral 2
Proteccion configurable Tipo de umbral 3 3406 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
5 Inferior=2
Proteccién configurable Captacion de 3408 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
5 umbral 3
Proteccién configurable Retardo de 3410 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
5 activacion de
umbral 3
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Grupo Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango
Proteccion configurable Tipo de umbral 4 3412 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
5 Inferior=2
Protecciéon configurable Captacion de 3414 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
5 umbral 4
Proteccién configurable Retardo de 3416 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
5 activacion de
umbral 4
Proteccién configurable Etiqueta 3418 Cadena 16 RW n/d 0-16
5
Proteccién configurable Seleccién de 3426 Int32 4 RW n/d VAB del gen=0 VBC del gen=1
6 parametro VCA del gen=2 Prom de V del
gen=3 Frec del bus=4 VAB del
bus=5 VBC del bus=6 VCA del
bus=7 Frec del gen=8 FP del
gen=9 KWH=10 KVARH=11 IA
gen=12 1B gen=13 IC gen=14 |
prom gen=15 KW Total=16 KVA
Total=17 KVAR Total=18 Onda de
EDM=19 Vfd=20 Ifd=21 Tension de
entrada aux=22 Corriente de
entrada aux (mA)=23 Pos punto
ajuste=24 Tracking_Error=25
Neg_Seq_V=26 Neg_Seq_|=27
Pos_Seq_V=28 Pos_Seq_|=29
PSS_Output=30 Power Input=49
KW A=50 KW B=51 KW C=52
KVAR A=53 KVAR B=54 KVAR
C=55 KVA A=56 KVA B=57 KVA
C=58 VAN del gen=59 VBN del
gen=60 VCN del gen=61
Contracorriente=62
GenScaledPF=63
NetworkLoadShareErrorPercent=65
Ningun param seleccionado=64
LVRT Salida=66 APC Salida=67
Proteccion configurable Histéresis 3428 Flotante | 4 RW Porcentaje 0-100
6
Proteccion configurable Retardo de armado | 3430 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
6
Proteccién configurable Inhibicién de Modo 3432 Int32 4 RW n/d No=0 Si=1
6 de detencion
Proteccion configurable Tipo de umbral 1 3434 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
6 Inferior=2
Proteccion configurable Captacion de 3436 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
6 umbral 1
Proteccién configurable Retardo de 3438 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
6 activacion de
umbral 1
Proteccion configurable Tipo de umbral 2 3440 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
6 Inferior=2
Protecciéon configurable Captacion de 3442 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
6 umbral 2
Proteccion configurable Retardo de 3444 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
6 activacion de
umbral 2
Proteccién configurable Tipo de umbral 3 3446 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
6 Inferior=2
Proteccion configurable Captacion de 3448 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
6 umbral 3
Proteccion configurable Retardo de 3450 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
6 activacion de
umbral 3
Proteccion configurable Tipo de umbral 4 3452 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
6 Inferior=2
Proteccién configurable Captacion de 3454 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
6 umbral 4
Protecciéon configurable Retardo de 3456 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
6 activacion de
umbral 4

DECS-150

Comunicacion Modbus®



25-38 9492672990
Grupo Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango
Proteccion configurable Etiqueta 3458 Cadena | 16 RW n/d 0-16
6
Protecciéon configurable Seleccién de 3466 Int32 4 RW n/d VAB del gen=0 VBC del gen=1
7 parametro VCA del gen=2 Prom de V del
gen=3 Frec del bus=4 VAB del
bus=5 VBC del bus=6 VCA del
bus=7 Frec del gen=8 FP del
gen=9 KWH=10 KVARH=11 IA
gen=12 IB gen=13 IC gen=14 |
prom gen=15 KW Total=16 KVA
Total=17 KVAR Total=18 Onda de
EDM=19 Vfd=20 Ifd=21 Tension de
entrada aux=22 Corriente de
entrada aux (mA)=23 Pos punto
ajuste=24 Tracking_Error=25
Neg_Seq_V=26 Neg_Seq_|=27
Pos_Seq_V=28 Pos_Seq_|=29
PSS_Output=30 Power Input=49
KW A=50 KW B=51 KW C=52
KVAR A=53 KVAR B=54 KVAR
C=55 KVA A=56 KVA B=57 KVA
C=58 VAN del gen=59 VBN del
gen=60 VCN del gen=61
Contracorriente=62
GenScaledPF=63
NetworkLoadShareErrorPercent=65
Ningun param seleccionado=64
LVRT Salida=66 APC Salida=67
Protecciéon configurable Histéresis 3468 Flotante | 4 RW Porcentaje 0-100
7
Proteccion configurable Retardo de armado | 3470 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
7
Proteccion configurable Inhibicion de Modo 3472 Int32 4 RW n/d No=0 Si=1
7 de detencion
Proteccién configurable Tipo de umbral 1 3474 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
7 Inferior=2
Proteccién configurable Captacion de 3476 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
7 umbral 1
Proteccion configurable Retardo de 3478 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
7 activacion de
umbral 1
Proteccion configurable Tipo de umbral 2 3480 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
7 Inferior=2
Proteccion configurable Captacion de 3482 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
7 umbral 2
Proteccién configurable Retardo de 3484 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
7 activacion de
umbral 2
Proteccion configurable Tipo de umbral 3 3486 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
7 Inferior=2
Protecciéon configurable Captacion de 3488 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
7 umbral 3
Proteccion configurable Retardo de 3490 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
7 activacion de
umbral 3
Proteccién configurable Tipo de umbral 4 3492 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
7 Inferior=2
Proteccion configurable Captacion de 3494 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
7 umbral 4
Proteccion configurable Retardo de 3496 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
7 activacion de
umbral 4
Proteccion configurable Etiqueta 3498 Cadena | 16 RW n/d 0-16

7
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Proteccion configurable Seleccién de 3506 Int32 4 RW n/d VAB del gen=0 VBC del gen=1
8 parametro VCA del gen=2 Prom de V del
gen=3 Frec del bus=4 VAB del
bus=5 VBC del bus=6 VCA del
bus=7 Frec del gen=8 FP del
gen=9 KWH=10 KVARH=11 IA
gen=12 IB gen=13 IC gen=14 |
prom gen=15 KW Total=16 KVA
Total=17 KVAR Total=18 Onda de
EDM=19 Vfd=20 Ifd=21 Tension de
entrada aux=22 Corriente de
entrada aux (mA)=23 Pos punto
ajuste=24 Tracking_Error=25
Neg_Seq_V=26 Neg_Seq_I|=27
Pos_Seq_V=28 Pos_Seq_|=29
PSS_Output=30 Power Input=49
KW A=50 KW B=51 KW C=52
KVAR A=53 KVAR B=54 KVAR
C=55 KVA A=56 KVA B=57 KVA
C=58 VAN del gen=59 VBN del
gen=60 VCN del gen=61
Contracorriente=62
GenScaledPF=63
NetworkLoadShareErrorPercent=65
Ningun param seleccionado=64
LVRT Salida=66 APC Salida=67
Proteccién configurable Histéresis 3508 Flotante | 4 RW Porcentaje 0-100
8
Protecciéon configurable Retardo de armado | 3510 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
8
Proteccion configurable Inhibicion de Modo 3512 Int32 4 RW n/d No=0 Si=1
8 de detencion
Proteccion configurable Tipo de umbral 1 3514 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
8 Inferior=2
Proteccién configurable Captacion de 3516 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
8 umbral 1
Proteccién configurable Retardo de 3518 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
8 activacion de
umbral 1
Proteccién configurable Tipo de umbral 2 3520 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
8 Inferior=2
Proteccion configurable Captacion de 3522 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
8 umbral 2
Proteccion configurable Retardo de 3524 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
8 activacion de
umbral 2
Proteccion configurable Tipo de umbral 3 3526 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
8 Inferior=2
Proteccion configurable Captacion de 3528 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
8 umbral 3
Protecciéon configurable Retardo de 3530 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
8 activacion de
umbral 3
Proteccién configurable Tipo de umbral 4 3532 Int32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Superior=1
8 Inferior=2
Proteccién configurable Captacion de 3534 Flotante | 4 RW n/d -999999 - 999999
8 umbral 4
Proteccion configurable Retardo de 3536 Flotante | 4 RW Segundo 0-300
8 activacion de
umbral 4
Proteccién configurable Etiqueta 3538 Cadena 16 RW n/d 0-16
8
Apagado del hardware Habilitar Apagado 3546 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
del OEL
Apagado del hardware Retardo del 3548 Flotante | 4 RW Segundo 0-30
Apagado del OEL
Apagado del hardware Habilitar Apagado 3550 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1

del UEL
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Grupo Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango

Apagado del hardware Retardo del 3552 Flotante | 4 RW Segundo 0-30
Apagado del UEL

Apagado del hardware Habilitar Apagado 3554 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
del SCL

Apagado del hardware Retardo del 3556 Flotante | 4 RW Segundo 0-30
Apagado del SCL

Apagado del hardware Habilitar Apagado 3558 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
27

Apagado del hardware Habilitar Apagado 3560 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
59

Apagado del hardware Habilitar Apagado 3562 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
810

Apagado del hardware Habilitar Apagado 3564 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
81U

Apagado del hardware Habilitar Apagado 3566 Unit32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
EDM

Apagado del hardware Habilitar apagado 3568 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
de sobretension de
campo

Apagado del hardware Habilitar apagado 3570 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
de cortocircuito de
campo

Ajustes de ganancia

Tabla 25-13. Parametros de grupo de ajustes de ganancia

Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango

Opcién de ganancia 3800 Uint32 4 RW n/d T'do=1,0 Te=0,17=1 T'do=1,5 Te=0,25=2 T'do=2,0

primaria Te=0,33=3 T'do=2,5 Te=0,42=4 T'do=3,0 Te=0,50=5
T'do=3,5 Te=0,58=6 T'do=4,0 Te=0,67=7 T'do=4,5
Te=0,75=8 T'do=5,0 Te=0,83=9 T'do=5,5 Te=0,92=10
T'do=6,0 Te=1,00=11 T'do=6,5 Te=1,08=12 T'do=7,0
Te=1,17=13 T'do=7,5 Te=1,25=14 T'do=8,0 Te=1,33=15
T'do=8,5 Te=1,42=16 T'do=9,0 Te=1,50=17 T'do=9,5
Te=1,58=18

Opcion de ganancia 3802 Uint32 4 RW n/d T'do=1,0 Te=0,17=1 T'do=1,5 Te=0,25=2 T'do=2,0

secundaria Te=0,33=3 T'do=2,5 Te=0,42=4 T'do=3,0 Te=0,50=5
T'do=3,5 Te=0,58=6 T'do=4,0 Te=0,67=7 T'do=4,5
Te=0,75=8 T'do=5,0 Te=0,83=9 T'do=5,5 Te=0,92=10
T'do=6,0 Te=1,00=11 T'do=6,5 Te=1,08=12 T'do=7,0
Te=1,17=13 T'do=7,5 Te=1,25=14 T'do=8,0 Te=1,33=15
T'do=8,5 Te=1,42=16 T'do=9,0 Te=1,50=17 T'do=9,5
Te=1,58=18

AVR Kp primaria 3804 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

AVR Ki primaria 3806 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

AVR Kd primaria 3808 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

AVR Td primaria 3810 Flotante | 4 RW n/d 0-1

FCR Kp 3812 Flotante | 4 RW n/d 0- 1000

FCRKi 3814 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

FCR Kd 3816 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

FCR Td 3818 Flotante | 4 RW n/d 0-1

FP Ki 3820 Flotante | 4 RW n/d 0- 1000

PF Kg 3822 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

Var Ki 3824 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

Var Kg 3826 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

OEL Ki 3828 Flotante | 4 RW n/d 0- 1000

OEL Kg 3830 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

UEL Ki 3832 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

UEL Kg 3834 Flotante | 4 RW n/d 0- 1000

SCL Ki 3836 Flotante | 4 RW n/d 0- 1000

SCL Kg 3846 Flotante | 4 RW n/d 0-1000
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Vm Kg 3840 Flotante | 4 RW n/d 0- 1000

AVR Kp secundaria 3842 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

AVR Ki secundaria 3844 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

AVR Kd secundaria 3846 Flotante | 4 RW n/d 0-1000

AVR Td secundaria 3848 Flotante | 4 RW n/d 0-1

AVR Ka primaria 3850 Flotante | 4 RW n/d 0-1

AVR Ka secundaria 3852 Flotante | 4 RW n/d 0-1

FCR Ka 3854 Flotante | 4 RW n/d 0-1

Ajustes de PSS
Tabla 25-14. Parametros de grupo de ajustes de PSS

Nombre Registro Tipo Bytes RIW Unidad Rango
PSS habilitado 4300 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
PSS primario M 4302 Uint32 4 RW n/d 1-5

PSS primario N 4304 Uint32 4 RW n/d 0-1

PSS SSW 4 — Filtro 4306 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
torsional 1

PSS SSW 5 - Filtro 4308 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
torsional 2

PSS SSW 2 — Sefial PSS 4310 Uint32 4 RW n/d Frecuencia=0 Der. Velocidad=1
PSS SSW 3 - Sefial PSS 4312 Uint32 4 RW n/d Potencia=0 Der. Frec/Velocidad=1
PSS SSW 6 — 3.2 etapa 4314 Uint32 4 RW n/d Excluir=0 Incluir=1

de avance/rezago

PSS SSW 8 — Limitador 4316 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
de tension de término

PSS SSW 10 — Salida 4318 Uint32 4 RW n/d Apagado=0 Encendido=1
PSS

PSS SSW 9 — Limitador 4320 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
légico

PSS SSW 7 — 4.2 etapa 4322 Uint32 4 RW n/d Excluir=0 Incluir=1

de avance/rezago

PSS SSW 0 - Filtro de 4324 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
paso bajo de velocidad

PSS SSW 1 — Filtro de 4326 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
lavado a presién n.° 2

Tw1 del PSS primario 4328 Flotante | 4 RW Segundo | 1-20

Tw2 del PSS primario 4330 Flotante | 4 RW Segundo | 1-20

PSS primario H 4332 Flotante | 4 RW n/d 0.01-25

TI1 del PSS primario 4334 Flotante | 4 RW Segundo | 0-20

T1 del PSS primario 4336 Flotante | 4 RW Segundo | 0,001-6

T2 del PSS primario 4338 Flotante | 4 RW Segundo | 0,001-6

T3 del PSS primario 4340 Flotante | 4 RW Segundo | 0,001-6

T4 del PSS primario 4342 Flotante | 4 RW Segundo | 0,001-6

T5 del PSS primario 4344 Flotante | 4 RW Segundo | 0,001-6

T6 del PSS primario 4346 Flotante | 4 RW Segundo | 0,001-6

T7 del PSS primario 4348 Flotante | 4 RW Segundo | 0,001-6

T8 del PSS primario 4350 Flotante | 4 RW Segundo | 0,001-6

Constante de tiempo del 4352 Flotante | 4 RW Segundo | 0,02-5

limitador de tension en

terminales del PSS

primario

Punto de ajuste del 4354 Flotante | 4 RW n/d 0-10

limitador de tension en

terminales del PSS

primario

Numerador zeta 1 del 4356 Flotante | 4 RW n/d 0-1

PSS primario
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Denominador zeta 1 del 4358 Flotante | 4 RW n/d 0-1
PSS primario
Wn1 del PSS primario 4360 Flotante RW n/d 10 - 150
Numerador zeta 2 del 4362 Flotante RW n/d 0-1
PSS primario
Denominador zeta 2 del 4364 Flotante | 4 RW n/d 0-1
PSS primario
Wn2 del PSS primario 4366 Flotante RW n/d 10 - 150
Limite superior del 4368 Flotante RW n/d 0,01-0,04
limitador de salida légica
del PSS primario
Limite inferior del limitador | 4370 Flotante | 4 RW n/d -0,040 - -0,010
de salida légica del PSS
primario
Retardo de tiempo del 4372 Flotante | 4 RW n/d 0-2
limitador de salida légica
del PSS primario
Tiempo normal de filtro de | 4374 Flotante | 4 RW n/d 5-30
disminucién del limitador
de logica del PSS
primario
Tiempo de limite de filtro 4376 Flotante | 4 RW n/d 0-1
de disminucion del
limitador de légica del
PSS primario
Ganancia del 4378 Flotante | 4 RW n/d -100 - 100
estabilizador Ks del PSS
primario
Limite superior de 4380 Flotante | 4 RW n/d 0-0,5
limitacion de salida del
PSS primario
Limite inferior de 4382 Flotante | 4 RW n/d -0,5-0
limitacion de salida del
PSS primario
Xq del PSS primario 4384 Flotante RW n/d 0-5
Umbral del nivel de 4386 Flotante RW n/d 0-1
potencia del PSS primario
Histéresis del nivel de 4388 Flotante | 4 RW n/d 0-1
potencia del PSS primario
Tw3 del PSS primario 4390 Flotante | 4 RW Segundo | 1-20
Tw4 del PSS primario 4392 Flotante | 4 RW Segundo | 1-20
TI2 del PSS primario 4394 Flotante | 4 RW Segundo | 0,01-20
Kpe del PSS primario 4396 Flotante | 4 RW n/d 0-2
TI3 del PSS primario 4398 Flotante | 4 RW Segundo | 0,05-20
Tr del PSS primario 4400 Flotante | 4 RW Segundo | 0,01-1
Funcidn de supervision: 4402 Flotante | 4 RW n/d 0-1
umbral de activacion de
potencia del PSS primario
Funcién de supervision: 4404 Flotante | 4 RW n/d 0-1
histéresis de potencia del
PSS primario
PSS secundario M 4406 Uint32 RW n/d 1-5
PSS secundario N 4408 Uint32 RW n/d 0-1
Interruptor 0 del PSS 4410 Uint32 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
secundario
Interruptor 1 del PSS 4412 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
secundario
Interruptor 3 del PSS 4414 Uint32 4 RW n/d Frecuencia=0 Der. Velocidad=1
secundario
Interruptor 4 del PSS 4416 Uint32 4 RW n/d Potencia=0 Der. Frec/Velocidad=1
secundario
Interruptor 5 del PSS 4418 Uint32 4 RW n/d Excluir=0 Incluir=1
secundario
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Interruptor 6 del PSS 4420 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
secundario
Interruptor 7 del PSS 4422 Uint32 4 RW n/d Apagado=0 Encendido=1
secundario
Interruptor 8 del PSS 4424 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
secundario
Interruptor 9 del PSS 4426 Uint32 4 RW n/d Excluir=0 Incluir=1
secundario
Interruptor 10 del PSS 4428 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
secundario
Interruptor 11 del PSS 4430 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
secundario
Tw1 del PSS secundario 4432 Flotante | 4 RW Segundo | 1-20
Tw2 del PSS secundario 4434 Flotante | 4 RW Segundo | 1-20
PSS secundario H 4436 Flotante | 4 RW n/d 0.01-25
TI1 del PSS secundario 4438 Flotante | 4 RW Segundo | 0-20
T1 del PSS secundario 4440 Flotante | 4 RW Segundo | 0,001-6
T2 del PSS secundario 4442 Flotante | 4 RW Segundo | 0,001-6
T3 del PSS secundario 4444 Flotante | 4 RW Segundo | 0,001 -6
T4 del PSS secundario 4446 Flotante | 4 RW Segundo | 0,001-6
T5 del PSS secundario 4448 Flotante | 4 RW Segundo | 0,001-6
T6 del PSS secundario 4450 Flotante | 4 RW Segundo | 0,001-6
T7 del PSS secundario 4452 Flotante | 4 RW Segundo | 0,001-6
T8 del PSS secundario 4454 Flotante | 4 RW Segundo | 0,001-6
Constante de tiempo del 4456 Flotante | 4 RW Segundo | 0,02-5
limitador de tensién en
terminales de PSS
secundario
Punto de ajuste del 4458 Flotante | 4 RW n/d 0-10
limitador de tensién en
terminales de PSS
secundario
Numerador zeta 1 del 4460 Flotante | 4 RW n/d 0-1
PSS secundario
Denominador zeta 1 del 4462 Flotante | 4 RW n/d 0-1
PSS secundario
Wn1 del PSS secundario 4464 Flotante RW n/d 10-150
Numerador zeta 2 del 4466 Flotante RW n/d 0-1
PSS secundario
Denominador zeta 2 del 4468 Flotante | 4 RW n/d 0-1
PSS secundario
Wn2 del PSS secundario 4470 Flotante RW n/d 10 - 150
Limite superior del 4472 Flotante RW n/d 0,01 -0,04
limitador de salida légica
del PSS secundario
Limite inferior del limitador | 4474 Flotante | 4 RW n/d -0,040 - -0,010
de salida légica del PSS
secundario
Retardo de tiempo del 4476 Flotante | 4 RW n/d 0-2
limitador de salida légica
del PSS secundario
Tiempo normal de filtro de | 4478 Flotante | 4 RW n/d 5-30
disminucién del limitador
de légica del PSS
secundario
Tiempo de limite de 4480 Flotante | 4 RW n/d 0-1
disminucién del limitador
de logica del PSS
secundario
Ganancia del 4482 Flotante | 4 RW n/d -100 - 100

estabilizador Ks del PSS
secundario
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Limite superior de 4484 Flotante | 4 RW n/d 0-0,5
limitacion de salida del
PSS secundario
Limite inferior de 4486 Flotante | 4 RW n/d -0,5-0
limitacion de salida del
PSS secundario
Xq del PSS secundario 4488 Flotante RW n/d 0-5
Umbral del nivel de 4490 Flotante RW n/d 0-1
potencia del PSS
secundario
Histéresis del nivel de 4492 Flotante | 4 RW n/d 0-1
potencia del PSS
secundario
Tw3 del PSS secundario 4494 Flotante | 4 RW Segundo | 1-20
Tw4 del PSS secundario 4496 Flotante | 4 RW Segundo | 1-20
TI2 del PSS secundario 4498 Flotante | 4 RW Segundo | 0,01-20
Kpe del PSS secundario 4500 Flotante | 4 RW n/d 0-2
TI3 del PSS secundario 4502 Flotante | 4 RW Segundo | 0,05-20
Tr del PSS secundario 4504 Flotante | 4 RW Segundo | 0,01-1
Estado de PSS habilitado 4506 Uint32 4 R n/d Apagado=0 Encendido=1

Ajustes del cédigo de red

Tabla 66. Parametros de grupo de ajustes del Cédigo de red
Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango
Habilitar Cédigo de red 4800 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0
Habilitado=1
Retraso de tiempo de desconexién a red 4802 Flotante | 4 RW Segundo 0-3600
Frecuencia min normal 4804 Flotante | 4 RW Hercio 40-70
Frecuencia méx normal 4806 Flotante | 4 RW Hercio 40-70
V min Bus normal 4808 Flotante | 4 RW Por unidad 0,11
V max Bus normal 4810 Flotante | 4 RW Por unidad 1-1,3
Desconexién por frecuencia min 4812 Flotante | 4 RW Hercio 40-70
Desconexién por frecuencia max 4814 Flotante | 4 RW Hercio 40-70
Desconexion de V min del Bus 4816 Flotante | 4 RW Por unidad 0,11
Desconexién de V max del Bus 4818 Flotante | 4 RW Por unidad 1-1,3
Referencia PF 4820 Flotante | 4 RW Factor de -1-1
potencia
Q Limite U Punto 1 4822 Flotante | 4 RW Por unidad 0,8-1,2
Q Limite U Punto 2 4824 Flotante | 4 RW Por unidad 0,8-1,2
Q Limite U Punto 3 4826 Flotante | 4 RW Por unidad 0,8-1,2
Q Limite U Punto 4 4828 Flotante | 4 RW Por unidad 0,8-1,2
Q Limite Q Punto 1 4830 Flotante | 4 RW Por unidad -04-0,4
Q Limite Q Punto 2 4832 Flotante | 4 RW Por unidad -04-0,4
Q Limite Q Punto 3 4834 Flotante | 4 RW Por unidad -04-04
Q Limite Q Punto 4 4836 Flotante | 4 RW Por unidad -04-04
Q(U) Pendiente 4838 Flotante | 4 RW Por unidad 0-20
Q(U) V Bus para Cero Q 4840 Flotante | 4 RW Por unidad 0,9-1,1
Q(U) Zona muerta 4842 Flotante | 4 RW Por unidad 0-0,1
Q(U) Max 4844 Flotante | 4 RW Por unidad -04-04
Q(U) Min 4846 Flotante | 4 RW Por unidad -04-0,4
Q(P) Punto P01 4848 Flotante | 4 RW Por unidad 0-1,5
Q(P) Punto P02 4850 Flotante | 4 RW Por unidad 0-1,5
Q(P) Punto P03 4852 Flotante | 4 RW Por unidad 0-1,5
Q(P) Punto P04 4854 Flotante | 4 RW Por unidad 0-1,5
Comunicacion Modbus® DECS-150
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Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango
Q(P) Punto P05 4856 Flotante | 4 RW Por unidad 0-1,5
Q(P) Punto P06 4858 Flotante | 4 RW Por unidad 0-1,5
Q(P) Punto P07 4860 Flotante | 4 RW Por unidad 0-1,5
Q(P) Punto P08 4862 Flotante | 4 RW Por unidad 0-1,5
Q(P) Punto P09 4864 Flotante | 4 RW Por unidad 0-1,5
Q(P) Punto P10 4866 Flotante | 4 RW Por unidad 0-1,5
Q(P) Punto Q01 4868 Flotante | 4 RW Por unidad -0,7-0,7
Q(P) Punto Q02 4870 Flotante | 4 RW Por unidad -0,7-0,7
Q(P) Punto Q03 4872 Flotante | 4 RW Por unidad -0,7-0,7
Q(P) Punto Q04 4874 Flotante | 4 RW Por unidad -0,7-0,7
Q(P) Punto Q05 4876 Flotante | 4 RW Por unidad -0,7-0,7
Q(P) Punto Q06 4878 Flotante | 4 RW Por unidad -0,7-0,7
Q(P) Punto Q07 4880 Flotante | 4 RW Por unidad -0,7-0,7
Q(P) Punto Q08 4882 Flotante | 4 RW Por unidad -0,7-0,7
Q(P) Punto Q09 4884 Flotante | 4 RW Por unidad -0,7-0,7
Q(P) Punto Q10 4886 Flotante | 4 RW Por unidad -0,7-0,7
Modo de Falla de control remoto 4888 Uint32 4 RW n/d Q(PF) Control=0

Sostener valor=1
Retardo de tiempo de falla remota 4890 Flotante | 4 RW Segundo 0-600
APC Habilitado 4892 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0 Habilitado=1
Fuente de entrada de Potencia activa 4894 Uint32 4 RW n/d Punto de ajuste de Potencia
activa=0
Seleccién de potencia activa=1
Punto de ajuste de Potencia activa 4896 Flotante | 4 RW Por unidad 2-2
Porcentaje de tasa normal de aumento 4898 Flotante | 4 RW Porcentaje 0,07-10
de potencia APC por segundo
APC Porcentaje de Tasa normal de 4900 Flotante | 4 RW Porcentaje 0,07-10
disminucién de potencia por segundo
LVRT Opcioén 4902 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0
Q(PF) Control=1
Q(Limite de Voltaje) Control=2
Q(U) Control=3
Q(P) Control=4
Q Control remoto =5
LVRT Habilitado 4904 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0
Habilitado=1
Constante de tiempo del generador para 4906 Flotante | 4 RW Segundo 0,01-60
el PT1
LFSM Habilitado 4908 Uint32 4 RW n/d Inhabilitado=0
Habilitado=1
LFSM U Zona muerta 4910 Flotante | 4 RW Hercio 40-70
LFSM O Zona muerta 4912 Flotante RW Hercio 40-70
LFSM U Porcentaje de disminucién de 4914 Flotante RW Porcentaje 0-20
Limite de potencia max por Hertz
LFSM O Porcentaje de disminucion de 4916 Flotante | 4 RW Porcentaje 0-20
Limite de potencia max por Hertz
LFSM U Porcentaje de caida 4918 Flotante | 4 RW Porcentaje 16,67-100
por Hertz
LFSM O Porcentaje de caida 4920 Flotante | 4 RW Porcentaje 16,67-100
por Hertz
APC Kg 4922 Flotante | 4 RW n/d 0-100
APC Ki 4924 Flotante | 4 RW n/d 0-100
APC PI Limit max de controlador 4926 Flotante | 4 RW Por unidad 2-2
APC PI Limite min de controlador 4928 Flotante | 4 RW Por unidad 2-2
Q(Tercero) Referencia 4930 Flotante | 4 RW n/d -0,45-0,45
Retraso de tiempo de desconexion de 4932 Flotante | 4 RW Segundo 1-3600

voltaje

DECS-150
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Nombre Registro Tipo Bytes R/W Unidad Rango

Retraso de tiempo de desconexién de 4934 Flotante | 4 RW Minuto 1-60

frecuencia

Voltaje de Bus Constante de tiempo 4936 Flotante | 4 RW Segundo 0,01-60

Q P Constante de tiempo 4938 Flotante | 4 RW Segundo 0,01-60

Punto de ajuste min de Potencia activa 4940 Flotante | 4 RW Por unidad 2-2

Punto de ajuste max de Potencia activa 4942 Flotante | 4 RW Por unidad 2-2

PF Ganancia 4944 Flotante | 4 RW n/d -100 — 100

Q Limite de ganancia 4946 Flotante | 4 RW n/d -100 - 100

Q U Ganancia 4948 Flotante | 4 RW n/d -100 — 100

Q Ganancia remota 4950 Flotante | 4 RW n/d -100 - 100

Q Limite Q Referencia 4952 Flotante | 4 RW Por unidad -0,45-0,45

Temporizador de estabilidad de 4954 Flotante | 4 RW Minuto 0-30

reconexion a red

Reconexién de frecuencia minima 4956 Flotante | 4 RW Hercio 40-70

Reconexién de frecuencia maxima 4958 Flotante | 4 RW Hercio 40-70

V min de reconexion del Bus 4960 Flotante | 4 RW Por unidad 0,11

V max de reconexion del Bus 4962 Flotante | 4 RW Por unidad 1-1,3

Tiempo de recuperacién LFSM 4964 Flotante | 4 RW Minuto 0,1-90

Porcentaje de tasa recuperacion de 4966 Flotante | 4 RW Porcentaje 0,001-10

aumento de potencia por segundo

Tasa recuperacion de disminucion de 4968 Flotante | 4 RW Porcentaje 0,001-10

potencia por segundo

Reservado 4970-74

Nivel 1 de potencia activa 4976 Flotante | 4 RW Por unidad 2-2

Nivel 2 de potencia activa 4978 Flotante | 4 RW Por unidad 2-2

Nivel 3 de potencia activa 4980 Flotante | 4 RW Por unidad 2-2

Nivel 4 de potencia activa 4982 Flotante | 4 RW Por unidad 2-2

LFSM U Frecuencia de arranque de la 4984 Flotante | 4 RW Hercio 40-70

potencia max

LFSM O Frecuencia de arranque de la 4986 Flotante | 4 RW Hercio 40-70

potencia max

LFSM Porcentaje de Tasa de aumento 4988 Flotante | 4 RW Porcentaje 0,33-10

de potencia por segundo

LFSM Porcentaje de Tasa de 4990 Flotante | 4 RW Porcentaje 0,33-10

disminucién de potencia por segundo

Ganancia APC 4992 Flotante | 4 RW n/d -100 — 100

Q limite de voltaje Ajustar fuente 4994 Uint32 4 RW n/d Ninguno=0
Entrada auxiliar=1
Modbus=2

Q U Ajustar fuente 4996 Uint32 4 RW n/d Ninguno=0
Entrada auxiliar=1
Modbus=2

Ajustar fuente PF 4998 Uint32 4 RW n/d Ninguno=0
Entrada auxiliar=1
Modbus=2

Q Tercero Ajustar fuente 5000 Uint32 4 RW n/d Ninguno=0
Entrada auxiliar=1
Modbus=2

Potencia activa ajustar fuente 5002 Uint32 4 RW n/d Ninguno=0
Entrada auxiliar=1
Modbus=2

Reservado 5004

Q Limite de voltaje Ajustar Modbus 5006 Flotante | 4 RW Por unidad -0,45-0,45

Q U Bus de voltaje Ajustar Modbus 5008 Flotante | 4 RW n/d -0,5-0,5

Modbus de ajuste de referencia PF 5010 Flotante | 4 RW Factor de -1-1

potencia
Q Tercero Modbus de ajuste 5012 Flotante | 4 RW Por unidad -0,45-0,45
Modbus de ajuste de potencia activa 5014 Flotante | 4 RW Por unidad 2-2

Comunicacion Modbus® DECS-150
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APC Habilitar derivacion 5016 Uint32 RW n/d Inhabilitado=0
Habilitado=1
LVRT Habilitar derivacion 5018 Flotante RW n/d Inhabilitado=0
Habilitado=1
Nivel de potencia activa de FP 5020 Flotante RW Por unidad 0-1

DECS-150
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26 * Mantenimiento

Estas instrucciones para dar servicio estan destinadas
exclusivamente al personal calificado. Para reducir el riesgo de recibir
descargas eléctricas, no realice ninguna tarea que no esté
especificada en las instrucciones de operacién, a menos que usted
cuente con la calificacién adecuada.

Antes de realizar cualquier procedimiento de mantenimiento, detenga
el funcionamiento del DECS-150. Consulte los diagramas
esquematicos correspondientes para asegurarse de que se hayan
realizado todos los pasos necesarios para desenergizar
correctamente y por completo el DECS-150.

Mantenimiento preventivo

Conexiones

Revise periodicamente las conexiones DECS-150 para asegurarse de que estén limpias y correctamente
realizadas, y elimine las acumulaciones de polvo.

Capacitores electroliticos

El DECS-150 contiene capacitores electroliticos de aluminio de larga duraciéon. Para un DECS-150 que
se encuentra como repuesto en almacenamiento, la duracién de estos capacitores se puede aprovechar
al maximo energizando el dispositivo 30 minutos una vez al afio.

Para energizar el dispositivo, aplique la potencia de funcionamiento dentro de uno de los siguientes
rangos:

e 100a 139 Vca, o0 125 Vcc

e 190 a 277 Vca, 0 250 Vcc

Precaucion

Cuando se energiza, el DECS-150 de una fuente de baja impedancia
(como una toma de pared), se recomienda el uso de un Médulo de
reduccion de corriente de irrupcion (ICRM-7) para evitar dafios en el
DECS-150. Para obtener una descripcion detallada del Médulo de
reduccion de corriente de irrupcion, consulte la publicacién de Basler
9387900990. Las conexiones de ICRM-7 se ilustran en Conexiones
tipicas.

Limpieza del panel frontal

Solo deben utilizarse soluciones a base de agua y un pafio suave para limpiar el panel frontal. No utilice
disolventes.

Almacenamiento

Si el DECS-150 no se instala inmediatamente, guardelo dentro del paquete original de envio, en un lugar
sin polvo ni humedad.

DECS-150 Mantenimiento
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27 * Deteccidn de problemas

Los siguientes procedimientos de solucion de problemas suponen que los componentes del sistema de
excitacion coinciden, funcionan plenamente y estan bien conectados. Si no observa los resultados
esperados del DECS-150, primero verifique los ajustes programables para encontrar la funcién
apropiada.

Comunicaciones

Medicion incorrecta de BESTCOMSPlus

Si las lecturas de factor de potencia, var o vatios son significativamente diferentes de las lecturas
esperadas para una carga conocida, verifique que la entrada de deteccidn de corriente de la fase B del
DECS-150 esté conectado al TC de la fase B y no las fases A o C.

Sin comunicacion

Verifique las conexiones en los puertos de comunicacion si no puede iniciarse la comunicacién con el
DECS-150.

Sin comunicacién a través del puerto USB

La falla al establecer la comunicacion a través del puerto USB puede estar causada por un error en la
instalacion automatica del controlador de USB del DECS-250 en Windows(r). Esta condicion esta
indicada por el mensaje de error Instalacion del software del controlador. Para instalar en forma manual
el controlador de USB del DECS-150, realice los siguientes pasos.

Paso 1: Abra el Administrador de dispositivos de Windows. Debajo de Otros dispositivos, haga clic con el
botén derecho del mouse en DECS-150 (o Dispositivo desconocido) y seleccione Propiedades.

Paso 2: En la ventana Propiedades, seleccione la pestafia Controlador y haga clic en el boton Actualizar
controlador.

Paso 3: Seleccione "Examinar mi computadora para encontrar el software del controlador" y luego
navegue hasta:

C:\Program Files\Basler Electric\USB Device Drivers\USBIO

Instale el software del controlador de USB. Un mensaje de confirmacion indicara que la instalacién
se realiz6 con éxito.

Funcionamiento general

No aumenta la tensién de la maquina

Paso 1: Verifique que todo el cableado esté correctamente conectado. Consulte el capitulo Conexiones
tipicas.
Si el cableado no esta bien conectado o esta suelto, vuelva a conectar el cableado como
corresponde.
Si las conexiones de cableado son correctas, continde con el Paso 2.

Paso 2: Verifique que la maquina esté girando a la velocidad nominal.

Si la maquina no alcanza la velocidad nominal, aumente la velocidad de la maquina al valor
nominal.

Si la maquina gira a la velocidad nominal, continte con el Paso 3.

DECS-150 Deteccion de problemas
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Paso 3:

Paso 3a:

Paso 4:

Paso 5:

Paso 6:

Paso 7:

Paso 8:

Paso 9:

9492672990

Para la potencia de PMG, verifique la alimentacion de entrada adecuada del DECS-150.
Consulte el capitulo Especificaciones para conocer los requisitos de potencia de entrada.

Si no hay tension presente, consulte el manual de la maquina para conocer los procedimientos
de reparacion (solo el sistema PMG).

Si hay un nivel de tensién, continde con el Paso 4.

Si el DECS-150 esta en el modo de accionamiento por derivacion (no PMG), verifique que la
tension residual aplicada a la entrada de la potencia sea, al menos, de 6 V c.a.

Si la tensidn aplicada es menor que 6 Vca, consulte el manual de la maquina y trabaje en el
campo de la maquina.

Si la tensidn aplicada es de 6 Vca o superior, continte con el Paso 4.

Verifique que no haya fusibles abiertos.
Reemplace los fusibles abiertos.
Si no hay fusibles abiertos, continte con el Paso 5.

Verifique que la maquina no se cierre a través de BESTlogicPlus.

Verifique que el indicador de apagado por sobreexcitacion del panel frontal no esté encendido.

Si el indicador de sobreexcitacion del panel frontal (voltaje de campo) esta encendido, verifique
las condiciones de la maquina y / o carga. Interrumpa la energia de entrada o apague la
maquina por un minimo de un minuto.

Si el indicador de sobreexposicién del panel frontal no esta encendido, contintie con el paso 7.

Verifique que el indicador de Limitacion de sobreexcitacion del panel frontal no esté iluminado.

Si el indicador de Limitacién de sobreexcitacion del panel frontal esta iluminado, verifique la
maquina y las condiciones de carga. También verifique que el punto de ajuste del Limite de
corriente de campo se encuentre en el nivel correspondiente. Corte la potencia de entrada o
apague la maquina durante un minuto como minimo.

Si el indicador de Limitacién de sobreexcitacion del panel frontal no se ilumina, continte con el
Paso 8.

Verifique que los ajustes de arranque suave del DECS-150 sean adecuados. Si el ajuste de
arranque suave es demasiado largo, parecera que no hay aceleracion.

Si los ajustes de arranque suave son incorrectos, realice el ajuste correspondiente.
Si los ajustes de arranque suave no funcionan, contintie con el Paso 9.

Reemplace la unidad del DECS-150

Si a pesar de reemplazar la unidad del DECS-150 no se corrige la falla, entonces la maquina
esta defectuosa. Consulte al fabricante de la maquina.

Baja tension de salida de la maquina

Paso 1:

Paso 2:

Verifique que el ajuste de tensién no esté demasiado bajo.
Si el ajuste de tensién esta demasiado bajo, configurelo en el punto de ajuste correcto.
Si el ajuste de tensidn es correcto, continte con el Paso 2.

Verifique que el punto de ajuste del codo de subfrecuencia no sea superior a la frecuencia de la
maquina.

Si el punto de ajuste de Subfrecuencia es demasiado alto, ajuste por debajo de la frecuencia
nominal la maquina.

Si el punto de ajuste de Subfrecuencia es correcto, continie con el Paso 3.

Deteccion de problemas DECS-150
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Paso 3:

Verifique que la maquina esté girando a la velocidad nominal.

Si la maquina no alcanza la velocidad nominal, aumente la velocidad de la maquina al nivel

nominal.

Si la maquina gira a la velocidad nominal, continte con el Paso 4.

Paso 4:

Paso 4a.

Paso 5:

Paso 6:

Paso 7:

Paso 8:

Paso 9:

Para la potencia de PMG, verifique la alimentacion de entrada adecuada del DECS-150.
Consulte el capitulo Especificaciones para conocer los requisitos de potencia de entrada.

Si la tensioén de entrada del DECS-150 es baja, consulte el manual de PMG para poder reparar
el PMG (sistemas PMG solamente).

Si la tensidn se encuentra al nivel requerido, continte con el Paso 5.

Si el DECS-150 se acciona por derivacion (no PMG), verifiqgue que el transformador de
potencia (si se utiliza) tenga el coeficiente de rotacién adecuado, esté correctamente ajustado y
aplique el nivel de tensién adecuado a la entrada de la potencia.

Si el coeficiente de rotacién del transformador de potencia es incorrecto, es demasiado bajo o
no aplica la potencia de entrada correcta, reemplace el transformador de potencia.

Si el transformador de potencia es correcto, contintie con el Paso 5.

Verifique que el transformador de deteccion de potencia (si se utiliza) tenga el coeficiente de
rotacion correcto y que funcione correctamente.

Si el coeficiente de rotacion del transformador de deteccion de potencia es incorrecto,
reemplace el transformador.

Si el transformador de deteccién de potencia funciona correctamente, continte con el Paso 6.

Verifique que el indicador del Limitador de sobreexcitacion activo del panel frontal no esté
encendido.

Si el indicador del Limitador de sobreexcitacién activo del panel frontal esta iluminado, verifique
la maquina y las condiciones de carga. También verifique que el punto de ajuste del Limite de
corriente de campo se encuentre en el nivel correspondiente. Corte la potencia de entrada o
apague la maquina durante un minuto como minimo.

Si el indicador del Limitador de sobreexcitacién activo del panel frontal no se ilumina, continte
con el Paso 7.

La tension de salida de la maquina puede ser baja si funciona en el modo de caida con una
carga inductiva.

Si la tensidn baja no se debe a la funcién de caida, continde con el Paso 8.

Verifique que el punto de ajuste de tensidon no cambie al aplicar tension o corriente a la entrada
accesoria.

Si la tensidn baja no se debe a la entrada accesoria, continde con el Paso 9.

Reemplace la unidad del DECS-150

Alta tension de salida de la maquina

Paso 1:

Paso 2:

Verifique que el ajuste de tension no esté demasiado alto.
Si el ajuste de tensién es demasiado alto, realice los ajustes correspondientes.
Si el ajuste de tensidén es correcto, continte con el Paso 2.

Verifique que el coeficiente de rotacion del transformador de deteccion de potencia (si se
utiliza) sea el correcto.

Si el coeficiente de rotacion del transformador de deteccion de potencia es incorrecto,
reemplace el transformador con el adecuado.

DECS-150 Deteccion de problemas
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Si el transformador de deteccién de potencia es correcto, contintie con el Paso 3.

Paso 3: La tension de salida la maquina puede ser alta cuando funciona en el modo de caida con una
carga capacitiva.

Si la tensién alta no se debe a la funcién de caida, continlie con el Paso 4.

Paso 4: La tension de salida de la maquina puede ser alta cuando funciona en el modo de
compensacion de caida de linea con una carga capacitiva.

Si la tensién alta no se debe a la funcién compensacion de caida de linea, continte con el Paso
5.

Paso 5: Verifique que el punto de ajuste de tensién no cambie al aplicar tensién o corriente a la entrada
accesoria.

Si la tensién alta no se debe a tension aplicada a la entrada accesoria, continte con el Paso 6.

Paso 6: Reemplace la unidad del DECS-150

Regulacién de tensién deficiente

Paso 1: Verifique que el DECS-150 esté correctamente conectado a tierra.

Si el DECS-150 no esta correctamente conectado a tierra, conecte un conductor de tierra
dedicado al terminal etiquetado como GND que esta en el DECS-150.

Si el DECS-150 esta correctamente conectado a tierra, contintie con el Paso 2.

Paso 2: Controle que las conexiones de campo estén conectadas a tierra.
Si las conexiones de campo estan conectadas a tierra, aislelas de la tierra.
Si las conexiones de campo no estan conectadas a tierra, contindie con el Paso 3.

Paso 3: Siel DECS-150 se alimenta con un PMG, controle las conexiones a tierra del PMG.
Si las conexiones del PMG estan conectadas a tierra, aislelas de la tierra.
Si las conexiones del PMG no estan conectadas a tierra, continie con el Paso 4.

Paso 4: Verifique que la frecuencia de la maquina no descienda por debajo del punto de ajuste
Subfrecuencia del DECS-150 cuando se aplica carga a la maquina.

Si la frecuencia de la maquina desciende por debajo del punto de ajuste Subfrecuencia,
disminuya el punto de ajuste si es posible. También revise que el motor primario y la maquina
tengan el tamafio adecuado en relacién con la carga aplicada.

Si la regulacion deficiente no se debe al funcionamiento de subfrecuencia del DECS-150,
continue con el Paso 5.

Paso 5: Verifique que el funcionamiento normal en caida no afecte la regulacion.
Si el funcionamiento en caida no afecta la regulacion, contintie con el Paso 6.

Paso 6: Reemplace la unidad del DECS-150

Salida inestable de la maquina (oscilaciones)

Paso 1: Verifique que el regulador del motor principal funcione correctamente.

Si el regulador no funciona correctamente, detecte el problema con los procedimientos
sugeridos por el fabricante.

Si el regulador funciona correctamente, continiie con el Paso 2.

Paso 2: Verifique que las conexiones de deteccion y potencia de entrada estén conectadas de manera
segura.

Deteccion de problemas DECS-150
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Paso 3:

Si las conexiones de deteccidn y potencia de entrada no estan conectadas de manera segura,
ajuste las conexiones.

Si las conexiones de deteccion y potencia de entrada estan conectadas de manera segura,
continue con el Paso 3.

Verifique que los ajustes de ganancia del AVR del DECS-150 sean correctos.
Si los ajustes de ganancia no son correctos, reajuste las ganancias.

El indicador de sobreexcitacion esta anunciando

Paso 1:

Paso 2:

Paso 3:

Paso 4:

Controle si la maquina tiene sobrecarga.
Si la maquina funciona con una carga mayor a la carga nominal, desconecte la carga.
Si la maquina funciona con una carga igual o menor a la carga nominal, continte con el Paso 2.

Verifique que los requisitos de tension de campo del excitador de la maquina sean compatibles
con el DECS-150.

Si los requisitos de tension de campo de la excitatriz no son compatibles con el DECS-150,
comuniquese con el Servicio de Atencién al Cliente de Basler Electric para solicitar
recomendaciones.

Si los requisitos de tension de campo de la excitatriz son compatibles con el DECS-150,
continve con el Paso 3.

Reemplace el DECS-150.
Si a pesar de reemplazar el DECS-150 no se corrige la falla, continte con el Paso 4.

Consulte el manual de la maquina. La maquina esta defectuosa.

Anuncio del indicador de la pérdida de deteccion de la maquina

Paso 1:

Paso 2:

Paso 3:

Paso 4:

Paso 5:

Verifique que las conexiones de deteccidn de tensidn estén correctamente conectadas.
Si las conexiones de deteccién no estan correctamente conectadas, ajuste las conexiones.
Si las conexiones de deteccién son correctas, contintde con el Paso 2.

Para los sensores monofasicos, verifique que E1 y E3 estén conectados.
Si E1y E3 no estan conectados, conéctelos como se indica.

Si E1y E3 estan correctamente conectados, continte con el Paso 3.

Verifique que el transformador de deteccion de potencia (si se utiliza) tenga el coeficiente de
rotacion correcto y que funcione correctamente.

Si el coeficiente de rotacién transformador de deteccidén de potencia es incorrecto o si el
transformador no funciona correctamente, reemplacelo.

Si el transformador de deteccién de potencia es el adecuado y funciona correctamente,
continue con el Paso 4.

Verifique que la maquina tenga tensioén de salida en todas las fases.

Si falta tension en alguna fase de la maquina, consulte el manual de la maquina. La maquina
esta defectuosa.

Si la tensidn de salida de la maquina esta equilibrada en todas las fases, continde con el Paso
5.

Reemplace el DECS-150.

DECS-150 Deteccion de problemas
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Anuncio del indicador de Limitaciéon de sobreexcitacion
Paso 1: Controle si la maquina tiene sobrecarga.
Si la maquina opera con una carga mayor a la carga nominal, desconecte la carga.
Si la maquina funciona con una carga igual o menor a la carga nominal, continte con el Paso 2.

Paso 2: Verifique que el limite de corriente de salida (campo) del DECS-150 no sea demasiado bajo.

Si el punto de ajuste del limite de la corriente de salida es demasiado bajo, realice el ajuste
correspondiente.

Si el limite de la corriente de salida es correcto, continte con el Paso 3.

Paso 3: Verifique que los requisitos de corriente de campo del excitador de la maquina sean
compatibles con el DECS-150.

Si los requisitos de corriente de campo del excitador de la maquina no son compatibles con el
DECS-150, comuniquese con el Servicio de Atencion al Cliente de Basler Electric para solicitar
recomendaciones.

Si los requisitos de corriente de campo del excitador de la maquina son compatibles con el
DECS-150, contintie con el Paso 4.

Paso 4. Reemplace el DECS-150.
Si a pesar de reemplazar el DECS-150 no se corrige la falla, continte con el Paso 5.

Paso 5: Consulte el manual de la maquina. La maquina esta defectuosa.

Anuncio del indicador de limitacion de subexcitacion

Paso 1: Verifique que el punto de ajuste de tension de la maquina del DECS-150 no descienda a un
nivel mas bajo.

Las entradas de contacto de aumento/disminucion o las entradas auxiliares pueden afectar el
punto de ajuste.

Paso 2: Verifique que el limite de corriente de salida (campo) del DECS-150 no sea demasiado bajo.
Ajuste el limite de la corriente de campo segun sea necesario.

Paso 3: Use los diagramas de conexién del capitulo Conexiones tipicas para verificar que las
conexiones de corriente y tension de deteccion del DECS-150 tienen la fase correcta.

Modifique las conexiones de corriente y tension de deteccidn segun sea necesario.

Paso 4: Verifique que los requisitos de corriente de campo del excitador de la maquina sean
compatibles con el DECS-150.

Si los requisitos de corriente de campo del excitador de la maquina no son compatibles con el
DECS-150, comuniquese con la asistencia técnica de ventas de Basler Electric para obtener
recomendaciones.

Si los requisitos de corriente de campo del excitador de la maquina son compatibles con el
DECS-150, contintie con el Paso 5.

Paso 5: Reemplace el DECS-150.
Si a pesar de reemplazar el DECS-150 no se corrige la falla, continte con el Paso 6.

Paso 6: Consulte el manual de la maquina o comuniquese con el fabricante.

Anuncio del indicador de subfrecuencia activa

Paso 1: Verifique que la maquina esté funcionando a la velocidad nominal.

Deteccion de problemas DECS-150
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Si la maquina no funciona a la velocidad nominal, ajuste la velocidad de la maquina.
Si la maquina funciona a la velocidad nominal, continte con el Paso 2.

Paso 2: Verifique que el punto de ajuste de subfrecuencia sea el correcto.

Si el punto de ajuste de subfrecuencia es incorrecto, ajustelo al valor correcto.

Sin caida

Paso 1: Verifique que la entrada del contacto 52L/M del DECS-150 esté abierta.

Si la entrada del contacto 52L/M no esta abierta, debe abrirla para habilitar la funcién de caida.
Si la entrada del contacto 52L/M esta abierta, continde con el Paso 2.

Paso 2: Verifique que la entrada del contacto 52J/K (si hubiere) del DECS-150 esté cerrada o que la
funcién Var/PF esté desactivada a través de BESTCOMSPIus. La funcion Var/PF debe estar
desactivada para el funcionamiento en caida. Si la funcién Var/PF esta desactivada, continue
con el Paso 3.

Paso 3: Verifique que el ajuste de caida del DECS-150 no esté configurado en 0 %.

Si el ajuste de caida esta configurado al 0 %, aumente el punto de ajuste por encima de 0 %.
Si el ajuste de caida se encuentra por encima de 0 %, continde con el Paso 4.
Paso 4: Verifique si hay un circuito abierto conectado al CT1y CT2 del DECS-150.
Si hay un circuito abierto, reparelo segun sea necesario.
Si no hay circuitos abiertos, continde con el Paso 5.

Paso 5: Verifique que todas las conexiones sean correctas. Consulte el capitulo Conexiones tipicas.
Si las conexiones son incorrectas, corrija el problema.

Si las conexiones son correctas, continlie con el Paso 6.

Paso 6: Verifique que la caida no esté inhabilitada a través de BESTlogicPlus.

Paso 7: Verifique que la carga aplicada al generador para la prueba de caida no sea solamente
resistiva.

Si solo se aplica una carga resistiva al generador, aplique una carga inductiva y pruebe
nuevamente.
Si la carga aplicada al generador es inductiva, continie con el Paso 8.

Paso 8: Verifique que el DECS-150 sea compatible con el transformador de deteccion de corriente (1 A
0 5 A secundario) utilizada. Por ejemplo, un transformador de deteccion de corriente con un
régimen de salida de 1 amperio producira una caida minima si DECS-150 tiene una salida del
transformador de corriente de 5 amperios. Para verificar la salida del transformador de corriente
del DECS-150, consulte la tabla de estilos en el capitulo /ntroduccién.
Si la entrada del transformador de corriente es incorrecta, reemplace el transformador de
deteccion de corriente o el DECS-150 para que sea compatible.
Si la entrada del transformador de corriente es correcta, continte con el Paso 9.

Paso 9: Si no se puede corregir la falla con los pasos anteriores, reemplace la unidad del DECS-150.

Sin igualacién de tensiéon

Paso 1:

Verifique que la igualacién de tension esté habilitada en el software BESTCOMSPlus.
Si no esta habilitada, use el software para activar la igualacién de tension.
Si la igualacién de tensién esta habilitada, contintie con el Paso 2.

DECS-150 Deteccion de problemas
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Paso 2: Verifiqgue que todas las conexiones sean correctas segun lo estipulado en el capitulo
Conexiones tipicas conforme a los requisitos de igualacién de tensién.

Si la interconexion es incorrecta, vuelva a realizar la conexion segun el diagrama de
interconexiones correspondiente.

Si la interconexién es correcta, contintie con el Paso 3.

Paso 3: Verifique que la igualacién de tension esté habilitada a través de BESTlogicPlus.
Si la igualacion de tension no esté inhabilitada, continue con el Paso 2.

Paso 4: Verifique que la tension de referencia del servicio de energia sea correcta en los terminales B1
y B3 de DECS-150.

Si la interconexion es incorrecta, vuelva a realizar la conexion segun el diagrama de
interconexiones correspondiente.

Si la interconexion es correcta, verifique si hay fusibles abiertos en el sistema.

Verifique que el transformador de deteccion de tension, si se utiliza, esté conectado a los
terminales B1 y B3 del DECS-150.

Si las conexiones del transformador de deteccion de tensidon son correctas, continle con el
Paso 5.

Paso 5: Verifique que el punto de ajuste de la tension de salida de la maquina se encuentre dentro del
10 % de la tensién del bus de servicios tal como se ha medido.

Si el punto de ajuste es demasiado bajo o demasiado alto, configure el punto de ajuste al nivel
adecuado.

Si el punto de ajuste es correcto, continte con el Paso 6.

Paso 6: Si no puede corregir la igualacion de tensién incorrecta con los pasos anteriores, reemplace
el DECS-150.

Asistencia

Comuniquese con el Departamento de servicios técnicos de Basler Electric al 1.618.654.2341 para
obtener asistencia en la solucion de problemas o recibir un niumero de devolucién de autorizacion.

Deteccion de problemas DECS-150
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28 * Especificaciones

Los Sistemas de control de excitacién digital DECS-150 tienen las siguientes caracteristicas y
capacidades.

Potencia de servicio

Rango de tension
Para potencia de excitaciéon de 63 V cc 1002139V cao 125 Vcc
Para potencia de excitaciéon de 125V cc monofasico de 190 a 277 V ca, trifasico de 190 a

260 V ca,

0 250 Vcce
Rango de frecuencia.............c......... cc, 50 a 500 Hz
Disipacion de potencia..................... 40 W maximo continuo

La Tabla 28-1 menciona la tensién nominal de la potencia de servicio y la configuracion necesarias para
obtener una potencia de campo continua de 63 y 125 V cc para el DECS-150.

Tabla 28-1. Requisitos de potencia de servicio

Potencia de excitacion 63 Vcc 125V cc

Configuracién de la potencia de entrada o oo Monofasica o
Monofasica o trifasica es s

trifasica

Tension de entrada nominal 120 V ca/125V cc 240V cal250 V cc

Tensidén continua de plena carga 63V cc 125V cc

Corriente continua de plena carga a 70 °C de 7 A

temperatura ambiente

Corriente continua de plena carga a 55°C de

. 10 A

temperatura ambiente

Tension residual minima para el aumento 6Vca

Carga de entrada de la potencia de servicio a 698 VA 1610 VA

7 A cc de salida de excitacion 540 W 1025 W

Carga de entrada de la potencia de servicio a 980 VA 2248 VA

10 A cc de salida de excitacién 770 W 1475 W

Temperatura de servicio a 7 A cc de salida de R R

excitacion —40 a +70 °C (-40 a +158 °F)

Temperatura de servicio a 10 A cc de salida de o o

excitacion —40 a +55 °C (-40 a +131 °F)

Deteccion de tension de la maquina y del bus

TIPO e monofasico o trifasico—trifilar
Rango de tension de entrada nominal..100 a 600 V CA +10%
Frecuencia de entrada nominal.......... 50060 Hz
Carga....cooueeeeiieie e <1 VA por fase

Bornes

Deteccion de tension de la maquina E1, E2, E3

Deteccion de tension del Bus........... B1, B2, B3

DECS-150 Especificaciones
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Deteccion de corriente de la maquina

Configuracion ...........cccccceeeeeeeeeennnee, 4 entradas: Entrada de TC de compensacion de Fases A, By C, de
corriente cruzada
TIPO e monofésico (fase B), monofasico con compensacién de corriente
cruzada, trifasico, trifasico con compensacioén de corriente cruzada
RaNgo......cccoviiiiiiiiee 1 Acaob5 Acanominal
Frecuencia..........ccccceevvvvninnnninnnnnnnnnn, 50/60 Hz
Carga
Deteccionde 1 Aca................... <0,1 VA
Deteccionde 5Aca................... <0,3 VA
Bornes
Fase Ao 1A+, |IA-
Fase B.....ooooveieeiiiiiis IB+, IB-
Fase C..ooveeeeeeiieceeee e, IC+, IC—

Compensacion de corriente cruzada CC+, CC—

Entradas accesorias

Entrada de corriente

= T [0 4 a 20 mAcc
Carga.....oocueeee i Aproximadamente 150 Q
BOMES ... I+, |-

RaNQO......uuueiiiiiiiiiiiis -10a+10Vcc
Carga......cccooveeeee e Aproximadamente 100 Q
BOMeS ....ooveeiiiiii V+, V-

Entradas de contacto

TIPO e Contacto seco
Tension de interrogacion.................. 12V cc
Bornes

Entrada programable 1 ................... IN1, COM
Entrada programable 2 .................... IN2, COM
Entrada programable 3 .................... IN3, COM
Entrada programable 4 .................... IN4, COM
Entrada programable 5 .................... IN5, COM
Entrada programable 6 .................... IN6, COM
Entrada programable 7 .................... IN7, COM
Entrada programable 8 .................... IN8, COM

Salidas de contacto

Calificaciones
Propdsito general ...........coooceee. 7A,24V cc/240V ca
Servicio piloto........occuveeiviiieiiiieees 2 A, 240V ca (La carga debe estar en paralelo a un diodo con una

capacidad nominal tres veces superior, como minimo, a la corriente
de la bobina y a la tensién de bobina.
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Disparo en derivacion del disyuntor. 100 mAdc

Asignaciones de bornes

SUPErVISION......cccceeeiciiieieeee e WwD1, WD2, WD3
Salidaderelés 1 .....oovvvveeeeeeennnnn, OC1, OC1
Salidaderelés 2 ........cooevvveeeeeeeeen, 0C2, 0OC2

Régimen continuo ............ccccuvvveeeen... 7 A cc (70 °C de temp ambiente) o 10 A cc (55 °C de temp
ambiente)
BOMMES ... F+, F—

Régimen de salida de funcién forzada minimo de 10 segundos

Entradade 120V ca ......ccooeeveeennnn..n. 100V cc, 11 Acc
Entradade 240V ca......ccooeeveeennnn..n. 200V cc, 11 Acc

Resistencia minima de campo

Aplicacién de 63 V cc.....cccvvvveeeeennnes 90Q
Aplicaciéon de 125V cC.....uvveeeeeennnnes 18 Q
Regulacion

En los modos de regulacién que dependen del monitoreo del voltaje y la corriente del terminal del
generador, el DECS-150 detecta y responde a las cantidades rms medidas.

Modo de funcionamiento de FCR

Rango de punto de ajuste................ 0a7 Acc (70 °C de temp ambiente) o 0 a 10 A cc (55 °C de temp
ambiente) en incrementos de 0,1 A cc
Precision de regulacion.................... +5,0 %

Modo de funcionamiento de AVR

Rango de punto de ajuste................ 70 a 120 % de la tension nominal de la maquina, en incrementos de

0,1%

Precision de la regulacion................ 10,25 % sobre el rango de carga al PF nominal con frecuencia
constante de la maquina y a temperatura ambiente

Estabilidad en estado estable........... 10,25 % al PF nominal con frecuencia constante de la maquina y
temperatura ambiente

Derivacion de temperatura............... 10,5 % entre 0 y 40°C a la carga constante y a la frecuencia de la
maquina

Modo de funcionamiento de Var

Rango de punto de ajuste................. —100 % (adelanto) a +100 % (retardo) de la potencia aparente
nominal de la maquina en incrementos de 0,1 %
Precision de regulacion.................... 12,0 % de la potencia nominal aparente de la maquina a la

frecuencia nominal de la maquina

Modo de funcionamiento de factor de potencia

Rango de punto de ajuste................. 0,5 a 1,0 (retardo) y —0,5 a -1,0 (adelanto), en incrementos de 0,01
Precision de regulacion.................... +0,02 PF del punto de ajuste de PF para la potencia real entre 10 y
100% a la frecuencia nominal
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Compensacion en paralelo

MOdOS.....uuiiieieeeeecieeee e Caida reactiva, Caida de linea y Diferencial reactivo (corriente
cruzada)

Carga de entrada de corriente cruzada Puede superar 1 VA si las resistencias externas se afiaden al
circuito de TC para la compensacién de corriente cruzada

Bornes de entrada de corriente cruzada CC+, CC—

Intervalo de punto de ajuste

Caidareactiva...........ccoevvvvveeeeeeeennnn, 0 a +30 % de la tensién nominal
Caidadelinea........cccccvvvuveceeeeennnnnns 0 a 30 % de la tensién nominal
Corriente cruzada...........cccceeevveennne —-30 a +30% de la corriente de TC primaria

Funciones de proteccion de la maquina

Sobretension (59) y subtension (27)

Activacion
RaNgo......cccoiiiieiiiie 1299999V ca
Incremento ........oooeeviiiiiiiiiieeee, 1V ca

= T [0 0,1a60s
Incremento ........cooeeeeieiiiiiiiieeeeenn 0,1s

Pérdida de deteccion

Retardo de tiempo

RaANGO.....uiiiiiiiiiii 0 a 100 % de la tensién de secuencia positiva
Incremento ..........eeeeeeiiiiiiiiiiie 0,1%

RaNgo......ccooviiiiiiiiec e 0 a 100 % de la tension de secuencia positiva
Incremento ........ccccoeveiiiiii 0,1%

Sobrefrecuencia (810) y subfrecuencia (81U)

Activacion
= T [0 0o30a70Hz
Incremento ........cooeevieveeiiiiieeeeean 0,01 Hz

Retardo de tiempo

Intervalo de retardo de activacion....0,1sa 300 s
Incremento .........coovvveeeeiiiii. 0,1s

Inhibicién de tensién (81U solamente)

RaANGO.....uiiiiiiiiiii 005 a 100 % de la tension nominal
Incremento ..........eeeeeiiiiiiiiiiiie 1%
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Funciones de proteccion de campo

28-5

Sobretension de campo

Activacion
RaNgo......coooiiiiiiiiie 0o1a300Vcc
Incremento ........cooeeeieveeiiiiieeeeenn 1 Vce

Monitor de diodos de excitatriz (EDM)

Activacion

= 1o [0 0Oo1a10A
Incremento .........cooiieeeiiiiiiii, 0,1A
Retardo

(2= 1 o o T 000,2a30s
Incremento .........coovvveeeiiiiiii 0,1s

Proteccién de verificaciéon de sincronismo (25)

Diferencia de tension

(2= 1 o o T 0,01a0,5Hz
Incremento .........oooevveeeeeiiiiiiie. 0,01 Hz
Arranque

Ciclo de capacidad de arranque PWM

RaNgo......cooviieiiiic e 0a100 %
Incremento ........coceeviiiiieiiiieeeeeen 1%

RaNgo......cooviieiiiic e 0 a 90 % de la tensién nominal del generador
Incremento ........cccoeeiiiiiiii 1%

RaNgo......cooviieiiiic e 1a7200s
Incremento ........coouveeiiiiieiiiiieeeeee, 1s
DECS-150
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Igualacion de tension

Precision........cccccccveeeeiiiniiiiiiens La tension en rms de la maquina se iguala con la tension en rms del
bus dentro de 0,5 % de la tension de la maquina.

Limitacion de sobreexcitacion en linea

Nivel alto de corriente

Activacion

RaNQO....eeieiie e 0a 11 Acc (70 °C de temp ambiente) o 0 a 14 A cc (55 °C de temp
ambiente)

Incremento ......ccoevvvvvveeiiiiiiiiieieeeeee, 0,01 Acc

Hora

= T [0 0a10s

Incremento ......ccoevvvvveeeviiiiiiiieeeeeeee 1s

Nivel medio de corriente

Activacion

RanNgo.....cccceveiiiiieee e, 0a9 Acc (70 °C de temp ambiente) o 0 a 12 A cc (55 °C de temp
ambiente)

Incremento .......coovevvvveiviiiieeieeeeeeeee, 0,01 Acc

Hora

RaNgo......ccooiiiiiiiii e 0a120s

Incremento ........oooevveveiiiiiiiiiiiiieeeee, 1s

Nivel bajo de corriente

Activacion

Rango.....ccccceveeiiiceee e 0a7Acc (70 °C de temp ambiente) o 0 a 10 A cc (55 °C de temp
ambiente)

Incremento .......ccovvvvvvvveiiiieiiieeeeeeee, 0,01 Acc

Limitacion de sobreexcitacion fuera de linea

Nivel alto de corriente

Activacién

RanNgo.....cccceveiieeeee e, 0a 11 Acc (70 °C de temp ambiente) o 0 a 14 A cc (55 °C de temp
ambiente)

Incremento ..........eeeeeeiiiiiiiiiiieeee 0,01 Acc

Hora

Intervalo:........ooovvvvvviiiiiiiiiiiiieiieie 0sa1l10s

Incremento: .......coovvvvviiiiiiiiiiiiiieeeee, 1s

Nivel bajo de corriente

Activacién

RanNgo.....cccceveiieeeee e, 0a7Acc (70 °C de temp ambiente) o 0 a 10 A cc (55 °C de temp
ambiente)

Incremento .........oooeveeeeeeiiiiii 0,01 Acc

Especificaciones DECS-150
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Grabacioén de secuencia de eventos (SER)

Consulte el capitulo Informes.

Reloj en tiempo real

El reloj cuenta con funciones de correccion por afo bisiesto y horario de ahorro de energia a seleccion.
La bateria de reserva mantiene el cronometraje durante las pérdidas de potencia operativa del DECS-
150.

RESOIUCION.......coieeeeee e 1s

Duracion del reloj

Tiempo de duracién de la bateria .............ccccceeeen. Aproximadamente 5 afios segun las condiciones
Tipo de bateria ..o Rayovac BR2032, tipo moneda, 3 V CC, 195 mAh
Basler Electric, n.° de pieza 38526

Precaucion

El cambio de la bateria de reserva del reloj en tiempo real solo
deberia ser efectuado por personal calificado.

No provoque un cortocircuito en la bateria, no invierta la polaridad ni
intente recargarla. Respete las marcas de polaridad en el
tomacorriente de la bateria al insertar una bateria nueva. La polaridad
de la bateria debe ser la correcta para que el reloj en tiempo real
disponga de una reserva.

Se recomienda extraer la bateria si el DECS-150 se utilizara en un
ambiente con niebla salina. Se ha demostrado que la niebla salina es
conductora y puede provocar un cortocircuito de la bateria.

Nota

Si no se cambia la bateria por una Basler Electric, pieza n.° 38526, la
garantia podria quedar anulada.

Registro de datos (oscilografia)

Consulte el capitulo Informes.

Puertos de comunicacion

Bus serie universal (USB)

Interfaz ........ccocevvieeeeeeeiecee e Puerto B tipo USB
Ubicacion .........cccccvvveeeeeeeeeciiiee, Panel frontal (estilo xxS2V) o Panel posterior (estilo xxS1V)

DECS-150 Especificaciones



Precaucion

Conforme a las pautas establecidas en las normas USB, el puerto
USB de este dispositivo no esta aislado. Para evitar dafios en una PC
o computadora portatil conectada, el DECS-150 debe estar

correctamente conectado a tierra.
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Ethernet
TiPO e 10BASE-T/100BASE-TX de cobre
Interfaz ........cccocvveeeeeeeeeee e RJ45 jack
(0] o] To7= Tor (o] o A Panel posterior
Entorno
Temperatura
Rango de funcionamiento
7 Acccontinua...........ccccvvveeeen.. -40 a +70 °C (-40 a +158 °F)
10 Acccontinua......ccccceeeeeeenns -40 a +55 °C (-40 a +131 °F)
Rango de almacenamiento .............. —40 a +85 °C (-40 a +185 °F)
Humedad

Cumple con la norma MIL-STD-705B, método 711-1C.

Elevacién
1000 m (3300 pies) maximo

Niebla salina
Cumple con la norma IEC 60068-2-11.

Proteccion de ingreso

Puerto USB del panel frontal (Estilo xxS2V) IP42
Puerto USB del panel trasero (Estilo xxS1V) IP54

Pruebas tipo

Choque

Soporta 30 G en 3 planos perpendiculares.
Vibraciéon

1822000 Hz.....vvveeeeeeeeieeeeeeee 5 G por 3 horas

Transitorios
EN61000-4-4

Descarga estatica
EN61000-4-2

Especificaciones
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Prueba de vida atil altamente acelerada (HALT)

Basler Electric emplea la prueba HALT para asegurarse de que sus productos brindaran al usuario
muchos afos de servicio confiable. La prueba HALT somete al dispositivo a extremos de temperatura,
choque y vibracion para simular varios afios de funcionamiento, pero en un periodo mucho mas
reducido. Con esta prueba, Basler Electric puede evaluar todos los elementos de disefio que podrian
prolongar la vida util de este dispositivo. Entre las diferentes condiciones extremas a las que se sometid
el DECS-150, se efectuaron pruebas de temperatura (en una gama de —90 a +130 °C [-130 a

+202 °F]),pruebas de vibracion (de 5 a 50 G a +20 °C [68 °F]) y pruebas de temperatura/vibracion (con
pruebas a 50 G sobre un rango de temperatura de —-80 a +120 °C [-112 a +248 °F]).Las pruebas de
temperatura y vibraciéon combinadas, en estas condiciones extremas, permiten comprobar que el DECS-
150 funcionara a largo plazo en un entorno dificil. Tenga en cuenta que los extremos de vibracion y
temperatura detallados en este parrafo son especificos de la prueba HALT y no reflejan los niveles de
funcionamiento recomendados.

Especificaciones fisicas

Dimensiones ........cccccvvvveevivinnninnnnnns Consulte el capitulo Montaje
PESO .o 3,95 Ib (1,79 kg)

Certificaciones regulatorias y normas

Reconocimiento maritimo

Reconocimiento segun la norma IACS UR (E10 y E22) otorgado por:

e Bureau Veritas (BV)
e Det Norske Veritas (DNV)
e American Bureau of Shipping (ABS)

IEC 60092-504 que se utilizé para evaluacion.

Para conocer los certificados actuales consulte en www.basler.com.

Conformité au code réseau

Composant certifié selon la norme VDE-AR-N 4110

Aprobacion de UL

Se reconoce que este producto cumple con las normas de seguridad correspondientes de Canada y de
EE. UU., y con los requisitos de UL.

Norma utilizada para la evaluacioén:

e UL 6200

e CSAC222N.°0

e CSAC222N.°14

Precaucion

A fin de respetar las pautas de UL, el cambio de la bateria de
reserva del reloj en tiempo real solo deberia ser efectuado por
personal calificado.

Certificacion CSA

Este producto fue probado y cumple con los requisitos de certificacion de productos eléctricos,
mecanicos o de plomeria. Reporte CSA (1148123)
Normas utilizadas para la evaluacion:

e UL 508
DECS-150 Especificaciones
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e CSAC222N.°0
e CSAC222N.°14

Certificacion CE

Este producto se ha evaluado y cumple con los requisitos esenciales relevantes establecidos por la
legislacion de la UE.

Directivas de la CE:

e LVD 2014/35/EU
e EMC 2014/30/EU
e RoHS 22011/65/EU

Normas armonizadas que se utilizaron para la evaluacion:

o EN 50178 — Equipo electrénico para uso en instalaciones eléctricas

e EN 61000-6-4 — Compatibilidad electromagnética (EMC), Normas genéricas, Norma de emision para
entornos industriales

e EN 61000-6-2 — Compatibilidad electromagnética (EMC), Normas genéricas, Inmunidad para
entornos industriales

Conformidad del Reino Unido evaluada (UKCA)

Este producto fue evaluado y cumple con todas las directivas aplicables del Parlamento del Reino Unido
y de la CE requeridas para los productos vendidos en Gran Bretafia.

Normas armonizadas aplicadas:

o EN 50178 - Equipo electrénico para uso en instalaciones eléctricas

e EN 61000-6-2 - Compatibilidad electromagnética (EMC), estandares genéricos, inmunidad para
entornos industriales

e EN 61000-6-4 - Compatibilidad electromagnética (EMC), estandares genéricos, estandar de
emisiones para entornos industriales

e |EC 60092 - Instalacion eléctrica en barcos, Parte 504: Instrumentacion y control de
automatizacion

Especificaciones DECS-150
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RoHS De China

La siguiente tabla sirve como declaracion de sustancias peligrosas para China de acuerdo con la norma
SJ /T 11364-2014 de la Republica Popular China. El EFUP (Periodo de uso respetuoso con el medio

ambiente) para este producto es de 40 afos.

28-11

PRODUCTO: |DECS-150
BEYR
Sustancias peligrosas
PR | WEZRETR | WEZ | PBERZH
g fig FEE— B-RT
ik - ZR_KB | THES |Butibencilftalato| B8 [
_ B VAN /162 RECE | polibromado | Ftalato (BBP) Ftalato |Ftalato de
AT t X i Cromo Bifenilos Eteres de de de bis(2- | diisobutilo
Nombre de la | Dirigir | Mercurio | Cadmio | hexavalente | polibromados | difenilo | dibutilo eilhexilo)| (DIBP)
pieza (Pb)| (Hg) (Cd) (Cr®) (PB) (PBDE) | (DBP) (BEHP)
EEEH
Partes de o} o} 0} 0} (0] (0] (0] O (o] O
metal
EX A
il o} o} o} o} o} o} o} o} o} o}
Polimeros
L X O 0} o} o (e} o o o o
Electronica
B4 EIER
"
o o o} o o o o o o o
Cables y
accesorios de
interconexion
B
Material de 0 0 o o o 0 0 0 0 o
aislamiento

O:

X:

AREIKIE SIT11364 HIFIELRS
O: FNZAEYREZEGFAIBERMEIPHZSI97E GB/T 26572 MERREERIUT -
X FRZAEVWREVEZEGNE IR RPRZEBH GBIT 26572 AIERREEXK -
Este formulario fue elaborado de acuerdo a lo establecido en la norma SJ/T11364.
Indica que el contenido de sustancias peligrosas en todos los materiales homogéneos de esta parte esta por debajo del limite
especificado en la norma GB/T 26252.

Indica que el contenido de sustancias peligrosas en al menos uno de los materiales homogéneos de esta parte supera el
limite especificado en la norma GB/T 26572.

Patente

Basler Electric. Sistemas digitales de control de excitacion que utilizan Ganancias PID con ajuste
automatico y Método relacionado de uso. Patente de EE. UU. 20090195224, archivos del 31 de enero de
2008 y publicados el 6 de agosto de 2009.

DECS-150
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29 * Herramienta cargadora de ajustes
BESTCOMSPIus®

Introduccion

La herramienta cargadora de ajustes BESTCOMSPIus® es una aplicaciéon de software para cargar
automaticamente los ajustes en los productos compatibles con BESTCOMSPIus al escanear un cédigo
de barras prerregistrados, que promueven la uniformidad, redicen posibles errores y ahorran tiempo.

Configuracion

El software de la herramienta cargadora de ajustes BESTCOMSPIus y el lector de cédigo de barras (que
se adquiere por separado) deben instalarse en la misma PC.

Instalacion del software de herramienta cargadora de ajustes BESTCOMSPIus

Recomendaciones de sistema

La herramienta cargadora de ajustes BESTCOMSPIus®se suministra con el software BESTCOMSPIus.
El software BESTCOMSPIus esta basado en de Microsoft®. El programa de configuraciéon que instala
BESTCOMSPIus en su computadora también instala la herramienta cargadora de ajustes
BESTCOMSPIlus y la version requerida de .NET Framework (si no la tiene instalada). El BESTCOMSPIus
opera con sistemas que usan Windows® 7 SP1, Windows 8.1, Windows 10 versién 1607 (Ediciéon de
aniversario) o posterior y Windows 11. Las recomendaciones de sistema para .NET Framework y
BESTCOMSPIus se enumeran en la Tabla 29-1.

Tabla 29-1. Recomendaciones de sistema para BESTCOMSP/us y .NET Framework

Tipo de sistema Componente Recomendacién

32/64 bits Procesador 2,0 GHz
32/64 bits RAM 1 GB (minimo); 2 GB (recomendado)
32/64 bit Disco duro 200 MB (si .NET Framework ya esta instalado en la PC)

4,5 GB (si .NET Framework no esta instalado en la PC)
4,5 GB (si .NET Framework no esta instalado en la PC)

Para instalar y ejecutar BESTCOMSPIus, el usuario de Windows debe tener derechos de Administrador.

Instalacion

Nota

No conecte un cable USB hasta que se complete la configuracion
correctamente. Si conecta un cable USB antes de que finalice la
configuracién, pueden ocasionarse errores.

1. Descargue BESTCOMSPIus desde www.basler.com.

2. Haga clic en el boton de instalacion de BESTCOMSP/us. La utilidad de instalacion instala
BESTCOMSPIus, .NET Framework (si aun no esta instalado), el controlador USB y el complemento
DECS-150 para BESTCOMSPIus en su PC.

Lector de codigos de barras y cédigos de barras

La herramienta cargadora de ajustes BESTCOMSPIus es compatible con los lectores de cédigos de
barras que se adhieren a las especificaciones de UnifiedPOS. Los lectores de cédigos de barras y las

DECS-150 Software de herramienta cargadora de ajustes BESTCOMSPIus®
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etiquetas de cédigos de barras no se suministran y deben adquirirse por separado. Para obtener
instrucciones de instalacion, consulte la documentacion del lector de codigos de barras.

Puede utilizarse cualquier codigo de barras compatible con su lector de cédigo de barras.

Ajustes de la herramienta cargadora de ajustes BESTCOMSPIus®

Los ajustes de la herramienta cargadora de ajustes BESTCOMSP/us se encuentran en dos pantallas
principales, la pantalla Tabla cargadora y Configuraciéon. La Tabla cargadora contiene opciones de
administracion para los archivos de ajustes del producto y sus cédigos de barras asociados. La pantalla
Configuracion contiene opciones especificas del producto para el comportamiento predeterminado de la
herramienta cargadora de ajustes BESTCOMSPlus. En los péarrafos que figuran a continuacién se
describirdn estos ajustes.

Tabla cargadora

Una entrada, o fila, en la Tabla cargadora contiene todos los daos necesarios para asociar un archivo de
ajustes de producto con un cédigo de barras. Se pueden agregar nuevas entradas. Las entradas
existentes se pueden editar, eliminar y actualizar a un producto Basler.

r |

BESTCOMSPIus® Herramienta Cargador de Ajustes

o La herramienta cargadora de Ajustes BESTCOMSPlus contiene una biblicteca de archivos de
i configuracién preconfigurados que se pueden cargar en cualquier dispositive dispenible,
i)
m
Introduzca texto a buscar - Vaciar
MNombre « tipo « Cddigo de barras  archivo

Sample Settings1  { DECS-150 0001 Sample Settings 1.bstx

Afadir || Edician || Borrar || Cargar |

Configurar | |§e|eccionarldioma | | Cerrar |

Figura 29-1. Tabla cargadora

Escanear los codigos de barras

Coloque el cursor en el campo de texto, que se encuentra en la parte superior de la pantalla Tabla
cargadora, y escanee un cédigo de barras. Si la accion se realiza con éxito, los digitos que forman parte
del coédigo de barras apareceran en el campo de texto. La herramienta cargadora de ajustes
BESTCOMSPIus busca automaticamente este cédigo de barras en las entradas de la Tabla cargadora y
muestra la entrada relevante. Haga clic en Borrar para eliminar los digitos del campo de texto.

Software de herramienta cargadora de ajustes BESTCOMSPIus® DECS-150
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Agregar una entrada

Haga clic en Agregar para crear una entrada. Herramienta cargadora de ajustes BESTCOMSPIus®:
Aparece el cuadro de dialogo Agregar dispositivo (Figura 29-2).

BESTCOMSPlus® Herramienta Cargador de Ajustes: Agregar dispositive [&J

G| Configuracién del dispositivo de la her i cargad

MNombre:

Tipo: DECS-150 -

Cadigo de barras UPC:

Ubicacion:

MNombre del archivo:

*Todos los campos son obligatorios T

Figura 29-2. Pantalla agregar dispositivo

Introduzca el nombre de la entrada en el campo Nombre. Aparece en la primera columna de la Tabla
cargadora.

Seleccione el tipo de producto del menu desplegable Tipo. Aparece en la segunda columna de la Tabla
cargadora.

Introduzca el cddigo de barras de la entrada en el campo Cddigo de barras UPC al colocar el cursor
sobre el campo Cédigo de barras UPC y escanear el cédigo de barras.

Para seleccionar el archivo de ajustes de producto para la entrada, haga clic en el botén (...) examinar
en el campo Ubicacion. Utilice los métodos estandares de Windows para desplazarse hasta el archivo de
ajustes de producto deseado y haga clic en Abrir. Asegurese de que el tipo de producto seleccionado del
campo Tipo coincida con el archivo de ajustes de producto especificado en el campo Ubicacion.

Haga clic en Aceptar cuando haya finalizado.

Editar una entrada

Para editar una entrada existente, seleccione la entrada en la Tabla cargadora y haga clic en Editar.
Herramienta cargadora de ajustes BESTCOMSPIus: Aparece el cuadro de dialogo Editar dispositivo. Las
opciones son idénticas a las del cuadro de dialogo Agregar dispositivo. Cuando se hayan realizado los
cambios deseados, haga clic en Aceptar.

Eliminar una entrada

Para eliminar una entrada de la Tabla cargadora, seleccione la entrada y haga clic en el botén Eliminar.
Aparecera un mensaje que le dara la opcién de confirmar o cancelar la eliminacion.

Cargar una entrada

Seleccione una entrada y haga clic en Cargar. Aparece un cuadro de dialogo que brinda opciones de
conexion para el tipo de dispositivo adecuado. Para obtener informacion de conexién detallada, consulte
el manual de instrucciones del producto Basler. Una vez que se establezca una conexion, los ajustes de
producto asociados con la entrada se cargaran.

Ajustes de la configuracion

Para los ajustes de configuracion, haga clic en el botén Configurar en la parte inferior de la Tabla
cargadora. Las pestafias del producto que aparecen en la parte izquierda representan los productos
Basler compatibles. Cada pestafia de producto incluye pestafias para Archivos de ajustes y Opciones de
conexién. Las opciones de estas pestafias se describen a continuacion.

DECS-150 Software de herramienta cargadora de ajustes BESTCOMSPIus®
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Opciones de archivos de ajustes

Usar ruta guardada: cuando esta habilitada, la ruta especificada en la entrada de la Tabla cargadora se
utiliza al cargar el archivo de ajustes.

Unica carpeta: cuando esta habilitada, especifica una tnica carpeta que contiene todos los archivos de
ajustes para el producto. EI nombre de archivo de Windows especificado en el campo Ubicacion de la
entrada de la Tabla cargadora se busca en la ubicacién de la unica carpeta. Por ejemplo, todos los
archivos de ajustes de un producto se encuentran en in “C:\Files”. El campo Ubicacién en la entrada de
la Tabla cargadora para un dispositivo contiene “C:\Documents\Settings\DECS-150 Settings.bstx”. La
herramienta cargadora de ajustes BESTCOMSPIus busca en “C:\Files” for the filename “DECS-150
Settings.bstx”.

Adjuntar cédigo de barras a la ubicacion: cuando esta habilitada, el cddigo de barras se adjunta a la
ubicacion especificada al cargar el archivo de ajustes. Por ejemplo, una entrada con el cédigo de barras
“0002” se encuentra en C:\Files\0002 y una entrada con el cédigo de barras “0003” se encuentra en
C:\Files\0003.

Inicio de sesion: si se especifican el nombre de usuario y la contrasefia, no se le solicitaran
credenciales cuando sea necesario.

Guardar después de cargar: después de cargar un archivo de ajustes, los ajustes se descargan del
dispositivo conectado y se guardan en la ubicacién especificada, cuando esta opcion esta habilitada.

Cargar seguridad: cuando esta habilitada, los ajustes de seguridad almacenan en el archivo de ajustes
se cargan en el dispositivo. Se solicitaran credenciales si ain no se han especificado.

Figura 29-3 ilustra la pestafia Archivos de ajustes.

Software de herramienta cargadora de ajustes BESTCOMSPIus® DECS-150
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-
Configuracién

BE1-11 Archivos de configuracién | Opciones de conexién

PECS-150 : ] -

e Archivos de configuracidn

DGC-2020 (@) Usar ruta guardada Inicio de sesion
DGC-2020ES ) Unica carpeta Nembre de Usuario
W () Adjuntar cédigo de barras a la ubicacion contraseRia

Load Share Module

RTD Module

Mostrar advertencias

Ubicacién

Guardar después de cargar

[C] Habilitar Misma ubicacién que al cargar
Unica carpeta
Adjuntar codigo de barras a la ubicacion
Ubicacion

Cargar seguridad
[] Habilitar

Nombre de Usuario

contrasefia

[ Aceptar ][ Cancelar

Figura 29-3. Configuracion, Pestaina archivos de ajustes

Opciones de conexién

Las opciones de conexidon constan de tres selecciones descritas a continuacion. Para obtener
informacion de conexion detallada, consulte el manual de instrucciones del producto Basler.

Solicitar conexién siempre: cuando esta habilitada, aparece un cuadro de didlogo que brinda opciones
de conexion para el tipo de dispositivo adecuado cada vez que intenta realizarse una conexion.

Conexién Ethernet: cuando esta habilitada, la herramienta cargadora de ajustes BESTCOMSPIus
intenta conectarse automaticamente a la direccion IP especificada antes de cargar los ajustes.

Conexiéon USB: cuando esta habilitada, la herramienta cargadora de ajustes BESTCOMSPIus® intenta
conectarse automaticamente al dispositivo mediante el puerto USB antes de cargar los ajustes.

Figura 29-4 ilustra la pestafa Opciones de conexion.

DECS-150 Software de herramienta cargadora de ajustes BESTCOMSPIus®
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Configuracién

BE1-11

DECS-150
DECS-250
DGC-2020 @ Solicitar conexion siempre

DGC-2020E5
DGC-2020HD _ Conexion Ethemnet [IP (Direccion : Puerto)]

Método de conexion predeterminado

1EM-2020
Load Share Module
RTD Module

0 0 0 0 - [2102

) Conexidén USB

[ Aceptar ][ Cancelar

Figura 29-4. Configuracion, Pestaifa opciones de conexion

Funcionamiento general

Los pasos que se enumeran a continuacion se suministran como una pauta general sobre como ejecutar
la herramienta cargadora de ajustes BESTCOMSPIus cuando se completa la configuracion inicial y los

archivos de ajustes se asocian con los codigos de barras.

1. Encienda el dispositivo que recibira los nuevos ajustes. Asegurese de que se hayan establecido
conexiones de comunicacion adecuadas entre el dispositivo y la PC que ejecuta la herramienta

cargadora de ajustes BESTCOMSPlus.

Coloque el cursor en la barra de busqueda.

Escanee el codigo de barras.

Haga clic en Cargar.

N o o bk~ D

Ejecute la herramienta cargadora de ajustes BESTCOMSPIus.

El archivo de ajustes se resalta automaticamente y se aisla en la tabla.

La herramienta cargadora de ajustes BESTCOMSPIus se conecta automaticamente con el

dispositivo y carga los ajustes. La conexion con el dispositivo es automatica, salvo que esté

habilitada la opciéon “Solicitar conexion siempre”.

Software de herramienta cargadora de ajustes BESTCOMSPIus®
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